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Геодезичний енциклопедичний словник - перше в Україні енциклопедичне видання в галузі 
геодезії та суміжних з нею наук. Словник містить майже 3800 статей з топографії, вищої геодезії, 
геодезичної астрономії, космічної геодезії, планетодезії, фізичної геодезії, інженерної геодезії, 
геодезичної гравіметрії, морської геодезії, картографії, агрофотознімання, фотограмметрії, геоде- 
зичного, фотограмметричного та аерознімального приладобудування, кадастру, теорії матема- 
тичного опрацювання результатів геодезичних вимірювань. Назви статей також подано росій- 
ською, англійською та німецькою мовами. 

Для широкого кола фахівців геодезичних спеціальностей -- науковців, викладачів, інженерів, 
студентів, а також спеціалістів суміжних з геодезією наук. 


Сеодегіс епсусіоредіс дісіїопагу /У. ІЛіупзку). - Іміу: Еигобмії, 2001. - 668 
Р.: І. 
І5ВМ 966 7343-23-5 


Сеодєейіс епсусіоредіс дісцопагу і5 ре Пг5і іп ОКгаїпе геїегепсе-епсусіоредіс рибіїсагіоп іп Ше Бгапсі 
ої реодезу апа геіагед зсіепсез. ТПе дісіопагу сопіаїп5 абоші 3800 апісіез сопсегпіпа іоросгарпу, 
пієпег деодезу, веодеііс азігопоту, зрасе веодезу, ріузіса! геодезу, епріпеегіпе реодезу, реодегіс 
8гамітеїту, плагіпе реодезу, саповгаріуу, аєгорпоговигуєіпе, ріоїоргатийсігу, реофегіс, рпогоргат- 
тепіс апа аегорпоіовигуєіпя іпвипитепі такіп., саЧазіге, Шеогу ої ппафетатіс ргосез5іпя ої гезиії8 
ої деодейіс теазигетепів. ТіШе5 ої апісіез аге аі5о допе іп Киззіап, Епаії5і апа Сегтап Іаприарез. 
Тре дїсйопагу 15 огіеліед Гог Ше м/іЧе гапее ої 5ресіа!1515 ої реодеіїс зсіспсе5 - асадетіся, 
зсіепіізіз, епріпеег5, 5шаепі5 апа Гог зресіаїзіє ої геіатед 5сіепсе5. 
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Десятим роковинам 
Незалежності України 


ПЕРЕДНЄ СЛОВО 


Пропонуємо Читачеві Геодезичний енциклопедичний словник - перше в Україні 
енциклопедичне видання в галузі геодезії та суміжних наук. Словник містить понад 3800 
статей, що стосуються геодезичної інструментальної бази та інженерних геодезичних 
вимірювань, світло- і радіовимірювань, СР5 та інших вимірювальних методів, опра- 
цювання результатів цих вимірювань, геодезичного, фотограмметричного та аєрозні- 
мального приладобудування, картографії, фотограмметрії, геодезичної астрономії і 
космічної геодезії, теорії фігури Землі і планетодезії, гравіметрії, теорії ймовірності і 
теорії похибок, геодинаміки, кадастру, інших галузей геодезичної науки і практики. 
Подано біографічні відомості про українських учених у царині геодезичних наук (на 
жаль, не про всіх). Нехай Читач не дивується, що знайде у словнику статті про прилади 
чи технології, які використовувалися у недалекому минулому, позаяк словник за при- 
значенням енциклопедичний. 

Висвітлюючи у Словнику сучасний стан геодезичної науки, автори зібрали й упо- 
рядкували найуживанішу наукову українську термінологію, зробили спробу по-новому 
записати низку сучасних понять, термінів, намагаючись уникнути недоречних росіяніз- 
- мів чи інших чужомовних слів (як у гаслах, так і в тлумаченнях статей). Безперечно, 
збережено запозичені терміни, що з давніх давен органічно влилися в українську 
термінологічну лексику. Змінено написання деяких термінів і слів загальної лексики 
(зокрема, проєкція, грунт, Швайцарія, Гавсс, магнетний замість проекція, грунт, 
Швейцарія, Гаусс, магнітний). 

Їдея створення Геодезичного енциклопедичного словника виникла майже 10 років 
тому. Над ним працювали провідні учені геодезичної науки України (21 автор). 

Висловлюємо щиру вдячність усім, хто сприяв підготовці та виданню Геодезичного 
енциклопедичного словника, зокрема, Державному фондові фундаментальних 
досліджень, Фундації ім. О.Ольжича в США, Українсько-Австрійському бюро кооперації 
в науці, освіті та культурі у Львові. 

Дякуємо також громадянинові США Володимирові Літинському, без допомоги якого 
праця над Словником могла б бути припинена, громадянам США А.Підвербецькому, 
М.Бучаку, М.Касіянчуку, І.Мокею, М.Середовичу, А.Дурбаку, Т.Дурбак, Т.Шепелявому, 
ЇО.Шепелявій, Я.Кушніру, М.Завиському, М.Фосе, Д.Коцану, І.Романишину, О.Калці, 
ГІльницькому, Т.Ракочію, М.Сенеті та громадянинові Литви Р. Байді. 

Сподіваємось, що Читач прихильно зустріне видання Геодезичного енциклопедичного 
словника і він буде корисним не лише для фахівців, а й для широкого кола читачів. 





Геодезія - одна з небагатьох галузей науки, яка органічно поєд- 
нує фундаментальні проблеми вивчення нашої планети та прикладні 
проблеми забезпечення різних галузей науки та господарства 
необхідною координатною, картографічною і топографічною 
інформацією. 

В Україні сформувалися і стали відомі у світі наукові школи з 
різних напрямів геодезії, а саме: теорії фігури Землі, теорії 
математичного опрацювання геодезичних вимірювань, рефракції. 
Провідне місце серед них посідає колектив учених-геодезистів 
Національного університету ,, Львівська політехніка " - ініціаторів 
створення , Геодезичного енциклопедичного словника". 

Словник містить понад 3800 статей, які охоплюють майже всі 
напрями сучасної геодезичної науки. Дуже важливо, що назви 
статей подані також російською, англійською та німецькою 
мовами, що сприятиме уніфікації термінології та інтетрації 
геодезичної науки України у світову систему. 

Вітаю авторів Словника та широке коло його користувачів з 
визначною подією у науковому житті України - виходом у світ 
унікального , Геодезичного енциклопедичного словника ". 


Ярослав Яцків, 
академік НАН України 


СТРУКТУРА СЛОВНИКА 


1. Статті в Словнику подані за абеткою. 

2. Архітектоніка розміщення статей на сторінках Словника двошпальтова (дво- 
колонкова). 

3. Структура статей така: спочатку великими літерами подано назву статті українською 
мовою (жирними), у дужках (курсивом) - переклад російською, англійською та німецькою 
мовами, а відтак її змістове тлумачення (пояснення), яке, якщо потрібно, доповнюється 
формулами, рисунками, таблицями, 

4. Назви статей здебільшого побудовані так, що першим стоїть основне слово, а далі 
- слова, що уточнюють і остаточно формулюють назву. 

5. Назви, що складаються з кількох слів, можуть починатися з відповідного прикмет- 
никового чи якогось іншого означення, Чітко визначеного порядку розташування слів у 
назві немає; напр., є стаття з назвою Ряд розподілу статистичний, а не Статистичний 
ряд розподілу, чи Випадкова функція, а не Функція випадкова, хоч є і Розмічувальне 
креслення, а не Креслення розмічувальне. Тому статтю слід шукати за одним або іншим 
варіантом її назви. 

6. Назви статей, що стосуються навчальних закладів, подані переважно за змістовою 
ознакою, а не за географічним розташуванням останніх, напр., Наукові записки 
Львівського політехнічного інституту, а не Львівського політехнічного інституту 
Наукові записки. 

7. Якщо в назві статті є прізвище або ім'я, то Його найчастіше винесено на перше 
місце, напр. ,Бейєса формула". 

8. Посилання на назви статей у тексті подані в розрядку, напр., теодоліт у статті 
ТЕОДОЛІТ ЛАЗЕРНИЙ, або в дужках, напр., (див. Координати астрономічні)у 
статті ПУНКТ ЛАПЛАСА. 

9, Дати, що позначають рік, подані без слова , рік", або літери ,р.", хіба, як виняток, 
коли без цих означень не можна обійтись. Також не вказана літера ,м" як означення 
великих і відомих міст, напр., Київ. 

10, Якщо слова, які є складовими назви статті, повторюються в тексті, їх позначають 
початковими літерами назви, напр., П. с. к. у статті ПОХИБКА СЕРЕДНЯ 
КВАДРАТИЧНА. 

11. Слово, виділене курсивом у тексті статті, посилює вагомість терміна. 

12. Ілюстративний матеріал подано в колонках тексту і зазвичай на тій же сторінці, 
що й стаття. Якщо в тексті є декілька рисунків, їх позначено літерами а, б, ... Якщо 
потрібне посилання на ілюстрацію, якої немає у статті, то посилаються на назву статті, 
де є ця ілюстрація або назву статті і номер рис., напр., (див. Проєкція Гавсса- 
Крюгера, рис., б) устатті РЕДУКЦІЙНА ЗАДАЧА ПРОЄКЦІЇ ГАВССА-КРЮГЕРА. 

13. Довідковий матеріал, зокрема табличний, переважно розташований на тій же 
сторінці, що й стаття, якої він стосується, напр., таблиці з даними, що характеризують 
точність геодезичної мережі, після статті ДЕРЖАВНА ГЕОДЕЗИЧНА МЕРЕЖА. 

14. Стаття завершується номером (номерами), який відповідає прізвищу автора у 
списку: 


1. Баран П.І. 6. Двуліт П.Д. 

2. Бондар А.Л. 7. Дейнека Ю.П. 

3. Бурштинська Х.В. 8. Дорожинський О.Л. 
4. Волосецький Б.І. 9. Дульцев А.Т. 


5, Тудз І.М. 10. Заблоцький Ф.Д. 


11. Зазуляк П.М. 

12. Кметко І.Н. 

13. Костецька Я.М. 

14. Літинський В.О. 
15. Мещеряков Г.О. 
16. Павлів П.В. 


17. Русин МЛ. 

18. Савчук С.Г. 

19. Тревого І.С. 
20. Хижак Л.С. 

21 Церклевич А.Л. 


Якщо номера немає, це означає, що її уклали редактори або написали: С. Перій 
(Рефракція вертикальна і статті, що з нею пов'язані), А. Согор (ТМОГВ), А. Філіпов 
(Засічка лінійна просторова, Зрівноваження методом Попова), О. Дрбал (Персоналії 
та Геодезичні книги українською мовою), Р. Тартачинський (Персоналії), А. Островський 
(Персоналії), І. Герасимчук (Висота еквівалентна), І. Цюпак (статті з космічної геодезії). 
Редагування статей здійснили О. Дорожинський та І. Гудз. 


Список скорочень 


АГТ -- астрономо-геодезичне товари- 
ство 

англ. - англійський 

араб. - арабський 


голланд. - голландський 


грец. - грецький 

ГУГК м Головне управління геодезії і 
картографії 

ГУГКК - Головне управління геодезії, 
картографії і кадастру 

дат. - датський 

ДГМ -- державна геодезична мережа 

див. - дивись 

заст. - застаріле 

ін-т - інститут 

італ. - італійський 

і т. ін. - ітаке інше 

кл. - клас 

лат. -- Латинський 


Льв. АГТ - Львівське астрономо- 
геодезичне товариство 


макс. - максимальний 

м-б - масштаб 

МАС - міжнародна астрономічна 
спілка 


мін. - мінімальний 

наз. - називається (називають) 
напр. - наприклад 

нім. - німецький 

н.р.м. - над рівнем моря 

рис. - рисунок 

с/г -- сільськогосподарський 
сер.кв. | - середнє квадратичне 
син. - синонім 

т. - точка 

та ін. - та інші 

т-во - товариство 

техн. - технічний 

т.зв. - так званий 


ТМОГВ - теорія математичного 
опрацювання геодезичних 


вимірів 

угор. -- угорський 

УГУ -- Українське Геодезичне 
Управління 

ун-т - університет 

франц.  - французький 

швайц.  - швайцарський 

ШНТ  --зщштучне небесне тіло 

пок; - штучний супутник Землі 


Зауваження та пропозиції просимо надсилати на адресу: 


Інститут геодезії 
Національного університету 
з Львівська політехніка" 
вул: Степана Бандери, 12 
Львів 79013 


Видавництво , Євросвіт" 
м. Львів 79005 
а/с 6700 


Аберація 


АБЕРАЦІЯ (аберрация; афектаїіоп; 
Афеггаїоп д: порушення гомоцентричності 
променів, що вийшли з оптичної системи 
(пучки променів, що вийшли з однієї точ- 
ки і зійшлися в одній точці, наз. гомоцен- 
тричними). Є: сферична А., хроматична А., 
дисторсія, кома, астигматизм, кривина по- 
ля зображення. Хроматична та сферична 
А., кома і астигматизм спотворюють зобра- 
ження точки, дисторсія - лінії, а кривина 
поля - площини. Монохроматична А. ви- 
никає під час проходження крізь оптичну 
систему монохроматичного випроміню- 
вання, а хроматична - випромінювання 
спектрального складу. 

Сферична А. полягає у тому, що під час по- 
будови зображення крайні від оптичної осі 
промені, переходячи крізь лінзу, перетина- 
ються ближче до лінзи, ніж ті, що ближче 
до осі. Внаслідок цього зображення точок 
перетворюються на світляні плями різного 
діаметра. Якщо точковий об'єкт знімання 
зміститься відносно оптичної осі, то отри- 
маємо зображення, яке наз. комою. Кому, 
як і сферичну А., зменшують добиранням 
форми лінз і показника заломлення світла. 
Об'єктив, у якому виправлено сферичну 
аберацію та кому, наз. апланатом. 
Хроматична А. виникає через те, що показ- 
ник заломлення світла залежить від його 
частоти і промені різної довжини хвиль за- 
ломлюються по-різному (напр., фіолетові 
промені заломлюються сильніше і зобра- 
ження фокусується ближче до лінзи, а чер- 
воні - далі). Зображення точки матиме виг- 
ляд плями з різнобарвною смугастою об- 
лямівкою. Щоб усунути хроматичну А., 
застосовують лінзи з різними показниками 
заломлення. Об'єктив, у якому усунено 
хроматичну А., наз. апохроматом. 
Астигматизм полягає в тому, що жмут 
променів під час побудови зображення точ- 
кового об'єкта, розташованого поза оптич- 


ною віссю, потрапляє на лінзу різної кри- 
вини вздовж паралелей і меридіанів. Через 
це промені, що лежать у площині, яку виз- 
начають об'єкт та оптична вісь, заломлю- 
ються по-іншому ніж ті, що розташовані у 
перпендикулярних площинах. Для усунен- 
ня астигматизму використовують лінзи різ- 
ної кривини, товщини та коефіцієнта за- 
ломлення. Об'єктив, у якому усунено астиг- 
матизм, наз. астигматом. 

Кривина поля зображення полягає в тому, 
що зображення предмета, розташованого 
у площині, перпендикулярній до оптичної 
осі, різке не у площині, а на вигнутій по- 
верхні. Кривину поля усувають разом з 
астигматизмом. 

Дисторсія - геометрична невідповідність 
предмета і зображення, отриманого за до- 
помогою діафрагми (див. Ортоскопія 
об'єктивів). Через це негативне явище 
зображення, побудоване оптичною систе- 
мою, буде спотворене і не подібне до ори- 
гіналу (об'єкта чи предмета). Різні види 
дисторсії виникають унаслідок того, що і 
під час формування зображення використо- 
вуються різні частини лінзи. До причин, які 
породжують дисторсію, належать насам- 
перед сферична аберація та зміна кутового 
збільшення у вхідному й вихідному отво- 
рах оптичної системи. Суттєво зменшити 
дисторсію можна розташуванням діафраг- 
ми між лінзами об'єктива, що й практику- 
ють у фотокамерах, зорових трубах тощо. 3. 
АБЕРАЦІЯ АСТРОНОМІЧНА (астро- 
номическая аберрация; азігопотіса! афбег- 
кайоп; азігопотізсне АБетгаїоп ДБ: різниця 
між видимим напрямом на світило й істин- 
ним, який бачив би в той же момент спос- 
терігач, який не рухається. Позаяк астро- 
номічні спостереження виконуються на 
Землі, що обертається навколо своєї осі та 
рухається навколо Сонця й разом із Сонцем 
переміщується серед зір, то спостерігач ру- 
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хається зі швидкістю, сумірною зі швид- 
кістю світла, і бачить світило не в тому на- 
прямі, в якому він бачив би його в цей же 
момент, перебуваючи в спокої. Добова А. а. 
пов'язана з рухом спостерігача разом із 
Землею навколо її осі (лінійна швидкість 
обертання точок земної поверхні на еква- 
торі становить 0,46 км'с".). Вона досягає 
0,32" і враховується під час опрацювання 
астрономічних спостережень. Річна А. а. 
пов'язана з рухом Землі навколо Сонця 
(середня швидкість руху Землі по екліп- 
тиці 29,75 км'с.). Річна А. а. залежить від 
координат світила, його годинного кута 
та швидкості руху Землі й досягає 20,5". 
Вплив річної А. а. враховується під час виз- 
начення координат небесних світил. 10. 
АБЕРАЦІЯ ДОБОВА (суточная аберра- 
ция; аїимпаї! абеугаїоп; їйвіїспе АРеггайоп 
Д: див. Аберація астрономічна. 10. 
АБЕРАЦІЯ РІЧНА (годичная аберрация; 
аппиа! афетггаїоп; /ййпіспе АРегтаїоп Д: 
див. Аберація астрономічна. 10. 
АБРАЗІЯ (абразия; афгазіоп; Аргазіоп Д): 
руйнування берегів морів і водойм хвиля- 
ми, течіями, припливами та відпливами, 4. 
АБРИС (абрис; 5Кеїсі; Напагіз5 т): заст. 
слово (див. Зарис). 14. 

АБСОЛЮТНА ВОЛОГІСТЬ ПОВІТРЯ 
(абсолютная влажность воздуха; абзоїціє 
Ппитіайу; афзоіціе Ги/еисіівкей Ї): див. 
Вологість повітря. 13 
АБСОЛЮТНИЙ ІНТЕРФЕРЕНЦІЙ- 
НИЙ МЕТОД (абсолютньй интерферен- 
ционньшй метод; абзоішіе тееїод о/ іпіер- 
Лекепсе, арзоіше Іпіет/етепглететоає )): най- 
точніший з усіх сучасних методів лінійних 
вимірювань. Дає змогу визначати довжи- 
ну відрізка з точністю півдовжини хвилі ви- 
димої або інфрачервоної ділянки спектра, 
тобто 0,3 мкм. А. 1. м. грунтується на яви- 
щах, що спостерігаються під час відбиття 
монохроматичного променя від прозорої 
плоскопаралельної пластинки, товщина 
якої є вимірювана лінія. Падаючи на плас- 
тинку, промінь розділяється на дві частини. 
Одна відбивається від верхньої грані плас- 
тинки, а інша -- входить у пластинку, від- 
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бивається від її нижньої грані і виходить 
паралельно до першої частини променя. 
Промінь падає на пластинку перпендику- 
лярно до її граней. Тому різниця оптичних 
шляхів двох частин променя Д 2 Зан, де 4 
- товщина пластинки, п - її показник за- 
ломлення. Для отримання інтерференцій- 
ної картини обидві частини променя зби- 
рають у фокальній площині відфокусова- 
ного на безмежність об'єктива. Інтенсив- 
ність світла в центрі інтерференційної кар- 
тини залежить від співвідношення різниці 
Д оптичних шляхів обох частин променя і 
його довжини хвилі Д,. Це відношення Я 
порядком інтерференції: Д/Д є М "Є / де 
М - ціла, а Є - дробова частини порядку 
інтерференції. Якщо Є є 0, то в центрі кар- 
тини є максимум, а якщо Є з 0,5 - мінімум. 
Для інших значень є отримуємо проміжні 
значення інтенсивності, а навколо центра 
є центральне кільце. Вимірюючи діаметр 
кільця, визначають дробову частину поряд- 
ку інтерференції. Цілу її частину отриму- 
ють, перелічивши темні смуги інтерферен- 
ційної картини, які проходять через одну 
її точку зі зміною товщини пластинки від 
0 до 4. Цю кількість смуг фіксують авто- 
матичним пристроєм. Якщо а дорівнюва- 
тиме 1 м, то М більше 109, 

Визначивши порядок інтерференції та зна- 
ючи довжину хвилі променя і показник за- 
ломлення пластини, знаходять її товщину 
о(Має 
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Це основна формула А. і. м., яка показує, 
що в цьому методі вимірювана віддаль ви- 
ражається в довжинах світлової хвилі. 
Абсолютні інтерференційні вимірювання 
виконують за допомогою приладів, в осно- 
ву яких покладено нерівноплечовий ін- 
терферометр Майкельсона. В ньому 
плоскопаралельну повітряну пластинку 
утворюють зображення нерухомого дзерка- 
ла НД"і рухоме дзеркало РД. Дзеркало РД 
встановлюють на віддалі а від зображення 
дзеркала НД, яку треба виміряти. 
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Абсолютний показник... 
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Спрощено процес визначення порядку ін- 
терференції (цілої і дробової частин) поля- 
гає в застосуванні двочастотного абсолют- 
ного інтерференційного методу, коли вико- 
ристовують джерело випромінювання двох 
довжин хвиль, різниця частот яких лежить 
у радіодіапазоні. Промені обох довжин 
хвиль потрапляють на нерухоме і рухоме 
дзеркала інтерферометра. Частини, які піс- 
ля відбиття від нерухомого дзеркала про- 
йшли крізь напівпрозору пластинку Д, нак- 
ладаються, внаслідок чого отримують опор- 
не коливання низької частоти. Так само нак- 
ладаються коливання, які відбились від ру- 
хомого дзеркала та від пластинки Д. Резуль- 
татом цього буде низькочастотне сигнальне 
коливання. Далі визначають різницю фаз 
опорного і сигнального коливань. Цілу кіль- 
кість періодів у ній підраховують за кількі- 
стю циклів зміни різниці фаз під час пере- 
міщення рухомого дзеркала від зображення 
нерухомого дзеркапа до досягнення вимі- 
рюваної віддалі а, яку також знаходять за 
формулою (див. вище). 

Довжини ліній, які можна визначити А. 1. м., 
обмежуються довжиною когерентності дже- 
рела світла і впливом атмосфери. Під час 
використання теплових джерел чітку інтер- 
ференційну картину одержують на відстані 
не більше 30 см. За допомогою лазерів цим 
методом визначають віддаль у декілька де- 
сятків, а навіть сотень метрів. Завдяки за- 
стосуванню лазерів спростились пристрої 
для абсолютних інтерференційних вимі- 
рювань та організація їх проведення, що 
сприяло промисловому виготовленню ін- 
терференційних віддалемірів. 13. 
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АБСОЛЮТНИЙ ПОКАЗНИК ЗАЛОМ- 
ЛЕННЯ (абсолютньй показатель прелом- 
ления; аБзоіиіе іпаєех ої ге/тасіїоп; абзоїціє 
Вгеспипезгані Д: відношення швидкості 
поширення електромагнетних коливань с 
у вакуумі до їх швидкості у у середовищі: 
п с|у. 
Характеризує взаємодію частинок сере- 
довища з електромагнетними коливання- 
ми. Значення А. п. з. залежить від кількості 
частинок в одиниці об'єму середовища, 
тобто від його густини, а також від взаєм- 
ного розміщення і резонансної частоти час- 
тинок та частоти електромагнетних коли- 
вань. Більший А. п. 3. властивий середови- 
щу з більшою густиною. А. п. з. повітря об- 
числюють, знаючи температуру, атмосфер- 
ний тиск і вологість повітря. 13. 
АБСОЛЮТНІ ВИМІРЮВАННЯ СИЛИ 
ВАГИ (абсолютнье измерения силь тя- 
жести; авзоїніе теазигетепі оГятауйу; аб- 
зоїше 5спугегееіпулігкипрутеззипе Д): вимі- 
рювання повного значення прискорення 
сили ваги в пункті спостережень допомагає 
розв'язати дві фундаментальні проблеми 
геодезії та геофізики: вивчення варіацій си- 
ли ваги з часом і створення національної 
опорної гравіметричної мережі. Абсолютне 
вимірювання проводять двома методами: 
маятниковим і балістичним. У маятникових 
спостереженнях використовують обер- 
тальні та ниткові маятники. Балістичний ме- 
тод грунтується на законі прямолінійного 
рівномірно-прискореного падіння тіла. б. 
АБСТРАКТНІСТЬ КАРТИ (абстракт- 
ность картьі; афбзігасіїоп о/ не тар; Каг- 
тепаБзігакіїйоп б): властивість карти, що ви- 
являється під час її складання завдяки зас- 
тосуванню прийомів картографічної 
генералізації. На будь-якій карті здебіль- 
шого відображається суб'єктивно-об'єк- 
тивна дійсність. 5. 
АВТОГРАФ (автограф; аціоєтарі; Аціо- 
жгарі п, Ашоягатт п): універсальний сте- 
реофотограмметричний прилад механічно- 
го типу. Фірма-виробник - Вільда (Швай- 
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царія). Модель А-7 призначена для опра- 
цювання наземних та аерофотознімків, для 
складання топографічних карт і планів, а 
також для виконання фототріангуляційних 
робіт. Модель А-8 дає змогу опрацьовувати 
планові асрофотознімки з подібними про- 
єктувальними зв'язками (фокусна віддаль 
приладу 98-215 мм), модель А-9 - широ- 
кокутні та надширококутні знімки (фокус- 
на віддаль приладу 40-77 мм). Модель А- 
10 дає змогу створювати великомасштабні 
плани, а також цифрові моделі місцевості 
та рельєфу, розвивати фототріангуляцію. 8. 
АВТОКОЛІМАТОР (автоколлиматор; 
ашіосоййтаїог; Ашокойтатог т): оптичний 
прилад, що складається з зорової труби і 
відлікового пристрою; використовують для 
вимірювання малих кутів на засадах ав- 
токолімації. 21. 

АВТОКОЛІМАЦІЯ (автоколлимация; 
аніосойітайоп; Аиіокоййтатоп )): явище спо- 
стереження відбитого зображення підсвіче- 
ної сітки ниток зорової труби від дзерка- 
ла, перпендикулярного до її візирної осі. 
Використовують під час точних вимірювань 
напрямів. 1. 

АВТОМАТИЗАЦІЯ СТЕРЕОВИМІ- 
РЮВАНЬ (автоматизация стереоизме- 
рений; аціотаїоп ої 5іегеотеазикетепіз; 
Ашотаїзіегипя 7 аєк зіегеорпої08гаттеї- 
гізспеп Меззипяеп 7 рі): виконання фото- 
грамметричних вимірювань автоматични- 
ми приладами без участі оператора або за 
його часткової участі. Є складовою циф- 
рової фотограмметрії, яка своєю чергою 
передбачає: сканування зображень, коре- 
ляцію однойменних точок стерєопари, 
автоматизоване викреслювання та побудо- 
ву цифрової моделі рельєфу, створення 
ортофотокарт. Можливий технологічний 
варіант, коли оператор виконує стереоско- 
пічні вимірювання для всіх фотограм- 
метричних задач, а їх розв'язують аналітич- 
ним методом на ПЕОМ. 8. 
АВТОМАТИЗОВАНА КАРТОГРАФІЧ- 
НА СИСТЕМА (автоматизированная 
картографическая система; аціотаїса 
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сагіоягарніс зузіет; ашотагйяснез Капіо- 
згарнієпзузіет п): виробнича система, яка 
об'єднує комплекси технічних, програм- 
них та інформаційних засобів автоматизо- 
ваного складання й оновлення традиційних 
і цифрових карт, організованих з підсис- 
тем, що забезпечують введення в ЕОМ кар- 
зберігання, а також виведення карт циф- 
рових і видавничих оригіналів. 21. 
АВТОМАТИЗОВАНА КАРТОГРАФІЧ- 
НА ТЕХНОЛОГІЯ (автоматизирован- 
ная картографическая технология; аціо- 
тагма саноякарніс іесітоїору, ацшіотайзсне 
Каповгарпіетесіпоїоріє )): сукупність ме- 
тодів організації інформаційного та про- 
грамного забезпечення, розроблених для 
певної архітектури обчислювальних засо- 
бів, які використовуються в процесах авто- 
матизованого виготовлення цифрових, то- 
пографічних та ін. карт. 21. 
АВТОМАТИЗОВАНА СИСТЕМА ДЕР- 
ЖАВНОГО МІСТОБУДІВНОГО КА- 
ДАСТРУ (автоматизированная система 
государственного городского кадастра; 
ацотаїед зузієт од зіаіе игбап сайазіте; 
аніотатізснез 5узієт п 4е5 Зтааїукаїазтегя 
п агг бай д: сукупність інформаційного, 
лінгвістичного, математичного, програм- 
ного, технічного, організаційного, мето- 
дичного, правового та економічного забез- 
печення для збирання, опрацювання, збе- 
реження і видачі даних містобудівного ка- 
дастру автоматизованим способом у гра- 
фічному чи текстовому вигляді. 21. 
АВТОМАТИЗОВАНА СИСТЕМА ТО- 
ПОГРАФО-ГЕОДЕЗИЧНИХ ВИМІРЮ- 
ВАНЬ (автоматизированная система то- 
пографо-геодезических измерений; ашота- 
тей 5узіет о) торозгарніс-зеодетс теазиге- 
тепіз; аціотайзспез 5узіет п дег іорозга- 
ріізсне ипа зеодетізспе Ацтайте Р: мобі- 
льна топографо-геодезична вимірювальна 
система для проведення знімальних робіт 
та опрацювання отриманих даних, включ- 
но з їх графічним зображенням у польо- 
вих умовах. 21. 
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АВТОМАТИЗОВАНЕ РОБОЧЕ МІСЦЕ 


ГЕОДЕЗИСТА (АРМ-Г) (автоматизиро- . 


ванное рабочее место геодезиста; аціота- 
тед моукіня ріасе ої єєоаезізі; ацотаїі- 
зіепег АгБейзріаїг т дез Гапауеттеззяетя т 
(4е5 Сеоайіз т)): комплекс технічних і про- 
грамних засобів, які забезпечують автома- 
тизацію обчислень геодезичних задач. 21. 
АВТОМАТИЧНА МІЖПЛАНЕТНА 
СТАНЦІЯ (автоматическая межпланет- 
ная станция; аціотаїїс іпіегріапеіату 5іа- 
йоп; ацотаїйзсне сулізспепріапешатізспе 
Зап): тип космічного літального апара- 
та, який може тривалий час перебувати в 
космосі, є носієм спеціальної знімальної 
апаратури, містить системи передавання 
інформації на Землю. А. м. с. можуть від- 
відувати космонавти для проведення спе- 
ціальних досліджень, заміни бортової апа- 
ратури тощо. 3. 

АВТОРЕФЛЕКСІЯ (авторефлексия; аціо- 
геПесійоп; Аиогейехіоп )): явище спосте- 
реження в дзеркалі, встановленому перпен- 
дикулярно до візирної осітрубитеодоліта, 
зображення візирної марки, закріпленої на 
об'єктив труби так, що її симетричні штри- 
хи рівновіддалені від оптичного центра 
об'єктива. Використовують для вивірення 
конструкцій машин та устаткування. 1. 
АВТОРСЬКИЙ ЕСКІЗ КАРТИ (авторс- 
кий зскиз картьх; аціог 5 ага|ї о те тар; 
АиіотепКагіепзКігге Д): первісний варіант 
змісту запроєктованої карти, виконаний 
на блідо-голубому відбитку основи кар- 
ти географічної, одержаного з раніше 
виданої карти в масштабі та проєкції, 
близьких до карти, що складається. 5. 
АВТОРСЬКИЙ МАКЕТ КАРТИ (ав- 
торский макет картьі; аційог 5 тоає! ої 
Ше тар; АшіогепКагіепепімит т, Ашогеп- 
ехетріаг п): складений на підготовленій 
раніше основі карти географічній, 
містить повний обсяг спеціального змісту 
і легенду карти. А. м. к. виконують за 
даними основних джерел, з використанням 
прийнятих умовних позначень і настанов 
щодо фарбового оформлення проєктованої 
карти. 5. 
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АДДИТАМЕНТ (аддитамент; аадйіує 
зифзіапсе; Ададйатепі п): субстанція додана 
до іншої для її поліпшення (див. Розв'я- 
зування сфероїдних трикутників). 17. 
АДИТИВНИЙ СПОСІБ ОТРИМАННЯ 
КОЛЬОРОВИХ ЗОБРАЖЕНЬ (аддитив- 
ньшй способ получения цветньх изображе- 
ний; адайіує тетподз оГєепіпе соіоиг герге- 
зепіатіопі; Аддйіууєнайтеп п дек Егпаїйшпя 
Лаег КагРідег п рі): грунтується на мож- 
ливості отримати будь-який колір змішу- 
ванням трьох основних кольорів - синього 
(С), зеленого (3) і червоного (Ч), За допо- 
могою цих кольорів отримують додаткові 
кольори: голубий (Г), жовтий (Ж) і пурпу- 
ровий (П), а також чорний (Чр). Синій, зе- 
лений і червоний світлофільтри наз. ади- 
тивними світлофільтрами. В А.с.о.к.з3. 
об'єкт фотографують на чорно-білу плівку 
через три світлофільтри: С, З і Ч. Із нега- 
тивів отримують чорно-білі діапозитиви, 
які проєктують на екран через такі ж світ- 
лофільтри; на екрані з'являється кольоро- 
ве зображення об'єкта. Цей спосіб вико- 
ристовують для отримання кольорових по- 
зитивних зображень на кольоровій пози- 
тивній плівці або фотопапері. 3. 
АДІАБАТА (адиабата; ааїаратіс Ііпе; 
Ааіараг р: лінія, що зображує на графіку 
адіабатний процес. 5. 

АДІАБАТНА ОБОЛОНКА (адиабатная 
оболочка; адіабатіс тапіе; адіарфаїізспе 
Нийе 5: теплоізоляційна оболонка, що уне- 
можливлює будь-який теплообмін тіла з 
оточуючим середовищем. 5. 
АДІАБАТНИЙ ПРОЦЕС (адиабатньй 
процесс; адіабатіс ргосе55; адіабатізснег 
Уегіацнї т (Ргогер т )): термодинамічний 
процес, що відбувається без теплообміну 
з навколишнім середовищем, тобто систе- 
ма не отримує теплоти ззовні й назовні її 
не віддає; це здійснюється за допомогою 
адіабатної оболонки. 5. 

АЕРОГРАФ (азрограф; аєкоягарі; Аєто- 
ягарі т): прилад, яким наносять тонкий 
шар фарби на папір, тканину тощо за до- 
помогою стисненого повітря; застосовує- 
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ться під час укладання оритіналів карт, ви- 
готовлення плакатів та виконання інших 
оформлювальних робіт. 5. 
АЕРОГРАВІМЕТР (азрогравиметр; аегіа! 
ягамітеїек; Аегоягамітеїтег п): гравіметр, 
призначений для відносного вимірювання 
сили ваги на літальному апараті. 6. 
АЕРОДИНАМІЧНИЙ ПАРАДОКС СУ- 
ПУТНИКА (азродинамический парадокс 
спутника; аегодупатіс заїеййе ракадох; 
аегодупатізспез Рагайох п дез 5агеййз т): 
явище, коли напрям тангенційного прис- 
корення супутника протилежний напряму 
сили опору атмосфери. Причина А. п. с. 
полягає в тому, що рух під дією гальму- 
вання атмосфери відбувається не по колу, 
а по спіралі. 3. 

АЕРОКОСМІЧНЕ ЗНІМАННЯ (азро- 
космическая сьемка; аєгозрасе 5игуеу; 
аегокозтізспе Айтайте Ї): отримання зоб- 
раження місцевості з різних літальних апа- 
ратів за допомогою спеціальної апаратури. 
Під час А. з. фіксується енергія електро- 
магнетного спектра, відбита від об'єктів 
місцевості. Залежно від того, які зони 
електромагнетних хвиль використовують 
під час знімання і як записують інформа- 
цію про об'єкт, розрізняють фотографічні 
та нефотографічні зображення. До не- 
фотографічних належать телевізійні, елек- 
тронно-оптичні, радіотеплові, радіолока- 
ційні зображення, які розширюють можли- 
вості отримання інформації про місцевість, 
стан довкілля та природні ресурси. Важли- 
ву роль у технологічній системі отриман- 
ня інформації про об'єкт відіграє агрофото- 
знімання. Його виконують за допомогою 
фотокамер, записуючи інформацію на фо» 
топлівку. Космічне знімання виконують 
для створення карт, дослідження природ- 
них ресурсів, вивчення геологічної будови 
Землі, метеорологічних процесів, стану за- 
брудненості довкілля, тобто процесів, дія 
яких поширюється на цілі регіони. 3. 
АКРОЛОГІЯ (азрология; аегоіову; Аего- 
Іозіе б: розділ метеорології, що вивчає фі- 
зичні та динамічні процеси і явища у верх- 
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ніх шарах атмосфери (вище приземного 
шару), а також методи їх дослідження. 5. 
АЕРОМАГНЕТОМЕТР (азромагнито- 
метр; аеготаяпеїотеїен; Аеготарпеїоте- 
гег п): прилад для вимірювання магнетного 
поля Землі (див. Знімання аеромагнет- 
не)злітального апарата (зокрема, з ШСЗ). 
Вплив магнетного поля останнього на да- 
вач А. знищується автоматичними компен- 
саторами, а точніші вимірювання викону- 
ють, коли давач А. буксирують у спеціаль- 
ній гондолі на відстані 30-50 м від літаль- 
ного апарата. Є ферозондувальний А., про- 
тонний А., квантовий А. 5. 
АБЕРОРАДІОНІВЕЛЮВАННЯ (азрора- 
дионивелирование; аєегогадіо Іеуейіпе; 
Аєгоипкпіуейекипя РФ; метод визначення 
висот Ну, ТОЧОК Місцевості під час аеро- 
фотознімання; виконують радіовисото- 
міром вимірювання висот Н з, Лету (у мо- 
мент експозиції кожного знімка) та стато- 
скопом змін АН 5, ВИСОТИ Лету відносно ви- 
хідної ізобаричної поверхні В. Для визна- 
чення Ну, потрібно знати висоту точки Н м 
на початку маршруту. Тоді 

НН ЯН г АНУ АНУ, Ну 
Передбачається, що поверхня ізоба- 
рична В паралельна до рівневої поверхні Й. 
Для контролю вимірювання визначають ви- 
соту опорної точки в кінці маршруту. Одер- 
жану нев'язку розподіляють між знайденими 
висотами точок пропорційно до їх віддален- 
ня від початкової точки маршруту. 7. 





АЕРОФІЛЬМ (азрофильм; аєгоріт; Аего- 
Літ п): фотоплівка, на яку поміщається 
більше ніж один кадр зображення. Звичай- 
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но А. має довжину близько 60 м. Експоно- 
ваний А. отримують після аерофотозні- 
мання, проявлений А. - після фотогра- 
фічної обробки -- негативного процесу. 8. 
АЕРОФОТОАПАРАТ ЩІЛИННИЙ (ще- 
левой азрофотоаппарат; аєгіаї зсатпіпе 
(Зіопеа) сатега; 5снійгкатега 5 Кисінрьрйа- 
Катега Д: апарат, в якому реалізований 
принцип неперервного фотографування 
смуги місцевості, яка під час руху літака 
проєктується на вузьку, перпендикулярну 
до напряму лету, щілину, розташовану в 
фокальній площині аєрофотоапарата. Су- 
війна фотоплівка безперервно перемоту- 
ється з такою ж швидкістю, з якою перемі- 
щається спроєктоване через щілину зобра- 
ження. В результаті такого фотографуван- 
ня отримують суцільний фотознімок міс- 
цевості у вигляді довгої стрічки, а не окре- 
мих кадрів. 8. 

АЕРОФОТОГЕОДЕЗІЯ (азрофотогео- 
дезия; аегорпоїореодезу; ТийБіїдєеоайзіе 
Тирридуєгтеззипозкипає БД: інженерна спе- 
ціальність, що існувала в навчальних зак- 
ладах СРСР; значно ширше поняття - 
фотограмметрія. 8. 
АЕРОФОТОГРАММЕТРІЯ (азрофото- 
грамметрия; аїгрпоіозгаттеїту; Аегорпо- 
тозгаттеїніе Б. ГийЬйарпогозгаттеїттіе 
ВіаНия т): розділ фотограмметрії, який 
вивчає геометричні властивості аерофо- 
тознімка та пари знімків, теорію транс- 
формування аерофотознімків, теорію по- 
будови геометричної моделі об'єкта, 
аерофототріангуляції, опрацювання 
знімків на фотограмметричних приладах, 
створення оритіналів карт. 8. 
АЕРОФОТОЗНІМАННЯ (азрофото- 
сьємка; аєгіа! рйоіовтарну; Імрантанте д: 
фотографування земної поверхні з літаль- 
ного апарата. Виконують для складання 
топографічних карт, вивчення та обліку лі- 
сових, земельних угідь і водних ресурсів, 
землевпорядкування, рельєфу, ландшафтів, 
техногенних процесів, проєктування інже- 
нерних споруд, проведення геолого-розві- 
дувальних робіт тощо, Здійснюється аєеро- 
фотоапаратами, призначеними для плано- 
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вого, перспективного та панорамного фо- 
тографування. Найпоширеніше планове А., 
коли кут нахилу знімка менше 37. Фотогра- 
фування місцевості здійснюється з поздовж- 
нім перекриттям суміжних знімків на 60 90, 
що дає змогу отримати за допомогою сте- 
реоскопічних приладів об'ємну модель міс- 
цевості. А. поділяють на топографічне і те- 
матичне. Розвиток А. тісно пов'язаний з роз- 
витком авіації та космонавтики. За фото- 
знімками складають топографічні карти і 
фотопродукцію: ортофотоматеріали, фото- 
плани, фотосхеми, фотокарти. 8. 
АКЕРОФОТОЗНІМОК (азрофотоснимок; 
рйоїозгарну (іта»е); Тим п): фотографіч- 
не зображення об'єкта (місцевості), отрима- 
не аерофотокамерою, встановленою на 
літальному апараті. А. горизонтальний --Зні- 
мок, кут нахилу якого дорівнює нулеві; А. 
плановий - знімок, кут нахилу якого не пе- 
ревищує 32; А. перспективний - знімок, кут 
нахилу якого більше 32, 8. 
АЕРОФОТОЗНІМОК ТОПОГРАФІЧ- 
НИЙ (топографический азрофотоснимок; 
гороягарніса! аегіа! рійоїоєтарну (ітаре); 
торозгарНізспез Гирі п): аєрофото- 
знімок з високими метричними і зобра- 
жувальними характеристиками, який вико- 
ристовується для створення топографічних 
матеріалів: карт, фотокарт, цифрових мо- 
делей місцевості, ситуації та рельєфу. 8. 
АЕРОФОТОКАМЕРА (азрофотокамера; 
аегосатета; Імрійікатета Д: пристрій для 
отримання фотографічного зображення міс- 
цевості на світлочутливому матеріалі під час 
аерофотознімання. Найчастіше застосо- 
вуються кадрові А. (рис.). Основні вузли А.: 
знімальна камера /, касета П, агрофотоустава 
ШІ, командний пристрій //. А. розташована у 
фотовідсіку літального апарата. 

Знімальна камера складається з внутріш- 
нього блока / та зовнішнього корпуса 2. 
Внутрішній блок використовується для по- 
будови оптичного зображення за допомо- 
гою об'єктива. Між компонентами об'єк- 
тива 3 розташований аерофотозакривач 4. 
Верхня основа 5 оптичного блока є пло- 
щиною прикладної рамки, до якої в момент 


Аерофотокамера... 


фотографування притискається фотомате- 
ріал 6. Це відбувається за допомогою спе- 
ціального вирівнювального пристрою, який 
працює найчастіше на пневматичній осно- 
ві та складається з притискувального стола 
7 та вирівнювального скла 8. Розміри світ- 
лового вікна визначають формат аерофото- 
знімка. 
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Касета дає змогу зберігати аєрофотоплів- 
ку, вирівнювати її в площині в момент екс- 
позиції та перемотувати на потрібний від- 
різок. Касетою є світлонепроникна короб- 
ка, в якій встановлено механізм перемоту- 
вання з двома шпульками. Під час фото- 
графування фільм перемотується зі шпуль- 
ки 9 на шпульку 10, проходячи над при- 
кладною рамкою, Зовнішній корпус 2 зні- 
мальної камери захищає внутрішній блок 
і є основою для монтажу касети і закріплен- 
ня аерофотоустави. 

Аерофотоустава оберігає А. від зовніш- 
ніх і внутрішніх вібрацій, поштовхів, уда- 
рів тощо. Вона з'єднує А. з літальним апа- 
ратом. Підвішений стан А. дає змогу змен- 
шити кути нахилу знімків або здійснити її 
орієнтацію стосовно напряму лету. 
Командний пристрій дистанційно керує 
роботою А. На ньому встановлюють об- 
числений інтервал між експозиціями, що 
дає змогу автоматизувати весь процес аеро- 
фотознімання. Сучасні А. забезпечують 
автоматичне увімкнення та вимкнення, по- 


А 


ворот на кут знесення, а також визначення 
та утримання експозиції. Командний пристрій 
забезпечує керування допоміжними при- 
строями одночасно з роботою А. 3. 
АЕРОФОТОКАМЕРА ПАНОРАМНА 
(азрофотокамера панорамная; рапогатіс 
аегосатета; Рапогатакатега )): аеро- 
фотокамера, за допомогою якої земна по- 
верхня подається сумою окремих зобра- 
жень, отриманих за законом центральної 
проєкції. В результаті панорамного аєеро- 
фотографування отримують смуги-панора- 
ми, які деколи зображають земну поверхню 
від горизонту до горизонту. 3. 
АЕРОФОТОКАМЕРА ЩІЛИННА (ще- 
левая азрофотокамера; зіопеад аегосате- 
га; Віильйакатега ): аерофотокаме- 
ра, для безперервного фотографування по- 
верхні об'єкта на фотографічний матеріал 
через щілину камери. У А. щ. рух фотома- 
теріалу та літального апарата синхронізо- 
вано. 3. 

АЕРОФОТОПЛІВКА (азрофотопленка; 
аеговііт; Гиййіт т, Аего/йт т): див. Фо- 
тографічні матеріали. 8. 
АЕРОФОТОТОПОГРАФІЯ (азрофото- 
топография; аегорпоіоіороєтарну; Іції- 
Ьйдороятарніе б: розділ фотограммет- 
рії, що вивчає й опрацьовує методи та за- 
соби створення карт топографічних за 
матеріалами аєрофотознімання. Дос- 
ліджує геометричні властивості аерофо- 
тознімка і стереоскопічної пари, розроб- 
ляє фотограмметричні прилади для скла- 
дання карт, методи польового і каме- 
рального топографічного дешифруван- 
ня знімків. Є два методи аерофототопо- 
графічного знімання -- комбінований і сте- 
реотопографічний. Комбінований метод 
включає складання контурної частини 
карти на основі трансформування знімків 
і польовезнімання мензульне рельєфу. 
У стереотопографічному методі в польо- 
вих умовах виконують дешифрування 
знімків, визначають геодезичні координати 
й висоти деяких точок місцевості. В каме- 
ральних умовах, опрацьовуючи асрофото- 


Азимут... 


знімки, за допомогою фотограмметричних 
приладів отримують контурну та висотну 
частини карти, складають і готують до ви- 
дання оригінал карти. Тепер А. пов'язана 
з автоматизацією процесів складання карт 
на основі використання ЕОМ, засобів ком- 
п'ютерної графіки та створення автомати- 
зованих картографічних систем. 8. 

АЗИМУТ АСТРОНОМІЧНИЙ (астро- 
номический азимут; азігопотісаї асітиїй; 
азітопотізсез Асіти! п): двогранний кут, 
утворений площиною астрономічного ме- 
ридіана пункту спостережень і площиною 
вертикала земного предмета. Відлічує- 
ться від північного напряму астрономіч- 
ного меридіана за годинниковою стрілкою 
від 0 до 3602, У астрономії сферичній 
відлічують від точки півдня. 10. 

АЗИМУТ ГЕОДЕЗИЧНИЙ (геодезиче- 
ский азимут; єеодеїіс агітийй; зеодеїіса- 
хеодійізспез Аліти! п): якщо на поверхні 
еліпсоїда вибрати на геодезичній лінії 5 дві 
довільні т. 0 і О,, і т. 0, прийняти за по- 
чаткову, а т. 0; - за кінцеву, то напрям 00, 
наз. прямим, а напрям 0-0; - оберненим 
напрямом лінії 5. Напрям лінії в деякій 
точці поверхні встановлюється кутом на- 
прямним, утвореним однією з координат- 
них ліній 1 заданою лінією, точніше, кутом 
між дотичними до цих ліній. На поверхні 
земного еліпсоїда за напрямний кут при- 
ймають кут між дотичними до меридіана і 
до заданої лінії; відлічується від північного 
напряму меридіана за ходом годинникової 
стрілки. Цей кут наз. А. г (позначається літе- 
рою А). А. г. може бути двогранний кут між 
площиною геодезичного меридіана і нор- 
мальною площиною, що містить дотичну до 
заданої лінії. В будь-якій точці на поверхні 


еліпсоїда азимут А, геодезичної лінії наз. 


азимутом прямим, якщо він показує пря- 
мий напрям лінії, азимутом оберненим 
А якщо вказує на її зворотний напрям. Пря- 
мий 1обернений азимути в заданій точці лінії 
відрізняються один від одного на 1809. Пря- 
мий азимут А, у початковій точці О, наз. ази- 
мутом початковим. Проєкцію А. г. на 
карті також наз. А. г. 17. 
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АЗИМУТ ЛАПЛАСА (азимут Лапласа; 
Іаріасе 5 ахітий; ГаріасезсНнез Асітиї п): 
азимут геодезичний, що обчислюється 
за формулою 

Аза-(А- Г)зіпф, 
яку наз. рівнянням Лапласа. Щоб отримати 
А.Л., потрібно на геодезичному пункті з 
відомими координатами геодезични- 
ми В | І, визначити зі спостережень ази- 
мут астрономічний (Є та довготу 
астрономічну А (див. Пункт Лапла- 
са). Рівняння Лапласа слушне лише за 
умови паралельності полярної осі рефе- 
ренц-еліпсоїда та осі Світу. 17. 
АЗИМУТ МАГНЕТНИЙ (магнитньшй 
азимут; таяпеїс ахітиїй; тазпетізспез 
Асіти! п): горизонтальний кут А, відлічу- 
ваний за ходом годинникової стрілки від 
північного напряму М, магнетного мери- 
діана в деякій т. В до заданого напряму ВС. 
А. м. змінюється від 0 до 3602; на місце- 
вості вимірюється за допомогою бусолі 
(компаса). Зв'язок між азимутом астро- 
номічним 41А.м. однієї й тієї ж лінії 
виражається формулою Ас А, б, де б- 
схилення магнетної стрілки, яке при- 
ймається на схід від істинного меридіана 
зі знаком ,;", на захід - зі знаком ,;-. 12. 
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АЗИМУТ НАПРЯМУ В ПРОЄКЦІЇ (ази- 
мут направления в проекции; агітиї о/апу 
дігесіїоп іп рюо)єсіїоп; Асітиі п дек Кісншпя 
7 іп 4Фек АбБйдипе 7 (іп дег Ргоуектіоп ))): 
тобто в зображенні; якщо за поверхню 
Землі математичну прийнято еліпсоїд, 
А. н. в п. визначають за формулою 


ек 7 
СідА МЕ сіза я Ге 

де е, / - коефіцієнти Гавсса; й - яко- 
біан у картографії; М ік- радіуси кри- 
вини меридіанів і паралелей еліпсоїда; сі 
А -- азимути будь-якого напряму на еліпсо- 
їді та його зображення на площині. 5. 
АЗИМУТ ОБЕРНЕНИЙ (обратньй ази- 
мут; іпуегзе асітиї; Сезепазітиі п): див. 
Азимут геодезичний. 17. 
АЗИМУТ ПОЧАТКОВИЙ (начальньй 
азимут; іпіна! ахітий; Ап/апрзазіти! пу): 
див. Азимут геодезичний. 17. 
АЗИМУТ ПРЯМИЙ (прямой азимут; аї- 
уесі ахітиій; аїгеКкіе5 Агітиї п): див. 
Азимут геодезичний. 17. 
АЗИМУТ СВІТИЛА (азимут светила; 
агітит орзіаг; Асітиї п дез Ніттеїкдтрег5 
т): див. Координати небесні. 10. 
АКВАТИНТА (акватинта; ациаїіпі; 
Адиаїтар: 1) ручний спосіб виготовлення 
друкарської форми у вигляді заглибле- 
ної гравюри на металі; 2) метод гравіюван- 
ня, що полягає у щавленні кислотою вкри- 
тої тонким шаром асфальтного або кані- 
фольного пилу металевої пластинки, на яку 
голкою (або пензликом кислотовідпорним 
лаком) нанесено зображення. 5. 
АКВАТИПІЯ (акватипия; улаїет-іпк ргіп- 
їіпе): відтворення в поліграфії малюнків 
водяними (знежиреними) фарбами. 5. 
АКВАТОРІЯ (акватория; ав/їпед акеа о 
уаїек; Адиаїогіе ): ділянка водної поверхні 
у визначених межах району моря або пор- 
ту. А. порту використовують для стоянки 
суден під час навантаження - розвантажен- 
ня та Їх ремонту, для випробування війсь- 
кової техніки тощо. 6. 





АКОМОДАЦІЯ ОКА (аккомодацня гла- 
за; еує ассотойайоп; АКкотодаїоп 7 ас5 
Ацеез п): здатність ока до одночасного чіт- 
кого бачення предметів, неоднаково відда- 
лених від нього. Досягається зміною кри- 
вини кришталика ока, на який діє скоро- 
чення мускулів ока. Що ближче предмет 
до спостерігача, то сильніше скорочуються 
мускули 1 збільшується кривина кришта- 
лика; це дає змогу сфокусувати зображення 
предмета на сітківці. 8. 
АКСЕЛЕРОМЕТР (акселерометр; ассе- 
Іекотеї!ек; Ассеіеготетег п): прилад для ви- 
мірювання прискорень у транспортних ма- 
шинах, літальних апаратах тощо. Викорис- 
товують також у геодезичних приладах, 
напр. у гіротеодолітах. 6. 

АКТ РОЗПЛАНУВАННЯ (акт разбивки; 
кесопаз о Іаудиї; Абе | аск АБзіескипе Д: 
протокол про розпланування і закріплення 
на місцевостіосей споруди головних 
(основних) або її частини. 1. 
АКТИВНИЙ ВІДБИВАЧ (активньй от- 
ражатель; асіїує геЙесіог; абііуег КеПек- 
тог т): див. Відбивач. 13. 
АКТИНОГРАФ (актинограф; асіїпо- 
ягарі; АКііпоягарі п): прилад, що записує 
інтенсивність сонячної радіації. 5. 
АКТИНОМЕТР (актинометр; асіїпотеїег; 
АКіпотетег п): метеоприлад для вимірювання 
інтенсивності прямої сонячної радіації. Диск 
зі срібної, зачорненої з одного боку фольги, 
розташований у трубці, є приймачем сонячної 
енергії. За диском у трубці міститься зіркопо- 
дібна батарея, яка своєрідно з'єднана З ним, З 
корпусом приладу, а також із гальванометром. 
Під час спостережень трубку націлюють на 
Сонце так, щоб зачорнений бік диска був пер- 
пендикулярний до сонячних променів. Інтен- 
сивність прямої радіації визначається різницею 
температур приймача і корпусу приладу. 
Орієнтування А. на північ здійснюється за 
допомогою магнетної стрілки на підставці, 
анацілювання на Сонце - обертанням трубки 
навколо осі Світу за допомогою шкали 
широт. Широко відомий термоелект- 
ричний А. Савінова-Янишевського. 19, 


Актуалізація... 


АКТУАЛІЗАЦІЯ ДАНИХ КАДАСТРУ 
(актуализация данньх кадастра; ирааїпє 
0Ї садазітта! даа; Копйитипя дег Каїазте- 
дагеп ГТ рі): приведення кадастрової ін- 
формації до повної відповідності зі станом 
об'єктів на певний момент часу. 21. 
АЛГОРИТМ ГАВССА (алгоритм Гаусса; 
Сацзз аївогійт; Саийззіз5спег АЇвогіЙйти5 
т): правила, за допомогою яких можна 
обчислити коефіцієнти еквівалентних 
нормальних рівнянь: 

1. Кожний коефіцієнт або вільний член 
алгоритму складається з двох членів; пер- 
ший позначається тими самими літерами, 
що й алгоритм, тільки з індексом меншим, 
на одиницю. 

2. Другий член - дріб, знаменник якого до- 
рівнює квадратичному коефіцієнтові, що 
є біля невідомого, яке не береться до уваги, 
а чисельник складається з двох многочле- 
нів, які утворюються зі знаменника замі- 
ною обох його літер на ті, що входять до 
складу першого члена. Різниця першого і 
другого членів становить алгоритм Гавсса. 
Напр.: 


(род 2) з пред по ПРОРИВОМ 
Гррь. 1) 
20. 
АЛІДАДА (алидада; аїчаа(е); Аіааде ): 
частина геодезичного приладу з елемен- 
тами відлікового пристрою, розташована 
співвісно з лімбом. Звичайно, це лінійка, 
на кінцях якої в геодезичних приладах є 
пристрої (штрих, верньєр, шкала, мік- 
роскоп, мікрометр), що фіксують кут 
повороту А. відносно лімба. В оптичних 
теодолітах ці відлікові пристрої не розта- 
шовані безпосередньо на кінцях А. (як лі- 
нійки її нема). У теодолітах - частина, що 
обертається навколо лімба, наз. алідадною. 
Подекуди А. наз. лінійку кіпрегеля. 14. 
АЛІНІОМЕТР (алиниометр; айептепі 
демісе; Аіїпіотеїтег п): прилад для створних 
спостережень. Складається із зорової тру- 
би великого збільшення (40-45") на під- 
ставці, окулярного або оптичного мікро- 
метра, точного рівня накладного та 


2 Т45-1 


17 А 


пристрою для примусового центрування 
на пунктах створу. Горизонтального та 
вертикального кругів немає. Трубу 
можна нахиляти під кутом 23092. Похибка 
вимірювання відхилень від створу - гори- 
зонтальних зміщень - залежить здебільшо- 
го відтипу мікрометра і віддалення визна- 
чуваної точки від приладу; характеризує- 
ться кореляційною залежністю м 7- (0,01 -к 
4 0,0035) мм, де 5 - віддаль візування, м. 1. 
АЛЮМІНОГРАФІЯ (алюминографня; 
аштіпоягарну; Аіштіпоятарпіе Д: спосібдру- 
ку плоского з використання друкарської 
форми на тонкій (0,6-0,8 мм) алюмінієвій 
пластинці. Застосовують для друкування 
карт, плакатів, репродукцій тощо. 5. 
АЛЬБЕДО (альбедо; аіредо; Аїреао )): ве- 
личина, що характеризує здатність повер- 
хні будь-якого тіла відбивати потік елект- 
ромагнетного випромінювання, що падає 
на неї. А. дорівнює відношенню відбитого 
потоку до падаючого (див. Альбедо 
Землі). 5. 

АЛЬБЕДО ЗЕМЛІ (альбедо Земли; аїБедо 
оРрЕапі; Екааїбедо д: відношення кількості 
променистої енергії Сонця, відбитої від 
поверхні Землі, до кількості енергії, що 
падає на цю поверхню. В середньому А. 3. 
становить 4597. 5. 

АЛЬБЕДОМЕТР (альбедометр; аіредо- 
тегег; АЇредотеїег п): прилад для вимірю- 
вання альбедо різних фізичних тіл (див. 
Піранометр). 19. 

АЛЬГРАФІЯ (альграфія; аіємарну; Аізта- 
рііе Д: див. Алюмінографія. 5. 
АЛЬМУКАНТАРАТ (альмукантарат; 
сіксіе оГаййиає, аїтикатаг; Аітикататаї 
т): мале коло на поверхні кулі за умови ста- 
лої вертикалі г (див. Система коорди- 
нат); це також будь-яке мале коло небес- 
ної сфери, паралельне горизонтові. 5. 
АЛЬТИТУДА (НАБЛИЖЕНА ВИСО- 
ТА) (альтитуда (приближенная вьсота); 
аййиає; Айпйшає п): висота точки спосте- 
реження н. р. м., детиск -Р., атемпература 
- 1. А. у точках / і 2 позначають Н| і Ні 
визначають за формулами: 


Амплітуда 


ро 
Р,? 
де М - 18470; Р, і Р, - атмосферний тиск у 
точках 1 і 2. Для спрощеного знаходження 
Ну та Н5існуютьтаблиці. (Напр., М.В. Пев- 
цов склав таблиці, прийнявши Р, 7 760 мм 
рт. стлі г - 15?С. Перевищення Й із викорис- 
танням А. обчислюють за формулою 
ве(Ні-НОчЧСНі - НІЙ, , 
де д - 0,003665; і, - середня температура, 
їм з (п ь)У/2. 19. 
АМПЛІТУДА (амплитуда; атрійшае; 
Атрійиае Д: 1) найбільше значення періо- 
дично змінюваної величини; 2) різниця 
між двома крайніми показами (штрихами) 
на шкалі приладу (напр., термометр). 5. 
АМПЛІТУДА КОЛИВАНЬ МАЯТНИ- 
КА (амплитуда колебаний маятника; атрії- 
іде о репашит озсійайоп; Атрійиае 7 аег 
Репаеізсрууіприпреп ррі): кут С максимального 
відхилення маятника від стану рівноваги. Пе- 
ріод коливання маятника залежить від амплі- 
туди. Під час вимірювань прискорення сили 
ваги А. к. м. у середньому дорівнює 10", ав 
деяких випадках - 30/-40/, Приведення 
періоду коливань маятника до нескінченно 
малої амплітуди здійснюють урахуванням 
поправки за амплітуду. Для обчислення ці- 
єї поправки з точністю 0,5:1079 с, якщо 
с 2 50", амплітуду коливань потрібно вимі- 
рювати з точністю 1,1". Є два методи вимі- 
рювання А. к.м.: фотографічний і фо- 
тоелектронний, які забезпечують реєст- 
рацію амплітуди з точністю 1". 6. 
АМПУЛА РІВНЯ (ампула уровня; Іеме! уіаї; 
Іарейезатрийе ): прозорий резервуар, гер- 
метично залютований після заповнення його 
рідиною, внутрішня поверхня якого харак- 
теризується певним радіусом кривини. 14. 
АНАГРАФ (анаграф; апазгарі, Апазтарії 
т): аналітичний універсальний стереофо- 
тограмметричний прилад, розроблений в 
Центр. наук.-досл. ін-ті геодезії, картогра- 
фії і агрофотознімання (Москва). Основні 
блоки А.: стереокомпаратор (вимірю- 


нізМівв, Піо мів 
1 
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вальний прилад), ЕОМ (для розв'язування 
потрібних фотограмметричних задач), реє- 
стратор просторових координат, координа- 
тограф. У м. Вінниці на заводі , Аерогеопри- 
лад" випускали серійно ,Анаграф-2". 8. 
АНАЛАТИЧНА ТОЧКА (аналлатичес- 
кая точка; апайаїїіс роїпі; апайатізсйег 
Рипії т): вершина паралактичного кута в 
оптичних віддалемірах, яка розташована 
біля проєкції горизонтальної осі обертання 
приладу на візирну вісь зорової труби. 14. 
АНАЛІЗ (анализ; апаїузіз; Апаїіузе |): метод 
дослідження, який полягає в тому, що об'єкт 
дослідження (предмет, явище, процес) роз- 
глядається як система, поділена на складові 
елементи для вивчення кожного з них і 
з'ясування їх ролі та місця в системі. 21. 
АНАЛІЗ ГАРМОНІЧНИЙ (гармоничес- 
кий анализ; нагтопіс апаїузіз; пагтопізспе 
Апаїуве )): аналіз параметрів процесів за до- 
помогою зображення функцій у вигляді ря- 
дів чи інтегралів Фур'є. 21. 

АНАЛІЗ ДИСКРИМІНАНТНИЙ (дис- 
криминантньй анализ; дїзсгітіпапі апаїіу- 
315; дізкгітіпігізспе Апаїузе )): багатовимір- 
ний статистичний аналіз, що дає змогу роз- 
в'язувати задачі на поділ сукупностей спо- 
стережень. 21. 

АНАЛІЗАТОР (анализатор; апайігег; 
Апаіузаюог т): оптичний пристрій для пе- 
ретворення характеру поляризації і детек- 
тування поляризованого світла. Будова А. 
така ж, які поляризаторів. Площину, в 
якій відбуваються коливання в промені пі- 
сля проходження А., наз. площиною А. 
Інтенсивність /, плоскополяризованого 
променя після проходження А. дорівнює 
І- Ісозу?, де У - кутміж площиною коли- 
вань спадного променя і площиною А. Ця 
формула виражає Малюса закон. 13. 
АНАЛІТИЧНА СТЕРЕОФОТОГРАМ- 
МЕТРИЧНА СИСТЕМА (аналитичес- 
кая стереофотограмметрическая систе- 
ма; апабутіса! рйоїортаттеїгу зузіет; апа- 


Аналітичне визначення... 


Гупізспез Зіегеоанзутепипрязузієт п): комп- 
лекс для ручного, напівавтоматичного або 
автоматичного опрацювання фотознім- 
ків: стереофотограмметричний прилад 
(найчастіше стереокомпаратор), ЕОМ, 
пристрої введення виведення зображення, 
координатограф, програмне забезпе- 
чення для аналітичного розв'язання фото- 
грамметричних задач, пристрої для ство- 
рення картографічних матеріалів. 8. 
АНАЛІТИЧНЕ ВИЗНАЧЕННЯ ЕЛЕ- 
МЕНТІВ ПРИВЕДЕННЯ (аналитичес- 
кое определение злементов приведення; 
апаїутіса! дегегтіпатоп ої гедисіоп еї/е- 
теніз, апаїуйізспе Везіїттипе Г авг Тепігіе- 
гипо5еіетепіє п рі): використовують, якщо 
лінійні елементи приведення переви- 
щують 0,5 м або якщо геодезичними пунк- 
тами С є споруди, на яких не можна вста- 
новити прилад. 


Напрям у 
на сусідній 





Біля геодезичного пункту С закріплюють і 
вимірюють два базиси АВ, АТ, довжину 
яких вибирають такою, щоб кут засічки з 
цих базисів пункту С наближався до 609, а 
віддалі до нього були в 1,5-2 рази більші 
від перевищення пункту С відносно пунк- 
тів А і В. Вимірюють кути й та В між ба- 
зисами і візирною ціллю і пунктом Тта кут 
У між напрямом на сусідній пункт і напря- 
мом на один із кінців базису. 

За даними вимірювань, в умовній системі, 
обчислюють координати точки встанов- 
лення теодоліта 


хр З ФІВВІ/(18Ву З 1807); 
Уг У Хті8От 

та візирної цілі 

хе З Вівво Й 8Во 4 ВО); 

Ус З ХсіВО с» 

де ф - довжина базису АВ. Розв'язавши 
обернену геодезичну задачу, отримують 
значення лінійного елемента приведення / 
та його дирекційний кут. Розв'язавши обер- 
нену задачу між точками встановлення тео- 
доліта і того кінця базису, до якого виміря- 
ний кут У, напр. т. В, отримують дирек- 
ційний кут напряму ТВ. Різниця дирекцій- 
них кутів лінійного елемента та напряму на 
кінець базису дає змогу визначити кут Ф. 
Кутовий елемент зведення б - 3602 - у -Ф. 
Аналогічно знаходять елементи приведен- 
ня за даними вимірювань на другому бази- 
сі. Остаточним значенням є середнє ариф- 
метичне із двох незалежних визначень. 13. 
АНАЛІТИЧНИЙ РОЗРАХУНОК ПРО- 
ЄКТУ (аналитический расчет проекта; 
апабуйіса! саїсиіаїоп о) аезіоп; апайізспе 
Афгесіпипа 7 де5 Епімуит/25 т): обчислення 
за проєктними розмірами (віддалями і ку- 
тами) координат перетину осей споруд, 
проїздів, червоних ліній забудови або 
обчислення за вихідними координатами 
(взятими з плану графічно або одержаними 
із геодезичних вимірювань на місцевості) 
довжин ліній і кутів повороту осі споруди. 
Для трас - визначення елементів прямих і 
кривих, проектних висот, ухилів; для опор- 
них будинків - перевірка координат точок, 
що розташовані на їх рогах. Прив'язка го- 
ловних (розмічувальних) осей до пунктів 
геодезичної основи. Під час А. р. п. най- 
частіше застосовуються прямі та обер- 
нені геодезичні задачі, визначення ко- 
ординат точки перетину двох прямих, ко- 
ординат центра колової споруди, елемен- 
тів колових кривих. 1. 
АНГСТРЕМ (ангстрем; апезігот; Апя- 
зігбтеіпней ): позасистемна одиниця дов- 
жини: ІА - 10719 м, Названо на честь швед. 
фізика А. 7. Апрзітбт. 21. 


Анемометр 


АНЕМОМЕТР (анемометр; апетотеїег; 
Апетотеїег п): метеоприлад для вимірю- 
вання швидкості вітру. Існує декілька кон- 
струкцій А. В геодезії використовують 
чашкуваті А. або з млинком іншої форми. 
Швидкість вітру визначається кількістю 
обертів рухомої частини приладу за пев- 
ний проміжок часу. 19. 
АНЕРОЇД (анероид; апегоїй; Апегоїй п): 
див. Барометри. 19. 
АНІЗОТРОПІЯ ПРУЖНИХ ВЛАСТИ- 
ВОСТЕЙ (анизотропия упругих свойств; 
апізоїгорну о/тезійепі ргорепіе5; Апізоїто- 
ріє 7 дег еіазпізспеп Еірепзспабеп / пе): ві- 
дображає залежність пружних параметрів 
мінералів, кристалів від напрямів у геоло- 
гічному середовищі. Якщо пружні власти- 
вості однакові в усіх напрямах, то середо- 
вище наз. ізотропним. 4. 
АНКЛАБ (анклаб; ипсіаб; ЕпКіауе Д: ви- 
ділена замкнутою межею невелика ділянка 
території, що належить юридичній особі, яка 
володіє правами на іншу територію. 21. 
АНОМАЛІЯ (аномалия; апотаїу; Апота- 
Пе рф: відхилення від норми, від загальної 
закономірності; ненормальність; неправи- 
льність. 5, 
АНОМАЛІЯ БУГЕ (аномалия Буге; Вои- 
ячег апотаїу; Воивиег Апотаїїе ): анома- 
лія сили ваги, обчислена з урахуванням змі- 
ни сили ваги у вільному повітрі й при- 
тягання плоского проміжного шару мас. Цю 
аномалію названо в честь фран. ученого 
Буге, який уперше застосував її у дослід- 
женнях під час експедиції в Перу в сер. 
ХМПІ ст. А.Б. обчислюють за формулою 
485 27 (8 3 У)за 7 2Л/дН", 
де (Є - У), п - аномалія у вільному повітрі; 
2ЛуФН"! - редукція Буге; б -- густина про- 
міжного шару; Н" - висота нормальна. 
Вона характеризує вплив аномальних мас, 
розташованих нижче земної поверхні. А.Б. 
використовують у гравіметричній розвідці з 
метою дослідження геологічної будови верх- 
ніх шарів земної кори, а також пошуку ко- 
рисних копалин. У геодезії А. Б. застосо- 
вують для непрямої інтерполяції аномалій у 
вільному повітрі гірських районів. б. 
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АНОМАЛІЯ ВИСОТИ (аномалия вьсо- 
ть; аййшде апотаїу; Нбпеапотаїїе )): див. 
Висота нормальна. 17. 

АНОМАЛІЯ ДРУГИХ ПОХІДНИХ ПО- 
ТЕНЦІЯЛУ СИЛИ ВАГИ (аномалия вто- 
рах производньх потенциала силь тяжес- 
ти; апотаїу оЇ дегімаїме о зесопа окдег о| 
якауйу роіетіаї; Апотаїїе 7 дег гугейеп Ро- 
гепіаіеп п рі дег 5спугетебезсНіеипівипе Д: 
різниця між спостережуваним значенням 
других похідних потенціаялу сили ваги і 
нормальними їх значеннями з урахуванням 
поправки за рельєф. Їх використовують у 
травіметричній розвідці для дослідження 
гравіметричного поля неглибоко розташова- 
них аномальних тіл. За А. д. п. п. С. в. ство- 
рюють карти повного аномального градієнта 
сили ваги та карти градієнтів кривини. б. 
АНОМАЛІЯ ЕКСЦЕНТРИЧНА (зксцен- 
трическая аномалия; ессепігіс апотаїу; 
ехгетітізспе Апотаїіе )): математична функ- 
ція, що використовується в небесній 
механіці та геодезії космічній в об- 
численнях орбіт і позицій небесних об'єк- 
тів. А. е. - цекут Е зе ПОртт (рис. Ано- 
малія істинна) у площині орбіти еліп- 
тичної небесного тіла т з вершиною в Її 
центрі О,, відлічений від напряму на пе- 
рицентр ЛП за рухом т до напряму на точку 
т', що є перетином допоміжного кола Ат ПП 
з продовженням перпендикуляра т/, про- 
веденого з т до АП - лінії апсид. Радіус до- 
поміжного кола О, П дорівнює великій пів- 
осі орбіти. А. е. є проміжною величиною, 
яка зв'язує середню М та істинну у аномалії: 


Е «М езіпЕ; 





Аномалія... 
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Е зЗагі(Ї -О/( нє" в(о/2)), 
дее-ексцентриситет орбіти. Значен- 
ня. А.В. - 0 - 36072, 9. 

АНОМАЛІЯ ІЗОСТАТИЧНА (изоста- 
тическая аномалия, і5озіаїіс апотаїу,; і50- 
лапзсне Апотаїе 5): аномалія сили ва- 
ги з редукцією за топографічні та компен- 
саційні маси. Характеризує відхилення 
верхнього шару Землі (кора та верхня 
мантія) від стану ізостазії. 21. 
АНОМАЛІЯ ІСТИННА (истинная ано- 
малия, ігие апотаїу; Мапгапотаїіїе р): або 
аномалія справжня, кут 9 - ПОт у площи- 
ні орбіти еліптичної небесного тіла т 
з вершиною в її фокусі О (в якому місти- 
ться центр мас планети, що притягує це ті- 
ло), відлічений від напряму на перицентр 
П до напряму на біжуче розташування тіла 
т. А. і. - одна з полярних координат 
орбітальних, за допомогою яких найча- 
стіще визначають миттєві розташування 
ШСЗ на еліптичних орбітах і які уможлив- 
люють обчислення за відомими елемен- 
тами орбіт координат супутників в інер- 
ційній (тобто геоцентричній екваторіаль- 
ній зоряній) системі Охуг. 9. 
АНОМАЛІЯ СЕРЕДНЯ (средняя ано- 
малия; твап апотаїу; тійшете Апотаїїе р: 
математична функція, що використовуєть- 
ся в небесній механіці та геодезії 
космічній для обчислення орбіт і розта- 
шування небесних об'єктів. А. с. - дуга 
М з Пт" (рис. Аномалія істинна) до- 
поміжного кола Пит"т/А (радіус кола 
ОП за, де а - велика піввісь орбіти), 
відлічена від перицентра ЛП, яку прохо- 
дить допоміжна точка уп", рухаючись зі 
сталою середньою кутовою швидкістю а) 
(наз. рухом середнім, о -Ол/Т, де Т- 
період повного оберту точок т, т'іт"на 
своїх орбітах), за такий самий час, за який 
небесне тіло т, що рухається зі змінною 
швидкістю по еліптичній орбіті, проходить 
лугу Пт. А. с. обчислюється за елемен- 
тами орбіти 


М зі -т), де па (и/а?)!?, 


де г - поточний момент часу; Т - момент 
одночасного проходження м, їі т" через 
перицентр; і - геоцентрична гравітаційна 
стала, Значення Д.с. 0-360?. 9. 
АНОМАЛІЯ СИЛИ ВАГИ (аномалия си- 
ль тяжести; апотаїу оРДякамйу,; Апотаїе 
Лаек 5спугетектайї ): різниця між виміряним 
і нормальним (теоретичним) значеннями 
сили ваги Де ж 78 - у. Якщо виміряне і 
нормальне значення сили ваги стосуються 
однієї точки, то таку аномалію наз. чис- 
тою, а якщо до різних - змішаною А. С. в. 
Щоб обчислити А. с. в. у точці фізичної 
поверхні Землі, треба перенести нор- 
мальне значення сили ваги з поверхні рів- 
невого еліпсоїда в цю точку. Така дія наз. 
редукуванням, а поправки - редукціями. 
На поверхні Землі А. с. в. становлять де- 
кілька десятків мілігал, а в горах і в райо- 
нах глибоководних западин досягають де- 
кількох сотень мілігал. А. с. в. використо- 
вують для складання гравіметричних карт, 
за якими можна визначити такі харак- 
теристики гравітаційного поля, як збурю- 
вальний потенціял, аномалія висоти, від- 
хилення прямовисних ліній. 6. 
АНОМАЛІЯ СИЛИ ВАГИ У ВІЛЬНО- 
МУ ПОВІТРІ (аномалия силь тяжести 
в свободном воздухе; апотаїу ої ягауйу іп 
аТее аїг; Етейийапотаїіе Гак 5спулегекта/ї 
Д: різниця між виміряним значенням сили 
ваги 5 в т. М і його нормальним значенням 
у ут М: 


(8 - Ул 7 (8м 7" Ум) 7 Єм 7 (Ус 5 ДУ), 
Ду з -0,3036(1.--0,00071 сов28)Н" з 
-.000723Н"" 1076, 
НаеН'яс, 


Фізична поверхня 
Землі 
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де Уо - нормальна сила ваги на рівневому 
еліпсоїді в т. М.; Ду - поправка за висоту; 


Н, - нормальна висота; В - широта 


геодезична. Якщо нормальна висота ви- 
разиться в метрах, то поправка Ду - мілі- 
галах. Цю поправку наз. редукцією у віль- 
ному повітрі. А. с. в. у в. п. залежить від 
рельєфу місцевості, а тому її лінійна інтер- 
поляція не дає задовільних результатів. б. 
АНОМАЛІЯ СПРАВЖНЯ (истинная 
аномалия; їтие апотаїу; ійтзйсНіїсне Апо- 
таїїе Б: див. Аномалія істинна. 9. 
АНОМАЛІЯ ФАЯ (аномалия Фая; апо- 
таіу ої Кай; Апотаїе 7 удп Каує): ано- 
малія сили ваги, яку одержують зі спів- 
відношення 


(8 -)» у без б» 


де (2 - У), г аномалія сили ваги у 
вільному повітрі; я, - поправка в си- 
лу ваги за рельєф. У рівнинній місцевості, 
де поправками за рельєф можна знехтува- 
ти, А.Ф. майже такі, як аномалії у вільно- 
му повітрі. 6. 

АНТЕННИЙ ПРИСТРІЙ РАДІОВІД- 
ДАЛЕМТРА (антенное устройство ра- 
диодальномера; апіеппа 4еуїісе ої гадіо 
гапре-/їпаег; Апіеппе де5 Міктоугейепаїз- 
гапстез5ег5 т); призначений для переда- 
вання та приймання надвисокочастотних 
несучих коливань. Антенний пристрій 10- 
сантиметрових радіовіддалемірів склада- 
ється з активного вібратора 4 (півхвильо- 
вого диполя), рефлектора 5 і параболічного 
дзеркала 2. Між вібратором 4 та кабелем 
1, яким подають випромінювані коливання 
на вібратор, є симетрувальна втулка 3 
(рис., а). Випромінювання з вібратора реф- 
лектор спрямовує на параболічне дзеркало 
для формування пучка. В радіовіддалемі- 
рах 3-сантиметрового діапазону викорис- 
товують дводзеркальні антени, в яких не- 
сучі коливання випромінюються безпосе- 
редньо зі звуженого кінця 2 хвилевода / 
(рис., б). Вони відбиваються від дзеркала 
3 і потрапляють на параболічне дзеркало 
4, яке формує пучок. 13. 
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АНТИКВА (антиква; апідна; Апійдча Д: 
шрифт із заокругленими обрисами, на від- 
міну від готичного, форма якого ріжкова. 5. 
АНТРОПОЛОГІЯ (антропология; апіго- 
роїіозу; Апійгороїогіє )): наука про поход- 
ження та еволюцію людини, утворення 
людських рас і нормальні видозміни фізич- 
ної будови людини. Сформувалася в сер. 
ХІХ ст. За результатами досліджень А. 
складають карти антропологічні. 5. 

АПАРАТУРА ДЛЯ ФОТОГРАФУВАН- 
НЯ МІСЯЦЯ (аппаратура для фотогра- 
фирования Лунь; едніртепі дог Мооп зиг- 
уеіпя; Аррагагиг Р/йг дїє Мопаантпайте Д: 
комплекс автоматичних пристроїв, який 
містить фотографічні та знімальні 
системи нефотографічні. А.д. ф.м. 
найчастіше складається з двох фотокамер 
з різними фокусними відстанями, які здійс- 
нюють фотографування на одну Й ту ж 
плівку, пристрою для оброблення фото- 
плівки, сканувального і передавального 
пристроїв. Зчитування зображення викону- 
ється просвічуванням плівки вузьким світ- 
ловим променем. Світловий потік, який 
пройшов крізь плівку, модулюється про- 
порційно до щільності почорніння плівки 


Апекс 


і фокусується на фотокатоді помножувача, 
звідки електричні сигнали після підсилен- 
ня транслюються на Землю, де зображен- 
ня відновлюється на екрані електронно- 
променевої трубки, а потім знову фотогра- 
фується. 3. 

АПЕКС (апекс; арех; Арех т): точка пе- 
ретину вектора швидкості руху пункту спо- 
стереження з небесною сферою. 10. 
АПЕРТУРА (апертура; арех; Арепиг р: 
1) отвір оптичної системи, що залежить 
від розмірів лінз або діафрагм; 2) куто- 
ва А. - кут між крайніми променями пуч- 
ка світла чи радіоактивного проміння, що 
потрапляє у прилад; 3) числова А. - до- 
буток показника заломлення середо- 
вища на синус апертурного кута. 5. 
АПЛІКАТА (аппликата; 2-АХІЗ; Арріїкаге 
Л: назва однієї із трьох декартових коор- 
динат, що визначають положення точки в 
просторі відносно заданої прямокутної 
системи координат. Інколи А. вважають 
висоту точки. 5. 

АПОАСТР (апоастр; аразітоп): найвідда- 
леніша від головної зорі точка орбіти зорі- 
супутника. 5. 

АПОГЕЙ (апогей, ароєее; Ароєдит п, Аро- 
яйит п, Екдугте б: див. Апоцентр. 10. 
АПОСЕЛЕНІЙ (апоселений; ароіипе): 
див. Апоцентр. 5. 

АПОЦЕНТР (апоцентр; аросетек; Аро- 
сепігит п): точкаорбіти еліптичної не- 
бесного тіла, найвіддаленіша від її фоку- 
са, в якому міститься центр притягання 
цього тіла. А. діаметрально протилежний 
йому перицентр є точками перетину 
еліпса орбіти з його великою віссю. Від- 
повідно до назви тіла, яке є центром при- 
тягання (Земля, Сонце, Місяць тощо), за- 
мість А. вживають терміни апогей, апо- 
гелій, апоселеній тощо. Діаметр орбіти, що 
з'єднує А. та перицентр, наз. лінією ап- 
сид.9. 

АПРОКСИМАЦІЯ (аппроксимация; ар- 
ргохітайоп; Арргохітаїоп БД: наближене 
вираження одних величин або геометрич- 
них образів через інші - простіші. А. дає 
змогу дослідити числові характеристики і 


А 


якісні властивості об'єкта. Напр., А. кри- 
вих ліній ламаними, довільних неперер- 
вних функцій - многочленами, систем ди- 
ференційних рівнянь, які описують пове- 
дінку досліджуваної нелінійної системи -- 
системою лінійних рівнянь тощо. 6. 

АР (ар; аге; Аг п): позасистемна одиниця 
площі: | ар- 100 кв. м. 14. 

АРГУМЕНТ ПЕРИГЕЮ (аргумент пери- 
гея; агзитепі ої регіяее; Агритепі ае5 
Регудйиту п (4Фег Екапійе Р): див. Аргу- 
мент перицентра. 9. 

АРГУМЕНТ ПЕРИЦЕНТРА (аргумент 
перицентра; агвитепі оЇ регісепіег; Атви- 
тепі т де5 Регігепітиту п); один з кепле- 
рових елементів орбіти небесного ті- 
ла, що характеризує орієнтацію орбіти у 
своїй площині. А.п. - кут Ф) (рис. Елемен- 
ти орбіти) з вершиною в центрі притя- 
гання О між напрямами на висхідний ву- 
зол М і на перицентр ЛП, що відлічується 
в бік руху небесного тіла в межах 0-360?. 
Залежно від назви притягального тіла з 
центром у т. О (Земля, Сонце, Місяць то- 
що), замість А. п. вживають терміни: аргу- 
мент перигею, аргумент перигелію, аргу- 
мент периселенію тощо. 9. 

АРГУМЕНТ ШИРОТИ (аргумент широ- 
ть; агентепі 07 іатітиндає; Агритепі т аег 
Втейе дб: кути - МОт у площині орбіти не- 
бесного тіла т з вершиною в центрі при- 
тягання (у фокусі О орбіти), (див. рис. Еле- 
менти орбіти; Аномалія істинна), що 
відлічується від напряму на висхідний ву- 
зол ОМ до радіуса-вектора "тіла т за ходом 
його руху від 0 до 3607, А. щ. дорівнює су- 
міаргументу перицентра ф таанома- 
лії істинної У і може використовувати- 
ся як кутова полярна координата для виз- 
начення розташування небесного тіла на 
своїй орбіті замість У. 9. 

АРКАЛ (ареал; акеаї; Агеаї п): частина 
земної поверхні, що характеризується в 
своїх межах певною ознакою (напр., поши- 
рення в межах А. того або іншого виду тва- 
рин, рослин). А. є абсолютні та відносні. 
Абсолютний А. - це такий А., поза межами 
якого об'єкт чи явище не існують; віднос- 


Ареалогія 


А 





ний А. встановлюють зазвичай за перева- 
гою в означених межах того чи іншого яви- 
ща або за певними властивостями цього 
явища. На карті зміст А. можна подати по- 
різному: позначенням суцільною (штрихо- 
вою) лінією його площі, зафарбуванням 
або штрихуванням площі, розмічанням 
підпису чи розташуванням відповідного 
підпису або рисунка, що характеризує це 
явище. Можна зобразити А. на карті без 
позначення його меж. 5. 

АРЕАЛОГІЯ (ареалогия; агеоіову; Агео- 
агарніе Г): теж саме, що й хорологія. 5. 
АРЕОГРАФІЯ (ареографія; агеоргарпу): 
розділ планетної астрономії, що вивчає й 
описує деталі які видно на поверхні Марса. 5. 
АРЕОЇД (ареоід; агеоій; Агеоій): поверхня 
рівня потенціялу сили ваги Марса, яка має 
обмежувати у просторі тіло такого ж об'є- 
му і маси, як і реальна планета. Якщо для 
Землі поверхня рівня (геоїд) фіксується 
умовою, що вона має збігатися із середньою 
поверхнею океанів 1 морів, то за відсутності 
води на Марсі вибір м-бу фігури ареоїда 
дещо проблематичний. Тому за А. прий- 
мають одну з поверхонь рівня, досить близь- 
ку до середньої ізобаричної поверхні 
6,110? Па, яку вважають нульовим рівнем 
під час барометричного визначення висот 
фізичної поверхні, або до фізичної повер- 
хні планети. 1Ї. 

АРЕТИРНИЙ ПРИСТРІЙ ГЕОДЕ- 
ЗИЧНОГО ПРИЛАДУ (арретирующее 
устройство геодезического прибора; 
аггезіїпя демісе; Аггепегуоггістипя / дез 
зеодйтізспеп Сегійез п): пристрій, що ви- 
вільнює від навантаження рухому части- 
ну механізму, щоб запобігти механічним 
діям на неї, коли прилад не працює. Вико- 
ристовують у таких геодезичних приладах, 
як високоточні теодоліти, гіротеодо- 
літи, гравіметри тощо. 14. 

АРКУШ ЦИФРОВОЇ КАРТИ НОМЕН- 
КЛАТУРНИЙ (номенклатурньй лист 
цифровой карть; потепсіате 5Несі о) аї- 
зйа! тар; потепКіашгізспез Віай п аег Ді- 
жйаїкапе Б: цифрова карта, межі територі- 
альної належності якої встановлені згідно з 
прийнятою системою розграфлення карт. 5. 


АРМІЛЯРНА СФЕРА (армилярная сфе- 
ра; агтійагу зрпете; Агтіагрійге )): астро- 
номічний інструмент, який використову- 
вали в давнину для визначення координат 
небесних світил. 5. 

АРХІВ ІНФОРМАЦІЙНИЙ ЦИФРО- 
ВОГО КАРТОГРАФУВАННЯ (инфор- 
мационньй архив цифрового картографи- 
ровання; іп/октайїоп агсііуе о аїзйа! тар- 
ріпе; Ін(огтапопзатсНіу п дег Рівйайані- 
пайте б: комплекс технічних і програмних 
засобів накопичення, збереження карт 
цифрових і обміну їх в автоматизованій 
картографічній системі. 5. 

АРХІВНА ГРАФІЧНА КОПІЯ (архивная 
графическая копия; егарнісаї атспіме сору; яга- 
рнізспе Коріе / дек Пккипаепзаттішпе 5: гра- 
фічне відображення на твердій основі чи на 
електронних носіях метричної інформації. 21... 
АСИМПТОТА (асимптота; азутріоїг; 
Азутріоге б): пряма, яка не має жодної 
спільної точки з певною кривою (напр., па- 
раболою, гіперболою), що необмежено 
наближається до цієї прямої. Найпростіше 
визначати А., паралельну до осей коорди- 
нат. Рівняння А., паралельної до осі Оу: 
хе Се соп5і, і вцьому випадку під час руху 
по відповідній безмежній гілці х-» Са 
у -9 се, Інакше, усі А. кривої у  ((х), па- 
ралельні до осі Оу, можна одержати, зна- 
йшовши ті значення х - С, знаближенням 
до яких Дх) прямує до безмежності. Для 
встановлення розташування кривої відно- 
сно своєї А., слід знайти знак Йх), коли х 
прямує до С з лівого чи з правого боку. 
Аналогічно А., паралельна до осі Ох (як- 
що вона існує), визначається рівнянням 
ус Се соп5і, де С з йт /(х). 7. 
АСКОРЕКОРД (аскорекорд; Азсогесопі; 
Азкогекога т): фотограмметричний прилад 
для монокулярного вимірювання плоских 
прямокутних координат точок фотознімка; 
виробник - фірма К.Цайсе, (м. Йєна, Німеч- 
чина). Складається з каретки та вимірюва- 
льної системи, яка забезпечує монокулярне 
спостереження знімка. Для фотограммет- 
ричних робіт потрібне попереднє марку- 
вання точок на суміжних знімках; лише тоді 
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забезпечується висока точність фотограм- 
метричного опрацювання знімків. Точки 
маркують за допомогою спеціальних при- 
ладів (напр., для лазерного маркування ство- 
рено прилад ,, Ггапатагк"). Точність відлі- 
ків шкал координат приладу 0,1 мкм. 8. 
АСКОРЕМАТ (аскоремат; Азсогетаї; 
Ахзкогетаї т): автоматизований моноком- 
паратор фірми К. Цайсе (м. Йєна, Німеч- 
чина), створений на базі приладу ,Аско- 
рекорд". Прилад призначений для моно- 
кулярних вимірювань координат маркова- 
них точок на знімках з точністю 1-2 мкм. 
Автоматизація забезпечується ЕОМ, що 
дає змогу автоматично реєструвати резу- 
льтати вимірювань і аналітично опрацьо- 
вувати знімки під час вимірювань (т. зв. ре- 
жим реального часу). 8. 
АСТАЗУВАННЯ (астазированиє; азіаїі- 
гіпа; Азіазієгипе 5): 1) збільшення чутли- 
вості гравіметра за допомогою спеціальних 
пристроїв, які змінюють момент сили ва- 
ги. Астазовані системи працюють у поло- 
женні рівноваги, які близькі до нестійких. 
А. можна здійснити зміною кута нахилу, 
за допомогою додаткових пружин, елект- 
ричних або магнетних сил; 2) ослаблення 
впливу земного магнетизму на магнетну 
стрілку вимірювального приладу. 6. 
АСТЕНОСФЕРА (астеносфера; азіепо- 
зрпеге; Азіепоурпеге )): шар пониженої міц- 
ності, твердості та в'язкості у верхній ман- 
тії Землі, що виявляється у зменшенні зна- 
чень швидкостей хвиль сейсмічних і 
густини мінералів. Розташований на гли- 
бині майже 100 км під континентами і май- 
же 50 км - під океанами, нижня межа - на 
глибині 250-500 км. 4. 

АСТЕРОЇДИ (астероидь; азіегоіаз; Азіе- 
годе трі): це космічні тіла, що обертаються 
по еліптичних орбітах навколо Сонця зі 
швидкістю близько 20 км/с на віддалі 2,2- 
3,2 а.о. від Сонця, утворюючи т. зв. асте- 
роїдний пояс (кільце); більшість А. знахо- 
диться між орбітами Марса та Юпітера. 
До А. належать тіла розміром до сотень 
кілометрів, але не менше 1 км у діаметрі. 
Всього відкрито близько 3 тис. А., а обчис- 


лення показують, що їхня кількість може до- 
сягати 30 тис. Загальна маса всіх А. стано- 
вить близько 0,001 маси Землі. Найбільший 
з А. - Церера (діаметр близько 1000 км), 
Паллада -- 600 км, Веста - 500 км. А. ще наз. 
малими планетами. 11; 18. 
АСТИГМАТИЗМ (астигматизм, азіїєта- 
йзт; Азізтайзтиз т): див. Аберація. 3. 
АСТРОГРАФ (астрограф; азігоягарі; 
Азігозгарії т): астрономічний оптичний 
прилад, (напр., телескоп) для фотографу- 
вання неба, здебільшого для розв'язування 
астрометричних задач. 10. 
АСТРОДИНАМІТКА (астродинамика; 
азігодупатісз; Азігодупатік ): найужива- 
ніша назва розділу небесної механіки, 
в якому вивчаються рухи ШНТ. А. грунту- 
ється на математичному дослідженні рів- 
нянь руху ШНТ, які є звичайними дифе- 
ренційними рівняннями. А. частково кори- 
стується методами класичної небесної ме- 
ханіки. Водночас, оскільки , набір" сил, які 
визначають рух ШНТ, у задачах А. шир- 
ший, рівняння руху часто набагато склад- 
ніші. Для їх розв'язування і аналізу ство- 
рюються також нові методи. Крім того, в 
А. виникає низка специфічних задач: проєк- 
тування орбіт, яке зводиться до визначен- 
ня умов запуску і програми керування ШНТ; 
побудова аналітичних, напіваналітичних або 
чисельних теорій руху ШНТ, за якими мож- 
на визначити їх розташування в просторі 
на певний момент часу; аналіз і проєкту- 
вання обертового руху ШНТ відносно їх 
центра інерції. 9. 

АСТРОКОМПАС (астрокомпас; абіто- 
сотраз5; Азігокотра55 т): див. Компас в 
аерофотозніманні. 5. 

АСТРОЛЯБІЯ (астролябия; азіго/афе; 
Азігоіабіит п): кутовимірний прилад, який 
використовували в минулому для визна- 
чення широт і довгот за спостереженнями 
світил поза меридіаном. У сучасній 
астрометрії використовують призмову 
А. Данжона (безособову А.) для визначен- 
ня широти і часу зі спостережень зір поза 
меридіаном на висоті близько 60? над го- 
ризонтом. 10. 
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АСТРОМЕТРІЯ (астрометрия; азіготеї- 
гу, Азітотетгіе Д: розділ астрономії, що 
є базовим для всіх астрономічних наук. Го- 
ловні завдання А.: 1. Побудова фундамен- 
тальної системи небесних сферичних коор- 
динат. 2. Вивчення обертового руху Землі 
для дослідження нерівномірності її обер- 
тання, руху земних полюсів, астрономіч- 
ного визначення часу і деяких значень астро- 
номічних сталих. 3. Астрономічна орієнтація 
в космосі: визначення розташування на 
земній поверхні, в космічному просторі, на 
Місяці та ін. небесних тілах. 10. 
АСТРОНОМІЧНА ОБСЕРВАТОРІЯ 
(астрономическая обсерватория; азігопо- 
тіс обзекуаїоку, азігопотізснез Обуегуаїо- 
гіит п): науково-дослідна установа, де спо- 
стерігають і вивчають небесні світила і яви- 
ща, а також опрацьовують теоретичні пи- 
тання астрономії. А. о. є: астрометрич- 
ні, астрофізичні, радіоастрономічні. Близь- 
кі до А. о. єгеофізичні, гравіметричні, гео- 
динамічні обсерваторії. Крім наземних, є 
також орбітальні обсерваторії. Серед кла- 
сичних А. о. найвідоміші Грінвіцька (Ве- 
лика Британія), Пулковська (Росія), Маунт 
Вілсон (США), Серед орбітальних - астро- 
метрична обсерваторія Ніррагсоє (визна- 
чення високоточних координат і паралаксів 
зір, напр. новий фундаментальний зоря- 
ний каталог ЕК б), астрофізична обсер- 
ваторія з космічним телескопом Хаббла 
(Нибріе Зрасе Теіеєвсоре). 

Провідною А. о. України є Головна астро- 
номічна обсерваторія (ГАО) НАН України. 
Вона розташована на південній околиці 
м. Києва в Голосіївському лісі. Статус ГАО 
був затверджений 1944, відкрили її 1949. 
Першим директором ГАО був академік 
А.Я.Орлов. З 1975 ідосі її директором є акад. 
НАН України Я. С. Яцків. Під його керів- 
ництвом ГАО перетворилася на науково- 
дослідний астрономічний інститут з різно- 
манітною тематикою робіт та отримала ши- 
роке міжнародне визнання. Одним із важ- 
ливих напрямів роботи ГЛО є дослідження 
обертання Землі методами астрометрії і 
геодезії космічної (Український центр 
визначення параметрів орієнтації Землі). 
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Досить відома Кримська астрофізична 
обсерваторія, заснована 1945 на базі Си- 
меїзької обсерваторії, а також Миколаївсь- 
ка А. о., яка спеціалізується на астрометрич- 
них дослідженнях і була заснована 1912 як 
відділення Пулковської обсерваторії. 
Дослідження з астрономічної тематики про- 
водять ів А. о., створених при ун-тах Украї- 
ни: Національному ун-ті ім. Тараса Шевчен- 
ка (м. Київ, 1945), Одеському національному 
ун-ті ім. І. І. Мечникова (1871), Львівському 
національному ун-ті ім. Івана Франка (1907), 
Харківському національному ун-ті (1808). 
Крім суто астрономічних в Україні є: Пол- 
тавська травіметрична обсерваторія (1926), 
Лабораторія космічних досліджень Ужго- 
родського національного ун-ту. 18. 
АСТРОНОМІЧНА ОДИНИЦЯ (астро- 
номическая единица; азігопотісаї ипі!; азі- 
гопотізсне Еіппей Д: одиниця віддалі, що в 
астрономії дорівнює середній віддалі від 
Землі до Сонця. За рекомендацією МАСА. о. 
дорівнює 149,6-10 км. 1. 
АСТРОНОМІЧНИЙ ЩОРІЧНИК 
(астрономический ежегодник; азігопоті- 
са! аппиаї; азопотізспез Лайгфисі п): ви- 
дання, в якому подаються координати 
небесні Сонця, планет і зір на певні мо- 
менти часу, а також різні допоміжні аст- 
рономічні таблиці. 18. 
АСТРОНОМІЧНІ КАТАЛОГИ (астро- 
номические каталоги; азігопотіса! саїао- 
Зиез; азітопотізсне Каїаїове трі): впоряд- 
ковані списки небесних світил, об'єд- 
наних за однією або декількома характе- 
ристиками. Значну частину А. к. станов- 
лять зоряні каталоги. 18. 
АСТРОНОМІЧНІ ПРИЛАДИ (астро- 
номические инструменітть; азігопотіса! іп5і/- 
гитепіз; азігопотізспе Сепіїе п рі): прилади 
та інструменти, які використовують для 
виконання астрономічних спостережень. 
Основні з них: прилади для вимірювання 
кутів і годинники астрономічні, 10. 
АСТРОНОМІЧНІ РЕДУКЦІЇ (астроно- 
мические редукции; а5ігопотіса! гедисіїоп5; 
азігопотізспе КеднКтопеп Грі): поправки в 
координати небесного світила за вплив 
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прецесії, нутації, аберації, паралаксу, 
власного руху зорі, астрономічної реф- 
ракції, які враховуються під час визначення 
координат небесного світила. За допомогою 
А. р. здійснюється перехід від середніх ко- 
ординат світила до видимих і навпаки. 
Видимі координати небесного світила - 
координати, отримані безпосередньо в мо- 
мент спостережень світила і виправлені по- 
правками за приладові похибки і астроно- 
мічну рефракцію. Істинні координати сві- 
тила --видимі координати, в яких не береться 
до уваги вплив добової і річної аберацій. 
Середні координати світила -- істинні ко- 
ординати на момент спостереження світила, 
в яких вилучено вплив нутації. Ці коорди- 
нати на момент спостереження І можна 
переобчислити для будь-якого іншого мо- 
менту часу Т (середина року, стандартна епо- 
ха, епоха зоряного каталогу), враховуючи 
вплив прецесії за час (7 - 0). Астрономічна 
рефракція - відхилення світлового променя 
від прямолінійного напряму підчас його про- 
ходження крізь атмосферу Землі. Через це 
світило спостерігають не на зенітній 
відстані 2,як це було б без атмосфери, а на 
2, якавідрізняється від7 на кут рефракції 0, 
при цьому 27  - 2- р. В астрономії для ви- 
правлень результатів спостережень за вплив 
А. р. застосовують спеціальні таблиці, напр. 
»Габлицьт рефракции", складені в Пулковсь- 
кій обсерваторії. 18. 

АСТРОНОМІЧНІ СТАЛІ (астрономи- 
ческие постоянньєе; азігопотісаї! сопзіапі5; 
азігопотізспе Копзіапіеп 7 рі): параметри, 
що характеризують орбіту Землі, її роз- 
міри та форму, обертання навколо осі, спів- 
відношення її маси з масою Місяця, Сон- 
ця і планет. А.с. фундаментальні - сукуп- 
ність величин, числові значення яких, що 
виводяться з великої кількості спостере- 
жень, відповідають математичним співвід- 
ношенням між цими величинами. Оскіль- 
ки абсолютну узгодженість у прийнятих 
значеннях і значеннях, отриманих зі спо- 
стережень, одержати неможливо, то під час 
створення системи фундаментальних ста- 
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лих різниця між ними має бути мінімаль- 
на. Першу систему А. с. прийнято на Між- 
народній конференції директорів націона- 
льних астрономічних щорічників у Парижі 
1896. Більшість А. с. обчислив і запропо- 
нував амер. астроном С. Ньюком. Висока 
якість проведеної ним роботи дала змогу 
зберегти загальноприйняту систему ДА. с. 
без будь-яких змін до 1964. Упродовж май- 
же 70 років існування цієї системи розви- 
нуті і з успіхом використані принципово 
нові методи астрономічних спостережень, 
які підвищили точність спостережень. У 
серпні 1964 на ХПП з'їзді МАС у м. Гамбур- 
зі затверджено нову систему А. с., яку при- 
йняли для впровадження в національні та 
міжнародні ефемериди, починаючи з ви- 
пусків на 1968. З часом і ця система заста- 
ріла, тому потрібно було створити нову, яка 
мала включати числові значення сталих і 
параметрів, що відповідають сучасним ре- 
зультатам визначень, отриманих під час до- 
сліджень Місяця і планет за допомогою 
космічних літальних апаратів. Крім 
того, потрібно було усунути деякі розбіж- 
ності в системі А. с. МАС (1964). 

1976 на ХМІ1 ХМП Генеральних асамблеях 
МАС затвердили нову систему А. с., яка ре- 
комендується для практичного викорис- 
тання в астрометрії і ефемеридній 
астрономії. Система А. с. МАС (1976) 
(див. табл.), де одиниці виміру: метр, кіло- 
грам, секунда є одиницями довжини, маси 
і часу в (51), покликана забезпечити узгод- 
женість для застосування в суміжних нау- 
ках. Астрономічна одиниця часу дорівнює 
інтервалові часу в одну добу (12), яка має 
86400 с. Інтервал у 36525 діб дорівнює 
одному юліанському сторіччю (див. 
Одиниці міри часу). Астрономічна оди- 
ниця маси дорівнює масі Сонця. Астроно- 
мічна одиниця довжини дорівнює такій дов- 
жині А, для якої гавссова гравітаційна ста- 
ла Кк набуває значення 0,01720209895, якщо 
одиницями вимірювань є астрономічні 
одиниці довжини, маси і часу. 18. 


Астрономічні таблиці 


АСТРОНОМІЧНІ ТАБЛИЦІ (астроно- 
мическиє таблиць; азітопотіса! табіе5; 
азігопотізспе ТареПеп грі): таблиці, які ви- 
користовують для опрацювання астроно- 
мічних спостережень. 18. 

АСТРОНОМІЯ (астрономия; азігопоту; 
Азікопотіе б: наука про закони руху, будову 
і розвиток небесних світил та їх систем і 
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Всесвіту загалом. Сучасна А. складається 
з таких основних розділів: сферична А., 
астрометрія, геодезична А, теоретична А. 
і небесна механіка, астрофізика, зоряна А., 
космогонія, космологія. 

Сферична А. вивчає методи астрономічних 
вимірювань на небесній сфері, методи опра- 
цювання позиційних спостережень. 


Фундаментальні астрономічні сталі 


Стала Позначення Числове значення | Розмірність 


Визначальна стала 


0.01720209895 | | 


Основні сталі 


29792458 


Світловий проміжок для 
одиничної відстані (абера- 
ційний час 
Екваторіальний радіус 
Землі 


ме о Цен 


6378140 


форми Землі 2 
стала 














Гравітаційна стала Кевен- С примат 
діша 
жів Відношення маси Місяця й; 0,01230002 зрив 
до маси Землі 
Загальна прецесія по дов- 
9 готі в юліанському століт- і 5029".0966 
ті для стандартної епохи 
7 000.0 
Нахил екліптики до еква- 
10 тора в стандартну епоху є 23226"21".445 
Дод 
Похідні сталі 
Й Стала нутації в стандартну М 92025 НІЙ 
епоху Їооющо 
12 | | Одинична відстань суч 1,49597870-10"1 
із | || Паралако Сонця аговіл(а р /А) сло вто | | | | 
4 Стала аберації в стандарт- ї 2049552 Нині 
ну епоху 2 20000 
; 0,00335281- 
на стала 
Відношення маси Сонця с 
17 до мазка (СУКСЕ) є 5/Е 332946,0 ри 
Відношення маси Сонця 
18 до маси Системи - Зем- (З/П) 328900,5 
ля "Місяць і 
(С5УС з 5 19891103 


Астрономія... 

Грунтується на сферичній тригонометрії. 
Астрометрія опрацьовує методи та ство- 
рює прилади для визначення координат сві- 
тил (фундаментальна астрометрія), астро- 
номічних координат та азимутів напрямів: 
на суші (А. геодезична), на морі (мор- 
ська А.), у повітрі (авіаційна А.). 
Теоретична А. і небесна механіка розроб- 
ляють методи визначення орбіт і складання 
ефемерид небесних тіл, що взаємодіють за 
законом всесвітнього тяжіння. В теоретич- 
ній А. розглядається незбурений, а в небес- 
ній механіці - збурений рух. 
Астрофізика вивчає фізичні властивості та 
хімічний склад небесних тіл за їх проме- 
невою енергією; поділяється на теоретичну 
і практичну; одним із її важливих розділів 
є радіоастрономія. 

Зоряна А. визначає закономірності розпо- 
ділу та руху зір і зоряних систем. 
Космогонія вивчає походження і розвиток 
небесних тіл, і насамперед сонячної сис- 
теми (планетна космогонія, зоряна космо- 
гонія). 

Космологія визначає загальні закономірно- 
сті будови Всесвіту і вивчає зміни у ньо- 
му. 10. 

АСТРОНОМІЯ ГЕОДЕЗИЧНА (геоде- 
зическая астрономия; реодеїіс азігопоту; 
зеодййізспе Азігопотіе ): астрономія, що 
вивчає астрономічні способи визначення 
часу, астрономічних широт, довгот і ази- 
мутів точок земної поверхні. Відомими ве- 
личинами для визначення широт, довгот і 
азимутів є координати небесних світил, що 
вибираються з астрономічних каталогів на 
моменти спостережень, а вимірюваними - 
час, зенітні відстані світил і горизонтальні 
кути між ними. 10. 
АСТРОНОМО-ГЕОДЕЗИЧНИЙ ПРИ- 
ЛАД (астрономо-геодезический прибор; 
азіговеоаєїіс деуісе; азігопотізспез зеоай- 
ізспез Сепії п): прилад, призначений для 
астрономічних визначень. 14. 
АСТРОФІЗИКА (астрофизика; азігорйу- 
зісз; Азіторнізік Д: див. Астрономія. 10. 
АСТРОФОТОГРАФІЯ (астрофотогра- 
фия;азігопотісаї! рійоіортарну; Азіторпоїо- 


29 


А 
ягарнієе б: астрономічні спостереження з 
використанням астрономічних приладів 
для фотографування небесних об'єктів і 
процесів, які відбуваються в Сонячній сис- 
темі, в далеких галактиках, та аналіз цих 
спостережень. 3. 
АСТРОФОТОМЕТРІЯ (астрофото- 
метрия; азіторпоіїотеїту; Азіторпоіотеїтіе 
Д: розділ практичної астрофізики, зав- 
данням якого є опрацювання методів вимі- 
рювання, як і самого вимірювання блиску 
зір і яскравості небесних об'єктів фотогра- 
фічним та фотоелектричним способами. 5. 
АТЕНЮАТОР (аттенюатор; айепиаїог; 
АРзсйугіїспег т, Апепиатог т): пристрій для 
зменшення електричної потужності або на- 
пруги. У світловіддалемірах це сітка, яку 
закріплюють на об'єктиві приймальної оп- 
тичної системи для послаблення відбитого 
світлового потоку. Її використовують під 
час вимірювань світловіддалеміром корот- 
ких ліній. 13. 
АТЕСТАТ МЕТРОЛОГІЧНИЙ (метро- 
логический аттестат; теїкоіовісаї сег- 
іісате; тетоіорізспез Хецяпіз п (Агезі т)): 
документ, в якому зафіксовані результати 
атестації приладу з висновком про його 
придатність для застосування за призна- 
ченням. 21. 
АТЕСТАЦІЯ МЕТРОЛОГІЧНА (аттес- 
тация метрологическая; теїгоіорісаї сег- 
їіїсайоп; теїгоїозізсне Еіснипя Д: атес- 
тація, яка зумовлює визначення метроло- 
гічних характеристик засобів і методик ви- 
мірювань. 21. 
АТЛАС (атлас; аїйаз; Айаз т); цілісний 
картографічний твір зі систематизованою 
сукупністю карт, виконаних за загальною 
програмою. Карти А. взаємно узгоджують- 
ся і часто доповнюють одна одну; зазвичай, 
для карт використовуються проєкції і м-би, 
які полегшують порівняння карт. Картам 
А. властиві загальні прийоми генераліза- 
ції, системи умовних позначень, шрифти 
тощо. Крім карт, дуже часто в А. даються 
пояснювальні тексти, довідкові матеріали, 
графіки, фотографії тощо. А., як і карти, 
класифікують (див. Класифікація атла- 


Атлас... 


сів). Періний український навчальний А. 
»Географічний атлас" уклав проф. Мирон 
Кордуба, і був надрукований 1912. 5. 
АТЛАС ЗАГАЛЬНИЙ КОМПЛЕКС- 
НИЙ (общий комплексний атлас; яепега! 
сотрівех айаз; Сепегайайаз п): див. Кла- 
сифікація географічних атласів. 5. 
АТЛАС ЗАГАЛЬНОГЕОГРАФІЧНИЙ 
(общегеографический атлас; яепегаї сот- 
рієх аНаз; резатіяеоягарпізспег Атаз ту: 
див. Класифікація географічних 
атласів. 5. 

АТЛАС КОЛЬОРІВ (атлас цветов; аїіаз 
о соіодині; Кагрепаїаз т): систематизована 
збірка взірцевих кольорів, яку можна вико- 
ристати в картографо-геодезичній і полігра- 
фічній практиці для визначення (вимірю- 
вання) кольорів, їх добору та оцінки. 5. 
АТЛАС КОМПЛЕКСНИЙ (комплексньй 
атлас; сотріех айаз; Котрієхаїаз ту: 
атлас, карти якого доволі стисло, наочно і 
якнайповніше подають різноманітні дані та 
відомості про природу, населення, госпо- 
дарство й економіку конкретної території. 5. 
АТЛАС НАЦІОНАЛЬНИЙ (националь- 
ньшй атлас; пайопа! айаз; пайопаівег Айаз 
т): атлас, що найповніше подає об'єктив- 
ну інформацію про певну конкретну дер- 
жаву в її сучасних межах, зосереджуючи 
увагу на її найважливіших і характерних 
особливостях. А. н., як і будь-який атлас, 
створюється і виготовляється відповідни- 
ми картографічними й поліграфічними 
засобами. Здебільшого А. н. є атласами 
комплексними. Відіграють важливу роль 
у популяризації природних багатств, еко- 
номічних, господарських, культурних до- 
сягнень за кордоном. 5. 

АТЛАС РЕТІОНАЛЬНИЙ (региональньй 
атлас; гетіопа! айаз; Кезіопаайаз ту: 
атлас комплексний території, що ха- 
рактеризується сукупністю притаманних 
їтй ознак (напр., фізико-географічних, еко- 
номічних, мовних). 5. 

АТЛАС ТЕМАТИЧНИЙ (тематический 
атлас; 5ибіесі (Ітетапіс) аїйаз; ттетайзспетг 
АНаз т): див. Класифікація геогра- 
фічних атласів. 5. 
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АТМОСФЕРА ВІЛЬНА (свободная 
атмосфера; Їтее аїтозріете; Їгеіє Аїто- 
зрийге )): розташована на такій віддалі від 
підстильної поверхні Землі, на якій ця по- 
верхня не впливає на неї. 14. 

АТМОСФЕРА ЗЕМЛІ (атмосфера Зем- 
ли; аїтозрпеге орте Кагій; Екадаїтоурпійте 
Д: газова оболонка, що оточує Землю Й 
обертається разом з нею під дією сили ваги. 
В нижніх шарах, на висотах до20кму А. 
3. є водяна пара (від 390 в екваторіальних 
районах до 21079 в Антарктиді), кіль- 
кість якої з висотою швидко зменшується. 
Тиск і густина повітря з висотою зменшу- 
ються. Атмосферний тиск р нарівні моря 


приблизно дорівнює еквівалентному тиску 
ртутного стовпчика заввишки 760 мм (760 
мм рт ст. - 760 тор - 1013250 дим з 
1,01325 бар - 1 атм - 101325 Па - 10333 
мм вод. ст.). На висоті Й, де густина повітря 
р, прискорення сили ваги Є, тиск змінює- 
ться за залежністю р є рел. Температура з 
висотою змінюється складніше і залежно 
від її розподілу А. 3. поділяють на тропо- 
сферу, перехідний шар - тропопаузу, стра- 
тосферу, мезосферу, термосферу (мезосфе- 
ру і термосферу також наз. йоносферою), 
екзосферу (сфера розсіювання). Тропосфе- 
ра простягається від поверхні Землі до ви- 
соти 8-10 км у полярних і 16-18 км в ек- 
ваторіальних районах. У тропосфері зосе- 
реджено 8090 маси А. 3., ав її нижніх ша- 
рах (5 км) - майже половину. Нижній шар 
тропосфери (декілька десятків метрів) наз. 
приземним шаром, а шар на висоті 500- 
1500 м - граничним. У приземному шарі 
турбулентний обмін помітно впливає на до- 
бовий хід метеорологічних характеристик. 
Маса АЗ. становить близько 5,15:1083 т. За 
міжнародною угодою прийнята стандарт- 
на А.З., для якої на рівні моря: темпера- 
тура є стала і становить 157С, на висотах 
понад 11 км температура -56,57С; тиск 
760 мм рт. ст.; густина 0,124966 кГ мо 
нормальне прискорення сили ваги 
9,80665 м'с 5; відносна вологість 09; 
температурний градієнт до висоти 11 км - 
6,59С на 1 км висоти. 14. 


Атмосферний тиск 


АТМОСФЕРНИЙ ТИСК (атмосферноге 
давление; аїтоурйегіс ргеззите; ІмПатиск т, 
аштозріійнізспек Дтиск т): сила, з якою вер- 
тикальний стовп атмосферного повітря тис- 
не на одиницю площі горизонтальної по- 
верхні. А. т. вимірюють у паскалях: 1 Па - 
з 1 Нем 7. Позасистемна одиниця А. т. мілі- 
метр ртутного стовпчика: 1 мм рт.ст. з 
їз 133,322 Па. Найуживаніша одиниця тис- 
ку 1 гПа - 100 Па. 13. 

АТРИБУТ (атрибут; айгіфиїе; Аппіфиї п): 
характеристика об'єкта, що дає відповіді 


БАГАТОСТУПЕНЕВИЙ СПОСІБ ВИ- 
КЛЮЧЕННЯ БАГАТОЗНАЧНОСТІ 
(многоступенчатьтй способ решения мно- 
гозначности; тиПі-51аєе те'поа о/ 4еїегті- 
піпе Ше уагіеіу 0/ теапіпро5; місізи|ївє 
Уеніайкеп 7 рі дек УісідецтяКкейзібзипе Р): 
застосовують у віддалемірах фазових, 
де вимірювальні частоти змінюють диск- 
ретно. Найпоширеніший спосіб визначен- 
ня числа цілих періодів у різниці фаз на 
одній із вимірювальних частот, яку наз. 
основною. Ціле число періодів зображають 
у вигляді многочлена, число членів у якого 
дорівнює числу частот у віддалемірі. Коли 
їх є чотири, то матимемо такий многочлен: 
меСп/дран С/ Де 
хС/реча. () 
Коефіцієнти: 
аз бо! (89/21) - ба Бе С/Г) б 
са (5/5) з 655 де (Л/)б» - б 
Тут /.. - вимірювальні частоти, б)...0, 
- виміряні на цих частотах фазові доміри 
в частинах періоду; 5,а6 - наближене 
значення довжини лінії. Одержані значення 
коефіцієнтів а, б, с, А заокруглюють до най- 
ближчого цілого, і за формулою (1) одер- 
жують значення М,. За вимірювальними 
частотами можна однозначно отримати дов- 
жину лінії, не більшу від півдовжини хви- 
лі найнижчої частоти, яку наз. однозначно 
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на запитання: що, де, коли, як багато. Від- 
повіді подаються величинами, які зберіга- 
ються в базі даних. Картографічні А. опи- 
сують, як відобразити інформацію на карті. 
Семантичні А. описують картографічні 
об'єкти (що це, скільки коштує, коли по- 
будоване). 21. і 

АФЕЛІЙ (афелий,; арпейоп; Арі! п): най- 
віддаленіша від Сонця точка орбіти не- 
бесного тіла (планети, штучного супут- 
ника), що рухається навколо Сонця. 10. 


визначуваною віддаллю віддалеміра. Б. с. 
в. б.за наявності цифрового фазометра дає 
змогу автоматизувати процес виключення 
багатозначності. Дей спосіб вимагає вимі- 
рювальних частот, які відрізняються між 
собою в сотні, і, навіть, у тисячі разів, що є 
незручним. Тому у віддалемірах з анало- 
говими фазометрами фазові доміри на всіх 
частотах, крім першої, одержують опосе- 
редковано. В них замість частот 5, 5, -.. Є 
допоміжні частоти 


Лелід, Лелід, "о 


близькі до /,. На цих частотах і на частоті 
Д виконують фазові вимірювання, а потім 
обчислюють фазові доміри б», дз, --- За 
формулами 

б, аб, -бучн, 
якщо /; найбільша з частот. Коли ж вона 
найменша, то і 

6, аб; -бу яп. 
У цих формулах п - 0, якщо результат від- 
німання додатний і п 7- 1, коли--від'ємний, 13, 
БАЗА АДМІНІСТРАТИВНИХ ДАНИХ 
(база административньх данньх; адтіпі- 
зірайує дага Базе; Адтіпізтгаймдатеправе Д: 
сукупність певним чином упорядкованих 
масивів адміністративних даних, а також 
мовних і програмних засобів, що сприяють 
доступу до цих даних і їх зберіганню. 3. 


База віддалеміра 


БАЗА ВІДДАЛЕМІРА (база дальномера; 
Разе о апее-/їпдек; Вазі5 Г дез Епетипа5- 
теззетгя ті): сторона трикутника, що лежить 
навпроти кута паралактичного відда- 
леміра. 14. 

БАЗА ДАНИХ АРХІВНА (архивная база 
данньх; аксніма! даїа Базе; АгсНіуездаіеп- 
Разе ф: зафіксована в певний момент копія 
бази даних, створеної раніше. 21. 

БАЗА ДАНИХ ІЄРАРХІЧНА (иерархи- 
ческая база данньх; ПіеагсПіса! ааіа РБазе; 
Піегакспієзспе РДагепразе 5): набір даних, 
організованих за принципом кореневого 
дерева так, що кожній вершині відповідає 
певна група елементів даних. 21. 

БАЗА ДАНИХ ІНФОРМАЦІЙНА (ин- 
формационная база данньх; іп/огтайоп 
4аш Базе; Іп/(огтайопзаатепразе Р: набір 
семантичних даних, що стосуються певної 
предметної області. 21. 

БАЗА ДАНИХ ОПЕРАТИВНА (опера- 
тивная база данньхх; орегаїі»е ааіа Рабе; 
Орегатїуаатепразе 5): сукупність карто- 
графічних даних, що зберігаються у тимча- 
совому автоматизованому сховищі з висо- 
кою оперативністю їх оновлення. 5. 
БАЗА ДАНИХ РЕДАГУВАННЯ (база 
данньх редактирования; аа Базе о тар 
едйтя; Кедавіегепзаатепбазе Б: база кар- 
тографічних даних, де накопичується, збе- 
рігається і видається цифрова інформація 
про місцевість для редагування цифрової 
карти. 5. 

БАЗА ДАНИХ РЕЛЯЦІЙНА (реляцион- 
ная база данньх; геіайопа! ааїа Рабе; 
Кеіайопзаагепразе 5): логічно організована 
база даних як набір відношень (прямокут- 
них двовимірних таблиць, рядки яких - 
індексовані записи - відповідають набору 
значень атрибутів об'єкта, а стовпчики в 
шапці таблиці - поля - характеризують тип 
атрибута: бінарний, числовий, символь- 
ний, його розмір та ім'я атрибута) над ді- 
лянками визначення елементів даних. 21. 
БАЗА ДАНИХ ТЕХНОЛОГІЧНА (тех- 
нологическая база данньх; іесіпоіовіса! 
аа Базе, тесіпоіорізсне РДаїепфагзе Д: база 
картографічних даних для тимчасового 
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зберігання даних довідкового та інформа- 
ційного характеру про місцевість з метою 
забезпечити технологічне опрацювання 
цифрової інформації про неї. 5. 

БАЗА ЗОБРАЖЕННЯ ЦИФРОВОЇ 
КАРТОГРАФІЧНОЇ ІНФОРМАЦІЇ 
ВЕКТОРНА (векторная база представ- 
ления цифровой картографической инфор- 
мации; уесіопаї Базе о/ Те ітаре о/ Ше аі- 
зйа! сагіоятарнісаї! іпомтаїоп; Уекіогаф- 
Ьйдипезфазе Д уоп дївйаієп Капоргарніеп- 
іп/огтаїоп ): подання цифрової метричної 
інформації у вигляді певної кількості век- 
торів відповідної довжини та їх орієнту- 
вання. 5. 

БАЗА КАДАСТРОВИХ ДАНИХ (база 
кадастрових данньх; садазіка! ааіа РБазе; 
Каїзіенааіепраге б: сукупність кадастро- 
вої інформації, що відображає стан об'єк- 
тів або явищ, їхні властивості та взаємо- 
відношення. 5. 

БАЗА КАРТОГРАФІЧНИХ ДАНИХ (база 
картографических данньх; сапіозгарнісаї 
аа Разе; КапозгарНніепааіепРазе )): сукуп- 
ність утворених певним чином масивів циф- 
рової картографічної інформації та про- 
грамних засобів, що забезпечують доступ до 
цих даних, їх. | зберігання та видачу. 5. 
БАЗИС ВЗІРЦЕВИЙ (образцовьій базис; 
зіапаанаі Базі8; УогБійфразіз Б Мизіегфазіз 
Д: геодезична побудова, яка складається із 
закріплених на місцевості точок, що утво- 
рюють інтервали, довжини яких відомі із 
заданою точністю. Б.в. призначений для 
перевірки, випробувань, метрологічної ате- 
стації та дослідження геодезичних відда- 
лемірів і віддалемірної частини електрон- 
них тахеометрів у польових умовах. Б. в. 
класифікують за точністю, діапазоном ви- 
мірювань та призначенням. Згідно з лока- 
льною схемою перевірки для геодезичних 
засобів вимірювання довжин, Б. в. характе- 
ризується розрядністю, наведеною в табл. 
Кількість точок і довжин інтервалів бази- 
су регламентується нормативно-технічною 
документацією, Пункти Б. в. закріплюють 
спеціальними стійкими знаками, Періодич- 
ність метрологічної перевірки польових 
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Б.в. встановлює метрологічна служба. 
Інтервали поширених Б. в. 2», 3-, 4-го 
розрядів під час метрологічної атестації 
вимірюють приладами базисними, ви- 
сокоточними світловіддалемірами, 
інтерферометрами або СР5. 19. 
БАЗИС ВИМІРЮВАЛЬНИЙ (измери- 
тельньшй базис; теазигіпє Базіз; МерБазіз 
Д: інструментальна база для визначення 
віддалі паралактичним методом, яку вста- 
новлюють теодолітом перпендикулярно 
(деколи під кутом) до лінії візування. 1. 
БАЗИС ГЕОДЕЗИЧНИЙ (геодезический 
базис; зеоасііс Базі5; зеодйтзспе Вазіз Д: 
див. Базис взірцевий. Базисами також 
наз. виміряні сторони в мережах базис- 
них тріангуляції 1 та 2 кл. Їх довжина в 
мережі тріангуляції 1 кл. має бути не менше 
6 км, а відносна похибка його довжини не 
може перевищувати 1:400000. 13. 
БАЗИС ГРАВІМЕТРИЧНИЙ (гравимет- 
рический базис; вгамітеїгіс Базіз; згаміте- 
тгізспе Вазіз ): еталонний базис, застосо- 
вують для еталонування гравіметрів. 
Для визначення ціни поділки відлікового 
пристрою гравіметрів створюють міжна- 
родні, національні та місцеві Б. г., пункти 
для яких вибирають так, щоб різниця сили 
ваги між ними була максимальна. Для цьо- 
то їх розташовують уздовж меридіана або 
на схилах гір, використовуючи залежність 
сили ваги від висоти. Вимірювання на 
пунктах базису виконують з високою точ- 
ністю, щоб уникнути систематичних похи- 
бок у результатах еталонування. 6. 


БАЗИС ЕРОЗІЇ (базис зрозии; егозіоп 
Разіз; Егозіоп5Базіз б): горизонтальна по- 
верхня, на рівні якої водяний потік (річка, 
струмок) втрачає руйнівну силу, нижче яко- 
го він не може поглиблювати своє ложе 
(русло). Загальним (головним) Б. є. є рівень 
Світового океану, місцевий (тимчасовий) 
Б. е. - рівень води під час падіння водного 
потоку у водойму чиводотік. 4. 
БАЗИС ІНЖЕНЕРНО-ГЕОДЕЗИЧНИЙ 
(иннженерно-геодезический базис; епріпее- 
гіпо-реоаєіс Базіз; Уектеззипозіпрепіеиг- 
Базіз 5): вихідна лінія, що використовується 
для знімання або розмічування споруди, 
напр., способом прямої кутової планової 
або просторової засічок. 1. 

БАЗИС ОЧНИЙ (глазной базис; еуе Разіз; 
Аирепафзіапа т): віддаль між передніми 
вузловими точками лівого та правого очей. 
Змінюється у різних людей від 58 до 72 мм; 
середнє значення Б. о. - 65 мм. 8. 

БАЗИС ПАРАЛАКТИЧНИЙ (параллак- 
тический базис; рагаПасіїіс Разіз; рагайак- 
пізспе Вазіз ДФ: використовується у полі- 
гонометрії паралактичній. На місце- 
вості вибирають і вимірюють малий базис, 
розташований упоперек або вздовж лінії 
полігонометрії. Лінія, що вимірюється, 
утворює разом з базисом та геометричними 
побудовами, які їх зв'язують, паралактичну 
ланку (див. Ланки полігонометрії). 19. 
БАЗИС ПРОЄКТУВАННЯ (базис проек- 
тирования; рго)естіоп Базіз; Ргоуектіегипя- 
зБазіз )): віддаль між центрами проєкцій 
лівого та правого знімків. 8. 


Характеристика розрядності базису взірцевого 
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БАЗИС СТЕРЕОСКОПА (базис стерео- 
скопа; 5іегеозсоре Базіз; бтегеозкорзБазіз 9): 
віддаль між центрами великих дзеркал сте- 
реоскопа. 8. 

БАЗИС ФОТОГРАФУВАННЯ (базис фо- 
тографирования; рногобаге, аїг Базіз; Ай) 
пайтеразіз р): віддаль між двома точками, 
з яких виконується фотографування 
об'єкта. 8. 

БАЙТ (байт; Буге; Вуге т): трупа бітів, пе- 
реважно б або 8, що розглядається як одне; 
місце (у пам'яті або на іншому пристрої 
зберігання) для зберігання цієї групи бітів. 
14,21. 

БАКЕН (бакен; Фидсу; Вакепіоппе Б: пла- 
вучий знак у річках, який встановлюють 
на якорі для позначення навігаційної не- 
безпеки. 6. 

БАЛАНСОМІР (балансомер; 4емісе Бог 
теазигетепі ої гайїайоп Баіапсе; Ваіапсе- 
теззег п): прилад для вимірювання радіа- 
ційного балансу (різниця між припливом і 
віддачею) природної поверхні. Першим 
приладом такого типу (1923) був абсолют- 
ний піргеометр Міхельсона. Він складає- 
ться з масивного мідного нікельованого 
диска. В центрі диска прорізана щілина, в 
якій натягнуті (у площинах поверхні дис- 
ка) дві однакові зачорнені пластинки, до 
яких підклеєна термобатарея. Верхня пла- 
стинка отримує енергію зустрічного ви- 
промінювання, а нижня - грунту і частину 
зустрічного, відбитого грунтом. Різниця 
цих двох потоків енергії дорівнює ефектив- 
ному випромінюванню земної поверхні. На 
цій же основі побудовані Б. Лютерштейна, 
Скворцова і Янішевського, в яких баланс 
земної поверхні вимірюється різницями 
температур смужок у відносних одиницях 
шкали гальванометра. 14. 

БАНК АДМІНІСТРАТИВНИХ ДАНИХ 
(банк административньх данньх; айті- 
пізінаїіме даіа Бапк; Вапк Г дек Адтіпізіта- 
йопзаатеп Грі): комплекс технічних, про- 
грамних, інформаційних та організаційних 
засобів централізованого накопичення, 
зберігання, опрацювання та використання 
даних для автоматизованого керування 


процесом виготовлення цифрових карт, 
включаючи відповідні бази адміністратив- 
них даних і систему керування ними. 5. 
БАНК КАРТОГРАФІЧНИХ ДАНИХ 
(банк картографических данньх; сапіо- 
ягарпіса! даіа Рапк; капоегарпізспе Рагеп- 
рапк 5: система інформаційних, матема- 
тичних, програмних, мовних, організацій- 
них і технічних засобів, для централізова- 
ного накопичення, зберігання та багато- 
функціонального використання цифрових 
карт місцевості, щоб отримувати потрібну 
інформацію. 5. 

БАНК ЦИФРОВИХ КАРТ (банк цифро- 
вьх карт; аїєйа! тарз Бапк; Вапк / уоп аї- 
яйаієп Капеп 7 рі): сукупність технічних, 
програмних, інформаційних і мовних засо- 
бів централізованого накопичення, збері- 
гання, опрацювання та видачі цифрової 
картографічної інформації для подальшого 
використання. 5. 

БАНКА (банка; запабапк; Вапке )): підви- 
щена частина морського дна, мілкіша, ніж 
навколишні райони моря. Б. вважають не- 
безпечною для судноплавства, якщо її гли- 
бина не перевищує 20 м. 6. 

БАР (бар; Баг; Вагп): див. Одиницятис- 
ку (І бар е 10? Па). 20. 

БАРИЦЕНТР (барицентр; Ратусепіег; 
Вагугепікит п): центр мас системи Зем- 
ля З Місяць, розташований на прямій, що 
з'єднує центри мас Землі та Місяця, на від- 
далі - 4670 км від центра мас Землі. Від- 
даль від центра мас Землі до барицентра 
визначається за формулою 


аз дани"), 


де Д - середня віддаль між Землею та 
Місяцем; и є М./Мое - відношення маси 
Місяця до маси Землі. 11. 

БАРИЧНИЙ СТУПІНЬ ВИСОТИ (ба- 
рическая ступень вьсотьх; Фагіс аййшае 
заве; фаготеїтізспе Нбіепути/е): верти- 
кальна віддаль (у метрах), на якій атмо- 
сферний тиск змінюється на одиницю 
( гПа, 1 мбар або 1 мм рт. ст.), падаючи 
догори і збільшується донизу - до Землі. 


Барограма 


Розмірність Б. с. в. - м/гПа, м/мбар або 
м/мм рт. ст. Наближене значення Б. с. в. - 
11,5 м/мм рт. ст. до висоти 500 м. На висо- 
тах 500-1000 м близько 12,0 м. Б.с.в. - 
змінна величина, яка залежить від тиску і 
температури повітря. Б. с.в. позначають 
АН. Її або обчислюють за формулою 

о 13 -ь)/2 

Вк Р,/2 

або вибирають із таблиць згідно з аргумен- 
тами Ігор З (5 115)/2, Бур З (В, я Р,)/2, деті 
Р -- температура і тиск повітря в т. 112; с 
- коефіцієнт лінійного розширення повіт- 
ря. Перевищення / за допомогою АН об- 
числюють за формулою й є ДН (В - Р,). 19. 
БАРОГРАМА (барограмма; Рагозгатте; 
Вакоргатт п): стрічка, на якій записані ко- 
ливання атмосферного тиску. 5. 
БАРОГРАФ (барограф; Раговгарі; Ва- 
гозтарі п): метеоприлад (анероїдний або 
ртутний) для автоматичного і безперерв- 
ного запису атмосферного тиску. Відо- 
мі: стаціонарний метеорологічний Б., 
струнний мікробарограф СМБ, мікроба- 
рограф СВ-5 фірми ,, Асканія", Б. з диск- 
ретним фотозаписом системи ,,Альтіко- 
дер". Б. має чутливий елемент, який реагує 
на зміну тиску і з'єднаний через систему 
важелів з писальним пером. Б. є анероїдні 
та ртутні. Найбільшу точність реєстрації 
зміни тиску забезпечує СМБ - 0,06 мб. 19. 
БАРОКАМЕРА (барокамера; аййиає 
снатфег; Вагокатега )): герметично закри- 
та камера, в якій штучно створюють зни- 
жений або підвищений барометричний 
тиск. Б., вяких можна змінювати темпера- 
туру, наз. термобарокамерами. Б. обладнані 
оглядовими вікнами, люками, звуковою і 
світловою сигналізацією, переговорним 
пристроєм тощо. Об'єм Б. - від декількох 
десятків літрів до сотень метрів кубічних. 6. 
БАРОКЛІННІСТЬ (бароклинность; 
рагосіїпігу): розподіл маси рідини, коли 
густина є функцією двох параметрів; для 
атмосфери такими параметрами є тиск і 
температура, в океані - температура і со- 
лоність води. В такій атмосфері поверхні 


з 
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однакової густини або однакового пито- 
мого об'єму не збігаються з поверхнями 
ізобаричними. 5. 

БАРОМЕТР (барометр; Баготеїек; 
Ваготегег п): прилад для вимірювання 
атмосферного тиску. Бувають Б. рідин- 
ні (ртутні), газові (диференційні), пружин- 
ні (анероїди, мікробарометри), гіпсотермо- 
метри. Найпоширеніші в практиці баро- 
метричного нівелювання барометри-ане- 
роїди та мікробарометри. В основі дії ртут- 
них Б. лежить закон гідростатистики: атмо- 
сферний тиск вимірюється стовпом ріди- 
ни, що зрівноважує його. Перші ртутні Б. 
відомі з ХУПЇ ст. Застосовують чашковий, 
інспекторський та контрольний ртутні Б. 
Чашковим Б. можна вимірювати тиск по- 
вітря з точністю 20,13 гПа, і його викорис- 
товують на опорних барометричних стан- 
ціях. Інспекторські Б. застосовують на 
опорних барометричних станціях для ви- 
мірювання тиску та інспектування. Можна 
використовувати на базі експедиції як ета- 
лон. Точність 10,08 гПа. Контрольний Б. 
використовують переважно як еталон. Точ- 
ність 20,06 гПа. Тиск, виміряний ртутним 
Б., коректують поправками за зрівнювання 
показів приладу з еталонним Б., за геогра- 
фічну широту і висоту н. р. м. Пружинні Б. 
з'явилися у ХУШІ-ХІХ ст. Сучасні анеро- 
їди обладнані безповітряними металевими 
коробочками з тонкими кришками, які пру- 
жинять під час зміни тиску. Система важе- 
лів передає ці зміни висоти на стрілку при- 
ладу, яка вказує значення тиску на шкалі 
Б. Цей відлік виправляють поправками: за 
шкалу і температуру Б., а також за порівню- 
вання показників Б. з показниками стаціо- 
нарного ртутного Б. Відомі Б. - анероїди 
БАММ (точність 0,25-0,40 гПа), МД-49-2, 
МД-49-А (точність 0,20-0,25 гПа). Мікро- 
барометри забезпечують точність вимірю- 
вання тиску 0,04-0,07 гПа завдяки засто- 
суванню точнішої вимірювальної системи. 
Відомі мікробарометри ОМБ-1, МБНИ, 
МБ-О3, Асканія (ФРН), Паулін (США) та 
ін. В І-ті геотехнічної механіки НАН Украї- 
ни розроблено прецизійні мікробарометри 
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МБЦ з цифровим відліком. Чутливим еле- 
ментом у ньому є блок анероїдних коробок. 
Працює в компенсаційному методі вимі- 
рювання з пружинним силовим компен- 
сатором. Точність визначення тиску на 
станції 0,04-0,05 гПа. Газовим (диферен- 
ційним) Б., який створив Д.І.Менделєєв 
(18374), можна визначати різницю атмо- 
сферного тиску у двох точках з точністю 
0,4 гПа. У ЦНДІГКІА (Москва) розроблені 
деякі оригінальні конструкцій газового Б. 
(точність 0,07-0,13 гПа). Інструментальна 
точність газового Б. фірми ,,Асканія" - 
0,025 гПа. Основна частина газового Б. - 
балон, заповнений газом (за певного атмо- 
сферного тиску), з'єднаний з манометром, 
заповненим рідиною малої густини. За до- 
помогою триходового крана можна здійс- 
нювати зв'язок ,балон-манометр" або ,ба- 
лон-атмосфера-манометр". 19. 
БАРОМЕТРИЧНА ФОРМУЛА (бароме- 
трическая формула; Раготеїгіс /огтша): 
див. Нівелювання барометричнєе. 19. 
БАРОМЕТРИЧНИЙ КОЕФІЦІЄНТ 
ГРАВІМЕТРА (барометрический козф- 
фициент гравиметра; Фаготеїгіс ямамі- 
теїек соедрсіепі; Баготеїгізспег Коерілієні 
т де5 Скауітетет5 п): відношення величи- 
ни зміни показів гравіметра до зміни атмо- 
сферного тиску або уявна зміна сили ваги, 
зумовлена зміною атмосферного тиску. Б. 
к. г. визначають за формулою 
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де фо 7 густина повітря за нормальних 
атмосферних умов; С - ефективна густи- 
на пружистої системи; Р, - нормальний 
атмосферний тиск; г - температура. Зна- 
чення Б. к. г. залежить від густини мате- 
ріалу маси пружистої системи. Щоб уник- 
нути впливу атмосферного тиску, пружисті 
системи гравіметрів поміщають у герме- 
тично закритий посуд або в рідину. б. 

БАРОМЕТРИЧНИЙ КОЕФІЦІЄНТ 
МАЯТНИКА (барометрический козффи- 
циент маятника; Баготеїгіс репашит сое- 
Дісіепі; Баготеїтізспег Коебіїгліені т дез 
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Репаєіз п): залежність зміни періоду коли- 
вань маятника від зміни атмосферного тис- 
ку. Поправку за густину навколишнього се- 
редовища в період коливання маятника 
визначають за формулою АТ, 2-4) - в.р, 
де р --густина повітря; 4, В - барометричні 
коефіцієнти, які залежать від форми та роз- 
мірів маятника. Щоб зменшити вплив змін- 
ної густини повітря, маятниковий прилад 
герметизують і вакуумують, підтримуючи 
сталий тиск декілька мілібарів. Значення 
Б. к. м.одержують за результатами спеціаль- 
них лабораторних досліджень. 6. 
БАРОСКОГП (бароскоп; фагозсоре; Ваго- 
зКор п): прилад для спостереження змін 
атмосферного тиску. 5. 
БАРОТЕРМОГРАФ (баротермограф; 
Баготегтоягарі; Вагоїпекторгарі т): 
самописний прилад для реєстрації атмо- 
сферного тиску й температури повітря. 5. 
БАРОТРОПНІСТЬ (баротропность; 
рагоїгору; Вагоїторіе 5): розподіл маси ріди- 
ни, коли густина є функцією лише одного 
параметра; для атмосфери Б. визначається 
лише тиском. У такій атмосфері поверхні 
однакової густини або однакового питомого 
об'єму збігаються з поверхнями ізоба- 
ричними. Атмосфера є баротропною лише 
короткий час на невеликих частинах; загалом 
атмосфера є бароклінною. 5. 

БАСЕЙН РІЧКИ (бассейн реки; гіуег 
(4каїпаєє) РБазіп; Еїціббескеп п): Б. р. скла- 
дається з поверхневого водотоку та під- 
земного водозбору. Поверхневий водо- 
стік - частина земної поверхні, з якої стік 
води потрапляє в річкову систему. Підзем- 
ний водозбір - товща крихких відкладів, з 
яких вода потрапляє в річку. Поверхневий 
водотік і підземний водозбір не збігаються, 
тому Б. р. вважають площу поверхневого 
стоку, межами якої є вододіли. 7. 
БАСКЕРВІЛЬ (баскервиль): друкарський 
шрифт, характерною ознакою якого є чіт- 
кість малюнка. Використовують здебіль- 
шого для складання книжкового тексту. 
Створив у ХМПІ ст. англ. друкар Дж. Бас- 
кервіль. 5. 
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БАТОМЕТР (батометр; Раїйотеїек; 
Ватотеїег п): гідрологічний прилад для 
взяття проб води з різних глибин у морях, 
озерах та ін. водоймах для дослідження її 
фізичних і хзмічних властивостей. Б. вимі- 
рюють також температуру води досліджу- 
ваного шару за допомогою глибоководних 
метеорологічних термометрів, які встанов- 
люють у рамі його корпусу. б. 
БАШМАК (башмак; /ооіріаїте; Еко5сП т, 
Оніеніаязріане б: див. Підкладень ніве- 
лірний. 16. 

БЕЗПОСЕРЕДНІЙ ПІДРАХУНОК 
ІМОВІРНОСТЕЙ (непосредственньй 
подсчет вероятностеї; дїкесі саїсніайоп 
оГргорабіййу; иптіпеіБаге Майгзспеїпіісі- 
Кейзгесіттипя Д: для випробувань, в яких 
можна наперед підрахувати кількість усіх 
можливих випадків і кількість випадків, що 


сприяють появі деякої події А . Ймовірність 
появи цієї події можна обчислити за фор- 
мулою Р(А) є т/п, де п - кількість усіх ви- 
падків, т -- кількість сприятливих випадків. 
Напр., ймовірність появи додатної похибки 
під час одного вимірювання становить 1/2, 
тому що кількість сприятливих випадків - 
1, кількість усіх випадків - 2. 20. 
БЕЙЄСА ФОРМУЛА (формула Бейеса; 
Веуєз /огтиа; Еогтеї 7 удп Веуез): вико- 
ристовується для обчислення зміни ймові- 
рності подій НІ, Н», -.., Н,, які наз. гіпоте- 
зами, складають повну групу подій і несу- 
місні через появу деякої події А. Ця ймо- 
вірність обчислюється за формулою 
РН /Ауз  ОНЗВСАНО) 


й 

УРНОР(А/НІ) з 

із 
дес 1,2,..., п, Р(Н)) - ймовірність і-ї гі- 
потези до появи події А, Р(Н, / А) і Р(А/Н;) 
- умовні гіпотези відповідно до подій Н, 1 
4.20. 
БЕРЕГ (берег; соазі; ЇДег т, Кіїзте Д): смуга 
суші в зоні постійної взаємодії водної по- 
верхні водотоку чи водойми зі сухо- 
долом, яка зазнає безпосередньої і безпе- 
рервної дії води. 4. 
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БЕРЕГОВІ СМУГИ ВОДНИХ ШЛЯХІВ 
(береговьге полось водньх путей; соазіаї 
зігір5 о, адиаїїс уауз; Шегузігеі/е аег 
Указ5егзууере трі): на судноплавних водних 
шляхах за межами міських поселень для 
проведення робіт, пов'язаних із судноплав- 
ством, встановлюються берегові смуги. 
Розміри Б. с. в. ш. та господарську діяль- 
ність на них визначає ,Водний кодекс 
України". Порядок встановлення Б. с. в. ш. 
та користування ними регламентує Кабінет 
Міністрів України. 4. 

БЕРНУЛЛІ ТЕОРЕМА (теорема Бер- 
нулли; Вегпоціїй Шеогет; Іейтзаїл т уоп 
Ветпоийї): одна зграничних теорем 
теорії ймовірностей. Вона формулю- 
ється так: з необмеженим збільшенням 
числа випробувань частота появи події 
Р' за ймовірністю прямує до її ймовірності 
Р, тобто 


Р (|Р'-ріка)» 1-6, 


де 4 і6 - якзавгодно малі додатні числа. 
Ця теорема зв'язує частоту, яку можна одер- 
жати з експерименту, з імовірністю. 20. 
БЕРНУЛЛІ ФОРМУЛА (формула Бер- 
нулли; Ветпиоїїї /огтиіа; ВетоиПізспе Ког- 
те! Д: дає змогу обчислити ймовірність по- 
яви деякої події А т разів за п випробову- 
вань, якщо ймовірність від випробовуван- 
ня до випробовування залишається стала. 
РІ (Ау є Сур'а"", 
т. п! 
не ті(п-т)! - 

де Р"(А) - ймовірність появи події А т 
разів за п випробовувань; Р - ймовірність 
появи події А для одного випробовування; 
4 - ймовірність протилежної події для 
одного випробовування: 0! - 1,р 54 - 1.20, 
Б'ЄФ (бьеф; Пеайгасе; ВІбЇЇ п): частина 
річки, водойми, каналу, що примикає до во- 
допідпірної споруди (греблі, шлюзу). Роз- 
різняють верхній, нижній і проміжний Б. 4. 
БІАКСІАЛЬНА ОПТИЧНА СИСТЕМА 
(биакснальная оптическая система; Біа- 
хіаі оріїсаї зузіет; Біахіеіез оргїзспез 5у5- 
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гет п): приймально-передавальна оптична 
система світловіддалеміра, в якій переда- 
вальна і приймальна частини суміщені, а 
їх головні оптичні осі паралельні. 13. 
БІБЛІОТЕКА АДАПТОВАНИХ УМОВ- 
НИХ ЗНАКІВ (библидтека адаптиро- 
ванньхх условньх знаков, Їргагу о/ Пе адар- 
гей сопуепіїона! зутрфоїз; Вібіїотек 7 авг 
Ааріаїопукапепгеіспеп): сукупність ко- 
дів, характеристик геометричного опису та 
програмного забезпечення викреслювання 
спрощених умовних позначень, сформова- 
на за певною структурою на машинному 
носієві. 5. 

БІБЛІОТЕКА ЕТАЛОНІВ ГРАФІЧНИХ 
ЗОБРАЖЕНЬ (библиотека зталонов гра- 
фических изображений,; Іраку оГ7гарпіса! 
ітаєез зіапааназ; Вібіїоштек 7 аег жгарпі- 
зспеп Еіспарфійдипоеп рі): сукупність циф- 
рових даних про ознаки графічного зобра- 
ження, достатніх для його розпізнавання, 
що зберігаються на машинному носієві. 5. 
БІОСФЕРА (биосфера; Фіозрпете; Віо- 
зрнйте д: одна зі сфер географічної оболон- 
ки Землі, що утворюється на межі атмо- 
сфери, гідросфери іземної кори. Ха- 
рактеризується: наявністю живих організ- 
мів (рослини, мікроорганізми, тварини) і 
виникненням грунтів, які створюють непе- 
рервну ,плівку життя" на планеті. Межа 
Б. встановлюється залежно від розподілу 
організмів: верхня межа збігається з озо- 
новим шаром в атмосфері (25-30 км), ниж- 
ня - з дном глибоководних впадин океанів 
і корою вивітрювання на суші. Концентра- 
ція організмів у Б. спостерігається у вер- 
стві завтовшки декілька десятків метрів. 
Ця верства в межах Б., де поширені рос- 
лини, наз. фітогеосферою. 4. 
БІПРИЗМА (бипризма; Фіргізт; Дорре!- 
ргізта п): подвійна призма, складена з двох 
оптичних клинів під кутом, близьким до 
1802, яка розділяє світлові промені. Б. за- 
стосовують в оптичних віддалемірах под- 
війного зображення для розділення зоб- 
раження рейки, у фотометричних - для 
утворення коливань когерентних 


Б 


хвиль світла, внаслідок якої виникає інтер- 
ференція світла. 14. і 
БІСЕКТОР (биссектор; Бізесіог; Візеіог 
т): 1)два штрихи сітки ниток зорової 
труби, що використовуються сумісно для 
наведення на візирну ціль; 2) уявна вісь си- 
метрії між двома нитками сітки, розташо- 
ваними паралельно або під деяким кутом 
у трубі геодезичного приладу; 3) прилад 
(інструмент), який поділяє плоский кут 
навпіл. 14. 

БІТ (бит; фії; Вії п): окрема цифра бінар- 
ного запису - 0 або 1; найменша одиниця 
інформації, яка показує наявність або від- 
сутність певної ознаки. 14; 21. 

БЛЕНДА (бленда; фіїпа, Іеп5 соуек; Віеп- 
де б): пристрій у вигляді циліндра або ко- 
нуса, який захищає об'єктив від потрап- 
ляння в оптичну систему небажаних про- 
менів світла. 14. 

БЛОК ГЕОДЕЗИЧНОГО ПРИЛАДУ 
ЕЛЕКТРОННИЙ (злектронньій блок гео- 
дезического прибора; еіесікопіс Біоск о/ 
зеодеїіс деуісе; ЕЇекігопетіей т дез Уег- 
теззипез8етіїя): частина конструкції гео- 
дезичного приладу, що містить елементи 
електроніки. 14. 

БЛОК-ДІАГРАМА (блок-диаграмма; 
Біоск-айаєнат; Віоск-Діазгатт 5: триви- 
мірний картографічний рисунок будь-якої 
поверхні, зокрема поверхні Землі, разом з 
її поперечними і поздовжніми вертикаль- 
ними перерізами, як усередині, так і назов- 
ні цієї поверхні. 5. 

БЛОК ЖИВЛЕННЯ (блок питания, зир- 
ріу ипії; Епетоіеабіейипе 5: частина приладу 
(напр., віддалеміра електронного), 
призначена для перетворення постійного 
або змінного струму, отримуваного від дже- 
рела живлення, на струми з напругою, пот- 
рібною для роботи вузлів приладу. 13. 
БОД (бод; Баца; Ваша п): одиниця швид- 
кості передавання інформації, що дорівнює 
кількості елементарних сигналів (бітів) за 
секунду. 21; 14. 

БОДОНІ (бодони; ВойопізсНгій т): один 
із вимірів друкарського шрифту, що ха- 
рактеризуються особливою художністю і 


Болід 


чіткістю. Створив італ. друкар Бодоні на 
початку ХІХ ст. 5. 

БОЛІД (болід; Бойа; Пейетез Метеог п): 
великий і винятково яскравий метеор. 5. 
БОЛОМЕТР (болометр; Роіотеїег; Воіо- 
теїег п): прилад для виявлення або ви- 
мірювання променистої енергії в широ- 
кому діапазоні довжин хвиль; принцип ро- 
боти грунтується на зміні електричного 
опору термочутливого елемента в резуль- 
таті поглинання цим елементом енергії ви- 
мірюваного випромінювання. 5. 
БОЛОТО (болото; таг5й; 5итрі т, Моог 
п): надмірно зволожена ділянка земної по- 
верхні, заросла вологолюбною рослинні- 
стю, на якій розвивається болотний тип 
грунтоутворення і зазвичай накопичуєть- 
ся торф. Б. поділяються на прохідні та не- 
прохідні. 3. 

БОНІТЕТ (бонитет; диаййу сіа55; Вопі- 
їй Д): економічно значущі показники (ха- 
рактеристики) продуктивно-господарської 
групи об'єктів чи угідь, що відрізняють їх 
від інших подібних об'єктів, угідь. 21. 
БОНІТУВАННЯ (бонитирование; диаййу 
сіаззійсайоп; Вопійегипе Д: Г) порівняльна 
якісна оцінка природних ресурсів (вод, 
грунтів, лісів, особин тваринного світу, за- 
повідних територій тощо) для їх класифі- 
кації та раціонального використання. 2) 
визначення якості грунтів і розподіл їх за 
класами бонітету для оподаткування. 4. 
БОНІТУВАННЯ ГРУНТІВ (бонитиров- 
ание почв; 50 диайу сіаззі/йісайоп; Водеп- 
Бопійегипр): порівняльна оцінка якостей 
грунтів за природною родючістю, яка зу- 
мовлюється їх природними властивостями, 
що корелюються з урожайністю основних 
с/г культур при порівняльних рівнях агро- 
техніки Й інтенсивності землеробства. Б. т. 
є уточненим агрономічним групуванням 
трунтів, коли облік якості за природною ро- 
дючістю виражається в балах через порів- 
няння їх за середньою багаторічною уро- 
жайністю основних с/г культур, а на при- 
родних кормових угіддях - за виходом сіна 
і зеленої маси. 4. 


39 Б 


БОНІТУВАННЯ РЕКРЕАЦІЙНЕ (ре- 
креационное бонитированиєе; диаййу сіаз- 
зі/їсайоп; текгеаїїуе Вопійїйегипе Б: оцінка 
придатності територій для рекреаційного 
використання. 21. 

БОРГЕС (боргес; Боигреоїз; Вогеїз Д): 
друкарський шрифт, кегль якого становить 
9 пунктів (близько 3,38 мм). Застосовують 
для складання газетних та ін. текстів. 5. 
БОРОВИЙ ВАЛЕНТИН ОЛЕКСАНД- 
РОВИЧ (22.09.1941). У 1955-59 навчався 
в Київському топографічному технікумі. У 
1959-62 був на топографо-геодезичних ро- 
ботах в Українському асрогеодезичному 
підприємстві. З 1962 навчався в Московсь- 
кому ін-ті інженерів геодезії, агрофотозві- 
мання та картографії (МПГАТК), який за- 
кінчив 1967. 1967-86 працював на заводі 
»рсенал", займався розробленням і до- 
слідженнямцнових геодезичних і спеціаль- 
них вимірювальних приладів. Із 1986 доц., 
а з 1998 - проф. кафедри інженерної гео- 
дезії Київського національного ун-ту будів- 
ництва і архітектури (КНУБА). 1980 захис- 
тив кандидатську, 1996 - докторську дисер- 
тації. Має майже 80 наукових праць, із них 
понад 10 авторських свідоцтв на винаходи 
та патенти. Основний напрям наукової дія- 
льності - розробка і дослідження автоко- 
лімаційних, лазерних та ін. спеціальних 
приладів, автоматизація високоточних 
інженерно-геодезичних робіт. 

БРІВКА (бровка; етрапктепі 5Поиідет; 
АфПапезіїпіе, АРПапругапа, АРНапр5огаїіі- 
піе т): перегин схилу, що утворює верхній 
край якої-небудь форми чи її елемента 
(уступу, схилу, яру, тераси, плато, рову, на- 
сипу тощо). 4. 

БРІВКА ДОЛИНИ (бровка долинь; уайеу 
етрапктепі 5поиідег; Таіафпапезіїпіе )): з0- 
на з'єднання схилів долини з навколишнім 
рельєфом. 4. 

БУДИНОК ЖИТЛОВИЙ (жилой дом; 
іплабітед Бийаїпе; УдойпПайз п): будівля з 
номером і адресою, призначена для постій- 
ного довготривалого проживання. 4. 


Будівельний нуль 


БУДІВЕЛЬНИЙ НУЛЬ (строительньшй 
ноль; Фийаіпя гего; Вайпийрипкі т): про- 
єктна висота підлоги першого поверху. 
Абсолютна висота Б. н. задається в проєкті 
споруди. Під час виконання будівельно- 
монтажних робіт від Б. н. відлічують умов- 
ні позначки окремих елементів споруди. 
Б. н. встановлюють геометричним нівелю- 
ванням і закріплють на будівельному май- 
данчику або позначають на стіні споруди 
(роблять фарбою горизонтальну риску,, 7. 
БУДІВЛЯ (зданиєе; фиййаіпе; Серіїнае п): на- 
земна споруда з приміщеннями для прожи- 
вання, діяльності людей, зберігання про- 
дукції і сировини, утримування тварин. 4. 
БУДОВА ЗЕМЛІ (строение Земли; 
зігистиге ор те Кагітп; ЕгаРрай ту: див. 
Земля. 

БУЙ (буй; Бису; Вакетшоппе ДФ: плавучий 
знак у морі різної форми та кольору для 
огородження фарватерів у морі, підтримки 
частин риболовного тралу, позначення міс- 
ця розташування предмета, рятування лю- 
дей тощо. Для подачі звукових і радіосиг- 
налів на Б. встановлюють ліхтарі та дже- 
рела їх живлення, а також додаткові при- 
строї. Далекосяжність Б. до 10 мор. миль. б. 
БУКВА (буква; Іепег; Виспзіабе т): час- 
тина будь-якого шрифту. Б. складається з 
основного і неосновного елементів. Крім 
вих, є ще різних форм підсічки (надсічки), 
краплеподібні та ріжкові елементи, а також 
ніжки, стрілки, причому підсічки (надсіч- 
ки) можуть бути одно- та двобічні, 5. 


Товщина основного 
елемента 
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Неосновний Надсічка 
елемент Висота 
- букви 
Основний 5 
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Ніжки 


БУСОЛЬ (буссоль; зигуеуог 5 сотраз5; 
Виззоїе ): прилад для вимірювання на міс- 
цевості азимутів магнетних. Основні 
частини Б. - кільце з кутовими поділками 
та магнетна стрілка, яка обертається на 
вістрі шпиля в центрі кільця. Для візування 
Б. використовують діоптри. Під час вимі- 
рювань Б. встановлюють на штативі, розта- 
шовують на знімальному планшеті, або 
тримають у руках. Б., кругла або у вигляді 
коробки, міститься зазвичай у комплекті | 
теодолітів і кіпрегелів. Її наз. також 
орієнтиром-бусоллю (О0.-6.). Для ви- 
мірювання магнетних азимутів О.-б. вста- 
новлюють на теодоліті. Орієнтують |і за- 
кріплюють лімб теодоліта так, щоб при су- 
міщенні нульових штрихів Б. з кінцями 
стрілки відлік лімба дорівнював нулеві. 
Після цього трубу теодоліта спрямовують 
у потрібному напрямі та знаходять магнет- 
ний азимут цього напряму, відлічуючи його 
горизонтальний круг. Необхідною умовою 
при цьому є паралельність площини, яка 
проходить через нульовий діаметр Б. з 
площиною колімаційною. Для орієн- 
тування планшета за допомогою Б. її ско- 
шений бік прикладають до однієї зі сторін 
квадратної рамки планшета та повертають 
його навколо вертикальної осі інструмента 
доти, доки вільна магнетна стрілка вста- 
новиться за напрямом, що збігається з ну- 
льовим діаметром Б. Планшет закріплю- 
ють, і лінія рамки, до якої прикладена Б., 
займе напрям магнетного меридіана. Якщо 
планшет повернути на кут, що дорівнює 
схиленню магнетної стрілки, то рамка буде 
зорієнтована за істинним меридіаном. 12. 


Бусоль... 


БУСОЛЬ КРУГОВА (круговая буссоль; 
гіпє сотраз5; Кгеіз|дгтіве Виззоіє, Ктеіз- 
РиззоїЇе Б: бусоль, робочою мірою якої є 
кругова шкала. 14. 

БУСОЛЬ ЦИЛІНДРИЧНА (цилиндриче- 
ская буссоль; ішфиіак сотра55; Кбитепфи- 
550іе ): орієнтир-бусоль, що є всередині 
циліндра. 14. 

БУТКЕВИЧ АДОЛЬФ ВЕНІАМІНО- 
ВИЧ (18.06.1914 - 11.07.1983) Народився 
в с.Тисуль Кемеровської обл. (Росія). У 
1932-35 закінчив курси техніків-топогра- 
фів, курси тріангуляторів, підготовчі курси 
вступників до вищих навчальних закладів 
при робфаці Томського держун-ту. Після 
закінчення (1940) астрономо-геодезичного 
факультету Новосибірського інженерно- 
будівельного ін-ту працював асистентом 
кафедри астрономії в НПГАЇК. 1950 захис- 
тив кандидатську дисертацію, 1964 - 


ВАГА АРИФМЕТИЧНОЇ СЕРЕДИНИ 
(вес арифметической серединьх; угеїдти о 
агийтетіса! теап; СемлісНі п 4е5 агуттеті- 
зспеп Міпеїз п); величина Р, яка харак- 
теризує ступінь довіри до середнього ариф- 
метичного. Якщо у вимірах відсутні систе- 
матичні похибки, то Р - ст, де с - коефі- 
цієнт, п - кількість вимірів. Для вимірів із 
систематичними похибками 


Ра и, м? ш тат 
м? по К 

де и - похибка середня квадратична 
одиниці ваги; М - похибка середня 
квадратична загальної арифметич- 
ної середини; т, - сер. кв. похибка, що 
характеризує вплив випадкових похибок; п -- 
їх кількість; т; - Сер. кв. похибка, що харак- 
теризує вплив систематичних похибок; К -- 
їх кількість. 20. 

ВАГА ВИМІРУ (вес измерения; угеіяНні о 
теазикетепі; Меззипе5ремлісі п): ступінь 
довіри до результату вимірювання. Якщо ві- 
дома похибка середня квадратична 
вимірів м, В. в. буде величина, обернено про- 
порційна квадратові сер. кв. похибки, тобто 


Б 


докторську ,Решение некоторьіх основньхх 
и специальньгх задач вьсшей геодезии". З 
1960 обіймав посаду проф., 1966 отримав 
вчене звання проф. кафедри вищої геодезії. 
З 1968 зав. кафедри космічної геодезії та 
астрономії у Львівському політехн. ін-ті, а 
з 1974 проф. кафедри вищої геодезії та 
астрономії. Під його керівництвом захи- 
щено 9 кандидатських дисертацій. Автор 
понад 150 наукових праць, відомий учений 
в галузі геодезичної астрономії, сфероїдної 
геодезії та математичної картографії. Наго- 
роджений медалями ,За доблесну працю 
у Великій Вітчизняній війні" (1945) та , За 
перемогу над Німеччиною" (1945), знач- 
ком ГУГК ,Відмінник геодезії і карто- 
графії" (1969), медаллю ім. М. В. Ломоно- 
сова товариства ,зЗнання", а також почес- 
ними грамотами Мінвузу СРСР. 9. 


М 


Райт? а (ц/т)», 

де К - коефіцієнт пропорційності; з р? 
и - сер. кв. похибка одиниці виміру; т -- 
сер. кв. похибка виміру. Для визначення 
точності геодезичних мереж К приймають 
рівним одиниці, що спрощує обчислення 
згідно з формулою Р - |/т?. Зауважимо, 
що вибір К не впливає на значення ваги 
пункту, який визначають, напр., як суму ваг 
ходів, що в ньому сходяться. Водночас, для 
визначення похибки ходу за формулою 
тан / УР похибку И потрібно приймати 
стандартною для заданого виду вимірю- 
вань, напр., 2, 5 1 10 мм для нівелювання 
П, Ш і ЇМ кл. точності. Під час зрівнова- 
ження геодезичних мереж величину й зна- 
ходять за формулою и У -Ю), де 
9 - флуктуації (і -- 1,2,...,п), п- кількість 
вимірів; Кк - кількість визначуваних величин. 
Часто в геодезичній практиці за В. в. прий- 
мають величину, пропорційну кількості 
прийомів, обернено пропорційну довжині 
ходів або кількості станцій тощо. 20; 1. 
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ВАГА ЗАГАЛЬНОЇ АРИФМЕТИЧНОЇ 
СЕРЕДИНИ (вес общей арифметической 
серединь; угеїяні о/яепега! агййтеїіс теап; 
Семісіп дез айеетеїпеп агуттетізспеп 
Міше! п): величина, що дорівнює сумі 
ваг р окремих результатів вимірів, з яких 
одержана загальна арифметична се- 
редина, тобто Р | рі. 20. 

ВАГА ФУНКЦІЇ ЗРІВНОВАЖЕНИХ 
ВЕЛИЧИН (вес функции уравненньх ве- 
личин; угеіоні о Іипсіїоп о/ адй/изіей та?- 
пйшаєз; КипКіїопзоеулісі п дег Айзеіеіспипя5- 
ягбззеп рі): щоб обчислити сер. кв. похибку 
функції зрівноважених величин, треба зна- 
ти вагу функції. В параметричному методі 
цю вагу обчислюють за формулою 


ЛО ЇБф, 


Р їі ом 


Пе РАС ори 
"Таї "Ша г" 
де ЛЬ» шо /, - частинні похідні від фун- 
кції за аргументами х| , Ху» ---» Х, ВІДПОВІДНО. 
Коефіцієнти 

051), 132), жуть Уа Ми р, 

11, Гсс2), ..., (п - 1)) 
обчислюються за алгоритмом Гавсса. 
Якщо виміри нерівноточні, то в знаменни- 
ку кожного члена формули буде присутня 
вага Р. 20. 

ВАГА ФУНКЦІЇ В КОРЕЛАТНОМУ 
МЕТОДІ ЗРІВНОВАЖЕННЯ (вес функ- 
ции при коррелатном методе уравнивания; 
Липсіоп угіяні оп соугедїіує тешодй5 ої 
адизітепі; КипКтіоп5веулісіи п Беї Котгеіа- 
гептетоаде 7 дек Дизяієіспипа д): обернена 
величина В. ф. в к. м. з. обчислюється за 
формулою 

1 А 


Ре Р 








Гал/рї Г(БА/руї 


(аа/р) | ІРА/р)ї) 


- Тсд/рЖг- бур 
(От ро ЛуР! 


коли нерівноточні виміри, і 


1 орду МАЛ ІВМІЙ 


| рА(-дур 5 
Гт(г- 11 0) 

якщо виміри рівноточні. Тут А, - частинні 
похідні від функції по поправках, взятих у 
точці Й, з -- з Ї,, а всі члени, крім перших 
ДВОХ, і в чисельнику ів знаменнику є алго- 
ритмами Гавсса. 20. 
ВАГОВІ КОЕФІЦІЄНТИ (весовьге козф- 
фициенть; меїяні соеіїїсіепіз; Семлісіия- 
Кое|сіете І рі): використовуються для 
обчислення похибок середніх квадра- 
тичних вирівняних значень аргу- 
ментів і похибок середніх квадра- 
тичних функцій. В.к. одержують із 
розв'язку п систем рівнянь, які відрізняю- 
ться від системи нормальних рівнянь тіль- 
ки назвою невідомих і вільними членами. 
В першій системі невідомими будуть В. к. 
о 02» «з ОО, вільним членом у пер- 
шому рівнянні - мінус 1, а у всіх інших - 
0. У другій системі невідомими будуть В. к. 
0 Оз «з 0,» вільним членом у друго- 
му рівнянні - мінус 1, а у всіх інших - 0. І, 
нарешті, в п-Й системі невідомими будуть 
В.к.О,ь 0,2 5 0,» авільним членом у 
п-му рівнянні - мінус 1, а у всіх інших - 0, 
Кількість В. к. дорівнює /". 20. 
ВАЙГЕЛЬ КАСПАР (10.06.1880- 
04.07.1941). 1909 - ад'юнкт, 1912 - проф., 
зав. кафедри геодезії. 1909 йому - першо- 
му геодезисту Вищої політехнічної школи, 
присвоєне вчене звання д-ра техн. наук. 
28.06.1921 - обрано зав. утвореної кафед- 
ри геодезії І. 1923 - обраний дійсним чле- 
ном Академії наук, опублікував підручник 
»Касфрипек муугоуупам сту уедів тегоду паї- 
тпісізгусі Куладгаїом, огах іево газіо8о- 
мапіе рггу гогтіеггалій Кгаїц", 1929-30 - 
ректор Львівської політехніки, 1938 - ви- 
дав підручник , Сеоде2|а/Міегпісіо", 
ВАЛЬНИЦІ (подшипники; Беагіпез; Гаяек 
п): напрямні обертового руху. За видом тертя 
виділяють В. з тертям ковзання, В. з тертям 
кочення, Найбільше застосування у прецизій- 
них, зокрема фотограмметричних, приладах 
мають кулькові В., (мале тертя, невимог- 
ливість до змащування, нечутливість до 
температури, добра взаємозамінність). 8. 


Варіації... 


ВАРІАЦІЇ СИЛИ ВАГИ (варнаций силь 
тяжести; уагіайопе оРятауйу; Капіайоп / 
дек 5спугегерезсНівипіяипе): зміни приско- 
рення сили ваги в часі у заданій точці вна- 
слідок зміни її висоти н. р. м., розміщенням 
притягувальних мас всередині Землі і дії 
космічних тіл. б. 

ВАРІАЦІЇ СИЛИ ВАГИ ПРИПЛИВНІ 
(приливньже вариации силь тяжести; їаа! 
уагіаїйоп5 о) ягауйу; Кішуагіаїіоп 7 аег 
УспугегебезсНіеипівипе Д: варіації сили 
ваги, назміну яких найбільше впливають 
Місяць і Сонце. Ці зміни найкраще вивче- 
ні й мають цінну інформацію для дослід- 
жень внутрішньої будови Землі. За резуль- 
татами гравіметричних спостережень вра- 
ховують поправку, якою вилучають вплив 
притягання Місяця і Сонця. Для її обчис- 
лення з точністю 10 мкГал використовують 
наближену формулу 

і 


я ТЕ сою 2-1), 
р 


де т - маса небесного тіла (Місяця, Сон- 
ця); А - середній радіус Землі; Юр - відстань 
між центром мас Землі та збурювальним 
небесним тілом; 2 - геоцентрична зенітна 
відстань небесного тіла. Цю поправку до- 
дають до виміряного значення сили ваги. 
Найбільша зміна сили ваги через сумісний 
вплив Місяця та Сонця для деформованої 
Землі може досягати 0,3 мГал. Спостере- 
ження припливних змін сили ваги викону- 
ють на припливних станціях за допомогою 
статичних високоточних гравіметрів. 6. 
ВАРІАЦІЯ ДАНИХ ВИМІРЮВАНЬ (ва- 
рчация данньх измерений; уагіайоп о/ 
теазикетепі ааїіа; Уагіайоп / дег Мераатеп 
Урі): міра розсіювання спостережень вхід- 
ного сигналу засобів вимірювання. 21. 
ВАРІОМЕТР В АЕРОФОТОЗНІМАННІ 
(варіометр в азрофотосьемке; уагіотеїег 
іп аєтіаі зигуєеу; Уагіотеїег п Беї дег Війд- 
Інй Д: високочутливий диференційний ма- 
нометр, який вимірює різницю між атмо- 
сферним тиском ітиском повітря в кор- 
пусі приладу; застосовується в аерозніман- 
ні. Зміна атмосферного тиску сигналізує 
про зміну висоти лету літака відносно 
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поверхні ізобаричної. Це даєзмогу ви- 
тримувати горизонтальність лету літака. 8. 
ВАРІОМЕТР ГРАВІТАЦІЙНИЙ (грави- 
тационньшй вариометр; зтауйайоп уагіо- 
теїек; Стауйайопзуагіотеїег п): прилад для 
вимірювання зміни сили ваги в горизон- 
тальному напрямі та кривини поверхонь 
однакового потенціялу других похідних 
сили ваги. В. т. складається з трьох частин: 
верхньої /, де розташовані чутлива систе- 
ма і фотокамера 4; середньої 2, де роз- 
ташовані годинниковий механізм і автома- 
тичний пристрій для установлення верхньої 
частини в потрібному азимуті; нижньої 3, 
що є масивним штативом. На практиці гра- 
вірозвідувальних робіт найчастіше вико- 
ристовують варіометри ВГ-1 та Е-60. 6. 





Х «сн 


І плкжрнниююм 
ЧІМрененн ТЛ 





ВАРТІСТЬ ЗЕМЕЛЬНОЇ ДІЛЯНКИ 
(стоимость земельного участка; Іапа раг- 
се! уаїе; Меп т дез Стипазійск5 т); роз- 
рахована на певний час у грошовому ви- 
раженні вартість земельної власності, 4. 
ВАРТІСТЬ НЕРУХОМОСТІ (стои- 
мость недвижимости; теаї ргоретіу уане; 
УРегі т дек Гіереп5сНаїї 7 Пттофбійеп рі)): 
цінність та корисність нерухомого майна, 
об'єкта власності тощо, визначена в гро- 
шовому вимірі на певний час. 4. 
ВАТЕРПАС (ватерпас; маїег Іеуеї; Кісі- 
тшприааве Б, Уатеграр п): прилад для виз- 


Ватман 


начення перевищення і вимірювання кутів 
нахилу: маятниковий В. - складається зі 
стрижня завдовжки 1,5 м, який закінчу- 
ється підкладнем. На стрижні вільно під- 
вішена рамка з діоптрами. Очний діоптр 
може пересуватися вздовж шкали з куто- 
вими поділками. Точність визначення пе- 
ревищення 0,5 м на 1 км ходу; рівневий В. 
-горизонтальна рейка завдовжки 3-4 м, до 
якої прикріплений циліндричний рівень, і 
вертикальна (вимірна) з сантиметровими 
поділками, яку встановлюють у прямови- 
сне положення за допомогою рівня 
сферичного, прикріпленого до неї. 
Точність - 0,5 см на одну станцію. Обидва 
В. перевіряють подвійним нівелюван- 
ням. 14. 

ВАТМАН (ватман; уПаїтап; угаїтап5 
рарек; Раріег п діг Хеісіпипе ); У/паїтап5 
Раріет п): високої якості папір для креслен- 
ня тушшю або малювання; поверхня В. 
шорстка, що створює певний опір під час 
стирання. Виготовляється ручним  упосо- 
бом із ганчір'яної маси. Назва від імені 
англ. промисловця ХУПІ ст. Дж. Ватма- 
на. 5. 

ВЕЗИКУЛЯРНИЙ ФОТОГРАФІЧНИЙ 
ПРОЦЕС (везикулярньй фотографиче- 
ский процесс; уезісиіаг ріоїовгарніс ргосез55; 
уезікийатек Рпоідуетіац ті): трунтується на 
здатності деяких хемічних сполук розкла- 
датися під дією світла з виділенням газу, 
який утворює в світлочутливому шарі фо- 
томатеріалу мікроскопічні бульбашки. Під 
час експонування в шарі під дією світла 
утворюються бульбашки газу діаметром 
близько 5 мкм. Це зображення нетривке. 
Везикулярні матеріали проявляють нагрі- 
ванням, унаслідок чого полімер розм'якшу- 
ється, газ, розширюючись, ущільнює стінки 
бульбашкових камер. Для закріплення зоб- 
раження В. ф. п. засвічують, після чого ма- 
теріал витримують деякий час, щоб вийшов 
газ на неекспонованих ділянках. 3. 
ВЕКТОР ЛАПЛАСА (вектор Лапласа; 
1. аріазе 5 уесіок; Гаріасезспег УеКкіог ту: 
нерухомий вектор (див. рис. Елементи 


орбіти)| / Е ие, спрямований з центра 
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мас планети О в перицентр П незбуреної 
орбіти небесного тіла т, компоненти якого 
(ДЛ) є довільними сталими інтегралів 
Лапласа незбуреного руху тіла т та строго 
пов'язані з його елементами орбіти: 


Лаен'є(созасо8О - 8іпавіп (2 собі), 


5 з и-є(совадвіп  - 5іпа сов собі), 
Ден-е:-зіпавіі, 

де и --геоцентрична травітаційна стала; е, 
9, 0, і- відповідно ексцентриситет, аргу- 
мент перицентра, довгота висхідного вузла 
та нахилення орбіти. Отже, В. Л. визначає 
орієнтацію великої осі орбіти АП в коор- 
динатному просторі Охуг, і, тим самим, 
орієнтацію орбіти в своїй площині: 


Ф з агоїв (са / (с, - с, Л)), 

де се|сьсьсяЇ - вектор моменту 
кількості руху. 9. 

ВЕКТОР МОМЕНТУ КІЛЬКОСТІ РУ- 
ХУ (вектор момента количества движе- 
ния; уестог о) тотепі о тогпоп диапійу; 
Уекіог. т дег Веуерипрзтотетзапгані Д: 
нерухомий вектор (див. рис. Елементи 


орбіти)|сЕ/р- р, спрямований у полюс 
незбуреної орбіти небесного тіла т, ком- 
поненти якого (С, С», сз) Є ДОВільними ста- 
лими інтегралів площ незбуреного руху 
цього тіла та пов'язані з Його елементами 
орбіти - довготою висхідного вузла 0, на- 
хиленням і та аргументом перицентра а): 


О з агеів( с /сь); 


і з агсів/сі всі /сз; 


Ф- агсів(сз М /(с,/5 тс)» 

де /еЇ/,),ЛЇ - вектор Лапласа. 
В. м. к.р. визначає орієнтацію площини 
орбіти в координатному просторі Охуг. 9. 
ВЕКТОРИЗАЦІЯ ЦИФРОВОЇ КАРТО- 
ГРАФІЧНОЇ ІНФОРМАЦІЇ (векто- 
ризация цифровой картографической 
информации; уесіогігайоп орсапортарпісаї 
іпрогтаїоп; РівйаїкатепуєКіогнізіегипя Д: 
перетворення растрової форми зображення 
на векторну з використанням програмних 
продуктів векторизації на ЕОМ. 21. 





Величина... 


ВЕЛИЧИНА (величина; та»?піїнає, майне, 
ацапійу; Стбззе 7 (Стбз5е сані Д)): характе- 
ристика речовини, тіла, поля, явища, про- 
цесу, інформації тощо, яка може виділятися 
якісно і визначатися кількісно. 21. 
ВЕЛИЧИНА ВЕКТОРНА (векторная 
величина; уесіог таяпішає; УеКіогегдре б: 
величина, значення якої може бути вира- 
жене декількома дійсними числами. 21. 
ВЕЛИЧИНА ВИМІРЯНА (измеренная 
величина; теазигед тазпішае; Мебекдве Д: 
числовий результат вимірювання, виконаного 
за допомогою відповідного приладу. 7. 
ВЕЛИЧИНА ВИПАДКОВА (случайная 
величина; ассійеніа! (капаот) уаїне; Хи- 
Лайзя море): величина, яка може набути, бу- 
дь-якого наперед невідомого значення. 
В. в. може бути перервною і неперервною. 
Перервна В. в. - величина, яка може набути 
те чи інше дискретне значення з визначеної 
кількості значень, які можна перелічити. 
Напр., кількість потраплянь з 3 пострілів 
може бути 0, 1, 2, 3. Неперервна В. в. - ве- 
личина, яка може набути одне з великої 


кількості значень, які перелічити не можна. / 


Напр., похибка виміру. 20. 

ВЕЛИЧИНА ГЕОПОТЕНЦІЯЛЬНА 
(ЧИСЛО ГЕОПОТЕНЦІЯЛЬНЕ) (гео- 
потенциальная величина; зеорогепійаі уа- 
іше; Сеороїепііаїзєкдззе ДБ) 5сПпугегеро- 
теппаПезгані 5): різниця потенціялів сили 
ваги Й Йо, з оберненим знаком, у бі- 
жучій т. М і в нуль-пункті нівелювання 0 
(рис. Висота виміряна). Якщо між т. 0 
і М виконано геометричне нівелювання і в 
точках стояння рейок виміряно силу ваги 
2, то В. г. Су т. М відносно т. О отримають 
за формулою 


Си з | запа - (Му - Мо), 
ОМ 


де ай - елементарне нівелірне перевищен- 
ня. Геопотенціял не залежить від шляху ні- 
велювання. 17. 

ВЕЛИЧИНА НАДЛИШКОВА (избь- 
точная величина; гедипаані тазпішає; 
йрегПиззівє Стд55е ф): величина, виміряна 
понад потрібну кількість, 7. 
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ВЕЛИЧИНА НЕОБХІДНА (кеобходимая 
величина; песеззагу тазпішаєз; поїтулепаїве 
Стдре р: величина, яку треба знати (вимі- 
ряти), щоб знайти значення шуканих ве- 
личин. 7. 

ВЕЛИЧИНА ОБЧИСЛЕНА (вьчислен- 
ная величина; саїсиіагед таяпішаєе; Кесі- 
пипозегдре ): числове значення функції 
виміряних величин. 7. 

ВЕЛИЧИНА СКАЛЯРНА (величина ска- 
лярная; зсаїак таєпішає; 5Каіагокдве р: 
величина, значення якої може бути вира- 
жене одним дійсним числом без урахуван- 
ня напряму або іншої якої-небудь ознаки, 
напр., площа, об'єм, температура. 21. 
ВЕЛИЧИНА ФІЗИЧНА (физическая 
величина; рйузіса! таяпіиде; ріпузікаіе 
Стдфе ДФ: характеристика властивості чи 
стану матерії, явища або процесу, загальна 
в якісному відношенні для багатьох об'єк- 
тів, але в кількісному індивідуальна для 
кожного зокрема, яка виражається тільки 
з використанням шкали відношень. 21. 
ВЕЛИЧИНИ ВИПАДКОВІ ЗАЛЕЖНІ 
(НЕЗАЛЕЖНІ) (зависимье (независи- 
мьге) случайнье величинь; Ферепаепі (їпае- 
репаепі) гападот таяпіцаєз; афішіпріве 
(нпабіайпрірє) Хи/айзягдязеп рі): випадко- 
ві величини Х і У наз. залежними, якщо по- 
ява однієї з них змінює закон розподі- 
лу іншої; якщо ж не змінює, то величини 
Х і У наз. незалежними. Це можна записа- 
ти так: Д ух) - Ду), якщо величини неза- 
лежні, 1 Д у/х) я Ду), якщо величини за- 
лежні; Ду/х) - умовна щільність роз- 
поділу, тобто щільність розподілу У за 
умови, що Х також існує; Ду) - безумовна 
щільність розподілу величини У. 20. 
ВЕНЕРА (Венера; Уепиз; Уепиз ): друга від 
Сонця планета сонячної системи, орбіта якої 
розташована між орбітами Меркурія і 
Землі. Середній радіус - 6051,53 а 0,03 км, 
планетоцентрична гравітаційна стала - 
324898,15 - 0,17 км'-с 7. Які Земля, має по- 
тужну атмосферу. Період обертання нав- 
коло осі становить 243,2 земних діб, а пе- 
ріод оббігу навколо Сонця -.225 діб. Унас- 


Венінг-Мейнеса метод 


лідок того що напрям обертання навколо 
осі зворотний напряму орбітального руху, 
на Венері спостерігається два сходи і два 
заходи Сонця за один оберт навколо Сон- 
ця, тобто тривалість сонячних діб на В. ста- 
новить близько 120 земних діб. Завдяки 
дослідженням, проведеним за допомогою 
радянських космічних апаратів типу ,Ве- 
нера" і американських ,,Марінер", вивчено 
глобальні особливості гравітаційного по- 
ля, побудовані гіпсометричні карти висот 
поверхні та геологічні карти окремих райо- 
нів, здійснено аналіз будови атмосфери. 
Супутників В. не має. 11. 
ВЕНІНГ-МЕЙНЕСА МЕТОД (метод 
Венинг-Мейнеса; Реппіпе-Маїпез 5 те- 
ой; БКоктеї , уоп Уепіпр Меїіпезг): метод 
виключення впливу на рух маятника гори- 
зонтальних прискорень під час вимірювань 
на морі сили ваги динамічним способом. 
Венінг-Мейнес запропонував спосіб вимі- 
рювання періоду коливання маятника 
фіктивного, який зводиться до визначен- 
ня різниці кутових відхилень двох ідентич- 
них маятників, що коливаються в одній 
площині. 6. 

ВЕНІНГ-МЕЙНЕСА О-ФУНКЦІЯ (Ве- 
нинг-Мейнеса О-функция; Репіпе Меїіпез2"! 
О-/йпсїоп; Уепіпа Меїпезг О Кипкіїоп ДБ: 
використовується в Венінг-Мейнеса 
формулах, які виражають значення від- 
хилень прямовисних ліній по широті 
і довготі через аномалії сили ваги ДЯ: 


Я 2у ди 
де 5 2 5(р,у0) - Стокса функція. 15. 
ВЕНІНГ-МЕЙНЕСА ФОРМУЛИ (фор- 
муль Венинг-Мейнеса; Уепіпе-Меупез5 
Дотиіаз; Уепіпе Меїіпеза Коттеї 5: у ну- 
льовому наближенні Молоденського 
задачі виражають значення відхилень 


прямовисних ліній по широті 4, ів напря- 
мі першого вертикала 1, через аномалії си- 
ли ваги Д8: 

лоп 


бе зав Г АзОсов Адуад; 
РА 


лол 
пі -- 2-Й  дрОзіп Ааца, 
Ро 


де 0 - Венінг-Мейнеса функція. 15. 

ВЕРНЬЄВР (верньер; уегпіек; Мопійз т): 
пристрій, призначений для підвищення 
точності відліку шкали вимірювальних 
приладів. В. - невелика рухома шкала на 
алідаді з п рівних поділок, розмір яких від- 
різняється від розміру поділок / основної 
нерухомої шкали (лімба) на величину 1, яка 
наз. точністю В. Нульовий штрих 0 прий- 
мають за вказівник В. Точність В. обчис- 


люють за формулою 1 з //п. 


п поділок 





Алідада 


Якщо розмір поділки на лімбі / - 19, то 
точність В. для наведеного прикладу: 
Із 19/4ш15, 12. 

ВЕРТЕКС (вертекс; уекієх; Уекіех т): 
1) точка небесної сфери, до якої пере- 
важно спрямовані пекулярні (власні пере- 
міщення, незалежні від руху Сонячної сис- 
теми) рухи зір. В астрономії вважають, 
що на небесній сфері є два В., які діа- 
метрально протилежно розташовані між 
собою і координати яких у галактичній сис- 
темі координат небесних дорівнюють: 
Ре 3449,Ь - - 19 і | - 1442, р - 419; 2)У 
проекції Меркатора точкою В. є точка 
ортодроми, найвіддаленіша відлоксод- 
роми; 3) точка сліду орбіти ШСЗ, що має 
найбільшу географічну широту. 5; 9. 
ВЕРТИКАЛ (вертикал; уепісаї; Уепікаїе Д: 
великеколо небесної сфери, яке проходить 
череззеніт ібудь-яку точку небесної сфе- 
ри. У сферичній системі координат (див. рис. 
Система координат)вВ. наз. довжину дуги 
2 великого кола між т. А і В, дет. А є полюсом 
полярної криволінійної системи координат. 
Положення В. визначається азимутом а, що 
дорівнює двогранному кутові між площина- 


Вертикал... 


ми біжучого і початкового вертикалів. 
Останній звичайно є лінією меридіана, на 
якій розташована т. А. 5. 

ВЕРТИКАЛ ПЕРШИЙ (первьй верти- 
кал; ргіте уеніїсаї; екзїе Уепіїкае Р: див. 
Небесна сфера; Радіуси кривини 
головні. 17. 

ВЕРТИКАЛ СВІТИЛА (вертикал све- 
тила; зіак уепісаї; Уепікае 4е5 Нітте!- 
зкдтретя ті): див. Небесна сфера. 10. 
ВЕРТИКАЛЬ ЗНІМКА ГОЛОВНА 
(главная вертикаль снимка; таїп уепісаї 
іте ої ріоіовгаря; Наипрімепікаїе дез Війдез 
п): пряма, утворена перерізом двох площин 
- знімка та головної вертикальної площи- 
ни, яка проходить через центр проєкції, 
перпендикулярно до площини предмета 
(об'єкта). 8. 

ВЕРТИКАЛЬНА ВІСЬ ГЕОДЕЗИЧНО- 
ГО ПРИЛАДУ (вертикальная ось геоде- 
зического прибора; уепіїса! ахіз; уепікаіе 
АсП5е Раез Уегтеззипорзяегіїез п): вісь обер- 
тання алідади горизонтального круга ку- 
товимірного приладу; вісь обертання в го- 
ризонтальній площині відносно підставки, 
для некутовимірних геодезичних прила- 
дів. Нарис. зображені вертикальні вісі тео- 
долітів, 14. 
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ВЕРТИКАЛЬНЕ РОЗПЛАНОВУВАН- 
НЯ (вертикальная планировка; уекісаї 
ріаппіпе; Вбпептаіззіве АцуРегейипя 7 дез 
Сеійпаєз п): перетворення рельєфу для на- 
дання йому форми, потрібної для розта- 
шування інженерних споруд, забезпечення 
нормальних умов їх експлуатації та орга- 
нізації поверхневого стоку опадів. Водно- 
час визначають форму поверхні перетво- 
рення, висоти її характерних точок, стрім- 
кість схилів, об'єми земляних мас та їх пе- 
реміщення, забезпечуючи, в міру можли- 
вості, баланс земляних робіт. Розрахунки 
виконують аналітичним і графоаналітич- 
ним методами. 1. 

ВЕРШИНА КУТА ПОВОРОТУ ТРАСИ 
(вершина угла поворота трассь; іштпіпя 
роїпі о/пгауекзе; дек ЕскрипКі т іп дег Тка- 
з5епбієвипя 7 (о. дег Мезкейге Р)): точка, в 
якій змінюється напрям траси. 1. 

ВИБІР БАЗИСУ ФОТОГРАФУВАННЯ 
(вибор базиса фотографирования; споїі5е 
ої рноїо фазіз; Айзугайі Раєг Вазізацн/пайте 
Д: вибір на місцевості положення фото- 
станцій за умови їх мінімальної кількості, 
максимального охоплення зніманням усієї 
території, зменшення кількості та розмірів 
»мертвих зон? тазабезпечення потрібної 
точності стереофотограмметричного зні- 
мання. 8. 

ВИБІР ПРОЄКЦІЇ (вьбор проекции; 
споісе оГргоїесіїоп; Ргоуекліопзугані )): сис- 
тема логічних та математичних операцій 
для вибору з-поміж значної кількості 
проєкцій найкращої для конкретної карти. 
Основні чинники, які слід враховувати: 
1. Географічне розташування основної те- 
риторії, для якої складається карта, розміри 
цієї території і її конфігурація, ступінь по- 
казу на карті суміжної території. 

2. Загальний характер карти, її призначен- 
ня, спеціалізація, м-б карти (хоча б набли- 
жено), дані про задачі, які можна розв'я- 
зувати за допомогою цієї карти, і вимоги 
щодо точності розв'язання, способи ви- 
користання карти (настільна, стінна), 
компонування карти, розміри рамок та ін. до- 
даткові умови практичного використання 


Вибірка 


В 





карти. 3. Характер і допустимі величини 
спотворень, розподіл спотворень, вимоги 
щодо ортогональності Й симетричності 
картографічної сітки, характер зображен- 
ня географічних полюсів, зорове сприй- 
няття сферичності поверхні Землі тощо. 5. 
ВИБІРКА (вьборка; 5атріе; Аизугані Д): 
1. остаточний набір значень випадкових ве- 
личин, одержаних у результаті спостере- 
жень; 2. видача даних за замовленням. 21. 

ВИВІРЕННЯ  ВЕРТИКАЛЬНОСТІ 
КОНСТРУКЦІЇ (вьіверка вертикальности 
конструкции; уеніїса! ад/изітені о/сопзікис- 
йоп; Еіспипя 7 дек КопзігиКПіоп5епктесііи- 
згеййцпя ): контроль відхилення конструкції 
від вертикалі у двох взаємно перпендику- 
лярних напрямах. Побічно забезпечує спів- 
вісність збірних елементів конструкції. 1. 
ВИВІРЕННЯ КОНСТРУКЦІЇ ВИСОТ- 
НЕ (вьверка конструкции вьісотная; айі- 
шае айизітепі о) сопзігисіїоп; Нбпепеїі- 
спипо 7 дек Копзітикіїоп Д): геодезичний 
контроль висотного положення будівельної 
конструкції, Побічно може забезпечувати 
горизонтальність збірних конструкцій. 1. 

ВИВІРЕННЯ КОНСТРУКЦІЇ ПЛАНО- 
ВЕ (вьверка конструкции плановая; ріапе 
адінзітепі ої сопзітисіїоп; аїє Ріапепеїі- 
спипо 7 аек КопеітиКіїоп )): геодезичний 
контроль розташування осі конструкції від- 
носно головних або розмічувальних осей 
споруди (див. Вісь споруди головна). 
Може забезпечувати прямолінійність збір- 
них конструкцій. 1. 

ВИВІРЕННЯ МОСТА КРАНА (вьверка 
моста крана; адінзітепі о) сгапе фгідее; 
Еіспипе / дек Ктап5фийске 5): контроль гео- 
метричних параметрів моста крана, взаєм- 
ного положення тягових коліс, їх розвалу і 
сходження, дослідження прогину пробним 
вантажем. 1. 

ВИВІРЕННЯ ОБЕРТОВОЇ ПЕЧІ (вь- 
верка вращающейся печи; ад/нзітені о то- 
гаку Кійп; діє Еіспипо 7 ае5 Дкепо/еп5 т): 
контроль просторового положення осі 
обертової печі, вальцьових опор, тягового 
та веденого трибів. 1. 


ВИВІРЕННЯ ПІДКРАНОВИХ КОЛІЙ 
(вьіверка подкрановьх путей; ад/цзітепі о 
сгапе кипугауз; Еіспипя Р дек Гпіекккапев- 
Ісізе п рі): контроль планового положення 
осі та ширини колії, висотного положення 
головок рейок. 1. 

ВИВІТРЮВАННЯ (вьветривание; аео- 
Іапіоп; Уегугіпегипр Д: сукупність фізичних, 
фізико-хемічних і біологічних процесів, які 
змінюють склад, стан і властивості гірсь- 
ких порід у верхній частині земної кори 
під впливом атмосфери, гідросфери і 
біосфери, а також антропогенної діяль- 
ності. 4. 

ВИГОТОВЛЕННЯ ВИДАВНИЧИХ 
ШТРИХОВИХ ОРИГІНАЛІВ (изготов- 
ление издательских штриховьх ориги- 
налов; такіпе іІїпе рифбіїзй огієїпайз; Нег- 
зїеШипя Раег Негаиззафезсітарепогіяіпаіеп 
прі): 1) креслення на непрозорій основі: фо- 
тографують оригінал карти складаль- 
ний, з негатива отримують блідо-голубу 
копію з позитивним зображенням на папе- 
рі, наклеєному на тверду основу - відпо- 
відної товщини алюмінієвий лист. Далі ви- 
креслюють штрихові елементи змісту, а 
після коректури і відповідного схвалення 
редактора і ВТК отримують один суміще- 
ний видавничий штриховий оритінал. Його 
виготовляють у м-бі видання, а деколи і в 
дещо збільшеному м-бі, але перед виготов- 
ленням з нього друкарських форм його 
приводять до м-бу видання, чим зменшу- 
ються огріхи креслення так, що їх важко 
розгледіти на такому оритіналі; 2) креслен- 
ня на прозорому пластикові: виготовляю- 
ться, зазвичай, розчленовані видавничі 
оригінали в м-бі видання. На матований бік 
пластику наносять рисунок складального 
оригіналу, який і відтворюється високоякіс- 
ним кресленням, та наклеюють для від- 
повідного кольору підписи, виготовлені 
фотонабором на фотоматеріалах із шаром, 
який можна зняти; 3) гравіюванням: виго- 
товляються розчленовані видавничі штри- 
хові оритінали в м-бі видання. Гравіювання 
виконується на пластику, покритому гра- 
віювальним шаром, на який копіюється ри- 
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сунок з негатива складального оригіналу, 
штрихові елементи якого на гравіювально- 
му шарі прорізують відповідними різцями. 
В результаті отримують видавничий ориті- 
нал з прозорими штриховими елементами 
на непрозорому фоні. Гравіювання за якіс- 
тю вище від креслення і його легше меха- 
нізувати. 5. 

ВИГОТОВЛЕННЯ ГОЛУБИХ КОПІЙ 
(изготовление голубьх копий; ргодистіоп ої 
Шие сорієз; НетзеШипе 7 аск ВіайКорієп Ї 
рі): можна здійснити двома способами: 
світлокопіюванням і друкуванням. В. г. к. 
світлокопіюванням (ціанотипний спосіб) 
полягає в тому, що на поверхню відповід- 
ного розміру високоякісного паперу (ват- 
ману) наносять шар світлочутливого роз- 
чину в темній кімнаті, де він у підвішено- 
му стані висихає. Відтак папір з цим світ- 
лочутливим шаром кладуть у просту або 
пневматичну копіювальну раму, на нього 
кладуть негатив із зображенням відповід- 
ного картматеріалу 1 експонують насвітлю- 
ванням сонячними променями. Тривалість 
експозиції залежить від якості розчину, не- 
гатива і насвітлювання; її визначають в ко- 
жному окремому випадку методом проб. 
Час завершення експозиції встановлюють 
за появою на папері тонких частин рисун- 
ка, що виконується в затемненій кімнаті не- 
великим підняттям негатива над папером. 
Після експозиції виймають з рами насвіт- 
лений папір, промивають чистою водою і 
висушують. Часом завершення промиван- 
ня вважають час, коли вода, якою проми- 
вають голубу копію, чиста. Звичайно це 
триває півгодини. Суттєвим недоліком цьо- 
го методу є деформація паперу в результа- 
ті промивання і висихання. Для зменшен- 
ня деформації папір зі світлочутливим ша- 
ром приклеюють казеїновим клеєм до рів- 
ного скла, експонують, промивають і ви- 
сушують. Можна висушити голубі копії в 
сушильному пристрої як у фотографуван- 
ні. В. г. к. друкуванням зводиться до отри- 
мання на пластинці алюмінію друкарської 
форми і пізнішого їх друкування на одно- 
фарбовій офсетній машині. 5. 
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ВИГОТОВЛЕННЯ ДРУКАРСЬКИХ 
ФОРМ (изготовление печатньх форм; 
ріаге-такіпе; Нег5іейипя Раек Дгискогтеп 
прі): здійснюється за допомогою негатив- 
ного або позитивного копіювання. Один зі 
способів В. д. ф. негативним копіюванням 
полягає у тому, що відповідного розміру і 
товщини алюмінієву пластинку / (рис., а) 
спочатку промивають, знежирюють та на- 
дають її поверхні зернинного вигляду, 
збільшуючи величину поверхні за рахунок 
дрібних заглибин. На цю поверхню нано- 
сять спеціальний світлочутливий шар 2, 
який під дією світла під час експозиції змі- 
нює фізико-хемічні властивості. Негатив 3 
зі зображенням оригіналу карти вида- 
вничого, для якого треба виготовити дру- 
карську форму, кладуть на світлочутливий 
шар і засвітлюють його, внаслідок цього 
частини шару під прозорою частиною не- 
гатива задублюються (частини шару / за- 
штриховані вертикальними лініями на 
рис., б, в), отримуючи властивість не роз- 
чинятися у воді. Знявши після експонуван- 
ня негатив і покривши засвітлену поверх- 
ню пластинки фарбою 5 (рис., в), проявля- 
ють її у воді, внаслідок цього незадублені 
частини шару 6 (рис., г) набухають і під 
дією води разом з фарбою змиваються. На 
задублених частинах утворюється плівка 
7, яка Й є друкарським елементом друкар- 
ської (машинної) форми. Запудривши 
попередньо ці елементи тальком, покрива- 
ють поверхню форми гідрофілізуючим 
розчином (здебільшого колодієм, або дек- 
стрином з ортофосфорною кислотою), що 
сприяє зміцненню з'єднання друкарсько- 
го елемента з поверхнею форми і набухан- 
ню колодію (декстрину) під час зволожен- 
ня форми. Такою друкарською формою мо- 
жна видрукувати до 50 тис. відбитків. 

В. д. ф. позитивним копіюванням здійсню- 
ється за допомогою діапозитива, зобра- 
ження на якому експонують, як і в способі 
негативного копіювання, на алюмінієву 
пластинку, покриту світлочутливим ша- 
ром. Тут також задублюють прозорі час- 
тини діапозитива, але вони відповідають 
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уже пробільним елементам форми. Після 
проявлення незадублені частини шару зми- 
ваються, а задублені - щавлять спиртовим 
розчином хлорного заліза, відтак пластин- 
ку промивають і просушують. Далі друкар- 
ські елементи покривають лаком, наносять 
шар фарби і 296 розчином сірчаної кисло- 
ти змивають разом з фарбою шар задубле- 
ної частини. Гідрофілізація здійснюється 
аналогічно негативному копіюванню. За 
допомогою такої форми можна видрукува- 
ти удвічі більший тираж, ніж у випадку ви- 
користання форми негативного копіюван- 
ня. Використання біметалевих пластинок 
(мідь з нікель, мідь Я хром та ін.) для 
В. д. ф. значно збільшує тиражоздатність 
цих форм. А оскільки тут друкуючі єлемен- 
ти розташовані дещо вище ніж поверхня 
пробільних елементів, то це будуть друкар- 
ські форми друку високого. 

На друкарській формі для друку глибо- 
кого друкуючі елементи розташовані ниж- 
че від поверхні пробільних елементів. На від- 
повідно підготовлену поверхню металевої 
пластинки фотографічним способом нано- 
сять рисунок картографічного зображення 
відповідної фарби видавничого оригіналу. 
Друкуючі елементи цього рисунка отриму- 
ють на цій формі хемічним щавленням. Ра- 
ніше ці елементи отримували вирізуванням 
рисунка вручну, тобто гравіюванням. 
Друкарську форму для друку плоского, 
де друкуючі і пробільні елементи практи- 
чно розташовані в одній площині, отриму- 
ють за допомогою фотографії. Один зі спо- 
собів полягає в тому, що на поверхню під- 
готовленої пластинки наносять шар альбу- 
міну з хромовокислими солями, розташо- 
вують на ньому розчленований негатив і 
експонують його, в результаті цього на пла- 
стинці матимемо задублені і незадублені 
частини, Далі всю верхню поверхню плас- 
тинки покривають фарбою і проявляють Її, 
в результаті цього незадублений колоїд ра- 
зом з фарбою змивається і на пластинці за- 
лишаються покриті фарбою друкуючі еле- 
менти (на задубленому колодієві). Під час 
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цього відбувається зажирення поверхні 
формного матеріалу через задублену плів- 
ку альбуміну. Під час друкування друкую- 
чі елементи форми змочуються зв'язуваль- 
ною речовиною друкарської фарби і затри- 
мують її на собі. Пробільні елементи на- 
томість обробляються гідрофілізуючими 
розчинами, і вони отримують гідрофільні 
властивості. Під час друкування пробіль- 
ні елементи перед друкуванням кожного 
відбитка карти зволожуються водою. 
Отже основне завдання В. д. ф. для плос- 
кого друку полягає в отриманні стійкого 
вибіркового змочування водою пробільних 
елементів друкарських форм, а друкуючих 
елементів - друкарською фарбою. 5. 
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ВИДАННЯ КАРТ (издание карт; тар 
ргодисіїоп; Капепаизвабе Б Капепеайіоп 
Д: галузь науки і виробництва, де вивчають, 
розробляють та здійснюють на практиці 
процеси, що зводяться до друкування в 
потрібній кількості різноманітних кар- 
тографічних творів, зокрема і карт. В. к. 
грунтується на досягненнях техніки 1 тех- 
нології поліграфічного виробництва, 5. 
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ВИДНІСТЬ ВЗАЄМНА МІЖ ПУНК- 
ТАМИ (взаиймная видимость между пунк- 
тами; тиша! уізібішу Бегуееп роіпі5; ре- 
жепзейіре 5ісіфагкей | гулізснеп адег Рипкіеп 
т рі): відсутність перешкод для візирного 
променя між геодезичним приладом та ві- 
зирною ціллю. 13. 

ВИДНІСТЬ ГЕОДЕЗИЧНА (геодезиче- 
ская видимость; веодетіс уізібійу; 8е0- 
айтіуспе 5істфагкей 5): забезпечення нор- 
мальних умов спостереження візирних 
цілей. В. г. треба розглядати у двох аспек- 
тах. По-перше, як відсутність перешкод на 
шляху проходження візирного проме- 
ня, її наз. також прямою оптичною вид- 
ністю. По-друге, як вплив стану атмосфери 
на якість зображення візирних цілей під 
час спостереження їх зоровою трубою при- 
ладу, або на величину сигналу під час ви- 
мірювання іншими приладами. Геометрич- 
ну видність забезпечують під час рекогнос- 
тування місцевості й обчислюють, вико- 
ристовуючи карту топографічну. Най- 
більша віддаль 5 (км) у відкритій рівнин- 
ній місцевості, на якій будуть взаємно видні 
дві точки з висотами Й; і й, (м) над Землею: 


б 4, АЛ). Для зменшення атмо- 
сферних впливів (забрудненість повітря, 
туман, серпанок, пил) спостереження вико- 
нують у найсприятливіших умовах. 19, 
ВИЗНАЧЕННЯ ВИСОТ ЗНАКІВ (оп- 
ределениє вьісот пунктов; деїегтіпайоп ої 
роїпі аййиае; Везпттипя Гаег Уегтеззипр- 
ззірзпаїзидпеп Грі (УегттеззипезійктибНе Б: 
виконується під час проєктування дер- 
жавних геодезичних мереж. Знакина 
пунктах геодезичних будують для за- 
безпечення безперешкодного проходження 
світлового променя між сусідніми пункта- 
ми мережі геодезичної. ПідчасвВ. в. 3. 
враховують кривину Землі, викривлення 
світлового променя в приземному шарі 
атмосфери, наявні перешкоди вздовж вимі- 
рювального променя, вимогу інструкції 
щодо мінімальної висоти а проходження 
променя над перешкодою. В. в. 3. здійсню- 
ють аналітично і графічно. 





Аналітично висоти / знаків двох сусідніх 
пунктів А і В визначають за формулами: 
пятіУчайрев, т У, ха. Тут, йь- 
перевищення перешкоди С над пунктами 
А18, У,, У, - поправки за кривину Землі та 
вплив рефракції для цих же пунктів. Ці по- 
правки обчислюють за формулами: 


У, «53(1-Ю/Кі У, ез4-Ю/В, 


де КЕ - коефіцієнт рефракції, який дорівнює 
0,14; В - 6371 км - радіус Землі; 5, і 5, - 
віддаль від пунктів 4 і В до перешкоди С. 
Визначені за цими формулами висоти зна- 
ків є оптимальними, якщо перешкода роз- 
ташована приблизно на однаковій віддалі 
від вказаних пунктів. Якщо вона не посе- 
редині, то висоти пунктів уточнюють за до- 
помогою формул: 


і з 5 оп) 7 96) 


а(оп) 
Ор «(Іза 1,599 Я зв ) 


Якщо в одному пункті є декілька напря- 
мів, то для кожного з них отримаємо різні 
висоти знака в цьому пункті, з яких виби- 
рають максимальну. Якщо В. в. з. викону- 
ють графічно, то будують профіль лінії між 
вказаними пунктами і, використовуючи 
криві, побудовані на прозорій пластинці 
для врахування кривини Землі та викрив- 
лення променя, знаходять потрібну висоту 
знаків. 13. 

ВИЗНАЧЕННЯ КООРДИНАТ НА 
ЕЛІПСОЇДІ ГЕОДЕЗИЧНИМИ ЗА- 
СІЧКАМИ (определение координат на 
зллипсоиде геодезическими засечками; де- 
гегтіпайоп оГ соогаїпатез оп Ше еПірзоїай Бу 
зеодєтіс ініегзесііоп; Коогіїпатепфезііт- 
типа 7 ай аст ЕШірзоїй п аиксп зеоайіі- 
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зспеп Еіпзсппейдеп п рі): загальна схема 
розв'язування геодезичних засічок: а) пе- 
рехід від заданих і виміряних елементів на 
еліпсоїді до відповідних елементів на ку- 
лі; б) розв'язування засічки на кулі; в) пе- 
рехід від визначених елементів на кулі до 
відповідних елементів еліпсоїда, тобто шу- 
каних результатів геодезичної засічки. Під 
час розв'язування геодезичних засічок до- 
цільно використовувати сферичне зобра- 
ження еліпсоїда на кулі. 

Зображення будь-якої поверхні на кулі оди- 
ничного радіуса наз. сферичним, якщо нор- 
малі у відповідних точках цієї поверхні та 
сфери паралельні, паралельні між собою 
теж осі обертання цих поверхонь. Якщо, 
крім того, площини початкових меридіа- 
нів паралельні, то у випадку зображення 
еліпсоїда на кулі між сферичними і геоде- 
зичними координатами існують рівності: 
фев,АзІ. 

Для переходу з еліпсоїда на кулю треба зна- 
ти наближені координати визначуваного 
пункту. Тому геодезичні засічки розв'язу- 
ють переважно методом послідовних на- 
ближень. У першому наближенні розв'я- 
зують засічку на кулі, приймаючи задані 
геодезичні координати і виміряні на еліп- 
соїді величини за сферичні. Отримавши на- 
ближені координати визначуваної точки, 
редукують виміряні на еліпсоїді величини 
на кулю, після цього вдруге розв'язують за- 
дачу на кулі та обчислюють нові значення 
координат визначуваної точки. З цими но- 
вими значеннями координат повторюють 
редукування, після цього розв'язують за- 
січку на кулі втретє й обчислюють остато- 
чні значення координат визначуваного пун- 
кту. Замість другого редукування і третьо- 
го розв'язування засічки на кулі можна ви- 
користовувати інший шлях - обчислення 
диференційних поправок до наближених 
координат. 17. 

ВИЗНАЧЕННЯ КООРДИНАТ НА ЕЛІ- 
ПСОЇДІ КУТОВОЮ ГЕОДЕЗИЧНОЮ 
ЗАСІЧКОЮ (определениє координат на 
зллипсоиде угловой геодезической засеч- 
кой; деіегтіпаїйоп о соогаїпатез оп Те ейір- 


В 


50ід Бу апзиаг 8содеїіс ініегзесіїоп; Коог- 
діпатепрезіїттипе 7 ай? дФет ЕПіргоїй п 
дигсі. реодйтізспеп УіпКкеіапясіпій п); ви- 
хідними є геодезичні координати 81, Щ, В», 
І, т. 0,10; та азимути А|з, 423 ГеоДезич- 
них ліній з цих точок на визначувану т. 0; 
(див. Засічка геодезична на еліпсої- 
ді). Послідовність розв'язування: 

1) Розв'язування оберненої геодезичної за- 
дачі на кулі між вихідними пунктами за 
формулами (5)-(7) (див. Розв'язування 
головних геодезичних задач на ку- 
лі): 


я віп, - Щ )созВ, 

щ со8В, іп, -5іп0В, со5В, со5(Г, - Ї) 

У зіпіЇ» - Щ)созі, і 

7 соб, віп, со5ії, - Щ) -5іпВ созВ, () 
ріпода З ЧСОЗОц» 

зіпВ, віпВ, --созВ, созВ, сов, - Щ) 


, 


кро, «2 
4 


РО»! 


ІРО 


2) Перше наближення: а) обчислення ку- 
тів В, з 42 З Ар» В, є Аз з о; б) обчис- 
лення сферичних віддалей Оз 23 за фор- 
мулами (1) (див. Визначення коорди- 
нат на кулі кутовою засічкою); в) об- 
числення широти пункту О. за першою із 
формул (2) (див. Визначення коорди- 
нат на кулі кутовою засічкою). 

зіп В, с віп В, со5 б з Ж 

5088; 5іПСО)з С08 Аз; 
г) обчислення поправок азимутів А, 2, 423 - 
за формулами теорії сферичного зображен- 
ня еліпсоїда на кулі: 


2 
ей. са 
оз Аза іо грн - 


ї Ха) 
іпОіз 


2) 


Хіз 2. С05В; 05 Аз; 
| вій В, - 8 В 080 з, 
(Спеоізрадьнаноо нроразначннакюньм 


б 


зі Оз 
81 (о; 7 С058,; 5іп Аз. 


деіз 1,2. 

3) Друге наближення: а) обчислення кутів 
В, я 0 з» В, З у а З НИМИ - 
б) обчислення сферичних віддалей Оз, 823 
як у п. 2-6; в) обчислення широти пункту 


Оу 


Визначення координат... 


5іп В, а 5іп В, со5С13 Ч 
2 с058, 81 |з СО5043; 


г) обчислення поправок азимутів, як у пер- 
шому наближенні. 

4) Третє наближення. Виконується анало- 
гічно як друге наближення; завершується 
обчисленням остаточних координат пунк- 
ту О; з контролем: широти за формулою 


5іп В;  5іп В; СО85Са Ж 
5 с08 В, 5іп Оз СО5 0/3 
різниці довгот 


(Із Б) з 


5іПО з 8іП Оз 


ти . . 9 
со8 В; со5С з 7 8іп В; 5іП С С05 043 


де і 7 1,2. 17. 
ВИЗНАЧЕННЯ КООРДИНАТ НА ЕЛІ- 
ПСОЇДІ ЛІНІЙНОЮ ГЕОДЕЗИЧНОЮ 
ЗАСІЧКОЮ (определение координат на 
зллипсоиде линейной геодезической засеч- 
кой; деїеутіпатіоп оГсоопаїпатез оп Не ейір- 
зоій Бу Ііпеаг веодетіс іпіег5есіїоп; Коог- 
діпаїепрезііттипя 7) ан) дет ЕШіргоїй п 
Фимсі зеодйтізспеп ГіпіепесПій п): вихідни- 
ми є геодезичні координати В, Ї., В», І» 
ту». 0; і О, та довжини геодезичних ліній 
513» 523» ЩО З'єднують ЗАДАНІ ТОЧКИ З ВИЗНА- 
чуваною т. 0; (див. Засічка геодезич- 
на на еліпсоїді). Послідовність обчис- 
лень: 
1) Розв'язування оберненої геодезичної за- 
дачі на кулі між вихідними пунктами, ана- 
логічно як у п. | (Визначення коорди- 
нат на еліпсоїді кутовою геодезич- 
ною засічкою)- отримуємо азимути (4, 
Оз; і сферичну віддаль С)». 
2) Обчислення азимутів 04 3 і 0175 у першо- 
му наближенні, за формулами п. 2 (Визна- 
чення координат на кулі лінійною 
засічкою), в яких приймають 

біз З 5з/ В» 2 2 9/ В» 
де Р, - 6378245. 
3) Уточнення сферичних віддалей С) 3 і 23 
за формулами, 

бв тові 
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г я: б 
ЗАВОД з (Ох  б7Урд8іпО,аЇ/ В; 
де 
со8' ді 21- (с08 В; 8іп ца) 
ДР. « (10619. 67с08" ор; 08" іі) 
0, - 31966 -107 соб" ді 
віп В, « 5іп В, со5С)3 1 
и . 
058, 5іп Оз СО504 3; 
Ха 5 28іпВ; іп В; - с08" (і; СОЗО1з; 
У з (С08" Пр; - 22 ) СОБОР 1,2. 
4) Обчислення азимутів 0 з 1 023 У другому 
наближенні за формулами п.2 (Визначен- 
ня координат на кулі лінійною за- 
січкою). 
5) Обчислення наближених геодезичних 
координат 0., за уточненими азимутами і 
сферичними віддалями з використанням 
формул 
віп В; с 8іп В, со 04 
з с05В; віп Оз СО50)3 
Оз ре 
а 5іп Оз 5іЛ Оз 
со8 В; 0805 - іп В, 8іПС СО5О 
деі г 1,2. 
Замість третього наближення можна обчис- 
лити диференційні поправки до наближе- 
них координат В., Їх, Для цього: 
6) Розв'язують обернені геодезичні задачі 
на еліпсоїді для отримання довжин геоде- 
зичних ліній між вихідними пунктами і ви- 
значуваним з використанням наближених 
координат В,, Із. 
7) Обчислюють диференційні поправки 
двВ., 4Їз. Для цього складають два рівнян- 
ня поправок такого вигляду: 
4 4 
а4В РАЗ сі, 
де 
а -біп 8, С050з - 8іп В, 
і со8 В; іп С; 
і, - со5 В; іп Оз 2 5ЇП Од 
с, є 0,03234(5із - 5,,)- 
8) Обчислюють остаточні значення коор- 
динат визначуваного пункту: 
Ву з Ву нВ, В з ЇЇ, 17. 


Визначення координат... 


ВИЗНАЧЕННЯ КООРДИНАТ НА КУЛІ 
ЗАСІЧКАМИ (определениє координат на 
шаре засечками; деїегтіпайоп оДсоогаїпа- 
їе5 оп Ше зрйете Бу іпіег5есіїоп; Коопіїпа- 
гепбезіїттиня 7 ай) дег Киреї! Р анксі Еїп- 
зсппейтеп п рі): аналогічно із засічкою 
геодезичною на еліпсоїді, метою 
будь-якого виду засічок на сфері є визна- 
чення координат сферичних Фі Д де- 
якої точки за сферичними координатами 
вихідних пунктів, а також кутовими чи лі- 
нійними величинами на поверхні кулі, що 
зв'язують вихідні пункти з визначуваними. 
Відповідно до окресленої суті засічок на 
кулі, схема їх використання зводиться до: 
знаходження полярних координат визначу- 
ваної точки, тобто азимута (/ і сферичної 
віддалі С відоднієї із заданих точок до ви- 
значуваної; розв'язування задачі геоде- 
зичної прямої між вихідною і визначу- 
ваною точкою для визначення широти і до- 
втоти останньої. 17. 

ВИЗНАЧЕННЯ КООРДИНАТ НА КУЛІ 
КУТОВОЮ ЗАСІЧКОЮ (определение 
координат на шаре угловой засечкой; де- 
гектіпаїоп ої соопіїпатез оп Ше зрНеге Бу 
априіах інег5естіоп; Коогаїпаіепбезіїттипя 
Лаинї дег Кизеї Гангсі МіпКеіап5сПппій п): за 
відомими широтами Ф; і Ф» і різницею дов- 
гот Лі, двох пунктів О, і 0, (див. Визна- 
чення координат на кулі лінійною 
засічкою), а також азимутами (43 І 0/3 З 
цих пунктів на визначуваний пункт 0), зна- 
ходять координати Ф- і дз цього пункту. За- 
дачу розв'язують так: 

Г) Розв'язування задачі геодезичної 
оберненої між пунктами 0; 1 0; для ви- 
значення сферичної віддалі С); і азимутів 
Оз 1 0 із використанням формули (5) - 
С) (див. Розв'язування головних гео- 
дезичних задач на кулі). 

2) Обчислення кутів В, 2 42 7 (43, 

В, З ОО 

3) Обчислення сферичних віддалей С|з і 
б за формулами 


віп В, со8 
поь В, - В з 
зі В; віп ОС» 

з 908 В; зіп В, со5 с!» . 

зіп В; іпО|» 
со8 В, віп В, З 
зіп В, 8іпО|, (1) 
з зі В, со8 В, со8 С, 

зіп В,зіпо» | 


оічго Рода 


4) Розв'язування задачі геодезичної прямої 
між т. 0, і 03, а для контролю, між т. О, і 
Оз: для визначення широти та довготи 
пункту 0, за формулами (2), що отримані 
на основі формул (2), (3) і першої форму- 
ли із (1) (див, Розв'язування головних гео- 
дезичних задач на кулі). 


зіпфу с 8іпФ; с05С3 1 С05Ф; 5іП Оз С05 043; 


(фу з 8іпфУ Й Мі -зіп? Ф3; 


ї9Дві 2 8і0 Оз 5іП Оз Х 0) 


х(со5ф, со8 С - 8іпФ; 8іп Оз СО50Дз) 1, 


де Ла; "різниця довгот пунктів 0) і 05 і- 1, 
2.17. 

ВИЗНАЧЕННЯ КООРДИНАТ НА КУЛІ 
ЛІНІЙНОЮ ЗАСІЧКОЮ (определение 
координат на шаре линейной засечкой; 
деіегтіпайїоп ої соогаїпатез оп Ше зрНеге 
Бу Ійпеаг іпіегзесіїоп; Коогаїпаіепрезіїі- 
ттипе /аці дег Киреї Антей Ііпіеп5сіпійї 
п): задані широти Ф, і Ф», різниця довгот 
вихідних пунктів і Л/,, а також сферичні 
віддалі С|3 і 735 Між вихідними пунктами 
івизначуваним 0. Знайти координати фз і 
Аз пункту О,. Послідовність розв'язуван- 
ня задачі: 

1) Виконавши обчислення, передбачені 
п.1 (див. Визначення координат на 
кулі кутовою засічкою), знаходять 
азимути (1 2» 2; і сферичну віддаль С)»2. 
2) Обчислюють кути В, і В»: 


Визначення координат... 


С0805 7 СО8С» СО8О 
іп Со 8іпО|з Ь 

С080з 7 СОС, СО5С,; 
іп С» 8 С і 


со8В, з 
(1) 


со8 В, є 


Після цього знаходять азимути: 

Оз 2 027 Ву з ЗО З В, 
3) Розв'язують задачі геодезичні прямі 
між точками О, 1 О; для контролю між точ- 
ками 0, і Оз; виконують обчислення, перед- 
бачені п. 4 (див. Визначення координат 
на кулі кутовою засічкою). 17. 





ВИЗНАЧЕННЯ ФАЗОВОГО ДОМІРУ 
ПОСЕРЕДНЄ (косвенное определение фа- 
зового домера; іпаїгесі деїегтіпатіоп одріа- 
5е аддйтопа! дїзіапсе; іпаїгекте Ріазепгезі- 
фезпттипе )): використовують у багатосту- 
пеневому способі виключення багатозна- 
чності, коли вимірювальні частоти мусять 
відрізнятися між собою в десятки, сотні й 
тисячі разів. Для кожної з цих частот слід 
мати окремий генератор. У віддалемірах з 
фіксованими частотами звичайно всі час- 
тоти близькі між собою, що дає змогу ге- 
нерувати їх в одному генераторі, до якого 
приєднують коливні контури з потрібними 
частотами. Одна з частот основна (/,. ,), на 
ній виконують найточніші вимірювання. 
Інші -- допоміжні. Їх визначають за фор- 
мулою // З сн б» ДЕ - ЗВаЧення ча- 
стот, потрібні для розв'язання багатознач- 
ності. На всіх частотах виконують фазові 
вимірювання, внаслідок яких одержують 
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фазові доміри ан і 4; в поділках шкали 
фазометра. Фазові доміри на частотах /б) 
обчислюють за формулою 


, , 
чі чн а; чл, ЯКЩО сн ? Л , 


і а; 7 а; - осн У П, ЯКЩО 7 м 
Тут п - 0, якщо різниця відліків додатна і 
п А ЯКЩО різниця відліків від'ємна; 4, к 
-- ціна всієї шкали фазометра. 13. 
ВИКЛЮЧЕННЯ БАГАТОЗНАЧНОСТІ 
В ФАЗОВИХ ВІДДАЛЕМІРАХ (решениє 
многозначности в фазовьжх дальномерах; 
Ше уагіїу о теапіпез іп рназе гапее-/їпаеті; 
Меідеціївкейібзипя Гіп Рпазепаїзіапстеззег 
т): Див. Фазовий метод визначення 
віддалей. 13. 
ВИКЛЮЧНО ЕКОНОМІЧНА ЗОНА 
(нсключительно зкономическая зона; ех- 
сГизіуеіу есопотіс гопе; айнз5сійевіїсн УПпі- 
зспайзгопе )): район відкритого моря, 
який перебуває за межею моря терито- 
ріального і прилягає до нього. У В. є. 3. 
прибережна держава здійснює: суверенні 
права з метою розвідки, розробки та збе- 
рігання природних ресурсів у водах, на 
морському дні і в його надрах; юрисдик- 
цію стосовно створення та використання 
штучних островів, установок і споруд для 
морських наукових досліджень, захисту се- 
редовища. Ширина В. е. з. не має переви- 
щувати 200 мор. миль. б. 
ВИКОНАВЧИЙ ДОКУМЕНТ (испол- 
нительньй документ; ехесиїує Фоситеп- 
іайоп; Уойгивзздокитепі п): схематичне 
креслення або план (поверховий, поярус- 
ний, погоризонтний), розріз і профіль, 
яким фіксують завершення етапу будівель- 
но-монтажних робіт. 1. 
ВИКОРИСТАННЯ ЗЕМЕЛЬ СІЛЬСЬ- 
КОГОСПОДАРСЬКОГО ПРИЗНАЧЕН- 
НЯ (использование земель сельскохозяй- 
ственного назначения; изіпе оРавгісинига! 
іапа; Айзпиїипе 7 4ез Іапаугігізспайіснеп 
Водепб5): землі передаються: громадянам у 
власність і у користування для ведення осо- 
бистого підсобного господарства, садівни- 
цтва, городництва, сінокосіння і випасання 
худоби; громадянам, колективним та коо- 
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перативним сільськогосподарським під- 
приємствам і організаціям для ведення то- 
варного сільськогосподарського вироб- 
ництва; сільськогосподарським науково- 
дослідним установам та навчальним зак- 
ладам, сільським ПТУ і загальноосвітнім 
школам для досліджень і навчання, для ве- 
дення сільського господарства; несільсько- 
господарським підприємствам, установам, 
організаціям, громадським об'єднанням та 
релігійним організаціям для ведення під- 
собного сільського господарства. У випад- 
ках, передбачених законодавством Украї- 
ни, землі сільськогосподарського призна- 
чення можуть надаватись для ведення сіль- 
ського господарства й іншим організаціям 
(Земельний кодекс України). 4. 
ВИКОРИСТАННЯ КАРТ (использование 
карт; изіпє о, тарз; Айн5пиїипр /аег Капіеп 
Урі): зводиться до картографічного методу 
дослідження зображених накарті явищ ре- 
альної дійсності за темою досліджень. Зміст 
деяких етапів (хоча б останніх двох) у ме- 
тоді пізнання картографічного міс- 
тить питання В. к. 5. 

ВИЛУЧЕННЯ ЗЕМЕЛЬНОЇ ДІЛЯНКИ 
(отчуждение земельного участка; айїепайїоп 
оГіапа раксеї; Рагійкаї п дез Гапазійскя т) 
акт вилучення земельної ділянки у юридич- 
ної особи з додатком кадастрових даних. 21. 
ВИМИВИНА (вьмоийна; яийу): овальної 
форми водорийний колодязь, що утворю- 
ється в дні виярка, видолинка, балки, який 
виклинюється вниз по лінії падіння. В. від- 
ділені великими ділянками задернованого 
дна, і при подальшому розвитку зливаю- 
ться в долинну В., що є першою стадією 
донного розмивання. 4. 

ВИМІРИ НЕРІВНОТОЧНІ (неравното- 
чнье измерения; теазигетепіз ор ипедиа! 
ассигасу; ипвіеіснвепане Меззипреп Г рі): 
вимірювання, що проводяться в неоднако- 
вих умовах (точність інструментів, квалі- 
фікація виконавців, вплив зовнішнього се- 
редовища тощо). Для поєднання і порів- 
няння таких вимірів між собою вводять по- 
няття ваги виміру. 20. 


В 


ВИМІРИ НЕРІВНОТОЧНІ ПОДВІЙНІ 
(двойнье неравноточнье измерения; аоир- 
іс теазигетепіз ої ипедиаі ассигасу; ипя- 
Ігіснвепаце ДРорреітеззипреп /рі): вимірю- 
вання однієї і тієї ж величини двічі, вико- 
нані в неоднакових умовах (точність при- 
ладів, кваліфікація виконавців, вплив зов- 
нішніх умов тощо). Похибка середня 
квадратична одиниці ваги за резуль- 
татами п-подвійних нерівноточних вимірів 
обчислюється за формулою 


и- разу, 
де д-різниці між подвійними вимірами, р 
-- ваги окремих різниць, які прийняті для 
кожної різниці однаковими. 20. 
ВИМІРИ РІВНОТОЧНІ (измерения рав- 
ноточньєе; едиайу ассигаїе теазигетепіз; 
зіеіспеепаце Меззипреп): однорідні резуль- 
тати вимірювань отримані одним і тим же 
приладом (або різними одного класу точ- 
ності), одним і тим же, або рівноточним 
методом, за однакових умов. 11. 
ВИМІРИ РІВНОТОЧНІ ПОДВІЙНІ 
(двойнье равноточнье измерения; іоифіє 
едиайу ассикаїе теазигетепіз; 8іеіспве- 
паце Рорреітеззипвеп 7 рі): вимірювання 
однієї і тієї ж величини двічі в однакових 
умовах (точність приладів, кваліфікація ви- 
конавців, вплив зовнішнього середовища 
тощо). Напр., вимірювання кута теодолі- 
том двома півприйомами; вимірювання лі- 
нії в прямому та оберненому напрямах. 20. 
ВИМІРНИЙ ДРІТ (мерная проволока; угіте; 
Мератай т): дрітзі шкалами на кінцях, який 
під час вимірювань чіпляють на блочних 
станках зі встановленим натягом. 14. 
ВИМІРНІСТЬ КАРТИ (измеримость 
карть; тар теазигабій; Мез5капепеізеп- 
зспай Д: властивість карти, що забезпечує 
можливість виконання на карті відповідних 
вимірювань, щоб із врахуванням особли- 
востей її математичної основи одержати від- 
повідну інформацію для розв'язування зав- 
дань як наукового, так і виробничого харак- 
теру. Добра В. к. передбачає вимірювання з 
високою точністю. 5. 


Вимірювальні коливання 


ВИМІРЮВАЛЬНІ КОЛИВАННЯ (изме- 
рительньє колебания; теазигіпя азсійа- 
їоп5; Мерзспулприпреп 7 рі): див. Блект- 
ронні віддалеміри тафазовий метод 
визначення віддалей. 13. 
ВИМІРЮВАННЯ ГЛИБИН (промерь 
глубин; дерій теазигетепі; Тіе/ептеззип- 
яєп д): виконують для визначення рельєфу 
дна водойм і водотоків. В. г. виконують в 
окремих точках, використовуючи рейки, 
мірки, лоти (ручний або механічний), а та- 
кож профілографи-ехолоти. Звукові вимі- 
рювання глибини, які грунтуються на здат- 
ності хвилі відбиватись від поверхні роз- 
ділення двох середовищ, в одній з яких по- 
ширюється ця хвиля, Звукові вимірюван- 
ня глибини виконують ехолотами і зводять- 
ся до вимірювання проміжку часу, потріб- 
ного для проходження звукового імпульсу 
у воді. Швидкість звуку у воді приймають 
за величину відому та сталу. 4; б. 
ВИМІРЮВАННЯ ГОРИЗОНТАЛЬНО- 
ГО КУТА ТЕОДОЛІТНОГО ХОДУ (изме- 
ренце горизонтального угла в теодолитном 
ходе; теазигетепі о) Погкігопіа! апяієез; 
Ногіготаімііпкеїтеззипя Г дез Тпеодоййепгир 
т); теодоліт встановлюють у робоче поло- 
ження у вершині кута й спрямовують трубу 
спочатку на задній напрям під час вимірю- 
вання правого за ходом горизонтального ку- 
та, а потім -- на передній і відлічують гори- 
зонтальний круг. Величину кута отримують 
як різницю відліків наведення на задній та 
передній напрями. Для отримання лівого за 
ходом кута знаходять різницю відліків перед- 
нього ізаднього напрямів. Зазвичай В. г к. т. х. 
виконують двічі: коли вертикальний круг 
теодоліта розташований праворуч від зорової 
труби (КІ - 1-й півприйом;) та ліворуч (КЛ -- 
2-й півприйом); це становить один прийом. 
Між півприйомами змінюють положення 
лімба. 12. 

ВИМІРЮВАННЯ ЗАЛЕЖНІ (зависимье 
измерения; аФерепаепі теазигетепіз; афійп- 
зіве Меззипееп 7 рі): якщо хоча б одна з 
умов, перелічених у вимірюваннях не- 
залежних, не виконується, вимірювання 
будуть залежними. З математичної точки 
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зору В. з. якщо кореляційний момент 
Кк, 0. 

ВИМІРЮВАННЯ КУТА НАХИЛУ 
(нзмерение угла наклона; теазикетепі ої 
уенісаї апзіе; Меірипезтеззипе Р): складає- 
ться з візування на точку спостереження 
та відліків вертикального круга теодоліта, 
коли цей круг розташований ліворуч (КЛ) 
та праворуч (КЛ) від зорової труби. Фор- 
мули для обчислення кутів нахилу зале- 
жать від порядку оцифрування вертикаль- 
ного круга; напр., для теодоліта 2730: 


у«(КЛ-кп)/2, МО«(КП-КЛ)/2, 
узекл-мд,у емо-кп, 


де МО - місце нуля вертикального 
круга; У - кут нахилу. Ці формули засто- 
совують для всіх типів теодолітів, у яких 
основний вертикальний круг КЛ. Для тео- 
долітів, де основним кругом є КЛ, у фор- 
мулах треба поміняти місцями відліки КЛ 
іКП (основним кругом є той, відліки по 
якому відповідають реальному нахиленню 
труби). Оскільки в теодолітах є різні сис- 
теми оцифрування вертикальних кругів, то 
до відліків більше 0? і менше 90? треба до- 
давати 3607, а до відліків більше 90? і мен- 
ше 180 -- 18072. 12. 

ВИМІРЮВАННЯ КУТІВ У ПОЛІГО- 
НОМЕТРІЇ (измерение углов в полигоно- 
метриий; апріє теазигіпо о) ягоцпа-зиг- 
уеуїпе; У/їпкеітеззипе / іп дег Роіуропіе- 
типе )): технологічний процес кутовимір- 
них робіт, що здійснюється відповідно до 
теоретично обгрунтованих нормативних 
документів. Виконують теодолітами типу 
ТО5 і ТІ в 112 кл. ТІ 1Т2 у3і4кл., Т2і 
Т5 -- у 112 розрядах. У полігонометрії 4 кл. 
1 12 розрядів зазвичай застосовують три- 
штативну систему з точністю центру- 
вання приладів 1 мм. Якщо спостережея- 
ня виконують з геодезичних сигналів еле- 
менти редукції іцентрування визна- 
чають графічно на центрувальному листі 
з дотриманням відпоповідних допусків. 
В. к. у п. виконують способами комбінацій 
і кругових прийомів. Для випадку двох 


Вимірювання незалежні 


напрямів у полігонометрії 4 кл. 112 роз- 
рядів використовують спосіб вимірювання 
окремого кута. На пунктах полігонометрії 
1 кл. кути вимірюють рівними частинами 
не менше, ніж за дві видимості. В інших 
класах і розрядах кути вимірюють упро- 
довж однієї видимості. Кількість прийомів 
залежить від способу вимірювання, класу, 
розряду полігонометрії і типу теодоліта. 
Результати вимірювання окремих кутів або 
напрямів на пунктах полігонометрії мають 
бути в межах допусків, визначених інст- 
рукцією. Контролюються розходження в 
прийомах, коливання подвійної похибки 
колімаційної, замикання горизонту і коли- 
вання напрямів, зведених до загального ну- 
ля в способі кругових прийомів. Якщо ви- 
явлено браковані виміри, їх повторюють 
після основної програми. Бажано викону- 
вати кутові вимірювання одночасно 3 лі- 
нійними. 19. 

ВИМІРЮВАННЯ НЕЗАЛЕЖНІ (незави- 
симье измерения; іпдерепаеті теазиге- 
тепіз; ипабийпріве Меззипвеп. рі): два ви- 
мірювання можна вважати незалежними, 
якщо вони виконуються за різних зовніш- 
ніх умов, різними приладами та методами. 
Інакше, коли немає підстав стверджувати, 
що вплив умов на вимірювання однаковий. 
В. н. з математичної точки зору, якщо ко- 
ефіцієнт кореляції К,, 7 0. 
ВИМІРЮВАННЯ ОХОПЛЕННЯМ (ийз- 
мерение обхватом; теазикетепі фу єіній; 
Артеззипа Г тії дег С(т/аззипа ): спосіб ви- 
значення зовнішнього діаметра жорстких 
тіл обертання (вал, труба) вимірюванням 
довжини кола рулеткою з охопленням цьо- 
го округлого тіла. 1. 

ВИМІРЮВАННЯ СТОРІН ПОЛІГО- 
НОМЕТРІЇ (измерение сторон полигоно- 
метрії; Іпеаг теазигіпе о) ягоцпа-зиг- 
уеуіїпе; Бейептеззипе Г іп Роіузопіетгипе Д: 
технологічний процес визначення довжин 
сторін полігонометрії, відповідно до тео- 
ретично обгрунтованих нормативних до- 
кументів. Сторони полігонометрії 1, 2, 3 кл. 
вимірюють здебільшого світловіддале- 
мірами та радіовіддалемірами. Тип 
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віддалеміра визначають у технічному про- 
єкті. Периметри ходів, їх кількість, довжи- 
ни ліній, кількість прийомів і точність лі- 
нійних вимірювань залежать від класу 
(розряду) полігонометрії і регламентують- 
ся інструкцією. Сер. кв. похибку т, вимі- 
рювання сторони ) полігонометрії конк- 
ретним віддалеміром 
тучачьіо?р, 

деаїь-- коефіцієнти, що залежать від ти- 
пу віддалеміра. Метрологічну атестацію 
віддалемірів здійснюють двічі-тричі на рік 
на геодезичному базисі взірцевому. Лі- 
нійні вимірювання виконують у будь-який 
час доби за сприятливих метеоумов. По- 
казник заломлення повітря визнача- 
ють з метеоданих, виміряних на кінцях лі- 
ній. Якщо Д «2 км, метеорологічне спо- 
стереження виконують лише в одній точ- 
ці. У полігонометрії 4 кл., 1 і 2 розрядів 
зазвичай застосовують систему три- 
штативну з точністю центрування при- 
ладів Імм. Якщо спостереженя виконують 
із геодезичних сигналів, елементи ре- 
дукції і центрування визначають гра- 
фічно на центрувальному листі з дотриман- 
ням відповідних допусків. Сторони полі- 
гонометрії 4 кл., 1 12 розрядів вимірюють 
топографічними електронними світло- 
віддалемірами і тахеометрами, і в 
окремих випадках традиційними методами 
і приладами. 19. 

ВИНЕСЕННЯ ПРОЄКТНОГО КОН- 
ТУРУ ВОДОСХОВИЩА (вьхнос проект- 
ного контура водохранилища, їгапе/ег оГає- 
зіяп сопідиг о) угаїег зіогаве оп їйе ягоцпа; 
Арзіескипя Ддег ЕтулитуКотиг Гаез У(аззег- 
репайетзя т); позначення на місцевості то- 
чок контуру водосховища (горизонталі 
затоплення), які мають висоти нормально- 
го підпірного рівня. 4. 

ВИПАДКИ (ШАНСИ) (случай (шансь!); 
сазез (спапсе5); Си Ше трі (СНапсеп Грі)); 
якщо події, що становлять повну групу по- 
дій, є несумісними і рівноможливими, то та- 
кі події наз. випадками. Напр., під час одно- 
го кидання грального кубика можливі такі 
шість випадків: поява 1, 2,3, 4,5, б очок. 20, 


Випадки сприятливі 


ВИПАДКИ СПРИЯТЛИВІ (содейству- 
ющиє случай; аз5і5іїпе сазе5з; Беїізтйпаїве 
Хирійе т рі): випадки, коли поява одного з 
них призводить до появи певної події. На- 
пр., під час одного кидання грального ку- 
бика можливих випадків є 6, тобто поява 
1, 2, 3, 4, 5, б очок. Нехай подія А - поява 
непарної кількості очок. Цій події сприя- 
ють такі випадки: поява 1, 3, 5 очок. Ці ви- 
падки наз. сприятливими. 20. 
ВИПАДКОВА ФУНКЦІЯ (случайная 
функция; ассіденімі (гапаот) /нпстоп; Хи- 
ЛаПуипктіоп 5): функція, яка в результаті 
випробувань може набути того чи іншого 
конкретного вигляду, наперед невідомо 
якого. Конкретний вигляд, який матиме 
функція в результаті випробовування, наз. 
реалізацією випадкової функції. На рис., а, 
6, в, зображені реалізації В.Ф. 20, 





КИ) 





ВИПРАВЛЕННЯ ОПЕРАТИВНЕ (ис- 
правление оперативноє; орегаїуе сотгес- 
йоп; орегаїує Когтекіїоп Б, Вегісійвипе Б 
Уегреззегипе 1): виправлення цифрової ін- 
формації про місцевість унаслідок отри- 
мання цієї інформації та її опрацювання. 5. 
ВИПРАВЛЕННЯ ЦИФРОВОЇ КАРТО- 
ГРАФІЧНОЇ ІНФОРМАЦІЇ (исправ- 
лениєе цифровой картографической инфор- 
мации; соттесіїоп о/ не дїріаі! сапіортарні- 
са! ініогтаїоп; Коггекчіоп асг аїзйаієп Каг- 
гепіпрогтаїоп): усунення похибок у циф- 
ровій картографічній інформації під час її 
г редагування та контролю. 35. 
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ВИПРОБОВУВАННЯ ПРИЛАДІВ (ис- 
пьштание приборов; деуїісе іезіїпе; Секіїе- 
риййшне Б Сепійетезі т): сукупність експери- 
ментальних операцій, які проводяться для 
встановлення відповідності приладу за 
своїми технічними параметрами, розміра- 
ми і характеристиками стосовно вимог 
нормативно-технічної документації. В. п. 
поділяють на приймальні та контрольні. 
Перші виконують для затвердження типу 
виробу, другі - для підтвердження в ньому 
встановлених вимог. Останні потрібно про- 
водити в умовах, наближених до виробни- 
чих. Проводять випробовування як засобів 
вимірювань, так і їх пристроїв. 2. 
ВИПРОМІНЮВАЧ ТЕПЛОВИЙ (птеп- 
ловой излучатель, іепта! гайіаїог; У/йігте- 
анзутаПипоаззекій п): джерело випроміню- . 
вання (власних або відбитих) інфрачерво- 
них променів. Під час теплового (інфрачер- 
воного) знімання поверхні Землі викорис- 
товують три діапазони спектра з довжина- 
ми хвиль: ближній - 0,7-2,5 мкм, середній 
-- 3,4-4,2 мкм, далекий - 8,0-12,2 мкм. 8. 
ВИРІВНЮВАННЯ (рравнивание; айизі- 
тепі; Аиззіеіспипа ): опрацювання функ- 
ціонально залежних результатів вимірю- 
вань з метою ліквідації неузгоджень, які ви- 
никають внаслідок дії похибок вимірю- 
вань. Напр., у трикутнику кути х|, Х», Х3 
функціонально пов'язані, тобто х; їх, ї 
їз 7 1807. Унаслідок дії похибок вимірю- 
вань сума виміряних значень /,, /», /, дорів- 
нюватиме 180? -н 4), де (0 - деяка нев'яз- 
ка, зумовлена похибками вимірювань. Лік- 
відація цієї нев'язки тим чи іншим методом 
наз. В. Син. В. -зрівноважування. 20. 
ВИРІВНЮВАННЯ БАГАТОГРУПОВЕ 
(многогрутповое уравнивание; типієгоир 
адизітепі; СтиррепаицзвіеісНнипя 7): у гео- 
дезичних мережах може виникати дуже ба- 
гато рівнянь умовних (навіть декілька 
сотень), а отже, такою буде і кількість рів- 
нянь корелат нормальних. Розв'язу- 
вати такі системи прямими методами не 
завжди доцільно. Тому систему умовних 
рівнянь поділяють на 5 груп, перетворю- 
ючи коефіцієнти так, щоб відповідні групи 


Вирівнювання... 


нормальних рівнянь корелат були незалеж- 
ні, а сума поправок, одержаних за резуль- 
татами розв'язування кожної групи, дорів- 
нювала поправці, яку б одержали, розв'я- 
зуючи всю систему рівнянь, тобто 

У, а К/ж Руно А), 
деі 2 1,2,...т Р), Й)» 
одержані з розв'язку 1-Ї, 2-Ї,..., 
системи). 20. 
ВИРІВНЮВАННЯ КОСМІЧНОЇ ФО- 
ТОТРІАНГУЛЯЦІЇ (уравнивание кос- 
мической фототриангуляции; ай/изітепі 
оГзрасе рйоїіоїгіапвиайоп; Аиззієіспипо 7 
дег УФетацтрпоїоітіаприатоп ): сумісне 
математичне опрацювання фотограммет- 
ричних вимірів (топографічних космічних 
фотознімків, знімків зоряного неба), лазер- 
них, допплерівських і радіотехнічних тра- 
єкторних вимірів. 8. 
ВИРІВНЮВАННЯ НЕЗАЛЕЖНОЇ 
МЕРЕЖІ МЕТОДОМ ПОЛІГОНІВ 
(уравнивание свободной сети методом по- 
лигонов; ад/нзітепі ор теє пегуогК Бу те- 
Шоа оРроїіувоп5; Аиззіегіспип» 7 дез орепеп 
Меїшез п ті дегРоіузоптетоде )): метод, 
який опрацював проф. Попов, належить до 
методів роздільного зрівноваження поліго- 
нометричних мереж. На кожному його ета- 
пі застосовується корелатне зрівноважен- 
ня. Під час обчислень визначають поправ- 


З уб) -- (поправки, 
5-ї групи 


. . 
ки в кути, які виключають нев'язки /, в від- 


разу в усіх полігонах. За виправленими ку- 
тами і виміряними довжинами сторін обчи- 


слюють прирости Дх, Ду координат між 
вузловими точками у кожному ході, нев'яз- 


ки /, хіз 7 у; У кожному полігоні і поправки 
величин Дх, Ду. За зрівняними значен- 


нями Дх, Ду визначають координати Х, У 


вузлових точок. У зрівнюванні кутів допус- 
кають, що на кожному пункті вимірю- 
вались напрями. Тому відсутні умовні 
рівняння горизонту й у вільній мережі є 
лише умови фігур, кількість яких дорівнює 
кількості зімкнених полігонів. 
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Нормальні рівняння корелат складають за 
схемою мережі, на якій (див. рис.) зазна- 
чені назви і номери пунктів та полігонів, 
напрями обходу полігонів під час обчис- 
лення нев'язок, зображено кутові нев'язки 


Їк виражені в секундах, координатні не- 


в'язки /,,, 7, виражені в метрах, кількість 
сторін пу, Під» (Пі; 7 Пі) для КОЖНОГО ХОДУ Та 
довжина цих ходів /, км. Останні розгля- 
даються як обернені ваги обчислених при- 
ростів Дх, Ду. 

Кожному напряму присвоюють обернену 
вагу 0,5. Тоді квадратичний (завжди додат- 
ний) коефіцієнт при корелаті, номер якої 
збігається з номером рівняння (або поліго- 
на), дорівнює загальній кількості сторін у 
цьому полігоні (оберненій вазі суми кутів). 
Коефіцієнти при решті корелат дорівню- 
ють кількості сторін у ходах, спільних для 
суміжних полігонів, і їх записують зі зна- 
ком ,-. Для схеми, зображеної на рис., 
нормальні рівняння корелат виглядають 
так: 


І пуб (п ло ЛЮ зліз з, х0 
П. пива Ж, По ЕЛ Пууо  у 0 
Щ. пий 
Поправки в кути обчислюються за форму- 


лами: 
полігон І 


5, «б, аб,аі ба 
баек- 1/2, р, ак,- 1/2 - /2Кв, 
б 2-12. 

полігон П 

бі ві», б, з, -, 63 абз, 

баз к - 1/2К, 5 Со ко - 213, 
полігон ПІ 


б збоку є -к,бВ,а 
зво/ибсяв- М, бря 
аю Ук ря 


тла З (НТ, По о 1 -0 


Вирівнювання... 


Під час вирівнювання приростів координат 
Ах нормальні рівняння координат вигля- 


дають так: 
Ї. 


дв З Їво К Їра Ко 7 Ірак З Ізобз Ч І, я 7 0 
П. 
Ілько З (р З Їре Я Їсао З Їрсбз З Л, «0 


ПІ. 

-Їрвко 7 Їсова З (Їрв З Ївс З Їср Кз ї Л, -0 
Нормальні рівняння під час вирівнювання 
приростів Ду відрізняються від наведених 
вище лише вільними членами. 


Поправки в приростах Дх отримують за 
формулами: 


І бив Їдві) дво 7 Їво(1 - 55); 
бра з Їрд(К, з Ко). 


І. бр я (ЮК Мдрібос З (Ко З рс 
га З Її 


бів З Їов(Аз 7 Ю); 
б біс З Ївска (бор З Їськка 7 Ю;) 
Аналогічно обчислюють поправки вДу. 
Одержавши врівноважені координати вуз- 


лових точок, кожен хід між ними, якщо треба, 
зрівноважують окремо як поодинокий. 








ВИРІВНЮВАННЯ ПЛІВКИ (вьравни- 
ванце пленки; Дт айоптепі; Кітефпипя 
Л: див. Механізм вирівнювання фо- 
топлівки. 8. 
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ВИРІВНЮВАННЯ СТАТИСТИЧНИХ 
РЯДІВ (рравнивание статистических 
рядов; аа)и5ітепі оДзіаїїізіїс памі5; Аиз8іеі- 
спипе 7 аег зіаїїзспеп Кеїнеп | рі): знаход- 
ження закону розподілу, який описує 
статистичний матеріал згідно з експери- 
ментальними даними. Основні методи 
апроксимацій експериментального матеріа- 
лу кривою закону розподілу: метод момен- 
тів і метод найменших квадратів. 20. 
ВИСОК (отвес; ріиттеї; Іі п, Кісрі- 
зстпигД: центрир механічний маятни- 
кового типу. Їх поділяють на В. ниткові та 
виски жорсткі, аза способом центруван- 
ня-наВ. прямі таВ. сторчкові. 14. 
ВИСОК ЖОРСТКИЙ (жесткий отвес; 
гісід ріиттеї; ХепігіегяїосК т, Депіпіетзіаб 
т, заттез Їої п): центрир механічний, 
у якому прямовисною лінією є штанга, з'єд- 
нана зі скріплювальним гвинтом штатива 
або закріплена безпосередньо на знаку. 14. 
ВИСОК ПРЯМИЙ (прямой отвес; дїгесі 
ріиттеї; аїгекіе5 Іоі п): прилад, який скла- 
дається із нитки або струни та почепленого 
до неї вантажу і використовується для ви- 
мірювання вертикальності конструкцій. 1. 
ВИСОК СТОРЧКОВИЙ (обратньшій 
отвес; іпуек5е рійттеї; КисКіої п): висок, 
у якому точка закріплення (якір) нитки або 
струни розташована внизу, а поплавок 
(вантаж) у резервуарі з рідиною - вгорі. 
Застосовується для вимірювання верти- 
кальності гребель гідроелектростанцій, по- 
будови орієнтувальних баз у спорудах спе- 
ціального призначення. 1. 

ВИСОТА АБСОЛЮТНА (абсолютная 
вьісота; Пеїяйі аРоуе зеаієуе! (абзоіше еіе- 
уапоп); арзоіце Ніде 7 (4Мез Сеійпаерипкіез 
т))): відрізок прямовисної лінії від точки на 
фізичній поверхні Землі до рівневої поверх- 
ні, яка прийнята в Державній геодезичній 
мережі за вихідну (нульову). На території 
України В. а. відлічують від середнього рів- 
ня Балтійського моря, зафіксованого як нуль 
Кронштадтського футштока. У різні ча- 
си висоти в Україні відлічували від Чорного 
і Азовського морів на півдні та від Адріа- 
тичного - на заході. 16. 


Висота... 


ВИСОТА ВИМІРЯНА (измеренная вь- 
сота; теазитеай еісуаїоп; Мерибпе )): ви- 
сота йу т. М на фізичній поверхні Землі над 
нуль-пунктом 0 (геоїд) нівелювання, одер- 
жана інтегруванням виміряних між т.О і 
М перевищень аЙ, тобто 
йи з Ї4А. 
ом 
Через непаралельність рівневих поверхонь 


В. в., визначена за результатами нівелю- 
вання різними трасами (напр., ОДРМ і 
ОСМ), не однакова. 17. 





І Фізична 


Р Пр З 
47 РУ 


ВИСОТА ВІДНОСНА (относительная 
вьісота; те/айує еісуаїоп, теіаїує Нбпе Д: 
висота будь-якої точки земної поверхні від- 
носно іншої точки, рівнева поверхня якої 
прийнята за вихідну. Дорівнює різниці ви- 
сот абсолютних цих точок, тобто пере- 
вищенню між цими точками. 16. 
ВИСОТА ГЕОДЕЗИЧНА (геодезическая 
вьісота; 8еодйеїс еісуайоп; зеодіййізспе 
НоНе Д: див. Координати геодезичні; 
Висота нормальна. 17. 

ВИСОТА ГЕОДЕЗИЧНОГО ЗНАКА 
(вьтсота геодезического знака; ПеїяНи ої 
зеодеїіс роїпі; Уегтеззипрззізпаїйдне )): ви- 
бирається такою, щоб під час спостере- 
жень із сусідніх пунктів була забезпечена 
пряма видимість. Розрізняють дві висоти 
геодезичного знака: від поверхні землі до 
столика для приладу та до верху візирного 
циліндра. Різниця між ними в геодезичних 
сигналах 2-3 м. (Див. Визначення ви- 
сот знаків), 13. 

ВИСОТА ГІПСОМЕТРИЧНА (гипсо- 
метрическая вьшота; Пурзотеїгіс еЇеуа- 
йоп; Пурзотеїгізспе Нбіе б: те ж, що Й ви- 
сота абсолютна. 17. 
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ВИСОТА ДИНАМІЧНА (динамическая 
вьсота; дФупатіс еіеуаїйоп; дупатізсне Нд- 
Пе б: величина, що має розмірність дов- 
жини, досить близька до висоти вимі- 
ряної, а її числове значення одержують 
діленням величини геопотенціяльної 
на деяке стале нормальне значення 
сили ваги У, тобто 


де Си - геопотенціяльна величина 
т. М. В. д., як і геопотенціяльні величини, 
однакові для всіх точок однієї рівневої по- 
верхні; вони не залежать від шляху ніве- 
лювання. В межах невеликої ділянки лег- 
ко добрати значення у , близьке до реаль- 
них значень 2; коли територія велика, або 
коли вона характеризується великими пе- 
репадами висот, ця задача значно усклад- 
нюється. В. д. застосовуються під час проє- 
ктування та будівництва великих за пло- 
щею гідротехнічних споруд, де суттєвою 
є умова сталості висот однієї рівневої по- 
верхні. 16, 17. 

ВИСОТА ЕКВІВАЛЕНТНА (зквивален- 
тная вьісота; едиімаїепі еісуаїіоп; йдиїуа- 
іете Нбіе 5): величина, для врахування 
впливу рефракції вертикальної наре- 
зультати визначення висот пунктів із ні- 
велювання тригонометричного. В. е. 
найповніше характеризує умови прохо- 
дження візирного променя над поверхнею 
землі. Обчислюється за формулою 


5 
Д о 5 4, 
е 570 й; 
де 5 - віддаль від пункту спостереження 
до візирної цілі; «Ї, - інтервали, на які по- 
ділена віддаль 5; /, - віддаль від візирної 
цілі до середини /-го інтервалу; й, - серед- 
ні висоти візирного променя над землею в 
і-му інтервалі; є - степінь, що залежить від 
стратифікації атмосфери (1/3 5 я 4/3). 
Уперше поняття В. є. ввели О. О. Ізотов та 
Л. П, Пеллінен. 
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ВИСОТА НОРМАЛЬНА (нормальная 
вьсота; погтаї еЇеуаїоп; Могтаїйдне 5: 


Н я т. М фізичної поверхні Землі наз. від- 
різок М.М, силової лінії, що проходить че- 
рез точку М у полі потенціялу сили ва- 
ги нормального, між рівневими поверх- 
нями С. (, (рівневий еліпсоїд) і 
Ом З Чо 7 Су» де Су - величина гео- 
потенціяльна точки М. Відрізок М.М 


названої лінії - аномалія висоти С м'В.н. 


визначають за формулою 
Си 1 


Ні з 








Г зав, 


Їтм | Утм ОМ 
де У нм - Середнє значення нормальної си- 
ли ваги по лінії М.М». Якщо від точок фі- 
зичної поверхні Землі відкласти по сило- 
вих лініях нормального гравітаційного по- 
ля вниз їх нормальні висоти, то отримаємо 
поверхню квазігеоїда. Тоді В. н. можна 
розглядати як висоту точки фізичної по- 
верхні Землі над квазігеоїдом, аномалію 
висоти як висоту квазігеоїда над відліко- 
вою поверхнею, ависота геодезична Н 
дорівнює сумі нормальної висоти і анома- 
лії висоти. Суттєвих поправок за те, що гео- 
дезичні висоти відкладають не по силових 
лініях нормального поля, а по нормалях до 
референц-еліпсоїда, не виникає. Якщо від- 
ліковою поверхнею є рівневий еліпсоїд 
нормального поля, то Ну - НІ, 4 б у» ЯКОЮ 
референц-еліпсоїд, то Ну є НІ, - бу. Ви- 
соти й, визначають за допомогою гравімет- 
ричних карт, висоти (аномалії висот) б - 
методом нівелювання астрономічно- 
го чи астрономо-гравіметричного. Пере- 
вагою нормальних висот є те, що вони від- 
повідають такому поділу геодезичної ви- 


соти Н нависоту гіпсометричну Н/Ї 


геоїдну й частину, коли кожну з них можна 
визначити однозначно і строго за вимірами 
нафізичній поверхні Землі. В загаль- 
ному випадку нормальні висоти точок, роз- 
ташованих на одній рівневій поверхні, різ- 
ні, оскільки значення У змінюється зі змі- 
ною широти. 17. 





ВИСОТА ОРТОМЕТРИЧНА (ортомет- 
рическая вьсота; огітотеїгіс еісуаїіоп; 
опіотеїгізспе Ніе )): висота точки фізич- 
ної поверхні Землі над поверхнею геоїда, 
відкладена по силових лініях поля сили ва- 
ги (чи по прямовисних лініях), що прохо- 


дять через цю точку. В. о. Ну т. М дорів- 
нює відрізку СМ (див. Висота виміря- 
на). Числове значення В. о. НЕ отримують 
діленням величини геопотенціяльної 
Си на середнє інтегральне (можна брати се- 
реднє) значення сили ваги є, уздовж лінії 
силової (чи відрізка прямовисної лінії) 
Су» ТОБТО 
Ні з Су ш пе Ї зап. 
8им битм ОМ 

В. о. заданої точки не залежить від шляху 
нівелювання; В. о. різних точок однієї рів- 
невої поверхні можуть бути різні. Оскільки 
безпосередніх значень сили ваги вздовж лі- 
нії Су, всередині земної кори не маємо, то 
величина 7? ,и МОЖЕ бути обчислена з деяки- 
ми припущеннями про розподіл густин 
всередині Землі. Тому геометрично чітке 
поняття В. о. насправді строго не реалізує- 
ться. 17. 

ВИСОТА ПЕРЕРІЗУ РЕЛЬЄФУ (вьгсо- 
та сечения рельєфа; сопіоиг іпіегуаї; 
Успісіиїпіепабзіана т, Нбпепійпіепабзіана 
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т, Адийдізіапг б): віддаль між сусідніми 
січними рівневими поверхнями, коли 
рельєф зображується на карті горизонта- 
лями. Віддаль між горизонталями наз. 
закладенням. В. п. р. встановлюють залеж- 
но від м-бу карти та характеру місцевості, 
згідно з діючими інструкціями з топогра- 
фічного знімання. 12. 

ВИСОТА ПЛАНЕТОГРАФІЧНА (плане- 
тографическая вьсота; ріапеїоягарніс 
леіяні; ріапетовгарпізспе Ндне )): відрізок 
нормалі (перевищення) від прийнятої рефе- 
ренц-поверхні (поверхні відліку) доточ- 
ки на поверхні планети. Залежно від пара- 
метрів прийнятої референц-поверхні В. п. 
можуть бути від'ємними і додатними. 11. 
ВИСОТА ПРИЛАДУ (веісота прибора; 
пеїяні о) іпзігитепі; Сепійезибне )): прямо- 
висний відрізок від закріпленої точки зем- 
ної поверхні до центра вертикального круга 
теодоліта або до візирної осі труби 
нівеліра, приведеного до робочого ста- 
ну. 12. 

ВИСОТА СВІТИЛА (вьсота светила; 
аййиде; НіттеїізКбгретібпе Р: Див. 
Координати небесні. 10. 

ВИСОТА ФОТОГРАФУВАННЯ (вьсо- 
та фотографирования; Лія! айтйиае; 
АинїпаптеПпбне 5): віддаль від центра 
проєкції до об'єкта по надирній лінії, 
тобто прямовисно. 8. 

ВИСОТИ ГЕОМЕТРИЧНІ (геометри- 
ческиє вьісоть; зеотеїгіса! аййидез; яе0- 
теїгізспе НдНеп Грі): віддалі (відрізки гео- 
метричних ліній виска чи нормалей до еліп- 
соїда СК5"80), виміряні від поверхні гео- 
центричного еліпсоїда СК5'80/ИС5-84 до 
пункту на фізичній поверхні Землі. 17. 
ВИСОТНА ІНЖЕНЕРНО-ГЕОДЕЗИЧ- 
НА МЕРЕЖА (вьсотная инженерно-гео- 
дезическая сеть; Іеуеіїпуя уєодеїіс пеїуог; 
Уегтеззипряпднеппеїс п): система пунктів 
з визначеними висотами для інженерних 
потреб, точність побудови якої залежить 
від потрібної точності визначення висот на 
об'єкті. 1. 

ВИСОТНА ОПОРНА ТОЧКА (вьсот- 
ньй опознак; еЇєуаййоп сопігої роїпі; 


Аиззапряйдйеприпкі т): точка на фотознім- 
ку, висоту якої визначено із геодезичних ви- 
мірювань, ідентифікована як на знімку, так 
і на місцевості. В. о. т використовуються 
для зменшення впливу похибок елементів 
внутрішнього і зовнішнього геодезично- 
го орієнтування моделі об'єкта, побу- 
дованої фотограмметричним методом або 
для зменшення деформації мережі просто- 
рової фототріангуляції, 8. 

ВИСОТНІ ПОЗНАЧКИ (вьсотньєе от- 
метки; апітеїгіс ааіа; Коїе Б Ндпетані Б: 
підписані на карті абсолютні або відносні 
висоти (глибини) точок земної поверхні - 
суші та морського дна. В. п. є потрібним 
доповненням у будь-якому способі зобра- 
ження рельєфу на картах; зображення ре- 
льєфу тільки В. п. може бути точним, але 
не наочним. 5. 

ВИСОТОМІР (вьсотомер; айітеїек; 
Нбіептез5ег т): прилад для вимірювання 
різниці висот фотографування сусід- 
ніх центрів проєкцій незалежно від 
дійсної висоти лету (статоскопи, ста- 
тометр, диференційний висотомір). Баро- 
метричний В. працює на принципі фіксації 
зміни атмосферного тиску зі зміною висо- 
ти. У рідинному В. зміна тиску фіксується 
положенням рідини в обох колінах (/-по- 
дібної манометричної трубки. Такі прила- 
ди наз. статоскопами; вони фіксують різ- 
ницю висот фотографування з точні- 
стю 0,5-1 м. В анероїдних висотомірах 
приймачами тиску є мембранні брижовані 
трубки або спіралі. Від зміни тиску зміню- 
ється прогин трубки чи кут повертання спі- 
ралі, що легко перетворюється на зміну ви- 
соти лету (в метрах). Гіпсотермічний В. 
грунтується на залежності температури ки- 
піння рідини від пружності водяної пари 
над її поверхнею. Такий прилад чутливий 
до змін температури на соті-тисячні част- 
ки градуса; вимірювання температури здій- 
снюють термоелектричним способом, а 
відтак зміну висоти перетворюють на мет- 
ри. Інерційний В. трунтується на подвійно- 
му інтегруванні вертикальних прискорень 
літака. Давачами прискорень є акселеро- 
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метри, пов'язані згіростабілізованою 
платформою. Відхилення від горизон- 
тального лету фіксується з точністю до де- 
сятих часток метра. 8. 

ВИСОТОМІР ГЕОДЕЗИЧНИЙ (геоде- 
зический вьісотомер; реодйетс айітеїег; 
уектеззипезКипаїяег (яеодййяспег) Нбпеп- 
теззек т): геодезичний прилад для визна- 
чення висот або перевищень. 14. 
ВИСОТОМІР ГІДРОМЕХАНІЧНИЙ 
(гидромеханический вьшсотомер; Пудготе- 
сапіса! Ісуеї; Пудготеспапізспекг Ндіеп- 
теузек т): висотомір геодезичний, за 
допомогою якого перевищення визначають 
як функцію надлишкового тиску або ваку- 
уму, створюваного стовпом рідини в гід- 
ростатичній системі. 14. 

ВИСОТОМІР ГІДРОСТАТИЧНИЙ 
(гидростатический вьшотомер; Пуагозіа- 
тс Ісуеї; Рудгозіатізспек Нбпептеззег т): 
висотомір геодезичний, яким визнача- 
ють перевищення за зміною рівня рідини 
в сполучених посудинах. 14. 

ВИТІК РІЧКИ (исток реки; гімег Пеай5і- 
хеат; Кизбднейе Б): місце, де починається 
постійна течія води в руслі. 4. 

ВИТОК ОРБІТИ (виток орбить; огбії 
сой; Ванпиіпанпея Б 5аїеййепитагенипе Д: 
частина траєкторії руху ШСЗ, що дорівнює 
одному повному оберту супутника навколо 
планети. За його початок найчастіше прий- 
мається вузол орбіти висхідний (Див. 
Вузли орбіти супутника планети). 9. 
ВИТРАТИ ВОДИ (расход водьі; уаїег Лоу 
гаїе; У(аззегуєгфгансі т): величина, що 
дорівнює кількості води, яка проходить че- 
рез живий переріз (див. водостік)заоди- 
ницю часу (м3-с 1). 4. 

ВИТРИМКА (вьдержка; ехрозиге; Веїї- 
стипе 5 Вейїстипрзааиет )): проміжок ча- 
су, за який точка світлочутливого шару фо- 
топлівки перебуває під дією світлової ене- 
ргії, що пройшла через закривач. Розріз- 
няють витримку фактичну тавитрим- 
ку ефективну. Що менша різниця між 
фактичною і ефективною В., то доскона- 
ліший закривач. 8. 
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ВИТРИМКА ЕФЕКТИВНА (зффектив- 
ная вьтдержка; ейестіує ехрозиге; еПекііує 
Веїсітипе Д: одна з характеристик закри- 
вача фотоапарата. Описується формулою 
Е з аг, де а- оптичний коефіцієнт корисної 
дії закривача, / - фактична витримка. 8. 
ВИТРИМКА ФАКТИЧНА (фактическая 
вьідержка; /асіиа! ехрозигме; ійзйсПііспе 
Вейсішипе 5 гйзайсНніїсне Вейістипрзданег 
Лі час ій, за який приймач променевої ене- 
ргії (фотоапарат) зазнавав дії світла, так що 
ьо бі, де і, - час початкового від- 
криття закривача; і, - час повного відкрит- 
тя закривача; і, - час закриття закривача. 8. 
ВИТЯГ ІЗ ЗЕМЕЛЬНОГО КАДАСТРУ 
(вьтиска из земельного кадастра; ехікасі 
0Г апа сайазіге; Кевізіеканясня т, Ан5сия 
т ацз дек Піевепзспарземййепа Д: дані, ви- 
брані із текстової частини земельного ка- 
дастру у потрібних формі та об'ємі. 21. 
ВИХІДНІ ДАНІ КАРТИ (исходнье дан- 
нье картьк; іпййа! тар ааїа; Анзвапрзааіеп 
прі дек Капе б: дані, які переважно пода- 
ються за зовнішньою рамкою карти в її 
правому нижньому куті. Це: назва устано- 
ви, що склала карту, або прізвище автора, 
назва установи, що видрукувала карту, і її 
адреса, замовник і номер замовлення, пріз- 
вища редактора, технічного редактора, кон- 
сультантів, формат карти і т. ін.; якщо 
карту вже видавали, то вказується, яке це 
за порядком видання (друге, третє, онов- 
лене, доповнене тощо). 5. 
ВИШУКУВАННЯ ІНЖЕНЕРНІ (изь- 
сканця инженернье; епеіпеегіпе зигуєуб; 
Іпвепіегитегзиспипреп І рі): комплекс ро- 
біт, які виконуються для одержання відо- 
мостей, потрібних для вибору економічно 
доцільного та технічно обгрунтованого роз- 
ташування споруди, а також для розв'язання 
основних питань, пов'язаних з проєктуван- 
ням, будівництвом та експлуатацією спору- 
ди. Розрізняють економічні та технічні В. і. 
В. і. економічні виконують для обгрунту- 
вання рентабельності будівництва об'єкта 
у визначеному місці. Вони складаються 3 
вивчення виробничих умов району, тран- 
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спортних зв'язків, енергетичних і сировин- 
них ресурсів тощо. 

В. і. технічні виконують для визначення 
технічних можливостей будівництва об'єк- 
та. Сюди входять топографо-геодезичні, 
інженерно-геологічні, гідрогеологічні, 
грунтові та ін. роботи. 

У двостадійному проєктуванні (найпоши- 
ренішому в Україні) В. і. поділяють на по- 
передні (для складання технічного проєкту 
і кошторисної документації) та остаточні 
(для складання робочих креслень). 7. 
ВИШУКУВАННЯ ІНЖЕНЕРНО-ГЕО- 
ДЕЗИЧНІ (инженерно-геодезические 
изьскания; епоіпеегіпе-ясодетіс зигуеу; 
іпвепіегреодййзспе ПпіегзисПпипреп 7 рі): 
комплекс робіт, які виконують з метою вив- 
чення топографічних умов району будів- 
ництва. В. і.-г. зводяться до: збору та ана- 
лізу матеріалів, виконаних топографо-гео- 
дезичних робіт на ділянці будівництва; 
створення або оновлення геодезичних ме- 
реж для виконання знімання топогра- 
фічного таперенесення проєкту спо- 
руди на місцевість; виконання велико- 
масштабного знімання, знімання під- 
земних комунікацій і споруд; трасу- 
вання лінійних споруд; геодезичної при- 
в'язки геологічних виробок, геофізичних і 
геологічних створів; погодження питань 
відведення земель, забезпечення електро- 
енергією, газом, водою та ін. видами жит- 
тєдіяльності, а також місць примикання пі- 
д'їзних доріг та ін. комунікацій. 7. 
ВІДБИВАЧ (отражатель; геПесіог; Кер, 
Іекіог т): частина електронного віддалемі- 
ра, яку встановлюють на одному з кінців 
вимірюваної лінії. На В. потрапляє коли- 
вання, які випромінює передавач, і відби- 
ває їх у напрямі приймача, що встановле- 
ний біля передавача. Пасивні В., відбива- 
ють випромінювання передавача, не зміню- 
ючи і не підсилюючи його; активні В., при- 
ймаючи випромінювання передавача, під- 
силюють їх, вносять у них деякі зміни і піс- 
ля цього посилають на приймач. Пасивні 
В. використовують у світловіддалемірах та 
електронних тахеометрах, активні - у ра- 
діовіддалемірах. 13. 
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ВІДБИВАЧ АКТИВНИЙ (активньй от- 
ражатель; асіїує ге/есіог,; актіу КеПекіог 
т): див. Відбивач. 13. 

ВІДБИВАЧ ДЗЕРКАЛЬНО-ЛІНЗОВИЙ 
(зеркально-линзовьшй отражатель; саїа- 
діорігіс геПесіог; 5ріреі- ипа Гіпзепгейек- 
тог т): див. Відбивачі світловіддале- 
міра. 13. 

ВІДБИВАЧ КУТНИКОВИЙ (уголковьшй 
отражатель; апеціак меПесіок; Міпкеіте)- 
Іеміог т): металевий відбивач у вигляді жо- 
ретко зв'язаних між собою взаємно перпе- 
ндикулярних плоских граней трикутної, 
секторної або прямокутної форми, які від- 
бивають електромагнетну енергію, що па- 
дає наних, у протилежному напрямі. Його 
застосовують у радіолокації, балістичних 
гравіметрах тощо. 6. 

ВІДБИВАЧ ПАСИВНИЙ (пассивньй 
отражатель; раззіує геПестог; раззіуєг 
КеПекіог т): див. Відбивач. 13. 
ВІДБИВАЧ ПРИЗМОВИЙ (призменньшй 
отражатель; ргізт геПесіог; Ригізтаге): 
Іеког т): див. Відбивач світловідда- 
леміра. 13. 

ВІДБИВАЧ СВІТЛОВІДДАЛЕМІРА 
(отражатель светодальномера; ЇїяНі гап- 
8е- Дпаек геНесіог; КеПекіог т дез еіекі- 
гооріїзспеп Різтапатеззегя т): частина 
світловіддалеміра, яка відбиває світло- 
вий потік, що випромінює передавач, у на- 
прямі на приймач віддалеміра. В. с. - па- 
сивний відбивач. Основною в ньому є дзер- 
кальна поверхня. В. с. є дзеркально-лінзові 
та призмові. Дзеркально-лінзовий склада- 
ється з об'єктива і дзеркала, розташованого 
в фокусі об'єктива перпендикулярно до йо- 
го оптичної осі (рис., а). За таким розташу- 
ванням дзеркала промінь, який падає на 
об'єктив, паралельний до променя, що ви- 
ходить з нього. Ця паралельність збері- 
гається, якщо промінь, що падає на об'єк- 
тив, утворює з оптичною віссю об'єктива 
кут менше 1?. У призмових кутникових В. с. 
використовують трипельпризми - три- 
гранні піраміди, бічні грані яких є рів- 
нобедреними прямокутними трикутника- 
ми, прямі кути яких розташовані при вер- 
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шині пірамід, а основа - рівносторонній 
трикутник. Промінь падає на основу призми; 
уній відбувається повне внутрішнє відбиван- 
ня від кожної бічної грані, після чого промінь 
виходить з призми через її основу паралельно 
до променя що падає (рис., б). Паралельність 
зберігається, якщо кут між напрямом про- 
меня, що падає, і перпендикуляром до основи 
призми не перевищує 207. Шлях променя в 
призмі дорівнює подвійній висоті призми. 
Для зменшення маси відбивачів та по- 
легшення їх виготовлення слід зменшувати 
розміри елементів відбивача. Для відбиття 
якнайбільшого світлового потоку відбивач 
складають з декількох призм або декількох 
дзеркально-лінзових елементів, тобто В. с. 
бувають, звичайно, мозаїчними. 13. 


Дзеркало 


Об'єктив 












Оптична вісь 





ВІДБИТОК КАРТИ (оттиск карть); тар 
сору; Капепабгив т): рисунок на папері чи 
якомусь іншому матеріалі зображення 
картографічного укладеної карти, що 
отримують відтисканням на цьому мате- 
ріалідрукарської форми, друкуючі еле- 
менти якої попередньо покривають фар- 
бою. 5. 

ВІДГІН ВІРАЖУ (оптпгон виража; спапяе 
ої сикуе 5есіїоп5): плавний перехід від дво- 
схилого поперечного профілю на прямій 
ділянці дороги до односхилого профілю на 
кривій з ухилом і 7 0,0079и"-К"!, де и - 
швидкість руху транспорту, кмтод , А - 
радіус кривої, м. І. 
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ВІДДАЛЕМІР ГЕОДЕЗИЧНИЙ (геоде- 
зический дальномер; зеодеїс гапяе-/їпаєт; 
зеодєеїіс дїзіапсе теїег; зеодййзспег Ені)гу- 
пипрутез5ег т): геодезичний прилад для 
визначення віддалі, коли міру довжини не 
відкладають безпосередньо вздовж вимірю- 
ваної лінії. (див. Світловіддалеміри). 14. 
ВІДДАЛЕМІР ГЕОМЕТРИЧНИЙ (гео- 
метрический дальномер; яеотеїгіс гапяе- 
Лпаек; зеотеїгізспег Епіїгтипозтеззег т): 
віддалемір геодезичний, щотрунтуєть- 
ся на принципі розв'язування трикутника. 14. 
ВІДДАЛЕМІР ГЕТЕРОДИННИЙ З АК- 
ТИВНИМ ВІДБИВАЧЕМ (гетеродинний 
дальномер с активньм отражателем; Пе- 
тегодупе гапре-/їпаєг у/іїй астує геНестог; 
Епетипрутеззег т тії дет Нізвепенатг 
т ипа аКіїуег КеПекіог т): фазовий відда- 
лемір, що складається з двох приймально- 
передавальних станцій, які встановлюють 
на кінцях вимірюваної лінії. Станцію, яка 
випромінює вимірювальні коливання і на 
якій проводять фазові вимірювання, наз. 
головною. Станцію, яка є активним відби- 
вачем, наз. керованою. У ній єгетеродин 
для зниження частоти та сигнальний змі- 
шувач. Вона випромінює коливання гете- 
родина, а приймаючи коливання головної 
станції, випромінює також сигнальні коли- 
вання. Обидві станції мають приймачі ко- 
ливань, які випромінює друга станція. На 
головній станції є опорний змішувач, на 
який потрапляють вимірювальні коливання 
безпосередньо з генератора вимірювальних 
коливань і коливання гетеродина, прийняті із 
керованої станції. Виділені з нього низькочас- 
тотні коливання подають на один вхід фазо- 
метра, Наінший його вхід подають коливання 
з приймача, який приймає з керованої станції 
низькочастотні коливання, одержані ізсигналь- 
ного змішувача. Різниця фаз низькочастотних 
коливань Ду с 27/т, де / - частота вимі- 
рювальних коливань, т -: 25/9 -- час двора- 
зового проходження вимірюваної лінії 5 ко- 
ливаннями, швидкість яких 9. Виміряна 
різниця фаз не залежить від частоти і по- 
чаткової фази коливань гетеродина. Отже, 
коливання високих частот, які випроміню- 
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В 





ють головна і керована станції, можуть 
бути некогерентними. Тому В. г.за. в. наз. 
некогерентними віддалемірами з активним 
відбивачем. Різниця фаз низькочастотних 
коливань є такою ж, як різниця фаз вимі- 
рювальних коливань у звичайному фазо- 
вому віддалемірі. Схему такого віддале- 
міра запропонували в 30-х роках ХХ ст. 
акад. Л. І. Мандельштам іН. Д. Папалексі. 
На ній грунтується робота всіх сучасних 
геодезичних радіовіддалемірів. 13. 


Головна станція 


єнератор 
1 прювальни 
коливань 


Керована станція 


Сигнальний 
змішувач 


Приймач 
коливань 
гетеробина 


ередавач 
коливань 
сетер на 


Онорний 
змішувач 





 ВІДДАЛЕМІР ДИФЕРЕНЦІЙНИЙ 
(дифференциальнькй дальномер; аїдетепіїа! 
гапее-/іпаег; рідегепгетіетипвутеззег т): 
віддалемір подвійного зображення 
з диференційним мікрометром. 14. 
ВІДДАЛЕМІР ЕЛЕКТРОМАГНЕТ- 
НИЙ (злектромагнитньй дальномер; 
еіесіготатпетіс гапе-пает; еіекіготазпе- 
пізспек Епуетипязтеззег т): див. Відда- 
лемір геодезичний; Віддалеміри 
електронні. 14. 

ВІДДАЛЕМІР З АКТИВНИМ ВІДБИ- 
ВАЧЕМ НЕКОГЕРЕНТНИЙ (некогере- 
нтньгй дальномер с активньм отражате- 
лем; іпсопегені гапре-)павг ут астіує ге)- 
Ісстог; Епіїетип7зтеззег т тії дег Нійз- 
зепегаїог т ипа акііуєт КеДекіог): див. 
Віддалемір гетеродинний з актив- 
ним відбивачем. 13. 

ВІДДАЛЕМІР З ВЛАСНОЮ БАЗОЮ 
(внутрибазньгй дальномер,; іппег-РБазе гап- 
яе-/їпаєк; Епіїетпипозтеззег т тії еідепег 
Вазіз Д: віддалемір подвійного зоб- 
раження з базою на приладі. 14. 
ВІДДАЛЕМІР ІМПУЛЬСНИЙ (импуль- 
сньй дальномер; риїзіпе гапее-/їпаег; 
Ітриізепуетпипрутеззег т): віддалемір 
електромагнетний, в якому застосова- 
но часовий метод вимірювання. 14. 
ВІДДАЛЕМІР ІНТЕРФЕРЕНЦІЙНИЙ 
(ннтерференуционньй дальномер; іпіет/е- 


тепсе гапуяе-Їїпаег; Ітіегуегепгепі/етпипрз- 
тез5ег т): електронний віддалемір, 
принцип дії якого грунтується наабсолю- 
тному інтерференційному методі. 
Основою його конструкції є інтерферо- 
метр Майкельсона, в якому дзеркала 
замінені найчастіше призмами для збіль- 
шення допусків у точності їх взаємного 
орієнтування. В. 1., де джерелом світла є ла- 
зер, наз. лазерними інтерферометрами. 
Віддалеміри, в яких реалізовано двочасто- 
тний абсолютний інтерференційний метод, 
наз. гетеродинними інтерферометрами. У 
таких віддалемірах джерело світла випро- 
мінює оптичні коливання двох близьких 
спектральний ліній, різниця частот яких 
міститься в радіодіапазоні. У табл. подані 
основні характеристики найвідоміших ла- 
зерних В. і. 13. 


далеміра | лії.м 
Метрилас 2 Абсолютний інтерференц. 
МІ00-Е 03 мкм 1070 метод (одночастотний) 
ант е ДО ного | деченнимни | 
Паккард 


да. Го ГГ  5107р. 1 (Двочастотнийметод || 
| лА 3002 | 30 | 5107, | |Двочастотниймстол | 


Глас | а | чого |лежонєтния 
ВІДДАЛЕМІР ЛАЗЕРНИЙ (лазерньій 
дальномер; Іазег гапее-/їпаек; Газегетігтп- 
ипрзтез5ег т): світловіддалемір, вип- 
ромінювачем якого є лазер. 14. 

ВІДДАЛЕМІР НИТКОВИЙ (нитяной 
дальномер; сго55-уліге гапре-/їпаен; 5ігі- 
спепуетипазтеззет т): зорова труба з нит- 
ками в полі зору. Належить до віддалемірів 
з постійним (у номограмних приладах 
геодезичних зізмінним) кутом та змін- 
ною базою. Базою для В, н. є рейка з по- 
ділками. Вимірювана віддаль ) пропор- 
ційна кількості поділок / між нитками і 
зв'язана у зоровій трубі аналатичній 
співвідношенням ДФ - і, де С - постійне 
число, яке визначають або на базисі, або 
вимірюванням кута між нитками. Залеж- 
но від типу В. н. вимірюють нахилену від- 
даль або її горизонтальну проєкцію. Точ- 
ність вимірювання довжини лінії 1:200- 
1:600. У 1674 Монтанарі використовував 
подібний до В. н. пристрій, а 1810 Георг 
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Рейхенбах застосував у трубі віддалемірні 
нитки. 14. 

ВІДДАЛЕМІР ПОДВІЙНОГО ЗОБРА- 
ЖЕННЯ (дальномер двойного изображе- 
ния; аоибіе-ітар?е гапре-/їпаек; Рорреїрії- 
Фепугтипозтеззет т): див. Віддалеміри 
оптичні. 14. 

ВІДДАЛЕМІР РЕДУКЦІЙНИЙ (редук- 
ционнькй дальномер, 5еЇ-гедисіпя гапре-/їп- 
дек кедисіїоп аїзіапсе тетег; гедисіїоп аїз- 
іапсе теїег; Кеднкіопзепі/етпипозтеззег 
т): віддалемір геодезичний, яким без- 
посередньо визначають горизовтальні про- 
єкції вимірюваних ліній. 14. 
ВІДДАЛЕМІР СТЕРЕОСКОПІЧНИЙ 
(стереоскопический дальномер; 5іегеозсо- 
ріс гапре-/їпаег; 5іегеоені/етпипезтеззег 
т): віддалемір геодезичний з внут- 
рішньою базою, в якому використовують 
явище стереоефекту зображення цілі, 14. 
ВІДДАЛЕМІР ТРАНСВЕРСАЛЬНОГО 
ТИПУ (дальномер трансверсального ти- 
па; ігапзуєетзаї сго55-у/іге теїек; Ткапзует- 
заїепуетипозтеззег т): віддалемір нит- 
ковий, в якому для вимірювання віддалі 
використано рейку зі шкалою у вигляді по- 
перечного м-бу. 14. 

ВІДДАЛЕМІР ФАЗОВИЙ (фазовьй да- 
льномер; р'азе гапре-/їпаєк; Ріазепаїзтата- 
теззек т): див. Фазовий метод визна- 
чення віддалей. 13. 

ВІДДАЛЕМІРИ ГЕТЕРОДИННІ (гете- 
родинньєе дальномерьі; Пеїегодупе гапре- 
Лпаєет5; Епіетипазтеззег т тії дет Ній5- 
репекатог т): група фазових віддалемірів, 
у яких перед порівнянням фаз прямих і 
відбитих коливань знижують їх частоту ге- 
теродинуванням. У В. г. крім джерела 
і передавача вимірювальних коливань, від- 
бивача, приймача і фазометра, є ще гете- 
родин ідвазмішувачі: опорний і сигналь- 
ний. Зі змішувачів отримують низькочас- 
тотні відповідно опорні та сигнальні коли- 
вання. Різницю фаз цих коливань, що до- 
рівнює Ф, - Ф,, вимірює фазометр (див. 
Фазовий метод). Гетеродин і сигналь- 
ний змішувач можуть бути в тому ж блоці 
віддалеміра, в якому є джерело і передавач 
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вимірювальних коливань, або у відбивачі. 
У першому випадку маємо В. г. з пасивним, 
ав другому - зактивним відбивачем. 
Перший варіант використано в більшості 
сучасних світловіддалемірів. 13. 

ВІДДАЛЕМІРИ ЕЛЕКТРОННІ (злект- 
ронньие дальномерь!; єЇесікопіс гапе-/їп- 
дет; еЇекігопізспе Різгапстеззет трі): при- 
лади для визначення довжин ліній. Їх ро- 
бота грунтується на визначенні часу, за 
який електромагнетні хвилі проходять ви- 
мірювану лінію, або на визначенні відомої 
його функції. У В. є. використовують електро- 
магнетні хвилі, які в атмосфері поширюю- 
ться прямолінійно. Цій умові відповідають 
хвилі оптичного діапазону або надвисо- 
кочастотні радіохвилі. Відповідно до вико- 
ристаних хвиль В. е. поділяють на світло- 
віддалеміри і радіовіддалеміри. Час Т про- 
ходження електромагнетними хвилями лі- 
ній, які вимірюють геодезисти, становить 
1107-1109 с, Якщо довжини ліній визна- 
чають з точністю 0, 1-3 см, то час треба ви- 
міряти з похибкою не більше 0,3:1071- 
1107"? с, Початок і кінець проміжку часу 
потрібно фіксувати в точках, віддалених 
між собою на довжину вимірюваної лінії. 
Це створює значні технічні труднощі. У 
В. е. хвилі проходять лінію двічі: з одного 
її кінця до іншого, там відбиваються від- 
бивачем і йдуть у зворотному напрямі, до 
приймача, встановленого біля передавача. 


Вимірювальний Відбивач 
прикрий (Приймач) 


А В 


ЕЕ АЕС 


Завдяки цьому можна фіксувати в одній то- 
чці початок і кінець проміжку часу, за який 
хвилі пройшли лінію АВ двічі. Її довжина 
5 «9/2, де 9 - швидкість поширення 
електромагнетних хвиль в атмосфері. 
Отже, В. е. складається з двох частин, які 
встановлюють на різних кінцях лінії. На 
одному кінці - передавач, приймач і вимі- 
рювальний пристрій, а на іншому - відби- 
вач електромагнетних хвиль. У більшості 
В. е. коливання, які випромінює передавач, 
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модулюють коливаннями нижчої частоти, 
з довжиною хвилі яких порівнюють дов- 
жину лінії. Ці коливання і їх частоти наз. 
вимірювальними, або масштабними. Коли- 
вання, які модулюють вимірювальні коли- 
вання, наз. несучими. Залежно від того, яку 
величину вимірює вимірювальний при- 
стрій, є фазові, часові, частотні, інтерфе- 
ренційні В. є. 13. 

ВІДДАЛЕМІРИ ОПТИЧНІ (оптические 
дальномерьі; оріїса! гапее-/їпаек оріїса! 
дїзгансе теїег; орїїзспе Епіїетипозтез5ег 
т рі); віддалемір геометричний, в 
якому для визначення віддалей використо- 
вуються оптичні елементи. В. о. можна виз- 
начати віддаль посереднім методом за фор- 
мулою 


Рері/ф, 
де Ф-кут паралактичний віддалемі- 
ра, який вимірюють або задають прила- 
дом; 1 - сталий або змінний базис, розта- 
шований перпендикулярно до лінії, яку 
вимірюють, р є 206265". Величину 0 
можна визначити, вимірюючи Ф або /. Згід- 
но з цією умовою В. о. поділяють на від- 
далеміри: зі сталим кутом, зі сталим бази- 
сом та зі змінними (діастимометричним) 
кутом і базисом. Останній тип В. о. реалі- 
зовано втахеометрах номограмних та 
кіпрегелях, які автоматично забезпечу- 
ють перехід від нахиленої віддалі 0 до Її 
горизонтальної проекції «. Конструктивно 
В. о. поділяють на ниткові та подвійного 
зображення. Віддалемір нитковий зас- 
тосовують у зорових трубах геодезичних 
приладів. У точних і технічних теодолітах, 
нівелірах їх функцію виконують горизон- 
тальні штрихи сітки ниток, а 0 дорівнює: 
ЬР-рі/фесекічс, 
де І - віддаль на рейці між проєкціями 
віддалемірних штрихів; Ф - сталий кут між 
віддалемірними штрихами, (при ф с: 34238" 
коефіцієнт ( - 100); с - стала поправка від- 
далеміра. В номограмних кіпрегелях і та- 
хеометрах функцію ниткового віддалеміра 
виконують основна крива і криві горизон- 
тальних віддалей, а а знаходять за форму- 
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лою а - КІ, в якій коефіцієнт К дорівнює 
100 або 200. Значення ХК і К визначають з 
досліджень приладів. Точність визначення 
Р і 4 нитковим віддалеміром становить 
1:300, В. о. подвійного зображення має 
пристрої для утворення двох зображень 
візирної цілі і вимірювання взаємного 
зміщення цих зображень. За ДСТУ їх по- 
діляють на Д-2, ДНР-5, ДН-8. Віддалемір 
Д-2 - автономний прилад зі змінним пара- 
лактичним кутом і постійним горизонталь- 
ним або вертикальним базисом та комбіно- 
ваним компенсатором, вимірює віддаль 
40-400 м з точністю 1:6000. Віддаль обчис- 
люють за формулою 


МК 
фаянс, б, 
Ф. т- Ф, 
де К-- коефіцієнт віддалеміра; М- кількість 
використаних баз на рейці; Ф, і Ф, - стала 
тазмінна частини паралактичного кута; д,, 


16, - поправки за нахил лінії і температуру. 
Віддалемір ДНР-5 - насадка (на об'єктив 
труби теодоліта) зі сталим кутом і змінним 
вертикальним базисом та клиновим ком- 
пенсатором. Діапазон вимірювань: 20- 
180 м з точністю 1:1500-1:2000. Лінії ре- 
дукуються, якщо кути нахилу у « 127. Від- 
даль визначають за формулою 4- КІ" с 
Віддалемір ДН-8 - насадка (на об'єктив 
теодоліта) зі змінним паралактичним ку- 
том, сталим базисом і лінзовим компенса- 
тором. Ним можна вимірювати віддалі від 
50 до 700 м по горизонтальній рейці з точ- 
ністю 1:1500. Віддаль знаходять за форму- 
лою 


де енд 
Ф 


Коефіцієнти К віддалемірів визначають за 
результатами досліджень, 19. 

ВІДДАЛЕМІРНИЙ МЕТОД СУПУТ- 
НИКОВИХ НАВІГАЦІЙНИХ СИСТЕМ 
(дальномерньй метод спутниковьх нави- 
гационньх систем; капее-/їпаїпя теїоад ої 
затеййе пауіваїоп зузієті; АРфзіапа- 
теззипрутеїшоае Г аег МауівапопязатеШеп- 
зузіете п рі): метод визначення координат 


Віддаленість 


рухомого об'єкта, коли вимірюється наві- 
гаційно-геодезичний параметр (НГП)--на- 
хилена віддаль від судна до супутника. 
Кожному виміряному НГП у просторі від- 
повідає певна поверхня положення (сфе- 
ра), яку називають ізоповерхнею. б. 
ВІДДАЛЕНІСТЬ (отстояниє; 4їзіапсе; 
Ентетипе ; Енстипе 7 Різгапа )): віддаль 
від фотостанції до точки об'єкта під час 
знімання фототеодолітного. 8. 
ВІДДАЛЬ ГОРИЗОНТАЛЬНА (горизон- 
тальное расстояние; Погіготаі аїзіапсе; 
Ногпіготаіабзіата т, Ногіготаідізіане Б: 
лінія, що з'єднує точки з однаковими ви- 
сотами. 13. 

ВІДДАЛЬ ЕПІЦЕНТРАЛЬНА (зпицент- 
ральное расстояние; ерісепіге аї5іапсе; 
Ерігепігитууейе Б: віддаль від епіцент- 
ра землетрусу до заданої точки земної 
поверхні, яка вимірюється в лінійній мірі 
дугою великого кола або відповідним цент- 
ральним кутом. 4. 

ВІДДАЛЬ ЗВЕДЕНА (приведенное рас- 
стояниге; гедисед аїзтапсе; бігеске 7 іп дег 
Саийзспеп АБбРійдипе Д: віддаль, зведена на 
поверхню віднесення, напр., на горизон- 
тальну площину одного з кінців лінії. 14, 
ВІДДАЛЬ ПОХИЛА (наклонноєе рассто- 
яниє; іпсіїпед дїзіапсе; Меізипозабзіана т): 
лінія, що з'єднує точки з різними висота- 
ми (див. Редукційна задача геодезії). 13. 
ВІДКРИТЕ МОРЕ (открьштоєе море; ореп 
зва; попе (оріепе) 5ее; Попе (орепе) 5ее Б: 
морський простір, який не належить ні до 
територіального моря, ні до виключно 
економічної зони. Основою правового 
режиму В. м. є принцип свободи. Це озна- 
чає, що воно відкрите для загального рів- 
ного і вільного користування усіма держа- 
вами. б. 

ВІДЛІК (отсчет; геадіпа; Абіезип» Д): ве- 
личина відрізка або дуги між нульовим 
штрихом та відліковим індексом що доти- 
кається до шкали або спроєктований на не- 
ї, 14. 

ВІДМИВАННЯ (отмьгвка; фгисй-5пааїпе; 
Іамієгеп п, Успапіетипе Б: один зі спосо- 
бів тіньової пластики, коли об'ємне 
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тривимірне зображення рельєфу на плос- 
кій поверхні отримується поступовим, без- 
перервним переходом від темного тону до 
світлого. Основний елемент світлотіні, 
який передає основні форми рельєфу, - це 
власна тінь нерівностей земної поверхні. 
Остання залежить від обраного напряму 
освітлення, тобто від розташування дже- 
рела світла. Розрізняють В. рельєфу у пря- 
мовисному, бічному і комбінованому осві- 
тленні. Зображення отримується розмиван- 
ням туші за допомогою спеціальних пенз- 
ликів. 5. 

ВІДМІТКА ШКАЛИ (отметка шкаль; 
зсаїє тагк; УКаіегеіспеп п): (риска, точка, зу- 
бець тощо) знак на шкалі, що відповідає 
деякому значенню вимірюваної величини. 14. 
ВІДНОСНА ПОХИБКА СТОРОНИ 
(относительная ошибка сторонь, теіатує 
етог ОЇ зійде; теіаїує 5ейепу/гНіег т): по- 
хибка відносна, яку прийнято зобража- 
ти як 1:М, М - 5:т, де5 - довжина сторони, 
т--її похибка абсолютна. 13. 
ВІДНОСНА ЯСКРАВІСТЬ ТРУБИ 
(относительная яркость труби; геіайїує 
фкіопіпез5 оГіеіезсоре,; теіаїіує НеШіякей 7 
дез Еекпгойгез п): див. Оптичні ха- 
рактеристики зорової труби. 14. 
ВІДНОСНЕ СПОТВОРЕННЯ ДОВ- 
ЖИН (относительное искаженце длин; 
геіаїйує ІПпеакг дФе/октайоп; геіаїує Їап- 
зепуекгеттипе )): див. Спотворення в 
картографії. 5. 

ВІДНОСНЕ СПОТВОРЕННЯ ПЛОЩ 
(относительноє искажение площадей; 
теіатіує агеа дїзіоніїоп; теіатіує Кійспепуег- 
геггипе д): див. Спотворення в карто- 
графії. 5. 

ВІДНОСНИЙ ІНТЕРФЕРЕНЦІЙНИЙ 
МЕТОД (относительньй интерферен- 
ционньй метод; геіаїує іпіенекепсе те- 
іно; кеіаїїує Ппіег/егепстеїподе | дет 
Різіапатеззипе 5): варіант інтерференцій- 
ного методу вимірювання віддалей, що дає 
змогу з точністю 2-3 мкм відкладати на мі- 
сцевості відрізки, які в ціле число разів бі- 
льше від еталонної віддалі. Його наз. та- 
кож методом оптичного помноження від- 


Відносний показник... 


далі. У В. і. м. використана інтерференція 
двох частин білого променя, які пройшли 
різні шляхи, для визначення рівності дов- 
жин цих шляхів. Метод опрацював 1930 
фін. геодезист Вяйсяль. 


Джерело світла 
Лінза 





Екран Т 


Він теж запропонував оптичну схему реа- 
лізації В. і. м., яка реалізована в інтерфе- 
рометрі Вяйсяля і складається з джерела 
білого світла з коліматором, дзеркал 0), Д, 
і Д; та оптичної труби Т. Віддаль 5, між 
дзеркалами ДО; і |, є еталонною. Її визна- 
чають абсолютним інтерференційним ме- 
тодом. Дзеркало ДО, встановлюють так, щоб 
віддаль від нього до дзеркала 0» була в ці- 
ле число разів більша за 5,, Підставка дзер- 
кала Д. має мікрометрові гвинти для його 
переміщення. Випромінювання з джерела 
світла розділяється на дві частини на на- 
півпрозорому краю дзеркала Д,. Одна зних 
проходить крізь нього і потрапляє на дзер- 
кало Д., відбивається від нього, проходить 
повз дзеркала 1, 1), та входить у трубу Т. 
Друга частина відбивається від дзеркала 
Р., потрапляє на дзеркало Д),, ще декілька 
разів проходить шлях між дзеркалами ДО) і 
Р», і, нарешті, відбившись від дзеркала 0», 
теж входить у трубу. Ці промені творять 
на екрані, розташованому в фокусі труби, 
світлу пляму. Переміщуючи дзеркало Щ», 
досягають появи на екрані інтерференцій- 
ної картини. Вона є ознакою виконання рів- 
няння 25, 7 25 - з точністю, що дорівнює 
довжині когерентності джерела світла. 
Джерела білого світла є максимально не- 
когерентними. Тому довжина когерентно- 
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сті становить лише 2-3 мкм. В. і. м. вико- 
ристовують для створення метрологічних 
базисів. Еталонна віддаль 5, дорівнює 1- 
1,2 м, а коефіцієнт помноження ( може ма- 
ти значення 2, 3, ... 6. Тому після виконан- 
ня описаних вище вимірювань одержимо 
малий відрізок. Для збільшення Його ви- 
конують наступний етап вимірювань, під 
час яких уже віддаль 5 - 5,, вважають ета- 
лонною. Таких етапів може бути декілька. 
Під час створення базису в Нуммелі (Фін- 
ляндія) довжина першого еталона дорівню- 
вала 1 м, процесів помноження віддалі бу- 
ло проведено б 1мХх6ХхХ4Х3х3Хх2Хх 
2 - 364 м. Створення базисів довжиною 
близько 1 км проведенням відносних ін- 
терференційних вимірювань дуже склад- 
не і вимагає великих затрат. Значно часті- 
ше цей метод використовують для створен- 
ня інтерференційних компараторів довжи- 
ною 24 м. 13. 

ВІДНОСНИЙ ПОКАЗНИК ЗАЛОМ- 
ЛЕННЯ (относительньй показатель пре- 
ломления; геіаїуєе геунасітіуєе іпаех; пеаїіуєк 
Вгеспипезуегі т, Вгеспипезгайі 7): див. 
Показник заломлення. 13. 
ВІДНОСНІ ВИМІРЮВАННЯ СИЛИ 
ВАГИ (относительнье измерення силь 
тяжести; кеіаїйує ргауйу теазикетепіз; 
те|айуєе Зспуренкгайзтезуипя )): вимірюван- 
ня різниці (приросту) сили ваги в пунктах 
спостережень. Під час В. в. с. в. визнача- 
ють лише одну величину - або довжину 
(деформацію пружини), або час (частоту 
коливань маятника, струни). Ці вимірюван- 
ня виконують маятниковими приладами, 
статичними та струнними гравіметрами. 6. 
ВІДНОШЕННЯ ОБ'ЄКТІВ МІСЦЕВОС- 
ТІ ПРОСТОРОВО-ЛОГІЧНЕ (про- 
странственно-логическое отношение обьек- 
тов местности; дітепзіопаі-Іовісаї геіайоп 
оГте обієсіз Їосаїйу; гантіовізспез Метпййтіз 
п суіїзспеп деп Сеійпаеобієктє п рі): 
відношення між об'єктами місцевості або 
об'єктами, відображеними на картах, що 
встановлюють їх просторові взаємозв'язки і 
логіку відношення один до одного. 3. 


Відомість кодування 


ВІДОМІСТЬ КОДУВАННЯ (ведомость 
кодирования; соде іпаех; Коаїетипазізіе Д: 
документ у вигляді таблиці для формалі- 
зованого запису схематичної інформації 
про об'єкти, які включають у зміст циф- 
рової карти місцевості. 5. 

ВІДСТАНЬ ПОЛЯРНА (полярное рас- 
стояниє; роіаг дїзіапсе; Роіагаїзіаті т, 
РоіагаРрзіапа т): див. Координати не- 
бесні. 10. 

ВІДТ СЕВЕРИН ("1862-14.03.1912): У 
1880-89 брав участь у створенні нівелір- 
ної мережі Львова. 1888 - асистент кафед- 
ри геодезії та сферичної астрономії Вищої 
політехнічної школи, 1889 - зав., 1893 - 
проф. цієї кафедри. Після поділу цієї ка- 
федри на дві керує кафедрою геодезії аж 
до 1912. 1905-06 -- ректор Вищої політех- 
нічної школи. 1899 опублікував у 4 част. 
навч. посібник ,Міегпісіу о". 1891-93 - 
проф. Промислової школи у Львові. 1901-- 
03 - разом з В. Ляскою опублікував два на- 
вчальні посібники: ,,Міегпісімо Г" і,,Міег- 
пісбмо ПР". 1909 -- опублікував разом з Я.То- 
бічиком навч. посібник ,,УМуКіаду Каїазіга і 
азам тіегпісгусі", 5; 14. 

ВІДУЄВ МИКОЛА ГРИГОРОВИЧ 
(16.01.1910-17.06.1980). Народився в 
м. Острог Рівненської обл. Інженер-земле- 
впорядник-геодезист, закінчив Харків. 
землевпорядно-геодезичний ін-т (1930). 
Інженерну діяльність розпочав з посади 
заступника головного маркшейдера в 
м. Алдан (Якутія), з 1933 - ст. інженер-гео- 
дезист Наркомзему УРСР і науковий спів- 
робітник НДІ землеробства (Харків- Київ), 
1941-45 -- інженер картографічної частини 
Радянської армії, з 1945 -- зав. кафедри гео- 
дезії і декан факультету Київського гідро- 
меліоративного ін-ту, з 1949 - зав. кафедри 
інженерної геодезії Київського інженерно- 
будівельного ін-ту. Звання доц. присвоєно 
1947, ступінь канд. техн. наук - 1948, д-ра 
техн. наук та проф. - 1954. Докторська ди- 
сертація ,Проєктування рельєфу (спеціаль- 
начастина інженерної геодезії)". Підготував 
понад 35 кандидатів і докторів наук. Автор 
понад 250 наукових праць. Серед них 30 мо- 
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нографій, підручники, посібники, довід- 
ники, статті загальним обсягом понад 300 
друкованих аркушів. 
ВІДФАРБОВУВАННЯ ОСЕЙ (откраска 
осей; ахіз детахсаїоп; Асізепафійтгбипа б): 
спосіб закріплення (маркування) осей спо- 
руд на стінах прилеглих будівель або міс- 
цевих предметів. В. о. застосовують у тих 
випадках, коли недоцільно або неможливо 
зробити обгороджування, напр., на щільно 
забудованій території. В. о. здійснюють за 
допомогою трьох рисок -- середньої і двох 
бічних. Середню риску наносять тонкою 
кольоровою незмивною лінією, а дві бічні 
кольорові смужки - на однаковій віддалі 
від середньої. 7. 

ВІДХИЛЕННЯ ВЕРХНЄ ГРАНИЧНЕ 
(верхнее предельное отклонение; иррет Ії- 
тиед деміаїоп; Поспегепгепае Аругіснипя 
Л: алгебрична різниця між найбільшим 
граничним і номінальним значеннями гео- 
метричного параметра. 1. 
ВІДХИЛЕННЯ ГРАНИЧНЕ (предельное 
отклоненце; Пітієеа деміаїоп; Сгеплепарб- 
улеіснипо 5: алгебрична різниця між гра- 
ничним і номінальним значеннями геомет- 
ричного параметра. 1. 

ВІДХИЛЕННЯ ДІЙСНЕ (действитель- 
ное отклонение; гелі деуіаїоп; геаіе АБугеі- 
спипо 5 геаїе АБугіспипе 5 МаПпгаРиеі- 
спипе 5: алгебрична різниця між дійсним 
і номінальним значеннями геометричного 
параметра. 1. 

ВІДХИЛЕННЯ МОНТАЖНЕ (монтаж- 
ное отклонениє; етесіїоп деуіайоп; Мопа- 
зеабугіснипе Д: різниця між проєктним та 
отриманим після монтажних робіт поло- 
женням конструкції. 1. 

ВІДХИЛЕННЯ НИЖНЄ ГРАНИЧНЕ 
(нижнее предельное отклонение; Іоугег ІЇ- 
тией деуіаїоп; ипіего геплепає АРругіспипя 
Д: алгебрична різниця між найменшим гра- 
ничним і номінальним значеннями геомет- 
ричного параметра. 1. 

ВІДХИЛЕННЯ ПРЯМОВИСНОЇ ЛІНІЇ 
(ВІДХИЛЕННЯ ВИСКА) (уклонение от- 
весной линии (уклонение отвеса); ріитьі- 
пе деуіайоп; ТГогаругіспипе ): кут и в 
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деякій т. М на фізичній поверхні Землі між 
напрямами лінії прямовисної та нор- 
малі до поверхні сліпсоїда земного. 
В. п. л. визначається величиною кута и, що 
наз. відхиленням прямовисної лінії 
повним таазимутом 0 площини, в якій роз- 
ташований цей кут. Зазвичай В. п. л. пода- 
ється проєкціями повного В. п. л. и на пло- 
щини меридіана і першого вертикала зада- 
ної точки. Проєкція на площину меридіана 
наз. складовою відхилення прямовисної лінії 
в меридіані і позначається 2, а на площину 
першого вертикала - складовою відхилення 
прямовисної лінії в першому вертикалі і поз- 
начається 1. Геометрична суть складових б 
і піформули для знаходження їх значень об- 
грунтовується так. Навколо т. М описана 
допоміжна сфера одиничного радіуса, на 
якій показано напрями з точки М: 2, -- напрям 
на астрономічний зеніт, що збігається з пря- 
мовисною лінією; 2, - напрям на геодезич- 
ний зеніт, що відповідає нормалі до земного 
еліпсоїда; Р - напрям на полюс Світу, пара- 
лельний до осі обертання Землі. Дуги ве- 
ликих кіл, що утворюють сферичний три- 
кутник 7,7, Р, дорівнюють: Р7, - 902-Ф- 
астрономічній полярній відстані, Р, 1- 909 -- 
В - геодезичній полярній відстані, 7,2, 7 и 
- повному відхиленню прямовисної лінії в 
т. М. Постулюється, що в астрономічній (Ф, 
2) і геодезичній (В, І) системах координат 
використовується один і той же напрям на 
полюс Світу, а астрономічні і геодезичні 
довготи відлічують від одного й того ж по- 
чаткового меридіана РГ,, кут у вершині Р 
трикутника 7,7,Р дорівнює (Л. - 1). Дуга 
К7,, перпендикулярна до сліду геодезично- 
го меридіана Р7,, дорівнює 1) і є складовою 
В. п. л.у першому вертикалі, дуга меридіана 
КІ, - 6 - складовою В. п.л. у меридіані. 
Складові 5 117 8. п.л. у заданому пункті 
пов'язані з астрономічними (Ф, /.) та гео- 
дезичними (В, І.) координатами цього 
пункту залежностями: 


6 2ф-8,17-(А- Дсо8В; 
вирази для и і д мають такий вигляд: 


ит ЧЕ? ті, 0 -п/б. 


Складова В. п.л. 9 у напрямі ММ, зада- 
ному геодезичним азимутом А, визначаєть- 
ся за формулою 


9 «Є сов А-Тт5іп А: 
Якщо 7 і 2 - геодезична і астрономічна 
зенітні відстані заданого напряму, то 
2-2-9. 


М(ВІдод) 





В. п. л., визначене зіставленням астроно- 
мічних і геодезичних координат наз. аст- 
рономо-геодезичним В. п. л. Астрономо- 
геодезичні В. п. л. наз. щеВ. п. л. у геомет- 
ричному визначенні. В. п. л. наз. віднос- 
ними, якщо для їх отримання використані 
широти ідовготи геодезичні відпо- 
відають системі координат рефе- 
ренцній, і абсолютними, якщо ці величи- 
ни відповідають системі координат 
загальноземній. Кут між дотичними до 
силових ліній реального і нормального по- 
лів сили ваги (кут між прямовисною лінією 
і напрямом нормальної сили ваги) наз. від- 
хиленням прямовисної лінії в фізичному 
визначенні. Складові В. п. л. у геометрич- 
ному визначенні 2, 1 і в фізичному виз- 


наченні 4", 1 пов'язані рівностями: 
соб -01ТУН,,зіп2В, 


тел. 7. 
ВІДХИЛЕННЯ ПРЯМОВИСНОЇ ЛІНІЇ 
АБСОЛЮТНЕ (абсолютноєе уклонение 
отвесной линий; абзоіше ріить-Ііпе деуіа- 
йоп; абзоїше ІГогариєіспипе Д: див. Від- 
хилення прямовисної лінії. 17. 


Відхилення... 
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ВІДХИЛЕННЯ ПРЯМОВИСНОЇ ЛІНІЇ 
АСТРОНОМО-ГЕОДЕЗИЧНЕ (астро- 
номо-геодезическое уклонение отвесной 
линий; азігопотіс-зеодетіс ріить-Іїпе де- 
уіайоп; азігопотізспе зеоайтізспе Іогар- 
уеіспнипо б: див. Відхилення прямо- 
висної лінії. 17. 

ВІДХИЛЕННЯ ПРЯМОВИСНОЇ ЛІНІЇ 
В ГЕОМЕТРИЧНОМУ ВИЗНАЧЕННІ 
(уклонение отвесной линии в геометричес- 
ком определений; рійть-іїпе деуіайїоп іп 
хеотеїтіса! аеїїпійоп; геіаїіує Іпіегуегепг- 
тетоає 7 аск Різіапатеззипе Ї): див. Від- 
хилення прямовисної лінії. 17. 
ВІДХИЛЕННЯ ПРЯМОВИСНОЇ ЛІНІЇ 
ВІДНОСНЕ (уклонение отвесной линий 
относительное; геіайіує ріить-Іпе аеуіа- 
йоп; кеіайіує І огабугеіспипр р: див. Відхи- 
лення прямовисної лінії. 17. 
ВІДХИЛЕННЯ ПРЯМОВИСНОЇ ЛІНІЇ 
ПОВНЕ (уклонение отвесной линий пол- 
ное; ий (сотрієте) ріить-іїпе д4еуіайоп; 
УоПаву»гіспипя аег І ойінпіе Д: див. Від- 
хилення прямовисної лінії, 17. 
ВІДХИЛЕННЯ ПРЯМОВИСНОЇ ЛІНІЇ 
ТОПОГРАФО-ІЗОСТАТИЧНЕ  (лопо- 
графо-изостатическое уклонение отвес- 
ной линии, іорозгаріісаї! ізозіаїіс ріитЬ-Іїпе 
деміайоп; горозгарНізспе ізозіаїізсне Іо- 
табм'еіснипя д): відхилення прямовис- 


ної лінії і , що визначаються з ураху- 
т 
ванням впливу топографічного рельєфу 
Пт 


поверхні, розташованої між рівнем Світо- 
вого океану і поверхнею ізостатичної ком- 


Ві та компенсуючих мас частини земної 


пенсації бе і Значення | обчислюють 
Пк Пг 

з урахуванням параметрів топографічного 

рельєфу (висотного і планового положен- 

ня елементів рельєфу) в деякій області нав- 

коло заданої точки, густини земної кори та 


густини Землі, а " к --на основі гіпотези 
Як 
ізостатичної компенсації або ізостазії. 


Сума отриманих значень і буде В. п. л. т-і. 
Застосування В. п. л. т-і. в геодезичних ро- 
ботах було викликано відсутністю потріб- 
них гравіметричних даних. Досить відо- 
мим стало використання В. п. л. т-і. підчас 
опрацювання градусних вимірювань у 
США. 18. 

ВІДХИЛЕННЯ ПРЯМОВИСНОЇ ЛІНІЇ 
У ФІЗИЧНОМУ ВИЗНАЧЕННІ (ВІД- 
ХИЛЕННЯ ПРЯМОВИСНОЇ ЛІНІЇ 
ГРАВІМЕТРИЧНЕ) (уклонение отвесной 
линий в физическом определений (грави- 
метрическое уклонение отвесной линии); 
ріить-Їйпе деуїіаїоп іп ріізіса! ає/їпійоп 
(ягауітеїтіса! рійть-Іїпе деуіаїоп), Гоїаб- 
утеіспипа 7 іп ріузізспек Іпіегргетайоп |, 
(егауітетгізспе Гоїабугеіспипя Р): див. Від- 
хилення прямовисної лінії. 17. 
ВІДХИЛЕННЯ РОЗМІЧУВАЛЬНЕ 
(разбивочное отклонениє, ауди! деуіаїйоп; 
АБзіескипвзтоіенапа |, АБзіескипвабугеі- 
сип» Д: різниця між номінальним та дійс- 
ним значеннями розмічуваної величини. 1. 
ВІДХИЛЕННЯ СПІВВІСНОСТІ У 
СПОЛУЧНОМУ ХОДІ (отклонение 
соосности в сбойке; Феуіаїоп о/Пиппе! ахіз 
іпсотпесіїоп; Аругеіспипе 7 дек Мітасизипя 
Л іт Уегеіпівир5гив т (Мегбіпвипрзгия т)): 
планове (горизонтальне) і висотне (верти- 
кальне) відхилення осей тунелю, одержа- 
них унаслідок прокладання зустрічних під- 
земних ходів. 1. 

ВІЗИР (визир; зісїпя деуісе; 5Зиспег/ет- 
гооНг п, Зиспег/єтпгонк п, Уїзієт п): див. 
Приціл. 14. 

ВІЗИР АЕРОФОТОЗНІМНИЙ (визир 
азрофотосьемочньй; аегозигусу уієму/їп- 
дек Імрантпайтсуїзіет п, (Вісішеттойт п)): 
прилад для візуального контролю за летом 
літака під час знімання, що зводиться до: 
визначення бокового відхилення літака від 
заданої траси лету, вибору контрольних 
орієнтирів, визначення моментів проход- 
ження точок початку та кінця маршрутів, 
кута знесення літака. Один з кращих -- ши- 
рококутний коліматорний В. а. - дає змогу 
спостерігати місцевість вздовж маршруту 


Візирка 


прикуті поля зору 105" і впоперек мар- 
шруту до 107, розвертати оптичну систему 
на кут знесення 2307?, вимірювати верти- 
кальні кути до 3857. 8. 

ВІЗИРКА (визирка; /іпаег-роїе; Уїзіегкотт 
п): застаріле, див. Прицілка. І. 
ВІЗИРНА ВІСЬ (визирная ось; зіє/шіпя 
ахіз; ХіеіасН5е б: уявна лінія, що проходить 
через задню головну точку об'єктива і 
центр сітки ниток. Це поняття стосується 
зазвичай неламаних труб геодезичних при- 
ладів. 14. 

ВІЗИРНА ЛІНІЯ (визирная линия; 5ієй- 
ія пе; ЛіеПіпіе Д: лінія, яку отримуємо 
під час проєктування нерухомої сітки ни- 
ток об'єктивом зорової труби в простір 
предметів, якщо переміщувати фокусува- 
льну лінзу. 14. 

ВІЗИРНА МАРКА (визирная марка; 5іяП- 
птя тагі; Узіегттагке 5: візирна ціль у 
вигляді пластини з рисунком, симетричним 
відносно осі обертання пластини. 14. 
ВІЗИРНА ЦІЛЬ (визирная цель, 5ідпа! 
обіесі; Уізіексіє! п): об'єкт, який спостері- 
гають під час вимірювань. 14. 
ВІЗИРНИЙ ПРОМІНЬ (визирньй луч; 
дїгосіїопа! (зіяіпо) кау; Уїзіенутайі пі): уяв- 
на лінія, що проходить через передніо го- 
ловну точку об'єктива 1 центр сітки ниток, 
що проєктується на точку спостереження. 14. 
ВІЗИРНИЙ ЦИЛІНДР (визирньй ци- 
линдр; зівніпо суйпаєг; Уїзіеклупаеєг т 
(4е5 Уектеззипозтит п )): візирна ціль гео- 
дезичного знака (див. Зовнішні гео- 
дезичні знаки). Його виготовляють із 
радіально закріплених пластин, пофарбо- 
ваних у чорний або білий колір, залежно від 
того, наякий фон цей циліндр проєктується. 
У знаках пунктів І кл. В. ц. має висоту І м, 
діаметр 0,5 м, у знаках пунктів 2, 3 кл. їх 
висота 0,6 м, а діаметр 0,3 м. Над В.ц. 
посередині виступає шпиль висотою 0,6 м 
і діаметром 8 см. В. ц. закріплюють над да- 
хом геодезичного сигналу або над геоде- 
зичною пірамідою на висоті 0,8--1,0 м так, 
щоб його вісь симетрії була на одній вер- 
тикальній прямій з маркою центра 
геодезичного пункту. 13. 


В 


ВІЗУАЛІЗАЦІЯ ЦИФРОВОЇ КАРТО- 
ГРАФІЧНОЇ ІНФОРМАЦІЇ (визуали- 
зация цифрової картографической ин- 
формации; уїзиайзатоп о/ дїсдйа! сапіоргар- 
Ппіс ін(огтапоп; Уїзнайзіекипо Раег аїойаїсп 
Канепіцогтатоп ): відображення, за до- 
помогою засобів машинної графіки перет- 
вореної на графічну форму цифрової ін- 
формації. 5. 

ВІНЬЄТУВАННЯ (виньетирование; уія- 
пепїіпя; Ивпетіегипе )): часткове затемнен- 
ня пучка променів, які потрапляють у вхід- 
не вічко оптичної системи, зрізання опра- 
вою об'єктива нахилених крайніх проме- 
нів. Для зменшення впливу В. і забезпе- 
чення рівномірнішої освітленості зобра- 
ження застосовують різні способи: абера- 
ційне В., коли збільшується вхідне вічко 
під час віддалення від центра поля; відті- 
нювання об'єктива або світлофільтра з ви- 
користанням тонкої напівпрозорої мета- 
левої плівки нерівномірної щільності, нак- 
ладеної на один з елементів об'єктива або 
на світлофільтр; збільшення діаметрів пе- 
редніх і задніх лінз; створення оптичних 
систем із від'ємною дисторсією (див. Абе- 
рація). Оправа лінз об'єктива і діафрагма 
не впливають на промені, які проходять по- 
близу головної осі; вхідне вічко зображу- 
ється у вигляді кола діаметром а, і площею 
Зо» частина крайніх променів, які потрап- 
ляють в об'єктив під кутом |, затримуєть- 
ся оправою. Діаметр вхідного вічка транс- 
формується у відрізок «Ї", коло - у фігуру 
площею 5. Коефіцієнт В. Ко є Зв /5., 3. 
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ВІРАЖ (вираж; пепіиїигп; КепіїКигуе б: 

|) Ділянка колії залізниці або полотна ав- 
тодороги з одностороннім поперечним ухи- 
лом до центра кривої. Утворюється поступо- 
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вим обертанням колії (полотна автодороги) 
навколо внутрішньої рейки (краю проїзної 
частини) до одержання односхилого попе- 
речного профілю з ухилом ./ - 0,0079м"/А, 
де у- швидкість руху транспорту, км'тод |; 
В - радіус кривої, м. 

2) Фігура пілотажу. Розрізняють: правиль- 
ний - лет літака по колу з постійними швид- 
кістю, висотою і креном (див. Крен літа- 
ка); глибокий -- з креном більше 459; гори- 
зонтальний - у горизонтальній площині; 
стійкий - з креном 30?, найуживаніший під 
час аерофотознімання. 8. 
ВІРТУАЛЬНИЙ (виртуальньй; уігшаї; 
уйпиаїе): означення, яке характеризує про- 
цес, або обладнання в процесі опрацюван- 
ня даних, які ніби реально існують, оскіль- 
ки всі функції реалізуються іншими засо- 
бами. 21. 

ВІСЬ (ось; ахіз; АсП5е Ф: деталь, призна- 
чена для підтримання обертових частин 
приладу без передавання крутильних мо- 
ментів. 14. 

ВІСЬ ДОПОМІЖНА (вспомогательная 
ось, аддйіопа! ахіз; НізасПяе р: вісь спо- 
руди, паралельна до головної або іншої осі 
(переважно на кратну віддаль), для закріп- 
лення осей або для обходу перешкоди, 
напр., якщо у створі цих осей нема прямої 
видимості. 1. 

ВІСЬ ЕКЛІПТИКИ (ось зклиптики; 
есПріїс ахіз; ЕКПріїкасіяе Д: див. Небес- 
на сфера. 10. 

ВІСЬ КРУГЛОГО РІВНЯ (ось круглого 
уровня; ахіз оДсігсиіаг Ісуеі; АсП5е Рраег До- 
зепіїБеНе Д: заст. Див. Вісь сферичного 
рівня. 14. 

ВІСЬ ОПТИЧНА (оптическая ось, оріїса! 
ахіз; оріізспе АсН5е д): лінзи (увігнутого чи 
випуклого дзеркала) - пряма лінія, що с віс- 
сю симетрії заломлюючих поверхонь лін- 
зи (відбивної поверхні дзеркала); прохо- 
дить через центри цих поверхонь, перпен- 
дикулярно до них. Оптичні поверхні з В. о. 
наз. осесиметричними. В. о. оптичної сис- 
теми - загальна вісь симетрії всіх лінз і 
дзеркал, що входять у цю систему. 14. 
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ВІСЬ РІВНЯ (ось уровня;еусі ахіз; АсПуе 
7 4ег ПРеПе р: див. Вісь сферичного 
рівня; Вісь циліндричного рівня. 14 
ВІСЬ РОЗМІЧУВАЛЬНА (ось разбивоч- 
ная; Іауди! ахіз; АРзієскипрзасізе 7): вісь 
споруди, відносно якої в розмічувальних 
кресленнях наводять дані для винесення 
споруди або її окремих частин. В. р. буду- 
ють відповідно до технічних вимог та з точ- 
ністю, яка встановлена в проєкті виконання 
геодезичних робіт. 7. 

ВІСЬ СВІТЛОВА ЛАЗЕРНА (световая 
лазерная ось; Іія/и Іазег ахіз; Вістіахег- 
асП5е ф): пряма, яка задана віссю орієнто- 
ваного в просторі світлового (лазерного) 
пучка. І. 

ВІСЬ СВІТУ (ось Мира; Могіа ахіз; 
УепасПзе 5: див. Небесна сфера. 10. 
ВІСЬ СПОРУДИ ВЕРТИКАЛЬНА (вер- 
тикальная ось сооружения, уенпіісаї! соп5і- 
гисіїоп ахі5; УеніКкаіасПіе /е5 Себішаєу п): 
вертикальна лінія симетрії висотної спо- 
руди (димар, телевежа, щогла тощо). 1. 
ВІСЬ СПОРУДИ ГОЛОВНА (главиая ось 
сооружения; ргіпсіра! сопзігисіоп ахіз; 
Наипріасізе 7 дез ВануогКеу («4с5 Себйпіез 
п)): вісь симетрії контуру споруди. В бу- 
динках і спорудах прямокутної форми ви- 
бирають поздовжню і поперечну головні 
осі, яким не заважають конструкції, напр., 
колони. В спорудах /П/-подібної форми ра- 
ціонально розглядати одну поздовжню та 
дві поперечні головні осі, а в спорудах ве- 
жового типу (щогли, вежі) - три або чо- 
тири головні осі. 1. 

ВІСЬ СПОРУДИ ЛІНІЙНОГО ТИПУ 
(ось содружения линейного типа; ахіз ої 
сопуїгистіоп од Іїпеаг гуре; аїе АсПп5е Гуоп дег 
І іпеагапіаве Г(4ег Тказхе Р)): див, Траса. 7. 
ВІСЬ СПОРУДИ МОНТАЖНА (лон- 
тажная ось сооружения; егесіїоп ахіз о/ 
сопзігисіїоп; Мотаве-СеріпаегасПус 5): 
геометрична лінія, паралельна до осей кон- 
струкцій. Може збігатися з гранями конст- 
рукцій (напр., для напрямної технологічної 
лінії) або віднесепа від граней конструкції 
на невелику відстань (100-200 м). У пер- 
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шому випадку положення конструкції кон- 
тролюють по грані теодолітом, а в другому 
- способом нівелювання бокового. 1. 
ВІСЬ СПОРУДИ ОСНОВНА (основная 
ось сооружения; Базіс сопзігисііоп ахіз; 
Напріаспяе Гася ВанмгекКез (4е5 Себінаєз)): 
вісь, яка визначає положення контуру спо- 
руди; переважно проходить по лінії симет- 
рії утримувальних конструкцій (стін, пане- 
лей, колон). Для малих споруд основні осі 
розмічають від головних осей, а для великих 
-- від пунктів геодезичної основи. І. 

ВІСЬ СПОРУДИ РОЗМІЧУВАЛЬНА 
(разбивочная ось сооружения; Іаудиї ахі5 
о сопзїгисноп; Арзїескипезасте Й 4с5 Се- 
Бінасз п): лінія, яка загалом збігається з 
віссю симетрії споруди або конструкції (пе- 
реважно фундаментів, системи анкерних 
прогоничів тощо) і від якої розмічують вісь 
або грань збірних фундаментів, внутріш- 
ню грань палуба тощо. І. 

ВІСЬ СПОРУДИ ТЕХНОЛОГІЧНА 
(технологическая ось сооружения; Іесіпо- 
Іовіса! сопзігисіїоп ахіз,; іесппоіорізсПе Се- 
Рішагасте Б: вісь, споруди монтаж- 
на, розтащована паралельно до осей фун- 
даменту і по краю технологічного устат- 
кування, напр., по грані її напрямної. 1. 
ВІСЬ СФЕРИЧНОГО РІВНЯ (ось круг- 
лого уровня; ахіз о/ сіксшак Ісуєї; АсП5е Ї 
даег Фозепіїеїйе 7): нормаль до сферичної 
поверхні ампули, що проходить через 
нуль-пункт рівня сферичного. 14. 
ВІСЬ ЦИЛІНДРИЧНОГО РІВНЯ (ось 
циллиндрического уровня; ахіз о, суііпагіса! 
ісуеі; АсП5е Г4ег КбігепіїБеПе Б: пряма, що 
проходить через нуль-пункт рівня ідо- 
тична до дуги поздовжнього перерізу 
ампули. 14. 

ВІЧКО (очко; гуре/асе; Анвепіїаспеп п): 
друкуюча поверхня дзеркального зобра- 
ження букви чи значка на літері дру- 
карській чилітері фотонабірній. 5. 
ВЛАСНИЙ РУХ ЗОРІ (собственное дви- 
жение звездь,; суп тоуетепі оГа заг; сіве- 
пе Зегпфемевипя 5): зміщення зорі на не- 
бесній сфері в площині, перпендикуляр- 
ній до променя зору. Серед спостережува- 


них рухів зір на небесній сфері є також і їх 
рух навколо центра Галактики, і відхилен- 
ня, що є наслідком переміщення Сонця 
серед зір. Складова В. р. з. поколу схи- 
лень наз. В.р.з. по схиленню - Ш;, а 
складова по паралелі світила добовій 
И, с05б, де и, - В. р.3з. по прямому 
сходженню. 18. 

ВЛАСНІ КОЛИВАННЯ ЗЕМЛІ (собст- 
веннье колебания Земли; оутп о5сійатіопя 
оте Кап; 5еїБзтуспліпоцлоеп Грі аск Екае 
Д: коливання, що виникають під час силь- 
них землетрусів; періоди їх - хвилини, де- 
сятки хвилин. Виділяють два основні ти- 
пи коливань: сфероїдні і крутильні, За 
спектром В. к. З. можна уточнити відо- 
мості про розподіл густини і пружнстих 
властивостей Землі, 4. 

ВЛАСНІСТЬ (собственность, оупетяПір; 
ЕКідетит р: належність фізичній або юри- 
дичній особі права на матеріальні, валютні, 
нематеріальні цінності (землі, ліси, банків- 
ські вклади, духовні скарби тощо). 4. 
ВЛАСНІСТЬ НА ЗЕМЛЮ (собствен- 
ность на землю; іапа омпетяпір; Водепеізеп- 
шт )): палежність фізичній або юридичній 
особі, територіальній громаді або державі 
земельних ділянок на правах володіння, ко- 
ристування чи розпорядження ними. 4. 
ВЛАСНІСТЬ НЕРУХОМА (недвижимая 
собственность; геа! ргорегіу; Іттофбіеп 
РІ): земля, будівлі, споруди та інженерно- 
технічна інфраструктура на певній терито- 
рії, що є приватною власністю, або у корис- 
туванні. 4. 

ВЛАСТИВОСТІ ВИПАДКОВИХ ПО- 
ХИБОК (свойства случайньх погрешнос- 
тей; ргоренміез (айгірше5) о) гапаот еггогу): 
величина (похибка виміру), яка підпоряд- 
ковується чотирьом властивостям: 

- не має перевищувати певну наперед ві- 
дому межу; 

- малі похибки трапляються частіше, ніж 
великі; 

- додатні похибки трапляються так само 
часто, як 1 ті, що дорівнюють їм за абсо- 
лютною величиною від'ємні; 
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-- середнє арифметичне випадкових похи- 
бок прямує до нуля при необмеженому зро- 
станні кількості п похибок, тобто: 
ІД 

й ЗА »)- 0, 

п9393| іні 
де Дд - похибка випадкова. 20. 
ВЛАСТИВОСТІ ГРУНТІВ МЕХАНІЧ- 
НІ (міеханические свойства почв; тесПпа- 
піса! рюорепііез 0/ 505; теспапізспе Воде- 
пеівепхспайен 5 рі): визначають їх поведі- 
нку під дією зовнішніх умов (навантажен- 
ня) і проявляються в опорі руйнуванню і 
деформації. Стисливість грунту характери- 
зується коефіцієнтом відносної стисливо- 
сті або модулем загальної деформації. 4. 
ВНУТРІШНЄ ОРІЄНТУВАННЯ ЗНІМ- 
КА (внутреннее ориентирование снимка; 
ішегіог ітаве огіепіатоп; іппеге Віймогіеп- 
пегип» )): зафіксоване положення площини 
знімка відносно центра проєкції (об'єк- 
тива). Це одне з основних понять у фото- 
грамметрії та фотозніманні. Воно харак- 
теризується елементами внутрішньо- 
го орієнтування фотознімка - фо- 
кусною віддаллю фотокамери і коорди- 
натами головної точки знімка. 8. 
ВНУТРІШНЯ МОДУЛЯЦІЯ СВІТЛА 
(внутренняя модуляция света, іпгегіог Пє/й 
тодцатоп; іппеге І істтойшатоп д: спо- 
сіб модуляції, в якому модулюється світ- 
ловий потік безпосередньою дією на дже- 
рело світла, В. м. с. можна здійснювати в 
газорозрядних лампах, лазерах ісвітло- 
діодах. Найпростіше її виконують у на- 
лівпровідникових лазерах та світлодіодах, 
в яких існує майже лінійна залежність між 
потужністю випромінювання і значенням 
струму через р - п-перехід. 13. 
ВОГНИЩЕ (ФОКУС) ЗЕМЛЕТРУСУ 
(очаг (фокус) землетрясения; сешег (|осиз) 
ої еагіптанаке; Екаребетпегі т): зона все- 
редині Землі, де виникають руйнування і 
залишкові деформації. Центр цієї зони наз. 
гіпоцентром землетрусу. 4. 
ВОДИ ПІДЗЕМНІ (подземние водьі; ип- 
декогонпа умаїег; итегініїзспех УМаззег пу: 
залягають у верхній частині земної кори. 
За умовами залягання виділяють В. п: 
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верхові, грунтові, міжпластові, карстові 
і тріщинні. Верхові В. п. залягають на не- 
великій глибині (1-2 м) у зоні вільного про- 
никнення повітря, збираються над лінза- 
ми водонепроникних порід. Грунтові В. п. 
залягають постійним водоносним горизо- 
нтом на першому від поверхні водонепро- 
никному шарі, заповнюючи водоносний 
горизонт (шар шпаруватих чи тріщинува- 
тих гірських порід). Вони тісно зв'язані з 
поверхневими водами (ріками, озерами, 
водосховищами) і змінюють свій рівень за- 
лежно від зміни їх рівня. Міжпластові В. п. 
залягають між водонепроникними пласта- 
ми. Міжпластові води, під тиском, паз. на- 
пірними артезіанськими, Карстові В, п. за- 
лягають у карстових пустотах, утворених 
внаслідок розчинення і вилужування гірсь- 
ких порід. Тріщинні В. п. заповніоють трі- 
щини гірських порід і можуть бути як на- 
пірними, так і безнапірними. 4. 

ВОДНЕ НІВЕЛЮВАННЯ (водноє ни- 
велирование; м'аіег Іеуейіпо; МаззетіуєПе- 
тепі п, Пудгоміацівснез Міуейетепі п (Нб- 
Ппептеззине ))): спосіб передавання висот 
від одного водовимірного поста до іншо- 
го, за даними синхронних вимірювань від 
рівня води на цих постах. 6. 

ВОДНИЙ КАДАСТР (водньй кадастр; 
уаїег садазіге; Уаз5егеуйдепг )): системати- 
зовані зведення відомостей про водні ре- 
сурсн. (Див. Державний водний ка- 
дастр). 4. 

ВОДОДІЛ (водораздел; магег-раніпя; 
Указзегуспеідєе )): лінія, що розмежовує річ- 
кові басейни, проходить по найвищих точ- 
ках земної поверхні, розташованої між во- 
дозборами суміжних річкових систем. 4. 
ВОДОЗАБІР (водозабор; магек ітнаке; Ма- 
з5егабпайте )): гідротехнічна споруда для 
забирання води з водойми, водотоку 
або підземних джерел для господарських 
потреб водопостачання, вироблення електро- 
енергії тощо. 4. 

ВОДОЗБІР (водосбор; 4гаїпаре агеа; Йаз- 
зегзаттінне )): частина земної поверхні, 
товщі грунтів та гірських порід, із яких во- 
да надходить у водотік або водойму. 4. 
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ВОДОЙМА (водоєм; ропа; Уаззегрескеп 
п, Маззекрепіег т, УПаз5егтезегроіг п): вод- 
ний об'єкт у заглибленні земної поверхні 
зі сповільненою течією або її відсутністю. 
Основні морфометричні параметри: дов- 
жина і ширина, довжина і зрізаність бере- 
гової лінії, площа 1 об'єм води, глибина. 4. 
ВОДОМІРНИЙ ПОСТ (водомерньй 
пост; умагег-теазигіпо зіайоп; Реде! п, Ре- 
геЇрипкі ті); місце на річці, озері або водо- 
сховищі, вибране з дотриманням певних 
правил 1 обладнане спеціальним устатку- 
ванням для систематичних вимірювань ви- 
соти рівня води. В. п. поділяють на постій- 
ні, що належать управлінню гідрометеоро- 
логічної служби, і тимчасові. Конструктив- 
по В. п. може бути рейковим, пальовим або 
постом із самописами рівнів чи лімнігра- 
фами. Нуль графіка В. п. - умовний почат- 
ковий відлік, до якого, як до відлікової по- 
верхні, приводять висоти рівнів води. На 
В. п. встановлюють два репери -- контроль- 
ний і основний. Контрольний репер вико- 
ристовують для систематичних контроль- 
них визначень висот вимірюваних точок, 
висоту якого перевіряють відносно основ- 
ного репера. 4. 

ВОДООХОРОННІ ЗОНИ (водоохраннье 
зонь-; гопез о) умматег ргогесііоп; УМаузег- 
зспихсопеп рі): встановлюються для спри- 
ятливого режиму водних об'єктів, запобі- 
гання їх забрудненню і обмілінню, захисту 
флори і фауни, зменшення коливань стоку 
вздовж річок і морів, навколо озер, водо- 
сховищ та ін. водойм; вони є природоохо- 
ронними територіями, господарська діяль- 
ність у межах яких регулюється. На тери- 
торії В. з. забороняється: використовувати 
стійкі та сильнодіючі пестициди, споруд- 
жувати кладовища, скотомогильники, зва- 
лища та поля фільтрації неочищених стіч- 
них вод тощо. Зовнішні межі В. 3. визна- 
чаються спеціально опрацьованими проєк- 
тами. Порядок визначення розмірів і меж 
В. з. зон та режим господарювання в них 
встановлює Кабінет Міністрів України. 4. 
ВОДОСХОВИЩЕ (водохранилище; уматег 
зогазе РБазіп; УаззегрепаПпег т): штучна 
водойма, утворена водопідпірною спору- 


В 


дою па водотоку з метою регулювання сто- 
ку води. У верхньому б'єфі рівень води 
встановлюється на т. зв. нормальному під- 
пірному рівні, що визначається на місце- 
вості горизонталлю затоплення. 4. 

ВОДОТІК (водоток; зігеат Поу; У(аззег- 


Либ т, Геск п, Ткаціе )): узагальнене по- 


няття водних об'єктів (ріка, струмок, ка- 
нал), в яких вода тече в природному або 
штучному заглибленні земної поверхпі 
(руслі). В. характеризується гідрологічни- 
ми і морфометричними параметрами: 
гідрологічні - рівні води, падіння, ухил, 
швидкість течії, витрати води, норми сто- 
ку води і наносів; морфометричні - дов- 
жина і ширина річки, площа поперечного 
перерізу, змочений периметр, середня гли- 
бина і площа водозбору. 4. 

ВОЙТЕНКО СТЕПАН ПЕТРОВИЧ 
(91.01.1940). Навчався в Київському топо- 
графічному технікумі. Працював техні- 
ком - топографом у Казахстані. 1967 закін- 
чив Київський інженерно-будівельний ін- 
т (КІБІ) за спеціальністю ,інженерна гео- 
дезія". Із 1967 - асистент, доц., проф. ка- 
федри інженерної геодезії КІБІ. 1971 захис- 
тив канд. дисертацію. Наукова діяльність 
спрямована на проблему розв'язання точ- 
ності геодезичних робіт у будівельно-мон- 
тажному будівництві та монтажі техноло- 
гічного устаткування. 1994 захистив док- 
торську дисертацію, а 1995 отримав учене 
звання проф. З 1994 декан факультету місь- 
кого будівництва, а з 1998 - завідувач ка- 
федри інженерної геодезії КНУБА. Автор 
майже 100 наукових праць, серед яких 14 
монографій, довідники, навч. посібники, 
нормативні документи. Очоліоє роботу 
науково-методичної комісії Міносвіти і 
науки України з геодезії, картографії та зем- 
левпорядкування. 

ВОКАБУЛА (вокабула; уосафіе; Уокарфиіаг 
(ит) пу): 1) окреме чужомовне слово, запи- 
сане рідною мовою; 2) заголовок словни- 
кової статті. 5. 

ВОЛОГІСТЬ ВІДНОСНА (относитель- 
ная влажность,; геіайує тоїзиге; геіаїуе Бе- 
исішіокей Д: див. Вологість повітря. 13. 
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ВОЛОГІСТЬ ПОВІТРЯ (влажность в03- 
духа; аїк питіайу; Рируеинсітівкей б: вміст 
водяної пари в повітрі. В. п. характеризу- 
ють такі показники: пружність водяної па- 
ри, абсолютна та відносна вологість. Пру- 
жність водяної пари е, або її парціальний 
тиск - частина атмосферного тиску, яку 
створює наявна в атмосфері водяна пара. 
Для кожної температури повітря пружність 
водяної пари не може перевищувати деяко- 
то граничного значення 2, яке наз. пруж- 
ністю насичення, або насиченою пружні- 
стю водяної пари. Пружність насичення 
зростає зі збільшенням температури пові- 
тря. Абсолютна вологість а - це маса во- 
дяної пари в грамах, яка міститься в І м? 
повітря. Між абсолютною вологістю та па- 
рціальним тиском існує така залежність 
а з08е/(-най), 

де 0 «1/273,415 - термічний коефіцієнт 
об'ємного розширення ідеального газу; / - 
температура повітря, 0"?С. Під відносною 
вологістю В розуміють відношення наяв- 
ної пружності до пружності насичення во- 
дяної пари у відсотках: В - (е/ Е) 100. 13. 
ВОЛОГІСТЬ ПОРОДИ (влазкность по- 
родьг; 50іЇ даатрпез5; Сезіеінісисіпівкейї 5 
Кеізен/енсітіякеїй )): відношення маси води 
до маси абсолютно сухої породи в 
заданому об'ємі, виражене у відсотках. 4. 
ВОХРА (вохра; ОскКег т): природний мі- 
неральний пігмент від блідо-жовтого до 
коричневого кольорів. Застосовують для 
виготовлення фарб. 5. 

ВПЛИВ ,ЗЕМЛІ" НА РЕЗУЛЬТАТИ 
ВИМІРЮВАНЬ РАДІОВІДДАЛЕМІ- 
РОМ (влиянце ,, земли" на результать ра- 
диодальномерньх измерений; ін/Пнепсе ої 
те Кан" оп Те гезиіу ої гадіо гапое-/їп- 
Чек теазигетеніз; ЕїпПи) 4ег ,,Еніе" ані 
де кезипате удп МікгоуеПепепіегпипете- 
ухег): спотворення виміряного значення 
різниці фаз унаслідок приймання антеною 
не тільки хвиль, які пройшли віддаль між 
станціями по прямій, але Й тих, які потра- 
пили на землю, відбились від неї і були 
прийняті антеною станції. (Див. Критерій 
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впливу ,землі"на радіовіддалемірні 
виміри). 13. 

ВПЛИВ ЗОВНІШНЬОГО СЕРЕДОВИ- 
ЩА НА ЛІНІЙНІ ВИМІРЮВАННЯ 
(влияние внешней средьт на линейнье изме- 
рения; іпНПиепсе ої Ве епуігоптепі оп їйе 
Ййпеаг теазигетеніз; С тугеіеїприй т ані 
де Епетипртеззипреп рі): поділяють на 
вплив метеорологічних величин, в резуль- 
таті якого виникають помилки в швидкості 
поширення несучих коливань, та вплив цих 
же величин на показники роботи віддале- 
міра, здебільшого на вимірювальну часто- 
ту. Для термостатованого генератора ви- 
мірювальних коливань вплив зовнішнього 
середовища на вимірювальну частоту не- 
значний. На результати вимірювань радіо- 
віддалемірами, крім того, впливає ,зем- 
ля". 13. 

ВРІЗАННЯ НА КАРТІ (врезка на карте; 
іпхепі оп те тар; Мебепкапе Ї, Веїкане Б: 
частина карти, обмежена лініями різної фор- 
ми і розташована всередині рамки карти 
виутрішньої. Часто є одним із елементів 
компонування карти. ДлявВ. н. к.зазви- 
чай використовують ту площу карти, на якій 
з певних причин недоцільно подавати кар- 
тографічне зображення (напр., зобра- 
жена на цій площі територія зайва чи не по- 
в'язана з тематикою карти, а також коли вна- 
слідок прийнятої проєкції ця площа дуже 
спотворюється). 5. 

ВСЕУКРАЇНСЬКА АСОЦІАЦІЯ ПРИ- 
ВАТНИХ ГЕОДЕЗИСТІВ І КАРТО- 
ГРАФІВ (Всеукрайнская ассоциация част- 
ньх геодезистов и картографов; АЇ-ОКгаї- 
піап аз5осіайоп оРГргіушіе зсодєзізія апа саг- 
тозгарпег5; АПикгаіпі5сПе Уегеїпідвипе 7 Ргі- 
уаїзеоаййсп трі цпа Реіаткантовгарпеп т 
рі): громадська організація, яка об'єднує 
громадян і приватних підприємців Украї- 
ни, основною діяльністі яких є виконання 
топографо-геодезичних, картографічних та 
кадастрових робіт. Асоціація зареєстрова- 
на і працює в Україні з листопада 1998, На- 
лічує 14 територіальних осередків. Цент- 
ральний офіс - у Києві. Покликана спри- 
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яти виконанню топографо-геодезичних, 
картографічних та кадастрових робіт при- 
ватними підприємцями, захищати еконо- 
мічні інтереси та соціальні права членів 
асоціації, 2. 

ВСТАВКА ТРАСИ ПРЯМА (прямая 
вставка трассь; 5ікаїєні іп5ені о/ пкауег5е; 
4ігекіез Тказ5ееіпзаїа п): пряма частина осі 
споруди, розташована між двома суміж- 
ними коловими або перехідними кривими 
чи від початку (кінця) примикання траси до 
однієї з кривих, І. 

ВСТАНОВЛЕННЯ МЕЖ (установление 
границ; фонпаагу аетагсайоп; Степгеп- 
безіттипя ; Сгипазійскіейине д: процес 
розмежування земної поверхні, зайнятої с/ 
г чи іншими угіддями на території, при- 
значеній під забудову, що належить фізич- 
ним або юридичним особам, із оформлен- 
ням цієї дії юридичним актом, 4. 

ВУАЛЬ ФОТОГРАФІЧНА (вуаль фото- 
графическая; рпотозгарпіхспег 5сНіеїіег т): 
потемніння в неосвітлених ділянках про- 
явленого фотозображення, що знижує Його 
контрастність. В. ф. здебільшого властива 
високочутливим фотоматеріалам. 5. 
ВУЗЛИ ОРБІТИ СУПУТНИКА ПЛА- 
НЕТИ (узльї орбить спутника планети; 
поде оР огбії оГріапеї загеййше; ВайпКпотеп 
т рі ае5 Ріапетепуатеййя т): точки перети- 
ну орбіти супутника з площиною екватора 
планети. Вузол (рис. Елементи орбіти), 
в якому супутник переходить у зону дода- 
тних схилень, наз. висхідним. Пряме схо- 
дження цієї точки, що наз. довготою ви- 


східного вузла, є одним з кеплерових 
елементів орбіти. Вузол М, в якому супу- 
тник переходить у зону від'ємних схилень, 
наз. низхідним, або спадним, 9. 

ВУЗОЛ ОРБІТИ ВИСХІДНИЙ (восходя- 
щий узел орбить; азсепаїпя поде о/ ап огбії: 
ацузїеірепаег Вайпкпогеприпкі т): одна із 
двох точок перетину орбіти планети з пло- 
щиною екліптики (або супутника планети 
з площиною її екватора), в якій небеснє ті- 
ло переходить із південної півкулі небес- 
ної сфери в північну, і координатами якої 
визначається положення лінії вузлів - пе- 
ретину відповідних площин (див. Вузли 
орбіти супутника планети). 9. 
ВУЗОЛ ОРБІТИ НИЗХІДНИЙ (нисхо- 
дящий узел орбить; ае5сепаїпе поде оГ ап 
окбії; абзіеізепаег ВаппКпогеприпкі т): або 
вузол спадний (див. Вузли орбіти су- 
путника планети). 9. 

ВУЗОЛ ОРБІТИ СПАДНИЙ (нисходя- 
щий узел орбить; де5сепаїпя поде о/ ап 
окфії; арбзісівепаєк Вапикпогепринкі т): або 
вузол низхідний (див. Вузли орбіти 
супутника планетн). 9. 

ВХІДНИЙ (ВИХІДНИЙ) ОТВІР 
ОБ'ЄКТИВА (входной (вьходной) зрачок 
обьектива; епгапсе (ехії) рирії оГобіестіує; 
Еіншгіпурирійе Р (Аийзігіп5рирійе Р) 4ез 
Обіекііуз п): вхідний - реальна діафрагма 
(відомих розмірів), яку видно з боку пред- 
мета під найменшим кутом; вихідний - 
реальна діафрагма (відомих розмірів), яку 
видно з боку зображення під найменшим 
кутом. 8. 


Гавань 


ГАВАНЬ (гавань; Накбоик; На/сп, т): час- 
тина акваторії порту, прилегла до причалів, 
добре захищена від хвиль, вітру і течій, 
призначена для стояння і вантажно-роз- 
вантажувальних операцій суден. б. 
ГАЛАКТИКА (Галактика; Саїасху; Саіа- 
хіз Д): космічна система зір (понад 100 млрд) 
та міжзоряного середовища, що має певну 
структуру та загальну динаміку. Основою 
нашої Г., до якої належить і Сонячна сис- 
тема, є Молочний (Чумацький) Шлях - на- 
громадження значної кількості зір, що зли- 
ваються в широку білувату смуту, яка про- 
ходить через усе небо. Діаметр Г. досягає 
30000 тк. 10. 

ГАЛС (галс; гаск; Наїз т): шлях судна (від 
повороту до повороту) або маршрут дос- 
лідницького судна. Розміщення Г, залежить 
від виду і мети проміру. Найпоширеніше 
знімання за системою прямолінійних гал- 
сів, розташованих на однаковій віддалі 
один від одного. Їх напрям має збігатися з 
напрямом найбільшого розчленування ре- 
льєфу дна. Крім паралельного розміщення 
галсів, можуть виконуватись вимірювання 
глибин за радіальними, перехресними і 
зигзагоподібними галсами. 6. 
ГАЛЬМУВАННЯ АТМОСФЕРНЕ (апт- 
мосферное торможенне; аїтогріегіс Бга- 
Кіпо; аштоурпаігізспез Вгетееп п): гальму- 
зання ШНТ в атмосфері планети. Його зна- 
чення перебуває у складній залежності від 
густини атмосфери, розмірів, форми та ма- 
си небесного тіла і зростає зі зниженням 
орбіти. Г. а. призводить до збурення орбіт 
ШСЗ, які помітні до висоти майже 2000 км, 
і унеможливлює тривале існування супут- 
ників на висоті менше 160-180 км. 9. 
ГАММА-АСТРОНОМІЯ (гамма-астро- 
номця; затта-азітопоту; Сатта-Азітопо- 
тіе 5): один із напрямів позаатмосферної 
астрономії, що вивчає космічні тіла за їх 
гамма-випромінюванням. Початок Г.-а. по- 





кладено 1961, коли апаратура, встановле- 
на на американському ШСЗ ,Експлорер- 
117, зареєструвала гамма-випромінюван- 
ня. 5. 

ГАНЗЕНА ЗАДАЧА (задача Ганзена; 
Сапгеп У рюобіет; Напзеп 5спе Аиїзарфе): 
визначення координат двох пунктів РІ 0 
за виміряними на них кутами між відоми- 
ми А В та визначуваними пунктами Р 10. 
Точку Р приймають за початок умовних пло- 
ских прямокутних координат Х РУ", а на- 
прям РО - за додатний напрям осі ординат 
У". Віддаль РО умовно приймають за оди- 
пицю, тоді 5 -1,а Хо з 0, Розв'язуючи за- 
січки кутові прямі одноразові, обчи- 
слюють умовні координати точок 4 і 8 іза 
цими координатами і координатами точок 
РІ 0 - прямий і обернений умовні дирек- 
ційні кути напрямів АВ, А0, АР, ВА, ВРі 
ВО. За цими дирекційними кутами обчис- 
люють потрібні кути у вершинах вихідних 
пунктів А і В. Тепер, приймаючи за вихідні 
реальні координати точок 4 і В та розв'язу- 
ючи прямі засічки, знаходимо реальні ко- 
ординати точок Р і О. 14. 





ГАРНІТУРА ШРИФТУ (гарнитура 
шрифта; гуре/асе; 5спгійсатииг Ї): пов- 
ний комплект друкарських шрифтів різних 
накреслень і кеглів, але однакових за ма- 
люнком вічка. Г. ш. поділяють: за жир- 
ністю шрифту, за шириною шрифту 
(широкі, розширені, нормальні, звужені, 
вузькі), за зображенням (курсивний і дру- 
карський), за нахилом (прямі та нахи- 
лені). 5. 


Гарт 


Г 





ГАРТ (гарт, пана; Напец55 т): сплав оли- 
ва, сурми (антимону) й цини, деколи з до- 
даванням міді. Використовують для відли- 
вання набірних літер друкарських. 5. 
ГВИНТ ВИПРАВНИЙ (юстировочньй 
винт; 5епіня 5сгеуи (ай/изіїпе 5сгем)); ЛизПег- 
зспганфе ): використовують для виправ- 
лення приладу. 14. 

ГВИНТ ВСТАНОВЛЮВАЛЬНИЙ (уста- 
новочньйй винт; 5епіпр 5сгеуу; 51еПзспганфе 
Д: частина пристрою встановлюва- 
льного геодезичного приладу, призна- 
чена для взаємного переміщення вузлів і 
встановлення їх у робоче положення. 7. 
ГВИНТ ЕЛЕВАЦІЙНИЙ (злевационньй 
винт; йПіпе Іеусіїпо 5сгеуу; Еісуаїіопе- 
зсітанфе б): пристрій встановлюваль- 
ний геодезичного приладу для нахи- 
лювання рівня. Точна різьба з малим кро- 
ком Г. е. дає змогу з великою точністю вста- 
новлювати вісь рівня. Г.е.єурівні Та- 
лькотта, нівелірах Н-3, Н-1, Н-05 та ін. 
На головці Г. е, деяких високоточних ніве- 
лірів (напр., Н-1) є поділки для відлічуван- 
ня величини обертання гвинта і фіксуван- 
ня його положення, 16. 

ГВИНТ ПАРАЛАКТИЧНИЙ (параллак- 
тический винт; рагаПах зсгеуу; рагайак- 
пяспе 5сігацфе Б: гвинт, унаслідок обер- 
тання якого переміщується паралактична 
каретка (зазвичай, стерсофотограмметри- 
чного приладу). Це переміщення фіксує- 
ться за допомогою шкал різних типів. 8. 
ГВИНТ СКРІПЛЮВАЛЬНИЙ (стано- 
вой винт; ігірод сіатр; Апгия5сітайРе 5: 
гвинт для закріплення геодезичного при- 
ладу на штативі або інших конструкці- 
ях. Усередині Г. с. може бути наскрізний 
отвір для центрування приладу. 14. 
ГВИНТ СТАНОВИЙ (становой винт; 
тгіродй сіатр; Апгир5спганфе р: див. Гвинт 
скріплювальний. 7. 

ГВИНТ СТОПОРНИЙ (стопорньй винт; 
Лхіпя 5сгему; МІоррегусітацйфе р: гвинт для 
закріплення рухомого вузла геодезичного 
приладу в заданому положенні. 7. 

ГВИНТ ФОКУСУВАЛЬНИЙ (фокусиру- 


ющий винт; /осизіпо 5скему; ЕоКиз5ігипоз- 


зспканфе )): спеціальний пристрій зорової 
труби для пересування фокусувальної лі- 
нзи, закріпленої у трубці, що розташована 
всередині зорової труби приладу. Г. ф. 
складається з кільця, розташованого на 
корпусі зорової труби, внутрішньої труб- 
ки з фокусувальною лінзою та різьби, яка 
з'єднує кільце з трубкою. Переміщаючи 
лінзу всередині зорової труби, спостерігач 
досягає чіткого зображення предмета, на 
який спрямована труба. 12. 

ГВИНТ ХОДОВИЙ (ходової винт; запо 
зсгему; Сапозсптацфе 7 ): гвипт, унаслідок 
обертання якого переміщається загальна ка- 
ретка або рухома частипа оптичної систе- 
ми (фотограмметричного приладу). 8. 
ГВИНТ ЮСТУВАЛЬНИЙ (юстировоч- 
ньй винт; адінзіпа зсгеуу; цупегусіканфе 


Ді: гвинт для встановлення деталей гео- 


дезичних приладів відповідно до їх геоме- 
тричних схем. 7. 

ГВИНТИ НАВІДНІ (наводящие винть; 
зЇоуу-тотіоп усгему; Мзіег5сіанфе б): части- 
на навідного пристрою геодезичного при- 
ладу для плавного і повільного обертання 
окремих його частин у горизонтальній чи 
вертикальній площинах, 7. 

ГВИНТИ ПІДІЙМАЛЬНІ (подьемнье 
винтьт; Їооі 5сгем; 5ІеПуспгацфе р Еи5з5- 
зсптайре )): частина горизонтувального 
пристрою, призначена для встановлення у 
прямовисне положення осі обертання гео- 
дезичного приладу. Крок різьби Г. п., що 
вмонтовані в підставці приладу, більший 
від кроку різьби гвинтів навідних. 7. 
ГЕКТАР (гектар; ПпеКіаге; Некіаг пі): по- 
засистемна одиниця площі: 1 га є: 10" м". 21. 
ГЕКТОГРАФ (гектограф; Песіовтарі; 
Небозгарії т): простий копіювальний при- 
лад для розмножування (до 100 відбитків) 
тексту та ілюстрацій. Принцип роботи Г. 
грунтується на здатності застиглого жела- 
тинового шару сприймати спеціальну фар- 
бу оригіналу, а потім передавати її на при- 
тискні аркуші паперу. 5. 

ГЕКТОГРАФІЯ (гектография; Песторта- 
ріпу; НеКіовгарніг )): спосіб друкування ко- 
пій тексту та ілюстрацій за допомогою гек- 
тографа. 5. 


Геліограма 
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ГЕЛІОГРАМА (гелиограмма; ПпеПовгат; 
Нейїїдекатт т): зображення поверхні Сон- 
ця, отримане за допомогою геліографа. 5. 
ГЕЛІОГРАФ (гелиограф; Пеїїозгарі; Не- 
Поягарі ту: 1) прилад для автоматичної 
реєстрації тривалості сонячного сяяння 
впродовж доби; 2) телескоп для фотогра- 
фування Сонця. 5. 

ГЕЛІОСКОП (гелиоскоп; ПеПозсоре; Не- 
Поукор п): телескоп для візуального вивчен- 
ня поверхні Сонця. 5. 

ГЕЛІОСТАТ (гелиостат; ПеПозіаї; Не- 
Позіаї т); допоміжний астрономічний при- 
лад, у якому за допомогою годинникового 
механізму плоске дзеркало повертається так, 
що відбите від нього сонячне проміння збері- 
гає напрям, паралельний осі світу. 5. 
ГЕЛІОТРОП (гелиотроп; Пейотторе; Не- 
Поїгор п): пристрій, що застосовується під 
час вимірювань кутів у тріангуляції. 
Основною частиною Г. є дзеркало, що від- 
биває сонячні промені з пункту, напрям па 
який вимірюється, до пункту, де перебуває 
спостерігач. 5. 

ГЕЛІОФІЗИКА (гелиофизика; Пейорпу- 
зісв; НеПорнузік ): розділ астрономії, що 
вивчає проблеми Сонця і здебільшого яви- 
ща, що відбуваються на його поверхні. 5. 
ГЕЛЬМЕРТА ФОРМУЛА (формула Ге- 
льмерта; Сеїтені 5 Догтиіа; Неітегі5спе 
Когтеї 5): для обчислення нормального зна- 
чення прискорення сили ваги Уг на повер- 
хні рівневого еліпсоїда 


Ус 2 978,030 (1 --0,005302 -5іп" В - 


- 0.000007 -5іп" 28), 

де В - геодезична широта. Цю формулу 
Гельмерт одержав за результатами опрацю- 
вання спостережень, виконаних на 1603 
пунктах. 6. 

ГЕНЕРАЛІЗАЦІЯ КАРТОГРАФІЧНА 
(картографическая генерализация; сагіо- 
ргарпіса! зепогайгайоп; Капозгаріяспе Се- 
пегайзайоп )): творчий процес, що зводить- 
ся до відбору і узагальнення зображуваних 
на карті об'єктів (явищ) відповідно до її 
призначення й м-бу, а також особливостей 
території, яку зображують на карті. Най- 
краще з цих трьох чинників принцип Г. к. 


пояснює м-б (напр., 1 км на картах м-бу 
1:10000, 1:100000, 1:1000000 займає від- 
повідно І дм, Ісм'ї1 мм:), атому не все 
те, що зобразилось на першій карті, зобра- 
зиться так само докладно на другій, а тим 
більше на третій. Позаяк м-б часто зале- 
жить від призначення карти, останнє є виз- 
начальним У Г. к. Принципи і вказівки щодо 
здійснення Г. к. для конкретної карти по- 
даються у плані редакційному. 5. 

ГЕНЕРАЛІЗАЦІЯ КАРТОГРАФІЧНА 
АВТОМАТИЗОВАНА (автоматизиро- 
ванная картографическая генерализация; 
аніотатед сапіовгарнісаї репегайзайоп; 
Капозгарібспе ашотатзіете Сепегайзайоп 
Д: процес опрацювання за допомогою 
ЕОМ цифрової картографічної інформації 
для відбору й узагальнення об'єктів, зоб- 
ражуваних на створюваній цифровій карті, 
відповідно до її м-бу, призначення та особ- 
ливостей території, яка картографується. 5. 
ГЕНЕРАЛЬНА КАРТА УКРАЇНИ (Геке- 
ральная карта Украйнь; Сепега! тар о/ 
Окгаїпе; Сепегаїкане ДГ аег (Кгаїпе): склав 
франц. інженер і військовий картограф 
граф Гійом Левассер де Боплан (1600-75) 
за даними, отриманими під час перебуван- 
ня в Україні в складі польської коронної 
армії 1630-47. Перший варіант цієї карти, 
складений 1639, був рукописним і мав на- 
зву ,, Габиіа Сеоргарбіса ОКгаїпзКа" (Укра- 
їнська географічна карта) і містився в атла- 
сі Фрідріха Гстканта, виданому в Гданську 
1648. М-б карти близько 1:1500000, орієн- 
тована на південь, розмір 44,5Х62,5 см. 
Найповніше на ній відображена широтна 
смуга 47-50?, особливо гідрографічна ме- 
режа і населені пункти біля Дніпра, Бугу 
та Дністра. Друге видання цієї карти під 
назвою в перекладі ,Загальний план Ди- 
ких полів, по простому України. З належ- 
ними провінціями" було видруковане в 
Гданську 1648 у м-бі майже 1:1800000, роз- 
мір 42Хх54,5 см, орієнтована на південь. 
Один з варіантів цієї карти 1660 було ви- 
користано як додаток до другого видання 
Опису України" Боплана. Він дещо бідні- 
ший за змістом, але доповнений зображен- 


Генеральший план 


ням Кримського піво-ва. Генеральна карта 
України Г. Боплана вже в північній орієн- 
тації в м-бі (майже 1:1590000) з 1660 була 
серед карт атласів Я. Янсона та його спад- 
коємців, як ,Новий атлас", ,Великий 
атлас", ,АЧаз Сопігастиз", а в,,Тре ЕпеП5П 
Айа8" (1680) була вміщена її репродукція, 
яку переробив Я. Янсон. Ця карта довгі ро- 
ки була західноевропейським картографам 
картографічним матеріалом для укладання 
карт, що охоплювали територію України. 5. 
ГЕНЕРАЛЬНИЙ ПЛАН (генеральньй 
план; зепека! ріап; Сепега!ріап т): основна 
частина проєкту, в якій показано розташу- 
вання основних і допоміжних споруд, інже- 
нерних мереж, транспортних комунікацій, 
а також упорядкування території. Залежно 
від змісту планувальних рішень, як толо- 
графічну основу для Г. п. використовують 
топографічні карти в м-бах 1:2000- 
1:10000, Розрізняють просктні та виконавчі 
Г, п, На проєктному (основному) Г. п. по- 
казують проєктні та існуючі споруди, а та- 
кож координати і висоти опорних точок; 
на виконавчому, крім запроєктованих 
об'єктів, щойно побудовані. Г. п. розроб- 
ляють та уточнюють на всіх стадіях проєк- 
тування, Він є основним документом для пе- 
ренесення об'єкта на місцевість. Окремий 
вид проєктного Г. п. - будівельний генера- 
льний план (будгенплан), на якому проєк- 
тують розташування тимчасових і допо- 
міжних споруд, потрібних під час будівни- 
цтва основного об'єкта. Їх розташовують 
так, щоб вони не заважали будівництву 
основного об'єкта. 7. 

ГЕОБОТАНІКА (геоботаника; Сеофбо- 
гапіс; Сеороанік )): наука про рослинний 
покрив Землі, зокрема, про рослинні угру- 
повання, їхній склад, будову, поширення і 
розподіл по території, взаємозв'язки. Син. 
-- фітоценологія. 5. 

ГЕОГРАФІЧНІ НАЗВИ НА КАРТІ (гео- 
графические названия на карте; теояка- 
ріс патез; редзкарпізспе Майтеп ай дек 
Капе Ї): власні імена географічних об'єк- 
тів, що зображаються на карті. 5. 
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ГЕОГРАФІЯ ЛІНГВІСТИЧНА (лингви- 
стичекая география; ІПпеціз іс веортарпу; 
Ппоцізі5спе СеозгарПіе Д: розділ діалекто- 
логії, що вивчає територіальне поширення 
елементів мови, якими діалекти цієї мови 
відрізняються між собою. 5. 
ГЕОДЕЗИСТ (геодезист; сеоаєзізі; Сео- 
айі, т): фахівецьз геодезії - знавець і до- 
слідник її, 17. 

ГЕОДЕЗИЧНА БУДІВЕЛЬНА СІТКА 
(геодезическая строцтельная сетка; яе0- 
асііс сопзікисіоп петугокк; Уегтеззипозбаий- 
пеї2, п): особливий вид геодезичної осно- 
ви (переважно в промисловому будівницт- 
ві), сторони якої паралельні до осей біль- 
шості будинків та споруд заданої терито- 
рії будівництва. Завдяки цьому значно по- 
легшується процес обчислення елементів 
прив'язки споруд до геодезичної основи, 
особливо, коли використовуються прямо- 
кутні координати. За конструкцією Г. б. с. - 
система чотирикутників або квадратів зі 
сторонами кратними 10-20 м завдовжки 
50-200 м, розташована на території май- 
бутнього будівництва. Гранична відносна 
похибка взаємного положення суміжних 
пунктів сітки не перевищує 1:5000, 1:10000 
та 1:25000 відповідно у будівництві спо- 
руд із залізобетонних, металевих конструк- 
цій та монтажу обладнання технологічних 
ліній. Г. 6. с. проєктують на генеральному 
плані промислової зони так, щоб її пункти 
не потрапили в зону земляних робіт. 
Розрізняють два методи побудови Г. б. с.на 
місцевості: осьовий (трасування) і редуку- 
вання. В першому методі на основі вихід- 
них пунктів способом трасування розмі- 
чають проєктне положення кожного пунк- 
ту, виконуючи точну побудову горизонта- 
льних кутів і відстаней. У другому методі 
пункти сітки спочатку розташовують на- 
ближено (у межах до 1-3 м), а потім точни- 
ми геодезичними вимірюваннями, напр., 
способами полігонометрії, засічок, трила- 
терації, одержують їх фактичні координа- 
ти. Порівнюючи їх з проєктними значен- 
нями, обчислюють редукції г, і г, як по- 
правки до фактичних координат і, відкла- 
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даючи їх, знаходять проєктне положення 
пунктів сітки, При великих редукціях до- 
цільно користуватися полярним способом, 
обчислюючи полярні величини: 


а, з аксія(3, г) га Ше чи, 


де дз г - відповідно дирекційний кут ре- 
дукції та її лінійна величина. Відредуковані 
та закріплені пункти сітки не лише фор- 
мують на місцевості систему паралельних 
ліній, але й використовуються як репери 
висотної геодезичної основи. 1. 
ГЕОДЕЗИЧНА ЛІНІЯ (геодезическая ли- 
ния; зсойетіс Ппе; Уегтеззипозіїпіе |, же0- 
дйтізспе Ііпіе д): крива на поверхні, в кож- 
ній точці якої її головна нормаль збігаєть- 
ся з нормаллю до поверхні. Г. л. - лінія най- 
коротшої віддалі між двома точками на по- 
верхні. Г. л. на площині - пряма лінія, на 
сфері - дуга великого кола. В загальному 
випадку Г. л. - лінія двоякої кривини, яка 
має властивість як кривини, так і кручення. 
Вираз 
44 ш зіп А еВ 
аз М 

-рівняння диференційне Г. л., що ха- 
рактеризує зміну азимута А під час руху 
вздовж Г. л. (В - широта геодезична, М 
- радіус кривини головний першого 
вертикала). Рівність "зіпА- С, що наз. 
рівнянням Клеро Г. л., відображає важли- 
ву властивість Г.л. на поверхні обертан- 
ня: добуток радіуса паралелі г на синус ази- 
мута є стала величина Св усіх точках Г. л. 17. 
ГЕОДЕЗИЧНА ОСВІТА В УКРАЇНІ 
(геодезическое образование в Украине; же0- 
детіс едисатоп іп (УКгаїпе; Уегтеззипе5бії- 
аипя іп аєг ОКтаїпе): теодезичні дисциплі- 
ни викладали у Києво-Могилянській ака- 
демії, Харківському колегіумі та Львівсь- 
кому ун-ті, де ще 1784 була організована 
кафедра прикладної геодезії. З 1839 курс 
з еодезія та способи визначення геодезич- 
ного положення" читали у Київському ун- 
ті, З 1844 геодезію викладають у ,Львівсь- 
кій політехніці", де 1871 засновано першу 
в Україні кафедру геодезії та сферичної 
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астрономії. 1921 у, Львівській політехніці" 
відкрито геодезичне відділення з трьома 
кафедрами. 1922 відкритий Харківський 
геодезичний та землевпорядний ін-т, який 
1930 став Харківським геодезичним ін- 
том. 1927 у Харкові відкрито Український 
науково-дослідний ін-т географії та карто- 
графії. 1945 у ,, Львівській політехніці" за- 
початковано геодезичний факультет, на 
якому тепер є п'ять кафедр. (Див. Підго- 
товка геодезичних кадрів). 2. 
ГЕОДЕЗИЧНА ПІДГОТОВКА ПРОЄК- 
ТУ (геодезическая подготовка проекта; 
зеодетіс ргерагаїоп од рюо)есі; зеодійізспе 
Епіуигузуогрегейипа): процес проєктуван- 
ня, який включає графічний метод підго- 
товки проєктних параметрів або аналітичні 
розрахунки координат характерних точок 
забудови, складання розпланувальних 
креслень з даними прив'язки головних 
осей до пунктів геодезичної основи, роз- 
робку проєкту виконання геодезичних ро- 
біт. Обсяг обчислень і точність проєктних 
величин залежать від способу проєктуван- 
ня. В аналітичному способі всі проєктні да- 
ні знаходять математичними та геодезич- 
ними обчисленнями. Розміри елементів 
проєкту задають, виходячи із технологіч- 
них розрахунків та схеми горизонтального 
планування. При цьому генеральний план 
об'єкта використовується як наочний засіб 
проєктних ухвалень. Аналітичний спосіб 
переважно застосовують під час реконст- 
рукції та розширення промислових підпри- 
ємств, залізничних вузлів, будівництва ту- 
нелів і метрополітену. В графічному спосо- 
бі, який переважно використовують у прак- 
тиці, частину вихідних даних для проєкту- 
вання визначають графічно з топографіч- 
ної карти (віддаль між будинками, розміри 
земляних споруд, координати контурних 
точок), а розміри споруд, координати рогів 
опорних будинків - аналітично. Якщо 
проєкт споруди не пов'язаний з існуючою 
забудовою, то часто надають перевагу гра- 
фічному способу, в якому всі розміри, кути 
і координати характерних точок об'єкта 
визначають із карти графічно. 1. 
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ГЕОДЕЗИЧНА РОЗПЛАНУВАЛЬНА 
ОСНОВА ВНУТРІШНЯ (внутренняя 
геодезическая разбивочная основа; іпіегпа! 
геодетіс пегугогк /ок ІГауіня оси! о) бийЧіпе; 
іппег реодййніхспег Абутескипозвгина т): 
геодезична мережа, побудована всередині 
споруди для контролю зведення її надзем- 
ної частини. 1. 

ГЕОДЕЗИЧНА РОЗПЛАНУВАЛЬНА 
ОСНОВА ЗОВНІШНЯ (внешняя геодези- 
ческая разбивочная основа; ехіегна! ясо- 
деїіс пегмонк /ог Іауіпя оці оГЬийаіпе; йну- 
хегііспек сеодійі5спег АБзгескипо5я8гипа ту: 
геодезична мережа, побудована за межами 
споруди для контролю будівельних робіт 
на стадії нульового циклу і зведення над- 
земної частини споруди. 1. 
ГЕОДЕЗИЧНА СЛУЖБА (геодезическая 
служба; сеодегїс 5егуїсе; Уегтеззипо5- 
іеп5і, т): з 1822 основний обсяг топогра- 
фічних знімань на території України, що 
належала до Російської імперії, здійснював 
Корпус військових топографів. Великий 
обсяг знімань в Україні було виконано для 
генерального межування. Топографічні 
знімання українських земель, що перебу- 
вали в складі Австро-Угорщини, викону- 
вав Військовий географічний ін-т (Відень). 
Були створені дві спеціальні карти в м-бах 
1:75000 і 1:25000, однокольорові, рельєф 
зображувався штрихами. На основі довго- 
тривалих топографічних знімань і частко- 
во фотограмметричних робіт у Росії, Авст- 
ро-Угорщині і почасти в Німеччині під кін. 
ХІХ-на поч. ХХ ст. створено основні то- 
пографічні карти українських земель. 
Після розвалу Російської імперії і проголо- 
шення УНР у 1918 було створено УГУ. За 
час існування УГУ видало 54 аркуші спе- 
ціальної карти України в м-бі 1:1050000, 
фізичну карту України П. А. Тутковського 
у м-бі 1:1680000 і два плани Києва на шес- 
ти аркушах (з українською номенклатурою 
та горизонталями). Після завоювання УНР 
Росією УГУ перестало існувати. Із завер- 
шенням громадянської війни і встановлен- 
ням радянської влади в Україні 1924 у Хар- 
кові заново створено УГУ, основне завдан- 


ня якого полягало в забезпеченні господар- 
ства Південного економічного району (те- 
риторія України, Молдови, Криму) потріб- 
ними топографо-геодезичними даними, 
розвитку і підтриманні астрономо-геоде- 
зичних мереж на належному рівні. У зв'яз- 
ку зі зростанням потреб народного госпо- 
дарства в топографічних матеріалах та гео- 
дезичних даних 1930 УГУ було реоргані- 
зоване в Український геодезичний трест 
(УГТУ; однак 1933 УГТ передано на правах 
комплексної партії в Український геолого- 
гідро-геодезичний трест Головного геоло- 
го-геодезичного управління. У 1930-35 
діяльність картографо-геодезичної служби 
в Україні здебільшого була спрямована на 
надання послуг різним відомчим організа- 
ціям. Роботи з державного картографуван- 
ня різко скоротились, знімання виконува- 
лось на замовлення відомств на договір- 
них засадах. Це були великомасштабні зні- 
мання, включаючи м-б 1:2000. У другій по- 
ловині 1930-х років значний обсяг геоде- 
зичних і топографічних робіт на території 
України в промислових районах Донбасу 
та Дніпробуду проводило Вище геодезичне 
управління (ВГУ) Росії. В кінці 1938 на 
основі ВГУ організували ГУГК при РНК 
СРСР і з цього часу топографо-геодезичні 
роботи планував Держплан СРСР. ГУГК 
при РНК СРСР згодом перейменоване в Ка- 
бінет геодезії 1 картографії СРСР, а відтак 
у ГУГК при Раді Міністрів СРСР. Цей 
орган координував усі топографо-геоде- 
зичні та картографічні роботи в СРСР. 2, 

ГЕОДЕЗИЧНА ТОЧКА (геодезическая 
точка; реобетіс роїіпі; зсодййнзуспег Рипкі 
ту: точка кривої на поверхні, в якій головна 
нормаль (лінія перетину нормальної пло- 
щини і площини стичної) кривої збіга- 
ється з нормаллю до поверхні. Будь-який 
нормальний переріз має хоча б одну Г. т. 
Усі точки геодезичної лінії - геодезичні, 17. 
ГЕОДЕЗИЧНКЕ (АБСОЛЮТНЕ) 
ОРІЄНТУВАННЯ МОДЕЛІ (геодези- 
ческое (абсолютноєе) ориентирование мо- 
дели; сеодетіс огістатоп о) тоайе!; беодй- 
Нзспе Оуіеппегипе 7 дез Моасі!8): визна- 
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чення м-бу геометричної моделі об'єкта, 
нахилу та лінійних переміщень просторо- 
вої фотограмметричної системи координат 
для орієнтування моделі стосовно заданої 
геодезичної чи абсолютної системи коор- 
динат, З математичної точки зору це про- 
цес визначення семи елементів геодезич- 
ного орієнтування: масштабного коефіці- 
єнта, поздовжнього та поперечного нахи- 
лів, кута розвороту, переміщень уздовж 
осей Х, У, 2. Виконується зазвичай з вико- 
ристанням просторових координат опор- 
них точок аналітичним або графоаналітич- 
ним способами. Аналітичний спосіб грун- 
тується на розв'язуванні системи лінеари- 
зованих рівнянь: 


Є; Р 
ї - У, ЗДУ, РН і (чи), 
РАВ 2. 


де Ху, Її» До» 05, (2, К, (- елементи Г. о. м., Х, 
У, 2-координати точки моделі в геодезичній 
(абсолютній) системі координат, Р бар Дір 
координати цієї ж точки в фотограммет- 
ричній системі координат; А - матриця 
напрямних косинусів. Графоаналітичний 
спосіб застосовується під час оброблення 
знімків на приладах універсальних 
стереофотограмметричних. Кількість 
опорних точок на стереопару, зазвичай, 
чотири. Елементи Г. о. м. безпосередньо не 
визначають, а добиваються збіжності гео- 
дезичних і фотограмметричних координат 
на цих точках. Методика Г. о. м. для різних 
приладів описана в літературі. 8. 
ГЕОДЕЗИЧНЕ КОЛО (геодезическая ок- 
ружность; в8еойетіс сігсит/егепсе; веоай- 
пзсПег Куеїіз т): якщо з деякої точки на по- 
верхні еліпсоїда провести безліч геодезич- 
них ліній однакової довжини, то, з'єднав- 
ши кінці цих ліній, отримаємо криву дво- 
якої кривини - геодезичне коло. 17. 
ГЕОДЕЗИЧНИЙ ЗНАК (геодезический 
знак; зеодеїїс топитепі; зеодйтіяспез 
Теіспеп п): див. Зовнішній геодезич- 
ний знак, 13. 
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ГЕОДЕЗИЧНИЙ МОНІТОРИНГ (гео- 
дезический мониторинг; зеодетіс топіо- 
гіпа; веодійізсне Срегуластипя р): перма- 
нентні (безперервні) або дискретні (пе- 
рервні) спостереження за просторовими 
деформаціями земної поверхні, будівель і 
споруд, технологічного обладнання. Мето- 
ди Г. м.: спостереження приймачами ОР5; 
лінійно-кутові мережі; створені спостере- 
ження; геометричне, гідростатичне, гідро- 
динамічне, мікронівелювання; астроно- 
мічні та гравіметричні спостереження. 21. 
ГЕОДЕЗИЧНИЙ ПУНКТ (геодезический 
пункт; зеоаєтіс роїпі (5тапоп); зеодйтізспег 
Рипбі т): пунктгеодезичної мережі, за- 
кріплений на місцевості центром з можли- 
вою побудовою над ним зовнішнього 
геодезичного знака, координати якого 
визначені геодезичними методами. Г. п. заз- 
вичай наз. за методом визначення його по- 
ложення (пункт полігонометрії, пункт трі- 
ангуляції, пункт СР5, висотний пункту. 13. 
ГЕОДЕЗИЧНІ ДОППЛЕРІВСЬКІ 
ПРИЙМАЧІ (геодезические допплеров- 
ские приемники; єеодетіс РДорріег У гесеі- 
уегу зеодіййзсне Дорріегзетрійпвек т рі): 
прилади для визначення їх місця розташу- 
вання на основі Допплера ефекту. 14. 
ГЕОДЕЗИЧНІ КНИГИ УКРАЇНСЬ- 
КОЮ МОВОЮ (геодезические книги на 
украйнском язьке; зеоаєтіс боок5 іп (Жкаї- 
піап; уегтеззипезтесНпізспе Віспег іп ек 
иКгаїпізспег Ургасне): 

БУГАЙ П.Т, Теорія помилок і спосіб най- 
менших квадратів. Ч. І. - Львів: Вид-во 
Львів. ун-ту, 1960. - 366 с.: іл. 
БУРШТИНСЬКА Х.В. Аерофотографія: 
Підруч. - Львів: Льв. АГТ, 1999. - 356 с.: 
183 іл. 

ГОЛУБ Г. Про тих, хто землю міряє: На- 
рис: Для мол. та сер. шк. віку / Худ. Сергій 
Василенко. - К.: Веселка, 1986. - 19 с.: іл. 
ГРАБИНА Л.О. Геодезія. Ч. І, вип. І. - 
Прага: Укр. Громадський Видавничий 
Фонд, 1928. -383 с. 
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ГРАБИНА Л.О. Геодезія, Ч. І, вип. 2. - 
Прага: Укр. Громадський Видавничий 
Фонд, 1928.-222 с. 

ГРАБИНА Л.О. Геодезійні фрагменти на 
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102 іл., 3 табл. - Укр.-рос. словник (с. 129-- 
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ГЕОДЕЗИЧНІ СВІТЛОВІДДАЛЕМІРИ 
(геодезические светодальномерь; веойетіс 
Ши гапее-/їпает5; зеодйтзспе І іспізаРбзіапа- 
теззег): див. Світловіддалеміри. 13. 
ГЕОДЕЗИЧНІ СИГНАЛИ ЗВИЧАЙНІ 
І СКЛАДНІ (простьге и сложнье геодези- 
ческие сигналь; 5ітріе апа сотроипа 2е0- 
детіс зідпа!з; еіпн/(аспе ипа зизаттепрезетіе 
зеодійізспе Теіспеп): див. Зовнішній 
геодезичний знак. 13. 

ГЕОДЕЗИЧНІ ТОВАРИСТВА УКРАЇ- 
НИ (Геодезические общества Украйнь!; 
Сеоаєтісаї зосіетез ор (Ктаїпе; веодйтізспе 
Сезейзспайеп іп дек (Жгаїпе): громадські 
організації, створені на основі Закону про 
об'єднання громадян, які об'єднують фа- 
хівців-геодезистів і спеціалістів спорідне- 
них професій: 1. УТ ГАЗК; 2. АГТ (Львів- 
ська, Донецька організації) 3. Українське 
товариство фотограмметрії та дистанцій- 
ного зондування. Утворились після набут- 
тя Україною незалежності і мають юридич- 
ний статус. Найбільшим є УТ ГАЗК, яке 
налічує 442 члени, має обласні та дві регіо- 
нальні організації. Найбільшою організацією 
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в УТ ГАЗК є Західна регіональна організація 
з центром у Львові, яка об'єднує майже 150 
фахівців із семи областей Західної України, 
УТ ГАЗК входить у найбільшу в світі фе- 
дерацію геодезистів інтернаціональ- 
ну (РІС) з 1994, УТ ГАЗК об'єднує на доб- 
ровільних засадах інженерно-технічних 
працівників, учених, фахівців, робітників, 
викладачів, студентів вищих навчальних 
закладів, учнів технікумів геодезичного про- 
філю та інших фахівців, які працюють у 
галузі геодезії, картографії, землевпорядку- 
вання тощо. Головна мета товариств -- об'єд- 
нати зусилля для забезпечення науково-тех- 
нічного прогресу; захисту професійних і со- 
ціальних прав фахівців; підняття престижу 
професії; організації і проведення конгресів, 
конференцій, симпозіумів, семінарів, виста- 
вок, конкурсів тощо. 2. 

ГЕОДЕЗІЯ (геодезия, яеодезу; Уегте55- 
ипезугезеп п; Сеодайзіе Б Кеідтез5кипіі )): 
наука, що вивчає фігуру та зовнішнє граві- 
таційне поле Землі та ін. планет, розробляє 
методи створення геодезичної основи на 
всю поверхню Землі або на окремі її ділян- 
ки, опрацьовує методи зображення поверх- 
ні Землі на картах, а також способи вимі- 
рювань на місцевості під час виконання 
наукових та інженерних робіт. 

Вивчення фігури Землі тісно пов'язане 
з відомостями про її зовнішнє гравітацій- 
не поле, а також зі створенням геодезич- 
ної основи на всю поверхню Землі або на 
значні за розмірами території і розв'язуєть- 
ся Г. у взаємодії застрономією таграві- 
метрією. Розділи цих наук, що мають від- 
ношення до задач Г. наз. відповідно аст- 
рономією геодезичною та гравімет- 
рією геодезичною. Фігура Землі-- це 
рівнева поверхня сили ваги, яка наз. гео- 
їдом. Складність фігури геоїда не дає змо- 
ги прийняти її за ту геометричну поверх- 
ню, на якій можна проводити математичні 
опрацювання даних безпосередніх вимі- 
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рювань. Тому однією з задач Г. є знаход- 
ження такої математичної поверхні, яка бу- 
ла б близька до поверхні геоїда. Історично 
першою такою поверхнею була куля. Про- 
те теоретичні дослідження, а також опра- 
цювання результатів астрономо-геодезичних 
робіт показали, що найпростішою матема- 
тичною фігурою і водночас близькою до 
геоїда єеліпсоїд обертання з малим по- 
лярним стисненням. 

Визначення розмірів Землі і вивчення її фі- 
гури на основі сукупності геодезичних, 
астрономічних, гравіметричних і супутни- 
кових вимірювань належить до розділу Г., 
який ще в ХІХ ст. наз. вищою геодезією. 
Задача визначення фігури Землі поділяєть- 
ся на дві головні проблеми. Перша поля- 
гає у визначенні розмірів такого еліпсоїда, 
який би найбільше наближався до розмі- 
рів Землі (геоїда), та правильного його роз- 
ташування в тілі Землі (орієнтування), а 
друга - у визначенні відхилень поверхні 
геоїда від поверхні прийнятого еліпсоїда. 
Вища геодезія передусім геометрично роз- 
в'язує ці проблеми. 

Частина вищої геодезії, що вивчає геомет- 
ріюеліпсоїда земного, наз. геодезією 
сфероїдною, або математичною. 
Питання визначення фігури і гравітацій- 
ного поля Землі розглядаються в геодезії 
теоретичній. 

Вивчення фігури Землі можливе й іншим 
шляхом - фізичним. Цим займається гео- 
дезія фізична. 

Методи і засоби вимірювань, спрямовані 
на розв'язування задачі вивчення фігури та 
зовнішнього гравітаційного поля Землі, 
розглядаються в астрономії геодезичній, 
травіметрії, геодезії космічній. 

Розділ Г., який вивчає й уточнює парамет- 
ри фігури та гравітаційне поле фізичної по- 
верхні морів і океанів, а також топографію 
ігравітаційне поле дна океанів і морів, наз. 
геодезією морською. 

Зображенням фізичної поверхні Землі та ін. 
космічних тіл займається картографія. 
Детальним вивченням фізичної поверхні 
Землі, дослідженням способів зображення 
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цієї поверхні у вигляді графічних і цифро- 
вих карт та вертикальних профілів займа- 
ється топографія. 

Створенням геодезичних мереж, вивчен- 
ням топографічних умов району будівни- 
цтва для проєктування промислового, жит- 
лового, дорожньо-транспортного, гідро- 
технічного, сільськогосподарського будів- 
ництва, винесенням проєктів, здійсненням 
геодезичного контролю за встановленням 
конструкцій і технологічного обладнання 
в запроєктоване положення, спостережен- 
нями за деформаціями цих споруд і облад- 
нання в процесі їх експлуатації займаєть- 
ся геодезія інженерна. 

Принципово нові можливості у створенні 
опорних геодезичних мереж, вивченні фі- 
гури та зовнішнього гравітаційного поля 
Землі, атакож у розв'язанні багатьох інже- 
нерних задач відкривають методи і засоби 
геодезії космічної. 

Г. вивчає геодинамічні явища, пов'язані з 
планетарною та регіональною еволюцією 
Землі. Рухи літосферних плит і земної ко- 
ри, переміщення центра мас та осі обер- 
тання в тілі Землі, зміну берегових ліній 
та рівнів морів і океанів, нерівномірність 
обертання, зміну фігури та зовнішнього 
гравітаційного поля Землі в часі вивчають- 
ся як складні взаємопов'язані явища, зу- 
мовлені зміною внутрішньої будови Зем- 
лі, місячно-сонячними припливними де- 
формаціями та власним обертанням Землі 
відносно свого центра мас. 

ГЕОДЕЗІЯ В БУДІВНИЦТВІ баба в 
строительстве; соп5ігисіїоп яеоаєезу; Ваи- 
уегтеззипе Д: розділ геодезії інженер- 
ної, який розв'язує задачі геодезичного 
контролю технологічних процесів будів- 
ництва інженерних споруд. 1. 

ГЕОДЕЗІЯ В ПІДЗЕМНОМУ БУДІВ- 
НИЦТВІ (геодезия в подземном строи- 
тельстве; ипаеготгоцпі сопзітисіїоп єе0- 
дезу; Уегтеззипазіесіпік Гіп ипегіпдїзспет 
Вацфеїтіеєб т (Аи)раи ДР): розділ геодезії 
інженерної, методи геодезичних робіт 
якого використовуються під час будівницт- 
ва та експлуатації підземних (підводних) 
споруд. 1. 
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ГЕОДЕЗІЯ В ПРОМИСЛОВОСТІ (гео- 
дезня в промьшиленности; іпдаизіку зигуеу; 
ІпдаизігіеуегтеззипрзтесНпік )): розділ гео- 
дезії інженерної, в якому розв'язують 
задачі геодезичного контролю під час мон- 
тажу, експлуатації та налагодження техно- 
логічного обладнання. 1. 

ГЕОДЕЗІЯ ДИНАМІЧНА (динамическая 
геодезня; Фупатіс зикуєу; дФупатізспе 
Сеоайзіе б: розділ геодезії інженерної, 
в якому розглядаються геодезичні методи 
та прилади для визначення траєкторії 
швидкорухомих об'єктів (літаки, ракети 
тощо). 1. 

ГЕОДЕЗІЯ ІНЖЕНЕРНА (инокенерная 
геодезия; епріпеегіпє зеодезу; препіеиг- 
зеоайзіе, 5): розділ геодезії, який вивчає 
методи вимірювань та вимірювальні при- 
лади для вишукувань, проєктування, будів- 
ництва, монтажу та експлуатації інженер- 
них споруд і технологічного промислового 
устаткування. Складається з таких видів 
робіт: і 
- створення теорії ії методи основних ви- 
дів інженерно-геодезичних робіт; 

- збирання та підготовка топографо-гео- 
дезичної вихідної інформації для складан- 
ня проєкту виконання геодезичних робіт; 

-- побудова планової та висотної геодезич- 
ної основи та виконання топографічного 
знімання у великих м-бах для проєктуван- 
ня та будівництва інженерних споруд; 

- геодезичні розрахунки для горизонталь- 
ного планування споруд з опрацювання да- 
них для перенесення проєктів споруд, скла- 
дання проєктів вертикального планування 
території будівництва; 

-- створення розпланувальної основи для 
будівництва; 

- виконання геодезичних розпланувальних 
робіт; 

- геодезичний контроль точності геомет- 
ричних параметрів споруд та конструкцій; 
-- виконавче знімання; 

- геодезичні методи визначення деформа- 
цій конструкцій споруд і технологічного 
устаткування. 1. 
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З ГЕОДЕЗІЯ, КАРТОГРАФІЯ ТА АЕРО- 
ФОТОЗНІМАННЯЄ? (,  Геодезия, карто- 
графия и азрофотосьемка"; , Сеодезу, 
Саноутарну апа Аегорпоіозигуеїпя "; ,,Сео- 
айзіе Б Капоягарніе Гипа Гиран/пайпе р"): 
міжвідомчий науково-технічний збірник, 
що видається у Львівському політехнічно- 
му ін-ті (нині Національний ун-т,,Львівсь- 
ка політехніка") з 1964. Редакційна коле- 
гія збірника, що працювала на громадсь- 
ких засадах на геодезичному факультеті 
цього ж навчального закладу, складалася з 
учених та відомих спеціалістів науки і ви- 
робництва із зазначених у назві збірника 
галузей знань. Першу редколегію з 15 осіб 
очолив видатний учений у галузі теорії фі- 
гури Землі проф. М. К. Мигаль, Збірник 
видавали здебільшого двома (1969 -- трьо- 
ма) випусками щорічно, накладом майже 
1000 примірників, а 3-й 14-й випуски (1965, 
1966) було видруковано по 1700. Формат 
1-го випуску -- книжковий (60901/, .); з 2-го 
по 22-Й - журнальний (70108 //,.), з 23- 
го випуску - знову книжковий. Обсяг кож- 
ного випуску - майже 10 друк. аркушів (у 
середньому близько 20 статей). Мова збір- 
ника (до середини 90-х років) - російська 
і лише в 4-му випуску 1966 була надруко- 
вана українською мовою стаття О. С. Ма- 
кара , Дослідження точності визначування 
положення паралактичного базису в пер- 
пендикулярних паралактичних схемах" 
(с. 33-36). У збірнику публікували резуль- 
тати наукових і виробничого характеру до- 
сліджень працівники навчальних закладів 
і виробничих установ не лише України, а 
й Росії, Литви, Білорусі, Молдови, Поль- 
щі. Авторський колектив збірника налічує 
понад 600 прізвищ. Співавторами окремих 
статей були студенти вищих навчальних 
закладів. 

Склад редакційної колегії змінювався як 
щодо кількості (12-17 осіб), так і щодо її учас- 
ників. Членами редколегії були Д, М. Оглоб- 
лін (Донецьк), О. І. Кобилін, Г.Є. Сомов 
(Харків); П.К. Заморій, М.Г. Відуєв, В.М. Сер- 
дюков, А. С. Харченко, О. М. Маринич, 
О. М. Колесник, П. М. Шевчук, О. Є. Лиси- 
чанський, Г. М. Буглов (Київ). 


Геодезія... 


Із 1972 відповідальними редакторами були 
декани геодезичного факультету Львівсь- 
кої політехніки: Т.Н. Чалюк, Д.І. Масліч, 
М. І. Кравцов. Нині редколегію очолює ди- 
ректор Ін-ту геодезії цього ж ун-ту - д-р фіз- 
мат. наук П.М. Зазуляк. 

У збірнику, крім традиційних рубрик за на- 
звою збірника, є розділи: ,, Хроніка", ,,Дис- 
кусії і рецензії", ,, Листи до редакції", вяких 
друкуються повідомлення про результати 
науково-технічних конференцій, матеріали 
нарад з актуальних наукових і виробничих 
питань геодезії, статті дискусійного харак- 
теру, рецензії на окремі видання (моногра- 
фії, підручники, наукові статті), листи, не- 
крологи тощо. 58-й випуск збірника, що ви- 
йшов друком 1997, повністю присвячений 
результатам роботи 1-ї Міжнародної нау- 
ково-практичної конференції ,, Кадастр, фо- 
тограмметрія, геоінформатика - сучасні 
технології та перспективи розвитку". В 
ньому надруковані доповіді та тези допо- 
відей, що обговорювались на засіданні кон- 
ференції в ун-ті ,,Львівська політехніка" 9- 
14 червня 1997, учених і спеціалістів не ли- 
ше України, але й Німеччини, Польщі, США 
та Швеції. У випуску обсягом 264 с., крім 
передмови українською 1 англійською мова- 
ми, надруковано 69 доповідей і тези допові- 
дей українською (48), англійською (12), ро- 
сійською (10), польською (1) мовами. Фор- 
мат випуску 70Х100 "/ 6. 

2000 вийшов у світ 60-й випуск збірни- 
ка накладом 150 примірників формату 
70х100 М/ в, в якому опубліковано 24 стат- 
ті 36 авторів. 5. 

ГЕОДЕЗІЯ КІНЕМАТИЧНА (кинемати- 
ческая геодезия; Кіпетаїіс яеодезу,; Кіпета- 
пзспе УегтеззипазіесНпік, д: розділ геодезії 
інженерної, в якому вивчають методи гео- 
дезичних спостережень за осіданням, змі- 
щенням та деформаціями об'єктів, інже- 
нерних споруд або їх окремих частин. І. 
ГЕОДЕЗІЯ КОСМІЧНА (космическая 
геодезия; зрасе геодезу; Мейгацтреоайзіє, Д): 
галузь геодезії, де її задачі розв'язуються за 
допомогою спостережень ШСЗ та деяких 
інших небесних об'єктів (висотних куль- 
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зондів з імпульсними лампами-спалахами; 
відбивачів лазерних променів, доставлених на 
поверхню Місяця; позагалактичних джерел 
радіосигналів високостабільної частоти то- 
що). У Г. к. застосовують оптичні (візуальні, 
фотографічні, телевізійні, лазерні), радіотех- 
нічні (радіовіддалемірні, допплерівські, інтер- 
ферометричні) та комбіновані види спосте- 
режень. У зафіксовані моменти часу, з точ- 
ністю 1-0,1 ме, визначаються зазвичай або то- 
поцентричні напрями на ШСЗ (схилення та 
пряме сходження світила) відносно 
опорних зір, або топоцентричні віддалі до 
ШСЗ. Спостереження не вимагають взаємної 
видності між наземними пунктами і не 
пов'язані з прямовисними лініями. Віддалі 
між сусідніми геодезичними пунктами під 
час передачі координат і створення опорних 
мереж в окремих методах можуть бути майже 
будь-якими --від кількох метрів до кількох ти- 
сяч кілометрів. Одночасно визначають пла- 
нове і висотне положення пунктів. Радіо- 
технічні спостереження не залежать від ме- 
теорологічних умов і часу доби. Всі обчис- 
лення виконують у декартових координатах 
х, у, г (завдяки чому зникає проблема реду- 
кування вимірюваних величин на референц- 
еліпсоїд). Розроблено оперативні методи, що 
дають змогу визначати координати пунктів із 
досить високою точністю в реальному часі 
(див. Глобальна позиційна система). 
Координати точок земної поверхні і мит- 
тєвих положень ШСЗ можна визначати як 
у просторових глобальних геоцентричних 
системах координат (СК), так і в локаль- 
них, референцних. 

Методи розв'язання геодезичних задач, що 
застосовуються в Г. к., поділяються на ди- 
намічні, геометричні та орбітальні. 
Динамічні методи загальніші. У них на ос- 
нові повторних спостережень ШСЗ з ме- 
режі пунктів, розташованих на будь-якій 
віддалі між собою на планеті, координати 
яких з певною точністю відомі наперед, 
визначаються збурення - тобто зміни еле- 
ментів орбіт супутників з часом (див. 
Рух небесних тіл збурений). У рів- 
няння спостережень включаються, як не- 
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відомі, поправки координат пунктів, в еле- 
менти орбіти, в параметри зовнішнього 
гравітаційного поля Землі, в параметри бу- 
дови верхніх шарів атмосфери. Розв'язан- 
ня системи таких рівнянь послідовними 
наближеннями приводить: до визначення 
положення пунктів у загальноземній сис- 
темі координат Охуг, з початком у центрі 
мас Землі; до уточнення орбіт ШСЗ; до 
уточнення моделей зовнішнього гравіта- 
ційного поля планети (напр., Система 
координат МУС5-34; модель геопо- 
тенціялу У С5-84) та будови верхніх 
шарів атмосфери. 

Геометричні, або синхронні методи вико- 
ристовують ШСЗ тільки як високі цілі для 
спостережень і взагалі не вимагають знан- 
ня елементів орбіт чи якихось параметрів 
їх руху. Вони грунтуються на одночасних 
спостереженнях ШСЗ з кількох наземних 
пунктів, серед яких має бути не менше 2- 
4 (залежно від виду спостережень) пунк- 
тів з відомими координатами, і новий, 
координати якого треба визначити. Здійс- 
нивши спостереження кількох ШСЗ або 
одного й того ж на кількох проходженнях 
через спільну зону видимості пунктів, спо- 
чатку, за спостереженнями з вихідних, пря- 
мими просторовими засічками обчислю- 
ють координати ШСЗ на момент спільних 
спостережень, після цього з розв'язку обер- 
неної просторової засічки знаходять коор- 
динати нового пункту, за результатами спо- 
стережень, виконаних на ньому. Тут поло- 
ження нового пункту визначається в сис- 
темі координат вихідних пунктів. Відстані 
між пунктами можуть бути 150-4000 км. 
За допомогою геометричних методів мож- 
на розвивати регіональні та глобальні про- 
сторові опорні геодезичні мережі, викону- 
вати геодезичну прив'язку віддалених 
пунктів до існуючих мереж, визначати гео- 
дезичні зв'язки між окремими локальними 
системами тощо. 

Орбітальні методи - проміжні між дина- 
мічними та геометричними. У них, на від- 
міну від динамічних, відомі зовнішнє гра- 
вітаційне поле і будова атмосфери Землі. 


А на відміну від геометричних, координати 
ШСЗ на момент спостережень (/,) обчис- 
люються за елементами їх орбіт. Елементи 
орбіт ШСЗ визначаються спеціальними 
контрольними станціями в інші епохи (1,), 
тому враховують збурення елементів за до- 
помогою гравітаційних параметрів, нехту- 
ючи похибками параметрів в інтервалі часу 
2-4» що не має перевищувати 1-2 періоди 
(Т) обертання ШСЗ навколо планети. Окре- 
мі орбітальні методи відрізняються між 
собою прийнятими в них моделями геогра- 
вітаційного поля. Вони застосовуються для 
передавання координат на великі віддалі, 
для створення великих, навіть глобальних, 
опорних геоцентричних мереж геодезич- 
них пунктів, для уточнення параметрів 
земного еліпсоїда, а також як перше наб- 
лиження в розв'язку загального динаміч- 
ного методу. В орбітальному методі корот- 
ких дуг (коли /, - І, не більше Т/4 або Т/2), 
призначеному для передачі координат на 
віддаль 400-600 км, елементи орбіт не 
уточнюються. Цей метод покладено в 
основу сучасних супутникових навігацій- 
них систем. Застосування орбітальних ме- 
тодів сприяло значному прогресу геодезії 
у 1980-90. (Див. Глобальна позиційна 
система; Нівелювання супутнико- 
ве). 

Як окрема дисципліна Г. к. сформувалася 
1958-60, відразу ж після запуску перших 
ШСЗ, хоча ідеї динамічного та геометрич- 
ного методів відомі з ХМПІ ст. і частково 
застосовувались ще в досупутниковий пе- 
ріод завдяки спробам геодезичного вико- 
ристання спостережень Місяця. За остан- 
ні десятиріччя створено принципово нові 
методи побудови геодезичних мереж (кос- 
мічна тріангуляція, допплерівські спосте- 
реження ШСЗ, лазерна локація ШСЗ, ла- 
зерна локація Місяця, радіоінтерферомет- 
рія з наддовгою базою (РНДБ), метод СР5 
тощо), що є економічнішими, ефективні- 
шими і точнішими від традиційних назем- 
них. Створений метод безпосереднього ні- 
велювання водної поверхні океанів, морів, 
льодовиків (див. Нівелювання супут- 
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никове) дав змогу покрити щільними про- 
філями поверхні океанів і морів, уточнити 
форму геоїда і параметри загальноземного 
еліпсоїда. За спостереженнями еволюції 
орбіт ШСЗ, з використанням гравіметрич- 
них даних, побудовано моделі зовнішнього 
травітаційного поля Землі, що описуються 
рядом сферичних функцій до 360-го поряд- 
ку. Завдяки ефективності створених мето- 
дів, Г. к. розв'язує всі основні задачі гео- 
дезії. Напр., методами лазерної локації, 
РНДБ і СР5 побудована мережа ІТВЕ 
(Ппіегпайцопа! Тегтезігіяпе Кебегеле Егате) - 
понад 140 перманентних станцій, що реа- 
лізує геоцентричну просторову загально- 
земну систему координат і в якій відносні 
положення пунктів визначено з точністю 
0,01 м, агеоцентричні - 0,5-0,7 м. Методом 
СР5 побудовані ЕОКЕЕ (европейська ре- 
ференцна мережа, охоплює 30 пунктів на 
території 12 країн і є регіональним згущен- 
ням ІТЕЕ, пункти визначені з точністю 
0,01-0,03 м), СЕСАМ (центральноевро- 
пейська геодинамічна референцна СР5-ме- 
режа, 37 пунктів з 14 країн, система коор- 
динат ЇТЕР'94, точність 0,02-0,03 м, що- 
річні повторні визначення), Фундамента- 
льна СР5-мережа України (13 пунктів, сто- 
рони 150-300 км, точність -- 0,01 м). Метод 
СР5 широко використовується в інженер- 
них роботах та в геодезичному зніманні 
територій. 9. 

ГЕОДЕЗІЯ МОРСЬКА (морская геоде- 
зия; тагіпе геодєзу; 5ееуегтеззипа )): роз- 
діл геодезії, основним науковим завдан- 
ням якого є вивчення та уточнення пара- 
метрів фігури та гравітаційного поля фі- 
зичної поверхні морів і океанів, а також 
вивчення топографії 1 гравітаційного поля 
дна океанів і морів. Основним науково- 
технічним завданням Г. м. є визначення, З 
такою ж як і геодезичними методами на су- 
ші точністю, місця розташування об'єктів 
на морській поверхні в гідросфері, на дні 
морів і океанів у єдиній системі коорди- 
нат. Морські геодезичні роботи виконують- 
ся для розв'язання таких основних проб- 
лем: визначення місця розташування мор- 


ських об'єктів (надводні та підводні, ста- 
ціонарні або рухомі судна, носії науково- 
дослідної, пошуково-розвідувальної, зні- 
мальної та ін. апаратури; підводні, надво- 
дні або донні геодезичні знаки; платфор- 
ми для свердління, естакади; пристрої для 
виконання океанографічних та океаноло- 
гічних досліджень); всебічне і детальне 
вивчення геоїда в межах Світового океа- 
ну і його фізичної поверхні. б. 
ГЕОДЕЗІЯ НА ТРАНСПОРТІ (геодезия 
на транспорте; Ікапзрокі веодезу; Уек- 
теззипрзіесінік іт УекКкейгумзеп): розділ 
геодезії інженерної, який розв'язує задачі, 
пов'язані з вишукуванням, проєктуванням, 
будівництвом та експлуатацією транспорт- 
них споруд (автодороги, залізниці, мости, 
аеропорти, магістральні трубоводи, лінії 
електропередач, линвові дороги тощо). 1. 
ГЕОДЕЗІЯ ПРИКЛАДНА (геодезия при- 
кладная; арріїеа геодезу; апвеуапате Сео- 
айзіе )): вивчає методи геодезичного і то- 
пографічного забезпечення різних госпо- 
дарських та наукових завдань, що виника- 
ють під час досліджень природних ресур- 
сів, розробки корисних копалин, а також у 
будівництві. У вужчому розумінні Г. п. вив- 
чає методи геодезичного і топографічного 
забезпечення проєктування, будівництва і 
експлуатації інженерних споруд. 1. 
ГЕОДЕЗІЯ СФЕРОЇДНА (сфероидиче- 
ская геодезия; зрпегоїй веодезу; зрійгої- 
діїзсне Сеоайзіе б: розділ вищої геодезії, 
який вивчає геометрію еліпсоїда земно- 
го та розглядає математичні методи роз- 
в'язування геодезичних задач на Його по- 
верхні, передусім методи визначення взає- 
много положення точок на цій поверхні в 
системі координат геодезичних Ві /. 
Де основна частина Г. с., яку можна назва- 
ти геодезією на сфероїді. В Г. с. результа- 
ти геодезичних вимірювань на фізичній 
поверхні Землі, що є вихідними дани- 
ми для розв'язування геодезичних задач, 
стосуються поверхні еліпсоїда, тобто віль- 
ні від впливу відхилень виска (див. Реду- 
кційна задача геодезії). Поряд Із сис- 
темою геодезичних координат у Г. с. вивча- 
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ють систему плоских координат (див. За- 
стосування проєкції Гавсса-Крюге- 
ра в геодезичних і топографічних 
роботах), для встановлення якої застосо- 
вують певну геодезичну проєкцію повер- 
хні еліпсоїда на площину. Перехід до сис- 
теми плоских координат суттєво полегшує 
використання останніх під час створення 
топографічних карт і розв'язування бага- 
тьох інженерно-геодезичних задач на не- 
великих ділянках земної поверхні. Г. с. роз- 
глядає також способи зображення еліпсої- 
да на кулі, оскільки еліпсоїд за формою 
близький до неї і фрагменти розв'язуван- 
ня задач на еліпсоїді утотожнюються з роз- 
в'язуванням їх на кулі. Нарешті, у Г. с. вив- 
чають методи визначення взаємного поло- 
ження точок, що розташовані над поверх- 
нею еліпсоїда - безпосередньо на земній 
поверхні (на малих висотах) чи в навколо- 
земному просторі (на великих висотах) - 
у системі просторових геодезичних коор- 
динат В, І, Н або в системі просторових 
декартових координат Х, Ї, 2 (див. Еліп- 
соїд земний). Г. с. інколи наз. матема- 
тичною чи геометричною геодезією. 17. 
ГЕОДЕЗІЯ ТЕОРЕТИЧНА (теоретиче- 
ская геодезия; Шеогеїсаї яеодезу; Пбпеге 
Сеоайзіе Б: розділ вищої геодезії, який 
розв'язує геодезичними методами основ- 
ну наукову задачу геодезії - визначення фі- 
гури Землі та її зовнішнього гравітацій- 
ного поля і їх змін у часі. Переважно під 
дійсною фігурою Землі розуміють фігуру 
фізичної поверхні Землі, тобто повер- 
хню суші і незбурену поверхню океанів, 
морів і озер (рис. Геоїд). Основну задачу 
вищої геодезії формулюють зазвичай як ви- 
значення положення деякої мережі опор- 
них точок вказаної поверхні в єдиній сис- 
темі просторових координат. Віддалі між 
точками такої мережі можуть дорівнюва- 
ти сотні, а то Й тисячі кілометрів (у космі- 
чних геодезичних побудовах), а можуть до- 
рівнювати віддалям між пунктами класич- 
них геодезичних мереж, тобто декілька чи 
декілька десятків кілометрів. Поряд із виз- 
наченням фігури фізичної поверхні Землі 
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важливо визначити положення фігур рів- 
невих поверхонь реального потенціялу 
сили ваги. Важливу роль тут відіграє по- 
верхня геоїда - рівнева поверхня поля си- 
ли ваги, що проходить через початок від- 
ліку висот. Принципова невизначеність фі- 
гури геоїда, без знання розподілу мас усе- 
редині Землі, зумовила введення (М.С.Мо- 
лоденський) фігури квазігеоїда - повер- 
хні, що визначається за наземними вимі- 
рюваннями. 

Для наукового і практичного використан- 
ня потрібна узагальнена, досить проста ма- 
тематична апроксимація фігури Землі, Оп- 
тимальним зображенням фігури Землі є 
еліпсоїд земний, параметри якого до- 
бирають за умови найбільшої відповідно- 
сті фігурі геоїда. Земний еліпсоїд відпові- 
дних параметрів зорієнтований у тілі Зем- 
лі, стає поверхнею віднесення, на яку ре- 
дукують результати безпосередніх вимірю- 
вань на фізичній поверхні Землі. 

Із розвитком засобів вивчення фігури Зем- 
лі 1 її гравітаційного поля, з підвищенням 
їх точності, збільшенням ймовірності час- 
тих повторень вимірювань розширюється 
кінематичний аспект геодезії - визначен- 
ня змін положень точок земної поверхні та 
елементів земного гравітаційного поля з 
часом. На всіх етапах вивчення фігури Зе- 
млі потрібне сумісне використання резуль- 
татів геодезичних, астрономічних та граві- 
метричних вимірювань, а в окремих випа- 
дках і результатів спостережень ШСЗ. 17. 
ГЕОДЕЗІЯ У ЛЬВІВСЬКІЙ ПОЛІТЕХ- 
НІЦІ (геодезня во Львовской политехни- 
ке; реодезу іп Іміу Роіугеснпіс іпзійціе; 
Сеоайзіе 7 іп Роіутесіпізспег НосП5сіиіє 
Іміу): як навчальну дисципліну під назвою 
геометрія практична вивчали у Львів- 
ській технічній академії (1844), на базі якої 
було відкрито Львівську політехнічну шко- 
лу (1877), Львівську політехніку (1921), а 
згодом політехнічний ін-т (1939), офіцій- 
на назва якого тепер: Національний ун-т 
»Львівська політехніка". На останньому 
курсі трирічного технічного відділення 
академії в 40-х роках ХІХ ст. на цю дисци- 
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пліну виділялось 3 год. на тиждень 1 2 Год. 
на т. зв. ситуаційне рисування та вивчення 
геодезичних інструментів, з якими літом 
виконували навчальну практику. Із 1852 кі- 
лькість годин на вивчення цих дисциплін 
становила відповідно по 5. 18 червня 1871 
в академії була організована кафедра гео- 
дезії та сферичної астрономії, першим за- 
відувачем якої був Зброжек Домінік. 
Згодом удвічі збільшено кількість годин на 
вивчення геодезичних дисциплін: нижчу і 
вищу геодезію та ситуаційне рисування, а 
курс сферичної астрономії введено для сту- 
дентів інженерного відділення 1886-87 - 
3 год. на тиждень упродовж двох семест- 
рів. Під час будівництва нового навчаль- 
ного корпусу (1874-77) по вул. С. Банде- 
ри, 12 збудовано т. зв. меридіанний стовп 
першої башти астрономічної обсерваторії 
і 1878 відкрито метеорологічну станцію 2- 
го розряду, яку 1880 включено в мережу 
станцій 1-го розряду. 1894 кафедру геоде- 
зії та сферичної астрономії розділили на 
дві: геодезії (завідувач - Северин Відт) 
і сферичної астрономії та вищої геодезії 
(Вацлав Ляска з листопада 1895). 1896 
на інженерному відділенні було відкрито 
дворічні курси геометрів, які започатку- 
вали геодезичну спеціальність. Завдяки зу- 
силлям В. Ляски, 1901 відкрито сейсміч- 
ну станцію, яка підпорядковувалась (і фі- 
нансувалась) Центр. управлінню метроло- 
гії та геодинаміки у Відні. 1908 кафедру 
сферичної астрономії та вищої геодезії очо- 
лив Люціян Грабовський (до цього 
проф. астрон. обсерваторії Краківського 
ун-ту), 1912 зав. кафедри геодезії став 
проф. Каспар Вайгель. Курси геометрів 
з 1898 до 1919 закінчили, отримавши дип- 
лом геометра, 405 студентів. 

У 1919/20 відкрито геодезичне відділення 
на інженерному факультеті, термін навчан- 
ня на якому тривав три, з 1929/30 -- чоти- 
ри роки. Тоді кафедру геодезії поділили на 
кафедру геодезії І (зав. К. Вайгель) і кафе- 
дру геодезії П (зав. Владислав Войтан). 
Збільшилось навчальне навантаження як 
кількісно, так і якісно, - з'явились нові дис- 


ципліни, обсяг попередніх значно розши- 
рився. На кафедрах виконувалась посиль- 
на наукова робота, а на астроном. обсерва- 
торії, метеорологічній і сейсмічній стан- 
ціях за відповідними планами і програма- 
ми - спостереження. 

Наприкінці 1939 розпочались заняття на 
геодезичному відділенні у Львівському по- 
літехнічному ін-ті і в червні 1941 відбувся 
захист дипломних робіт. 

Після війни ін-т відновив роботу у вересні 
1944, аз вересня 1945 почались навчальні 
заняття на організованому проф. А. Д. Мо- 
торним, за розпорядженням міністерства, 
геодезичному факультеті з астрономо- і 
картографо-геодезичною спеціальностями 
(1951 відбувся другий і останній випуск ін- 
женерів картографо-геодезистів, а спеціа- 
льність - наземна польова геодезія - зго- 
дом була замінена на інженерно-геодезичну). 
Геодезію за окремими програмами читали 
не тільки на геодезичному, але Й на інже- 
нерно-будівельному, архітектурному, гео- 
лого-розвідувальному, нафтовому факуль- 
тетах усіх форм навчання. Збільшується кі- 
лькісний склад кафедр, підвищується нау- 
кова кваліфікація педагогічних кадрів. 
1952 на факультеті організували кафедру 
інженерної геодезії, 1963 - аерофотогео- 
дезії і 1967 - теорії математичної обробки 
геодезичних вимірювань. 1968 кафедру ви- 
щої геодезії і астрономії поділили на дві: 
астрономії і космічної геодезії (зав. А. В. - 
Буткевич) і вищої геодезії і гравіметрії (зав. 
М. К. Мигаль). Ці кафедри 1974 об'єдна- 
но в кафедру вищої геодезії і астрономії 
(зав. В. О. Коваленко). Очолювали геоде- 
зичний факультет: А. Д. Моторний (1945-- 
52), М. К. Мигаль (1952-57, керував гео- 
лого-розвідувальним факультетом, який 
організовано після об'єднання геодезично- 
го і нафтового факультетів), О. В. Заводов- 
ський (1957-59, керував геологорозвідува- 
льним, а 1959-61 геодезичним факульте- 
тами), В. О. Коваленко (1961-66), Т. Н. Ча- 
люк (1966-77), Д. І. Масліч (1977-81), 
М. І. Кравцов (1981-93), П. М. Зазуляк (з 
1993). Тепер на факультеті є кафедри: 
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Г) геодезії -- А. Д. Моторний (1945-64), 
В. О. Коваленко (березень-вересень 1964), 
Д. І. Масліч (вересень 1964-76), А. Л. Ос- 
тровський (1976-93), О. І. Мороз (з 1993); 
2) прикладної геодезії і кадастру (раніше 
наз.: інженерної геодезії (1952-59), інже- 
нерної геодезії і аєрофотознімання (1959-- 
63), інженерної геодезії (1963-94). Їх очо- 
лювали: О. В. Заводовський (1952-62), 
І. Ф. Монін (1962-85), Р. М. Тартачинсь- 
кий (1985-94), Л. М. Перович (з 1994); 

3) аерофотогеодезії - О. С. Лисичанський 
(1963-67), В. Я. Фінковський (1967-86), 
М. І. Кравцов (1987-89), О. Л. Дорожинсь- 
кий (з 1990); 

4) вищої геодезії і астрономії - О. Ї. Коби- 
лін (1945-49), М, К. Мигаль (1949-74), 
В. О. Коваленко (1974-35), Ф. Д. Заболо- 
цький (з 1985). 

5) теорії обробки геодезичних вимірювань 
- Т.О, Мещеряков (1969-90), М. Д. Йосип- 
чук (1990-2000), П. М. Зазуляк (з 2001). 

З 1966 на факультеті працює галузева нау- 
ково-дослідна лабораторія з вивчення 
впливу атмосфери на результати астроно- 
мо-геодезичних вимірювань. У 1992-93 
відкрито три науково-дослідні лабораторії, 
де досліджуються проблеми геоінформа- 
тики, геодинаміки та теоретичної геодезії. 
На факультеті майже щороку організову- 
ються науково-теоретичні і науково-прак- 
тичні конференції, зокрема й міжнародні. 
У січні 2001 минуло 56 років з часу орга- 
нізації у, Львівській політехніці" геодезич- 
ного факультету. За цей час підготовлено 
понад б тис. висококваліфікованих спеціа- 
лістів геодезичного профілю, зокрема й з 
геоінформаційних систем і технологій. 
На факультеті з 1964 видається міжвідом- 
чий науково-технічний збірник ,Геоде- 
зія, картографія та аерофотозні- 
мання", 5. 

ГЕОДЕЗІЯ ФІЗИЧНА (физическая геоде- 
зня; рпузіса! веодезу; рНузікайзсне Сео- 
дйзіе Д): частина вищої геодезії яка вивчає 
методи дослідження фігури Землі як фі- 
зичного і геометричного тіла на основі за- 
конів механіки і дослідних даних - резуль- 


татів геодезичних, гравіметричних 1 астро- 
номічних вимірювань. Г. ф. розглядає ме- 
тоди визначення параметрів еліпсоїда 
земного і методи вивчення дійсної фігу- 
ри Землі відносно вибраного еліпсоїда як 
поверхні віднесення чи порівняння. Вив- 
чення фігури Землі грунтується на визна- 
ченні дійсного зовнішнього гравітаційно- 
го поля Землі, тому у Г. ф.значна увага при- 
діляється теорії потенціялу сили ваги 
Землі і його визначенню за результатами 
перелічених вище вимірювань. До Г. ф. мо- 
жна віднести питання використання гео- 
дезичних даних для вивчення деформації 
земної поверхні і внутрішньої будови 
Землі як фізичного тіла. Через Г. ф. гео- 
дезія входить до складу науки про Землю 
як сукупності знань, що дають геофізика, 
геологія та ін. науки. 

Замість напряму сили ваги Землі УГ. ф. 
вивчається напруженість цієї сили, що ви- 
ражається прискоренням, яке вона надає ті- 
лам. Напруженість сили ваги залежить від 
фігури рівневої поверхні і від розподілу 
мас усередині Землі. За певних умов ці два 
впливи можна розділити й отримати залеж- 
ність між напруженістю сили ваги і фігу- 
рою геоїда в чистому вигляді (Стокса 
теорія визначення фігури Землі). 
Цю задачу можна розв'язати, якщо відома 
напруженість сили ваги у всіх точках зем- 
ної поверхні. Проте визначення фігури гео- 
їда за даними наземних вимірювань без 
знання внутрішньої будови Землі прин- 
ципово неможливе. Теорія, що дає змогу 
вивчати замість фігури геоїда фігуру фі- 
зичної поверхні Землі з використан- 
ням проміжної поверхні - квазігеоїда і 
її зовнішнього гравітаційного поля, розроб- 
лена Молоденським. 

Якщо залежність між напруженістю сили 
ваги і фігурою геоїда є фундаментальною 
для геодезії, то питання вивчення розподі- 
лу мас як усередині Землі, так і у верхніх 
частинах земної кори має велике значення 
для геофізики та геології. Через різнома- 
нітність задач виклад фізичного шляху до- 
слідження фігури Землі може набувати до- 
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сить своєрідних форм і назв: теорія фігу- 
ри Землі, гравітаційна розвідка, приклад- 
на геофізика. 17. 

ГЕОДЕТ (геодезист; веодезізі; Сеоайі ту): 
заст. термін. Див. Геодезист. 17. 
ГЕОДИНАМІКА (геодинамика; яеоау- 
патісз; Сеодупатік, ): наука, що дослі- 
джує причини, характер і зміни в часі ди- 
намічних процесів, які відбуваються під 
дією геофізичних силових полів (гравіта- 
ційного, магнетного, термічного тощо) у 
тілі планети, в атмосфері, а також у її до- 
бовому обертанні і в орбітальному русі. 
Тобто вивчаються сучасні рухи континен- 
тів, літосферних плит, гірських споруд, ло- 
кальних брил земної кори, рухи земної ко- 
ри техногенного походження, зміни пара- 
метрів фігури Землі та її зовнішнього 
гравітаційного поля, зміни положення 
центра мас, осі обертання і координат 
полюса планети, зміни тривалості доби то- 
що. Здебільшого річні геодинамічні варіа- 
ції мають значення: Х б см, 5 10 мГал, 
« 0,002". Ці дослідження спільні для наук 
про Землю - геодезії, геології, геофізи- 
ки, географії та ін. і для астрономічних 
наук -астрометрії, небесної механі- 
ки, астродинаміки таїін. 

Відповідно до геосфер Г. поділяють на ди- 
наміку: ядра, мантії, літосфери, гідросфе- 
ри та атмосфери Землі, навколишнього 
космічного простору. Вивчення трьох пер- 
ших геосфер об'єднують у динаміку Зем- 
лі, яку досліджує динамічна геологія. Вив- 
ченням зовнішніх сфер займаються: дина- 
міка гідросфери - океанологія, лімнологія 
і гідрологія; динаміка атмосфери - метео- 
рологія; динаміка навколишнього косміч- 
ного простору. Г. зовнішніх сфер має від- 
ношення до Г. настільки, наскільки проце- 
си, що відбуваються в цих геосферах, впли- 
вають на процеси в літосфері та у мантії 
Землі. Динамічна геологія вивчає проце- 
си, які відбуваються в надрах і на поверхні 
Землі. Процеси, що відбуваються в надрах 
Землі, спричинені фізико-хемічними пере- 
твореннями в підкоровому субстраті і по- 
в'язані з глибинними тектонічними проце- 


сами. Їх наслідком єтектонічні рухи та утво- 
рення вивержених порід, що проявляються 
у землетрусах і виверженнях вулканів, які 
вивчає сейсмотектоніка. 

Геодезія дає найточніші методи для ство- 
рення єдиної системи відліку, побудови 
геодинамічних і фундаментальних мереж 
опорних пунктів, для вимірювання та ви- 
значення багатьох геодинамічних ефектів. 
Найефективнішими виявилися сучасні ме- 
тоди, створені в геодезії космічній 
(аналіз збурень орбіт ШСЗ, лазерна лока- 
ція супутників і Місяця, допплерівські ви- 
значення, радіоінтерферометрія з наддов- 
гою базою, метод глобальної позиційної 
системи, супутникове нівелювання тощо), 
застосування яких привело до створення 
геодинаміки космічної, 9; 4. 
ГЕОДИНАМІКА КОСМІЧНА (косми- 
ческая геодинамика; зрасе зеодупатісе; 
Уейтайтзосодупатік, 5): розділ геодезії 
космічної, в якому задачі гегодинаміки 
розв'язуються за допомогою таких мето- 
дів, як радіоінтерферометрія з наддовгою 
базою, лазерна локація, СР5, супутникове 
нівелювання, аналіз збурень орбіт ШСЗ 
тощо. 9. 

ГЕОДИНАМІЧНИЙ ПОЛІГОН (геоди- 
намический полигон; зеодупатіс роіузоп; 
зеодупатізснез Роїіувоп п): територія, в ме- 
жах якої виконують комплексні геодезичні, 
геофізичні, гідрологічні, сейсмічні та ін. 
перманентні та дискретні дослідження для 
визначення просторових деформацій 
земної кори, будівель і споруд, вивчення 
причин цих деформацій і прогнозування їх 
у просторі та часі. 21. 

ГЕОІЗОТЕРМА (геоизотерма; реоізо- 
ШТегт; Сеоізотетте б): площина однакової 
температури Землі під її поверхнею, 17. 
ГЕОІКОНІКА (геодиконика; єєеоіКопіса; 
Сеоїкопік )): наукова дисципліна, яка вив- 
чає теорію географічних зображень, мето- 
ди їх аналізу, розпізнавання образів, пере- 
творення та моделювання. 21. 
ГЕОІНФОРМАТИКА (геоинформатика; 
зеоітогтаїся; Сеоіпрогтатік |): наукова 
дисципліна, яка охоплює низку наукових 
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напрямів, пов'язаних з вивченням геопрос- 
тору як цілісної системи з її властивостями, 
способом відображення та автоматичного 
опрацювання інформації на ЕОМ. Вивчає 
принципи, технічні та програмні засоби і 
технологію отримання, накопичення, пере- 
давання та опрацювання просторової ін- 
формації і формування на цій основі но- 
вих уявлень про навколишній світ. Г. ви- 
никла на стику наук про Землю (географія, 
геологія та ін.), наукових дисциплін (кар- 
тографія, фотограмметрія, дистанційне 
зондування Землі) та комп'ютерної інже- 
нерії (комп'ютерна графіка, бази даних, 
автоматизоване розпізнавання образів). 21. 
ГЕОІНФОРМАЦІЙНА (ГЕОГРАФІЧ- 
НА) СИСТЕМА (ГІС) (геоинформа- 
ционная (географическая) система (ГИС); 
Сеоякаїїса! Іуогтайоп 5узієт (СТ); Сео- 
іпогтатпоп5зузіет п): людино-комп'ютер- 
ний з апаратно-програмним забезпеченням 
комплекс, який інтегрує просторово-коор- 
диновані дані про територію для їх ефек- 
тивного використання під час розв'язання 
багатьох задач, пов'язаних з обліком та 
плануванням територій, аналізом та моде- 
люванням ситуацій, керуванням різними 
галузями господарства, які функціонально 
залежать від просторового розташування 
і територіальної організації суспільства. 
Головні компоненти ГІС: вихідні дані, тех- 
нічні та програмні засоби, бази даних і ко- 
ристувач. Основними джерелами вихідних 
даних є карти, аерофото- та космічні знім- 
ки, статистичні матеріали, спеціалізовані 
тематичні відомості про об'єкт. Технічні 
засоби - комп'ютери, пристрої введення- 
виведення зображень, графіки, тексти то- 
що. За функціональними ознаками ГІС по- 
діляються на універсальні та тематичні 
(спеціалізовані). Поняття ГІС уперше бу- 
ло введене 1963 Р. Ф. Толмінсоном (Ка- 
нада) під час впровадження в практику 
обчислювальної системи, яка оперувала 
географічними даними. Проблемами ГІС 
займаються науковці та практики всіх кон- 
тинентів, близько ста ун-тів і фірм. Щоріч- 
ний обсяг ГІС-індустрії досягає 10- 
12 млрд доларів США. 21. 
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ГЕОЇД (ГЕОЇДА ПОВЕРХНЯ) (геонд 
(поверхность геоида); зеоій (зеоій зина- 
се); Сеоій п): рівнева поверхня реального 
потенціялу сили ваги, що збігається в 
океані з його незбуреним середнім рівнем, 
уявно продовжена під материками так, щоб 
напрями прямовисних ліній перетинали її 
завжди під прямим кутом. Проте через різ- 
ницю температури та солоності води в різ- 
них частинах Світового океану та ін. при- 
чини поверхня Г. незбігається із зазначеним 
рівнем. За деякими оцінками, відхилення 
середнього рівня моря від Г. у відкритих 
частинах Світового океану може досягати 
1 м. Тому розрізняють поверхню Г. і т. зв. 
топографічну поверхню морів і океанів. 
Оскільки фігура Г. залежить від невідомого 
розподілу мас всередині Землі, то вона, 
строго кажучи, за наземними вимірами не 
визначається. 17. 


Фізична 
поверхня Землі Незбурена. 
чо, ПОНОграфічна 


поверхня | | 
морів і океанів 
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ГЕОЛОГІЧНИЙ РОЗРІЗ (геологический 
разрез; єеоіовіс(аї) зеспоп; веоіовізспег 
Усппій т): проєкція гірських порід залежно 
від їх глибини залягання на умовну верти- 
кальну площину, проведену по лінії розрі- 
зу. Під Г. р. подається характеристика гір- 
ських порід. 4. 

ГЕОЛОГІЧНІ ПРОЦЕСИ (геологическиє 
процессь; веоіовіса! ргосе55е5; 8еоіові- 
зспег Уегіанї т (Ргоге55 т)): процеси, які 
змінюють склад, структуру, рельєф 1 гли- 
бинну будову Землі. 4. 

ГЕОМАТИКА (геоматика; яеотаїїса; 
Сеотаїїк д: галузь знань, що поєднує гео- 
дезичні вимірювання з комп'ютерними 
інформаційними технологіями опрацюван- 
ня і подання результатів, зокрема з гео- 
інформаційними географічними 
системами. 21. 


Геоменсори 


ГЕОМЕНОСОРИ (геоменсормі; єеотепбог; 
Сеотепзогеп т рі): прецизійні світло- 
віддалеміри англійської фірми Ком-Рад. 
Г. розроблені на базі мекометрів. Г. СВ- 
204, що виготовляється з 1985, можна ви- 
мірювати лінії довжиною від 10 м до 10 км 
з точністю 0,1 мм 1 0,1 мм/км. У комплект 
Г. СВ-204 входять, крім приймопередавача 
і відбивача, метеорологічні давачі, за допо- 
могою яких вимірюють метеорологічні ве- 
личини не тільки біля приймопередавача і 
відбивача, але ще у декількох (не менше чо- 
тирьох) точках променя між ними. Джере- 
лом світла Г. є ксенонова лампа, а фазомет- 
ром - поздовжня компенсаційна комір- 
ка Поккельса. Змінюючи частоту, визна- 
чають мінімальну інтенсивність світла після 
проходження комірки. Діапазон зміни вимі- 
рювальної частоти 455-495 МГц. Для під- 
вищення точності реєстрації різниці фаз ви- 
користано метод мерехтіння. Маса при- 
ймопередавача 26 кг. 13. 

ГЕОМЕТР (геодезист; 8еоаєзізі; Сеоайі 
т): заст. термін, син. геодезист. 17. 
ГЕОМЕТРИЧНА МОДЕЛЬ ОБ'ЄКТА 
(геометрическая модель обьекта; деотеі- 
гіса! тоде! о/ обіесі; зеотеїтізспез Орфіекі- 
тоабєї! п): поверхня, утворена сукупністю 
точок перетину двох (кількох) зв'язок про- 
єктувальних променів, що виходять від 
двох (кількох) фотознімків. Г. м. о. утворю- 
ється взаємним орієнтуванням двох (кіль- 
кох) знімків. Подібна Г. м. о. утворюється 
перетином відповідних променів двох по- 
дібних зв'язок, а перетворена Г. м. 0.- дво- 
ма перетвореними зв'язками. Для подібної 
моделі її м-б обчислюється як відношення 
відрізка на моделі до відповідного йому 
відрізка на місцевості або як відношення 
базису проєктування до базису фо- 
тографування. Для перетвореної моделі 
розрізняють горизонтальний м-б І/т, і 
вертикальний м-б І/т,; між якими існує 
залежність Ї/т, з К/т,, де К - коефіцієнт 
перетворення зв'язок. Своєю чергою, 
К а Е/Т, де Кі/відповідно фокусні відда- 
лі проєктувальної та фотографувальної 
камер. 8. 
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ГЕОМЕТРИЧНА ОПТИКА (геометри- 
ческая оптика; єеотеїгіс(аї) оріїс5; яє0- 
теїтізспе Оріїк )): розділ променевої опти- 
ки, який вивчає закони поширення світла і 
теорію оптичних приладів на основі уяв- 
лень, що світлові промені (напрями поши- 
рення світлової енергії) - геометричні 
прямі лінії. Г. о. є граничним випадком 
хвильової оптики, коли можна нехтувати 
довжиною хвиль світла порівняно з розмі- 
рами отворів оптичних систем. Теорія і 
обчислення Г. о. грунтуються на принципі 
суперпозиції (вислідний ефект складно- 
го процесу, що є сумою ефектів, за умови, 
що останні не впливають один на одного), 
на факті прямолінійного поширення світла, 
законах відбиття і заломлення світла. 14. 
ГЕОМЕТРИЧНЕ РОЗХОДЖЕННЯ 
(геометрическое расхождениє, зеотеїтіса! 
діуегзепсе; зеотеїтізснез Аи5еіпапаетіанієп 
п): явище зменшення густини потоку сей- 
смічної енергії зі збільшенням віддалі від 
гіпоцентра землетрусу до точки спо- 
стереження. 4. 

ГЕОМЕТРИЧНІ УМОВИ ТРАНСФОР- 
МУВАННЯ ЗНІМКІВ (геометрические 
условия трансформированця снимков; яе0- 
теїпіса! сопайіопя оГ рйоіоїгапу/огтайоп, 
гесіїйсатоп; веотеїгізспе Ведїпзипреп аег 
Віїдетігентипя )): вимоги, дотримуючись 
яких, отримаємо зі знімка зображення пра- 
вильної (неспотвореної) форми і в задано- 
му м-бі (після трансформування 
аерофотознімків): 

Умова 1. Центр проєктування повинен бу- 
ти в площині головної вертикалі знім- 
ка на прямій, що проходить через голов- 
ну точку сходу знімка паралельно до 
площини екрана трансформатора. 

Умова 2. Центр проєктування 5 мусить бу- 
ти на віддалі 51 з //зіпа від головної точ- 
ки сходу І знімка (/-- фокусна віддаль знім- 
ка; д - кут нахилу знімка). 

Умова 3. Віддаль від головної точки сходу 
Ізнімка до екрана трансформатора вздовж 
головної вертикалі знімка дорівнює: Г/ з 
«Н/(М8зіпо), де Н - висота фотографуван- 
ня; У - площа перетину головної верти- 
калі знімка з площиною екрана; М - м-б 
карти. 8. 


Геоморфологія 


ГЕОМОРФОЛОГІЯ (геоморфология; 
звеотогрроіозву; Сеотогріоіовіе ): наука 
про рельєф земної поверхні (суші, дна 
оксанів і морів); вивчає зовнішні обриси, 
походження, вік рельєфу, історію розвитку 
і сучасну динаміку та закономірності його 
географічного поширення. Знання Г. пот- 
рібні геодезистам і картографам для пра- 
вильного відображення рельєфу на картах 
географічних, особливо на спеціальних, 
геоморфологічних. 5. 

ГЕОРАН (георан; яєокап; Сеокап т): див. 
Світловіддалеміри двохвильові. 13. 
ГЕОСИНКЛІНАЛІ (геосинклинали; 8е0- 
зупсіїпе; СеозупКіІїпаїе 5): зони високої ру- 
хомості, контрастних змін геодинамічних 
напруг, великої потужності відкладів, знач- 
ного розчленування і підвищеної проник- 
ності земної кори, що виражається в актив- 
ному магматизмі і метаморфізмі. Це ліній- 
но витягнуті, дугоподібно вигнуті або мо- 
заїчно побудовані зони земної кори, зарод- 
ження і розвиток яких тісно зв'язані з гли- 
бинними розломами. В початкових стадіях 
розвитку характеризуються переважно 
опусканнями і морськими умовами, а в кін- 
цевих - переважно підняттям і процесами 
гороутворення. Потужність і будова земної 
кори та верхньої мантії в межах Г. харак- 
теризується значною диференціацією. Г. 
притаманні гравітаційні та магнетні ано- 
малії, висока сейсмічність. 4. 
ГЕОТЕКТОНІКА (геотектоника; 7?е0- 
гесіопіс5; Сеоїеклопік )): наука про внутріш- 
ню будову Землі, процеси, які відбуваю- 
ться в її надрах і закономірності геологіч- 
ного розвитку та сучасної геодинаміки. 
Г. вивчає будову верхньої оболонки Землі 
- літосфери, розвиток і рухи літосфер- 
них блоків та геологічних структур, їх зв'я- 
зок із сейсмічністю та сучасними рухами 
земної поверхні. Г. визначає закономірно- 
сті залягання і часову послідовність фор- 
мування геологічних структур шарів і по- 
рід, процеси, що супроводжуються нако- 
пиченням геологічних відкладів та їх пере- 
розподілом. Дослідження цих закономір- 
ностей і процесів грунтується на викорис- 
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танні методів Г. (структурний, формацій- 
ний, аналіз перерв і неузгодженостей фа- 
цій, товщини осадів, вулканів, порівняль- 
ної палеотектоніки та ін.), а також методів 
і даних суміжних наук (геофізики, геоде- 
зії, геоморфології тощо). Вивчення законо- 
мірностей та інформація Г. потрібні для по- 
шуків родовищ корисних копалин, інжене- 
рно-геологічних вишукувань тощо. 4. 
ГЕОФІЗИКА (геофизика; єеорпузісія; 
Сеорпузік б: комплекс наук, що вивчають 
фізичні властивості Землі, зокрема, в Її 
твердій (літосфера), рідкій (гідросфе- 
ра) ігазовій (атмосфера землі) оболон- 
ках, які взаємодіють між собою. Геофізичні 
дослідження зводяться до вивчення та ана- 
лізу фізичних полів і явищ на земній по- 
верхні, у шахтах, свердловинах, глибоких 
морях, на різних висотах в атмосфері і в 
навколишньому космічному просторі. За 
даними геофізичних досліджень отриму- 
ють інформацію про будову надр Землі, її 
водної і повітряної оболонок. Г. дає теоре- 
тичні знання про внутрішню будову Землі 
та її взаємодію з космічними тілами -- Сон- 
цем, Місяцем і планетами. Г, тісно пов'я- 
зана з геологією, геодезією, географією, 
геохімією, фізикою та астрономією. Зав- 
дання , геодезичної" Г. - врахувати вплив 
геофізичних явищ на результати геодезич- 
них вимірювань. Геодезія фізична ви- 
користовує геофізичні методи визначення 
товщини земної кори або картографуван- 
ня поверхні Мохоровичича, гравіметрич- 
них редукцій та розв'язування проблем 
граничних задач у теорії гравітаційного по- 
тенціялу. 6. 

ГЕОХЕМІЯ (геохимия, яеосПпетізіку; Сео- 
спетіе ): наука про хемічний склад Землі 
й розміщення на ній хемічних елементів, 
про закономірності розподілу 1 міграції цих 
елементів у різних геосферах тощо. Роз- 
різняють Г.: аналітичну, фізичну, літосфе- 
ри, регіональну, гідро», радіо 1 біогеохемію, 
ландшафту, літогенезу тощо. Г. - одна з тео- 
ретичних основ пошуків корисних копа- 
лин. За матеріалами Г. складають карти 
геохемічні. 5. 


Геоцентричний 


ГЕОЦЕНТРИЧНИЙ (геоцентрический; 
реосентпіс; зеогепігізсн): той, що стосуєть- 
ся центра Землі або Землі як центра. 17. 
ГЕРЦ (герц; Пепіє; Непг п): одиниця час- 
тоти (Гц) періодичного процесу, коли за 1 с 
відбувається один цикл процесу; визнача- 
ється за формулою / - УТ, де Т - період 
коливання. Похідні: кілогерц (І кГц 

2 10? Гц) і мегагерц (І МГц е 109 Гц). 14. 
ГЕТЕРОДИН (гетеродин, Петегодупе о5сі- 
Паогу Нізрепегагог п): допоміжний гене- 
ратор, який застосовують у віддалемірах для 
зниження частоти вимірювальних коливань 
перед вимірюванням різниці фаз. 13. 
ГЕТЕРОДИНУВАННЯ (гетеродиниро- 
вание; Петегодупіпе; 5епкипа ДГ дег Егедиепі 
Дайксі аск Мізспипе д): спосіб зменшення 
частоти, який використовують у фазових 
віддалемірах. Для реалізації Г. треба мати 
гетеродин та два змішувачі: опорний і 
сигнальний. 


Прямі коливання Відбиті коливання 


і, Опорний Ггтеродин ченальниї 
змішувач змішувач 
Сигнальні Опорні 
коливання коливання 


На обидва змішувачі надходять коливання 
з гетеродина. Крім них, на опорний змішу- 
вач подають прямі коливання з генератора 
вимірювальних коливань, а на сигнальний 
-- відбиті коливання з приймача. Частоту 
прямих і відбитих коливань наз. вимірю- 
вальною. Вона близька до частоти гетеро- 
дина. Із кожного змішувача виділяють ни- 
зькочастотні коливання, частота яких до- 
рівнює різниці вимірювальної частоти і 
частоти гетеродина. А їх фаза дорівнює різ- 
ниці фаз коливань, які надходять на змішу- 
вачі. Коливання низької частоти зі змішу- 
вачів подають на фазометр. Виміряна ним 
різниця фаз дорівнює різниці фази прямого 
і відбитого коливань у межах одного пе- 
ріоду, тобто при гетеродинуванні зберіга- 
ється різниця фаз. 13. 

ГЕТЕРОСФЕРА (гетеросфера; Пеїего- 
зрйеге; Неїегозрійге ): шари атмосфери 
Землі, розташовані вище 100-120 км, де 
склад повітря змінюється з висотою вна- 
слідок дисоціації молекул від дії ультрафіо- 
летових променів. 5. 
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ГИРЛО РІЧКИ (устье реки, гімег оипеї; 
Міпаипе, б): місце впадіння річки в море, 
озеро або іншу річку. Великі річки при впа- 
дінні в море утворюють багаторукавні гир- 
ла, т. зв. дельти, 4. 

ГІГА (гига; ява; Сіза): префікс до найме- 
нування фізичних величин, дорівнює 10? 
вихідних одиниць, напр., 1 ГГц (гіга- 
герц) є 10? Гц. 14. 

ГІГРОГРАФ (гигрограф; Пуєгоягарі; 
Нуєкоякарй т): самописний прилад для 
безперервної реєстрації відносної волого- 
сті повітря. 5. 

ГІГРОМЕТР (гігрометр; йуєкотеїет; 
Нуєеготеїег т): прилад для визначення во- 
логості повітря. З-поміж Г. найпоширеніші 
психрометр і волосяний Г. Останнім вимі- 
рюють відносну вологість повітря за змі- 
ною його вологості, 5. 
ГІГРОТЕРМОГРАФ (гигротермограф; 
пуєгоїектовтарй; Нуєтоїтегтовтарі т): са- 
мописний метеорологічний прилад, який 
безперервно реєструє вологість повітря і 
температуру. 5. 

ГІДРАВЛІЧНИЙ РАДІУС ВОДОТОКУ 
(гидравлический радиус водотока; Пудтаий- 
Іс гадц5 оР 5бітеат Поу»; Нудтаціївснег Ма- 
з5егескгадйін5 т): визначається за форму- 
лою КЕ о/р, де 9 - площа живого пе- 
рерізу водотоку; р - змочений пери- 
метр. 4. 

ГІДРОАКУСТИКА (гидроакустика; Ну- 
аго-асоизіїся; Нуагоакизіїк Р: розділ акус- 
тики, який вивчає поширення звукових 
хвиль у реальному водному середовищі для 
підводної локації, зв'язку тощо. б. 
ГІДРОАКУСТИЧНА НАВІГАЦІЙНА 
СИСТЕМА (гидроакустическая навига- 
ционная система; Пудто-асоизіїс памідайоп 
зузіет; Пудгоакизтзспез 5агеййепуузієт п 
Ліг Мамівайоп п): комплекс гідроакустич- 
них засобів для визначення в місцевій 
координатній системі місця знаходження 
надводних або підводних суден та апаратів. 
Початок координатної системи закріпля- 
ють на судні або на дні моря. Місце розта- 
шування визначають відносно донних мая- 
ків (транспордерів) віддалемірним, різ- 


Гідроакустичний лаг 


ницевим, кутомірним або віддалемірно-ку- 
томірним методами. Останні поділяються 
на довгобазисні, короткобазисні та ультра- 
короткобазисні. б. 
ГІДРОАКУСТИЧНИЙ ЛАГ (гидроакус- 
тический лаг; Нудго-асоизіїс Їоє; Пуагоаки- 
зізспез ор п): гідроакустична станція для 
визначення швидкості судна відносно мор- 
ського дна (абсолютної швидкості) і кута 
знесення судна. Робота Г. л. грунтується на 
вимірюванні допплерівського зсуву 
частоти в режимі безперервного випро- 
мінювання. В комплекті станції є пристрій, 
задопомогою якого можна обчислити про- 
йдений судном шлях, інтегруючи його 
швидкість за час руху. б. 
ГІДРОГЕОЛОГІЯ (гидрогеологня; Пуа- 
гореоіояу; Нуагореоїоєтіе )): наука про під- 
земні води; вивчає їх фізичні властивості 
та хемічний склад, процеси формування, 
залягання і закономірності їх поширення 
та руху, а також режим, баланс і взаємо- 
дію цих вод з гірськими породами. Дані Г. 
використовують для водопостачання, зро- 
шування та ін. потреб, як і для складання 
карт гідрологічних. 5. 

ГІДРОГРАФ (гидрограф; Пуагожгарі; 
Нуакоєнарії т): графік зміни в часі витрат 
води в створі поперечного перерізу річки. 
Ілюструє характер водного стоку за рік, се- 
зон, під час повені чи межені. 5. 
ГІДРОГРАФ СТОКУ (гидрограф стока; 
Пуагозгарії ої агаїпаве; АР/їеззепзПпуаго- 
ягарі т): див. Гідрограф. 4. 
ГІДРОГРАФІЯ (гидрография; Нудагожтар- 
пу; Нуагоягарніе ): галузьгідрології, що 
вивчає водні об'єкти суходолу, їхнє поло- 
ження, походження, розміри, режим та за- 
кономірності поширення і їх зв'язки з 
іншими природними явищами, використо- 
вуючи при цьому методи і засоби багатьох 
наук і галузей знань (геодезії, топогра- 
фії, аерофотознімання, геодезичної і 
морської астрономії, навігації, морської 
геології, геофізики, гідрології). б. 
ГІДРОІЗОБАТИ (гидроизобать; Нуадго- 
ізоратез; Нуагоізорате Д: ізолінії гли- 
бин дзеркала підземних вод від земної по- 
верхні. 5. 
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ГІДРОІЗОГІІСИ (гидроизогипсь; Пудго- 
ізопурзез; Нуагоізопурбе д: ізолінії висот 
дзеркала підземних вод відносно відліко- 
вої поверхні. 5. 

ГІДРОІЗОПЛЕТИ (гидроизоплетьі; Пуд- 
гоізоріетез; Нуагоізоріете р): ізолінії во- 
логості грунту на різних глибинах і в різ- 
ний час; точки однакових рівнів води в 
окремих колодязях у різний час. 5. 
ГІДРОІЗОТЕРМИ (гидроизотермиьі; 
пудгоїзотетте; Нуагоїнетте 5: ізолінії 
температури води у певній товщі гірської 
породи. 5. 

ГІДРОЛОГІЯ (гидрология; Пуагоіору; 
Нуагоіовіе 5): наука, що вивчає природні 
води. Основні проблеми Г. - дослідження 
кругообігу води в природі і впливу на ньо- 
го діяльності людини, просторово-часовий 
аналіз гідрологічних елементів. Г. поділя- 
ють на Г. моря (океанологія) та Г. суходолу 
(Г. річок, озерознавство, болотознавство та 
Г. підземних вод). б. 

ГІДРОЛОКАТОР (гидролокатор; Пуато- 
Іосаїог (зопаг); Нудагорозіїопіегипа Д: тід- 
роакустична станція для визначення коор- 
динат надводного і підводного об'єктів. 
Віддаль до об'єкта визначають за часом 
проходження випромінюваного і відбитого 
імпульсу звуку, кути - за напрямом відби- 
того імпульсу. б. 

ГІДРОМЕТРІЯ (гидрометрия; Пудкотеї- 
гу; Нудготеїгіе б): розділ гідрології, що 
розробляє методи визначення величин, які 
характеризують режим водних об'єктів. 
Завдання Г. - вимірювання рівнів, глибин, 
рельєфу дна, течій, пульсацій швидкостей 
і тисків, витрат води, наносів, спостере- 
ження за термічним і льодовим режимами 
потоків. б. 

ГІДРОСФЕРА (гидросфера; Нудкобрнете; 
НуагозрНійте р): перервна водна оболонка 
Землі, розташована між атмосферою і зем- 
ною корою. Г. -- сукупність морів, океанів, 
озер, річок, боліт, а також підземних вод. 
Площа Г. близько 7195 земної поверхні. б. 
ГІДУВАННЯ (гидирование, зіаг яційїпе; 
Біетпіоівеп п): в астрономії: зводиться до 
того, що під час фотографування небесно- 
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го світила спостерігач за допомогою навід- 
них гвинтів або спеціальних пристроїв те- 
лескопа утримує зображення небесного сві- 
тила на перетині сітки ниток окулярного 
мікрометра, встановленого у фокальній 
площині допоміжної труби, т. зв. гіда, тоб- 
то зводиться до усунення відхилення опти- 
чної осі телескопа від напряму на небесне 
світило, що виникає здебільшого через не- 
справність роботи годинникового механіз- 
му під час оберту телескопа за добовим ру- 
хом світила, а також через атмосферну ре- 
фракцію, Г. здебільшого здійснюється авто- 
матично. 5. 

ГІПЕРБОЛІЧНА РАДІОНАВІГАЦІЙ- 
НА СИСТЕМА (гиперболическая радио- 
навигационная система; Нурекфоїїс гадіо- 
пауівайоп зубіет; Нурегреипкпауіваїопу- 
зузіет б: сукупність радіоелектронного 
обладнання, яке встановлюють на кораблі 
або літаку для визначення його місця пере- 
бування за різницею часу надходження 
імпульсів від декількох пар наземних ра- 
діостанцій, які синхронно працюють, коор- 
динати яких відомі. Лінії з однаковою різ- 
ницею часу надходження сигналів від кож- 
ної пари станцій (гіперболи) фіксуються на 
спеціальних картах. Місцем перебування 
об'єкта буде точка перетину гіпербол. 6. 
ГІПЕРБОЛІЧНА СІТКА ІЗОЛІНІЙ (ги- 
перболическая сетка изолиний; Пурегбоїіс 
ягій о/ ізоіїпез; Нурегреізішег дег Г5оіїпіеп 
рі): сітка ізоліній, яка відповідає виміря- 
ному навігаційно-геодезичному параметру 
різниць віддалей від рухомого об'єкта до 
двох опорних пунктів (базисних станцій гі- 
перболічної системи). Їх наносять на план- 
шет певного м-бу на віддалі 3-4 см. Обчис- 
лення і побудову Г. с. 1. виконують: за попе- 
редньо побудованими сітками ізоліній 
стадіометричними відносно обох фо- 
кусів гіпербол; за координатами точок гі- 
пербол; за точками перетину гіпербол з 
прямими, паралельними до однієї з голов- 
них осей. 6. 

ГІПОЦЕНТР ЗЕМЛЕТРУСУ (гипо- 
центр землетрясения; еапіптацаке сепітит; 
Нурогепігит п д4е5 Етабебепу пу: див. 
Вогнище (фокус) землетрусу. 4. 
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ГИ СОМЕТРИЧНЕ ЗАБАРВЛЕННЯ 
(гипсометрическая окраска; йурзотеїгіс 
райпіня; пурзотеїгізснез ЕйтБеп п): забар- 
влення на карті гіпсометричних сту- 
пенів згідно з прийнятою шкалою кольо- 
рів. Г. з. суттєво підвищує сприйняття зоб- 
раження рельєфу на картах, а тим самим 
підвищує їх читаність. 5. 
ГНІСОМЕТРІЯ (гипсометрия; пурзоте!- 
гу; Нурзотеїгіе Б: розділ геодезії, який 
вивчає методи вимірювання висот точок на 
земній поверхні над прийнятим рівнем 
(рівневою поверхнею, що проходить через 
початок відліку) 1 відображення на карті ре- 
льєфу земної поверхні. 17. 
ГІПСОТЕРМОМЕТР (гипсотермометр; 
пурзоегтотеїтетг; Нурзоїегтотеїет п): 
прилад для визначення висоти точки 
н. р. м.затемпературою пари води під час 
її кипіння. Пружність пари майже дорівнює 
зовнішньому тиску повітря. Вимірявши 
температуру пари, визначають її пруж- 
ність. Користуючись залежністю атмо- 
сферного тиску від висоти, знаходять ви- 
соту точки, яка відповідає виміряній пруж- 
ності пари. Г. складається з кип'ятильника, 
залитого дистильованою водою та встанов- 
леного над спиртовим пальником. У верх- 
ній його частині закріплюють термометр 
зі шкалою, яка дає змогу відлічувати темпе- 
ратуру з точністю до 0,012. Термометр за- 
кріплюють так, щоб пара мала доступ до 
всієї його поверхні. Для обчислення висо- 
ти точки використовують формулу Лап- 
ласа: 

Н, - Н, - 1840018(р, / р, Х1 с) х 

ха з 0,378/е/ р-н 0,026 со8 2ф)х 


х(1-31440"Н), 

де Н.,-Н; - різниця висот, м; а - 1/273; 
із (п іь)/2 - середня температура шару 
повітря, ?С; е/р - 0,5(е, / рі в» / р») - се- 
реднє арифметичне відношення пружності 
водяної пари до тиску повітря; Ф- широта 
місця спостережень; Н «(Н,- Н,)/2 - сер. 
арифметична висота. 

Наточність результатів обчислень впливає 
точність вимірювання тиску р і темпера- 
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тури і, найменше - точність вимірювання 
вологості е і сили ваги. Для менш точних 
обчислень користуються спрощеною фор- 
мулою 
Н «1600001 чо ру - ре рі Ж ра). 7. 

ГІРОКОМПАС (гирокомпас; зугозіаїс 
сотраз58; Сугокотрав т): прилад із гіро- 
скопічним чутливим елементом для гіро- 
скопічного способу визначення 
астрономічного азимута заданого на- 
пряму. 14. 

ГТГРОКУРСОВКАЗІВНИК (гирокурсо- 
указатель; вуго-соит5е детесіог; Сугогісі- 
шшпрзангеїзег т): прилад наземної навіга- 
ції, який видає інформацію у вигляді кур- 
сового кута і дає змогу орієнтувати авто- 
мобіль, на якому він установлений, в по- 
трібному напрямі. Головна вісь його гіро- 
скопа зберігає зорієнтований напрям, але 
автоматично не встановлюється в площині 
меридіана, тому Г. інколи наз. гіронапів- 
компасом. Середня похибка в орієнтуванні 
за допомогою гірокурсовказівника -596 
пройденого шляху або в кутовій мірі - 37, 7. 
ГІРОСКОПІ (гироскоп; вугозсоре; Супо- 
5Кор п): швидкообертове тверде тіло, вісь 
обертання якого може змінювати свій на- 
прям у просторі. В гіроскопічних при- 
строях Г. - це зазвичай закріплений у кар- 
дановому почепі ротор симетричної фор- 
ми, що обертається навколо осі симетрії. 
Г. застосовують у теодолітах гіроско- 
пічних, навігаційних приладах, системах 
автономного руху літаків, ракет тощо. Є дві 
основні властивості Г.: властивість ста- 
білізації, яка полягає в тому, що коли на Г. 
не діють зовнішні сили, то його головна 
вісь зберігає незмінним (стабілізує) свій на- 
прям у світовому просторі; властивість 
прецесії, яка полягає в тому, що під дією 
зовнішніх сил Г. обертається навколо точ- 
ки почепу, намагаючись сумістити найко- 
ротшим шляхом вектор кінематичного мо- 
менту з вектором моменту зовнішніх сил. 
Термін Г. ввів 1852 франц. фізик Л. Фуко, 
який так назвав свій прилад для лаборато- 
рних досліджень добового обертання Зе- 
млі. В цьому приладі основною частиною 
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був швидкообертовий маховик-ротор. При- 
кладами гіроскопічних пристроїв є вібра- 
ційні, лазерні, ядерні Г. Досі визначено 
понад сто фізичних явищ і принципів, на 
основі яких можна опрацьовувати гіроско- 
пічні прилади і системи, серед них і при- 
лади гіроскопічного орієнтування. 5; 14. 
ГІРОСКОПІЧНИЙ ЕФЕКТ ПІД ЧАС 
АКРОФОТОЗНІМАННЯ (гироскопи- 
ческий зффект при азрофотосьемке; зу- 
гозсоріс ебесі утеп аєгіа! зигуєу; вугозко- 
різспег Ефект т умійгепа дек ІирЬідані 
парте р): властивість гіроскопа зберігати 
незмінним положення своїх осей; викорис- 
товується для утримування курсу літака під 
час прокладання аєрофотознімальних мар- 
шрутів, стабілізації положення прикладної 
рамки аерофотоапарата на маршруті пара- 
лельно до лінії горизонту, визначення та 
фіксації кутів нахилу знімка в момент фо- 
тографування, визначення кутових швид- 
костей та прискорень. 8. 
ГІРОСКОПІЧНИЙ СПОСІБ ВИЗНА- 
ЧЕННЯ АСТРОНОМІЧНОГО АЗИ- 
МУТА (гироскопический способ определе- 
ния астрономического азимута; вугобсо- 
ріс тейоа Бог детегтіпатіоп оГазітопотісаї 
агітийй; вугозКорізспез Уег(айгеп п аег Вез- 
йттипа / 4е5 азітопотізспеп Агітиїтз п): у 
теодоліті гіроскопічному спостеріга- 
ють в окулярі автоколіматора зображення 
штрихів його шкали і синхронно з азиму- 
тальним рухом чутливого елемента обер- 
тають (гідують - супроводжують чутливий 
елемент) за допомогою редуктора алідаду 
ії корпус гіроблока. Разом з корпусом гі- 
роблока обертають кінці струмопроводів і 
верхній затискач торсійної стрічки. Так за- 
побігають їх закручуванню під час руху 
чутливого елемента. На підході до точок 
реверсії рух чутливого елемента сповіль- 
нюється, зупиняється та змінюється на зво- 
ротний. В момент зупинки чутливого еле- 
мента беруть відлік горизонтального круга. 
в допоміжний окуляр. У протилежній точці 
реверсії так само беруть відлік. За цими 
відліками обчислюють відлік Мр Далі 
спрямовують зорову трубу теодоліта 
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вздовж лінії, азимут якої визначають, і 
беруть відлік М горизонтального круга. 
Астрономічний азимут лінії, визначений 
гіротеодолітом, обчислюють за формулами: 
ЗИ р А; 
бар ММ; 
Мо Мр ТМ; 
ДАМ св, 

де 0 - астрономічний азимут лінії; (пр 7 
азимут за гіроскопом;Д -- поправка гіро- 
теодоліта, яка визначається порівнянням 
астрономічного а" та гіроскопічного Ор 
азимутів еталонної сторони Де а - 40 
М - відлік горизонтального круга при 
спрямуванні труби на кінцеву точку лінії, 
для якої визначають азимут; М, - відлік го- 
ризонтального круга, який відповідає кін- 
цевому положенню рівноваги вимушених 
коливань чутливого елемента; Мр - ВІД- 
лік горизонтального круга, який відповідає 
середньому положенню динамічної рівно- 
ваги чутливого елемента і обчислюється за 
відліками в чотирьох точках реверсії; ДМ 
-- поправка за нуль-пункт торсіона; с - кое- 
фіцієнт, який характеризує закручування 
торсіона гіромотора (визначається за від- 
ліками в точках реверсії і задається в пас- 
порті гіротеодоліта); ПД, - положення нуль- 
пункту, яке визначається за відліками шка- 
ли автоколіматора в точках реверсії. Зна- 
чення М, ер Знаходять за формулами: 


- У, я У, мія М, 
сер ори. М, не. 
рН мА В с 

2 2 
М; епі мі а Па, 
2 2 


де Пп, П», Пз, Пд - відліки в точках реверсії. 
Коефіцієнт с визначають з точністю не 
нижче 0,1": 

Й / , ? 
з 2 0- (Му - М) - (М; 7 М) 30 

7 Й / / ? 

СМ - М) СУ; з М) 
Цією формулою рекомендується користу- 
ватись, якщо амплітуда коливань чутливого 
елемента менше 20). Значення коефіцієнта 
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с змінюється залежно від широти. Якщо в 
точці з широтою Ф, цей коефіцієнт визна- 
чений і дорівнює со, то в точці з широтою 
Ф, коефіцієнт с, обчислюють за формулою 


г о бо СО5Фо 
со5Ф, 


Перехід від астрономічного (/ до геоде- 
зичного (/, азимута здійснюють за фор- 
мулою й, «0-6, де б - поправка за від- 
хилення прямовисної лінії. Для переходу 
до дирекційного кута С лінії треба геоде- 
зичний азимут (/, виправити поправкою У 
за зближення меридіанів та поправкою д, 2 
- за кривину зображення геодезичної лінії 
на площині в проекції Гавсса-Крюгера: 
сза,-Уу біз зазб-узб,». 
Для коротких ліній поправки можна не 
враховувати. 7. 
ГІРОСТАБІЛІЗАТОР (гиростабили- 
затор; вугозіабійгег; Сугозіабіййзатог т): 
система, в якій компенсуються збурюваль- 
ні моменти, що діють на рамки гіроскопа. 
Залежно від кількості осей стабілізації є 
одновісні або двовісні Г. 8. 
ГІРОСТАБІЛІЗОВАНА ПЛАТФОРМА 
(гиростабилизированная платформа; 
зуго-з1абійгей ріаїйогт; ругозіабійзіегіет 
Укавеп т): платформа, кутове положення 
якої відносно заданих напрямів підтриму- 
ється незмінним за допомогою гіроскопів 
та допоміжних засобів. Тут використову- 
ється властивість гіроскопа зберігати по- 
чаткове, задане Йому кутове положення. 6. 
ГІРОТЕОДОЛІТ (гиротеодолит; яуго- 
Шеодоше; Суготеоа0ій т): див. Теодоліт 
гіроскопічний. 14. 
ГІРСЬКА ПОРОДА (горная порода; госк 
(єеоіовісаї тагегіаї); Сезіеїп п, Ееїзеп т, 
Кеіз т): природна сукупність мінералів 
більш-менш постійного мінерального і хе- 
мічного складу, що є окремим геологічним 
тілом у земній корі. За умовами утворення 
Г. п. поділяються на магматичні, осадові та 
метаморфічні. 4. 
ГІРСЬКИЙ ТИСК (горное давление; гос 
ргеззиге; ВегратисК т): сили, які характе- 
ризують порушення рівноваги напружено- 


Гістерезис 


109 г 





го стану всередині гірського масиву внаслі- 
док виймання гірських порід і спрямовані 
в бік виробки. 4. 

ГІСТЕРЕЗИС (гистерезис; Пузіекезіз; 
Нузіетезе Ї): спостерігається у тих випад- 
ках, коли стан тіла визначається зовніш- 
німи умовами не тільки в цей, а Й у попе- 
редні моменти часу. Розрізняють пружний, 
магнетний, діелектричний та електричний 
Г. Напр., пружний Г. - відставання в часі 
розвитку деформації пружного тіла від на- 
пруження. Явище Г. враховують під час ви- 
готовлення чутливих пружних систем су- 
часних гравіметрів. 14. 

ГІСТОГРАМА (гистограмма; Нізіоргат; 
Сізіовгатт т): графічне зображення ста- 
тистичного ряду розподілу, в якому по осі 
абсцис відкладають інтервали і на довжині 
інтервалу будують прямокутник, площа 
якого дорівнює відповідній частоті. Для по- 
будови Г. треба частоту кожного інтервалу 
поділити на його довжину і отримане число 
прийняти за висоту прямокутника. 20. 
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ГЛИБИНА ГОСТРОСТІ (глубина резко- 
сти; іпіепзйу о 5пагрпез5; У5сПіїн/ентіетє б: 
величина зміщення фокальної площини 
об'єктива, коли гострість оптичного зобра- 
ження майже не змінюється. Деколи Г. г. 
наз. глибиною зображуваного простору. 5. 
ГЛИБИНА ПОТОКУ (ОЗЕРА) (глубина 
потока (озера); 4еріП ої 5ігеат (Іаке); 
Угготііеїе (5еетіете) 5: вертикальна віддаль 
від вільної поверхні потоку до дна або від- 
даль у площині живого перерізу водо- 
току від вільної поверхні потоку до дна; 
вертикальна віддаль від поверхні води до 
дна потоку (озера). 4. 

ГЛИБИНА РІЗКОСТІ ОБ'ЄКТИВА (глу- 
бина резкости обьектива; іпіеп5йу о/ те 
обіесі-вЇаз5 5Пагрпез5; У5сПігіепіїіє|е дез 


Орбіекіїуез п): границя допустимого пере- 
міщення площини зображення, в межах 
якої об'єктивом будується майже різке зоб- 
раження різновіддалених предметів. Г. р. о. 
збільшується зі зменшенням фокусної від- 
стані і відносного отвору об'єктива, а та- 
кож зі збільшенням віддалі до площини різ- 
кого наведення. 3. 

ГЛИБИНОМІР (глубиномер; аеуісе /ог 
теазикетеніз ої аерій; Тіе/ептеззег ту: 
прилад для вимірювання глибини річок, 
озер і морів. Здебільшого використовують 
ехолот, принцип дії якого грунтується на 
локації дна ультразвуковою хвилею. Гене- 
ратор та приймач ультразвукових коливань 
закріплюють на кораблі нижче ватерлінії. 
Похибка вимірювання 0,1-0,2 м, яка для 
невеликих глибин практично не залежить 
від глибини водоймища. 1. 

ГЛОБАЛЬНА НАВІГАЦІЙНА СУПУТ- 
НИКОВА СИСТЕМА (глобальная нави- 
гационная спутниковая система; Софа! 
Маміватоп Заїеййе Бузіет; 8іїораіез За/е- 
Шепуузтет п Ійкг Мауівайоп д): див. ГЛО- 
НАСС. 9. 

ГЛОБАЛЬНА ПОЗИЦІЙНА СИСТЕ- 
МА (глобальная система местоопре- 
деления; Сова! Розійопіпя Зузіет; жіораїез 
Розійопззузіет (СРУ) п): супутникова ра- 
діогеодезична система, призначена для 
ефективного розв'язання комплексу навіга- 
ційних та геодезичних задач у деякій єди- 
ній загальноземній просторовій геоцент- 
ричній системі відліку, як в оперативному, 
так і в неоперативному режимі. Геодезичне 
застосування Г. п. с. в неоперативному ре- 
жимі, порівняно з традиційними наземни- 
ми методами, суттєво скорочує затрати ча- 
су і коштів, підвищує точність координат- 
них визначень, полегшує роботу спостері- 
гача, незалежить від метеорологічних умов 
і часу доби, має інші важливі переваги, але 
вимагає певної видності неба для вільного 
приймання супутникових радіосигналів та 
використання комп'ютерів і спеціальних 
пакетів програм для обчислення спосте- 
режень. Г. п. с. складається з трьох сегмен- 
тів: космічного, контрольного та корис- 
тувачів. 
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Космічний сегмент - певна кількість (18- 
24) спеціальних ШСЗ, виведених на такі 
орбіти, щоб у будь-який момент часу над 
горизонтом кожної точки земної поверхні 
на висоті » 5" перебувало не менше чоти- 
рьох космічних апаратів (КА). Усі КА одно- 
часно, за визначеною програмою, випро- 
мінюють спеціальні навігаційні сигнали. 
Для цього кожний КА обладнується висо- 
костабільним генератором частоти, атом- 
ним годинником, процесором та комплек- 
том радіоелектронних приладів для при- 
ймання відповідної інформації від конт- 
рольного сегмента, для її збереження та не- 
перервного генерування, т. зв. навігаційних 
радіосигналів. Сигнали, з метою виключи- 
ти вплив йоносферної рефракції, транслю- 
ються на двох несучих частотах. Обидві 
хвилі модулюються закодованими познач- 
ками часу та навігаційним повідомленням, 
тобто прогнозованою інформацією про 
елементи орбіти КА (бортові ефемериди), 
поправку його бортового годинника, пара- 
метри моделі рефракції сигналів тощо. 
Контрольний сегмент складається з роз- 
несених по земній кулі станцій перманент- 
ного стеження - вимірювання відстаней до 
всіх КА, координаційного та обчислюва- 
льного центрів, обсерваторії служби часу 
та станцій радіозв'язку з КА. Контрольний 
сегмент стало відстежує всі КА системи, 
оцінюєта прогнозує зміни їх елементів ор- 
біт, поправок годинників, стану кожного 
КА, усієї Г п. с. і засилає відповідну інфор- 
мацію та керівні команди через станції 
зв'язку в бортові процесори КА. 
Сегмент користувачів - множина всіх 
операторів та автоматичних станцій, які в 
певний момент визначають за допомогою 
спеціальних приймачів Г. п. с.-сигналів 
координати свого місця перебування або 
навігаційні параметри своїх транспортних 
засобів, поправки годинників і т. ін. Одно- 
часно може працювати необмежена кіль- 
кість приймачів. Визначені координати 
стосуються фазового центра антени прий- 
мача, яка на час цих позиційних визначень 
встановлюється над центром геодезичного 
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пункту (пункту спостережень). Геодезич- 
ний приймач Г. п. с.-сигналів має власний 
тенератор частоти, годинник, генератор ко- 
пії супутникових сигналів, обчислюваль- 
ний блок, блок пам'яті тощо. Процес спо- 
стережень повністю автоматизований: при- 
ймач реєструє сигнали одночасно від кіль- 
кох (24) КА, синхронізує свій годинник до 
і мкс із супутниковими, вимірює час Т,, 
витрачений на поширення сигналів від 
кожного КА до приймача, дешифрує наві- 
гаційне повідомлення, очищує несучі час- 
тоти від модульованої інформації і вимірює 
зміни різниць фаз несучих хвиль, набуті су- 
путниковими сигналами на своєму шляху. 
Дані вимірювань та навігаційного повідом- 
лення разом із зафіксованими моментами 
спостережень заносяться до блоку пам'яті. 
В оперативному режимі приймач кожної 
секунди обчислює псевдовіддалі, тобто ви- 
міряні топоцентричні відстані, до спосте- 
режуваних КА, 0; - ст; (де с - швидкість 
електромагнетних хвиль у вакуумі, і - но- 
мер спостережуваного КА), за даними бор- 
тових ефемерид визначає геоцентричні ко- 
ординати Х,, У, 2; цих КА, із системи рів- 
нянь 


рі з (а зару Ор Урі Нар) 
знаходить геоцентричні координати пунк- 
ту Хр Ур 2р» Перетворює їх на еліпсоїдні 
координати В» І р» 72 й відносно певного 
загальноземного еліпсоїда і висвічує остан- 
ні на екрані. Точність таких миттєвих абсо- 
лютних визначень положення пункту може 
становити -15-30 м. Якщо в приймач уве- 
дені відповідні параметри трансформації, 
можуть оперативно визначатися коорди- 
нати пунктів у деякій референцній системі. 
В постоперативному режимі всі дані після 
завершення спостережень з блоку пам'яті 
приймача переписуються в комп'ютер і 
виконуються точніші обчислення. В геоде- 
зичних визначеннях, зазвичай в постопе- 
ративному режимі, спільно обчислюють ре- 
зультати спостережень тих самих КА, ви- 
конаних одночасно у різних пунктах. При 
цьому використовують, як Т,, так і точніші, 
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фазові вимірювання, а також, якщо потріб- 
но, замість бортових -- уточнені ефемериди 
КА. В результаті таких відносних визна- 
чень отримують геодезичні (хордові) век- 
тори, тобто різниці координат пунктів Ах, 
Ду, Д2. Довжини векторів можуть стано- 
вити від кількох метрів до 400-500 км і 
більше. Точність їх визначень, залежно від 
довжини 4, тривалості синхронних спо- 
стережень і типу використаних ефемерид 
КА, становить (1079 - 1074. Сукупність 
визначених векторів між геодезичними 
пунктами створює просторову координат- 
ну мережу Г. п. с.-пунктів. На сучасному 
етапі функціонують дві Г. п. с.: (Див. 
НАВСТАР (СЩА), ГЛОНАСС (Росія)). 9. 
ГЛОБАЛЬНА СИСТЕМА МІСЦЕВИ- 
ЗНАЧЕННЯ (глобальная система мес- 
тоопределениня; Софа! Розійопіпе 5узіет; 
2ЇоРраїіез Розййопузузіет (СР) п): див. Гло- 
бальна позиційна система. 9. 
ГЛОБУС (глобус; іегтезіміа! єЇобе; Сіориз 
т): куляста модель Землі з відповідним 
картографічним зображенням. На Г. збері- 
гаються сталий м-б, геометрична подіб- 
ність фігур, як і співвідношення площ, що 
дає змогу зробити правильний висновок 
про співвідношення між окремими части- 
нами поверхні Землі, завдяки чому Г. най- 
частіше застосовують у навчальній прак- 
тиці. М-б. Г. 1:30000000--1:30000000, для 
їх виготовлення використовують т. зв. фю- 
зу. Виготовляються і спеціальні Г. (напр., 
для пояснення внутрішньої будови Землі 
тощо). Крім Г. Землі, на практиці застосо- 
вуються Г. небесної сфери, Місяця, 
планет та ін. Заслуговує на увагу т. зв. 
глобус проєкційний, 5. 

ГЛОБУС КОРНЕЛІУСА (глобус Корне- 
лиуса; єЇобе ої Сокпейшя; Сіофи5 т уоп 
Сотейни5): виготовлений 1660-70; на ньо- 
му зображена територія по обидва боки 
Дніпра й підписана великими літерами 
»ОКтаїпа". На цьому ж глобусі територію 
між Московією і Ногайською Татарією під- 
писано малими буквами ,остаїпа" (окраї- 
на), що означало окраїну Московської дер- 
жави. Ці назви подані окремо і свідчать про 
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недопустимість ототожнення слів ,,Украї- 
на? 1,окраїна" та про хибність пояснення, 
що назва , Україна" стосувалась окраїнної 
території російської держави. 5. 
ГЛОБУС НЕБЕСНИЙ (небеснькй глобус; 
сеіезПа! єЇобе; Ніттеїзіориз ту: куля, що 
зображає небесну сферу, з позначення- 
ми на ній найяскравіших зір та координат- 
ної сітки у вигляді основних кіл небесної 
сфери. За допомогою Г. н. можна наочно 
розв'язувати прості задачі сферичної аст- 
рономії. 5. 

ГЛОБУС ПРОЄКЦІЙНИЙ (проекци- 
оннькй глобус; рго)єсіїіує єЇобе; РгоеКпоп5- 
ЯЇобиб, т): глобус, у якому лінії меридіа- 
нів і паралелей виготовлені з дроту відпо- 
відної товщини, Використовують для уна- 
очнення способу одержання деяких карто- 
графічних проєкцій на картинній площи- 
ні, для наближеної оцінки спотворень у різ- 
них точках перетину цієї сітки. Для зруч- 
ності Г. п. можна роз'єднати на півкулі. 5. 

















ГЛОНАСС (ГЛОНАСС; СІТОМА55; 
СТОМАЗ55): глобальна позиційна си- 
стема, створена в Російській Федерації 
для забезпечення високоточного визначен- 
ня одночасно власного просторового місця 
розташування, прив'язки годинника до 
шкали точного часу та параметрів руху на- 
земних, морських, авіаційних або косміч- 
них транспортних засобів у будь-який мо- 
мент часу і в будь-якому місці поверхні 
планети чи близького космічного просто- 
ру, незалежно від метеорологічних умов та 
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часу доби. Система опрацьована 1972-82. 
Запуск першого космічного апарата здій- 
снено 12.10.1982 (Космос-1413). Офіцій- 
не використання ГЛОНАСС впроваджено 
Указом президента РФ від 24.10.1993. 
Штатну експлуатацію розпочато наприкін- 
ці 1995, коли на орбітах запрацювали 24 
космічні апарати ГЛОНАСС. 1996 канал 
стандартної точності (СТ) було надано для 
користування міжнародному авіаційному 
співтовариству, із зобов'язанням не впро- 
ваджувати штучне заниження точності на- 
вігаційних сигналів і вчасно, за 6 років, по- 
передити про припинення обслуговування. 
Точність абсолютного визначення плано- 
вих координат, висоти і часу за допомогою 
каналу СТ визнано в Російському радіона- 
вігаційному плані 1994 на рівні відповід- 
но 30 м, 30 мі 1 мкс при доступності 0,98. 
Геодезичне застосування ГЛОНАС на 2001 
перебуває ще у початковій стадії. 

Космічний сегмент ГЛОНАСС, згідно з 
планом, складається з 24 робочих косміч- 
них апаратів (КА) і 3 резервних, рівномір- 
но розподілених на трьох орбітах коло- 
вих з ексцентриситетом е Х 0,01, висотою 
(19100 а 013) км і нахиленням до еквато- 
ра і з (64,08 - 0,3)7. Відстань між орбіта- 
ми ДО 21207? . Робочі супутники на кож- 
ній орбіті розташовані через Ла 7 (45 4 1) 
зі зміщенням відносно сусідніх КА інших 
орбіт на Ди є 157. Період обертання КА 
Т з ПР157М44 з 0,57. Усі супутники однієї 
орбіти проходять по чергово в зеніті над 
одними Й тими самими точками земної по- 
верхні, тобто описують ту ж саму трасу, 
що повторюється через 17 витків (7 діб 
23 год 27 хв 28 с). Початок кожного наступ- 
ного витка зсувається відносно земної 
поверхні на 169,42 західної довготи. Ши- 
рина смуги земної поверхні, що доступна 
оглядуз КА ГЛОНАСС, дорівнює 16800 км, 
а сам КА, якщо він проходить через зеніт 
геодезичного пункту, перебуває в зоні йо- 
го видності 300 хв. Повна конфігурація су- 
путників ГЛОНАСС забезпечує спостере- 
ження з наземного пункту одночасно 5-8 
КА. Структура сузір'я має високу стабіль- 
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ність і не вимагає додаткових корекцій 
впродовж активного існування КА: макси- 
мальне відхилення супутника щодо його 
ідеального положення на орбіті впродовж 
5 років « 25", середня швидкість прецесії 
орбітальної площини 0,59251:1077 рад'с"". 
Функціональні властивості структури збе- 
рігаються й тоді, коли окремі супутники ви- 
йдуть з ладу, навіть одночасно шість (по 
два у кожній орбітальній площині). Для за- 
безпечення координатно-часових й навіга- 
ційних визначень бортова аппаратура ко- 
жного КА виконує такі дії: випромінює в 
дециметровому діапазоні радіосигнали 
високостабільної частоти двох рівнів точ- 
ності - загальнодоступні СТ 1 доступні 
лише санкціонованим користувачам, висо- 
кої точності (ВТ); приймає від наземного 
контрольного сегмента (НКС) відповідні 
дані, зберігає, формує і транслює навіга- 
ційні повідомлення; генерує, зберігає і 
транслює сигнали часу; ретранслює сигна- 
ли НКС для радіоконтролю і визначення 
поправок бортових годинників; приймає, 
зберігає і виконує команди НКС на вико- 
нання певних програм і керування робо- 
тою всіх систем КА; аналізує стан борто- 
вої апаратури і генерування керівних ко- 
манд, формує і передає НКС відповідні те- 
леметричні дані, передає аварійні сигнали 
при збоях і виході важливих параметрів за 
межі норми. 

НКС призначений для керування роботою 
КА системи, інформаційного забезпечен- 
ня та контролю їх функціонування. Він 
складається з центру керування системою 
(ЦКО) ГЛОНАСС, центрального синхро- 
нізатора (ЦС), контрольних станцій (КС), 
станції контролю фаз (СКФ), квантово- 
оптичних станцій (КОС), станцій апарату- 
ри контролю поля (АКП). Усі ці елементи 
НКС розташовані на території Росії. ЦКС 
планує 1 координує роботу всіх елементів 
НКС, збирає від них і опрацьовує відпові- 
дні дані для прогнозування ефемерид і по- 
правок бортових еталонів частоти і часу, 
отримує відповідну інформацію від служ- 
би єдиного часу та еталонних частот, від 
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служби визначення параметрів обертання 
Землі та від служби геліо- і геофізичного 
моніторингу, аналізує працездатність кож- 
ного КА й усього космічного сегмента то- 
що. ЦС -- група водневих еталонів частоти 
і часу, що формує загальну шкалу часу 
ГЛОНАСС для синхронізації всіх проце- 
сів роботи системи. КС - розподілені пев- 
ним чином наземні вимірювальні пункти 
-здійснюють сеанси траєкторних (вимірю- 
вання запитним радіолокаційним способом 
відстаней до супутників з максимальною 
похибкою 2-3 м та їх радіальних швидко- 
стей) і часових вимірювань одночасно з ра- 
діозавантаженням у бортові процесори ма- 
сивів службової інформації та зі зніманням 
телеметричних даних зі супутника. Щодо- 
бово ЦКС отримує від КС від кожного КА 
10-12 повідомлень з виміряними навіга- 
ційними параметрами обсягом до 1 Кб ко- 
жне, КС обладнані потрійним комплектом 
апаратури. СКФ за допомогою контроль- 
ного навігаційного приймача щодобово ви- 
значає зсув частоти і фази бортових етало- 
нів відносно еталона частоти і часу ЦС для 
синхронізації фаз навігаційних сигналів 
всіх КА ГЛОНАСС. КОС за допомогою ла- 
зерних віддалемірів періодично юстують 
радіотехнічні віддалемірні канали. Для 
цього кожний КА обладнано відбивачами 
лазерних променів. Використовують три 
типи лазерних віддалемірних станцій: 
»Гео-ИК", КОС ,Оталон", КОС ,Майда- 
нак". Станція ,Гео-ИК" є частиною одно- 
йменної супутникової геодезичної систе- 


ми, що призначалася для створення мереж | 


опорних геодезичних пунктів у загально- 
земній геоцентричній системі координат і 
визначення параметрів моделей зовніш- 
нього гравітаційного поля Землі, які засто- 
совуються у високоточних визначеннях 
орбіт супутників ГЛОНАСС. КОС ,,Ота- 
лон" 1 КОС ,Майданак" використовують 
для визначення орбіт КА ГЛОНАСС |і ко- 
ректування радіолокаційних вимірювань 
відстаней до них. КОС ,дОталон" другого 
покоління дає змогу спостерігати супутни- 
ки до 13-ї зоряної величини на відстанях 
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близько 20000 км з похибками, усередне- 
них за 15 с спостережень, у відстані 1,5- 
2 см, в напрямі 2-3". КОС ,Майданак" - 
багатофункціональний комплекс, за допо- 
могою якого спостерігають КА до 16-ї 30- 
ряної величини на відстанях до 40000 км. 
Максимальна кутова похибка положення 
супутника 0,5-2", у топоцентричній відста- 
ні - 21,5-1,8 см. Найефективніші лазерні 
станції працюють уночі під час хорошої 
видності. Станції АКП - контрольні стан- 
ції, з високоточною геодезичною прив'яз- 
кою, обладнані відповідною апаратурою 
користувачів, які неперервно контролюють 
точність координатно-часового забезпе- 
чення навігаційних сигналів та її достовір- 
ність, а також точність розв'язку геодезич- 
ного визначення та навігаційної задачі, 
діагностують роботу основних бортових 
систем супутників та якість інформації їх 
навігаційних повідомлень. Якщо виявлені 
недопустимі відхилення, не пізніше ніж че- 
рез одну хвилину, параметр непридатно- 
сті КА для геодезичних та навігаційних ви- 
значень користувачів автоматично включа- 
ється до навігаційного повідомлення, що 
дає змогу користувачам вилучити його спо- 
стереження з розв'язання своїх задач. Для 
забезпечення ГЛОНАСС параметрами 
обертання Землі (ПОЗ) у НКС 1984 за да- 
ними вимірювань на КС організовано на 
основі спільного уточнення ПОЗ і вектора 
стану системи оперативне визначення ко- 
ординат полюса Землі (Х,, У,» З ТОЧНІСТЮ 15-- 
20 см) та ексцесу тривалості доби (0, до 
0,5 мс). У процесі ефемеридного забезпе- 
чення системи, із зіставлення біжучих ви- 
значень орбіт КА з їх ефемеридами, що 
обчислюються з використанням ПОЗ, узго- 
дженими на деяку початкову епоху з дани- 
ми Міжнародної служби обертання Землі, 
визначається всесвітній час (071-ОТС, до 
Ї ме). Параметри х,, У» 0, (ОТ1- ОТС) ви- 
значають щодобово з п реалізацій, де п - 
кількість КА. Ряди усереднених щодобо- 
вих значень ПОЗ, отриманих в НКС, що- 
тижнево пересилають у центр Державних 
визначень ПОЗ, де їх використовують для 
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виведення термінових та остаточних зна- 
чень ПОЗ, що публікуються в Бюлетні се- 
рії Е Держстандарту РФ. 

Сегмент користувачів - множина операто- 
рів і автоматичних станцій, що за допомо- 
тою приймачів ГЛОНАСС-сигналів визна- 
чають координати свого місця перебуван- 
ня, поправки годинників та/або навігацій- 
ні параметри своїх транспортних засобів. 
ГЛОНАСС-приймачі - багатоканальні при- 
строї, які в автоматичному режимі вико- 
нують пошук і прийом супутникових на- 
вігаційних радіосигналів та їх аналогове і 
цифрове опрацювання. Конструкції і ха- 
рактеристики приймачів відрізняються 
залежно від призначення. В останні роки 
ХХ ст. створено приймачі геодезичного 
призначення, що працюють із навігаційни- 
ми сигналами (окремо або спільно) двох 
супутникових систем - ГЛОНАСС 1 
НАВСТАР ГПС: ,Репер-М" (розробник 
Російський науково-дослідний Ін-т кос- 
мічного приладобудування), ,НАВИС 
СН-3203" (Конструкторське бюро 
»НАВИС" РФ), АЗНТЕСН СО24 (фірма 
АЗНТЕСН США) 9. 

ГЛОРІЯ (глорія; яіогу): оптичне явище в 
атмосфері, яке полягає в появі кольорових 
кілець довкруг тіні спостерігача (або пред- 
мета, що є біля нього), якщо вона падає на 
хмару чи шар туману; зумовлена дифрак- 
цією світла на краплинах води, 5. 
ГНОМОН (гномон; япотоп; Спотоп т): 
давній астрономічний інструмент, що скла- 
дається з вертикального стрижня на гори- 
зонтальній площині. Спостерігаючи дов- 
жину і напрям тіні стрижня, можна визна- 
чити висоту і азимут Сонця, напрям полу- 
денної лінії тощо. Тепер застосовують ли- 
ше як сонячний годинник. 35. 
ГОДИННИЙ КУТ (часовой угол; йоиг 
апяіе; СТгиліпкеї, т): див. Координати 
небесні. 10. 

ГОДИННИК АСТРОНОМІЧНИЙ (астро- 
номическиєе чась; азігопотіса! сіоск; азіго- 
потізспе ШЛг б: годинник з високою точ- 
ністю ходу, застосовується для реєстрації 
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часу під час астрономічних спостережень 
і для зберігання часу. До сучасних Г. а. на- 
лежать спеціальні маятникові годинники -- 
хронометри (з добовим ходом до 107 с), 
кварцовий годинник (з добовим ходом до 
1079 у) і квантовий або атомний годинники 
(з добовим ходом 1077 2), Хід годинника - 
зміна поправки годинника за певний про- 
міжок часу. Якщо покази годинника в де- 
який момент були Т,, їх поправка (/, а в 
пізніший момент Т, 1 (/,, то хід годинника 
оа(0,-ЦУ(Т-Т). Якщо проміжок 
часу Т, - Т, виражений у добах, то хід 
годинника наз. добовим, а якщо в годинах 
- то годинним. Різниця між показами го- 
динника і точним часом в який-небудь 
момент наз. поправкою годинника. Якщо 
знаємо хід і поправку годинника Б, для мо- 
менту ЛП, можна обчислити поправку го- 
динника У для будь-якого іншого моменту 
Т(Пебія от -Т ) . Поправку годинни- 
ка відносно зоряного або сонячного часу 
визначають методами астрономії гео- 
дезичної. 18. 

ГОДОГРАФ (годограф; єодйоягаї; Нодо- 
ягарПп т): графік залежності між епі- 
центральною віддаллю і часом про- 
ходження сейсмічних хвиль. 4. 
ГОДОГРАФ ВЕКТОРІВ-УХИЛІВ (г20- 
дограф векторов-уклонов; зо0доягарі ої 
уесіог-іпсіїпез; Нодовгарі т дек УеКіог5пеї- 
жипе ф: коло, діаметр якого є головним 
(максимальним) ухилом /, площини і виз- 
начається за двома взаємно перпендику- 
лярними ухилами 1, і 7, (рис., а) згідно з 


формулою 1, 24 б ЧІ б (в аналітичному 
проєктуванні) та за двома складовими до- 
вільно взятих ухилів /, і /, прямих пло- 
щини, які додаються способом перпенди- 
кулярів (рис., б). Кінцева точка головного 
вектора визначається на перетині перпен- 
дикулярів, побудованих до складових век- 
торів на їх кінцях (графічне проєктування). 
В обох випадках вектори-ухили відклада- 
ють у заданому м-бі. 1. 


Годограф... 


а б 
ГОДОГРАФ ТОПОГРАФІЧНИХ ВЕК- 
ТОРІВ (годограф топографических век- 
торов; Пподоєкарії о/ іорожтарпіс уесіог3; 
Ноаозгарі т аез іороятарпізснеп УекІог5 


т): коло, діаметром якого є топографічний 
вектор з максимальним ухилом 


Їн З ПЕ з її , де 1, 1, - ухили взаємно 


перпендикулярних топографічних векто- 
рів, які паралельні до осей координат спо- 
руди. Якщо задано дирекційний кут 0, 
максимального ухилу площини, то 


а. ш Їн Со5а І, б їі 51 Оп. 


Просторові координати точок нахиленої 
площини зв'язані між собою рівнянням 
(хо хо (07 Ус у (2-2), 20, 
де Хо Ус» 2о - КООРДИНАТИ ВИХІдної ТОЧКИ 
площини. 1. 
ГОЛОВКА ВСТАНІВНОГО ПРИСТ- 
РОЮ ГЕОДЕЗИЧНОГО ПРИЛАДУ 
(головка установочного приспособления 
геодезического прибора; 5ейіпя 5скеуу Пеай; 
УтейуокгісішипозКкорі дез єсоаййвспеп Сегії5 
п): ручка встановного пристрою геодезич- 
ного приладу циліндричної форми. 14. 
ГОЛОВНА ВІДДАЛЬ СТЕРЕОСКОПА 
(главное расстояние стереоскопа; таїп 
дїзіапсе 0 5іекео5соре; Напріабзіата дс5 
Зтегео5Корз п): віддаль від ока спостерігача 
до знімка, яка вимірюється вздовж цент- 
рального променя оптичної системи сте- 
реоскопа. Якщо в стереоскопі встанов- 
лені лінзи, то ця віддаль вимірюється від 
центра лінзи до знімка вздовж централь- 
ного променя. 8. 
ГОЛОВНА СТАНЦІЯ (ведущая станция; 
ргітагу зіайіоп; Напрізіаїіоп )): див. Від- 
далемір гетеродинний з активним 
відбивачем. 13. 
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ГОЛОВНА ТОЧКА ЗНІМКА (главная 
точка снимка; таїп роїні о) рпогоргарі; 
НаийрірипКі т дез Війез п): див. Елементи 
центральної проекції, 8. 

ГОЛОВНА ТОЧКА СХОДУ ЗНІМКА 
(главная точка схода снимка; таїп соїпсі- 
депсе роін оГрпоговгарі; Напрійисірипкі 
т дез ВіМез п): точка знімка, утворена 
перетином лінії дійсного горизонту та 
головної вертикалі знімка. 8. 
ГОЛОВНЕ УПРАВЛІННЯ ГЕОДЕЗІЇ, 
КАРТОГРАФІЇ ТА КАДАСТРУ ПРИ 
КАБІНЕТІ МІНІСТРІВ УКРАЇНИ 
(УКРГЕОДЕЗКАРТОГРАФІЯ) (/лавное 
управление геодезий, картографим и ка- 
дастра при Кабинете Министров Украй- 
нь: (Укргеодезкартография); Маїп аайті- 
пізгаїоп ої Сеойезу, Капоєгарпу апа Са- 
дазіге ор ИКкгаїпе; Напріуегуаине 7 дег 
Сеоай5зіе, Капозгарріе па Каїазіег беї дет 
МіпізіегКабіпей п удп (кгаїпе): до прого- 
лошення незалежності Україна не мала 
власної топографо-геодезичної та карто- 
графічної служби. Усі потрібні топографо- 
геодезичні та картографічні роботи на її те- 
риторії виконували Українське аерогеоде- 
зичне підприємство, Український держав- 
ний ін-т інженерно-геодезичних вишуку- 
вань і знімань, експедиція Хо 310 Союз- 
маркштресту, Науково-редакційне карто- 
графічне підприємство, Вінницька карто- 
графічна фабрика і виробниче об'єднання 
з Мерогеоприлад"; усі вони були підпоряд- 
ковані союзному відомству - Головному 
управлінню геодезії і картографії при Раді 
Міністрів СРСР. Для забезпечення госпо- 
дарства молодої держави топографо-гео- 
дезичними та картографічними матеріала- 
ми, координації роботи перелічених вище 
підприємств, які стали державною власні- 
стю України, Постановою Кабінету Міні- 
стрів України Хо 305 від 1 листопада 1991 
створене Головне управління геодезії, кар- 
тографії та кадастру (Укргеодезкартогра- 
фія), яке стало центральним органом дер- 
жавної виконавчої влади, підвідомчим без- 
посередньо Кабінету Міністрів України, У 
межах своєї компетенції Укргеодезкарто- 


Головний промінь знімка 


графія організовує виконання актів зако- 
нодавства України і здійснює систематич- 
ний контроль за їх виконанням. Постановою 
Хе 622 від 12 листопада 1992 Кабінет 
Міністрів України затвердив Положення 
про Головне управління геодезії, карто- 
графії та кадастру при Кабінеті Міністрів 
України, яким визначено юридичний ста- 
тус органу, його структуру, головні завдан- 
ня, функції, права та взаємодію з іншими 
центральними і місцевими органами дер- 
жавної виконавчої влади та регіонального 
самоврядування, а також з відповідними 
службами інших держав. Головним завдан- 
ням Укргеодезкартографії є: опрацювання 
основних напрямів розвитку топографо- 
геодезичного виробництва, картографіч- 
них і маркшейдерських робіт, кадастрових 
знімань, геодезичного та фотограмметрич 
ного приладобудування; провадження кар- 
тографічного моніторингу території Украї- 
ни; забезпечення потреб народного госпо- 
дарства, населення, науки, освіти і зброй- 
них сил України топографо-геодезичними 
та картографічними матеріалами; здійснен- 
ня державного геодезичного нагляду; орга- 
нізація проведення державних астрономо- 
геодезичних, гравіметричних, картографіч- 
них робіт, топографічного та аерокосміч- 
ного знімання; виконання робіт щодо збе- 
рігання, реалізації і централізованого облі- 
ку топографо-геодезичних та картографіч- 
них матеріалів. У зв'язку з адміністратив- 
ною реформою указом Президента Украї- 
ни Головне управління геодезії, картогра- 
фії та кадастру перетворене на Департа- 
мент геодезії, картографії та кадастру в 
складі Міністерства екології та природних 
ресурсів України. 2. 

ГОЛОВНИЙ ПРОМІНЬ ЗНІМКА (глав- 
ньш луч снимка; таїп гау ої ряоїоєгарі; 
Наирізімайі т дез Віїаєз пу): пряма, що про- 
ходить через центр проєкції перпендику- 
лярно до площини знімка. 8. 
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ГОЛОВНІ ЕЛЕМЕНТИ ЦЕНТРАЛЬ- 
НОЇ ПРОЄКЦІЇ (главнье злементь 
центральной проекции; таїп еЇетепіз оГа 
сетта! рго)єсіїоп; Наиріеіетене 7 рі дег 
Лепітаїргоіектіоп )): центр проекції, пред- 
метна і картинна площини; у фотограм- 
метрії - центр фотографування, площина 
об'єкта і площина фотознімка. 8. 
ГОЛОВНІ МОМЕНТИ ІНЕРЦІЇ МІСЯ- 
ЦЯ (главнье моменть инерции Лунь; 
таїп тотепіз о/ Ше тооп іпеніоп; Вайріе 
МопазітйоПпейзпайрітотеніе т рі); мо- 
менти інерції по головних осях інерції, які 
проходять через центр маси Місяця. 11. 
ГОЛОВНІ ТОЧКИ КРИВИХ (главнье 
точки кривьїх; таїп роїпіз о) сикує5; Киг- 
уепнайнрірипкіе т рі): точки початку, сере- 
дини та кінця кривої колової. Першу і 
третю точки визначають відкладанням 
тангенса кривої від вершини кривої, а 
другу - полярним кутом 90? -- ф/2 та бісе- 
ктрисою Б з К(/со5(ф/2) - 1), де В, Ф-ра- 
діус та кут повороту траси. Під час улаш- 
тування кривих перехідних додатково 
розплановуються точки початку та кінця 
перехідних кривих (див. Крива гори- 
зонтальна колова). І. 

ГОЛОГРАМА (голограмма; йоіоягат; 
Ноіовгатт п): об'ємне зображення, одер- 
жане методом голографії. 3. 
ГОЛОГРАФІЯ (голография; ЛПоіоягарнйу; 
Ноіоягарпіе )): метод знімання об'єктів на 
фотографічний матеріал і відтворення їх 
зображень, що грунтується на інтерферен- 
ції світла. Під час голографічного зніман- 
ня на фотоматеріалі реєструється не тільки 
інтенсивність світлового потоку у вигляді 
потемнінь різної оптичної щільності, але 
й фаза світлової хвилі у вигляді багатьох 
темних і світлих смуг або плям. Відкриття 
лазерів створило умови для практичного 
використання голограм у різних галузях 
науки 1 техніки. Для здійснення гологра- 
фічного знімання треба спрямувати на 
світлочутливий шар два пучки світла, яке 
випромінює лазер (рис., а). 


Голуба копія 
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з 3 


а 
Відбитий від об'єкта знімання 4 перший 
пучок наз. сигнальною хвилею /, другий - 
безпосередньо від лазера, наз. опорною 
хвилею 2. Під час дії на світлочутливий 
шар 3 хвиль / і 2 уньому виникає нерухома 
інтерференційна картина. 





б 


Для розглядання (рис., б) голографічного 
зображення 3 на голограму спрямовують 
світлову опорну хвилю 5. Унаслідок диф- 
ракції світла в фотошарі виникає дві сиг- 
нальні хвилі, які утворюють уявне 4 і дійс- 
не 2 зображення. Для отримання кольоро- 
вого голографічного зображення запис і 
відновлення голограми треба здійснювати 
за допомогою трьох лазерів, які випромі- 
нюють три основні зони спектра - синій, 
зелений та червоний. Щоб отримати висо- 
коякісні голографічні зображення, треба 
використовувати дрібнозернинні емульсії 
з роздільною здатністю 1000-1500 мм'". 3. 
ГОЛУБА КОПІЯ (голубая копия; Миеїїпе 
реіпі; Віанкоріе ): отримана на якісному 
креслярському папері (ватмані) позитивна 
здебільшого зменшена копія з негатива 


зображення картографічного матеріалу 
(карти), на якій усі штрихові елементи ка- 
рти показані голубим (блідо-голубим, си- 
нім) кольором. Використовується у фото- 
механічному способі перенесення зобра- 
ження з картографічного матеріалу на 
оригінал карти складальний, коли 
складання карти відбувається на непрозо- 
рій твердій основі і попередньо на цій ос- 
нові її монтують (див. Монтування 
голубих копій). Розміри Г. к. не мають 
відрізнятись від теоретичних більш ніж на 
0,2-0,3 мм. 5. 

ГОМОТЕТІЯ (гомотетиця; Ротошеїу; 
Нототеїіе ії): або перетворення подібно- 
сті - перетворення, при якому кожній точ- 
ці площини (простору) ставиться у відпо- 
відність інша точка (образ заданої), що ле- 
жить на прямій, яка з'єднує задану точку з 
якоюсь фіксованою точкою (центром Г.); 
при цьому відношення віддалей між обра- 
зом і центром та заданою точкою і центром 
дорівнює числу ХК (коефіцієнтові Г.), одна- 
ковому для будь-якої точки. Якщо К ? 0, то- 
чка таїї образ лежать по один бік від центра 
Г., при к « 0 - по різні боки. Якщо К - 1, Г. 
наз. центральною симетрією. При Г. будь- 
яка фігура стає подібною (див. Подіб- 
ність). Г. використовується для збільшен- 
ня або зменшення зображень, зокрема і в 
картографії. 5. 
ГОМОЦЕНТРИЧНІСТЬ ПРОМЕНІВ 
(гомоцентричность лучей; Ннотосепігіс 
абійу ої гауз; 5ітапіепиотогепігігітеї т): 
здатність пучка променів, що вийшли з 
однієї точки об'єкта, сходитися після про- 
ходження оптичної системи в одній точці 
зображення. 3. 

ГОН (гон; ямаае; Соп п): див. Град. 13. 
ГОНІОМЕТР (гониометр; зопіотетег; 
Сопіотетег п): прилад для вимірювання 
кутів між плоскими гранями твердих тіл 
(напр., кутів між гранями призм). 5. 
ГОРА (гора; тоцтаїп; Вего т): банясте 
або конусувате підвищення земної поверх-, 
ні, верхня частина якої - вершина - розта- 
шована часто на великій висоті н.р.м. 
Бічна поверхня Г. наз. схилом. Основа Г., 


Горизонт... 


що є лінією переходу схилів у навколишню 
рівну поверхню, наз. підошвою Г. Невели- 
ку Г., заввишки до 200 м, наз. горбом. На- 
сипний горб наз. курганом. 12. 
ГОРИЗОНТ ВИХІДНИЙ (исходньй 
горизонт; іпійа! Рогігоп; Аинзвапе5Погігопі 
т): горизонтальна площина, відносно якої 
передають висоти на монтажні горизонти. 1. 
ГОРИЗОНТ ВИХІДНИЙ (УМОВНИЙ) 
(нсходньй (условньшй) горизонт; іпітіа! 
(сопуеніїопа!) йогігоп; (Редїпотег) Ан5- 
запезПпогігопі т); площина, яка проходить 
по верху перекриття підземної частини 
споруди. Під час виконання геодезичних 
робіт на будівельному майданчику на Г. в. 
(у.) створюють геодезичну розмічувальну 
мережу, точки якої переносять на монтажні 
горизонти споруди, що будується. 7. 
ГОРИЗОНТ МОНТАЖНИЙ (монтаж- 
ньй горизонт; аз55етііу Рогігоп; Мопії- 
гипе5Погігопі т): горизонтальна площина, 
розташована на рівні нижніх опорних час- 
тин (основи будівельних конструкцій, що 
монтуються). 1. 

ГОРИЗОНТ НЕБЕСНИЙ (АСТРОНО- 
МІЧНИЙ) (небесньй (астрономический) 
горизонт; сеіезтіа! Погігоп; азігопотізсПег 
Нонпісопі т, НіттеїПпогігопі): див. Небесна 
сфера. 10. 

ГОРИЗОНТАЛІ СВІТЛОТІНЬОВІ (сее- 
тотеневьге горизонтали; ПяПі-5пайом» соп- 
гонгЗ; Гіспізспатепногігонаіет 7 рі): або 
т. зв. освітлені горизонталі, коли на певно- 
му фоні (напр., сірому) горизонталі, 
звернені в бік освітлення (напр., у північ- 
но-західну сторону) зображуються лінія- 
ми білого кольору, а звернені в протилеж- 
ний бік - темнішою від фону лінією. Зале- 
жно від форми і структури рельєфу товщи- 
на Г. с. змінюється. 5. 

ГОРИЗОНТАЛЬ (горизонталь; сопіосиг 
(покігоніай); Ногігопіа!е Б: лінія рівних 
висот на карті. Тепер універсальний спо- 
сіб зображення рельєфу. Найбільший ефект 
отримують під час зображення тих його 
форм, висоти яких та схили на місцевості 
змінюються рівномірно. Правильність і 
достовірність зображення залежить від 
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вдалого вибору перерізу рельєфу, що ще 
залежить від м-бу і призпачення карти, та 
від характеру рельєфу. На карті з Г. можна 
визначити абсолютні висоти точок земної 
поверхні, перевищення між ними, напрям 
схилу і його стрімкість. Рельєф зображу- 
ють за допомогою основних горизонталей, 
півгоризонталей, допоміжних і додаткових 
горизонталей (на будь-якій висоті). Г. у мі- 
ру потреби підписують переважно цілим 
числом, тобто вказують її числове значен- 
ня, але так, щоб основа числа збігалася з 
напрямом зниження схилу. Способи удо- 
сконалення горизонталей зводились до їх 
потовщення для стрімких схилів (Б. Тотле- 
бен) і застосування т. зв. освітлених гори- 
зонталей (Я. Пауліні). Г. мало придатні для 
картографування мікроформ рельєфу. 5. 
ГОРИЗОНТАЛЬ ЗНІМКА ГОЛОВНА 
(главная горизонталь снимка; таїп йогі- 
гота! Іїпе о/рійоїоєтарі; Наийрійогігопіаіе 
4е5 Війдез п): пряма, що проходить через 
головну точку знімка перпендикуляр- 
но до головної вертикалі знімка. 8. 
ГОРИЗОНТАЛЬ ПРОЄКТНА (проект- 
ная горизонталь; рюо)есіує сопідиг; Епі- 
улит/зПпогіготаїе Ф: горизонталь, якою 
зображують проєктний рельєф. 1. 
ГОРИЗОНТАЛЬ ФОТОЗНІМКА (г0- 
ризонталь фотоснимка; рйоіоякарі соп- 
гонг; Вііпогіготаіе )): пряма, утворена 
перерізом площини фотознімка і площи- 
ни, що проходить через точку фотознімка 
паралельно до горизонтальної площини, в 
якій розташований об'єкт. 8. 
ГОРИЗОНТАЛЬНА ВІСЬ ГЕОДЕЗИЧ- 
НОГО ПРИЛАДУ (горизонтальная ось 
геодезического прибора; Погігопіа! ахіз ої 
зеодетіс іпзігитепі; Ногігопіаіасте дез 
зеодйтізспеп Сегіїз п): вісь обертання 30- 
рової труби геодезичного приладу у вер- 
тикальній площині. Щоб реалізувати кіне- 
матичний принцип побудови конструкції 
осьової пари цапфа - лагер, лагер осів 
нижній частині вибирають на глибину 0,1- 
0,15 мм, обмежуючись центральним кутом 
9092. Зміна напряму обертання осі не впли- 
ває на її положення, тому що кут під яким 


Горизонтальна проекція... 


вибрана частина лагера, перевищує гра- 
ничний кут тертя ковзання. Для зміни на- 
хилу горизонтальної осі вісь посадкового 
отвору лагери зміщують відносно зовніш- 


нього діаметра на величину Д. 14. 





ГОРИЗОНТАЛЬНА ПРОЄКЦІЯ ЛІНІЇ 
(горизонтальное проложение линии; Погі- 
гот! аїзіапсе; Погігопіаіек Ііпіепепіуиг В 
ту): проєкція Віддалі похилої місцево- 
сті на горизонтальну площину. Для визна- 
чення Г. п. л. 4 похилої лінії 0, виміряної 
стрічками, дротами чи радіо-, світловідда- 
лемірами треба знати кут нахилу У або пе- 
ревищення Й між кінцевими точками вимі- 


ряної похилоїлінії: а/ - Дрсо5у - ) - ДІ), або 


азчр?-р. . Різницю д-) « ДР, наз. 
поправкою за нахил лінії до горизонту, яку 
можна обчислити за формулою 

ДІ), « -2віп (М/2) (див. Віддаль зве- 
дена). 12; 14. 

ГОРИЗОНТАЛЬНИЙ ЛЕТ (горизон- 
тальньшй полет; Погіготаї Лія; Ногігоп- 
таїНия ту): такий лет літака, коли траєкторія 
лету є прямою, що розташована в горизон- 
тальній площині. Умови Г. л. такі: сила ма- 
си і підіймальна сила однакові; сили лобо- 
вого опору та сили потрібного тягла одна- 
кові; швидкість лету відповідає певним 
умовам (формули для обчислення мініма- 
льної або максимальної швидкості наве- 
дені в літературі); сила тягла та потужність 
повинні перебувати в певному співвідно- 
шенні (формули для обчислення цих вели- 
чин подані в літературі). 8. 
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ГОРИЗОНТУВАННЯ МОДЕЛІ (гори- 
зонтирование модели; тоа?е! ІсуеЙпе; Мо- 
деШогігоптігипеа )): нахилювання довільно 
орієнтованої моделі для зведення її до го- 
ризонтального положення. З математичної 
точки зору передбачається знаходження 
двох кутів нахилення моделі - поздовж- 
нього та поперечного. Виконується з вико- 
ристанням висот опорних точок, визначе- 
них, геодезичним та фотограмметричним 
методами. 8. 

ГОРИЗОНТУВАННЯ ФОТОКАМЕРИ 
(горизонтированиє фотокамерь; аегіа! 
сатега Іеуейпе; Ногігопіїипо 7 аег Ві4- 
Катега )): приведення фотокамери в гори- 
зонтальне положення з використанням 
рівнів круглих аборівнів циліндрич- 
них. 8. 

ГОСТРОТА ЗОРУ (острота зрения; уї- 
зиаі асийу,; 5епепузспагіує )): монокулярного 
- першого роду: мінімальний кут (приб- 
лизно 45"), коли спостерігач бачить окре- 
мо дві світні точки; другого роду: мінімаль- 
ний кут (приблизно 20"), під яким спосте- 
рігач бачить окремо дві паралельні лінії; 
стереоскопічного - першого роду: міні- 
мальний кут (307), коли стереоскопічно ба- 
чимо різну глибину двох точок; другого 
роду: мінімальний кут (приблизно 10"), ко- 
ли стереоскопічно бачимо різну глибину 
двох вертикальних прямих (див. також 
Зір). 8. 

ГРАБИНА ЛЕОНІД ОЛЕКСІЙОВИЧ 
(25.05.1885, м. Ромни - 3.12.1971, м. Пра- 
га, Чехія): Закінчив класичну гімназію у 
Прилуках та будівельний факультет Київ- 
ського політехнічного ін-ту (1912). Працю- 
вав на вишукуванні та на будівництві, а 
1918-22 - у Міністерстві шляхів УНР. 1921 
емігрував до Польщі, а потім до Чехосло- 
ваччини (ЧСР). Із 23.05.1922 -- доц., з 
7.08.1922 -- зав. кафедри геодезії Інженер- 
ного факультету, а з 8.08.1922 - зав. кафе- 
дри геодезії аграрно-лісового факультету 
Української господарської академії (УГА) 
у Подебрадах. Із 3.05.1928 - проф. геоде- 
зії, Після припинення діяльності УГА пра- 
цював інженером на будівництві (1934-40) 
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та в Державному землемірному і картогра- 
фічному ін-ті ЧСР (1940-60). Автор майже 
50 наукових праць з геодезії, кадастру, фо- 
тограмметрії, української геодезичної тер- 
мінології, історії геодезії і кадастру в Укра- 
їні, перших навчальних україномовних під- 
ручників і посібників з геодезії і кадастру 
для вищої школи, зокрема, підручника 
зНижча геодезія" (Подебради, 1922-25), 
»Геодезія". Ч. 1, вип. 2 (Прага, 1928), пер- 
ших наукових статей з геодезії в українсь- 
кому журналі ,Гехнічні вісти" (виходив 
друком у Львові 1925-39), статей з геоде- 
зії в,, Українській загальній енциклопедії", 
багатьох науково-популярних статей, спів- 
автор Російсько-чеського землемірного 
словника тощо. Був учасником ШІ Конгре- 
су Міжнародної федерації геодезистів у 
Парижі (1926), де представляв українців 
ЧСР, УМІ з'їзду чехословацьких природодо- 
слідників, лікарів та інженерів у Празі 
(1928) та 1 і П Українських наукових з'їз- 
дів у Празі (1926, 1932). 
ГРАБОВСЬКИЙ ЛЮЦІАН (1871-1941). 
1909-41 зав. кафедри сферичної астрономії 
та вищої геодезії Львівської політехніки. 
1909 -- проф. кафедри топографії (пліегпісі- 
ума) П, керівник астрономічної обсерва- 
торії, метеорологічної і сейсмічної станцій, 
з 1912 - проф. кафедри сферичної астро- 
номії та вищої геодезії. Опублікував понад 
30 праць: ,Кадіоївергаррізсне Везійттипо 
Чдег Сеовгаррізспеп РГапбе уоп І етреге 
(Т.лубу)", »Ветегкипреп йБег еіпіде пецеге 
Аррапаипоеп апя дет Себіеїе Фег НбБегеп 
Сеодевів",,О Копуегвепсії роїшапікоуе) м/ 
офулогоматій Вои85іЇпе'ом/зкіст еПрзоі- 
Чу" та ін. 18. 

ГРАБШТИХЕЛЬ (грабштихель; зстаї- 
спег; Стабзтісіеї т): різновид різця для гра- 
віювання найтонших ліній, 5. 

ГРАДУС (градус; 4езтее; Стадй ту); поза- 
системна одиниця вимірювання плоского 
кута, що дорівнює 7/180 радіан (192 є 
0,017453293 рад), або 1/90 частина прямо- 
го кута (Т. кутовий), або одиниця вимірю- 
вання дуги кола, що дорівнює 1/360 дов- 
жини кола (Г. дуговий), 19 -- 60" -- 3600". 14. 


120 г 


ГРАДУСНІ ВИМІРИ (градуснье изме- 
рения; етаде теазигетепіз; Стадтеззипя 
Д: у класичному геометричному тракту- 
ванні під Г. в. розуміють сукупність геоде- 
зичних, астрономічних і гравіметричних 
робіт, призначених для визначення фігу- 
ри Землі, Задача Г. в. полягає у визначен- 
ні: 1) параметрівеліпсоїда земного, що 
найкраще підходить до геоїда (квазігеоїда) 
на обмеженій території, тобто параметрів 
референц-еліпсоїда, чи еліпсоїда 
загальноземного, що апроксимує фігу- 
ругеоїда (квазігеоїда) по всій Землі. До 
них належать величини, що характеризу- 
ють розміри і форму еліпсоїда, як велика 
піввісь а, полярне стиснення (ОХ і елементи 
орієнтування зв'язаної з еліпсоїдом сис- 
теми координат; 2) геоїда, або допоміжної 
поверхні квазігеоїда; 3) дійсної фігури Зем- 
лі, тобто її фізичної поверхні. Сучасна 
геодезія розв'язує окреслені задачі Г. в. 
за допомогою наземних астрономо-теоде- 
зичного і гравіметричного методів, так і 3 
залученням супутникових методів, зокрема 
тих, що базуються на використанні дале- 
ких космічних об'єктів, і методів довго- 
базисної радіоінтерферометрії. В сучасній 
постановці метод Г. в. трактується як виз- 
начення геометричних параметрів нор- 
мальної Землі, асаме, розмірів і форми 
загальноземного еліпсоїда і елементів 
орієнтування абсолютних референц- 
них систем координат з використанням 
астрономо-геодезичних даних, опрацьова- 
них методом проєктування, а також граві- 
метричних і супутникових даних. З розвит- 
ком гравіметричного методу вивчення фі- 
гури Землі було дано ще одне узагальнення 
терміна Г. в.: визначення параметрів, яких 
не вистачає у гравіметричному методі для 
визначення зовнішнього гравітаційного 
поля та фігури Землі в деякій єдиній сис- 
темі координат. 17. 

ГРАНИЦЯ ДОПУСТИМОЇ ПОХИБКИ 
ЗАСОБУ ВИМІРЮВАНЬ (предел допус- 
тимой погрешности средства измерений; 
Йти ок іоіекапсе іпассикасу 0 тпеазиметепі 
теап5; Степге Г дег ХмійззівзТєНіег дез Мез- 
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зипрятінеїіз): метрологічна характеристика 
засобу вимірювань, якою є максимальне 
значення границі, що не має перевищувати 
похибку засобу вимірювань. 21. 
ГРАНИЧНІ ТЕОРЕМИ ТЕОРІЇ ЙМО- 
ВІРНОСТЕЙ (граничнье теоремь тео- 
рий вероятностей; Бонпааку Шеокету ої 
ргофбабіййу Шеоку; Степаіейтзаїа т авг Укайг- 
зспеінісикейзійеогіе Д): загальна назва низ- 
ки теорем теорії ймовірностей, якими 
обгрунтовують закономірності дії великої 
кількості випадкових факторів. Г. т. т. Й. 
можна розділити на дві групи: одні стосу- 
ються граничних значень величин ви- 
падкових, інші - законів розподілу. Ці 
теореми дають змогу пов'язати з імовір- 
нісної точки зору теоретичні та статистичні 
параметри. 20. 
ГРАФІК РЕЗОЛЬВОМЕТРИЧНИЙ (ре- 
зольвометрический график; гезоіуіпе ро- 
улег спані; гезоїіуотеїгіуспез Діавгатт пу: 
графік, на який наносять резольвометрич- 
ну криву для міри абсолютного контрасту 
1, характеристичну криву 2 та резольвоме- 
тричну криву для міри низького контрасту 
3. За Г. р. можна визначити низку важли- 
вих характеристик: максимальну розділь- 
ну здатність Б. ах, РеЗОЛЬВОМетричну щіль- 
ність Д,, резольвометричну широту /.;: 
Їв і (8 й, -- їз Н) реодвтах 3. 
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ГРАФІК СТРІМКОСТЕЙ (график зало- 
жений; якарі о) 5орез; Діазгатт п дег 
Ноігеііпіспарзійпає т рі): графік, за допо- 
могою якого можна за виміряним на топо- 
графічній карті закладенням визначити 
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стрімкість схилу або кут нахилу лінії на 
схилі у вибраному напрямі. Г. с. подають 
на кожному аркуші топографічної карти 
м-бів 1:200000 і більше. Для визначення 
кута нахилу лінії треба виміряти циркулем 
віддаль у даному напрямі між горизонта- 
лями, відкласти її на Г. с. і прочитати на 
ньому шуканий кут нахилу. 12. 

ГРАФІК ТОНОВОГО ОФОРМЛЕННЯ 
КАРТИ (график тонового оформления ка- 
рть; ямарі о/ їопе тар дезіяп; Ріавгатт 
п аєг Кагббайззіанине Г дег Капе ): робо- 
чий документ, який складає технічний ре- 
дактор на основі оригіналу карти 
фарбового. В ньому, крім елементів фо- 
нового забарвлення, перелічуються всі 
інші об'єкти (напр., рамка, населені пунк- 
ти та їх підписи, річки та їх підписи, шля- 
хи, море, озера тощо) та вказуються кольо- 
ри фарб, якими вони будуть надруковані 
на карті. Для фонових ареалів не тільки 
називається колір, але й зазначується спо- 
сіб відтворення кольору (заливка, якщо сіт- 
ка, то - горизонтальна, під кутом, кількість 
ліній в 1 см тощо). Г. т. о. к. додається до 
плану видання карти технологічно- 
го. 5. 

ГРАФІКА МАШИННА (графика машин- 
ная; сотриїег якарніс5; Сотриїегегарнік р: 
введення, опрацювання і виведення зобра- 
жень малюнків, креслень, текстів тощо за- 
собами обчислювальної техніки. 21. 
ГРАФІЧНА ТОЧНІСТЬ (графическая 
точность; ягарпіс ассигасу; згарнізспе 
Сепаціжкей Р: точність вимірювання дов- 
жин ліній на папері за допомогою циркуля- 
вимірювача і масштабної лінійки. Експери- 
ментально встановлено, що такі вимірю- 
вання не можуть виконуватись точніше 
0,1 мм. Практично Г. т. - гранична похиб- 
ка, яка становить 0,2 мм. 21. 

ГРАФІЧНЕ ВИЗНАЧЕННЯ ЕЛЕМЕН- 
ТІВ ЗВЕДЕННЯ (графическое определе- 
ниє злементов приведения; ягарПіс Четег- 
тіпайіоп ої гедисіїоп еіетепіз; ягарНізсне 
Везііттипея Гаег енітіегипв5еістепіе п рі): 
застосовують під час вимірювань коли лі- 
нійні елементи центрування не переви- 
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щують 0,5 м. Над центром пункту встанов- 
люють горизонтально мензулу або центру- 
вальний столик. До столика чи мензули 
прикріплюють аркуш паперу, який орієн- 
тують бусоллю за сторонами світу. З трьох 
положень, на віддалі, що приблизно дорів- 
нює подвійній висоті сигналу, вивіреним 
допоміжним теодолітом проєктують на 
аркуш центр пункту, вертикальні осі теодо- 
літа та візирного циліндра. Допоміжний 
теодоліт встановлюють так, щоб кути засі- 
чок напрямів на аркуші наближалися до 
1209. На аркуші проводять по три проєкту- 
вальні напрями для визначення проєкції 
центра пункту, осей теодоліта і візирного 
циліндра. Через похибки проєктування три 
проєктувальні напрями звичайно не пере- 
тинаються в одній точці, а утворюють три- 
кутник похибок, сторони якого не мають 
перевищувати 5 мм під час проєктування 
осі теодоліта і 10 мм під час проєктування 
центра геодезичного пункту та осі візир- 
ного циліндра. За кінцеве положення про- 
єкцій беруть точку, рівновіддалену від вер- 
шин трикутника похибок. Цей спосіб виз- 
начення елементів зведення найпошире- 
ніший. Для контролю елементи зведен- 
ня визначають двічі перед початком куто- 
вих спостережень і один раз після їх про- 
ведення. 13. 

ГРАФІЧНЕ НАВАНТАЖЕННЯ КАРТИ 
(графическая нагрузка картьх; втарніс 
атоипі о) тар 4епайіз; ХеіспепКагіепре- 
іазіипе ): сукупність усіх штрихових еле- 
ментів і підписів, що містяться на аркуші 
карти. Г. н. к. інформативність карти 
та її комунікативність тісно зв'язані між со- 
бою, однак при великому Г. н. к. знижує- 
ться читаність карти. Г. н. к. визначає- 
ться у відсотках або величиною площі у 
квадратних сантиметрах. 5. 

ГРАФІЧНЕ ТРАНСФОРМУВАННЯ 
(графическое трансформирование; яга- 
ріпіс ігапзогтатоп; ягарпізспе Епігеггипо 
Д: отримання з фотознімка трансформова- 
ного зображення на аркуші паперу викрес- 
люванням. Методи грунтуються на законах 
лінійної перспективи або проєктивної гео- 
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метрії. В останньому випадку на фотознім- 
ку та на планшеті будують взаємно проєк- 
тивні сітки, за допомогою яких переносять 
контури зі знімка на карту. 8. 
ГРАФОБУДУВАЧ (ПЛОТЕР) (графопо- 
строийтель (плоттер); ріопек; Деіспепре- 
тій п, Ріопег): пристрій для виведення гра- 
фічної інформації з ЕОМ. 21. 
ГРІНВІЦЬКА ОБСЕРВАТОРІЯ, ГРІН- 
ВІЧ (Гринвичская обсерватория, Гринвич; 
Стеепулсп; Стеепулспвобзегуаїогінт п, 
Стеепулісі): найстаріша британська обсер- 
ваторія у передмісті Лондона, заснована 
1676. Першим її директором був королів- 
ський астроном Дж. Флемстід (1646-1719). 
Г. о. відіграла значну роль у розвитку астро- 
номії. Меридіан, який проходить через 
Г. о., прийнято за нульовий для обчислен- 
ня довгот (1883), а середній сонячний час 
для цього меридіана є Всесвітнім часом. 
У зв'язку зі значною освітленістю Г. о. 
Лондоном, 1954 її перенесено в сільську 
місцевість, на південний схід, за 70 км від 
Лондона. Адміністративні служби і лабо- 
раторії Г. о. розташовані в старовинному 
замку Херстмонса, звідки пішла назва но- 
вої обсерваторії. 18. 

ГРІНВІЦЬКИЙ ЗОРЯНИЙ ЧАС (грин- 
вичское звездное время; СтеепутісП ійте; 
Уегпгей Гуоп Стеепугісй, Стеепулісізіетпгейї 
Л: місцевий зоряний час 5, на меридіані 
грінвіцькому. Г. з. ч. для початку кожної 
доби поданий в астрономічних щоріч- 
никах. 10. 

ГРОШОВА ОЦІНКА ЗЕМЕЛЬ НАСЕ- 
ЛЕНИХ ПУНКТІВ (денежная оценка 
земель населенньх пунктов; ресипіагу 
уаїнайоп оГигфап Іапа; Веугетипе Г4е5 Се- 
затіпей5Бодеп5 п): трунтується на капіта- 
лізації рентного доходу, що залежить від 
розташування населеного пункту в загаль- 
нодержавній, регіональній і місцевій сис- 
темах виробництва та розселення, облаш- 
тування території та якості земель з ураху- 
ванням природно-кліматичних, інженерно- 
геологічних умов, архітектурно-ландшафт- 
ної та історико-культурної цінності й еко- 
логічної ситуації та функціонального вико- 


Грошова оцінка... 





ристання території. Грошова оцінка 1 м'зе- 
мельної ділянки визначається за формулою 


ВН, 
Н КК, 





Це 


к 
де В - витрати на освоєння та облаштуван- 
ня території з розрахунку на 1 мі; а Р 
норма прибутку (- 697); Н, - норма капіта- 
лізації (- 39); К, К,, - коефіцієнти, які від- 
повідно характеризують функціональне 
використання земельної ділянки та її роз- 
ташування. 4. 

ГРОШОВА ОЦІНКА ЗЕМЕЛЬ СІЛЬ- 
СЬКОГОСПОДАРСЬКОГО ПРИЗНА- 
ЧЕННЯ (денежная оценка земель сельсь- 
кохозяйственного назначення; ресипіагу 
уаїнайоп ої азгісипига! апа; Веметипоя Ї 
де5 Іапаулитяспаіспеп Водепз): трунтуєть- 
ся на рентному доході, який створіоється 
під час виробництва зернових культур і 
визначається за даними економічної оцінки 
земель. Рентний дохід обчислюється у на- 
туральних одиницях (центнерах зерна), які 
переводяться у грошовий вимір згідно з 
існуючою ціною. Величина грошової оцін- 
ки є добутком річного рентного доходу і 
терміну капіталізації (33 роки). Грошову 
оцінку здійснюють окремо для орних зе- 


мель, земель під багаторічними насаджен- | 


нями, сіножатями, пасовищами: в Україні, 
в областях і АР Крим, адміністративних ра- 
йонах, сільськогосподарських підприємст- 
вах, окремих ділянках. Г. о. 3. с. п. в Україні 
визначають за формулою Г,, 7 Роди ЦТ у» Де 
Г.з - грошова оцінка 1 га орних земель (03), 
земель під багаторічними насадженнями 
(БН), природними сіножатями (ПС), пасо- 
вищами (П), грн; Р. у - Загальний рентний 
дохід ОЗ, БН, ПС, П в Україні, ц; Ц - ціна 
І ц зерна, грн; Т, - 33 роки. Загальний 
рентний дохід - сума диференційного 
рентного доходу і абсолютного рентного 
доходу. Диференційний рентний дохід 
(ДРД) з І га земель під БН, ПС 1 П обчис- 
люють на основі співвідношень диферен- 
ційних рентних доходів цих угідь і рент- 
ного доходу на ОЗ за економічною оцін- 
кою з виробництва зернових культур за 
формулою 
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Рон (0), (с), (п) узі Ран - Р, (6), (с), (п)/Р,, 
е Р. (6), (с), п) - ДРД з 1 га земель під 
БН, ПС, П,ц; Р, - ДРД з 1 га 03, ц; 
Р. (6), (с), (п)- ДРДз І га ОЗ за економіч- 
ною оцінкою з виробництва зернових куль- 
тур, грн. Грошова оцінка в АР Крим, облас- 
тях і адміністративних районах здійсню- 
ється на підставі матеріалів економічної 
оцінки земель на даних територіях. 4. 
ГРОШОВА ОЦІНКА ЗЕМЛІ (денежная 
оценка земли, іапа ресипіагу уаїнатон, Во- 
депфеутепия? Ф: здійснюється на основі 
кількісних та якісних характеристик, даних 
бонітування грунтів та економічної 
оцінки земель, а також матеріалів внутріш- 
ньогосподарського землеустрою. Основою 
оцінки земель населених пунктів є їх гене- 
ральні плани та проєкти планування і за- 
будови, матеріали економічної оцінки те- 
риторії. 4. 
ГРОШОВА ОЦІНКА ОКРЕМОЇ ЗЕ- 
МЕЛЬНОЇ ДІЛЯНКИ (денежная оценка 
отдельного земельного участка; ресипіату 
уаагйоп ої зіпріє Іапа раксеї; Стипа- 
зійск5Беуепипо )): якщо ділянка є влас- 
ністю юридичних або фізичних осіб, чи ці 
особи тільки користуються нею, то Г. о. 0. 
з. д. визначається на основі шкал грошової 
оцінки агровиробничих груп грунтів, які 
знаходять за формулою Гр 7 ГБігу/ Б, де 
Г.гр - Грошова оцінка 1 га агровиробничої 
групи грунтів, грн; Г-- грошова оцінка І га 
відповідних угідь у підприємстві; 5, р - бал 
бонітету агровиробничої групи грунтів; Б 
- бал бонітету 1 га відповідних угідь у під- 
приємстві. Загальна Г. о. о. 3. д. визначаєть- 
ся сумою добутків площ агровиробничих 
груп грунтів та їх грошових оцінок. 4. 
ГРУПА ХВИЛЬ (группа волн; уауеятоир; 
У"еПепекирре д: суперпозиція (накладання) 
хвиль, частоти яких мало відрізняються 
між собою. В різних точках на шляху Г. х. 
різниця фаз коливань, які накладаються, 
буде різна. Тому в одних точках вони поси- 
люються, ав інших - послаблюються. Точ- 
ки, в яких спостерігається в певний момент 
часу максимальне посилення, наз. центром 
Г. х. У світловіддалемірах завжди маємо 


Групова швидкість 


справу з Г. х., бо навіть під час викорис- 
тання лазера як джерела світла існує, зви- 
чайно, деякий, хоч і вузький, спектр коли- 
вань. Крім того, випромінювання лазера 
модулюється, а модульовані коливання 
можна вважати сумою не менше трьох ко- 
ливань різних частот. 13. 

ГРУПОВА ШВИДКІСТЬ (групповая 
скорость; умаує5 ікаїп уеЇозйу; Стиррепре- 
зспулпаїдКей Д: швидкість переміщення 
центра трупи хвиль; характеризує швид- 
кість перенесення енергії групою хвиль. 
Вона зв'язана з фазовою швидкістю рів- 
нянням Релея 


а» 
прац ф 
У - Уф А. а Й , 
де 2, - ефективна довжина хвилі групи 
хвиль. Звідси одержимо формулу для гру- 


пового показника 


Використавши дисперсійну формулу Коші 
для визначення фазового показника залом- 
лення п, одержимо формулу групового показ- 


ника заломлення повітря для стандартних 
умов (1 -- ОС, р є 1013 гПа, е -- 0): 

(п - 1)-106 з А--38/22. --5С/28. 
Груповий показник заломлення 
повітря для заданих значень метеоро- 
логічних величин обчислюють за фор- 
мулою Баррелля та Сірса. 13. 
ГРУПОВИЙ ПОКАЗНИК ЗАЛОМЛЕН- 
НЯ ПОВІТРЯ (групповой показатель 
преломления воздуха; єгоир іпаєх о/ аїк 
гейасіон; Скиррепргесіипозгані 5): див. 
Групова швидкість. 13. 

ГУГК СРСР (ГУГК СССР; таїп зеойезу 
апа сапозгарйу дерагітепі о) 055К; Наийрі- 
уегулайинпя Г дег Сеоайзіе ипа КапоєгарНіе 
дек 0455К): Головне управління геодезії, 
картографії при Раді Міністрів СРСР, лік- 
відоване 1991. Орган керування усіма гео- 
дезичними та картографічними роботами 
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на території СРСР. ГУГК виконувало 
основні геодезичні роботи в країні, вело 
суцільне топографічне знімання, спосте- 
реження на багатьох геодинамічних полі- 
гонах, займалось зніманням шельфів, за- 
безпечувало країну картографічною про- 
дукцією, контролювало топографо-геоде- 
зичні роботи інших відомств. Утворилося 
15.03.1919 згідно з Декретом про органі- 
зацію Вищого Геодезичного Управління. 
Структурно ГУГК складалося з виробни- 
чих об'єднань, аерогеодезичних підпри- 
ємств та експедицій, розташованих у різ- 
них регіонах СРСР. До складу ГУГК вхо- 
дили галузеві НДІ (ЦНДІГАЇК, НДІПГ), 
Держцентр , Природа", інспекції Держгео- 
нагляду, приладобудівні заводи й інші орга- 
нізації. Міжнародна діяльність ГУГК зво- 
дилась до координації робіт галузі геодезії 
та геодинаміки. За роки існування ГУГК 
виконано великі обсяги робіт. Створена 
геодезична основа з сотень тисяч пунктів, 
складені карти в м-бах 1:1000000, 1:100000, 
1:25000 на всю територію СРСР, для всіх 
міст виконано знімання в м-бах 1:5000 і 
1:2000. Головне управління геодезії, 
картографії та кадастру при Кабі- 
неті Міністрів України є правонаступ- 
ником ГУГК СРСР в Україні. 2. 

ГУКА ЗАКОН (закон Гука; Нооке 5 Іаму; 
Сезеїг п уоп Нооке): виражає зв'язок між 
напругою і деформацією, згідно з яким де- 
формація прямо пропорційна напрузі. За- 
кон справедливий тільки для пружних де- 
формацій. 4. 

ГУМУЄ (гумус; питиз; Нитиз т): орга- 
нічна складова грунту, яка утворюється в 
процесі перетворення продуктів розкладу 
органічних решток на гумусові речовини. 
Інша назва - перегній. 4. 

ГУМУСОВІ ГОРИЗОНТИ (гумусньге го- 
ризонть,; Питиз Погідоп; НитизНогігопі 
т): верхні верстви грунту, рівномірно на- 
сичені мінеральною складовою і акумульо- 
ваними в ній гумусовими речовинами, 
що тісно зв'язані між собою. 4. 


Гавссова кривина... 





ГАВССОВА (АБО ПОВНА) КРИВИНА 
ПОВЕРХНІ (гауссовая(или полная) кри- 
визна поверхности; зацз5 (ог Ли) сигуаїнке 
ої зиасе; удПе (одекг Сайзз5спе) Кійспеп- 
Ктйттипе ): величина К, що дорівнює до- 
буткові кривини головних перерізів 
нормальних поверхні в цій точці. Для 
поверхні еліпсоїда земного К - 1/ММ, 
де Мі М- радіуси кривини меридіана і пер- 
шого вертикала відповідно. Гавссова кри- 
вина К ірадіус кривини середній К 
поверхні зв'язані рівністю ХК - І кві 
ГАЛ (тал; за!; ба! т): позасистемна оди- 
ниця прискорення: І гал- 1 см'с. 21. 
ГЕНЕРАТОР ВИПАДКОВИХ ЧИСЕЛ 
(генератор случайньх чисел; гапіфот-питбег 
зепегаїог; Сепекаїог дег си| Ше ХаПіеп Грі): 
програма видачі псевдовипадкових чисел 
з імітацією заданого закону розподілу. 21. 
ГЕНЕРАТОР ГАННА (генератор Ганна; 
Сапп у зепегаїог; Сепегаог т уоп Сиппа): 
застосовують у радіовіддалемірах три- і 
односантиметрового діапазону. В ньому 
використано ефект, який відкрив 1963 англ. 
фізик Д. Ганн. Полягає в тому, що під час 
прикладання достатньої постійної напруги 
до однорідного напівпровідника без р-п- 
переходу виникають НВЧ-коливання без 
зовнішнього резонатора. Такий діод у Г. Г. 
використовують для підсилення коливань, 
які збуджуються в резонаторі, що дає змогу 
отримати в ньому незгасаючі коливання. 
Для модуляції частоти генерованих 
коливань змінюють напругу на діоді, або 
вводять у резонатор додатковий елемент. 
Г. Г.тенерують коливання частотою 100 МГц 
- 60 ГГц, Їх ККД становить декілька від- 
сотків. 13. 

ГЕНЕРАТОР КВАНТОВИЙ ОПТИЧ- 
НИЙ (оптический квантовий генератор; 
Іа5ег; Газег т): див. Лазер. 13. 
ГЕНЕРАТОР КВАРЦОВИЙ (кварцевьшй 
генератор; диатіз-скузіа! о5сійаїг; Оиаг- 
го05Шагок т): використовують для тенеру- 
вання коливань високостабільної частоти. 
В ньому замість звичайного коливного кон- 
туру використано кварцовий резонатор. 
Основною частиною резонатора є кварцо- 
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ва пластинка, на якій спостерігаються яви- 
ща прямого і оберненого п'єзоефекту. Ре- 
зонатором є скляний посудина, у якому 
держаки підтримують кварцову пластинку 
з електродами. Посудина герметично за- 
кривають, залишаючи в ньому повітря або 
випомповуючи його. Отже, кварцові резо- 
натори є герметичні або вакуумні. За елек- 
тричними властивостями кварцовий резо- 
натор еквівалентний схемі (рис.): 


Резонансна частота пластинки кварцу за- 
лежить від її розміру: зі зменшенням роз- 
міру збільшується її резонансна частота. 
Розмір пластинки змінюється залежно від 
температури. Тому для збільшення стабі- 
льності частоти кварцові резонатори помі- 
щають у пристрій, в якому автоматично під- 
тримують сталу температуру, тобто в тер- 
мостат. Він складається із двох посудин: 
внутрішньої і зовнішньої. У внутрішній по- 
судині поміщені кварцові резонатори. На 
її стінки наносять нагрівні елементи, які 
зв'язані з термореле, що міститься у посу- 
дині. Коли температура в ній досягає пев- 
ного значення (напр., -50"С), то реле спра- 
цьовує і коло нагрівних елементів розми- 
кається. Зі зниженням температури термо- 
реле знову замикає коло. Це повторюється 
автоматично. Тепер у термостатах засто- 
совують плавне регулювання температури 
за допомогою мостової схеми з терморе- 
зисторами. Між внутрішньою і зовніші- 
ньою посудинами є термоізоляційний шар. 
Г, к., резонатори якого поміщені в термо- 
статі, наз. термостатованим. Зміна час- 
тоти такого генератора за польовий сезон 
не перевищує 1:107". Розрізняють ще па- 
сивне термостатування, суть якого зводи- 
ться до надійної термоізоляції кварцових 
резонаторів від навколишнього середови- 


Генератор кварцовий... 
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ща. Цим тільки послаблюють вплив зміни 
температури на частоту генератора. Тепер 
замість термостатування часто застосову- 


ОПМІФІЮ, І еріновст сх) косинки хоехо отехогоюу 
ють термокомпенсацію. У віддалемірах 
електронних І. к. використовують для 
тенерування вимірювальних коливань (див. 
Фазовий метод визначення відда- 
лей). Щоб настроювати номінальні зна- 
чення вимірювальних частот, паралельно 
до кварцового резонатора під'єднують під- 
строювальний конденсатор. 13. 


ГЕНЕРАТОР КВАРЦОВИЙ ТЕРМО- 


СТАТОВАНИЙ (термостатированньшй 
кварцевьшй генератор; іетрегатиге-сопі- 
гойеа днагіз о5сійаїог; Шегтозіатізспет 
Оиаггозійаог ту: див. Генератор квар- 
цовий. 13. 

ГЕНЕРАТОР КЛІСТРОННИЙ (клист- 
ронний генератор; Кіузігоп о5сіПаог; 
Кіузігопозсійаог т): використовують у ра- 
діовіддалемірах десяти- і трисантиме- 
трового діапазону для генерування несу- 
чих коливань. Коливним контуром у них є 
об'ємний резонатор 2. Через скляний ба- 
лон І клістрона проходить ємнісна части- 
на об'ємного резонатора, яка в цьому міс- 
ці виготовлена із сітки. В балоні клістро- 
на, крім цих сіток, впаяні катод б, допо- 
міжний електрод 5) та відбивач /0. Допо- 
міжний електрод та сітки резонатора ма- 
ють додатний потенціял відносно катода. 


Коливання кварцо- 
вого генератора 





Коли на клістронний генератор подана на- 
пруга, з катода вилітають електрони, які з 
прискоренням рухаються до електрода 5 1 
сіток резонатора. Змінні електромагнетні 
поля, що виникають під час вмикання ге- 
нератора, збуджують у резонаторі коливан- 
ня, і на його сітках з'являється різниця 


потенціялів, яка періодично змінюється і 
модулює швидкість електронів, що пролі- 


тають через резонатор. Тому після прохо- 
нена 1 1 х 2 ї 


дження через резонатор електрони мають 
різну кінетичну енергію. У гальмівному 
полі відбивача, на який подано від'ємний 
потенціял, електрони проходять деяку від- 
даль, зупиняються і повертаються назад. 
Час перебування електронів у гальмівно- 
му полі відбивача залежить від кінетичної 
енергії електронів. У деякій точці зворот- 
ного шляху збираються майже всі елект- 
рони, які пройшли через резонатор за час, 
що дорівнює одному періоду коливань, 
збуджених у резонаторі. Отже, упродовж 
кожного періоду коливань у резонаторі є 
мить, коли утворюється згусток електро- 
нів, який далі розсіюється. Напругу на від- 
бивачі 10 виставляють потенціометром 7 
таку, щоб згустки електронів утворювались 
між сітками резонатора. Ці згустки підси- 
люють збуджені в ньому коливання, завдя- 
ки чому вони не згасають. Тому частину їх 
можна виводити з резонатора на антену ра- 
діовіддалеміра за допомогою кільця зв'яз- 
ку 4. Частоту генерованих генератором ко- 
ливань змінюють у межах 10-15 У ручкою 
8, яка змінює внутрішній об'єм резонато- 
ра, пересуваючи плунжер 9 або втискаючи 
одну зі стінок резонатора. В менших ме- 
жах частоту Г. к. можна змінювати, зміню- 
ючи напругу на відбивачі. Це використо- 
вують для модуляції частоти генерованих 
коливань, прикладаючи до відбивача кліс- 
трона напругу з кварцового генератора ра- 
діовіддалеміра амплітудою декілька воль- 
тів. У радіовіддалемірах Г. к. генерують ко- 
ливання частоти 3 або 10 ГГц. Коефіцієнт 
корисної дії Г. к. менше 190. 13. 

ГРАВІМЕТР (гравиметр; я8гауітеїег; 
Стауітеїек п, 5Спулегетеззег т): прилад для 
відносних вимірювань прискорення сили 
ваги статичним методом. Усі статичні І. по- 
будовані за принципом пружинних ваг, у 
яких як еталонну використовують силу де- 
формації твердого тіла (скрут, розтяг, згин, 
стиснення). Для реєстрації переміщення 
тягарця застосовують спеціальні пристрої 


Гравіметр 


- індикатори малих переміщень. У Г. засто- 
совують діапазонний пристрій для компен- 
сації великих приростів сили ваги і вимі- 
рювальний, у якому компенсувальна сила 
вимірювання є мірою зміни сили ваги. Крім 
того, в Ї. є: чутливий елемент, індикатор 
малих переміщень, теплоізоляція та при- 
строї: для компенсації та вимірювання змі- 
ни напруженості поля, для компенсації 
впливу температури, для нівелювання чут- 
ливого елемента. Деякі Г. герметизовані, 
барокомпенсовані, екрановані від магнет- 
ного і електричного полів. На рис. показано 
схему пружинних ваг, принцип дії яких ви- 
користовується у Ї. Тут / - довжина пру- 
жини, т -- маса тягарця, стан рівноваги яко- 
го реєструється відліковим пристроєм. 





Нижче наведені деякі типи сучасних граві- 
метрів: 
ГНУК-В: 
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1-внутрішня частина травіметра; 2 - зов- 
нішній кожух; 3 - посудина Дьюара; 4 - 
установлювальний гвинт; 5 - теплоізоля- 
ція; 6 - ручка для перенесення; 7 - окуляр; 
8 -- верхня плата; 9 - вакуумна камера; 10 
- відліковий мікрометричний пристрій; // 
- рівень; 12 - теплозахисний стовп. 





Гравіметр Ла Коста-Ромберга: 

1 - гравіметр; 2 - стілець для встановлен- 
ня приладу; 3 - контрольний блок; 4 - 
батарея; 5 - скринька для перенесення і 
транспортування. 





Гравіметр Содін: 

1-- окуляр; 2 - підіймальні гвинти; 3 - руч- 
ки для перенесення приладу; 4 - освітлю- 
вач; 5 - лічильник; б - зовнішній кожух; / 
- джерело живлення. 6. 


Гравіметр... 


ГРАВІМЕТР АСТАЗОВАНИЙ (астази- 
рованньй гравиметр; азіатілеа вгамітеїтет; 
азіатізспез Стауітеї!ет п (азтайяспек 5сйме- 
гетез5ек ту)): гравіметр, у якому відхилен- 
ня чутливого елемента залежить неліній- 
но від зміни прискорення вільного падін- 
ня. 21. 

ГРАВІМЕТР БАЛІСТИЧНИЙ (баллис- 
тический гравиметр; Файізіс якамітеїек; 
райізтізспег Стауітетег п): лазерний гра- 
віметр, який грунтується на принципі віль- 
ного падіння. В ньому є: пристрій, що за- 
безпечує вільне падіння пробної маси; 
електронно-лічильний блок із кварцовим 
тенератором для підрахунку інтервалів 
шляху ічасу; інтерферометр лазерний 
для вимірювання шляху; пристрій автома- 
тичного керування; реєстратор результатів 
вимірювання. 

Тепер випускають стаціонарні і транспор- 
табельні Г. б. Абсолютні значення сили ваги 


вимірюють Г. б. з точністю 1079-10 м'с 3. 














1 - вакуумна трубка; 2 -- стійка; 3-5 - ва- 
куумні помпи; б - електромагнет для пі- 
діймання куткового відбивача; 7 - інтер- 
ферометр; 8 - блок живлення; 9 - рубідіє- 
вий стандарт частоти; 10 - електронно-лі- 
чильний блок; // - блок керування; 12 - 
ЕЦОМ. 6. 
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ГРАВІМЕТР ГЕОДЕЗИЧНИЙ (геоде- 
зический гравиметр; яєодеїіс єтгамітеіек; 
зеодйпяспез Сгауїтетег п (єеодйтязспег 
Успугегетеззег т)): широкодіапазонний 
астазований (див. Астазування) граві- 
метр, для високоточних вимірювань сили 
ваги під час створення опорних мереж 
травіметричних 112 кл. точності, побу- 
дови еталонних гравіметричних полігонів, 
регіональних гравіметричних знімань у гір- 
ських районах. Вимірювання приросту на- 
пруженості гравітаційного поля зводиться 
до визначення кутів нахилу приладу куто- 
мірним пристроєм. Масштабний коефіці- 
єнт Г. г. дорівнює одиниці, а тому немає 
потреби його сталонувати. Гравіметр ГАГ- 
2: І - гравіметр, 2 - пристрій для вимірю- 
вання нахилу, 3- штатив. б. 





ТРАВІМЕТР ДОННИЙ (доннькй грави- 
метр; Бопот ягауітетег; (пегугаззетяга- 
уітетет п): гравіметр для вимірювань на 
дні водоймищ. У І. д. є спеціальні пристрої 
для дистанційного нівелювання, реєстра- 
ції сили ваги. Ї. д. встановлюють у ска- 
фандр (водонепроникну камеру) зі штати- 
вом. Вимірювання виконують телемеханіч- 
ними пристроями. Керування здійснюють 
за допомогою кабеля зі спеціального пуль- 
та, розташованого на борту судна. 6. 
ГРАВІМЕТР МАЯТНИКОВИЙ (маят- 
никовьй гравиметр; репаціоиз ргауітеїег; 
РепдаеЇзспуегетеззег т): травіметр з 
маятниковим чутливим елементом. 21. 


Гравіметр... 


ГРАВІМЕТР МОРСЬКИЙ (морскоїї гра- 
виметр; 5са ямкауітеїек; 5еергауітетек т): 
судновий гравіметр, який використовуєть- 
ся для знімання в шельфовій зоні та для ре- 
гіональних знімань у відкритому океані. 6. 
ГРАВІМЕТР СВЕРДЛОВИННИЙ (сква- 
жинньй гравиметр; ФоупПоїе ягауітеїег; 
Войгипезягауітетег п): травіметр, при- 
значений для вимірювань у свердловинах 
на різній глибині з метою визначення се- 
редньої густини порід, розташованих між 
точками спостереження, За виміряними 
значеннями сили ваги у свердловинах мож- 
на обчислити пружні сталі порід: модуль 
Юнга, коефіцієнт Пуассона тощо. 6. 
ГРАВІМЕТР СТРУННИЙ (струнньй 
гравиметр; 5їгіпр Ргамітеїег; Зайіевгамі- 
теїек п): динамічний гравіметр, у якому 
мірою зміни сили ваги є зміна власної час- 
тоти коливань струни. Зміна напруженості 
гравітаційного поля Д є залежить від змі- 
ни частоти коливань струни Д /: 





М сА І? ет 
ДезсАДЯ 2Г злререло 


де / - робоча частота струни; /, - частота 
сигналу гравіметра на вихідному пункті; с 
- ціна поділки відлікового пристрою гра- 
віметра. Г. с. має майже необмежений діа- 
пазон вимірювання і малу залежність час- 
тоти коливань струни від її пружності. Зас- 
тосовується для вимірювання у свердлови- 


нах, рідше під час вимірювань на літаках і. 


морських суднах. 6. 

ГРАВІМЕТРИЧНА МІЖНАРОДНА 
СТАНДАРТНА МЕРЕЖА ІСЯХ-71 (ме- 
ждународная гравиметрическая станда- 
ртная сеть ІС5М-7 1; іпіемпайїопаї! згауіт- 
еїгіс 5їапаана пеїгуокк ІС5М-7Ї; ркамітеї- 
гізспе5 іпіегпайопаіез 51апдагіепеїг п): 
утворена і зрівноважена на основі багатьох 
гравіметричних спостережень 1950-60 і 
рекомендована ХУ Генеральною асамбле- 
єю міжнародного геофізичного і геодези- 
чного союзу (МГГС) у Москві 1971. Для 
створення цієї мережі використані абсолю- 
тні визначення у восьми пунктах земної ку- 
лі і близько 25000 вимірів різниці сили ва- 
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ги, з яких 400 виконано маятниковими 
приладами. У мережу входить 1997 пун- 
ктів, нерівномірно розташованих на повер- 
хні Землі, Прискорення сили ваги в будь- 
якому пункті мережі ЇС5М-71 визначають- 
ся з похибкою менше 0,2 мГал. Для пере- 
ходу відзначення сили ваги вПотсдам- 
ській гравіметричній системі до сис- 
теми ІС5М-71 треба врахувати поправку 
Потсдамської системи - 14 мГал, б. 
ГРАВІМЕТРИЧНА РОЗВІДКА (грави- 
метрическая разведка; якауітеїгіс ргозрес- 
йпе; вгауітеттізспе ЕкКкипаипе )): геофізич- 
ний метод розвідки, що грунтується на вив- 
ченні гравітаційного поля аномалій, зумов- 
лених різною густиною гірських порід та 
руд. 6. 

ГРАВІМЕТРИЧНЕ ЗНІМАННЯ СВІТО- 
ВЕ (мировая гравиметрическая сьємка; 
урогід єгауітеїтгіс зигуєу; вгауітеїгізсПпе 
Уепаинупапте р): виконують для визначен- 
ня гравітаційного поля на поверхні Землі. 
Під Г. з. с. розуміють сукупність усіх гра- 
віметричних спостережень, виконаних на 
Землі. 6. 

ГРАВІМЕТРИЧНИЙ ПУНКТ (грави- 
метрический пункт; якауітеїтіс роїпі; 8га- 
уітеїгізспег Рипкі т): пункт, у якому граві- 
метром виміряні прискорення сили ваги. б. 
ТРАВІМЕТРИЧНИЙ РЕЙС (гравимет- 
рический рейс; ягауітеїгіс гип; вгамітеїті- 
зспе Кайні д): сукупність послідовних граві- 
метричних вимірювань на опорних 1 зви- 
чайних пунктах. Вимірювання в Т. р. вико- 
нують одним або кількома гравіметрами. 
Частину Ї. р. між послідовними спостере- 
женнями на опорних пунктах, у проміжку 
між якими зміщення нуль-пункту гравімет- 
ра приймається лінійним, наз. ланкою рей- 
су. Для врахування зміщення нуль-пункту 
спостереження виконують окремими рей- 
сами, які починаються і завершуються на 
опорних пунктах. У звичайних пунктах ви- 
конують одноразові спостереження. Г. р. 
може бути зімкнутим і розімкнутим, тоб- 
то грунтується на одному або двох опор- 
них пунктах. б. 


Гравіметричні... 
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ГРАВІМЕТРИЧНІ ОДИНИЦІ ВИМІ- 
РЮВАНЬ (гравиметрические єдиниць 
измерений; якамітеїкіс теазигетепі ипії5; 
згауітетгізспе Мареіппейеп 7): потенціял 
прискорення сили ваги як основна харак- 
теристика гравітаційного поля Землі без- 
посередньо не вимірюється. Її розмірність 
у СІ - мс 7. За одиницю прискорення си- 
ли ваги в СС8 прийнято І Гал е І см'с.. 
Названа на честь Галілея, який уперше 
виміряв цю величину. В практиці геодезич- 
них вимірювань застосовують частки від 
величини основної одиниці: 


І Тал- 1 см/с? 21107 м/с), 
1 мГал - 1103 Гале1107 м/с», 


1 мкГал - 1:1079 Гал -1107" м/с. 
Другі похідні потенціялу прискорен- 
ня сили ваги мають розмірність градієнта 
сили ваги (с 7). За одиницю вимірювань 
приймають 107 цієї величини - 1 Е (Етвеш), 
названу на честь угор. фізика Р. Етвеша, 
який уперше опрацював теорію і конструк- 
цію приладу для вимірювання других по- 
хідних потенціялу сили ваги. 


рверідсіаіннах 
10 км 

Отже, зміна сили ваги на 1 мГал на віддалі 
10 км дорівнює 1 Е. 6. 

ГРАВІМЕТРІЯ (гравиметрия; єгауітейту; 
Стауітеїттіє д): наука, яка досліджує гра- 
вітаційне поле Землі з метою визначен- 
ня фігури Землі, внутрішньої будови Землі й 
вивчення геологічної структури верхньої 
частини земної кори та її мантії. Гравітаційне 
поле Землі характеризується значеннями 
прискорення сили ваги на земній поверхні 
або її похідних. Вивчають стаціонарний роз- 
поділ гравітаційного поля в просторі, або 
варіації гравітаційного поля в часі. У геодезії 
дані Ї. вискористовують для точного вив- 
чення фігури Землі та окремих її ділянок для 
визначення висот пунктів, обчислення скла- 
дових астрономо-геодезичних відхилень 
прямовисних ліній, редукування результатів 
вимірювань з поверхні Землі фізичної 
на поверхню референц-еліпсоїда. В гео- 





логії дані Г. потрібні для вивчення геологічної 
будови земної кори. У геофізиці дані Г. вико- 
ристовують для вивчення розподілу густин 
різних шарів Землі, аза варіаціями елементів 
гравітаційного поля в часі вивчають пружні 
властивості й будову Землі. Астрономія ви- 
користовує результати гравіметричних вимі- 
рювань на земній поверхні для точнішого 
визначення маси Землі та ін. небесних тіл і 
уточнення законів їх руху у Всесвіті. Точні 
значення прискорення сили ваги потрібні в 
метрології для встановлення певних фізич- 
них величин (сила, тиск, сила струму тощо). 
У космічних дослідженнях гравіметричні дані 
відіграють важливу роль під час обчислення 
точних орбіт і траєкторій ракет, а також 
космічних літальних апаратів. Ретельний 
аналіз зміни елементів орбіт ШСЗ дає змогу 
вивчати гравітаційне поле Землі. Дані Г. ви- 
користовують також у розрахунках точної 
механіки і автономної навігації. б. 
ГРАВІМЕТРІЯ ГЕОДЕЗИЧНА (геоде- 
зическая гравиметрня; яеодєііс ягауітеїку; 
зеодійясне Стауітеїттіє ДБ: розділ граві- 
метрії, дані якого використовують для роз- 
в'язання геодезичних задач. До них належать: 
визначення фігури поверхні Землі фізич- 
ної, редукування геодезичних вимірювань на. 
поверхню еліпсоїда, встановлення зв'язку 
між різними системами координат; обчислен- 
ня траєкторій руху ракет і ШСЗ. 6. 
ГРАВІМЕТРІЯ ІНЕРЦІЙНА (инерциаль- 
ная гравиметрия; іпеттіа! вгауітеїгу): один 
із розділів гравіметрії, де розглядається 
метод визначення вектора прискорення 
сили ваги заданими вимірювань інерцій- 
ною системою на рухомому носії. У Г. і. ви- 
користовують принципи інерційної навіга- 
ції, які грунтуються на рівнянні Ньютона. 
Інерційний вимірювальний пристрій скла- 
дається із трьох взаємно ортогональних 
акселерометрів, орієнтацію яких безпере- 
рвно контролює система гіроскопів, а 
вихідний сигнал акселерометра містить 
інформацію про місце розташування носія 
і гравітаційного поля. б. 


Гравітаційне поле... 


ГРАВІТАЦІЙНЕ ПОЛЕ ЗЕМЛІ (грави- 
тационноє поле Земли; Канкій згауйайопа! 
Лем; 5спугетеїеіа п дег Екає б: поле при- 
скорення сили ваги або її похідних. Най- 
точнішими, ефективними та інформацій- 
ними є вимірювання прискорення си- 
ли ваги і других похідних потен- 
ціялу сили ваги. Прискорення сили ваги 
є рівнодійною сили притягання мас Землі 
та відцентрової сили, що виникає внаслі- 
док добового обертання Землі. Крім того, 
на вимірювання прискорення сили ваги 
впливають сила притягання інших небес- 
них тіл (Місяць, Сонце), атмосфери Землі 
та ін. фактори. Але впливи цих чинників 
незначні, і їх враховують введенням від- 
повідних поправок. Величина прискорен- 
ня сили ваги на поверхні Землі залежить 
від фігури і розподілу густини в надрах 
Землі. Виміряні другі похідні потенціялу 
сили ваги є вертикальним і горизонталь- 
ним градієнтами сили ваги та визначають 
кривину рівневої поверхні і силової лінії. 
Знаючи параметри Г. п. 3., можна визначи- 
ти фігуру і внутрішню будову Землі. Для 
вивчення Г. п. 3. використовують також ме- 
тоди космічної геодезії на основі ретель- 
ного аналізу елементів орбіт ШСЗ, Але 
дані, одержані супутниковими методами, 
впевнено описують лише загальні риси 
І. п, З. Докладне вивчення структури Г. п. 3. 
отримують за даними гравіметричних ви- 
мірювань на суші та морі. Сумісне вико- 
ристання наземних та супутникових гра- 
віметричних даних дає повнішу і достовір- 
нішу інформацію для загальної характе- 
ристики Ї. п. 3. і досліджень будови зем- 
ної кори. Точність вимірювання приско- 
рення сили ваги 4(5-10) мГал. 6. 
ГРАВІЮВАННЯ ОРИПНАЛІВ КАРТ 
(гравирование оригиналов карт; епетауїне 
о/те тар огівіпаї5; Стауіегеп п дек Капіеп- 
огівіпаіе п): процес, коли за допомогою 
спеціальних пристроїв (різців, голок тощо) 
прорізають рисунок, попередньо нанесе- 
ний на гравіювальному шарі прозорого 
пластику (рідше скла). 5. 
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ГРАД (ГОН) (град(гон); ямгайе; Стай ті): 
позасистемна метрична одиниця плоского 
кута, що дорівнює 0,01 прямого кута, поз- 
начається 8: 
12 0,0157 радіан - 0,99, 
15 з 100" (сантиград) є 
- 100007 (сантисантитрад), 

12 з 1 доп - 1000 троп (мілігон). 14. 
ГРАДІЄНТ БАРИЧНИЙ (градиент ба- 
рический; Ратіс огааіені; Ракізспек Стайіепі 
ту: поділяється на горизонтальний Ї. б. (45), 
вертикальний Г. б. (дн), баричний ступінь 
висоти. Горизонтальний Ї. б. - зміна 
атмосферного тиску в двох точках, 
розташованих на одній рівневій поверхні на 
відстані 100 км, віднесена до одного моменту 
часу в напрямі нормалі до ізобар. Значення 
43 звичайно коливається від І до 5 мбар 
(5 гПа) на 100 км і його можна обчислити за 
формулою 45 з - Ар/Дз, де Ар - різниця 
тиску, Д5 - довжина 19 дуги меридіана (приб- 
лизно 111 км). Вертикальний І. б. виражає 
характер зміни тиску зі зміною висоти і 
обчислюється за формулою 4; 2 - Ар/АН 
де ДН - різниця висот, на яких визначався 
атмосферний тиск. Величина 4, вимірю- 
ється в гГПа/100м і в десятки разів більша за 
дз. У практиці нівелювання баромет- 
ричного використовується величина, 
обернена вертикальному градієнту тиску, - 
баричний ступінь. 19. 

ГРАДІЄНТ МЕТЕОРОЛОГІЧНИХ ВЕ- 
ЛИЧИН (градиент метеорологических ве- 
личин; ягадієпі ої тегеогоїовісаї тадпітиае5; 
Спайіепі т дег тегеогоїоєіуснеп Степ 7 рі): 
кількісна міра зміни метеорологічної вели- 
чини вздовж певного напряму. Найчастіше 
розглядають горизонтальні та вертикальні 
градієнти. Якщо значення вертикального 
градієнта з висотою зменшується, то він до- 
датний, якщо ж збільшується - від'ємний. 
У рівнинних районах зі спокійним станом 
атмосфери, починаючи з висоти декількох 
десятків метрів, вертикальний градієнт тем- 
ператури становить - 0,0098 ?/м, тобто 
приблизно - 19 на 100 м. Цей градієнт наз. 
адіабатичним температурним градієнтом. 13. 


Градієнт... 


ГРАДІЄНТ НОВІТНІХ ТЕКТОНІЧНИХ 
РУХІВ (градиєнт новейших тектони- 
ческих движений; ягаайіені ої пеугезі іес- 
гопіс тоуетепіз; Стайїіені т аег іеклопі- 
зспеп Вемевипяеп Т рі): зміна різниці ви- 
сот двох точок, що розташовані на віддалі 
1 км, за умовний відрізок часу (рік, сторіч- 
чя, тисячоліття тощо). 4. 
ГРАДІЄНТ СИЛИ ВАГИ ВЕРТИКАЛЬ- 
НИЙ (вертикальньй градиент силь тя- 
жести; уептісай! єкадіепі о погтаї вгауйу; 
Угнікаївгадієпі т ет УсПугете); величина, 
що характеризує зміну нармального зна- 
чення сили ваги зі зміною висоти. Цю вели- 
чину для точки еліпсоїда обчислюють за 
формулою 
бу /6Н « -0,30855(1-- 

-0,0007 1со528) мГал/м, 
де В - геодезична широта. Г. с. в. в. вико- 
ристовують для обчислення нормальної си- 
ли ваги у пункті спостереження. б. 
ГРАДІЄНТ ТЕМПЕРАТУРИ (градиент 
температурьх; іетрегаїшите огадіені; Ста- 
4іепі т дек Тетретгаїиг )): вектор, що хара- 
ктеризує спад температури Т в атмосфері 
на одиницю віддалі п по нормалі до ізо- 
термічної поверхні 


-УТ зов 
п 


Горизонтальний традієнт температури 
відносять найчастіше до віддалі 100 км чи 
19 меридіана по нормалі до ізотерми. 
Градієнт температури вертикаль- 
ний У зазвичай відносять до віддалі 100 м 
по вертикалі 7 


у с -(9Т/да) 9/100м. 14. 


ГРАДІЄНТ ТЕМПЕРАТУРИ ВЕРТИКА- 
ЛЬНИЙ (вертикальньй градиент темпе- 
ратурь; уепіса! іетрегаїиге вгатепі; Уег- 
пкаіртадіепі т дег Тетрекаїиг 5): 1) траді- 
єнт температури з висотою на одини- 
цю віддалі вертикально з оберненим зна- 
ком у с -(9Т/д2). У тропосфері Г. т. в. у се- 
редньому близько 0,69/100 м, але в окре- 
мих випадках може перевищувати19/100 м 
або бути від'ємним (інверсія темпера- 
тури). У приземному шарі над сушею 
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вдень у теплу пору року Г. т. в. може ста- 
новити десятки градусів на 100 м; але такі 
високі градієнти спостерігаються лише в 
декількох нижніх сантиметрах або десят- 
ках сантиметрів над грунтом; 2) деколи під 
Ї. т. в. розуміють індивідуальну зміну тем- 
ператури в повітряній частинці, що руха- 
ється догори (індивідуальний градієнт). 
Потрібно відрізняти цю індивідуальну змі- 
ну від попередньої. 14. 

ГРАДІЄНТ ТЕМПЕРАТУРИ ВОЛОГО- 
АДІАБАТИЧНИЙ (влажноадиабатиче- 
ский градиент температурьх; тоїзі-айїа- 
рапіс іетрегаїшиге з гадіепі; Геисітег адіаРра- 
пзспек Тетрекаїшгогаайіені т): 1) індивіду- 
альний - спад (зростання) температури ви- 
східного (низхідного) насиченого повітря 
на одиницю зміни його висоти у волого- 
адіабатичному процесі. Він дорівнює У, "В, 
тут У, - сухоадіабатичний індивідуальний 
градієнт дорівнює 0,973? на 100 м, а мно- 


жник В « (р--а)/(р-- 5), 
деазббаз-о ірообаз о, 

АКТ Ср 4 
дер - атмосферний тиск, Є - пружність на- 
сичення, 1, - прихована теплота пароутво- 
рення, 7 -- абсолютна температура, К - га- 


зова постійна, А - термічний еквівалент 
роботи. Для різних значень температури і 
тиску, тобто для різних значень пружності 
насичення Є Г. т. в. такий: 
6 

1000 | | 500 

0,32 0,26 

о Т 066 | 0,52 | 


Отже, для низьких температур Ї. т. в. бли- 
зький до градієнта температури су- 
хоадіабатичного. Для температур ниж- 
че 0?, якщо водяна пара перетворюється 
на переохолоджені краплини води, Г. Т. В. 



















Градієнт... 


на декілька сотих частки градуса на 100 м 
більше, ніж під час. перетворення водяної 
пари безпосередньо на лід. 

2) Локальний - вертикальний градієнт тем- 
ператури в атмосферному стовпі, що чи- 
сельно дорівнює вказаній вище індивіду- 
альній зміні тиску в насиченому повітрі для 
заданих значень температури 1 тиску. 14. 
ГРАДІЄНТ ТЕМПЕРАТУРИ СУХОАДІ- 
АБАТИЧНИЙ (градиент температурь 
сухоадиабатический; ату-адіаРатіс гетре- 
гаїиге згадіені; ігоскепег адіабатізспег 
Тетрегаїигогадіені т): 1) локальний: вер- 
тикальний градієнт температури в атмос- 
ферному стовпчику - 97/92, чисельно до- 
рівнює індивідуальній зміні температури 
сухого повітря - дТ/дг при його адіабати- 
чному вертикальному русі, тобто майже 19/ 
100 м. 2) індивідуальний: адіабатична змі- 
на температури - дТ/дг у сухому повітрі, 
що рухається вертикально на одиницю змі- 
ни його висоти: 


зоре не 
2 


де Т-- абсолютна температура певної кількості 
повітря; 7, - абсолютна температура навко- 
лишньої атмосфери; А - термічний еквіва- 
лент роботи; 0- прискорення сили ваги; 
К, - питома теплоємність сухого повітря. 
Якщо відношення 7/Т, дорівнює одиниці, для 
температури 0? і стандартного значення при- 
скорення сили ваги є, отримаємо -4Т/ 
да са 0,973 2/100 м, тобто майже 19/100 м. 
Величина -4Т/4г для вологого ненасичено- 
го повітря відрізняється від такої для сухо- 
го повітря на множник (1-- 0,655)/(1 -- 0,835), 
де 5 - питома вологість. Оскільки цей мно- 
жник мало відрізняється від одиниці, то 
індивідуальний градієнт температури 
становитиме майже 19/100 м. 14. 
ГРАДІЄНТОМЕТР (градиентометр; яга- 
аїотсеіег; Скадіетептеззег т): прилад для ви- 
мірювання градієнта фізичної величини. 21. 
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ГРУНТИ (почвь; 50її; Водеп т, Вдаеп рі): 
1) будь-які гірські породи, що утворюють 
верхні шари земної кори, переважно захоп- 
лені процесами вивітрювання, а у верхній 
частині грунтоутворенням. При викорис- 
танні їх в інженерно-будівельних роботах 
І. вивчаються з точки зору їх міцності та 
стійкості. І. - найпоширеніший будівель- 
ний матеріал, з якого споруджують греблі, 
земляні полотна доріг тощо. Грунтова осно- 
ва, що сприймає навантаження, є невід'єм- 
ною частиною споруди. Ї. поділяють на два 
класи: скельні породи, мають жорсткі струк- 
турні зв'язки, і нескельні - без цих зв'яз- 
ків. Т. під вагою споруди стискуються, по- 
верхня основи фундаментів осідає, відбу- 
вається вертикальне переміщення (осідан- 
ня), нахили (крени), горизонтальні перемі- 
щення (зсуви); 

2) верхній пухкий шар земної суші, сфор- 
мований під впливом різних факторів грун- 
тоутворення. І. покривають усю поверхню 
суші (окрім льодовиків і скель) суцільним 
шаром завтовшки від декількох сантимет- 
рів до 1-3 мі більше. Класифікація Г. здій- 
снюється за принципом їх походження та 
розвитку і добре корелюється із широтни- 
ми природними зонами: тундра, лісотунд- 
ра, лісостеп тощо; 

3) поверхневий шар суші земної кори, яко- 
му властива родючість, тобто здатність за- 
безпечити урожай рослин, що є основним 
багатством кожного суспільства, засобом 
виробництва та просторовою базою роз- 
ташування 1 розвитку всіх галузей націо- 
нального господарства. 4. 

ГРУНТОВИЙ ПОКРИВ (почеенньй по- 
кров; іор-50ії; Водепаєеске Ї): одна з найваж- 
ливіших частин природних ресурсів, при- 
родних та антропогенних ландшафтів, са- 
мостійне природно-історичне, органічно- 
мінеральне утворення, що характеризуєть- 
ся здатністю до саморозвитку та самовід- 
новлення і забезпечує функціонування біо- 
геоекосистем (біосфери). 4. 


Іуміарабік 





ГУМІАРАБІК (гуммиарабик; зит-агафіс; 
Ситтіагафікит пу: від лат. єйпаті - камедь 
і агабіса8 - аравійський, Г. - в'язка прозо- 
ра, речовина, яка витікає зі стовбура ара- 
війської й африканської акацій. Розчиняєть- 
ся у воді, утворюючи клейкий розчин. За- 
стосовується як зв'язувальна речовина ак- 
варельних фарб, у текстильній промисло- 
вості, медицині тощо, 5. 


ДАВАЧ ІНТЕРВАЛУ (датчик интервала; 
іпгекуа! 5епбог; ІтіекуайяєеРег т): складова 
частина цифрового фазометра. Це тригер 
з двома стійкими положеннями рівноваги, 
в одному з яких на виході є постійна нап- 
руга, а в іншому - напруги немає. На Д. і. 
подають опорні та сигнальні імпульси. 
Опорний імпульс приводить його до стану, 
коли на його виході є напруга, а сигнальний 
-- коли напруги немає. Отже, на виході Д. 1. 
формуються імпульси з такою ж частотою 
проходження, яку мають опорні або сиг- 
нальні імпульси. Тривалість цих імпульсів 
дорівнює запізненню сигнальних імпульсів 
відносно опорних. 13. 

ДАГЕРОТИПІЯ (дагеротипия; аариег- 
геоїуре; Дазиетгеогурієе )): перший техніч- 
но розроблений спосіб фотографування, в 
якому як світлочутливу речовину викори- 
стано йодид срібла. Від прізвища франц. 
винахідника Луї Жака Л, Дагера. 5. 

ДАНІ ДОДАТКОВІ НА КАРТІ (дополни- 
тельнье даннье на карте; аддйіона! тар 5 
аака; сизййліїспе Капепааіеп): додаткові кар- 
ти і графічні побудови (профілі місце- 
вості, діаграми, блок-діаграми тощо), таб- 
лиці, тексти, фотографії, які деколи розміщу- 
ють на карті (на вільних місцях як усереди- 
ні, так і зовні рамки карти) для доповнення 
основного картографічного зображення. 5. 
ДАТА (дата; Раїе; Раїит пу: точний кален- 
дарний час (година з частками, число, місяць, 
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ТЮЙТЕНСА ФОРМУЛА (формула Гой- 
генса; Сиіяепя" огтиіа; Когтеї Її удп 
Сиівеп5): виражає залежність періоду Т 
власних коливань математичного маятни- 
ка під дією тільки сили ваги від його дов- 
жини / і прискорення сили ваги є при не- 
скінченно малій амплітуді коливань 


Т «ль/є «Цю формулу одержав голланд. 
учений Гюйтенс (1673). 6. 


рік) події, явиша, напр., астрономічного спо- 
стереження. Міжнародне стандартне позна- 
чення дати - УУУУ-ММ-ОР, де УТТУУ - рік у 
Григоріанському календарі, ММ -- місяць ро- 
ку між 01 (січень) і 12 (грудень), 1 0Д -- день 
місяця між 01 1 31(30). 18. 

ДАТИ ВИХІДНІ ГЕОДЕЗИЧНІ (исход- 
нье геодезические дать; іпийі веодетіс 
ааа; зеодйтяспе Анзвапозааіеп): встанов- 
лені відповідним чином координати 
геодезичні Во, Ід, По вихідного пункту 
мережі геодезичної в системі коорди- 
нат, пов'язаної з вибраним референц- 
еліпсоїдом (його параметри а 1 Й інколи 
включають у поняття вихідних геодезич- 
них дат), або прямокутні координати Ху, Їо» 
2 цього пункту, напр., під час опрацюван- 
ня супутникових геодезичних побудов. До 
Д. в. г. належить геодезичний азимут 45 
деякого напряму з вихідного пункту. 17. 
ДВОГРУПОВИЙ МЕТОД (двухгрупповой 
метод; уо-ргоир теїоай; Рорреївгирреп- 
тетоае р): окремий випадок вирівнюван- 
ня багатогрупового, коли систему рів- 
нянь умовних поділяють на дві групи. 
Перетворюючи коефіцієнти рівнянь другої 
групи, одержують дві незалежні системи 
нормальних рівнянь корелат. Розв'язавши 
ці системи, одержують поправки // і Й, та- 
кі, що відповідають умові: Й, г КЯИ/,із 
1,2, ..., п, де У, - поправка, яку б отримали 
з сумісного розв'язку. 20. 


Двоїстість... 


ДВОЇСТІСТЬ НОРМАЛЬНИХ ПЕРЕ- 
РІЗІВ (двонстость нормальньх сечений; 
диаїйу ої погтаї ініегзестіоп; гугеіегіеієг 
Могтайзснпій т): див. Редукційна за- 
дача геодезії. 17. 
ДВОЧАСТОТНИЙ АБСОЛЮТНИЙ 
МЕТОД (двухчастотньй абсолютньй ме- 
тод; абзоїціе мо-Угеднепсу тетой, аРзоіше 
РорреШтедиепстеїтоаєе ): див. Абсолют- 
ний інтерференційний метод. 13. 
ДЕВІАЦІЯ (девиацция, асуіайоп; Реміайоп 
Д: відхилення від чогось. Розглядають та- 
кі Д.: 1) відхилення рухомого тіла (кораб- 
ля, літака, артилерійського снаряда тощо) 
від заданого напряму руху (напр., обчис- 
леної траєкторії) під дією якихось випад- 
кових зовнішніх причин; 2) відхилення 
стрілки компаса магнетного від напря- 
му меридіана магнетного, зумовлене зде- 
більшого розташуванням поблизу великих 
мас заліза чи ін. намагнечених тіл. 5. 
ДЕКЕЛЬ (декель, суіпаег-раскіпа сіатр; 
Рескеї): пружна переліжка на друкарсько- 
му циліндрі або тиглі, яка притискає папір 
до друкуючих елементів друкарської 
форми. 5. 

ДЕКЛІНАТОР (деклінатор; 4есіїпаіог): 
прилад для вимірювання добових варіацій 
магнетного схилення. 5. 

ДЕКОЛІ (деколи; аесаї): прозора плівка, на 
якій спеціальною фарбою нанесені різні 
зображення, що можуть перебиватися прити- 
ранням їх до паперу, кальки чи пластику. 
Використовується для оформлення карт. 14. 
ДЕКРЕМЕНТ ЗГАСАННЯ (декремент 
затухания; апепиаїоп аестетепі; Іозатгіі- 
тізспез Ректетені п, Егібзспепздеккетепі 
п): кількісна характеристика швидкості зга- 
сання власних коливань у системі. Чисе- 
льно Д, з. дорівнює відношенню двох пос- 
лідовних амплітуд, тобто двох максималь- 
них відхилень системи від положення рів- 
новаги, віддалених одне від одного на про- 
міжок часу, який дорівнює одному періоду 
коливань. Під час визначення азимутів за 
допомогою гіроскопічних теодолітів спо- 
стерігають декілька точок, які відповіда- 
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ють максимальним відхиленням осі гіро- 
скопа від положення рівноваги (точок ре- 
версії): п, По, Пз, Пд. Д. з. обчислюють за 
формулою 
дабатя» 
п,-п 
Його використовують для контролю ро- 
боти гіротеодоліта. У справному гіротео- 
доліті Д. з. сталий з точністю до декількох 
одиниць третього знака. 7. 
ДЕКСТРИНИ (декстринь; аехігіпез; 
Рехігіп п): проміжні продукти розщеплен- 
ня полісахаридів (сахарози, крохмалю то- 
що). Д. із крохмалю, як клейку зв'язуваль- 
ну речовину використовують у виготовлен- 
ні акварельних фарб, у поліграфічній, тек- 
стильній, взуттєвій промисловості. 3. 
ДЕМАРКАЦІЯ (демаркация; аетакса- 
поп; РФетагкаїоп ): позначення на місце- 
вості державних кордонів та меж будь-якої 
земельної ділянки, 21. 
ДЕМОГРАФІЯ (демография; аетоєгар- 
пу; Ретовтарніе б: наука, що вивчає склад 
і рух населення, динаміку та особливості 
його розвитку. 5. 
ДЕМОДУЛЯТОР (демодулятор; аетоди- 
іаїгог; Фетойшіаїог т): основна частина 
фазовимірювального пристрою світло- 
віддалемірів першого покоління, в якій 
порівнюють фазу модуляції світлового по- 
току, що виходить із модулятора передава- 
ча, і фазу модуляції світлового потоку, що 
входить у Д. Сила сигналу, який одержує- 
мо із Д., є функцією різниці фаз модуляції 
прямого і відбитого світлового потоку. Д. 
мусить працювати на тій самій частоті, що 
й модулятор передавача, тобто синхронно. 
Крім того, треба знати різницю фаз роботи 
Д. і модулятора. Роль Д. може виконувати 
той самий пристрій, який використано в 
передавачі для модуляції світла. При цьому 
в передавачі віддалеміра світло модулюєть- 
ся заформою еліпса поляризації. Силу сиг- 
налу, який одержуємо з Д., можна фіксу- 
вати візуально або інструментально. Крім 
того, для модуляції світла в передавачі за 
інтенсивністю Д. може використовуватись 


Демпування... 


фотоелектронний помножувач, коефіцієнт 
чутливості якого змінюється під дією тієї 
ж напруги, яка подається на модулятор пе- 
редавача. Світло мусить модулюватись тут 
лише за інтенсивністю, а силу сигналу із 
Д. реєструють інструментально. 13. 
ДЕМПФУВАННЯ (ВГАМОВУВАННЯ) 
(демпфирование; Фатріпр): примусове га- 
сіння шкідливих коливань системи або 
зменшення їх амплітуди до допустимих 
меж. Для заспокоєння рухомих частин 
стрілкових вимірювальних приладів засто- 
совують механічні, повітряні, рідинні маг- 
нетоіндукційні демпфери. Д. викорис- 
товують у теодолітах і нівелірах для вгамо- 
вування коливань горизонтальної і верти- 
кальної осей компенсаторів нахилу. Під час 
проведення морських гравіметричних ро- 
біт використовують гравіметри з гамівни- 
ми надчутливими системами, б. 
ДЕНСИТОМЕТР (денситометр; деп5ійо- 
тегег; Фепзйотетег т): прилад для вимі- 
рювання оптичної щільності полів сенси- 
тограми. Є однопроменеві Д. з прямою схе- 
мою і двопроменеві з компенсаційною сис- 
темою відліків. Схему основних вузлів 
однопроменевого Д. зображено на рис., а, 
де: І - джерело світла; 2 - конденсер; 3 - 
блок світлофільтрів; 4 - оптичний прист- 
рій; 5 - еталонний світлофільтр; б - вимір- 
на щілина; 7 - фотоматеріал; 8 - світловод; 
9 - електронний пристрій; 10 - блок обер- 
неного зв'язку; // - відліковий або реєст- 


рувальний пристрій; 12 - пристрій для. 


пересування фотоматеріалу. Автоматизова- 
ні Д. мають вузли для транспортування 
бланків сенситограм і автоматичного фік- 
сування точок характеристичних кривих. 
Схему двопроменевого Д зображено на 
рис., б. Світло від лампи / напівпрозорим 
дзеркалом 2 розділяється на два пучки: ви- 
мірний і компенсаційний. Перший прохо- 
дить через вимірний оптичний клин 3, поле 
сенситограми 5, світловод б і потрапляє на 
фотоелектронний помножувач 7. Другий 
пучок проходить через компенсаційний 
оптичний клин 9, фотоелектронний пом- 
ножувач /2. Пересування сенситограм 
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здійснюється за допомогою реверсивного 
двигуна 8, який пересуває також сенсито- 
метричний бланк 10. Крива характе- 
ристична викреслюється самописом 1/. 
Він з'єднаний із двигуном /3, з яким з'єд- 
наний і вимірний клин 3. Роботою двигуна 
керує спостережна система, до якої вхо- 
дять блок світловода, компенсаційний 
оптичний клин 9, фотоелектронний пом- 
ножувач 12 та електронна схема (на рис. 
не показана). Положення самописа відпо- 
відає вимірюваній щільності у момент ви- 
мірювання вимірного та компенсаційного 
сигналів фотопомножувачів. У цей момент 
на бланку фіксується точка. Відлік оптичної 
щільності можна отримати зі шкали 4. 3. 








Денудація 


ДЕНУДАЦІЯ (денудация; депиадаїоп (госк 
егозіоп; Репидаїіоп ))): сукупність проце- 
сів знесення (водою, вітром, льодом, без- 
посередньою дією сили ваги) зруйнованих 
частин гірських порід і перенесення цих 
продуктів руйнування на нижчі рівні, де 
відбувається їх накопичення. Унаслідок Д. 
рельєф вирівнюється. 3. 

ДЕНЬ ПРАЦІВНИКІВ ГЕОЛОГІЇ, ГЕО- 
ДЕЗІЇ ТА КАРТОГРАФІЇ (день работни- 
ков геологийц, геодезни и картографин; 
ргоїеззіопа! дау ої зеоіову, яеодезу апа 
сапіоргарну зресіайшзів): свято працівників 
геології, геодезії та картографії України, що 
припадає кожного року на першу неділю 
квітня; встановлене 1995 Президентом 
України. 5. 

ДЕПО КАРТ (депо карт; тар 4єерої; 
Капепаєрої п): заснований 1797 картогра- 
фо-геодезичний заклад Росії (з 1812 - ВІЙ- 
ськово-топографічне депо, з 1822 - Корпус 
військових топографів). Виконували кар- 
тографічні роботи, включно з виготовлен- 
ням карт, а також топографічні й геодезич- 
ні роботи, зокрема і на території України. 5. 
ДЕРЖАВНА ГЕОДЕЗИЧНА МЕРЕЖА 
(государственная геодезическая сеть; па- 
йопа! зеодєтіс пеїугогк; заайіспез Уегте- 
ззипезпеїг п): призначена для поширення 
єдиної системи координат на всій терито- 
рії держави і є основою для створення 
інших мереж та для наукових завдань (див. 
Класифікація геодезичних мереж). 
Д. г. м. поділяють на планову і висотну. 
Планові Д. г.м. створюють методами 
тріангуляції, трилатерації та полігономет- 
рії, а також супутниковими. За точністю ви- 
мірювань, схемою та послідовністю побу- 
дови вони поділяються на 3 кл. Мережа І кл. 
єастрономо-геодезичною. Її створюють по- 
лігонами із рядів трикутників або ходів 
полігонометрії, орієнтованих приблизно 
вздовж паралелей та меридіанів, периметр 
яких близько 800 км. У кожній із чотирьох 
вершин полігона розміщують по 2 пунк- 
ти Лапласа, в яких визначають астроно- 
мічні широти з точністю 0,3", довготи - 
0,03" та азимути - 0,5", атакож вимірюють 
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сторони базисні або створюють мере- 
жі базисні. Мережі 2 кл. створюють як 
суцільні всередині полігонів І кл. Мережа 
3 кл. є вставкою в мережі вищого класу. 
Основні характеристики планових мереж 
тріангуляції та полігонометрії подані в 
табл. 112. 

Мережі трилатерації 2-3 кл. створюють так 
само, як мережі тріангуляції відповідного 
класу. Довжини сторін у них вимірюють з 
такою ж точністю, як вихідні сторони в 
мережі тріангуляції цього ж класу. 
Мережі нівелювання 1 і 2 кл. є основою 
єдиної системи висот на території України. 
Мережі 3 і 4 кл. є для забезпечення топо- 
графічного знімання та інженерних робіт. 
Відстань між нівелірними пунктами, зак- 
ріпленими реперами та марками в мережах 
усіх класів, становить 5-7 км. Основні ха- 
рактеристики нівелірних мереж подані в 
табл. 3. 13. 

ДЕРЖАВНА ГЕОДЕЗИЧНА МЕРЕЖА 
УКРАЇНИ (Государственная геодезичес- 
кая сеть Украйнь; пайопаї веодетіс пеї- 
ухогК ор Цкгаїпе; згаайіспез зеодйзсПпез 
Меїг п дек (ЖКгаїпе): до початку 90-х років 
ХХ ст. було майже завершено створення 
Д. г. м. України на основі традиційних ме- 
тодів тріангуляції, трилатерації, по- 
лігонометрії, нівелювання геомет- 
ричного. Ця мережа складається з астро- 
номо-геодезичної мережі (АГМ) та мере- 
жі згущення. Сучасна АГМ України на- 
лічує 5933 пункти 1 12 кл. точності, 108 
базисів, 256 пунктів астрономічних. 
Пункти Лапласа визначені в усіх вер- 
шинах полігонів, що утворені ланками 
тріангуляції 1 кл. Астрономічні пункти 
визначені також у кожній ланці 1 кл. ав 
суцільних мережах тріангуляції 1 кл. (За- 
хідна Україна) - приблизно через 10 сторін. 
У мережах 2 кл. пункти Лапласа визначали 
на кінцях базисних сторін, і кількість їх у 
полігонах, утворених ланками 1 кл., ста- 
новить 1-5, На території України на аркуш 
карти м-бу 1:1000000 припадає в середньо- 
му до 50 астропунктів (від 35 до 70). У міс- 
цях стику ланок тріангуляції 1 кл. були 
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виміряні базисні сторони або базисні ме- 
режі, побудовані для визначення довжини 
сторони вихідної, що замінює базисну 
сторону. Базисні сторони в мережах тріан- 
гуляції 2 кл. розташовані не рідше, ніж че- 
рез 25 трикутників. У полігонах, утворених 
ланками тріангуляції 1 кл., визначено від 
1 до б базисів. На аркуш карти м-бу 
1:1000000 в астрономо-геодезичній мережі 


Таблиця 1. 


Гранична 


довжина ходу 


138 


Д 


припадає від 20 до 30 базисів (базисних 
сторін 1 12 кл.). Точність визначення взаєм- 
ного положення сусідніх пунктів АГМ ста- 
новить близько 10 см. Завершення зрівно- 
важення дасть змогу використовувати точ- 
ніші координати. Пунктів тріангуляції, три- 
латерації та полігонометрії 3 1 4 кл. на те- 
риторії України майже 19800. Середня гус- 
тота пунктів Д. г. м. України 1-4 кл. ста- 





Тріангуляція 
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новить один пункт на 30,5 км'. Натериторії 
Донецької, Луганської і Запорізької обл. - 
один пункт на 5-10 км, Нівелірна мережа 
України складається з 28 полігонів 1 кл. за- 
гальною довжиною ліній 12,6 тис. км, а пе- 
риметр полігонів 1 кл. сягає 750 км, Лінії 
нівелювання 2 кл. утворюють 70 полігонів 
загальною довжиною 10800 км. Периметр 
полігонів нівелювання 2 кл. сягає 480 км. 
Будь-яка точка, розташована на території 
України, віддалена від ліній нівелювання 
112 кл.недалі, ніж на 40 км. Загальна дов- 
жина ліній нівелювання 3 кл. становить 
6022 км, а 4 кл. - близько 300000 км. Гра- 
віметрична мережа | кл. на території 
України становить один пункт на 110 км/. 
В Україні є один фундаментальний граві- 
метричний пункт і 14 пунктів-супутників, 
на яких визначене абсолютне значення 
прискорення сили ваги з точністю не мен- 
ше 20,01 мГал, і 54 пункти 1 кл., на яких 
визначене відносне значення прискорення 
сили ваги з точністю 0,01--0,04 мГал. Гра- 
віметричним зніманням у м-бі 1:1000000 
охоплено всю територію України з густо- 
тою один пункт на 80-110 км», включаючи 
акваторію Чорного моря. Розроблені Укр- 
геодезкартографією та затверджені поста- 
новою Кабінету Міністрів України від 
08.06.1998 р. Хо 844 , Основні положення 
створення Державної геодезичної мережі 
України" що окреслюють загальні вимоги 
до принципів побудови і модернізації Д. г м. 
України, обстеження та оновлення Її пунк- 
тів і математичного опрацювання резуль- 
татів вимірювань. Основні положення пе- 
редбачають виконання робіт з використан- 
ням супутникових радіонавігаційних сис- 
тем (СР5), комп'ютерних технологій. 2. 

ДЕРЖАВНА ГЕОДЕЗИЧНА МЕРЕЖА 
УКРАЇНИ ФУНДАМЕНТАЛЬНА (фун- 
даментальная государственная геодезиче- 
ская сеть Украйньх; Гипідфатета! паїопа! 
зеоаєііс петурогк о; УКтаїне; зіаайєсПез рє0- 
дйпйзспез Іапдатетаїез Меїг п дег ПКкаїпе): 
мережа пунктів, координати яких визначе- 
ні за допомогою сучасних космічних тех- 
нологій з найвищою точністю. Основа 
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Д. г. м. складається із 15 пунктів, які рів- 
номірно розташовані на території країни 
та закріплені на місцевості спеціальними 
знаками, що забезпечують їх збереження і 
стійкість упродовж тривалого часу. Пер- 
ший етап спостережень проведено 1995 за 
допомогою СР5-приймачів різних установ 
та організацій. На другому етапі (2000) до 
Д. г.м. ф. залучено ще близько 40 пунктів 
існуючої Державної геодезичної 
мережі (ДГМ) 1 кл. Основне призначен- 
ня Д. г. м. ф. - координатно-часове забез- 
печення зв'язку існуючої ДГМ із загаль- 
ноземною системою відліку ЇТЕЕ та евро- 
пейською геодезичною системою ЕТЕЕ. На 
пунктах Д. г. м. ф. планується виконання 
повторних СР5-спостережень, а також 
комплекс астрономічних, гравіметричних 
та геофізичних вимірювань. 18. 
ДЕРЖАВНИЙ ВОДНИЙ КАДАСТР (го- 
сударственнькй воднькй кадастр; 51аге уга- 
тег садазіте; зтаайіснег У(аз5егкатазіег т, пу: 
система відомостей про кількісні та якісні 
показники поверхневих і підземних вод, 
дані про водокористування і скидання зво- 
ротних вод у природні водотоки і водой- 
мища, відомості про ступінь їх забруднен- 
ня, діючі системи очищення води тощо. 
Складається для систематизації, аналізу 1 
використання даних державного обліку вод 
та визначення наявних для використання 
водних ресурсів. 4. 

ДЕРЖАВНИЙ ЗЕМЕЛЬНИЙ КА- 
ДАСТР (государственньгй земельньй ка- 
дастр; зіаіе Іапа садазіте; заайіспез Стипа- 
Каїазіег т, п): єдина державна багаторів- 
нева система відомостей і документів про 
правовий, природний і господарський стан 
земельного фонду. В ньому подаються дані 
про землевласників і землекористувачів, 
відомості про використання земель, Їх якіс- 
ні та кількісні характеристики, економічна 
оцінка. Д.3з.к. створюється для органів 
влади, фізичних та юридичних осіб, що по- 
требують даних про стан земель для регу- 
лювання земельних відносин і раціональ- 
ного використання земельного фонду. Для 
укладання Д. 3. к. передбачаються топогра- 
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фо-геодезичні, геоботанічні, грунтові та ін. 
вишукування, здійснюється реєстрація 
землеволодінь і землекористувань, догово- 
рів про оренду землі, вивчення кількісних 
і якісних характеристик земельних угідь та 
їх економічна оцінка. 4. 

ДЕРЖАВНИЙ КАДАСТР РОДОВИЩ І 
ПРОЯВІВ КОРИСНИХ КОПАЛИН 
(государственньй кадастр месторожде- 
ний и проявлений полезньх ископаємьхх; 
зате садазіте ої дФерозіїв апа тіпегаїз; зіа- 
аспез Гаветзійпекатазвек т, п де5 Вегериіз 
п, Скифепвиї5 п): система відомостей про 
кількість і якість запасів основних і супут- 
ніх корисних копалин, наявних компонен- 
тів сировини, що включені до Державного 
фонду родовищ корисних копалин, гірни- 
чо-технічні, гідрогеологічні умови розроб- 
ки та їх геолого-економічну оцінку. 4. 
ДЕРЖАВНИЙ ЛІСОВИЙ КАДАСТР 
(государственньшй лесной кадастр; 5іаїе 
Догезі садазіге; зтаайіспег Когізкатазтег 
(Маіазкаказіет) т, п): система відомостей і 
документів про кількісний і якісний стан 
лісового фонду, поділ лісів на групи та 
належність їх до категорій захищеності, 
про правовий статус лісового фонду, роз- 
поділ його між користувачами, економіч- 
ну оцінку та ін. дані, потрібні для раціона- 
льного лісового господарювання. 4. 
ДЕРЖАВНИЙ РЕЄСТР ЗЕМЕЛЬ (го- 
сударственньшй реєстр земель; 51ате Іапа 
герізтайоп, згаайіснез СтипуійсКзуепаеїсП- 
піз п): Поземельна книга, яка містить дані 
про існуючі і ті об'єкти державного кадаст- 
рового обліку, що перестали існувати. Су- 
купність даних про окремий об'єкт держав- 
ного кадастрового обліку утворює підрозділ 
Поземельної книги, що ідентифікується ка- 
дастровим номером земельної ділянки, в 
якому містяться такі відомості про неї: ка- 
дастровий номер, розташування, площа, 
мета використання, правовий статус, вар- 
тість, кадастровий план, обмеження і сер- 
вітути щодо використання землі. 4. 
ДЕРЖГЕОНАГЛЯД (Госгеонадзор; 5їате 
2едіпзресіїоп; заайіспе геодйййзспе Іпзрек- 
поп т): скорочена назва Інспекції держав- 
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ного геодезичного нагляду України, яка 
контролює виконання геодезичних робіт в 
Україні. Д. є складовою Головного 
управління геодезії, картографії та 
кадастру при КМ України. До його 
функцій належить надання дозволу на ви- 
конання топографо-геодезичних робіт, ви- 
дача координат і висот пунктів, картогра- 
фічних матеріалів, контроль і приймання 
виконаних робіт, систематизація геодезич- 
ної інформації тощо. 2. й 
ДЕТАЛЬНЕ РОЗМІЧУВАННЯ КОЛО- 
ВОЇ КРИВОЇ (детальная разбивка кру- 
говой кривой; депаіед Іауоиі ої сіксиіаг 
сигуе; Ееіпафзієскеп п дек Ктеїз/йгтіве 
Кигує Ї ( КтеїзКигує)): визначення проміж- 
них точок кривої для виконання будівель- 
них робіт. Найчастіше застосовуються такі 
способи розмічування кривих: 1) прямо- 
кутних координат; 2) лінійно-кутової 
засічки; 3) продовжених хорд; 4) вписаного 
многокутника. У першому способі точка 
кривої визначається абсцисою і ордина- 
тою, які відкладають відповідно вздовж 
тангенса від початку кривої і перпендику- 
лярно до нього. Прямий кут у допоміжній 
(створній) точці будують екером або тео- 
долітом. Другий спосіб полягає у послідов- 
ній побудові на початку кривої кута і від- 
кладанні відстані (хорди) від попередньо 
розміченої точки. Якщо ж віддаль відкла- 
дати від початку координат, напр., у від- 
критій місцевості, то цей спосіб стає спо- 
собом полярних координат. У третьому 
способі кожна наступна точка кривої виз- 
начається із попередньої продовженням 
хорди, яка з'єднує дві попередні точки, 
напр., за допомогою рулетки або линви, і 
зміщенням кінця продовженої хорди до 
центра кривої на величину а з І" Й В, деі- 
довжина хорди, А - радіус кривої. Першу 
точку кривої одержують відкладанням / 
уздовж тангенса 1 а/2 - перпендикулярно 
до нього. Останній спосіб зводиться до то- 
го, що криву поділяють на відрізки одна- 
кової довжини, обчислюють відповідні їм 
проєктні кути і лінії (хорди) проєктного по- 
лігона, за якими послідовно переносять 
точки, починаючи від початку або кінця 
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кривої. В усіх способах розмічування зде- 
більшого виконують від початку (кінця) 
кривої до середини, а похибку розподіля- 
ють пропорційно довжині ходу. 1. 
ДЕТАЛЬНЕ РОЗМІЧУВАННЯ ПЕРЕ- 
ХІДНОЇ КРИВОЇ (детальная разбивка 
переходной кривой; асіайед Гауоиі о/ їкап- 
зіепі сикуе; Кеіпабзіескеп п дек НізКикуе 
(Обегвапезкигуе )): визначення положення 
проміжних точок кривої перехідної, 
яке виконують здебільшого від точки змі- 
щеного тангенса, як початку перехідної 
кривої, способом прямокутних координат 
за формулами: 





4 п 
хзій- рани она 
( 40С)  3456С" ) 

ІЗ ж б 
с ой і 
Ус зе то 


де /- віддаль біжучої точки від початку пе- 
рехідної кривої; С - КІ - параметр; А - 
радіус колової кривої; |. - довжина пере- 
хідної кривої. У місцях, де лінія тангенса 
недоступна (насип, тунель), розмічування 
кривої доцільно виконувати способом по- 
лярних координат, тобто за величинами 


а а агсїг(у/х); 5 з ПЕ чу" ,дех,у-пря- 


мокутні координати точки кривої, які об- 
числюють за рівнянням перехідної кривої 
(клотоїда, кубічна парабола) або випису- 
ють зі спеціальних таблиць. 1. 
ДЕТЕКТОР ФАЗОВИЙ (фазовьій дете- 
ктор; ріазе астесіот; Рпазепаетемог т): при- 
стрій, на який подають дві напруги однако- 
вої частоти для одержання сигналу, функцій- 
но зв'язаного з різницею фаз поданих на ньо- 
го напруг. В аналоговому фазометрі Д, ф. ви- 
користовують лише для реєстрації заданих 
різниць фаз напруг на його вході, напр., 90 
або 2702, тому Д. ф. виконує разом з нуль- 
індикатором функцію реєструвального при- 
строю. В електронних віддалемірах часто за- 
стосовують балансні Д. ф. 13. 
ДЕФЛЯЦІЯ (дефляция; 4еПагпоп; Реаті- 
оп р): здування, видування і розвіювання 
вітром дрібних частинок гірських порід і 
грунтів. Д. відбувається на поверхнях без 
рослинності, з пухкими грунтами. 4. 


ДЕФОРМАЦІЇ ГРУНТУ (деформации 
почвьі; 50іЇ дед|огтаїоп; СтипаЧерогтатоп 
Д:деформації грунту поділяють на пруж- 
ні, які виявляються у зміні об'єму та спо- 
творенні форми грунту, і непружні (залиш- 
кові), які можуть бути ущільненням (як ре- 
зультат зменшення пористості), набухан- 
ням, повзучістю (або взаємним зсувом час- 
тинок), залишковою деформацією. Під час 
динамічних навантажень, включаючи й 


сейсмічні впливи, першочергового значен- 
ня набувають пружні деформації. Непруж- 
ні деформації (ущільнення та набухання) 
відіграють головну роль під час розрахун- 
ків масивних фундаментів за граничними 
деформаціями підвалин (для визначення 
величини повного осідання підвалин та Її 
затухання в часі). 7. 

ДЕФОРМАЦІЇ (ПЕРЕФОРМУВАННЯ) 
РУСЛА ВОДОТОКІВ (деформации (пере- 
формирования) русла водотоков; аеЇотта- 
йоп (4МеДапоп) ої зїгеат; Цт/огтипа 7 4е5 
Нирбрейз п): виникають унаслідок перевід- 
кладення наносів, що транспортуються по- 
током, виявляються у зміні плану і живих 
перерізів русла. Визначаються геодезични- 
ми методами з повторних вимірювань. 4. 
ДЕФОРМАЦІЯ (деформация; ае/огта- 
йоп; Дедогтагїйоп б: зміна форми чи роз- 
мірів тіла або його частини під дією зов- 
нішніх чи внутрішніх сил. Абсолютна Д. 
характеризується різним початковим і 
кінцевим значенням величини, що визна- 
чає параметри деформованого тіла. Від- 
носна Д. характеризується відношенням 
величини, що визначає абсолютну дефор- 
мацію, до початкового значення величини, 
що визначає параметри деформованого ті- 
ла. Пружна Д. зникає після припинення дії 
сили, що її спричинює. Дилатація - об'єм- 
на Д. 4. 

ДЕФОРМАЦІЯ ВЕРТИКАЛЬНА (де- 
формация вертикальная; уекіїса! ає/ог- 
таїйоп; уекікаїе (зепкгесте) Ррерогтатоп )): 
деформація об'єкта з висотою. Д. в. під- 
валин будівель і споруд поділяють на осі- 
дання, підняття (випинання) і про- 
сідання споруди. 7. 


Деформація... 


ДЕФОРМАЦІЯ СВІТЛОЧУТЛИВИХ 
МАТЕРІАЛІВ (деформация светочувст- 
вительньх материалов; ае/огтаїоп ої 
Пейі-5епзййує тагекіа!я; Ферогтайоп 7 дек 
Пспетріпаїспеп Утобйе т рі): властивість 
фотоплівки змінювати свої розміри за час, 
який минув від експозиції до вимірювань 
на ній. Розрізняють рівномірну, нерівно- 
мірну, місцеву Д. с. м. Способи врахування 
Д. с. м. залежать від конструкції аеро- 
фотокамери і пов'язані з вимірюванням 
координатних міток або сітки хрестів, які 
розташовані в площині прикладної рамки. 
Різниці між каліброваними і виміряними 
координатами міток або хрестів використо- 
вують для визначення коефіцієнтів поліно- 
мів, заякими обчислюють поправки у вимі- 
ряні координати точок знімка. 3. 
ДЕФОРМАЦІЯ СПОРУДИ (деформация 
сооружения; ае/огтапоп ої сонзігисПоп; 
Редогтаїоп Ї 4е5 Ване5 т (4Че5 Серйанасз 
п)): надеформацію споруди впливають три 
основні фактори: стискування грунтів (за- 
лежить переважно від їх пористості); влас- 
тивостей фундаменту (вага, розміри, фор- 
ма, розподіл тиску його підошви); типу та 
матеріалів несучих надфундаментних 
конструкцій. Д. с. характеризується осі- 
данням абсолютним (повним) окремих 
точок фундаменту, осіданням споруди 
середнім, скривленням конструкцій, 
креном споруди, прогином віднос- 
ним, скрутом, тріщинами споруди. 7. 
ДЕФОРМАЦІЯ СТЕРЕОСКОПІЧНОЇ 
МОДЕЛІ (деформация стереоскопичес- 
кой модели; ае|огтапоп о) зтегеозсоріс то- 
де; Рерогтатоп 7 зіекеозКорізспез Моаєйез 
п, МодеНуетбіерипе Р: нерівність горизон- 
тального та вертикального м-бів просто- 
рової стереоскопічної моделі, яку спосте- 
рігач розглядає за допомогою стереоскопа. 
Рівномірна Д, с. м. - коефіцієнт, що обчис- 
люється як співвідношення вертикального 
і горизонтального м-бів К « Б// /б,, де Ї - 
віддаль найкращого зору (/ - 250 мм), ф - 
базис знімка, / - фокусна віддаль знімка, 
Ро - базис зору. 8. 
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ДЕФОРМАЦІЯ ФОТОЗОБРАЖЕННЯ 
(деформация фотоизображениня; де|огта- 
поп оГріогоітаве; Редогтаїоп Г дез Відез 
п): відхилення реального фотозображення 
від того, яке було б побудоване ідеальною 
фотографічною системою для ідеального 
фотографічного матеріалу. Д. ф. спричи- 
нюють: аберації оптичної системи, рефрак- 
ція атмосфери, деформації фотома- 
теріалу (фотоплівки, фотопаперу) та ін. 
чинники. 8. 

ДЕФОРМАЦІЯ ФОТОМАТЕРІАЛУ 
(деформация фотоматериала; ае|огта- 
йоп ої рпоготаїегіа!я; Редогтатоп | ае5 
Відзіо|ез п): зміна розмірів фотоматеріалу 
під впливом різних факторів. Найчастіше 
фотоплівка або фотопапір деформуються 
під час фотографічної обробки і наступно- 
го їх висихання. Систематична Д, ф.--та- 
ка зміна розмірів фотоматеріалу, при якій 
квадрат перетворюється на квадрат мен- 
ших розмірів (рівномірна Д, ф.) або набу- 
ває форми прямокутника (нерівномірна 
Д. ф.). Випадкова Д. ф. не підпорядкову- 
ється наведеним вище законам і має ви- 
падковий характер, 8. 

ДЕФОРМАЦІЯ ФОТОТРІАНГУЛЯ- 
ЦІЙНОЇ МЕРЕЖІ (деформация фото- 
триангуляционной сети; де/огтайоп о 
рлоіоініапеціайоп петуогК; Дедогтатоп Ї 
де5 Ріогоїпіапзціатопупетгез п): паралель- 
ний зсув, поздовжній та поперечний на- 
хили, прогин і скрут фототріангуляційної 
мережі, спричинені нагромадженням ви- 
падкових і систематичних похибок, що су- 
проводжують процес побудови фототріан- 
гуляції. 8. 

ДЕЦЕНТРАЦІЯ ЗНІМКА У ФОТО- 
ТРАНСФОРМАТОРІ (децентрация 
снимка в фототрансформаторе; ітазе 
оїРсепіетіпе; Відехгетіізий! 7 іт Епігег- 
гипор58етій п): лінійне зміщення головної 
точки знімка відносно конструктивної осі 
фототрансформатора. 8. 
ДЕЦЕНТРАЦІЯ КОРЕКЦІЙНИХ МЕ- 
ХАНІЗМІВ (децентрация коррекунонньх 
механизмов; соттесіїопа! теспапізт5 об 


Децентрація... 


сеніегіпя; Ехгепігізий / аек Когкек- 
оп5еїпгісішипя Д: лінійне зміщення ко- 
рекційного механізму фотограмметрич- 
ного приладу відносно центра проєкції або 
початкового положення корекційного ме- 
ханізму. Для стереопроєктора Д.к.м. 
дорівнює відрізку від головної точки до 
точки нульових спотворень знімка, а для 
стереографа - від головної точки до точ- 
ки надира знімка. 8. 

ДЕЦЕНТРАЦІЯ ПОЗДОВЖНЯ (У ФО- 
ТОТРАНСФОРМАТОРІ) (децентрация 
продольная; Іопейшаїпа! ої'сепегіпе; Ійпе- 
спе Ехгенігізй "(іт Епігетгипрззекій п)): 
зміщення головної точки фотознімка з 
конструктивної осі фототрансформатора в 
напрямі, перпендикулярному до осі нахилу 
касети. 8. 

ДЕЦЕНТРАЦІЯ ПОПЕРЕЧНА (У ФО- 
ТОТРАНСФОРМАТОРІ) (децентрация 
поперечная; ікапзуєегзаї деаїйоптепі; диеге 
Ехгепінізййї | (іт Епігеггипе5ветай п)): змі- 
щення головної точки фотознімка з конст- 
руктивної осі фототрансформатора в напря- 
мі, паралельному до осі нахилу касети. 8. 
ДЕШИФРУВАННЯ ЗНІМКІВ (дешиф- 
рирование снимков; іпіегргеіайоп о рпоїо- 
згарнз; ПМетійгіегипе )): аналіз зображення 
(фотографічного, сканерного, радіолока- 
ційного, телевізійного тощо) відеоінфор- 
мації з метою отримати відомості про по- 
верхню та надра Землі (або інших планет), 
про об'єкти, розташовані на цій поверхні, 
та процеси, які відбуваються на ній. Най- 
частіше застосовують дешифрування фо- 
тознімків. Залежно від змісту Д. з. поділя- 
ють на топографічне і тематичне. Із топо- 
графічного Д. з. отримують топографічну 
інформацію про територію, а з тематично- 
го - спеціальну інформацію, напр., геоло- 
гічну, с/г, лісогосподарську, екологічну. 
Д. з. можна виконувати такими методами: 
польовим, коли фахівець перебуває на міс- 
цевості (об'єкті) і безпосередньо порівнює 
фотозображення з об'єктом; аєеровізуаль- 
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ним, якщо фахівець перебуває в літаку чи 
гвинтокрилі і з них здійснює порівнюваль- 
ні операції; камеральним, коли фахівець 
розпізнає об'єкт у камеральних умовах на 
основі аналізу фотозображень, викорис- 
тання еталонних знімків, найпростіших 
фотограмметричних і фотометричних ви- 
мірювань. Для Д. з. використовують прямі 
та непрямі дешифрувальні ознаки. Перші 
безпосередньо подають інформацію про 
об'єкт; до них належать форма, розміри, 
тон і структура фотозображення, тінь 
об'єкта. Другі інформують про об'єкт на 
основі аналізу взаємозв'язків, що існують 
між об'єктами в природі. 8. 

ДЖУМАН БОГДАН МИХАЙЛОВИЧ 
(95.05.1931): д-р техн. наук, проф. НУ 
» Львівська політехніка", 1953 закінчив 
Львівський політехнічний ін-т (ЛП) за 
спеціальністю , Астрономогеодезія". Пра- 
цював у підрозділах системи ГУГК під час 
створення державної геодезичної мережі 
СРСР у регіонах Північного Кавказу, Пів- 
денного Уралу і Далекого Сходу, а з 1958 
виконував інженерні вишукування і проєк- 
тування військових об'єктів у Військпроєк- 
ті ПрикВО. З 1961 працює на геодезичному 
факультеті ЛПІ. 1970 захистив кандидатсь- 
ку, 1990 - докторську дисертації. Опублі- 
кував майже 80 наукових праць у галузі 
геодезії та фізики атмосфери. Основні нау- 
кові й практичні напрацювання: ,Теорія 
земної рефракції у вологій ненасиченій 
атмосфері", , Адіабатичний градієнт тем- 
ператури в земній атмосфері", ,Методи 
визначення рефракції за коливанням зоб- 
ражень". 

ДИНАМІЧНА СИСТЕМА ВИЗНАЧЕН- 
НЯ КУТОВИХ ВЕЛИЧИН (динамиче- 
ская система определения угловьїх вели- 
чин; дФупатіс 5узіет о) апзціаг тарпітаєз 
детектіпаїїоп; адупатізснез Бузіет ег 
Везііттипя Гаєк ИтпКеївгбреп Грі): найно- 
віша система вимірювання кутів, розроб- 
лена франц. фірмою 5ЕКЗНІ.. 


Динамічні методи... 
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Зчитувач 
початкового 
напряму 


Зчитувач 
вимірюваного 
напряму 


Складається зі скляного круга з растром і 
двох зчитувачів (див. Імпульсна систе- 
ма визначення кутових величину). 
Один зчитувач нерухомий і задає почат- 
ковий напрям. Інший зв'язаний з алідадою. 
На горизонтальному крузі є растр - доріж- 
ка з прозорих і непрозорих штрихів одна- 
кової товщини, нанесена на краю круга. 
Під час вимірювання кутів круг рівномірно 
обертається за допомогою мотора, що 
спричинює модуляцію інтенсивності ви- 
промінювання світлодіода зчитувача, яке 
проходить крізь край круга і потрапляє на 
фотодіоди. Один період модуляції відпо- 
відає переміщенню круга на один прозорий 
і один непрозорий штрихи, тобто на один 
елемент квантування кута. З фотодіодів 
обох зчитувачів отримуємо струми, сила 
яких змінюється з однаковою частотою за 
гармонічним законом. Ці струми надходять 
на цифровий фазометр, який з високою 
точністю визначає дробову частину еле- 
мента квантування різниці початкового і 
вимірюваного напряму. Щоб визначити 
кількість цілих елементів квантування в 
різниці напрямів, на круг наносять додат- 
кові мітки, В теодоліті Т2000 фірми ІЕІСА 
на круг нанесено 1024 елементи квантуван- 
ня. Один елемент квантування відповідає 
кутові 39,0625/ (сантиград). Мотор обертає 
круг із частотою 2,959 Гц. Частота моду- 
ляції випромінювання світлодіода дорів- 
нює добуткові кількості елементів кванту- 
вання і частоти обертання, тобто 3,03 кГц. 
Частота заповнювальних імпульсів у циф- 
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ровому фазометрі цього теодоліта стано- 
вить 1,72 МГц. Отже, один елемент кванту- 
вання ділиться на 576 частин. Одна частина 
відповідає в кутовій мірі 6,782... Застосу- 
вання інтегрувального цифрового фазомет- 
ра дає змогу визначати кути в цьому тео- 
доліті з точністю 0,5... 13. 

ДИНАМІЧНІ МЕТОДИ ВИМІРЮВАН- 
НЯ СИЛИ ВАГИ (динамические методьі 
измерения силь  тяжести; Фупатіс те- 
од 0) якауйу теазигетепіз; дупатізспе 
Угпіайтеп 7 рі де5 Сеуліспізтеззинеп5 7 рі): 
методи, під час яких спостерігають рух ті- 
ла втравітаційному полі. До них належать: 
1) маятниковий, який грунтується на за- 
лежності періоду вільних коливань маят- 
ника від величини прискорення сили ваги; 
2) балістичний (метод вільного падіння), в 
якому використовується закон прямоліній- 
ного рівноприскореного руху тіла, що віль- 
но падає; 3) метод спостереження власних 
поперечних коливань струни. Динамічні 
методи використовують як для абсолют- 
них, так ідлявідносних вимірювань 
сили ваги. б. 

ДИНАМОМЕТРЬР (динамометр; дупато- 
тегег; Браппипвзтез5ег т): прилад для ви- 
мірювання сили. Складається з пружного 
елемента, за допомогою якого вимірюване 
зусилля перетворюється на деформацію 
відлікового пристрою, що вимірює цю де- 
формацію. Д. використовують під час лі- 
нійних вимірювань для однакового натягу- 
вання дротів, стрічок, рулеток. Звичайно 
на шкалі Д, є декілька штрихів, що відпо- 
відають певним зусиллям. 14. 

ДИПОЛЬ (диполь; аїроіе; Рірої т); дво- 
полюсник. Розрізняють електричний Д. і 
магнетичний Д, Електричний Д. - сукуп- 
ність двох однакових за величиною точко- 
вих електричних зарядів, але протилежних 
за знаком, розташованих на деякій віддалі 
між собою. Магнетний Д. - сукупність 
двох однакових за величиною, але проти- 
лежних за знаком фіктивних магнетних за- 
рядів, розташованих на деякій відстані між 
собою. Насправді магнетних зарядів немає, 
однак магнетне поле замкнених струмів на 


Дирекційний кут... 


великих від них відстанях є таким, немов 
би воно було створене магнетним Д. 5. 
ДИРЕКЦІЙНИЙ КУТ ГЕОДЕЗИЧНИЙ 
(геодезический дирекупоннькй угол; зеоде- 
їс дїгеспіопа! апріге; зеоайтіяспез Кісітипо5- 
уіпКеї! т): див. Проєкція Гавсса- 
Крюгера. 17. 

ДИРЕКЦІЙНИЙ КУТ НА ПЛОЩИНІ 
(дирекционньй угол на плоскости; аїгес- 
попа! апеіе оп а ріапе; Кісінипозулпкеї т 
іп дек ЕРепе )): горизонтальний кут у зада- 
ній точці між північним напрямом осі 
абсцис або прямої, паралельної до неї в пря- 
мокутній зональній системі координат про- 
єкції Гавсса-Крюгтера, і напрямом на за- 
дану точку. Д. к. на п. відлічується за годин- 
никовою стрілкою в межах 0-360?. 17. 
ДИСКОНТУВАННЯ (дисконтирование; 
дїзконнтіпе; ДізКопіїетеп п): приведення еко- 
номічних показників експлуатації землі в різ- 
ні роки до порівняльного в часі вигляду. 21. 
ДИСКРЕТНІСТЬ ЦИФРУВАННЯ 
КАРТ (дискретность цифрования карт; 
«ізстеіепез5 0Ї дія йігіпе тар; дї5кгете (рипкі- 
угеізе) Канпіепаївйайзігипя )): відстань між 
суміжними точками, яку встановлюють під 
час цифрування карт. 5. 
ДИСКРИМІНАТОР ФАЗОВИЙ (фазо- 
вьшй дискриминатор; ріазе аївскітіпаїок; 
Ріазепаїзкгітіпатог т): прилад для вимі- 
рювання часового неузгодження сигналь- 
ної і опорної синусоїди; остання перемі- 
щається по осі часу за допомогою фазо- 
обертача. 8. 

ДИСЛОКАЦІЯ ПОРІД (дислокация по- 
род; аїзіосаїпе оГ5ої апа /огтаїіопе; Ее!- 
зепаїзіокаїоп Д: порушення форми пер- 
винного залягання гірських порід, яке ви- 
никає, переважно, під впливом внутрішніх 
сил Землі, 4. 

ДИСОЦІАЦІЯ (диссоциация; аїззопіатіопу;: 
розклад частини (молекули, вільного радикала, 
йона) на декілька простіших частинок. Д. 
молекул зводиться до розкладу їх на простіші 
молекули, атомні групи, або йони. 5. 
ДИСПЕРСІЙНА ФОРМУЛА КОШІ 
(дисперсидонная формула Коши; аїзрекзіоп 
дктиіа ої Санспу; Фізрегзіопя|огте! 7 удп 
Козсрі (Сосні)): див. Дисперсія світла. 13. 
7 745-1 
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ДИСПЕРСІЙНИЙ МЕТОД (дисперси- 
онньй метод; теїнодй 0 аїзретзіоп; Іііз- 
регзіопзтетоде )): метод визначення се- 
редньоінтегрального значення показника 
заломлення повітря п уздовж вимірю- 
ваної лінії 5: 


Псерінт г «узУ | подах . 


Його запропонували незалежно М. Прилє- 
пін (1956) і П. Бендер та Д. Оуенс (1965). 
Д. м. грунтується на дисперсії світла. Він 
передбачає вимірювання різниці оптичних 
шляхів двох променів різних кольорів, що 
виникає під час проходження променями 
вимірюваної лінії 5. Середньоінтегральне 
значення групового показника заломлення 
повітря для одного з променів визначають 
за формулою 
Пер. інт! із (АЙ 5 пої г (пи ча По) ч 
ор о Шо 7 оо М/о 7 оз) (от 7 19/Т. 

Тут ДІ - виміряна різниця оптичних ходів 
променів з довжинами хвиль 4, і Л2) По 1 
Лог - Групові показники заломлення повіт- 
ря в стандартних умовах для коливань із 
вказаними вище довжинами хвиль; 
Шк 5 (17044-0,557/22)-1075 Т - темпера- 
тура повітря за шкалою Кельвіна; е - пар- 
ціальний тиск водяної пари, мм рт.ст. 
Останні дві величини - середнє за резуль- 
татами вимірювань на кінцях лінії під час 
визначення /. Строгий Д. м. передбачає 
визначення двох різниць оптичних шляхів 
для коливань з довжинами хвиль Л,, А» і 


Аа, У цьому випадку метеорологічні спо- 
стереження не треба проводити. Однак реа- 
лізація трихвильового методу технічно ду- 
же складна. Точність п,грін» ОДЕрЖаного 
Д. м., зростає зі збільшенням різниці по- 
По» При цьому одну з довжин хвиль слід 
пересувати в короткохвильову ділянку 
спектра. Найчастіше використовують дов- 
жини хвиль близько 0,4 і 0,6 мкм, які вва- 
жають оптимальними. Різницю оптичних 
шляхів променів визначають із точністю 
0,5 мм. Подальше підвищення її точності 
обмежує флуктуація показника залом- 
лення повітря під час вимірювань цієї різ- 


Дисперсія 


ниці. Д. м. можна визначити п з точністю 
до 107 Прилади, в яких реалізований Д, м., 
наз. світловіддалемірами двохви- 
льовими або віддалемірами-рефракто- 
метрами. 13. 
ДИСПЕРСІЯ (дисперсия; аїзрекзіоп; Гіз- 
ртезіоп д): одна з основних числових харак- 
теристик випадкової величини, що харак- 
теризує розсіювання величини випад- 
кової відносно математичного споді- 
вання. Для перервних випадкових вели- 
чин Д. обчислюється за формулою 

п 

Де Уа за т); Фіз 
Гри 


для неперервних - 


ріх)з Поє-т)? Рода, 


де т - математичне сподівання; х, - і-те 
значення випадкової величини; р, - Ймо- 
вірність появи цього значення; Й) - щіль- 
ність розподілу. Р|х) є другим централь- 
ним моментом (див. Моменти нормаль- 
ного розподілу). 20. 

ДИСПЕРСІЯ АНОМАЛЬНА (аномаль- 
ная дисперсня; апотаїои5 аїзретзіоп; апо- 
та!е Різргезіоп )): див. Дисперсія світ- 
ла. 13. 

ДИСПЕРСІЯ АТМОСФЕРНА (атмо- 
сферная дисперсия, аїтоурПегіс Чзрегзіоп; 
аштоурибтшісру Візртезіоп )): явище витя- 
гування зображення у спектр, особливо на 
великих зенітних відстанях. Цей ефект по- 
в'язаний із залежністю коефіцієнта 
земної рефракції від довжини світлової 
хвилі. 3. 
ДИСПЕРСІЯ СВІТЛА (дисперсия света; 
Цепі дїзрекзіоп; Дізргезіоп Д дез ГісНіез пу: 
явище, спричинене залежністю показни- 
ка заломлення середовища від довжини 
хвилі світла. Вперше Д. с. експерименталь- 
но дослідив 1672 Ньютон. Д. с. видимої ді- 
лянки спектра спостерігається в усіх про- 
зорих безбарвних середовищах, а також у 
повітрі. Залежність показника заломлення 
від довжини хвилі виражають емпіричною 
дисперсійною формулою Коші 


п-1з АЗ8/24-С/М, 
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де А - довжина хвилі світла у вакуумі, мкм; 
4,8, С-коефіцієнти, які визначають експе- 
риментально. Значення їх для абсолютно 
сухого повітря за температури 0"С і тиску 
1013 тПа (760 мм рт. ст.) наведені в табл. 
У загальній формі дисперсійну залежність 
можна отримати за формулою Зельмейєра 
п-1ізА-В/(а-а 7)-С/(Ь-осг), 

де сеї; 4 - 64,328:10795; а - 14,60; 
В" - 29498,10-1035; С «255,40:1075; 
Ь з 4,13. Якщо середовище поглинає світ- 
ло в якійсь ділянці спектра, то поблизу неї 
дисперсійна залежність порушується -- ко- 
ротші хвилі заломлюються більше, ніж 
довші. Таку Д. с. наз. аномальною. 
Швидкість зміни показника заломлення 
середовища зі зміною довжини хвилі коли- 
вання, тобто величину ан/аЛ, наз. дис- 
персією середовища. Виходячи з дис- 
персійної формули Коші, 

Фп/42 « -28/23 -4С/25. 
Дисперсія повітря зменшується зі збіль- 
шенням довжини хвилі коливання, тому Її 
враховують тільки для електромагнетних 
хвиль оптичного діапазону. А під час по- 
ширення радіохвиль навіть міліметрового 
діапазону нею можна нехтувати. 13. 
ДИСПЕРСІЯ СЕРЕДОВИЩА (диспер- 
сия средь; таїегіа! аїзретзіоп; Різргезіоп 
7 аез 5101е5 ту): див. Дисперсія світ- 
ла. 13. 

ДИСПЛЕЙ (дисплей; аїзріау): пристрій 
для виведення інформації (у вигляді таб- 
лиць, рисунків тощо) на екран електронно- 
променевого приладу для візуального 
сприйняття людиною цієї інформації у зру- 
чній для неї формі. 5. 

ДИСТАНЦІЙНИЙ МЕТОД ЗОНДУ- 
ВАННЯ ЗЕМНОЇ ПОВЕРХНІ (дистан- 
ционньй метод зондировання земной по- 
верхности; тештодй ої іапа зикасе гетоїе 
5епзіпе; РізгапстеїПподе Ї аег Кетпеткип- 
дипе Гак Екаобегрііспе Д: неконтактне (на 
віддалі) вивчення Землі (планет, супутни- 
ків), її поверхні, надр чи інших об'єктів і 
явищ реєстрацією та аналізом Їх власного 
або відбитого електромагнетного випромі- 
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Коефіцієнти А, В, С для абсолютно сухого повітря за температури 0"?С і тиску 1013 гПа 


(760 мм рт.ст.) 







нювання, Реєстраційну апаратуру, побудо- 
вану на різноманітних фізичних принци- 
пах, можна встановлювати на аеро- або 
космічних літальних апаратах. Сучасні зні- 
мальні системи Д. м. 3. 3. п. найчастіше 
працюють у різних ділянках електромаг- 
нетного спектра, які за довжинами хвиль 
поділяють на радіо- і оптичний діапазо- 
ни. 8. 

ДИСТОРСІЯ (дисторсня; аїзіопіоп; Угг- 
геісипипя 5 Різготгзіоп Б: див. Аберація; 
Ортоскопічність об'єктивів. 3. 
ДИСТОРСІЯ ЕЛЕКТРОННА (злект- 
ронная дисторсия; еіесінопіс аїзіонзіоп; 
ЕіеКігопепуеггеістпипе Б. Еекігопепаїзіог- 
зіоп )): спотворення зображення в процесі 
його сканування, внаслідок зчитування, пе- 
редавання і приймання наземною телеві- 
зійною станцією. 3. 

ДИФЕРЕНЦІЙНЕ УТОЧНЕННЯ ОР- 
БІТИ ШСЗ (дифференциальное уточ- 
нение орбить ИСЗ; ай/егепііа! зресійсайоп 
ої Ше анійїсіа! зате Ше 5 огБії; Рібегепліаї!- 
ргйгізієгипя Ї дег 5агейшепранп 5): етап 
визначення поправок до кеплерових еле- 
ментів орбіти. Замість координат і скла- 
дових швидкості можна визначати почат- 
кові значення орбіти, для чого використо- 
вують попередні значення елементів орбіти 
і сукупність вимірювань координат точок 
на знімках. 3. 

ДИФЕРЕНЦІЙНЕ ФОТОТРАНСФОР- 
МУВАННЯ (дифференуцциальное фото- 
трансформирование; окіпорйоіоїкапу/ог- 
тайоп; Рідегепаіаїенітегтипе б): син. - 
ортофототрансформування. Спосіб пере- 
творення аерофотознімків на горизонталь- 
ні знімки з майже відсутніми на них ре- 
льєфними зміщеннями місцевості (ортофо- 
тознімки). Суть методу полягає у скануван- 


| Дослідники | 4 | 8 | с | 
287,604-107" 1,6288:107 0,0136-10 7? 
287,569-10 1,6206-107 0,0139-107 







ні поверхні моделі об'єкта вимірювальною 
маркою, переміщення якої зв'язане зі щі- 
линою, що проєктується на третій знімок 
(копію одного зі знімків стереопари). Гео- 
метрична модель створюється на стерео- 
приладі і геодезично орієнтується за зви- 
чайною технологією. Утримуючи вимірю- 
вальну марку на поверхні моделі, щілина 
над третім знімком займе таке положення, 
що через неї буде проєктуватись на гори- 
зонтальну площину деяка ділянка, що від- 
повідатиме ортогональній проєкції. Для 
виконання Д. ф. створені щілинний фото- 
трансформатор Калантарова, ортофото- 
трансформатор Александрова, ортофото- 
приставка Дробишева та ін. Метод засто- 
совувався під час трансформування знім- 
ків горбистої або гірської місцевості. З роз- 
витком цифрової фотограмметрії набула 
поширення технологія цифрового ортофо- 
тотрансформування. 8. 
ДИФЕРЕНЦІЙНІ ФОРМУЛИ ДИРЕК- 
ЦІЙНОГО КУТА (дифференциальнье 
формуль дирекционного угла; айегепіа- 
ппа Гогтиаз ої аїгестіопаї апбіе; Ріегеп- 
сзіайогтеїп Г рі 4е5 Кісіипозугіпкеїз ту): за- 
стосовуються, напр., під час розв'язуван- 
ня засічок кутових аналітичних прямих 
та обернених. Для лінії АВ довжиною 5 із 
відомими координатами початкової та кін- 
цевої точок х., У, Хв, Ув Дирекційний кут 
Ої дв мОЖна обчислити за формулою 


ууе Уво Ул 
Хв Хд 
Якщо т. В переміститься на незначну від- 
даль у 8", то О/ дв також зміниться на малу 
величину 40. Для встановлення зв'язку 
між змінами приростів координат АХ і ув 


і дирекційного кута «а, враховуючи, що 


Диференційований метод... 


Хр Ха 2 5 005Й 3, 2 ур 7 Уд 2 55 И дв, Та 
приймаючи, що-- рзіпах с (а),а реоза (Б), 
отримаємо Д. ф. д. к. 


а Ь 
дав Зах, «Фау 


В (в/в) 


то ото т 





АСУ 


Якщо т. В нерухома, а положення т. А змі- 
нюється, то 
(а) (5) 


8 2-ччах, з-за, 
росли. 4 


У загальному випадку, коли одночасно змі- 
нюється положення обох точок, Д. ф.д. к. 
запишемо як 


а 


Ь Б), 
чаз таку ) ау). 19. 


5 
ДИФЕРЕНЦІЙОВАНИЙ МЕТОД ПРО- 
СТОРОВОЇ ФОТОТРІАНГУЛЯЦІЇ 
(дифференцированньй метод простран- 
ственной фототриангуляцни; айегепіїа- 
ісд тетоа ої зрасе рпоягаттеїгу; Ріегеп- 
сіаїтетоає Г аег БтегеорНогоїгіаприіатоп Д: 
метод окремого отримання планових коор- 
динат та висот точок за допомогою згущен- 
ня опорної мережі з використанням ає- 
рофотознімків. Запропонував Г. П. Жуков 
(1938). Отримання планових координат ви- 
конується за допомогою графічної фото- 
тріангуляції, а висот - на основі вимі- 
рів знімків на стереокомпараторі та 
обчислень за спрощеними формулами. У 
зв'язку з застосуванням ЕОМ цей метод те- 
пер не використовують. 8. 
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ДИФЕРЕНЦІЙОВАНИЙ МЕТОД СТЕ- 
РЕОТОПОГРАФІЧНОГО ЗНІМАННЯ 
(дифференцированньй метод стереотопо- 
графической сьемки; айегетіатей тетоа ої 
зіегеоїорозтарніс 5игуеуїпя; Ріегепгіаї- 
теїоае ртекгезтівснег Хугеірійан/пайте Б: 
камеральний метод отримання топографіч- 
ної карти, коли контурну частину карти 
отримують методом трансформування 
аерофотознімків (найчастіше у вигляді 
фотоплану), азнімання рельєфу виконують 
на стереометрі Дробишева. Горизонталі, 
отримані на цих приладах, за допомогою 
проєкторів оптичних переносять на 
фотоплан. Метод широко використовува- 
ли в СРСР, під час складання карт м-бу 
1:25000 та карт дрібніших м-бів. 8. 
ДИФРАКЦІЯ (дифракция; айТасіїоп; 
Ріїамтіоп 5, Веняипе )): явище огинання 
хвилею (світловою, звуковою) перешкоди, 
яке спостерігається під час вимірювань 
кутів та віддалей унаслідок проходження 
світлового променя близько від перешкоди 
(стовбур дерева, вузькі щілини в огорожах 
тощо). Використовується в методі вимі- 
рювання нестворності. (див. Способи 
контролю прямолінійності конст- 
рукцій). 1. 

ДИФУЗІЙНИЙ ОДНОСТУПЕНЕВИЙ 
СПОСІБ ОТРИМАННЯ ФОТОГРА- 
ФІЧНИХ ЗОБРАЖЕНЬ (диффузионньшй 
одноступенчатьй способ получения фо- 
тографических изображений; аїизіує 
зіпріезіаве теїной ої рпоїозгарніс ітавез 
ргодистіонп; еіпзтиріве Рріизіопт:тоає Где 
Аирайте Б: спосіб одночасного утворен- 
ня негативного і позитивного фотозобра- 
жень. Світлочутливим шаром є звичайна 
негативна фотоплівка з галогенідами сріб- 
ла. Іноді застосовують негативні фотома- 
теріали, спеціально виготовлені для Д. о. с. о. 
ф. з. Несвітлочутливим приймальним ша- 
ром може бути звичайний баритовий папір, 
на який наносять гідрофільний лаковий 
шар. У лаковому шарі містяться речовини 
для проявлення і фіксування негативного 
фотоматеріалу. Деякі приймальні мате- 
ріали містять тільки речовини, які є цент- 


Дихроїзм 


рами проявлення (сірчисте срібло, колоїдне 
срібло). Деякі приймальні шари не містять 
ні проявно-фіксувальних речовин, ні цент- 
рів проявлення. Вони є в спеціальній пасті 
між шарами. Під час фотохемічних проце- 
сів проявлення і фіксування негативного 
зображення, що відбуваються у світлочут- 
ливому шарі, продукти реакції дифунду- 
ють у несвітлочутливий шар, і там утво- 
рюється позитивне зображення. Світло- і 
несвітлочутливий шари контактують. По- 
зитивне зображення утворюється через 1- 
2 хв після експонування. 3. 

ДИХРОЇЗМ (дихроизм; аїсігоїзт; Рісі- 
гоізтизх т): див. Подвійне променеза- 
ломлення. 13. 

ДІАГОНАЛЬ РЯДУ (диагональ ряда; гом/ 
аазопаї; Кепепаіаєопа!е РФ): пряма, яка 
з'єднує початкову і кінцеву точки ряду три- 
кутників. Її довжина майже дорівнює дов- 
жині ряду. 13. 

ДІАГРАМА (диаграмма; аїає?гат; Ріа7є- 
гатт п): спосіб графічного зображення, 
що наочно показує співвідношення між 
певними величинами. Д, застосовують для 
складання карт тематичних. 5. 
ДІАГРАМА СПРЯМОВАНОСТІ 
АНТЕНИ (диаграмма направленности 
антенньг; діаргат ої апіеппа аїтгесііуйу; 
Апіепепаїаєгатт п): характеризує ступінь 
спрямованого випромінювання радіо- 
хвиль. Кожна антена випромінює радіо- 
хвилі в різних напрямах з різною інтенсив- 
ністю. Просторова Д. с. а. - це перспектив- 
не зображення поверхні, яку утворюють 
кінці векторів, що характеризують від- 
носну інтенсивність випромінювання у різ- 
них напрямах. У практиці використовують 
полярні діаграми спрямованості, які є пе- 
рерізами просторової Д. с. а. площинами, 
що проходять через вісь антени. Для побу- 
дови Д. с. а. з центра антени відкладають 
вектори довжиною Е / ід; у певному м-бі. 
Кут О між цими векторами наз. кутом 
Д. с. а. Бісектрисою цього кута є вектор 
ЕКлако ЩО Має максимальну потужність 
випромінювання. Найчастіше будують 
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полярну Д. с. а. у горизонтальній та вер- 
тикальній площинах. 13. 





ДІАЛЕКТОГРАФІЯ (дчалектография; 
діаїссіовтарну): картографування діалектів 
та говірок якоїсь мови. 5. 
ДІАЛЕКТОЛОГІЯ (діалектологія; аїа- 
іесіоіоту): розділ мовознавства, що вивчає 
історію і сучасний стан діалектів та гові- 
рок якоїсь конкретної мови. (див. Геогра- 
фія лінгвістична). 5. 

ДІАЛОГОВИЙ РЕЖИМ (диалоговьій ре- 
жим; айаіоявне гевіте; аіаїовізсПе Агфей!5- 
ууеізе ДФ: взаємодія людини з системою 
опрацювання інформації, коли людина і 
система обмінюються інформацією. 21. 
ДІАМЕТР ПОЛЯ ЗОРУ (днаметр поля 
зренця; аїатеїек оДуізіоп Яеі4; Ригсптеззег 
т дег 5ен/гідез п): діаметр кола, в межах 
якого оптична система будує зображення. 8. 
ДІАМЕТРОМІР (днаметромер; аеуісе Бог 
Фіатеїег теазигетеніз; Ріатетегтез5ек ті): 
прилад, призначений для вимірювання діа- 
метрів труб під час знімання підземних 
трубоводів, будівель і споруд. Існує два ти- 
пи Д.: для визначення зовнішнього та внут- 
рішнього діаметрів труб. Під час інвента- 
ризації підземних мереж, будівель і споруд 
найчастіше застосовують Д. конструкції 
інж. С. П. Кузнецова. 7. 

ДІАПАЗОН ВИМІРЮВАНЬ (дмапазон 
измерений; аїаразоп (гапее) о) теазиге- 
тепія; Меззипв5Ретеїсі т): область значень 
вимірюваної величини, для якої відомі нор- 
мовані допустимі похибки засобів вимі- 
рювання. 21. 


Діапазон... 


ДІАПАЗОН ВИТРИМОК ФОТОКАМЕ- 
РИ (диапазон вьдержек фотокамери; 
аіаразоп ої сатегта ехрозиге5; Вейсійипя5- 
гейРрегеісі т дек Каттегд: часовий інтер- 
вал, упродовж якого можна змінювати вит- 
римку закривача фотокамери від мінімаль- 
ної до максимальної. Напр., для аерофото- 
апарата АФА-41/7.5 цей діапазон стано- 
вить 1/70-1/700 с. 8. 

ДІАПОЗИТИВ (диапозитив,; Іаніетп зіїде; 
Ріарозіїу п): позитивне фотографічне зоб- 
раження, отримане на фотоплівці або фото- 
пластинці з негатива. Зазвичай Д. отриму- 
ють контактним фотодруком. 8. 
ДІАПРОЄКТОР (диапроектор; аіарго- 
/есіог; Ріаргоуєктог т): оптико-механічний 
прилад для проєктування на екран збіль- 
шених зображень прозорих оритіналів (діа- 
позитивів, креслень на кальці тощо). Д. для 
показу діафільмів наз. діафільмоскопом. 5. 
ДІАСКОП (диаскоп; аіазсоре; РіазКор п): 
заст. назва діапроєктора. 5. 
ДІАФРАГМА (днафрагма; аіаригаят; 
Віепаєе )): елемент оптичної системи у виг- 
ляді перешкоди, яка обмежує потік світло- 
вих пучків у поперечному перерізі. Обме- 
ження досягають оправами лінз, призмами, 
блендами, речовими діафрагмами, центро- 
ваними на осі, або їх зображеннями в прос- 
торі предметів. Д., яка найбільше обмежує 
пучок променів на оптичній осі, що йдуть 
від об'єкта, - апертурна або діюча. Д., яка 
найбільше обмежує поперечні розміри 
об'єктів, - польова. Остання визначає кут 
поля системи - кут, під яким видно польову 
Д. з центра вхідного отвору. 14. 
ДІАФРАГМА ДІЮЧА (действующая ди- 
афрагма; орегаїпе діарйкаєт; улгкепае 
Віепаєе Б: діафрагма (отвір), яка обмежує 
пучки променів, що проходять через 
оптичну систему. Обмеження пучків відбу- 
вається як на вході їх в оптичну систему 
(вхідний отвір оптичної системи), так і на 
виході з неї (вихідний отвір). 8. 

ДІОПТР (диоптр,; аїоріег (ріппиіе); Діор- 
тек т): пристрій для візування на предмет 
у геодезичних приладах, без зорових труб. 
Складається із очного (зверненого до ока) 
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та предметного Д, Очний - щілина завшир- 
шки майже 0,5 мм або невеликий круглий 
отвір, або те Й Інше. Предметний - мушка, 
або широкий проріз, у якому натягнуті 
один чи два взаємно перпендикулярні то- 
ненькі дротики. Вперше описав Герон 
Александрійський у І ст. Точність візування 
менше І", Застосовують векерах, гоніомет- 
рах, екліметрах, бусолях тощо. 14. 
ДІОПТРІЯ (диоптрия; аїоріег; Ріорітіе р: 
одиниця виміру оптичної сили лінзи або 
сферичного дзеркала. Оптична сила, вира- 
жена в Д., дорівнює оберненій величині го- 
ловної фокусної віддалі лінзи в метрах. І Д. 
-- оптична сила лінзи (дзеркала), фокусна 
віддаль якої дорівнює І м. 5. 

ДНІ РІВНОДЕНЬ (дни равноденствий; 
едиїпохез аауз; Ациійпооктіцт п, Тав- ипа 
Масіпоїсіспе д: див. Небесна сфера. 10. 
ДОБА (сутки; ау; Та? т): див. Одиниці 
міри часу. 10. 

ДОБА ЗОРЯНА (звезднье сутки; 5ідегеа! 
дау; бета т): див. Одиниці міри ча- 
су. 10. 

ДОБА ІСТИННА СОНЯЧНА (истиннье 
солнечнье сутки, ігие 50/аг аау; угапгег 5оп- 
пептає? пі): див. Одиниці міри часу. 10. 
ДОБА СКРЕДНЯ СОНЯЧНА (средние 
солнечнье сутки; теап 50іаг аау; тішегег 
Зоппетає т): див. Одиниці міри часу. 
10. 

ДОБУТОК ПОДІЙ (произведенце собьі- 
тий; ргодисі о) еуепіз; Егеізпізтийірірії- 
сіегипе б: подія, яка полягає в сумісній поя- 
ві подій. Напр.,4 7 4 7 4» 7 Аз. Тутподії А, 
А», Аз - появи додатних похибок під час І- 
го, 2-го і 3-го вимірювань відповідно. По- 
дія А - поява додатної похибки під час 1- 
го, 2-го і 3-го вимірювань. 20. 
ДОВГОПЕРІОДИЧНІ ЧЛЕНИ НУТА- 
ЦІЇ (долгопериодические члень нутациий; 
Іопа-регіод пиапоп іегт5; Іаперегіодіїзсне 
Мигаїоп д: див. Нутація. 10. 

ДОВГОТА (долгота; Іопяйиаєе; І пре Д: 
координата, що визначає положення точ- 
ки на Землі (планеті) у напрямі зх-сх. Є: 
довгота астрономічна; довгота 
геодезична; довгота геоцентрична. 


Довгота... 


Д. відлічують від 0 до 360? із заходу на схід 
або в обидва боки від 0 до 1809? із додаван- 
ням слова ,,східна" або знака, "чи, БЕ" і- 
західна" або знака," чи,, У". 18. 
ДОВГОТА АСТРОНОМІЧНА (астро- 
номическая долгота; сеіезііа! Іопейиае; 
азігопотізспе Ідпєє б: двогранний кут, 
утворений площинами початкового і астро- 
номічного меридіанів заданої точки земної 
поверхні, Позначають літерою 4.. За почат- 
ковий прийнято меридіан, що проходить 
через Грінвіцьку обсерваторію. Від нього 
відлічують довготу в напрямі добового 
обертання Землі від 0 до 3607? або від 0 до 
24?. Довготи пунктів можуть відлічуватись 
в обидва боки від меридіана грінвіць- 
кого: насхід від 0 до 180?, або від 0 до р 
-- східні довготи; на захід від 0 до 1809, або 
від 0 до 128 - західні. 10. 

ДОВГОТА ВИСХІДНОГО ВУЗЛА (дол- 
гота восходящего узла; Їопейиде оГ азсеп- 
дїпя поде; Ійпяе 7 ає5 ацйбзісівепаеп Кпо- 
теп5 т): один із кеплерових елементів 
орбіти небесного тіла, що визначає орієн- 
тацію лінії вузлів орбіти в площині 
екватора планети (дуга 0, див. Елементи 
орбіти), навколо якої рухається це тіло, 
або в площині екліптики, якщо розгля- 
дається рух небесного тіла навколо Сонця. 
У випадку ШСЗ Д. в. в. дорівнює прямо- 
му сходженню висхідного вузла М його 
орбіти і може набувати значень 0-360?. 9. 
ДОВГОТА ГАЛАКТИЧНА (галактиче- 
ская долгота; єаасіїс Їопейнає; заіабктізсне 
Ійпое д: див. Координати небесні. 10. 
ДОВГОТА ГЕОДЕЗИЧНА (геодезическая 
долгота; веодетіс Іопейиде; веодййяспе 
І пре): див.Координати геодезичні. 17. 
ДОВГОТА ГЕОЦЕНТРИЧНА (геоцент- 
рическая долгота; єеодеїіс Іопейиде; 2е0- 
гепігіусне Ідіпре ): те ж що, Й довгота гео- 
дезична. 18. 

ДОВГОТА ЕКЛІПТИЧНА (зклиптическая 
долгота; есіїріїс Їопейиае; еКПірійзсне І діпре 
ДЛ: див. Координати небесні. 10. 
ДОВГОТА ПЕРИЦЕНТРА (долгота пе- 
рицентра; Їопейиає оГрегісеніте; Ідіпре  де5 
Регігепігит5): параметр орбіти небесного 
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тіла и з 0 - 0, де 0 - довгота висхідного 
вузла; Ф - аргумент перицентра. В 
деяких випадках використовується як 
елемент орбіти замість й) (див. Аномалія 
істинна; Елементи орбіти). 9. 
ДОВГОТА ПЛАНЕТОГРАФІЧНА (пла- 
нетографическая долгота; ріапеїозгарніс 
іопвішає): двогранний кут між площиною 
нульового меридіана і площиною меридіа- 
на, що проходить через точку на поверхні. 
Д. п. вимірюється від нульового меридіана 
(від 0 до 3609) у бік, протилежний до обер- 
тання планети. Для планет і супутників зі 
зворотним напрямом обертання знаки пла- 
нетоцентричної довготи і довготи пла- 
нетографічної збігаються. 11. 
ДОВГОТА ПЛАНЕТОЦЕНТРИЧНА 
(планетоцентрическая долгота; ріапеїо- 
сепігіс Їопвійнає): двогранний кут між пло- 
щиною нульового меридіана і площиною 
меридіана, що проходить через точку, для 
якої визначається довгота. Д. п. вимірює- 
ться вздовж екватора від нульового мери- 
діана на схід (від 0 до 3602). 11. 
ДОВГОТА СЕРЕДНЯ МІСЯЦЯ (средняя 
долгота Лунь; теап Іопейцае ої те Мооп; 
тішйеге Мопаїйпое 5: довгота Місяця, яка 
відповідала б його рівномірному рухові по 
орбіті. Д. с. М. обчислюється за формулою 


і, з 27072602,99"-н 
- 481267152159.327Т - 
- 4,08"Т2 - 0006877, 


де Т-час у юліанських сторіччях від епо- 
хи 1900, січень 0, 12" ЕТ - /Д 24150200. Уна- 
слідок різних факторів рух Місяця по орбі- 
ті нерівномірний, а тому дійсне значення 
довготи відрізняється від середньої. Ці від- 
хилення наз. нерівностями й їм властивий 
певний періодичний характер. 11. 

ДОВЖИНА КОГЕРЕНТНОСТІ (длина 
когерентности; сопегепсу Іепеїй; Коріїгепа- 
ійпве )): див. Часова когерентність. 13. 


Довжина річки 
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ДОВЖИНА РІЧКИ (длина реки; гіуег 
Іспріїп; Нифрійпое 5): віддаль від витоку до 
гирла вздовж фарватеру. 4. 
ДОВЖИНА ХВИЛІ (длина волньі; умуе- 
Іепоїй; МеПепійнєе БД: див. Коливання 
гармонічнє. 13. 
ДОВЖИНА ХВИЛІ ГРУПИ ХВИЛЬ 
ЕФЕКТИВНА (зффективная длина вол- 
нь группьт волн; ебесіїує угауе Іепрій /ог ято- 
ир 0Г умауєз; ебектіуе Стиррепугейепійпве р): 
у вузькій ділянці частоти коливань у групі 
хвиль дорівнює середньому значенню дов- 
жини хвилі коливань в групі. Для широ- 
ких ділянок спектра визначити Д. х. г. х. є. 
важко. Спочатку знаходять ефективний по- 
казник заломлення, який враховує весь ді- 
апазон частот коливань і їх амплітуди, за 
формулою 

2 » 

пі ПауаОмА кам, 

Я Я 
де Д, 1 Д; - найменша і найбільша довжи- 
ни хвиль у групі; Х(Д) - біжуча ордината 
результуючої кривої спектральної прозо- 
рості всіх елементів світловіддалеміра, по- 
чинаючи від джерела світла до його при- 
ймача; п() - визначається за дисперсій- 
ною формулою Коші. Практично п у ЗНАХОДЯТЬ 
графічним інтегруванням. Довжина 
хвилі, що відповідає одержаному значен- 
ню п» Є Д. х. г.х. е. Якщо лінії вимірю- 
ють високоточними світловіддалемірами, 
то Д. х.г.х. е. визначають з достатньою 
точністю тільки тоді, коли джерелом світ- 
ла в них є лазер. 13. 
ДОВЖИНОМІР (длиномер; Іепоійтетек; 
Ійпзептеззег т): підвісний прилад для 
механічного вимірювання довжин ліній. 
Призначений для точних лінійних вимі- 
рювань за допомогою дроту і вимірюваль- 
ного механізму. Поширений автоматичний 
Д. АД-1М для вимірювання сторін полі- 
гонометрії 112 розрядів, ходів теодо- 
літних, розв'язування спеціальних інже- 
нерно-геодезичних задач і в маркшейдер- 
ській справі. Комплект складається з двох 
сталевих дротів завдовжки 500 м (діаметр 


0,8 мм), вимірювального механізму з ці- 
ною поділки шкали 0,5 мм і двох штативів. 
Довжину лінії визначають за допомогою 
вимірювального механізму, що прокочує- 
ться по підвішеному дроті між лінійними 
шкалами, закріпленими на кінцях лінії. Ви- 
мірювання виконують за допомогою двох 
дротів у двох напрямках. Точність вимірю- 
вання Д. становить 1:10000. 19. 
ДОДАВАННЯ ЙМОВІРНОСТЕЙ (ТЕ- 
ОРЕМА) (суммирование вероятностеїй 
(теорема); зиттакізіпе о) ргобафішієез; 
Зиттігипа 7 аск Уанг5спейпіїспкейеп 7 рі 
(Тпеогет п)): теорема для несумісних по- 
дій формулюється так: імовірність суми п 
несумісних подій А, 42, .--,. 4, (імовірність 
появи хоча б однієї з п несумісних подій) 
дорівнює сумі ймовірностей цих подій 
Р А)з У Р(4). Якщо події сумісні, то- 
ізі ізі 
ді теорема запишеться як 


РА)З РИ) УРА 


КУ РЕА Я) о 
БІ 
НОТУ" Р(А...4,). 
1. Якщо події А, А, .... 4, утворюють пов- 
ну групу несумісних подій, то сума їх імо- 
вірностей дорівнює одиниці: 


УР(А) ЗІ 
ізі 


2. Сума ймовірностей протилежних подій 
дорівнює одиниці, тобтор - 47 1,дерід 
- ймовірності протилежних подій. 20. 
ДОЛИНА ПІДВОДНА (подводная долина; 
зифбтегога уайеу; Цпіегзеетаі п): витягнуте, 
вузьке (20-30 км), відносно неглибоке (до 
10 м) пониження дна. Д, п. інколи є продов- 
женням річкових долин суші. б. 
ДОЛИНА РІЧКОВА (речная долина; гі- 
уег уаПеу; ЕПизуга! п): відносно вузька, ви- 
тягнута, понижена форма рельєфу, в якій 
тече річка і яка характеризується загальним 
нахилом ложа до гирла. Розрізняють такі 
її складові частини: дно, або ложе долини 
- найнижча її частина; русло - найнижча 
частина дна долини, яка вироблена річко- 


Домір кривої 


вим потоком, по якому здійснюється стік; 
заплава - частина Д. р., періодично затоп- 
лювана річковими водами під час повені 
та паводка. 4. 

ДОМІР КРИВОЇ (домер кривої; Кигуеп- 
гезі т): різниця між сумою двох тангенсів 
і довжиною кривої: 0 - 2Т-К, де Т - дов- 
жина тангенса, К - довжина кривої (див. 
Крива горизонтальна колова) Д.к. 
враховують під час обчислення та розмі- 
чування пікетажу траси, щоб пікетажна 
віддаль після вершини кута (В. к.) відлі- 
чувалась з урахуванням різниці довжини 
кривої і суми тангенсів. Для цього відВ. к. 
за напрямом траси відкладають величину 
доміру і одержаній точці приписують піке- 
тажне значення, яке дорівнює пікетажному 
значенню В. к. 7. 

ДОПИЛЕРА ЕФЕКТ (зффект Допплера; 
РДорріег У ейесі; Рорріетерекі т): зміна час- 
тоти коливань унаслідок руху джерела ко- 
ливань або приймача відносно середови- 
ща, в якому поширюються коливання. В 
електромагнетних коливаннях Д. е. спосте- 
рігається лише при відносній швидкості 
джерела випромінювання і приймача, су- 
мірній зі швидкістю поширення цих коли- 
вань. Частота коливань, які надходять на 
приймач, 


Др з Лажа, / 931-292 /9у727, 


де / - частота коливань, що випромінює 
передавач; 9 - швидкість електромагнет- 
них хвиль у середовищі; 9, - швидкість 
зміни віддалі між передавачем і прийма- 
чем, 9, - й, с050, 9, - швидкість перемі- 
щення передавача, або приймача, З - кут 
між напрямом руху передавача або при- 
ймача і прямою, яка їх з'єднує. Знак плюс 
ставиться, якщо віддаль між передавачем 
і приймачем зменшується, мінус - якщо 
вона збільшується. При б «« б, можна 
прийняти, що 


Лр "Пак, /9) 


і пр. ЛДеж д, / де д- дОППЛерівська змі- 
на частоти. 13. 
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ДОППЛЕРІВСЬКА НАВІГАЦІЙНА 
СИСТЕМА (донплеровская навигационная 
система; РДорріег 5 пауіваїіопаї! зузіет; 
Рорріетпауіватопязузієт п): автономна 
система для автоматизованого отримання 
інформації про місце перебування літаль- 
ного апарата і параметри його переміщен- 
ня відносно Землі. Дає змогу визначати 
швидкість лету і кут знесення літака. На- 
прям лету задається бортовою курсовою 
системою. Під час аєрофотознімання за- 
безпечує автоматизоване утримання зада- 
ного курсу лету введенням кута знесення 
в давач курсу автопілота, витримування за- 
даного поперечного перекривання, визна- 
чення інтервалу фотографування, і коорди- 
нат центра фотографування. Параметри роз- 
робленого в СРСР допплерівського вимірю- 
вача ДИСС-013-24 фк такі: діапазон вимірю- 
ваних швидкостей до 1300 км'тод 1, діапазон 
вимірюваних кутів знесення до 130?; по- 
хибки: визначення швидкості 03590, кута зне- 
сення 15-20), пройденого шляху 2,990. 8. 
ДОППЛЕРІВСЬКИЙ ЗСУВ ЧАСТОТИ 
(допплеровский сдвиг частоть:; Дорріек 5 
Іедиепсу дїзріасетепі; Дорріегсодипі): різ- 
ниця між прийнятою / частотою коливань 
на судні і випромінюваною /, супутником 
Віз, Д. 3. ч. пропорційний до радіаль- 
ної швидкості переміщення супутника від- 
носно судна. Його визначають виділенням 
частоти биття між частотою прийнятого 
сигналу і опорною частотою генератора 
еталонних коливань, яку вважають такою, 
що дорівнює випромінюваній частоті. 6. 
ДОПУСК (допуск; айомапсе, іоіекапсе; 
Тоіетапі 7, Хиійззіякей р: абсолютна вели- 
чина різниці граничних значень геометрич- 
ного параметра. 1. 

ДОСЛІДЖЕННЯ АСТРОНОМІЧНИХ 
ТЕОДОЛІТІВ (исследование астрономи- 
ческих теодолитов; іпуезпуайопу о/ не азі- 
гопотіса! теодоїййез; Рейипя 7 4е5 азіго- 
потізспеп Тпеодошйяту; додаткові дослід- 
ження, які виконують для астрономічних 
теодолітів (на прикладі астрономічного 
теодоліта ЛУ 2/10). 


Дослідження... 





1. Дослідження оптичних властивостей 
зорової труби теодоліта перевіряють за 
спостереженням зорі. Добрий об'єктив дає 
зображення зорі у вигляді яскравого ядра 
з 1-2 дифракційними кільцями правильної 
форми. Спектрально замальовані зобра- 
ження зір свідчать про наявність хроматич- 
ної аберації, грушоподібна форма - про 
погане центрування об'єктива, а неодна- 
кова яскравість дифракційних кілець - про 
вплив сферичної аберації. 

2. Дослідження зміщення підставки тео- 
доліта під час обертання алідади. Зміщення 
підставки теодоліта визначають вимірю- 
ванням кута 3602. Теодоліт вважається при- 
датним для спостережень, якщо середнє 
значення кута з 20 прийомів відрізняється 
від 3602 не більше, ніж на 0,1". 

3. Дослідження стійкості алідади гори- 
зонтального круга під час переведення тру- 
би через зеніт. Виконують у астрономічних 
теодолітах, які використовують для визна- 
чення поправки годинника азимутальними 
способами, азимута зі спостереження зір 
у вертикалі земного предмета чи інших, по- 
в'язаних із переведенням труби через зеніт 
із зенітної відстані однієї зорі, пари зір на 
зенітну відстань другої зорі або на земний 
предмет. Дослідження полягає у встанов- 
ленні труби на певні зенітні відстані, від- 
лічуванні горизонтального круга, переве- 
денні труби через зеніт, повторному вста- 
новленні натих же зенітних відстанях 1 від- 
ліках горизонтального круга. Середні різ- 
ниці і є зміщенням алідади горизонталь- 
ного круга в прийомі під час переведення 
труби через зеніт і не мають перевищувати 
20,2". 

4. Визначення віддалей бічних ниток від 
середньої виконують спостереженням у 
меридіані через вертикальні нитки сітки 
проходження 4-5 північних зір, схилення 
яких менше 807. Спостереження однієї зорі 
виконують у такій послідовності. Горизон- 
тальну рухому нитку встановлюють у нуль- 
пункт мікрометра. Під час руху зорі вздовж 
горизонтальної нитки в момент перетину 
нею нерухомої вертикальної нитки відлі- 
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чують хронометр і записують номер нит- 
ки сітки. Утворивши різниці ДТ, між мо- 
ментами проходжень через бічні та серед- 
ню нитки, обчислюють віддалі за форму- 
лою /; «154АТ; созд, де б - схилення зорі, 
яку спостерігали. 

5. Дослідження бокового гнуття труби 
виконують за допомогою автоколімаційно- 
го пристрою, який складається з об'єктив- 
ної насадки з дзеркалом і автоколімаційного 
окуляра, який замінює звичайний окуляр у 
коробці мікрометра. Автоколімаційний 
пристрій встановлюють на об'єктивному 
кінці труби теодоліта. Дослідження поля- 
гає в тому, що на вибраній зенітній відстані 
Х при якомусь положенні вертикального 
круга потрібно сумістити відбите дзеркалом 
зображення нитки сітки з дійсним (прямим) 
зображенням бісектора. Кожне суміщення 
супроводжується відліком М, шкали мікро- 
метра. Переводять трубу через зеніт і знову 
натій же зенітній відстані відлічують шка- 
лу мікрометра Му. Аналогічно виконують 
подібні операції на інших зенітних відста- 
нях. Остаточне значення бічного гнуття зна- 
ходять за формулою 


АМ з хм -МІ)001А"совес?? 


де А" -ціна оберту гвинта окулярного мік- 
рометра в секундах дуги. Абсолютні зна- 
чення ДМ не мають бути більше 0,5". 

6. Дослідження неправильностей фігур 
цапф і визначення нерівності діаметрів 
цапф. Дослідження неправильностей фігур 
цапф виконують за допомогою спеціаль- 
ного приладу контактним способом. При- 
лад складається з платформи з масивним 
стояком, на якому розташований інтерфе- 
рометр зі щупом, який може переміщува- 
тися у вертикальній площині для того, щоб 
щуп опустився на робочу частину цапфи. 
Перевіряють інтерферометр, 1 після того, 
як теодоліт акліматизувався впродовж де- 
кількох годин, вимірюють неправильність 
фігур цапф. Вимірювання починають з по- 
ложення труби, спрямованої в зеніт, і про- 
довжують їх, змінюючи положення труби 
через 157. Вимірювання полягають у зчи- 
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туванні індикатора інтерферометра. По- 
правка за неправильність фігури цапф вра- 
ховується в астрономічних визначеннях 
азимута земного предмета. Нерівність діа- 
метрів цапф у лінійній мірі обчислюють за 
формулою 
Р'І 
4 до 4 Зо Б ій 
р'"М2 

де 4), 4, - діаметри цапф; 1, - віддаль між 
робочими перерізами. Дослідження зводи- 
ться до визначення величини Р, яке грун- 
тується на дворазовому визначенні нахи- 
лу горизонтальної осі теодоліта -- до і після 
перекладання в лагерах. Кут Р" обчислю- 
ють для кожного окремого прийому дослід- 
ження за формулою 


І сей і 
Р" ( ок. бе, оклліє) г 
Де ок. прав ТЯ Їжлів - НАХИЛ Осі зОрової тру- 
би, коли окуляр розташований праворуч і 
ліворуч відповідно. Остаточне значення Р 
буде середнім з усіх прийомів. Існує також 
безконтактний спосіб цього досліджен- 
ня. 18. 
ДОСЛІДЖЕННЯ ГРАВІМЕТРІВ (ис- 
следованне гравиметров; іпуезіїватіоп о 
зкамітетеня; Стгауітетегригйипе )): комплекс 
досліджень і регулювань, які треба вико- 
нати перед польовими гравіметричними 
роботами. Згідно з Держстандартами вико- 
нують такі основні дослідження та регу- 
лювання: установлення рівнів на мінімум 
чутливості до нахилу; визначення часу до 
початкового відліку; визначення темпера- 
турного коефіцієнта і температурної харак- 
теристики; еталонування. б. 
ДОСЛІДЖЕННЯ ЕЛЕКРОННИХ ВІД- 
ДАЛЕМІРІВ (исследованне злектронньх 
дальномеров; іпуезііватіоп ої єЇесігопіс гап- 
зе Япаег; Рефипе Гаєз еіеКігопізспеп Епієг- 
пипозтез5егі пі): виконують періодично 
для встановлення відповідності реальних 
метрологічних 1 технічних характеристик 
віддалемірів їх заданим значенням. Про- 
грама досліджень залежить від конструк- 
тивних особливостей віддалеміра, але 
основні дослідження виконують для всіх 
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віддалемірів. Це: еталонування частот 
вимірювальних, дослідження фазови- 
мірювального пристрою, визначення 
поправки приладу. Також досліджують ме- 
теорологічні прилади. 

Еталонування частот зводиться до перевір- 
ки значень вимірювальних частот за допо- 
могою частотоміра та настроювання їх до 
номінального значення. Фазометрам 
аналоговим і фазометрам цифро- 
вим притаманна похибка, значення якої 
змінюється періодично зі зміною фазово- 
го доміру. Зміна доміру в межах одного 
періоду зумовлює два періоди зміни похиб- 
ки аналогового фазометра та один період 
зміни похибки цифрового фазометра. Мета 
дослідження фазовимірювального при- 
строю віддалеміра - отримати формулу по- 
правки, графік або таблицю її значень, що 
дає змогу усунути похибку фазометра. Цю 
поправку наз. також циклічною поправкою 
віддалеміра. 

Методика дослідження фазовимірюваль- 
ного пристрою вимагає наявності метале- 
вої рейки з відповідно розташованими 
отворами, а в польових умовах - відрізка 
довжиною, що дорівнює півдовжині хвилі 
вимірювальної частоти. Рейку або відрізок 
поділяють не менше, ніж на 10 частин. Дов- 
жину всіх частин вимірюють інварною ета- 
лонованою рулеткою. На віддалі, яку ви- 
мірюють цією ж рулеткою, 2-10 м від рей- 
ки, в створі з нею встановлюють приймо- 
передавач. На початку рейки і на кінцях 
усіх й частин встановлюють відбивач і від- 
далеміром вимірюють віддаль до нього. То- 
му під час вимірювань відліки будуть роз- 
ташовані рівномірно на шкалі фазометра. 
Різниці віддалей, виміряних приладом та 
визначених рулеткою, характеризують по- 
хибку фазовимірювального пристрою. До- 
слідження метеорологічних приладів зво- 
диться до періодичного порівняння відлі- 
ків декількох психрометрів та баромет- 
рів. Відлік, сухого", або мокрого" термо- 
метрів психрометра не має відрізнятися від 
середнього відліку для всіх ,дсухих", чи 
»Мокрих" термометрів відповідно більше, 


Дослідження... 


ніж на 0,292, а відлік барометра не має від- 
різнятися від середнього для всіх баромет- 
рів більше, ніж на 1 мм рт. ст. 
Для визначення поправки приладу вимі- 
рюють базис взірцевий, довжина якого 
відома з високою точністю. Різниця відомої 
довжини та результату вимірювання базису 
віддалеміром є поправкою приладу. Це до- 
слідження найкраще виконувати на бага- 
тоцентровому базисі, що дає змогу отри- 
мувати її декілька разів для відрізків різної 
довжини. Поправку приладу можна визна- 
чати ще Й так. На місцевості закріпляють 
лінію і розділяють її на 2-4 частини. За ре- 
зультатами вимірювань усієї лінії і її час- 
тин обчислюють поправку приладу за фор- 
мулою 

б, а ГО 5 жов, 5/(п - 1), 
Тут 5 - виміряна довжина всієї лінії; а 5, - 
виміряна довжина /-го відрізка; п -кіль- 
кість відрізків, на які поділена лінія. Цей 
спосіб визначення поправки приладу менш 
точний, ніж попередній. Вимірюючи від- 
різки лінії в усіх комбінаціях, можна підви- 
щити точність визначення поправки прила- 
ду цим способом. На рис. показані всі ком- 
бінації для трьох відрізків п 7 3. 13. 


А 1 2 В 





ДОСЛІДЖЕННЯ ЛІМБА, АЛІДАДИ 
(нсследование лимба, алидадьк; іпуезіїва- 
йоп5 оГРеагінея сігсіе, айааде; І ітфиз- одег 
АПдадепргіїипя 5: див. Ексцентриситет 
горизонтального круга, алідади. 13. 

ДОСЛІДЖЕННЯ ТЕОДОЛІТА (иссле- 
дованиєе теодолита; іпуезіїсайопя о0/ Шео- 
дошше; Тиеодояргіїипе Б: виконують пе- 
ред початком польового сезону: досліджу- 
ють правильність роботи мікрометра 
оптичного, рен оптичного мікро- 
метра, ексцентриситет алідади горизон- 
тального і вертикального кругів, ексцент- 
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риситет горизонтального круга (лімба), по- 
хибки діаметрів вертикального та горизон- 
тального кругів. 13. 

ДОСЛІДЖЕННЯ ФАЗОВИМІРЮВА- 
ЛЬНОГО ПРИСТРОЮ (псследование 
фазоизмерительного устройства; іпуезії- 
заїоп5 ої рйазетеїгіс деуісе; Рпазептез- 
зегургірипе Р: див. Дослідження 
електронних віддалемірів. 13. 
ДОСЛІДЖЕННЯ ФАЗООБЕРТАЧА 
(нсследование фазовращателя; іпуезії- 
заїйоп5 оГріпазе іпуепег; Рефипо / дез Ріа- 
зепдакепзегіїз п): див. Дослідження 
електронних віддалемірів. 13. 
ДОСЛІДЖЕННЯ ХРОНОМЕТРІВ (ис- 
следование хронометров; іпуєзіївайопу ої 
те сигопотеїеня; Спгопотеїегргй/ипе 5: 
одинадцять разів кожної години прийма- 
ють сигнали точного часу від однієї радіо- 
станції. За результатами приймання радіо- 
сигналів часу обчислюють поправки хро- 
нометра, годинні ходи (див. Годинник 
астрономічний)та сер. кв. коливання го- 
динного ходу. Годинний хід з номером / об- 
числюють за формулою а), ви, н, асер. 
кв. коливання годинного ходу хронометра 
за формулою т 2 02, (п - 1), де у; - від- 
хилення і-го годинного ходу від середньо- 
то; п -кількість годинних ходів, прийнятих 
для визначення середнього. Годинний хід 
хронометра під час роботи на пункті спо- 
стереження не має відрізнятися від серед- 
нього більше, ніж на 0,08". 18. 
ДОСЛІДНІ ТА ДОСЛІДНО-КОНСТ- 
РУКТОРСЬКІ ГЕОДЕЗИЧНІ НАПРА- 
ЦЮВАННЯ (опьштнье и опьштно-конст- 
рукторскиєе геодезические разработки; 
ехрегітепіаі апа ехрегітепіаї-дезівпег 8с0- 
деїісаї епеіпеегіпр): до 1994 у системі Укр- 
геодезкартографії виконували здебільшого 
підприємства. Тепер Д. д.-к. г.н. викону- 
ють: УкрАГП, Укргеоінформ, НВІЇ ,,Кар- 
тографія", НВП ,Геосистема", Кримгео- 
інформатика, Київгеоінформатика, Дон- 
басмаркшейдерія, Подільськгеодезкарто- 
графія, Державна картографічна фабрика, 
НВП , Укрінжгеодезія" та НВП , Пошук". 


Достовірність карти 


Основне завдання цих досліджень і напра- 
цювань зводилось до забезпечення топо- 
графо-геодезичного і картографічного ви- 
робництва сучасними приладами і техно- 
логіями та опрацювання нормативних до- 
кументів. 

Напрацюваннями і серійним випуском фо- 
тограмметричних приладів займається 
Державне НВП , Геосистема". Для автома- 
тизації створення й оновлення цифрових 
топографічних карт це підприємство роз- 
робило конструкторську документацію, 
виготовило серію аналітичних фотограм- 
метричних приладів: , Стереоанаграф-2", 
,Стереоанаграф-4"7, ,,Стереоанаграф-4м", 
»Стереоанаграф-б6", а також цифрові фото- 
грамметричні станції , Дельта", ,,Дельта-2". 
На виставці фотограмметричних приладів 
і обладнання ХУШ Міжнар. конгресу фо- 
тограмметрії і дистанційного зондування 
аналітичний фотограмметричний прилад 
»Стереоанаграф-б" і цифрова фотограм- 
метрична станція , Дельта" отримали ви- 
соку оцінку. На виставці вдалося укласти 
низку контрактів та підписати протоколи 
на постачання українського обладнання і 
технологій в країни Европи та Азії. 
Напрацювання і серійний випуск приладів 
і технічних засобів для геодезії та карто- 
графії здійснює НВП , Пошук". Це підпри- 
ємство виготовило: дигітайзер планшет- 
ний ДП-І; стереоскоп дзеркальний для де- 
шифрування аєеро- і космічних знімків; 
»Блік" - висотомір, який використовується 
під час топознімальних лісовпорядних та 
будівельних робіт; розробило конструктор- 
ську документацію на глобуси діаметром 
3201425 мм, глобуси нової конструкції діа- 
метром 120 та 210 мм з великою кількістю 
картографічної інформації, а також устат- 
кування для їх виробництва. Низка напра- 
цювань стосується розв'язання теоретич- 
них завдань геодезії та питань геодинаміки. 
Лабораторією теоретичної геодезії ун-ту 
Львівська політехніка" завершено перший 
етап науково-дослідної роботи з побудови 
гравіметричного геоїда та референц- 
еліпсоїда для України. Підприємства 
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Укргеодезкартографії успішно використо- 
вують програму ,інвентград", яку напра- 
цював науково-дослідний підрозділ, еоін- 
форматика", УкрАГП. Дослідно-виробни- 
ча лабораторія з СР5-вимірювань УкрАГП 
впровадила у виробництво сучасну геоде- 
зичну супутникову систему ,Ггітріє". За- 
вершує опрацювання технологій побудо- 
ви геодезичних мереж за допомогою СР5. 
1993-94 ун-т , Львівська політехніка" та 
підприємства Укргеодезкартографії брали 
участь у декількох міжнародних проєктах 
з геодинамічних досліджень (СЕКСОР, 
ЕХТЕМОЕТ ЗАСЕТ, 5ІМІОМ 95, , Дуга ме- 
ридіана Струве" тощо). Технологічна лабо- 
раторія Укргеоінформу напрацювала про- 
грамне забезпечення і прототип земельної 
реєстраційної системи для м. Ізмаїл. Піс- 
ля реорганізації науково-виробниче під- 
приємство , Картографія" виконало такі ро- 
боти: складено довідник , Назви держав і 
територій світу"; опрацьовано інструкції з 
українського написання географічних назв 
англомовних, іспаномовних, німецькомов- 
них країн, Чехії та Словаччини, В ун-ті 
Львівська політехніка" напрацьовані про- 
грами побудови мереж фототріангу- 
ляції за наземними, асеро- та космічними 
знімками, державні стандарти термінів та 
означень з геодезичних приладів, геодезії, 
фотограмметрії, картографії та аерокосміч- 
ного знімання. Вагомі напрацювання з гео- 
інформатики у Донецькому політехнічно- 
му ін-ті, з картографії - в Київському ун-ті 
ім. Т. Г. Шевченка та НАНУ, з інженерної 
геодезії - у Київському національному ун- 
ті будівництва і архітектури. 2. 
ДОСТОВІРНІСТЬ КАРТИ (достовер- 
ность карти; геПафіїйу о/їйе тар; Капіеп- 
теце б: міра правдивості елементів кар- 
тографічного зображення карти на 
дату її складання. 5. 

ДРАЙВЕР (драйвер, агімег, ігіБег): програ- 
ма керування, що викликає іншу програму 
чи програми і задає їх параметри, 21. 
ДРАКОНІЧНИЙ ПЕРІОД ОБЕРТАННЯ 
(драконический период вращенця, акасопіс 
рекіод ої поіайоп; Мопатеудішіопуретіоде 


Дрейф континентів 


Д: проміжок часу між двома послідовними 
проходженнями Місяця через один і той же 
вузол своєї орбіти. Д. п.о. дорівнює 
27,2122178 середніх діб і використовуєть- 
ся для передбачення затемнень Місяця. 11. 
ДРЕЙФ КОНТИНЕНТІВ (дрейф конти- 
нентов; акіїї о/ сопіїпені5; Копіїпетеагіїї 
Д: твердження у вигляді припущення про 
повільне (до декількох сантиметрів щоріч- 
но) переміщення материків у горизонталь- 
ному напрямі. Припущення про пересуван- 
ня материків висловлювались ще в ХІХ ст., 
однак із огляду на подібність обрисів бере- 
гів Бразилії й атлантичного узбережжя 
Африки. Нім. геофізик А. Вегенер (1912) 
обгрунтував власну теорію Д. к. - своє- 
рідну першу гіпотезу мобілізму. 5. 
ДРЕЙФ НУЛЯ (дреїф нуля; гего аній; 
МиПатій д): зміщення нульового показу ви- 
мірювального приладу. 21. 
ДРУГІ ПОХІДНІ ПОТЕНЦІЯЛУ СИЛИ 
ВАГИ (вториге производньюе потенциала 
силь  тяжести; 5есопа дегіуані ої егауйу 
роіетіаї; сугейез Діегепііа! п ае5 Успугегк- 
гайзрогепсіаз п): похідні, що характери- 
зують зміну прискорення сили ваги у вер- 
тикальній та горизонтальній площинах і 
кривину нормального перерізу рівневої по- 
верхні. Є шість Д. п. п. с.в. 
Д. п.п.с.в. Й: 

ди д дж, | дя 

92) 97 97 92 
- характеризує зміну прискорення сили ва- 
ги у вертикальній площині 1 наз. вертикаль- 
ним градієнтом сили ваги. 











Д.п.п.с.в.: 
ди 9 9Т. де 
зх ах221 2 
т от де 


дуд/ У 97 дУ 

- характеризують зміну прискорення сили 
ваги в горизонтальній площині відповідно 
в меридіані і першому вертикалі. Їх наз. 
горизонтальними градієнтами прискорен- 
ня сили ваги. Для визначення градієнтів 
кривини рівневої поверхні використовують 
такі Д, п. п.с.в.: 
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Горизонтальні градієнти прискорення си- 
ли ваги і градієнти кривини рівневої по- 
верхні визначають за допомогою варіо- 
метра гравітаційного. Точність вимі- 
рювання Д. п. п.с. в. дорівнює 1 Етвеші; 
цього достатньо для розв'язування задач 
гравіметричного розвідування. б. 

ДРУК ВИСОКИЙ (вьгсокая печать; геїе/ 
ргініїпе; Носпатиск т): виконується з ви- 
користанням друкарської форми, дру- 
куючі елементи / (гідрофобні) якої висту- 
пають над пробільними (гідрофільними) 2 
її частинами. Під час друкування кар- 
ти друкуючі елементи покриваються дру- 
карською фарбою 3 (пробільні елементи 
фарби не сприймають). Притиснувши до 
цих елементів аркуш паперу 4, отримаємо 
відбиток карти 53 зображенням кар- 
тографічним на ньому. (Див. Вигото- 
влення друкарських форм). 5. 


р б бо) 


ДРУК ГЛИБОКИЙ (глубокая печать; 
вгамиге реіпі; Тіе/дгисК ті): здійснюється за 
допомогою друкарської форми, друку- 
ючі елементи (гідрофобні) / якої розташо- 
вані нижче поверхні пробільних (гідрофіль- 
них) 2 її частин форми. Під часдрукуван- 
ня карти форма покривається фарбою 3, 
яка заповнює і заглиблені частини. З пробі- 
льних частин фарба змивається водою, піс- 
ля чого на форму подається аркуш паперу 4 
і під тиском пристроїв друкарської машини 
папір дещо втискається в заглиблені місця 
форми, фарба з'єднується з папером і отри- 
мується відбиток карти 3. (Див. Виго- 
товлення друкарських форм). 5. 


Друк кольоровий 


сот аз) 


ДРУК КОЛЬОРОВИЙ (цветная печать; 
соїог реіпі; Кагбепагиск т): процес отри- 
мання кольорового позитивного зображен- 
ня з кольорового негативного. Особливіс- 
тю Д, к. є те, що для корекції зображення, 
відповідно до натурального кольору об'єк- 
та, користуються корекційними фільтрами. 
Розрізняють субтрактивний і адитивний 
способи корекції. В першому корекція зво- 
диться до зміни спектрального складу сві- 
тла встановленням субтрактивних фільтрів 
(жовтого, пурпурного, голубого). Потріб- 
ний фільтр вибирають методом проб: якщо 
у пробному відбитку домінує жовтий ко- 
лір, то це результат дії синіх променів і для 
зменшення їх впливу друк виконують че- 
рез жовтий фільтр. В адитивному способі 
використовують спеціальний освітлювач, 
який випромінює окремо три зональні пуч- 
ки світла (червоний, зелений, синій), які 
змішуються в одній площині. Потрібний 
для копіювання з негатива спектральний 
склад світла отримують за допомогою ади- 
тивних світлофільтрів -- синього, зеленого 
та червоного. 3. 

ДРУК ОФСЕТНИЙ (офсетная печать; 
ойзет Шпоягарпу; Орзештиск т): один із ви- 
дів друку плоского, коли фарба з дру- 
карської форми передається спочатку на 
проміжну гумову поверхню, а з неї на па- 
пір (або якийсь інший матеріал), Застосо- 
вується для друкування багатокольорових 
карт географічних. Друкування здійсню- 
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ється за допомогою офсетних машин, які 
розрізняються за кількістю фарб одного 
прогону (одно-, дво-, чотирифарбові). 5. 
ДРУК ПЛОСКИЙ (плоская печать; ріапе 
реіпі; Еіаспатиск т): здійснюється за до- 
помогою друкарської форми, друкую- 
чі елементи якої розташовані приблизно в 
одній площині з її пробільними елемента- 
ми. Тут також друкуючі елементи є гідро- 
фобні, а пробільні - гідрофільні. В офсет- 
ному друці, який є основним для тиражу- 
вання картографічної продукції, викорис- 
товують друкарські форми Д. п. (Див. Ви- 
готовлення друкарських форм). 5. 
ДРУК ТРАФАРЕТНИЙ (трафаретная 
печать; теййсиіайоп ргінійпе; 5сПпабіопе- 
агисК ту): спосіб відтворення тексту та ін. 
зображень (див. Трафарет) продавлюван- 
ням фарби через отвори трафаретної дру- 
карської форми, пробільні елементи 
якої покриті спеціальним захисним шаром. 
Застосовується для маркування виробів, 
друкування літератури для сліпих тощо. 5. 
ДРУКАРСЬКА МАШИНА ТИГЕЛЬНА 
(тигельная печатная машина; ріатеп-та- 
сНіпе; Тіеве|дгисктазсііпе Д): машина, в 
якій на одній плиті кріпиться друкарська 
форма, а іншою плитою є тигель. Д. м. т. 
використовують здебільшого для друку- 
вання бланків, обкладинок книжок, ілюст- 
рацій тощо. 5. 

ДРУКАРСЬКА ФОРМА (печатная фо- 
рма; ргінпіїне ріате; ведгискіе Коуте): при- 
значена для друкування карти. Інколи 
під Д. ф. розуміють машинну форму, тоб- 
то ту, за допомогою якої друкують вели- 
кий наклад або певну його частину, коли, 
властиво, Д. ф. можна і не використовува- 
ти під час друкування накладу карти. Д. ф., 
що не брала участі у друкуванні, покрива- 
ють спеціальним захисним шаром і збері- 
гають. Вона є резервною для виготовлен- 
ня додаткових машинних форм (див. Ви- 
готовлення друкарських форм). За- 
лежно від виду Д. ф., розрізняють три спо- 
соби друкування: друк високий, друк 
глибокий, друк плоский. 5. 


Друкування... 


ДРУКУВАННЯ З ВИРІВНЮВАННЯМ 
КОНТРАСТІВ (печать с вьравниваниесм 
контрастов; ргінііпо улій сопіказія Ісуе- 
Шпя; Огиск т ті дег Копітазіанзеіеістипо 
ЛД: процес виготовлення позитивних фо- 
токопій з контрастних і висококонтрастних 
аеронегативів. Він має певні особливості: 
щоб краще передавати мікродеталі, слід 
друкувати на контрастному матеріалі, але 
загальний високий контраст цих аєронега- 
тивів виключає можливість такого друку. 
Для зниження загального контрасту вико- 
ристовують способи нерізкої маски, елект- 
ронні та фотохимічні. Спосіб нерізкої маски 
(рис., а) зводиться до того, що з аеронега- 
тива 1, який має значний загальний конт- 
раст ДР, і мікроконтраст б), виготов- 
ляється на прозорій основі нерізкий пози- 
тив 2 (його отримують під час друкування 
через скло). Після цього аеронегатив дру- 
кують через нерізку маску, оптичні щіль- 
ності ДР, Під час друкування негатива 


через маску, яку виготовляють на прозо- 
рому позитивному матеріалі, загальний 


контраст ДР, Зменшується, мікроконт- 


раст буде 6),,: Якщо ж віддрукувати не- 


гатив через маску на контрастний фотопа- 
пір, то отримаємо збільшення мікроконт- 


расту до б), позитива. 


АД, 1 





В електронному способі маскування (рис., б) 
використовують електронні копіювальні 
прилади, в яких фотокопію отримують ска- 
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нуванням аеронегатива за допомогою ска- 
нувальної плями, яскравість якої змінює- 
ться залежно від щільності зображення. 





Нарис,., б: І - електронно-променева труб- 
ка; 2 - блок установлювання експозиції; 3 
- блок регулювання експозиції; 4 - блок 
зворотного зв'язку; 5 - фотоелектронний 
помножувач; б -- позитивний матеріал; 7 - 
негатив; 8, 8'- дзеркала; 9 - об'єктив. 
Фотохемічні способи маскування полягають 
у вирівнюванні щільності синьо-жовтим 
підфарбовуванням деталей фільтрації. 3. 
ДРУКУВАННЯ КАРТИ (печатание кар- 
ть; тар5 регініїне; Капепатиск т): вироб- 
ничий поліграфічний процес тиражування 
карти, що зводиться до одержання на будь- 
якому матеріалі (папері, тканині тощо) од- 
накових відбитків здрукарської форми. 
Д.к. здійснюється на офсетних маши- 
нах, а порівняно невелику кількість відби- 
тків можна отримати за допомогою сучас- 
ної комп'ютерно-сканувальної техніки. 

Д. к. за способом передачі фарби дру- 
карської на папір може бути таким: коли 
фарба передається безпосередньо з друкар- 
ської форми на папір; коли фарба потрап- 
ляє на папір не безпосередньо, а через про- 
міжну ланку. Перший спосіб характерний 
для друку високого, друку глибоко- 
го і частково з використання форм друку 
плоского (напр. фототипія, гектогра- 
фія). У другому способі проміжною лан- 
кою є гумове полотно; тут фарба з друкар- 
ських елементів форми спочатку потрап- 
ляє на це полотно, а вже з нього -- на папір. 


(Див, Друк офсетний). 5. 


Друкування карти... 


ДРУКУВАННЯ КАРТИ ОФСЕТНЕ 
(офсетноє печатание карть; тарз обеї 
ргіпійпе; Капепоруетатгиск т): здійснюється 
за допомогою офсетної машини, принцип 
роботи якої на прикладі двофарбової ма- 
шини такий. Підготовлена належно певна 
кількість паперу потрібного формату (див. 
рис. Офсетна машина) є на підіймаль- 
ному столі самонакладача /, звідки відпо- 
відними пристроями транспортером по- 
дається на т. зв. передній стіл системи 2, 
де кожний аркуш по боках вирівнюється. 
Звідси знову ж за допомогою захоплюва- 
чів цей аркуш паперу подається на допо- 
міжний циліндр 4, який, обертаючись 
разом з аркушем, передає цей аркуш захоп- 
лювачам друкувального циліндра б. Далі 
цей аркуш потрапляє між циліндром 
офсетним 7 і друкувальним б, на якому 
раніше з гумового полотна офсетного ци- 
ліндра 7 вже отримано зображення фарбо- 
вого циліндра 9. Під тиском зображення із 
7 потрапляє на папір і це буде відбиток 
першої фарби. Далі аркуш паперу прохо- 
дить між циліндром б і гумовим полотном 
циліндра 7 другої секції, на якому є зобра- 
ження другої форми 9 і під тиском на папері 
отримують зображення другої фарби. 
Отже, за один оберт друкувального ци- 
ліндра б отримують двофарбовий відби- 
ток. Форми на циліндрах мають бути добре 
відрегульовані, щоб під час друкування бу- 
ло добре суміщення фарб. Після друкуван- 
ня другою фарбою відбиток потрапляє у 
сферу дії циліндра 5, а вивідна система 
кладе Його на приймальний стіл. Врахо- 
вуючи властивості друкарських форм, їх 
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зволожують за допомогою валиків зволо- 
жувальних апаратів 9 та подають відпо- 
відні фарби на друкарські форми за допо- 
могою гумових валиків фарбового апарата 
10. 

Друкування чотирифарбовою офсетною 
машиною таке ж, як і двофарбовою, лище 
в ній є вже чотири фарбові секції, а не дві. 
Багатофарбову карту друкують декількома 
прогонами. Спочатку друкують штрихові 
елементи, потім фонові. У кінцевому про- 
гоні, як звичайно, друкують рельєф спосо- 
бомвідмивання іпідписи назв. 5. 
ДРУМЛІНИ (друмлинь; акитіїп; Дгит- 
Йп5 т): горби, утворені діяльністю льодо- 
вика і витягнуті вздовж його руху. Склада- 
ються переважно з матеріалу моренного 
походження. Розміри Д.: висота 5-45 м; 
довжина -- до декількох кілометрів; шири- 
на 150-400 м. 5. 
ДУПЛЕКС-АВТОТИПІЯ (дуплекс-авто- 
типия; диріех-ашогуре; Рирієх-Ашогуріе б: 
друкування двома фарбами з одноколірно- 
го напівтонового оритіналу. 5. 

ДЮЙМ (дюйм; іпсі; 701 т): див. Пункт. 5 
ДЬЮАРА ПОСУДИНА (Дьюара сосуд; 
РДемаг уе55еї; Днаг'їзспез Се|й) п): посу- 
дина з подвійними стінками, між якими 
створюється вакуум, що забезпечує висо- 
ку теплоізоляцію речовини, яка міститься 
всередині посудини. Її виготовляють із 
скла, а посудину великого об'єму - З мета- 
лу. За таким принципом діє поширений у 
побуті термос. У сучасних кварцових тра- 
віметрах їхню пружну систему, що місти- 
ться в герметичному металевому корпусі, 
поміщають у Д. п. 6. 


Екватор 


ЕКВАТОР (зкватор; едцаток; Адиаїог ті): 
залежно від прийнятої системи координат 
розрізняють: Є. геодезичний (див. Еліпсоїд 
земний); Є. географічний - лінія на земній 
кулі географічна широта всіх точок якої 
дорівнює нулеві; Є. магнетний - 
геометричне місце точок земної поверхні, в 
яких вертикальна складова напруженості 
магнетного поля і магнетне нахилення до- 
рівнюють нулеві (див. Елементи маг- 
нетного поля); Е. небесний (див. Не- 
бесна сфера). Оскільки вісь обертання 
Землі змінює своє положення в просторі 
внаслідок явищ прецесії та нутації, то роз- 
різняють Е. небесний середній, Е. небесний 
епохи та Е. небесний істинний. У першому 
та другому випадках враховано лише 
прецесійний рух, а в третьому - ще й ну- 
таційний; Е. галактичний -- велике коло не- 
бесної сфери, відносно якого розподіл не- 
бесних об'єктів Галактики симетричний. 18. 
ЕКВАТОР ГАЛАКТИЧНИЙ (галакти- 
ческий зкватор; ваастіс едиатог; заіакті- 
зспег Ациаїог т): див. Екватор. 10. 
ЕКВАТОР НЕБЕСНИЙ (небесньй зква- 
тор; сеієзіа! едиаїог; Ніттеїзйднатог т): 
див. Небесна сфера. 10. 

ЕКЕР (зккер; мієні-апеіе тіггог (сго55- 
зад); Ескег т): геодезичний прилад, при- 
значений для побудови на місцевості фік- 
сованого кута. Згідно з давачем кута, Б. 
поділяють на дзеркальні та призмові. Е. 
застосовують під час знімання ситуації ме- 
тодом перпендикулярів, при розмічуван- 
ні кривих та ділянок правильної геомет- 
ричної форми. Найпоширеніший - - дводзе- 
ркальний Е., дзеркала в якому розташова- 
ні під кутом 45". 
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Щоб встановити на місцевості перпенди- 
куляр до лінії АВ у т. О, потрібно зцентру- 
вати в ній Е. та добитися такого положен- 
ня, щоб зображення тичок у т. А або В І ви- 
димих у дзеркалі Є збігалися з тичкою ДП, 
яку спостерігач бачить перед собою крізь 
віконце Е. Дводзеркальним Е. можна по- 


будувати прямий кут з похибкою 15. 12. 
ЕКЗАМЕНАТОР (зкзаменатор; іезіег; 
Ргй/ег т, Се/йЙетез5ег т): прилад для ви- 
значення ціни поділки та чутливості рів- 
нів рідинних, дослідження рівнів 
електромеханічних, автоколімато- 
рів, компенсаторних систем приладів та ін. 
взірцевих 1 робочих засобів, якими вимірю- 
ють плоскі кути. Найпростіший Е. - Т-по- 
дібна штанга, на поперечній осі якої є дві 
опори, а на поздовжній - мікрометричний 
гвинт. У верхній частині гвинта є диск із 
поділками, що відповідають куту и, на який 
нахилиться поздовжня вісь екзаменатора 
під час оберту гвинта на одну поділку. Ціна 
поділки рівня т - К/п, де К - кількість по- 
ділок оберту гвинта; п - переміщення в по- 
ділках бульбашки рівня. Поздовжня вісь має 
дві У-подібні опори, на які встановлюють 
досліджуваний рівень або столик для при- 
ладу. Сучасні Е. дають змогу визначати ку- 
ти з похибкою 0,1--0,2". 14. 

ЕКЗОГЕННІ ПРОЦЕСИ (зкзогенньге про- 
цессьх; еховепіс ргосез5е5; ехозепетг Ргогер 
т): геологічні процеси, спричинені, зде- 
більшого, зовнішніми відносно Землі сила- 
ми; вони відбуваються на поверхні Землі 
та в приповерхневих частинах літосфери 
(вивітрювання, денудація, абразія, ерозія 
тощо) й зумовлені, переважно, енергією со- 
нячної радіації, силою ваги і життєдіяльні- 
стю організмів. 4. 

ЕКЗОСФЕРА (зкзосфера; ехоурНете; Ехо- 
зрійге Д: зовнішня оболонка атмосфери, 
починається з висоти близько 1000 км, звід- 
ки дуже рухливі легкі атоми водню можуть 
вилітати у космічний простір. 5. 


Екліметр 
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ЕКЛІМЕТР (зклиметр; еіеуайїоп теїег; 
Се/йЙетеззег т, Кеірипрутебзет ту; теоде- 
зичний прилад для вимірювання кутів на- 
хилу. Основна частина Б. - маятниковий 
диск зі шкалою з градусними поділками, 
який обертається всередині коробки, до 
якої прикріплена трубка з очним та пред- 
метним діоптрами. Поруч із трубкою 
розташована лупа, крізь яку відлічують 
шкалу. В нижній частині диска прикріпле- 
ний тягарець, під впливом якого вивільне- 
ний диск із поділками встановлюється так, 
що його нульовий діаметр стає горизонта- 
льним. 






Лінія 


Нульовий 
горизонту р 
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Для вимірювання кута нахилу візують на 
спостережувану точку 1, натиснувши кла- 
вішу гальма, відпускають (вивільнюють) 
диск. Коли диск заспокоїться, спостерігач 
відлічує проєкцію нитки предметного діоп- 
тра на шкалі, оцінюючи на око десяті част- 
ки градуса. Цей відлік 1 є кутом нахилу. 12. 
ЕКЛІТИКА (зклиптика; есіїріїсє; ЕКІр- 
пк Д: див. Небесна сфера. 10. 
ЕКОНОМІКА, УПРАВЛІННЯ ТА 
ОРГАНІЗАЦІЯ КАРТОГРАФІЧНОГО 
ВИРОБНИЦТВА (зкономика, организация 
и управление картографического производ- 
ства; есопотіс5, огвапізайоп апа тапаре- 
тені оГ сапіортаріпсаї! ргодисіїіоп): талузь на- 
уки і виробництва, що вивчає і опрацьовує 
методи планування, економічної рентабель- 
ності й управління виробничими процеса- 
ми картографічних підрозділів, зокрема 1 ді- 
яльністю картографічних фабрик. 5. 
ЕКОНОМІЧНА ОЦІНКА ЗЕМЕЛЬ 
(зкономическая оценка земель; есопотісаї 
іапа еуашшатоп; бкопотізспе Скипазійск- 
зугетитя )): порівняльна оцінка землі як 


природного ресурсу і головного засобу ви- 
робництва в сільському господарстві та в 
просторовому базисі згідно з показниками, 
що характеризують продуктивність земель, 
ефективність їх використання та дохід з 
одиниці площі. Економічна оцінка земель 
визначається у відносних величинах (ба- 
лах) та у грошовому виразі за методикою, 
затвердженою Кабінетом Міністрів Украї- 
ни (Закон України про Державний земель- 
ний кадастр). 4. 

ЕКРАН ФОТОТРАНСФОРМАТОРА 
(зкран фототрансформатора; Раше ої 
тгапудоктіпеє ргіпіек; Рго/екоп5снігт т 4е5 
Епетгипрзвенійез): частина приладу, на 
яку проєктується трансформоване зобра- 
ження і на якій розташований планшет з 
опорними (орієнтирними) точками або 
фотопапір чи фотоплівка. 8. 
ЕКСПЛІКАЦІЯ ЗЕМЕЛЬ (зкспликация 
земель, Іапа ехріїсайоп; Водепехріїкайоп б: 
пояснення умовних позначень про склад 
земель, їх площі на кадастровому плані або 
в проєктному документі. 4. 
ЕКСПОЗИЦІЯ (зкспозиция; ехрозиге; 
Веїїстипія БД Ехрозійоп ): добуток освіт- 
леності Е на час освітленості І. Виражаєть- 
ся формулою Н У ЕЇ. 8. 
ЕКСПОНОМЕТРІЯ (зкспонометрия; ех- 
ровиге теїегіпя; Ехропотеїтіе Ї: розділ фо- 
тографії, в якому визначають оптимальні 
умови отримання фотографічного зобра- 
ження потрібної метрологічної якості. 3. 
ЕКСТРАПОЛЮВАННЯ (зкстраполирова- 
ние; ехітароіатіоп; Ехігароїетип»е б): див. Тн- 
терполювання. 5. 
ЕКСЦЕНТРИСИТЕТ ГОРИЗОНТАЛЬ- 
НОГО КРУГА, АЛІДАДИ (зксцентриси- 
тет горизонтального круга, алидадь; ес- 
сеппісйу орПогіготіаї сігсіє, айааде; Ехгепі- 
гізійй Даег АШіааде |, де5 Погігопаієеп Ктеїі- 
5е5 т): виникає внаслідок неточностей 
виготовлення і збирання деталей теодолі- 
та. Незбіжність осі обертання алідади з 
центром поділок лімба наз. ексцентриси- 
тетом алідади. Незбіжність осі обертан- 
ня круга з центром його поділок наз. екс- 
центриситетом круга. Незбіжність осей 
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обертання алідади і горизонтального кру- 
га наз. ексцентриситетом осей. Похибки, 
які виникають через Е. г. к. і а., змінюють- 
ся зі зміною вимірюваного напряму періо- 
дично. Похибки за ексцентриситет у від- 
ліках, отриманих на обох кінцях діаметра 
круга, однакові за модулем і протилежні за 
знаком. Тому в оптичних теодолітах під час 
суміщення протилежних штрихів круга 
отримуємо відлік, вільний від похибки за 
ексцентриситет. Ця похибка виключаєть- 
ся і в теодолітах з двома відліковими при- 
строями, Але великі ексцентриситети сут- 
тєво впливають на значення рена мікроско- 
па на різних частинах лімба. Тому викону- 
ють дослідження Е. г. к. і а., які дають змо- 
гу порівняти їх з допустимими значення- 
ми. Методика дослідження ексцентрисите- 
ту алідади передбачає отримання різниці 
відліків із двох протилежних сторін діаме- 
трів круга, тобто зчитаних за допомогою 
двох відлікових пристроїв на дванадцяти 
поділках, рівномірно розташованих по 
всьому кругу. В оптичних теодолітах не мо- 
жна безпосередньо отримати відліки про- 
тилежних діаметрів круга. У теодолітах Т2 
для визначення ексцентриситету алідади у 
кожному її положенні відлічують діамет- 
рально протилежні штрихи горизонталь- 
ного круга А і А", суміщаючи штрих лімба 
Ф -н 180? з одним зі штрихів вертикально- 
го круга, який виконує роль нерухомого ін- 
дексу. Штрихи вертикального круга з'яв- 
ляються в полі зору відлікового мікроско- 
па, якщо ручку перемикання кругів обер- 
нути на 452. Для кожного штриха прямих і 
зворотних ходів обчислюють похибку за 
ексцентриситет у; - А(А - А?),. Коливання 
значень у, не мають перевищувати 40". Ці 
значення різниць дають змогу отримати па- 
раметри Х, У і У, рівняння похибки за екс- 
центриситет: 

х з Х віп Ф, - У со85Ф, Ж Уг. (5) 
Для цього для і-х штрихів складають рів- 
няння поправок: 
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б, є Хвіпфі - У совфі ЧУ, -У,. 


ї 
Розв'язуючи їх способом найменших ква- 
дратів, отримуємо формули для обчислен- 
ня параметрів рівняння (1): 
Х «(2/пУ/мзіпо, 
Х «-(2/пУу созф, Ї; 
ур -ЇМУ/л, 
які використовують для обчислення ліній- 
ного і кутового елементів ексцентрисите- 
ту алідади. Лінійним елементом е, є від- 
даль у площині круга між центром поді- 
лок круга та віссю обертання алідади, ку- 
товим Ф, - напрям лінійного елемента, або 
ж відлік круга на лінії, збіжній з лінійним 
елементом ексцентриситету алідади. Еле- 
менти ексцентриситету алідади отримують 
за формулами: 
є З С/2рУХ" нУ "У ів, зУ/Х, 
де г - радіус лімба. 
Ексцентриситет лімба досліджують так са- 
мо, як ексцентриситет алідади. Відмінність 
лише в тому, що алідада залишається не- 
рухомою, а лімб обертають. Виконавши до- 
слідження ексцентриситетів алідади і лім- 
ба, визначають таке їх взаємне розташуван- 
ня, коли похибка відліку максимальна. 
Максимальна похибка за ексцентриситет 
дорівнює сумі максимальних похибок за 
ексцентриситет лімба та за ексцентриси- 
тет осей обертання алідади і лімба. Мак- 
симальну похибку за ексцентриситет має 
відлік для напряму, перпендикулярного до 
напряму лінійного елемента. Позначивши 
максимальну похибку за ексцентриситет 
алідади Є,, а лімба - Є КУТОВИЙ елемент 
лімба ф,, Запишемо формулу для обчислен- 
ня максимальної похибки за ексцентриси- 
тети осей 
бо є; ж дев, Со5іф, ФОНЕЇ 
Максимальне значення похибки за екс- 
центриситет теодоліта 
Є тах з Єа че Є | 
У теодолітах з одностороннім зчитуванням 
відліків ексцентриситет алідади визнача- 
ють зазмінами подвійної колімації, які фік- 
сують на поділках шкали лімба 0, 45, 90, 
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...» 3159. Для проведення дослідження на 
рівній місцевості встановлюють теодоліт, 
а довкола нього на відстані 30-50 м на ви- 
соті теодоліта вісім марок так, щоб напря- 
ми між сусідніми марками утворювали кут 
452. Спрямовують трубу теодоліта послі- 
довно на всі марки і обертаючи його за го- 
динниковою стрілкою, зчитують відліки. 
Зробивши два повні оберти теодоліта, при 
другому положенні круга повторюють усі 
дії з тією відмінністю, що тепер теодоліт 
обертають проти годинникової стрілки. 
Знаходять середні значення напрямів при 
обох кругах, за даними яких обчислюють 
у; я Лі, Я П, 21809. Подальші обчислення 
виконують так само, як для теодолітів з 
двостороннім мікроскопом. 
Ексцентриситет лімба в теодолітах з одно- 
стороннім зчитуванням визначають за змі- 
нами кута близько 180? у різних точках на 
шкалі лімба. Встановлюють дві марки з 
протилежних боків теодоліта на однакових 
віддалях (30-50 м). Висота марок і теодо- 
літа мають бути однакові. Кут між напря- 
мами на марки вимірюють при одному по- 
ложенні круга. Відліки лімба змінюють, пе- 
реставляючи на 45? горизонтальний круг. 
Для кожної поділки шкали лімба обчислю- 
ють середнє значення кута В. 1 з усіх зна- 
чень обчислюють середнє значення кута В. 
Тоді обчислюють у; - В, - В. Подальше 
опрацювання виконується так само, як у те- 
одолітах з двостороннім мікроскопом. 13. 
ЕКСЦЕНТРИСИТЕТ ГОРИЗОНТАЛЬ- 
НОГО КРУГА, АЛІДАДИ АСТРОНО- 
МІЧНИХ ТЕОДОЛІТІВ (зксцентриси- 
тет горизонтального круга, алидадьш 
астрономических теодолитов; ессепітісйу 
ої Погігопіа! сітсієе, аійдаде ог азітопотіса! 
ШТеодоійез; Аїідадепехгенігізійі | дез 
азігопотізспеп Тпеодоїйз т): визначають 
так само, якексцентриситет горизон- 
тального круга,алідади, але до почат- 
ку досліджень ексцентриситету алідади 
в астрономічних теодолітах потрібно від- 
регулювати обертання алідади навколо 
вертикальної осі, що виконують За пока- 
зами накладного рівня. Далі встановлюють 
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мінімальний кут між мікроскопами (див. 
Перевірка теодолітів астрономіч- 
них, п. 4). Алідаду теодоліта переставля- 
ють через 30?. Для кожного установлення 
відлічують два мікроскопи (т, тр) І ОДИН 
кінець бульбашки накладного рівня. Екс- 
центриситет у для кожного установлення 
обчислюють за формулою у є ту, -- ід ЗЕ 1807. 
Елементи ексцентриситету алідади визна- 
чають так само, як для оптичних теодолі- 
тів; усі допуски такі ж. Дослідження екс- 
центриситету горизонтального круга для 
астрономічних теодолітів такі ж, як екс- 
центриситету горизонтального кру- 
га, алідади зтією різницею, що ексцент- 
риситет у обчислюють за формулою у» - 
з ту-те ж 180?, де т, т; - відліки мік- 
роскопів А і Б для заданого установлення 
круга. 18. 

ЕКСЦЕНТРИСИТЕТ МЕРИДІАННО- 
ГО ЕЛІПСА (зксуентриситет меридио- 
нального зллипса; ессепітісіїу оЇ тегідїопа! 
еШрзе; Ехгепікісий Гаег Мегідіапейрзе б: 
див. Еліпсоїд земний. 17. 
ЕКСЦЕНТРИСИТЕТ ОРБІТИ (зксцен- 
триситет орбить; огфії ессепігісйу; Вайп- 
ехленігігітйї ): один із кеплерових елемен- 
тів орбіти небесного тіла, що визначає її 
форму і позначається літерою е. Залежно 
від його значення орбіта теоретично може 
мати форму кола (колова, є 2 0), еліпса (елі- 
птична, 0 « е « 1), параболи (параболічна, 
е - 1), гіперболи (гіперболічна, 1 « е « со), 
Під дією збурювальних чинників (див. Рух 
небесних тіл збурений) ШСЗ точно 
колових і параболічних орбіт майже не ма- 
ють. У випадку еліптичної орбіти 
е? з (а? - Ь)/а?, деа, Б- відповідно вели- 
ка і мала півосі еліпса орбіти. Замість е, 
що деколи наз. числовим ексцентрисите- 
том, її форму може характеризувати ліній- 
ний ексцентриситет - відрізок 0,0 з аге 
між центром і фокусом орбіти (див. рис. 
Координати орбітальні), або кутовий 
ексцентриситет Ф з агсзіп є. ШСЗ рухають- 
ся по еліптичних орбітах. Орбіти геодези- 
чних супутників здебільшого є квазіколо- 
вими або з малим ексцентриситетом 
е«0,1.9. 


Ексцентриситет. - 


ЕКСЦЕНТРИСИТЕТ ОРБІТИ КУТО- 
ВИЙ (угловой зксцентриситет орбить; 
апеціаг огбії ессепігісйу; У/іпкеїБайпехгепі- 
гісийй Д: див. Ексцентриситет орбіти. 9. 
ЕКСЦЕНТРИСИТЕТ ОРБІТИ ЛІНІЙ- 
НИЙ (линейньй зксцентриситет орби- 
ть; Ппеаг огбії ессепітісіту; Гіпеаграйтех- 
геніпгісійй Д: див. Ексцентриситет орбі- 
ти.9. 

ЕКСЦЕНТРИСИТЕТ ПЕРШИЙ, ЕКС- 
ЦЕНТРИСИТЕТ ДРУГИЙ (зксцентри- 
ситет первьшй, зксцентриситет второй; 
Лизі ессепігісіїу, 5есопа ессепігісйу; ег51е 
Ехгепігісйй Б смейе Ехгепігігінйї Р: див. 
Еліпсоїд земний. 17. 
ЕЛЕКТРОРОЗВІДУВАННЯ ГЕОФІ- 
ЗИЧНИХ ПОЛІВ (злектроразведка гео- 
физических полей; веорпузіса! ргозресііпя 
бу еіесттіс теап5; еЇекігіусне Егкипаийпе Гаєг 
СеорнізіКзЇгідег п рі): геофізичний метод 
розвідувальних робіт, що грунтується на 
вивченні природних та штучно створених 
у надрах електричних або електромагнет- 
них полів. б. 

ЕЛЕМЕНТ ЗМІСТУ ЦИФРОВОЇ КАР- 
ТИ (злемент содержания цифровой кар- 
ть; сопієні еіетепі 07 аїєйа! тар; Іппай- 
зєЇетені п дег дївіиаіеп Кагіе ): структурна 
одиниця цифрової картографічної інформа- 
ції, що об'єднує об'єкти цифрової карти в 
групи за їх належністю до однорідних об'єк- 
тів поверхні, що картографуються. 5. 
ЕЛЕМЕНТ КВАНТУВАННЯ (злемент 
квантирования; динапігатоп еіетепі; 
Оинапізіегипееїстепі п): див. Теодоліт ко- 
довий. 13. 

ЕЛЕМЕНТ ОРБІТИ ДИНАМІЧНИЙ 
(динамический злемент орбить; дупаті- 
са! еЇетепі ої огрий; адупатізспез Вайпеїе- 
тепі п): момент часу, коли небесне тіло 
проходить через перицентр своєї орбіти, є 
одним з кеплерових елементів орбіти, що 
пов'язує рух тіла з часом. 9. 
ЕЛЕМЕНТИ БУКВИ (елементь! буквьі; 
ігпек5 еістепіз; Висизіабепеїетеше п рі): 
див. Буква. 5. 
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ЕЛЕМЕНТИ ВЗАЄМНОГО ОРІЄНТУ- 
ВАННЯ ПАРИ ЗНІМКІВ (злементь вза- 
имного ориентирования парьі снимков; 
еЇетеніз о теіатуе огіепіайоп; Еіетепіе дет 
теіаїуєп Хугеібідегогіетіегипе Р): величи- 
ни, що однозначно визначають таке взає- 
мне розташування пари знімків та базису 
фотографування, яке існувало під час фо- 
тографування. Найчастіше використову- 
ються дві системи Е. в.о. п. 3. У лінійно- 
кутовій системі площина лівого знімка 
вважається умовно-горизонтальною. Тут 
Е. в. о. п. 3. такі: дирекційний кут базису, 
кут нахилу базису, поздовжній і попере- 
чний кути нахилу правого знімка та кут йо- 
го розвертання. В базисній системі умов- 
но горизонтальною вважається площина 
базису проєктування, і в ній Е. в. о. п. 3. це: 
поздовжній кут нахилу лівого знімка та кут 
його розвертання, поздовжній і попереч- 
ний кути нахилу правого знімка та кут йо- 
го розвертання. У будь-якій системі 
Е. в.о. є п'ять п. 3. 8. 

ЕЛЕМЕНТИ ВЗАЄМНОГО ОРІЄН- 
ТУВАННЯ МОДЕЛЕЙ (злементь взаий- 
много ориентирования моделей; еЇетепіз 
ОТ кеіатіуєе окіепіайоп о тоаеї; Еіетепіе п 
рі Чег кеіаїіуєп Моадеїогіепіїегипя )): вели- 
чини, які визначають взаємне розташуван- 
ня двох моделей, побудованих так: перша 
модель утворюється за знімками 1 12, інша 
-зазнімками 2 13. Отже, в обох моделях є 
спільний знімок - 2. Для визначення Е. в. 
о. м. використовують просторові коорди- 
нати зв'язкових точок. Елементами орієн- 
тування другої моделі щодо першої будуть: 
три лінійні величини, які визначають пе- 
ренесення початку просторової системи 
координат другої моделі на початок систе- 
ми координат першої; три кутові величи- 
ни, які визначають поздовжній, попереч- 
ний нахили та кут розвертання осей коор- 
динат другої моделі щодо першої; масш- 
табний коефіцієнт. Ці елементи орієнту- 
вання можна трактувати як елементи умо- 
вного , геодезичного" орієнтування другої 
моделі відносно першої. 8. 


Елементи... 


ЕЛЕМЕНТИ ВНУТРІШНЬОГО ОРІЄ- 
НТУВАННЯ ФОТОЗНІМКА (злементь 
внутреннего ориентирования снимка; е/е- 
тепіз оГ інпек огіетайоп; Рагеп (Еіетепіе 
прі) дек іппекеп Огіепііегипе 5): величини, 
які визначають положення центра проєк- 
ції відносно площини знімка: фокусна від- 
даль (довжина перпендикуляра, опущено- 
го з центра проєкції на площину знімка), 
плоскі прямокутні координати головної 
точки знімка. 8. 

ЕЛЕМЕНТИ ГЕОДЕЗИЧНОГО ОРІЄ- 
НТУВАННЯ МОДЕЛІ (злементь геоде- 
зического ориентирования модели; еіе- 
тепіз оГреоайеїіс огіетатоп оГа тоае!; Ее- 
теніе прі агг реодйййзспеп (аРзоішеп) Мо- 
аейогіепіегипе 5): величини, які визнача- 
ють положення та м-б геометричної моде- 
лі об'єкта у вибраній зовнішній (прос- 
торовій прямокутній) системі координат: 
масштабний коефіцієнт, перенесення по- 
чатку координат фотограмметричної про- 
сторової системи до зовнішньої, поздовж- 
ній і поперечний нахили моделі та кут 
розвертання. Сім Е. г. о. м. визначають, 
використовуючи відомі просторові геоде- 
зичні та фотограмметричні координати 
опорних точок (див. Геодезичне орієн- 
тування моделі), 8. 

ЕЛЕМЕНТИ ЕЛІПСА (злементь! зллип- 
са; еШр5е еїетепі5; ЕШрзепеіетепіе п рі): 
див. Еліпсоїд земний. 17. 
ЕЛЕМЕНТИ ЕЛІПСОЇДА ОБЕРТАН- 
НЯ (злементь зллипсоида вращения; 
гоїайоп еПірзоїій еетепі5; ЕЇетепіе прі ае5 
Отагепипезейірзоїа п): див. Еліпсоїд зе- 
мний. 17. 

ЕЛЕМЕНТИ ЗВЕДЕННЯ (злементь 
приведения; гедисіїоп еЇ|етепі5; Еіетепіе 


4е5 ехдепігізспеп 5їтапарипкі т, Хепітігипес 


еіетеніе п рі): визначають, коли геодези- 
чний прилад та спостережувані пристосу- 
вання встановлені не над центром геоде- 
зичного пункту. Розрізняють кутовий 
і лінійний е Е. з. Лінійний Е. з. - віддаль на 
горизонтальній площині між центром гео- 
дезичного пункту С | т. Ї, над якою встанов- 
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лений геодезичний прилад. Кутовий Е. 3. - 
кут у т. І між напрямом на центр геодезич- 
ного пункту С і початковим напрямом І від- 
лічується за ходом годинникової стрілки. 
Елементи позацентрового встановлення те- 
одоліта та світловіддалеміра наз. елемента- 
ми центрування, а відбивача віддалеміра, ві- 
зирної марки та візирного циліндра - еле- 
ментами редукції. 13. 


С 


о 





ЕЛЕМЕНТИ ЗЕМНОГО ЕЛІПСОЇДА 
(злементь земного зллипсоида; еаніі еПір- 
5оій еіетені5; Еіетепіе де5 ЕкаеПірзойдез пу: 
див. Еліпсоїд земний. 17. 
ЕЛЕМЕНТИ ЗМІСТУ КАРТИ (елемен- 
ть содержания картьі; еіетепіз о/ те 
сопаїп о Ше тар; Іппайзкатепеістеніе п 
рі): групи об'єктів або явищ, на які можна 
поділити зміст карти. 5. 

ЕЛЕМЕНТИ ЗОВНІШНЬОГО ОРІЄН- 
ТУВАННЯ ФОТОЗНІМКА (злементь 
внешнего ориентирования; еіетепіз о/ єхіе- 
піог огістайоп; Фагеп (ЕКіетенпіе) аег йиз5е- 
теп Війдогіеніїетипя Ї): величини, що одно- 
значно фіксують положення центра 
проєкції та площини фотознімка в зада- 
ній просторовій системі координат (Х5, Ї», 
28, 0, 9, К). Координати центра проєкції 
Ху Їб» 25 наз. лінійними елементами, а ку- 
ти нахилу знімка ої, й), К - кутовими еле- 
ментами зовнішнього орієнтування. Для 
пари знімків маємо 12 Е. 3. о. ф. 8. 
ЕЛЕМЕНТИ КОЛОВИХ КРИВИХ (зле- 
ментьт круговьх кривьх; еіетепіз о сіксіє 
сигує5; Куеізкигуепеістете п рі): парамет- 
ри колових кривих: тангенс Т, крива К, бі- 
сектриса Б, домір Д, які визначають за ку- 
том повороту 0 траси та радіусом кривої 
В. Призначені для знаходження на місце- 
вості положення головних точок кривих ко- 


Елементи... 


колових. БЕ. к. к. можна обчислити або ви- 
значити за допомогою спеціальних таб- 
лиць (див. Крива горизонтальна ко- 
лова; Крива вертикальна). 7. 
ЕЛЕМЕНТИ МАГНЕТНОГО ПОЛЯ 
(злементь магнитного поля; еіетепі5 ої 
таяпетіс Пеіа; Еіетепіе дез таяпетізспеп 
Кеід5 п): величини, які описують напруже- 
ність магнетного поля Землі: Х, У, 2--скла- 
дові, спрямовані відповідно вздовж мери- 
діана магнетного Землі, паралелі та по 
вертикалі. Додатними напрямами вважа- 
ють напрями на північ, схід і вниз. Крім 
того, використовують ще такі елементи: 0 
- магнетне схилення (схилення маг- 
нетної стрілки), 1 - магнетне нахилення - 
кут між напрямом напруженості магнетно- 
го поля та горизонтальною площиною в 
точці земної поверхні, Н - горизонтальна 
складова вектора індукції магнетного по- 
ля В. На магнетних полюсах Н - 0, Г - 902, 
ана магнетному екваторі 2 - 0.Е. м. п., які 
залежать від координат точки на земній по- 
верхні, наз. відносними - це Ю, Х, У; аеле- 
менти Н, 7, Ї, не пов'язані з координатами, 
є абсолютні Е. м. п. 18. 

ЕЛЕМЕНТИ ОРБІТИ (злементь орби- 
ть; огЬій еіетепіз; Ваппеетеніе п рі): су- 
купність параметрів, що характеризують 
розмір і форму орбіти небесного тіла т 
(див. рис. Аномалія істинна), а також 
її розташування в просторі. За ними мож- 
на обчислювати на задані моменти часу 
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координати центра мас і швидкість тіла 
т в орбітальній Ох, р/оріор і В інерційній 
Охуг системах відліку. Для руху небес- 
них тіл незбуреного, який є найпрос- 
тішою моделлю Їх реального руху, В. о. не- 
змінні. Для руху небесних тіл збу- 
реного, що більше наближається до 
реального, Е. о. - повільно змінні величи- 
ни, тому потрібно знати ще додатково епо- 
ху І, Їх визначення. 

Вліптичні орбіти ШСЗ визначаються шіс- 
тьма елементами: 0 - довгота висхідно- 
го вузла орбіти (02: 2уУОМ з су М);на- 
хил площини орбіти 

і з 2РОР,р є сфер.(П'М'О; а - аргумент 
перицентра (0 є "МОП «МТУ; велика 
піввісь а 2 0,4 -О0/П; ексцентриситет 
орбіти е - 00) /а; Є - момент проходжен- 
ня супутника т через перицентр ЛП. Відлі- 
чують 0 віднапряму ОУ у межах 0 -- 3602, 
і - від екватора в межах 0 -- 1809, (9 -- від 
напряму ОМ у межах 0 -- 36072. Елементи 
О та і визначають положення плошини 
орбіти 0, АМП в просторі відносно площи- 
ни екватора О"МО, центра мас Землі 0, 
розташованого в одному з фокусів еліпса 
орбіти АМПУ, , і напряму Оу на точку вес- 
няного рівнодення; (Ф) визначає положен- 
ня великої осі орбіти АП і цим орієнтацію 
орбіти АМПМ, у своїй площині відносно 
лінії вузлів М'ОМ,; а та е визначають роз- 
мір і форму орбіти; Т пов'язує рух супут- 
ника по орбіті з поточним часом і тому ще 
наз. динамічним елементом. Елементи 0, 
і, 2, а, е, 7 наз. кеплеровими або кеплерів- 
ськими. В деяких задачах замість вказаних 
елементів зручніше використовувати їх ко- 
мбінації, або інші величини, Напр., замість 
а використовують фокальний параметр р 
(рео0рРрза(йі-е')) або середній рух п 
(п? яз ц/ад, де м - гравітаційний параметр 
Землі). Замість є - кутовий ексцентриси- 
тет Ф (див. рис. Орбітальні координа- 
ти; ф агозіпе  /0,ВС, або лінійний екс- 
центриситет ге (пе - 0,0). Замість Т - мо- 
мент проходження через екватор і, або 
середню аномалію М, на епоху елементів 


Елементи... 


і, (Мо я п(і, - Т)). Замість й іноді зручні- 
ше використовувати довготу перицентра 7 
(л «Ф-О), тощо. 9. 

ЕЛЕМЕНТИ ОРБІТИ КЕПЛЕРОВІ 
(злементь орбитьк кеплеровьге; Керіегіап 
огРії еіетепіз; Керієег'їзспе Вайпеієтепіе п 
рі): див. Елементи орбіти. 9. 
ЕЛЕМЕНТИ ОРБІТИ ОСКУЛЮЮЧІ 
(оскулирующие злементьт орбитьх; о5сиа- 
йпе огБії еіетеніз,; о5Киїетіе Вайпеіетепіе 
прі): елементи орбіти, що врусі не- 
бесних тіл збуреному (на відміну від 
незбуреного руху, де вони є сталими пара- 
метрами) розглядаються як функції часу. 
Е. о. о. визначають на кожний момент ча- 
су інтегруванням відповідних рівнянь руху 
з урахуванням збурювального впливу 
травітаційного поля Землі, опору ат- 
мосфери, тиску сонячної радіації тощо. Ви- 
користання Е. о. о. вгеодезії космічній 
та ін. науках є ефективним методом обчи- 
слення координат і складових швидкості 
небесного тіла у збуреному русі за форму- 
лами незбуреного руху. 9. 

ЕЛЕМЕНТИ ОРІЄНТУВАННЯ АБСО- 
ЛЮТНІ (абсолютньєе злементь ориенти- 
рования; абзоите еЇетепіз 0) огіетатіоп; 
абзоїціе Огіеніїегипезеіїстенге п рі): див. 
Елементи орієнтування референц- 
них систем координат. 17. 
ЕЛЕМЕНТИ ОРІЄНТУВАННЯ ВІД- 
НОСНІ (относительньєе злементь ори- 
ентирования; геіайує еіетепіз ої огіета- 
поп; геіайує Огіепііекипеа5еїстепе п рі): 
див. Елементи орієнтування рефере- 
нцних систем координат. 17. 
ЕЛЕМЕНТИ ОРІЄНТУВАННЯ КУТО- 
ВІ (угловье злементь ориентирования; 
апеціаг еіетепіз оЇ огіетаїіоп; У/іпКеїогі- 
епіегипрзеїсетепіе п рі): див. Елементи 
орієнтування референцних систем 
координат. 17. 

ЕЛЕМЕНТИ ОРІЄНТУВАННЯ ЛІНІЙ- 
НІ ВНУТРІШНІ (внутренние линейньге 
злементь ориентирования; іппег Ппеаг 
еЇетепіз ої огіетаоп; іппеге І іпеагогіеп- 
піегипя5еієтеше п рі): див. Елементи 
орієнтування референцних систем 
координат. 17. 
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ЕЛЕМЕНТИ ОРІЄНТУВАННЯ ЛІ- 
НІЙНІ ЗОВНІШНІ (внешние линейньт-е 
злементь ориентирования; ехіегіог ппеаг 
еЇетенпіз о огіетатіоп; йиз5ете Ііпеагогіеп- 
пегипр5еїєтене п рі): див. Елементи 
орієнтування референцних систем 
координат. 17. 

ЕЛЕМЕНТИ ОРІЄНТУВАННЯ РЕФЕ- 
РЕНЦНИХ СИСТЕМ КООРДИНАТ 
(злементь ориентирования референцньх 
систем координат; еіетепіз о те/егепсе со- 
опіїпатез зузіет огіепіайіоп; Опіепіїєгипе5еїе- 
теніе п рі асг Коопаїпатепзузієте п рі); для 
опрацьовування астрономо-геодезичних по- 
будов користуються референцними система- 
ми координат (див. Еліпсоїд земний), по- 
чаток яких міститься близько від центра мас 
Землі, проте, в загальному випадку, не збіга- 
ється з ним. Єтакі Е. о. р. с. к.: внутрішні лі- 
нійні -- координати х, у, 2 центра одного ре- 
ференц-еліпсоїда відносно центра іншого; 
зовнішні лінійні -- різниці еліпсоїдних коор- 
динат вихідного пункту астрономо-геодези- 
чної мережі в двох системах (див. Дати 
вихідні геодезичні), подані в лінійній 
мірі, зокрема: МД Во, Мо с05 В, Ду» ДН; ку- 
тові -- невеликі кути Є, Є ,, Є, взаємного пе- 
рекосу осей референцних систем координат; 
абсолютні - характеризують положення ре- 
ференцної системи координат щодо загаль- 
ноземної; відносні -- характеризують поло- 
ження однієї референцної системи коорди- 
нат щодо іншої, 17. 

ЕЛЕМЕНТИ ПЕРЕХІДНОЇ КРИВОЇ 
(злементь переходной кривой, еіетепіз ої 
ігапзійоп5 сикуе; ЕЇетете п рі адек СРет- 
запяуКигуєе д: величини, які, аналогічно до 
кривої горизонтальної колової, ви- 
значають положення основних точок кри- 
вих перехідних і довжину загальної 
кривої: 








у зер М м а 
КЗЗ, ІНК; 
РР ре СЯ 
до, -Куа ДЗТ нь) - 
Ф ІЙ І 1 
ТЗ РіВО ра Р- з.» 
і ЗРО бр 


Елементи... 


МОУ РН с РРО СОН У; 
ПЗ орд ЗОРІВОКО У 
- ЛК(Ф-2ф,). , | 2 909, 
Ба 15097098 
зування 
со5(Ф/2) 
І, п Рі 
із (1 2, 





- фото 
20  24к2 1920к" 


деТь Ку б» До - відповідно зміщені (пере- 
хідні) тангенс, довжина загальної кривої, бі- 
сектриса і домір; К, Т, К, Б, Д - радіус, тан- 
гене, довжина, бісектриса і домір колової 
кривої; р - зміщення центра О колової кри- 
вої від свого початкового положення вздовж 
нормалі до тангенсів у т. О|; Ф - кут пово- 
роту траси між прямими вставками (див. 





Вставки траси прямі); І. - довжина пе- 
рехідної кривої; 7, - зміщення початку ко- 
лової кривої вналідок зміщення центра кри- 
вої; , - приріст тангенса; К.,, - довжина змі- 
щеної колової кривої між перехідними кри- 
вими КИК, ї КПИК,; Ф, - кут клотоїди, 
п 3,1415926; Б, - приріст бісектриси; 5; - 
додаткова складова для контролю визна- 
чення /; згідно з формулою 4 З хі; - Із) Х, - 
абсциса КЛК. 1. 

ЕЛЕМЕНТИ РЕДУКЦІЇ (злементь ре- 
дукуии; гедистіоп еіетепіз; Еіетепіе п рі дез 
Ехгенігізий 4е5 Веобасіипеврипкіз ту): 
див. Елементи зведення. 13. 
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ЕЛЕМЕНТИ РОЗМІЧУВАННЯ (злемен- 
ть разбивки; еЇетепіз о/Пауоиі; АБбзіескипя- 
зеЇетепіе п рі): проєктні величини, ЯКІ ви- 
значають положення об'єкта щодо розпла- 
нувальної основи. Залежно від способу роз- 
мічування такими величинами є: прямоку- 
тні координати, полярний кут і віддаль, дві 
віддалі до точки від опорних пунктів, два 
кути при опорній стороні тощо. 1. 
ЕЛЕМЕНТИ ТРАНСФОРМУВАННЯ 
ЗНІМКА (злементь трансформирования 
снимка; еЇетепіз оГрйоговтарі ікап5/огта- 
йоп; Еетепіе прі дег Війдепігентипя 5): ве- 
личини, які визначають таке положення 
знімка у фототрансформаторі, коли на 
екрані приладу отримують трансформова- 
не зображення (лінійні спотворення за кут 
нахилу знімка відсутні, м-б зображення до- 
рівнює заданому). Для фототрансформато- 
ра ФТБ цими величинами є: кути нахилу 
касети та екрана, віддаль від касети до 
об'єктива та від об'єктива до екрана, кут 
повороту знімка, децентрація знімка. 8. 
ЕЛЕМЕНТИ ТРАСИ (злементь трассь; 
ттаует5е еЇетепіз; Тказ55епеїстене п рі): 
план - проєкція на горизонтальну площи- 
ну та поздовжній профіль - вертикальний 
переріз уздовж запроєктованої лінії. В пла- 
ні це лінійно-кутові геометричні парамет- 
ри, що визначають положення головних то- 
чок траси (прямі та колові 1 перехідні кри- 
ві); у профілі - траса складається із ліній 
різного ухилу, поєднаних між собою вер- 
тикальними кривими. 1. 

ЕЛЕМЕНТИ ТРИБОВИХ КОЛІС (зле- 
менть зубчатьхх колес; еіететіз о/тосійеа 
зргоскеї8; ЕЇетепіеп п рі дег регасКіеп Ка- 
деп п рі): модуль трибів т - а/7, 4 - діа- 
метр подільного кола (у стандартному за- 
чепленні збігається з діаметром колеса, то- 
чніше, його початкового кола), 2 - кількість 
трибів; висота подільної головки триба й, 
коефіцієнт висоти головки /»/ (у стандарт- 
ному зачепленні й» з: 1), й, «з л/т; висота по- 
дільної ніжки триба й, 7 1,25т; висота 
триба й ей, Ж паз радіальна щілина 
сейф й, (у стандартному зачепленні 
с - 0,251); міжосьова віддаль трибової пе- 


Елементи... 


редачі д з д'за"е05т((т кс), 4"'таа"- 
діаметри двох коліс, що перебувають у за- 
чепленні, 2 та 2" - відповідно кількість три- 
бів обох коліс; фактичне зачеплення р (від- 
даль між однойменними точками профілів 
сусідніх трибів); фактичне зачеплення 5 
(кількість трибів, що перебувають у зачеп- 
ленні); звичайно 5 ? р; коефіцієнт перекрит- 
тя е -- 5/р, для циліндричних коліс е - 1,2- 
2,0; передатне число і з м/м, де М, М" - 
кутові швидкості трибових коліс. 8. 
ЕЛЕМЕНТИ ЦЕНТРАЛЬНОЇ ПРОЄК- 
ЦІЇ (злементь центральной проекции; 
еЇетепіз о) сепіка! рюо)есіїоп; Еіетепіе прі 
ек Хепікаїргоуектіоп): величини, які хара- 
ктеризують взаємозв'язок між об'єктом та 
його зображенням у центральній проєкції. 
Основні Е. ц. п.- є площини предмета і 
знімка, а також центр проєкції (центр фо- 
тографування). Е. ц. п. є: 

головний промінь -- пряма, що проходить 
через центр проєкції перпендикулярно до 
площини знімка; 

головна точка знімка - перетин головного 
променя з площиною знімка; 

фокусна віддаль - віддаль від центра 
проєкції до головної точки знімка; 
висота знімання - вертикальна віддаль від 
центра проєкції до площини предмета; 
кут нахилу знімка; 

лінія основи - пряма перетину площин 
предмета та знімка; 

площина головного вертикала - проходить 
через головний промінь перпендикулярно 
до лінії основи; 

лінія напряму знімання -- перетин площин 
предмета і головного вертикала; 

головна вертикаль - перетин площин знім- 
ка і головного вертикала; 

точка надира - перетин з площиною знім- 
ка прямовисної лінії, що проходить через 
центр проєкції; 

головна горизонталь -- пряма на знімку, що 
проходить через головну точку знімка 
перпендикулярно до головної вертикалі; 
площина істинного горизонту - площина, 
що проходить через центр проєкції пара- 
лельно до площини предмета; 
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лінія істинного горизонту - перетин пло- 
щин істинного горизонту і знімка; 
головна точка збігу -- перетин лінії істин- 
ного горизонту та головної вертикалі знім- 
ка; 
точка нульових спотворень - перетин го- 
ловної вертикалі знімка з бісектрисою ку- 
та нахилу знімка, що має вершину в цент- 
рі проєкції. 8. 
ЕЛЕМЕНТИ ЦЕНТРУВАННЯ ПРИЛА- 
ДУ: КУТОВИЙ І ЛІНІЙНИЙ (злементь 
центрирования прибора: угловой и линей- 
ньшй; еЇетепіз ої іпзігитепі сепіегіпа; Иїтп- 
Кеїгепітігипозеієтепі п, Гіпеаггенітігипе- 
5еЇетепі п): див. Елементи зведення. 
13. 
ЕЛІПС РОЗСІЮВАННЯ (зллипс рассе- 
ивания; еЙрзе о зсапегіпе; етзігенип85- 
еШрзе ): якщо поверхню щільності роз- 
поділу /х, у) перерізати площиною, пара- 
лельною площині ХОУ і одержану фігуру 
спроєктувати на цю площину, то в проєк- 
ції одержимо Е. р., рівняння якого запи- 
сується так: 
(хет,) | ат (у -т,) Рі 
о? б, 
;Отту) 


2 
су 


Е. р. характеризує нормальний закон роз- 
поділу системи двох випадкових величин. 
20. 

ЕЛІПС СПОТВОРЕНЬ (зллипс искаже- 
ний; еШрзе о) ае/огтапоп (Пі550ї 5 іпаїсаї- 
гіх); таїкаїтіх Б; УекгеггипрзеПрее 7): фігу- 
ра, що є мірилом визначення наявних під 
час зображення поверхні Землі мате- 
матичної (ПЗМ) на площині спотворень 
довжин ліній і площ фігур. У теорії карто- 
графічних проєкцій доводять, що нескін- 
ченно мале коло на ПЗМ зображується 
загалом еліпсом, який має назву Е. с. дов- 
жин у заданій точці проєкції. Велика вісь 
Е. с. спрямована вздовж першого головно- 
го напряму, тобто напряму з максимальним 
м-бом зображення в цій же точці; перпен- 
дикулярно до нього розташована мала вісь 
цього Е. с. з мінімальним м-бом зобра- 


в соп5і. 


Бліпс... 


ження (другий головний напрям). Термін 
Е.с. тотожний із терміном індикатриси 
Тіссо. Півосі а 1 5 Е. с. визначають за 
формулами: 
аз /ХАч-В), Б«УХА- В), 

Аз Утіяі я дті зіпі, 

В з Утізп? - 2 зіпі, 
де т і п - м-би зображення вздовж мери- 
діана та паралелі; і - кут між меридіаном і 
паралеллю в зображенні. Орієнтування 
Е. с., тобто визначення азимута А,, першого 
головного напряму, здійснюється за фор- 
мулою 


івА, є (В/ам(а? - ту (т? -ь2), 5, 
ЕЛІПС СПОТВОРЕНЬ МАСШТАБУ 
ФОТОЗНІМКА (зллипс масштабньх 
скажений фотоснимка; еїїр5ез о/пРе зсаїе 
аїзіоніїоп оГа рйоіовкари; Війтабзіабеніп- 
аїкаїтіх )): графічне відображення спотво- 
рень м-бу, що виникають на знімку через 
його нахил. М-б нахиленого знімка -- вели- 
чиназмінна; залежить як від положення точ- 
ки на знімку, так і від напряму, вздовж яко- 
го визначають м-б. Якщо для якоїсь точки 
знімка обчислити значення м-бів різних на- 
прямів, відкласти ці значення, з'єднати кін- 
ці отриманих відрізків, то отримаємо еліпс, 
що відображає спотворення м-бу в цій точ- 
ці у будь-якому напрямі. 8. 

ЕЛІПСОЇД (зллипсоишд; еПірзоїа; ЕШрзоїід 
п): див. Еліпсоїд земний. 17. 
ЕЛІПСОЇД ВІДНЕСЕННЯ (зллипсоид 
относимости; геісуапсу еШрзоїй; Кеїепепг- 
еПірзоїй п): див, Еліпсоїд земний. 17. 
ЕЛІПСОЇД ДВОВІСНИЙ (двухосньй 
зллипсоид; Біахіа! еШреоій; сугеіасНзірез ЕЇ- 
Прзоїй п): див. Еліпсоїд земний. 17. 
ЕЛІПСОЇД  ЗАГАЛЬНОЗЕМНИЙ 
(общеземной зллипсоцд; яЇоба! ейірзоїй; 
АПемаеПруоій п, СезатіекаеШрзоїй п): див. 
Еліпсоїд земний. 17. 

ЕЛІПСОЇД ЗАГАЛЬНОЗЕМНИЙ УУС8- 
84 (общеземной зллипсоид ЙЙСЗ8-84; віораї 
еШрзоїа У С5-94; АПепаеПріоїй п У С5-84): 
загальноземний еквіпотенціяльний еліп- 
соїд віднесення, покладений в основу від- 
ліку координат в системі координат У С5- 
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84 та в моделі геопотенціялу БСМ'96, 
прийнятих у глобальній позиційній систе- 
мі ХАУЗТАВ СР5 для визначення поло- 
жень наземних пунктів, положень та на- 
вігаційних параметрів транспортних засо- 
бів, а також для визначення положень та 
прогнозування орбіт космічних апаратів 
системи МАУУЗТАВ. Центр еліпсоїда збі- 
гається з центром мас Землі з точністю 
2-(0,5--1,0) м, а його параметри майже іден- 
тичні параметрам еліпсоїда міжнародної 
геодезичної референцної системи СВ 5-80 
і дорівнюють: 
а - 6378137,000 м; 
С, о з 48416685-1079; 
7-М з 3986005-10? м'с";; 

(о с 7,2921151467-107? рад-с"!, 9. 
ЕЛІПСОЇД ЗЕМНИЙ (земної зллипсоид; 
еагіп еШряоій; ЕнаеПіруоїа п): у загально- 
му випадку еліпсоїд - замкнена централь- 
на поверхня другого порядку; має три 
взаємно перпендикулярні осі й три взаєм- 
но перпендикулярні площини симетрії 
(еліпсоїд земний тривісний). Якщо поча- 
ток декартових прямокутних просторових 
координат помістити в центрі симетрії, а 
осі координат спрямувати вздовж осей 


симетрії, то рівняння еліпсоїда в каноніч- 
ній формі матиме такий вигляд: 


2 2 





Еліпсоїд... 


Якщо дві осі еліпсоїда рівні (а - фабоа є с 
чи ф з с), то його наз. еліпсоїдом обертан- 
ня - двовісним еліпсоїдом, який можна 
одержати обертанням еліпса навколо однієї 
з його осей. Якщо ає-РЬ»с, матимемо 
стиснений еліпсоїд обертання, утворений 
обертанням навколо малої осі еліпса 
ха? з а/с -1, що лежить у площині 
Ох2. Лінія від перерізу Е. з. площиною - 
еліпс або коло. Б. з. наз. стиснений еліп- 
соїд обертання, поверхня якого як за фор- 
мою, так і за розмірами достатньо близька 
до поверхні геоїда чи, точніше, квазігео- 
їда. Поверхня Е. з. утворюється обертан- 
ням еліпса навколо його малої осі. Отже, 
з'ясування форми і розмірів Б. з. зводить- 
ся до визначення форми і розмірів його 
твірної, тобто еліпса. 

Будь-який еліпс визначається розмірами 
його великої а і малої Ь півосей (рис., б). 
Використовуються також лінійна величи- 


насза У, Ь і відносні величини 


е з (Ма)а? - 2, е «(/БуМа? -ь?, 


що наз. відповідно першим і другим екс- 
центриситетами еліпса, 

аз(а-)/а - полярне стиснення. 
Наведені лінійні та відносні величини наз. 
елементами еліпса. Вони є одночасно 
елементами (або параметрами) еліпсоїда 
обертання (див. рис., Координати гео- 
дезичні), твірною лінією якого є цей 
еліпс. Ж 





Числові значення елементів Е. з. - велику 
піввісь а і стиснення 0, - знаходять за ре- 
зультатами геодезичних, астрономічних, 
гравіметричних і супутникових вимірю- 
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вань. Методи визначення елементів Б. 3. 
розглядаються в теоретичній геодезії. 
У геодезії Е. з. звичайно ототожнюють з 
поняттям сфероїда земного. Е.3., що 
найкраще відображає фігуру Землі, наз. за- 
гальноземним еліпсоїдом. Його визначають 
за таких умов: збігання центра еліпсоїда з 
центром мас Землі і площини його еквато- 
ра з площиною земного екватора; мінімум 
суми квадратів відхилень висот квазігеої- 
да (чи геоїда) у всіх його точках від повер- 
хні еліпсоїда. БЕ. з. певних розмірів і в пев- 
ний спосіб орієнтований у тілі Землі, на 
поверхню якого відносять (проєктують) 
результати геодезичних вимірів у якійсь 
країні (чи групі країн) для подальшого їх 
опрацювання, наз. референц-еліпсоїдом, 
або еліпсоїдом віднесення, або поверхнею 
віднесення. Елементи референц-еліпсоїда 
встановлюють за умови найкращої відпо- 
відності його фігурі Землі на обмеженій її 
поверхні. Центр референц-еліпсоїда не 
збігається з центром мас Землі, проте ма- 
ла вісь і площина екватора референц- 
еліпсоїда відповідно паралельні до осі 
обертання Землі і площини земного еква- 
тора. Рівняння поверхні еліпсоїда обертан- 
ня в системі декартових прямокутних 
просторових координат з початком у цен- 
трі еліпсоїда, віссю 2, суміщеною з віссю 
обертання, осями х і у, розташованими в 
площині екватора (див. рис. Координа- 
ти геодезичні), має такий вигляд: 


м 


"ЛЕ 
БР РН 
а" а" фі 

де а і ф - велика 1 мала півосі еліпсоїда. 
Півосі а і Ь визначають еліпсоїд обертан- 
ня щодо його форми і розмірів. Сліди пе- 
рерізу еліпсоїда обертання (еліпсоїда зе- 
много) площинами, що проходять через йо- 
го вісь обертання, є еліпсами. Половина 
будь-якого еліпса - від одного полюса до 
іншого - наз. геодезичним меридіаном, 
рівняння якого: "/ а" е3/Б? з1, Площи- 
на 2 - соп5і, перпендикулярна до осі 
обертання, в перетині з поверхнею еліпсої- 


Еліпсоїд... 


да утворює коло радіусом гоа/х' жу з 
з соп5і, що наз. паралеллю. Паралель з 
найбільшим радіусом г є а (г є 0) наз. еква- 
тором, а площина г є 0 -- площиною еква- 
тора. Екватор поділяє еліпсоїд на дві си- 
метричні половини: верхню з полюсом Р 
- північний півсфероїд, нижню з полюсом 
Р, - південний півсфероїд. 17. 
ЕЛІПСОЇД ЗЕМНИЙ ТРИВІСНИЙ 
(трехосньй земной зллипсоийд; Шгее-ахіз 
еапії еШрзоїа; агеіаспзівез ЕпаеПрзоіа п): 
див, Еліпсоїд земний. Для виведення 
еліпсоїда Красовського, з метою врахуван- 
ня загальних хвиль геоїда, фігуру Землі 
спочатку апроксимували тривісним еліп- 
соїдом з такими параметрами, що харак- 
теризують еліптичність його екватора: сти- 
снення екваторіального еліпса 1:30000, до- 
вгота найбільшого меридіана 415? східної 
довготи. Ці параметри добре узгоджувались 
з усіма висновками, що підтверджували три- 
вісність Землі за астрономо-геодезичними 
і гравіметричними даними, переважно, пів- 
нічної півкулі. До цього тривісного еліпсої- 
да найкраще підходить еліпсоїд обертання 
з параметрами а - 6378245 м, 8 З 1 : 298.3. 
17. 

ЕЛІПСОЇД КРАСОВСЬКОГО (зллипсо- 
ид Красовского; еПірзоїй 0; Ктазоузкіу; 
ЕШірзоїій п уоп КтазомізКії): див. Еліпсоїд 
земний тривісний. 17. 

ЕЛІПСОЇД ОБЕРТАННЯ (зллипсонд 
вращенця; гоїаїоп еЙіруоїій; КоіаїйопзеПір- 
5оїій п, (тагерипяєЙрзоїй п): див. Еліпсоїд 
земний. 17. 

ЕЛІПСОЇД РІВНЕВИЙ (уровенньй 
зллипсоид; дагит еШргоіа): див. Норма- 
льна Земля. 6. 

ЕЛОНГАЦІЯ (злонгация; еіопеаїоп; 
Еіопратоп б: відстань; Е. зорі, що кульмі- 
нує між полюсом світу і зенітом, коли її ази- 
мут має найбільшу або найменшу величи- 
ну. Е. планети - кутова відстань цієї пла- 
нети від центра сонячного диска. Е. Мерку- 
рія або Венери - положення цієї планети в 
момент коли її екліптична довгота макси- 
мально відрізняється від довготи Сонця. 
Найбільша Е. Венери дорівнює 492, а Мер- 
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курія змінюється в межах 18-28". Е. інших 
планет можуть змінюватись від 0 до 1807. 5. 
ЕПІПРОЄКТОР (злипроектор; орацие 
ргоіуесіог): оптико-механічний прилад для 
проєктування на екран непрозорих зобра- 
жень (напр., рисунків, креслень). Їх пере- 
вага над діапроєкторами в тому, що не 
треба попередньо фотографувати картма- 
теріал і виготовляти діапозитиви. Пере- 
несення зображення штрихових елементів 
картматеріалу зводиться до рисування Їх 
оптичного зображення на оригіналі ка- 
рти складальному. Спочатку рисуван- 
ня виконують олівцем, а потім оформля- 
ють тушшю і фарбами. При цьому зазвичай 
проводять генералізацію картографі- 
чну. До Е. належить стаціонарний карто- 
графічний проєктор ПКВ, який характери- 
зується такими даними: збільшення 0,22- 
5,60, розмір касети 29 Х29 см, максималь- 
ний розмір зображення на екрані 90 Х90 см, 
габаритні розміри 140Х100.300 см, маса 
1000 кг. 5. 

ЕПІСКОП (зпископ; ерізсоре; ЕрізКор пу: 
те ж, що й епіпроєктор. 5. 

ЕПІЦЕНТР ЗЕМЛЕТРУСУ (зпицентр 
землетрясения;ерісепіте ої еапіРдиаке; Епа- 
фебепзерігенітит п): проєкція гіпоцентра 
землетрусу на земну поверхню. 4. 
ЕПОХА ТЕКТОНІЧНА (тектоническая 
зпоха; їестопіс еросі; геКіопізспе Ероспе Б: 
великий відрізок часу, який охоплює сотні 
мільйонів років і має характерні обриси 
розміщення геосинклінальних зон і систем, 
а також свій план розташування та обме- 
ження консолідованих структур. У Е. т. мо- 
жуть відбуватися закладення, розвиток і 
відмирання окремих геосинклінальних 
структур. 4. 

ЕРОЗІЯ (зрозия; егозіоп; Егобіоп б: про- 
цес руйнування гірських порід або грунтів 
водою чи вітрами спільно з гравітаційни- 
ми рухами (переміщеннями). Розрізняють 
Е. площинну (абеляцію), коли відбуваєть- 
ся поверхневий змив, що призводить до 
зниження поверхні водозбірних басейнів, 
1Е. лінійну, коли відбувається лінійний роз- 
мив, Унаслідок якого утворюються доли- 
ни, яри, балки. 4. 


Еталон... 


ЕТАЛОН ВИМІРЮВАННЯ ДОВЖИ- 
НИ (зталон измеренця длинь, Іепаї й теа- 
зигетепі зіапдан; Епаїоп т дек 5ігескеп- 
теззипе р: призначений для забезпечення 
єдності лінійних вимірювань, що зводить- 
ся до передачі одиниці довжини - метра 
від Державного еталона до взірцевих мір і 
від них - робочим засобам лінійних вимі- 
рювань. У СРСР Державним еталоном був 
комплекс апаратури (лампа з ізотопом кри- 
птон-86 та еталонний інтерферометр кри- 
птону ЕЇК-1), який забезпечував відтворен- 
ня одиниці довжини - метра з відносною 
похибкою 4-10" і передавання розміру оди- 
ниці вторинним єталонам з похибкою 1:10 - 
7103, Серед вторинних еталонів є платино- 
іридієві прототипи - копії Міжнародного 
прототипу метра - штрихові міри Ме 28 і 
Хо 11; інтерференційні установки вторин- 
них еталонних вимірювань криптону-86, 
ртуті- 198, кадмію-114 і стабілізованих ге- 
лій-неонових лазерів. Вторинні еталони 
передавали одиницю вимірювання довжи- 
ни робочим еталонам. В Україні у ДНВО 
»Метрологія" (Харків) створено 1 10 квіт- 
ня 1997 затверджено Головою Держстан- 
дарту України Державний первинний ета- 
лон одиниці довжини - метр. Цегруповий 
еталон, який складається з комплексу ла- 
зерних джерел еталонного випроміню- 
вання, спектрокомпаратора і вимірювача 
штрихових та кінцевих мір довжини. Мет- 
рологічні характеристики нового еталона: 
- номінальне значення довжини, яке від- 
творюється еталоном, м - 1; 
- діапазон, в якому відтворюється та пере- 
дається одиниця довжини, м - 11072- Її 
- сер. кв. відхилення результату вимірю- 
вань, не більше 2,5:10."; 
- невилучена систематична похибка, не 
більше 1,2:10712, 
Для підвищення метрологічної надійності 
еталона до комплексу лазерних джерел 
введено три стабілізовані за частотою Не- 
Ме лазери (довжина хвилі 633 нм), які за 
допомогою спеціальної системи порівнян- 
ня періодично порівнюються між собою, 
а також за допомогою додаткового лазера 
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порівняння - з лазерами інших організа- 
цій, зокрема і міжнародних. Для вимірю- 
вання довжин кінцевих та штрихових мір 
створено систему з двох об'єднаних інтер- 
ферометрів, що дає змогу виконувати ці ви- 
мірювання за допомогою одного компара- 
тора. Для забезпечення умов вимірювання 
довжин кінцевих і штрихових мір створе- 
но термобарокамеру для вимірювання при 
атмосферному і зниженому тиску повітря 
(тоді значно знижуються вимоги до точно- 
сті вимірювання показника заломлення по- 
вітря). Передбачається регулювання тем- 
ператури у термобарокамері, що дає змо- 
гу визначити температурний коефіцієнт лі- 
нійного розширення мір. Крім еталонів, є 
взірцеві засоби вимірювання. Роль взірце- 
вих засобів у геодезії виконують стаціона- 
рні і польові компаратори (базиси), конт- 
рольні лінійки тощо. Метрологічна атес- 
тація віддалемірів, згідно з локальною схе- 
мою перевірки, виконується на взірцевих 
базисах 0-4 розрядів (див. Базис взірце- 
вий) і частково в метрологічній лаборато- 
рії. 19. 

ЕТАЛОН ВИМІРЮВАННЯ КУТА (зта- 
лон измерения угла; апеіе теазигетепі 
зіапдаан; Екаїоп т дег Утпкеітеззипа Р): мі- 
ра для забезпечення єдності вимірювання 
кутів. Державний первинний еталон оди- 
ниці плоского кута складається з 36-гран- 
ної кварцової призми, еталонного кутомір- 
ного автоколімаційного обладнання з дво- 
ма фотоелектричними автоколіматорами й 
електронним цифровим відліковим при- 
строєм та пристроєм для встановлення Й 
обертання багатогранної призми. Точність 
відтворення кута 9,6:107" рад. Первинний 
еталон передає одиницю плоского кута - 
радіана вторинним еталонам (автоколіма- 
ційним установкам з 24-, 36-, 72-гранними 
кварцовими призмами та ін.), взірцевим мі- 
рам 4 розрядів, а від них - робочим засобам 
вимірювання: теодолітам, автоколіматорам 
тощо. 19. 

ЕТАЛОНИ ДЕШИФРУВАННЯ ЗНІМ- 
КІВ (зталонь дешифрирования снимков; 
рРоїоіпіегргеіайіоп 5іапаана; Мизіек Ї асг 
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Видіпіегргетайіоп Б: віддешифровані під 
час польових обстежень фотознімки типо- 
вих ділянок місцевості. Еталонні знімки 
використовують для камерального деши- 
фрування порівнянням зображень на знім- 
ках-еталонах та на знімках місцевості, 8. 
ЕТАЛОНУВАННЯ ГРАВІМЕТРІВ (зта- 
лонирование гравиметров; зіапаандаїзайоп 
оГ якамітеїетія; Еіспипя / дез Скауітететз): 
дослідження, в результаті яких визначають 
ціну поділки відлікового пристрою граві- 
метра, а також залежність її від темпера- 
тури та ін. зовнішніх факторів. Для Б. г. 
треба виміряти відому еталонну різницю. 
Є такі методи Е. г.: 1) на пунктах з відоми- 
ми значеннями прискорення сили ва- 
ги; 2) нахилом; 3) додатковими тягарцями. 
Ціну поділки гравіметра з лінійною відлі- 
ковою шкалою визначають зі співвідно- 
шення с - Де /45, де Де - приріст сили ва- 
ги, мГал, 45 - відповідна різниця відліків 
в обертах мікрометричного гвинта. Нта- 
лонну різницю Дє створюють відповідною 
зміною сили ваги, розташовуючи пункти з 
відомими значеннями сили ваги вздовж 
меридіана або використовуючи залежність 
сили ваги від висоти в гірському районі. 6. 
ЕТАЛОНУВАННЯ ЧАСТОТ (зталони- 
рование частот; саПргайоп аваїпгі а ргі- 
тагу зіанаана оГтедиепсієез; УеПепеіспипя 
Д: див. Дослідження електронних 
віддалемірів. 13. 

ЕТВЕША ЕФЕКТ (зффект Зтвеша; 
Кіуе5П 5 ересі; Ебекі т уоп Етуезп): уявна 
зміна сили ваги, зумовлена рухом судна 
відносно Землі. Для врахування Е. е. ре- 
зультат вимірювань приводять до умов 
спостережень на нерухомій основі. Попра- 
вку за Е. е. визначають за формулою 


Д8 к 2 4,05. у-совф-8іп А 0,0012»", 
де у - швидкість руху судна; Ф - широта, 
на якій перебуває судно; А - азимут руху 
судна. Під час виконання гравіметричних 
робіт у шельфовій зоні дані про курс і шви- 
дкість судна одержують із вимірювань ра- 
діогеодезичними системами, що дає змогу 
реально визначити поправку Етвеша з по- 
хибкою 0,4-2 мГал. У відкритому океані 
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поправку Етвеша з точністю 1 мГал визна- 
чають за допомогою автономних навігацій- 
них приладів, коли курс руху судна вимі- 
рюють гірокомпасом, а швидкість гід- 
родинамічним або гідроакустичним ла- 
гом. 6. 

ЕТНОГРАФІЯ (зтнография; еїнпоягар- 
пу; Еійпозтарніе )): наука, яка вивчає по- 
бутові та культурні особливості народів 
світу, їх походження (етногенез), розселен- 
ня (етногеографія) і культурно-історичні 
взаємозв'язки. Складовими частинами Е. 
є етнічна картографія і етнічна демографія. 
Е. тісно пов'язана з деякими розділами ан- 
тропології і лінгвогеографії. Останнім 
часом видано багато карт етнографіч- 
них. Як наука сформувалась у ХІХ ст. 5. 
ЕФЕМЕРИДИ (зфемеридм; ерпетегідез; 
Еріпетегідеп Грі): зведені в таблицю коор- 
динати небесних світил та ін. змінних аст- 
рономічних величин, обчислених для по- 
слідовних моментів часу. Перед астроно- 
мічними спостереженнями переважно 
складають Е., в яких подаються значення 
азимутів і зенітних відстаней світил 
для заданих моментів часу. 18. 
ЕФЕМЕРИДИ БОРТОВІ (бортовье 
зфемеридьі; Вгоаадтазі ерпетегіз; Вогдерпе- 
тегідеп Т рі): частина навігаційного пові- 
домлення, що транслюється кожним з ко- 
смічних апаратів глобальної позиційної 
системи (СР5), в якій містяться на пев- 
ний момент часу (на початок кожної годи- 
ни) його прогнозовані елементи орбіти та 
деякі збурювальні параметри. За цими да- 
ними в методі СР5 обчислюються біжучі 
позиції космічних апаратів, відносно яких 
визначаються координати пунктів гео- 
дезичних танавігаційні параметри транс- 
портних засобів. Прогнозують ефемериди 
на 180 діб екстраполяцією відповідних да- 
них, багаторазово визначених контроль- 
ним сегментом СР5 у попередні доби. То- 
чність координат космічних апаратів, об- 
числюваних за екстрапольованими ефеме- 
ридами, з часом поступово знижується. 
Для підтримання точності 2-5 м Е. б. по- 
новлюють щодоби, 9. 


Єдина система... 


ЕХОГРАМА (зхограмма; есйоякат; 
Есповгатт п): неперервне графічне зобра- 
ження глибин, яке автоматично реєструє- 
ться ехолотом. 6. 

ЕХОЛОТ (зхолот; еспо-з0ипаег; ЕсПоїої 
п): прилад, що використовується для ви- 
мірювання глибини водойми чи водотоку. 
Принцип дії Е. полягає у визначенні часу 


ЄДИНА СИСТЕМА КЛАСИФІКАЦІЇ І 
КОДУВАННЯ КАРТОГРАФІЧНОЇ ІН- 
ФОРМАЦІЇ (единая система классификации 
и кодирования картографической информа- 
ции; ипійед зузет о/ сіаз5ісайоп апа епсодїпя 
ої сапоягаріісаї! іноптаїоп; Еіппейзуудіет п 
даег Кіазуаіегипо нпа Соаїетипо дег Капо- 
ягарпізснеп Ін(огтатоп )): інформаційне забез- 
печення автоматизованої картографіч- 
ної системи, яке складається із сукупності 
взаємоузгоджених класифікаторів картогра- 


ЖЕЗЛ (жезл; Рак; Гапе 5 51аб т): міра дов- 
жини у вигляді рейки з поділками. 21. 
ЖЕЗЛ БАЗИСНИЙ (базиснькій жезл; Базіз 
год; Вазізіане 5, Вазіззіаб т): суцільна або 
розбірна металева штанга завдовжки 2 13 м, 
що використовувалася під час вимірювання 
сторін у короткобазисній полігонометрії 
паралактичній та геодезії інженер- 
ній. Для встановлення в положення, перпен- 
дикулярне до вимірюваної сторони, у Ж. б. 
єприціл,рівень сферичний тарівень 
циліндричний для приведення їх у го- 
ризонтальне положення. Відомі розбірні 
Ж. б. типу Бала фірм К. Цайссі МОМ (Уго- 
рщина). Це інварні стрижні, розташовані 
в захисних трубках. На кінцях Ж. б. Бала 
є прицільні марки, віддаль між якими 2 м. 
Суцільний Ж. б. - натягуваний динамоме- 
тром інварний дріт або стрічка в суціль- 
ній дюралевій трубці, на кінцях якої роз- 
ташовані марки. 19. 
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проходження ультразвукового імпульсу від 
поверхні води до дна і назад. Якщо відомі 
час проходження імпульсу і і швидкість у 
поширення звукових хвиль, то глибина 
й з уі/2. Запис глибини здійснюється не- 
перервно на стрічці самописом у відповід- 
ному м-бі. 4. 


Є 


фічної інформації, засобів їх проваджен- 
няінормативних документів для їх складання, 
впровадження, удосконалення та контролю за 
впровадженням. 21. 

ЄДНІСТЬ ВИМІРІВ (единство измере- 
ний; ипіїу оО/ теазиметепіз; Меззипрзеїпней 
Д: стан вимірів, коли їх результати вира- 
жені в узаконених одиницях, а Є. в. забез- 
печується за допомогою єдиних засобів ви- 
мірювань; похибки вимірювань відомі із 
заданою ймовірністю. 21. 


Ж 


ЖЕЗЛ ВЗІРЦЕВИЙ (образцовьшй жезл; 
зіапаанд год; Мизіетзіаїб т): належить до 
взірцевих засобів І розряду. Це пристайні 
(кінцеві), платинові, інварні взірцеві геодези- 
чні жезли Н-подібного перерізу довжиною до 
4м(0,1-- 0,2 Г) мкм. Для визначення до- 
вжин 24-метрових інварних дротів на ком- 
параторах використовують 3-метрові 
інварні Ж. в. 19. 

ЖИВИЙ ПЕРЕРІЗ (живое сечение; Пуй- 
гаціїс зестіоп; Іебепаег Гескясітій т): по- 
перечний переріз русла, де швидкість 
течії більша від чутливості приладу, яким 
вимірюють швидкість. Площа Ж. п. мер- 
твих просторів - це та частина площі по- 
перечного перерізу русла, в якій немає те- 
чії. Основними морфометричними елемен- 
тами Ж. п. є площа, ширина, змочений 
периметр, середня глибина та гідрав- 
лічний радіус водотоку. 4. 


Жирність шрифту 


ЖИРНІСТЬ ШРИФТУ (жирность шриф- 
та; іскепей реіпі; 5сптіцепісНікей Р): від- 
ношення товщини основного елемента 
букви шрифту до її внутрішнього просвіту. 
Гарнітура шрифту об'єднує шрифти: 
жирні, напівжирні, світлі, прозорі. 5. 
ЖИТЛОВА ПЛОЩА (жилая площадь; 
Йміпе зрасе; Уопн/їйсне б: сумарна площа 
житлових приміщень будинку чи квартири. 4. 
ЖОВТА ПЛЯМА ОКА (желтое пятно 
глаза; уейоу/ еуе зрої; 8іанфег Ацяеп/їеск 
ту): найчутливіша до світла центральна час- 
тина сітківки ока, де скупчена основна ма- 
са світлочутливих елементів ,колбочок", 
які є органами денного зору. Поле зору 
жовтої плями становить 6-77. 8. 
ЖОРСТКІСТЬ ГЕОДЕЗИЧНОГО 
СИГНАЛУ (жесткость геодезического 
сигнала; зіпез5 о) веодетіс зірпаї; Напіїсі- 
Кей Ї ає5 Тгіаприіатоп5зіяпаїз п): характе- 


ЗАБЕЗПЕЧЕННЯ ВИМІРЮВАНЬ 
МЕТРОЛОГІЧНЕ (метрологическое обе- 
спечение измерений; теїгоіорісаї! ргомізіоп 
о теазигетенпіз; теїтоіовізспе Уегзогяпипе 
дек Меззипреп рі): передбачає визначення 
і застосування наукових та організаційних 
основ, технічних засобів, правил і норм, 
потрібних для досягнення єдності й потріб- 
ної якості вимірів. 21. 

ЗАБЕЗПЕЧЕННЯ ЄДНОСТІ ВИМІРІВ 
(обеспечение единства измерений; ргомі- 
зіоп о) теазикгтепі ипіу; Уегзогопипв дег 
МеззипазеіпНей Ї): передбачає досягнення 
і дотримання єдності вимірів відповідно до 
правил і норм, встановлених державними 
стандартами та ін. метрологічними норма- 
тивно-технічними документами. 21. 
ЗАБЕЗПЕЧЕННЯ КАРТОГРАФІЧНЕ 
ПРОГРАМНЕ (картографическоє про- 
граммноєе обеспечениє; саніозтарнісаї 50/і- 
угаге; Каповгарнізспе 50Пумаге): спеціаль- 
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ризує якість зовнішнього геодезичного 
знака. Сигнали геодезичні звичайні 
(складні) мають бути настільки стійкі, 
щоб їх можна було спостерігати під час віт- 
ру до 5 мс). 13. 

ЖУРНАЛ ПІКЕТАЖНИЙ (пикетажная 
книжка; ріскеї фоок; Рбскеп/еідРист пу: 
креслення, виконуване від руки під час роз- 
мічування пікетажу на місцевості. Посе- 
редині кожної сторінки журналу прокрес- 
люють пряму лінію, яку приймають за ви- 
прямлену вісь споруди. На ній відмічають 
усі пікетні та плюсові точки, ставлять їх 
номери, вказують стрілками повороти 1 ве- 
личину кутів повороту, азимути або рум- 
би прямих вставок, а також викреслюють 
ситуацію в межах певної смуги, показують 
поперечники. За складних умов забудови 
вісь споруди в Ж. п. не випрямляють, а ви- 
креслюють так, як є насправді. 12. 


ні пакети прикладних програм, які реалі- 
зують методи і алгоритми створення циф- 
рових карт. 5. 

ЗАВОДОВСЬКИЙ ОЛЕКСАНДР ВА- 
СИЛЬОВИЧ (5.10.1902-21.07.1962): Нар. 
у с. Дубіни Грайворонського р-ну Курсь- 
кої обл, 1904 переїхав у м. Суми, де 1909-- 
18 навчався в гімназії. 1918-23 служив у 
Червоній Армії, майже рік працював хімі- 
ком та цукроваром Угроїдського цукрово- 
го заводу. З 1923 студент Харківського гео- 
дезичного ін-ту, який закінчив 1926. Од- 
ночасно працював в Українському геоде- 
зичному управлінні топографом, інжене- 
ром, старшим інженером. Виконував топо- 
знімання в м-бах 1:50000 та 1:25000, ос- 
новні геодезичні роботи (тріангуляція І кл., 
вимірювання базисів та ін.). 1929-30 ви- 
кладав геодезію на меліоративному фа- 
культеті Харківського с/г ін-ту. 1930-36 на- 
чальник топографо-розвідувального відді- 
лу тресту , Вугіллярозвідка". 


Заводовський О.В. 


Під його керівництвом виконували зніман- 
ня Донбасу в м-бах 1:5000 та 1:2000. 1936 
перейшов на роботу в Південне аєрогео- 
дезичне підприємство (пізніше Українське 
геодезичне підприємство, Підприємство 
Хо 13). З 1937 по 1944 працював головним 
інженером цього підприємства. 1944-46 
начальник Українського аеросейсмічного 
підприємства - найбільшої геодезичної ви- 
робничої організації України, становлен- 
ня і розвиток якої значною мірою відбуло- 
ся завдяки О. В. Заводовському. 1947 пе- 
рейшов на посаду старшого викладача ка- 
федри Вищої геодезії та астрономії Львів- 
ського політехнічного ін-ту, читав курси: 
, Основні геодезичні роботи" та ,Органі- 
зація геодезичних робіт". 1951 захистив 
канд. дисертацію, присвячену точності гео- 
дезичних мереж. Далі - доц., зав. кафедри 
інженерної геодезії (1952-62) ДУ , Львів- 
ська політехніка", декан геолого-розвіду- 
вального та геодезичного факультетів 
(1957-61). За його ініціативою 1959 відно- 
вив свою роботу геодезичний факультет, 
який свого часу (1952) був об'єднаний з 
нафтовим під назвою геолого-розвідуваль- 
ний факультет. Завдяки О. В. Заводовському 
1960 розпочалось створення навчального 
геодезичного полігона в м. Судова Вишня 
Львівської обл. 
ЗАГАЛЬНА АРИФМЕТИЧНА СЕРЕ- 
ДИНА (общая арифметическая середина; 
зепега! акийтег/їс теап; агіттетіяспе То- 
гаїтіпе Р): надійніше значення /., для ба- 
гаторазово виміряної величини обчислю- 
ється за формулою: 

із Друкбрь жені, ЗІР 

РОРРІЯОСТР, ГРІ 

де Й Із, -.-, і, - результати нерівноточних 
вимірювань; р Ро» 5 Р, - відпПОВІДНі ВАГИ 
цих вимірювань. 20. 
ЗАДАЧА ГЕОДЕЗИЧНА НА ВЕЛИКІ 
ВІДДАЛІ (геодезическая задача на боль- 
шие расстояния; 8еодетіс ргобіет /ог Іагзє 
аїзіапсе5; зеодійізспе АиїзаРе Г ік Іапоет 
Арзіапа т): див. Розв'язування голов- 
них геодезичних задач на великі 
віддалі на еліпсоїді. 17. 
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ЗАДАЧА ГЕОДЕЗИЧНА ОБЕРНЕНА 
(обратная геодезическая задача; іпует5е 
зеодєтіс ргобіет; веодййяспе КійсКкумігі- 
зай)забе УТ (іпуег5е Аизафе)): визначення 
довжини, прямого та оберненого напрямів 
лінії за відомими координатами початко- 
вої та кінцевої точок цієї лінії. Якізадача 
геодезична пряма, розв'язується на різ- 
них поверхнях, у різних системах коорди- 
нат. 

1. 3. 2. о. на площині - задані прямокутні ко- 
ординати ху, У) Х», У» Т. 0) 1 0, на площині 
(див. рис., а. Задача геодезична пряма). Об- 
числити прямолінійну віддаль а між цими 
точками і полярний кут а між координат- 
ною лінією у, з соп5/ 1 відрізком а: 

аа ЕВ А БИ В Во 
хом со5а за 

2. 3. г. о. накулі - задані географічні (сфе- 
ричні) координати Ф,, А, початкової т. О| і 
Ф», й, кінцевої т. 0, дуги великого кола; 
треба визначити довжину дуги великого ко- 
ла с таазимути 0 і 0» в початковій і кін- 
цевій її точках (див. рис., б. Задача гео- 
дезична пряма; Розв'язування го- 
ловних геодезичних задач на кулі). 
3. 3. г. о. на еліпсоїді - задані координати 
геодезичні В., 4 і В», Ї» точок О; і О, по- 
верхні еліпсоїда; потрібно знайти довжи- 
ну геодезичної лінії 5 чи будь-якої іншої 
лінії (див. Задача геодезична пряма), 
між заданими точками, а також прямий А, 
1 обернений А, азимути (див. рис. Азимут 
геодезичний) лінії в точках 0, і 0». 


К 
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(Див. Розв'язування головних геоде- 
зичних задач на еліпсоїді). 

4, 3. г. о. в тривимірному просторі - зада- 
ні координати геодезичні В, І, Нт. 0,10». 
Потрібно знайти координати просторові 
топоцентричні полярні Щі», Аз» 22; Т. 05 
відносно т. 0), чи До; 7 Дуо, ор 221 - 7.0 
відносно т. 0». (Див. Розв'язування го- 
ловних геодезичних задач у триви- 
мірному просторі). 17. 

ЗАДАЧА ГЕОДЕЗИЧНА ОБЕРНЕНА В 
ТРИВИМІРНОМУ ПРОСТОРІ (обрат- 
ная геодезическая задача в пространстве 
трех измерений; іпуек5е веодетс ргобіет 
іп те зрасе орнтее дітепзіоп5; реодійізспе 
гдитіспе (3-Д) Кіскуліінізанувабе Г(іпуег5е 
АиїваРе Ї)): див. Задача геодезична 
обернена. 17. 

ЗАДАЧА ГЕОДЕЗИЧНА ОБЕРНЕНА 
НА ЕЛІПСОЇДІ (обратная геодезическая 
задача на зллипсоиде; іпуег5е веодетіс ргор- 
іст оп єПріоій; реодйтізспе Кіскилітзацн/- 
забе Гат (аиГ дет) ЕПірзоїй п): див. Зада- 
ча геодезична обернена. 17. 
ЗАДАЧА ГЕОДЕЗИЧНА ОБЕРНЕНА 
НА КУЛІ (обратная геодезическая зада- 
ча на шаре; іпуег5е зеодєтіс ргобієт оп 
зрпеге; зеоайтізспе Кіскугйігізануваре ап дег 
Києеї! 7): див. Задача геодезична обер- 
нена. 17. 

ЗАДАЧА ГЕОДЕЗИЧНА ОБЕРНЕНА 
НА ПЛОЩИНІ (обратная геодезическая 
задача на плоскости; іпует5е зеодетіс ргоб- 
Іст оп ріапе; зеоайтізспе Кіскугігізан/варе 
іл дек ЕБепе )): див. Задача геодезична 
обернена. 17. 

ЗАДАЧА ГЕОДЕЗИЧНА ПРЯМА (пря- 
мая геодезическая задача; аїтесі веодеііс 
ргобіет; зеодійзспе Уогуйїпізанївабе )): ви- 
значення координат кінцевої точки заданої 
лінії за відомими координатами початко- 
вої точки цієї лінії та її довжиною 1 напря- 
мом. Цю задачу можна розв'язувати на рі- 
зних поверхнях, у різних системах коор- 
динат. 
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1, 3. г. п. на площині - задані плоскі пря- 
мокутні координати х,, У; т. 0; (рис., а) і 
полярні координати другої т. 0, відносно 
т. О;: д - прямолінійна віддаль між цими 
точками і а - полярний кут між коорди- 
натною лінією у, 7 соп5і і прямолінійним 
відрізком 4. Обчислити плоскі прямокутні 
координати х; і у, т. 0». ху с ху Ж ДХ; 
уз т у Ж ду дх з 4 соза; Ду «А8іпа, 


соп5і 







хучсоп5і 


0, 


хутсопеї 











У 


2. 3. г. п. на кулі - задані географічні (сфе- 
ричні) координати Ф,, А; початкової т. О, 
дуги великого кола, довжина дуги С та її 
прямий азимут а. Потрібно знайти коор- 
динати Ф», А, кінцевої т. 0, дуги та обер- 
нений азимут а (рис., б). (Див. Розв'я- 
зування головних геодезичних за- 
дач на кулі). 





3. 3. 2. п. на еліпсоїді - задані координати 
геодезичні ВІ, Щ т. О, (див. рис. Азимут 
геодезичний), довжина 5 геодезичної лі- 
нії між точками 0, і О; та її прямий (почат- 
ковий) азимут А,. Треба знайти координати 
В», Їз і обернений азимут 4, у т. 0, заданої 
лінії. Під час розв'язування головних гео- 


Задача геодезична... 


дезичних задач на еліпсоїді деколи замість 
геодезичної лінії використовують переріз 
нормальний чи переріз центральний. 

4. 3. г. п. у тривимірному просторі -- дані 
координати геодезичні В., І, Н, т. О|, коор- 
динати просторові топоцентричні полярні 
ДО), (похила віддаль між цими точками), А |з 
(азимут нормальної площини в т. О, на т. 
О,), 2, (геодезична зенітна відстань на- 
пряму 010») т. О» відносно т, О; (див. рис. 
Задача геодезична обернена). Треба 
знайти геодезичні координати В», 12, Н, т. 
О.. (Див. Розв'язування головних 
геодезичних задач у тривимірному 
просторі). 17. 

ЗАДАЧА ГЕОДЕЗИЧНА ПРЯМА В 
ТРИВИМІРНОМУ ПРОСТОРІ (прямая 
геодезическая задача в пространстве трех 
измерений; аїгесі зеодєтіс ргобіет іп Ше 
зрасе о Шгее ді тепзіоп5; зеодйййзспе гйит- 
Пспе (3-Р) Уогиутйінізанїваре )): див. Зада- 
ча геодезична пряма. 17. 

ЗАДАЧА ГЕОДЕЗИЧНА ПРЯМА НА 
ЕЛІПСОЇДІ (прямая геодезическая зада- 
ча на зллипсоиде; дїнесі єеодеіїс ргобієт 
оп еШірзоїа; зеодйтяспе Уогугіпзайрвабе Ї 
ат (анГаєт) ЕШргоїіа п): див. Задача гео- 
дезична пряма. 17. 

ЗАДАЧА ГЕОДЕЗИЧНА ПРЯМА НА 
КУЛІ (прямая геодезическая задача на ша- 
ре; 4ікесі зеодетіс ргобіет оп зріпеге; вео- 
айтізсте УогудїігізанЇзабе ап 4ег Ки»е! ДБ: 
див. Задача геодезична пряма. 17. 
ЗАДАЧА ГЕОДЕЗИЧНА ПРЯМА НА 
ПЛОЩИНІ (прямая геодезическая зада- 
ча на плоскости, аїгесі вєодетіс ргобіет оп 
те ріапе; зеодійізспе Уогулігізанізаре іп 
дек ЕРепе б): див. Задача геодезична 
пряма. 17. 

ЗАДАЧА ДВОХ ТІЛ (задача двух тел; 
ргофієт ої їуго Боаїез; Аи|вафбе 7 деп суеї 
Кбгрег трі): див. Рух небесних тіл не- 
збурений. 9. 

ЗАДАЧА ДВОХ ТІЛ ОБМЕЖЕНА (ВІД- 
НОСНА) (ограниченная (относительная) 
задача двух тел; Птіеа ргофбієт од їмо РБо- 
діез (геіатіує); Безсикіїпіте (теіайує) Анїзабе 
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7 дег гуеї Кдгрег т рі): див. Рух небес- 
них тіл незбурений. 9. 

ЗАДАЧА ПОТЕНОТА (задача Потено- 
та; Рошепої ргобіет (Інгее-роїпі ргобіет); 
Рогепогеанузабе Ї): див. Засічка кутова 
графічна обернена. 14. 

ЗАДАЧІ ГЕОДЕЗИЧНІ ГОЛОВНІ (глав- 
ньге геодезические задачи; таїп веодєтіс 
ргобієт5; веобйтізспе Наиріацвабеп І рі): 
задачі геодезичні пряма і обернена 
(на еліпсоїді, кулі, в просторі). 17. 
ЗАДАЧІ МАТЕМАТИЧНОЇ КАРТО- 
ГРАФІЇ (ПРЯМА І ОБЕРНЕНА) (задачи 
математической картографни (прямая и 
обратная); ргобіет5 о) те таїйетаїїіса! 
сапіовгарпу (аїгесі апа іпуегзе); Найріан)- 
ваРре дек таїетатізспе Капоягарніє (аїкес- 
те ипд іпуег5е)): 

-- пряма: коли за певних умов одержують 
відображаючі функції /; 1/5, після чого ви- 
значають усі інші характеристики проєк- 
ції (частинні, спряжені й головні м-би та 
ін.), виконуючи далі потрібні обчислення. 
Особливість усіх способів прямої 3. м. к. 
полягає в тому, що властивості проєкції 
можна з'ясувати тільки після знаходжен- 
ня функцій / 1, та ін. її характеристик. 

-- обернена: спочатку задають усі характе- 
ристики проєкції (може бути тільки певна 
їх частина), після цього знаходять відоб- 
ражаючі функції / і), (або зразу Й коор- 
динати х, у) та ін. не задані характеристи- 
ки проєкції. Способи розв'язання оберне- 
ної 3. м. к. сприяють вишукуванню нових 
картографічних проєкцій, як і проєкцій з на- 
перед заданими властивостями. 5. 
ЗАКОН АПЕРЦЕПЦІЇ (закон апперцеп- 
ции; Їау» ОГаррегсеріїоп; Сезеїг п аег Аррег- 
геріїоп Г): властивість психіки людини за- | 
лежно від сенсомоторних і категоріальних 
схем та запасу знань по-різному сприйма- 
ти один і той же предмет і, навпаки, різні 
предмети - як один, 3. а. враховують при 
зображенні умовних знаків. Напр., стійким 
3. а. володіють синій і голубий кольори для 
зображення гідрографії, зелений -- рослин- 
ності. 14. 


Закон великих чисел 


ЗАКОН ВЕЛИКИХ ЧИСЕЛ (закон боль- 
ших чисел; ам» оГ ягеаї питбег5; Сезеїг п 
дек згоз55еп ХаПіеп рі): загальний принцип, 
за яким спільна дія великої кількості ви- 
падкових факторів дає результат, загалом 
незалежний від випадку. Математично 
З.в.ч. обгрунтовується групою т. зв. 
граничних теорем теорії ймовірно- 
стей.20. 

ЗАКОН ВСЕСВІТНЬОГО ТЯЖІННЯ 
(закон всемирного тяготения; ипіуегза! 
згауйатіоп ау»; Стауйатопурезіїа п): фун- 
даментальний закон природи, який описує 
в найпростішому випадку (для точкових 
мас) універсальну властивість матерії-вза- 
ємне притягання (гравітацію) будь-яких 
тіл. Відкрив Ньютон (опублікований 1687). 
Закон виражає силу притягання тіл з маса- 
ми т) іт», які приймаються за матеріальні 
точки і розташовані одне від одного на від- 
стані г, що більша від розмірів тіл, які при- 
тягуються 


тт, - 


7 о. 1 
Льз С 3 122 
г 





де С - гравітаційна стала: ге, Сг 


з 6,672:107"! мізки с. Прицьому /» 2 - Ло 
Ідеальна ситуація відповідає загалом 
структурі Сонячної системи і добре 
описує загальний характер руху планет та 
їх супутників. Але розгляд деяких питань 
будови систем , планета-супутники", особ- 
ливо внутрішньої будови Землі, небесних 
тіл та їх фігур, вимагає переходу від ідеа- 
льної точкової" ситуації до реального ви- 
падку притягування тіл довільних розмі- 
рів, що привело (Лагранж, 1773) до понят- 
тя ньютонівського потенціялу і до відпо- 
відної теорії, яка описує явище гравітації 
в межах нерелятивістської класичної фізи- 
ки. На явищах 3. в. т. побудовані всі геоде- 
зичні й астрономічні роботи: поняття ,вер- 
тикальності" 1, горизонтальності" відобра- 
жає реальні напрями сили ваги, які визна- 
чаються виском, і перпендикулярні Їм час- 
тини поверхонь рівня, які задаються віссю 
рівня; на теорії ньютонівського потенція- 
лу грунтуються також гравіметрія, гео- 


182 З 


дезія фізична, небесна механіка, 
геодезія космічна, космонавтика та ба- 
гато питань сучасної фізики і астрофізи- 
ки. 15. 

ЗАКОН КОНТРАСТУ (закон контраста; 
(ам ОЇ сопіказі; Копітгазіепрезійя п): вияв- 
ляється у перебільшенні відмінностей 
об'єктів під час їх просторового (одночас- 
ного) чи часового (послідовного) суміжно- 
го сприйняття. 3. к. застосовують під час 
створення карти, коли головні елементи на 
ній виділяють, збільшуючи їх розміри або 
зображаючи їх яскравими кольорами. Крім 
того, розрізнювання умовних знаків дося- 
гається індивідуальним окресленням їх 
форм, кольору тощо. 14. 

ЗАКОН РОЗПОДІЛУ (закон распределе- 
ния; ау» оГ аїзінібийоп (ргораватіоп); Угг- 
тейнпозвезай а п): співвідношення, яке вста- 
новлює зв'язок між можливими значення- 
ми випадкової величини і відповідними 
цим значенням імовірностями. 3. р. може 
бути заданий у різних формах. Основні: 
ряд розподілу, многокутник розпо- 
ділу, функція розподілу, щільність 
розподілу. 20. 

ЗАКОН СПІВВІДНОШЕННЯ ЧАСТИ- 
НИ І ЦІЛОГО (закон соотношения час- 
ти и целого; Іауу абоші согкеіайіоп о рагі 
апа утоїе; Сезеїг п дез Уетайпіз5ез дез Теі! 
типа дез бапге п): відношення між сукуп- 
ністю предметів або їх сторін чи елемен- 
тів і зв'язком, що їх об'єднує; зумовлює по- 
яву в цій сукупності нових властивостей, 
нехарактерних частинам, що становлять ці- 
ле. Цей закон застосовний під час створен- 
ня карт. Напр., читаність карти зале- 
жить від зображених на ній елементів. Вод- 
ночас загальний стиль оформлення кар- 
ти визначає різновид умовних знаків. 14. 
ЗАКРИВАЧ ФОТОАПАРАТА (затвор 
фотоанпарата; сатета 5пипег,; Уег5сНіц55 
т дег Катега Б: механізм (складова час- 
тина фотоапарата), призначений для до- 
зованого пропускання світлових променів 
від об'єкта фотографування до приймача 
променевої енергії (фотоплівки, фотоплас- 
тинки тощо). За способом відкривання 


Закріплення пунктів... 


світлового отвору 3. ф. поділяють на цен- 
тральні, жалюзійні, щілинні. У централь- 
них 3. ф. використовують тонкі металеві 
пелюстки або диски з отворами, які відкри- 
вають доступ світлу від центра до країв 
об'єктива і закривають у зворотному на- 
прямі. Такі 3. ф. розташовують у міжлін- 
зовому просторі; діапазон витримки 1/70- 
1/700 с. У жалюзійних 3. ф. є металеві 
пластинки, які перекривають одна одну. 
В момент фотографування пластинки 
обертаються на 902, даючи доступ світ- 
лу до фотоматеріалу. Діапазон витримки 
1/50-1/500 с. У щілинних 3. ф. викорис- 
товується рухома пластинка зі щілиною, 
крізь яку пропускається світло. У деяких 
типах таких 3. ф. рухається фотоматеріал, 
ащілина нерухома. Під час фотографуван- 
ня, яке відбувається з літака на великій 
швидкості або на малій висоті, робота за- 
кривачів породжує явище змазування з0- 
браження. Тому в аерофотокамерах є від- 
повідні системи компенсації. 8. 

ЗАКРІПЛЕННЯ ПУНКТІВ ГЕОДЕЗИ- 
ЧНОЇ МЕРЕЖІ (закрепление пунктов 
геодезической сети; 51афбійгатоп о еодетіс 
пегурогк роіпіз; Рипіафеїезіївипе | ае5 Мег- 
теззипрупеїлез п): дає змогу впродовж ба- 
гатьох років зберігати й використовувати 
пункти геодезичні. Починаючи з 
ХІХ ст. пункти геодезичні закріплю- 
ють підземними спорудами, які фіксують 
геодезичний пункт і наз. центром гео- 
дезичного пункту. Його конструкція за- 
лежить від фізико-географічних умов та ін. 
факторів. У різних державах центри пунк- 
тів різні. У нас центри пунктів для різних 
видів робіт також різні. Зокрема, пункт 
тріангуляції - два бетонні моноліти, які за- 
копують один над одним нижче глибини 
сезонного промерзання грунтів. Над верх- 
нім монолітом звичайно встановлюють 
розпізнавальний стовп. Якщо потрібно, то 
над центром геодезичного пункту споруд- 
жують зовнішній геодезичний знак. 
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Пункти нівелювання закріплюють знака- 
ми нівелірними. 13. 

ЗАКРІПЛЕННЯ ПУНКТІВ ПОЛІГО- 
НОМЕТРІЇ (закрепление пунктов полиго- 
нометриий; /їхіпє Ше роїпіз о єгоцпа- 
зикуєуїпе; Веїезпеипе Р асг РоїугоприпКі 
т): див. Закріплення пунктів геоде- 
зичної мережі. Видцентра геодезич- 
ного пункту залежить від класу чи роз- 
ряду полігонометрії. Грунтові й стінні цен- 
три використовують одночасно як репери 
нівелювання 3, 4 і технічного класів. На 
забудованих територіях усі пункти класної 
і розрядної полігонометрії закріпляють 
постійними центрами. На незабудованих 
територіях у розрядній полігонометрії за- 
кріпляють усі вузлові точки, а інші пункти 
через 1 км (Т розряд), або 0,5 км (П розряд) 
попарно. Для забезпечення прямої видно- 
сті між пунктами (якщо потрібно) будують 
зовнішні геодезичні знаки. Центри і 
зовнішні знаки встановлюють, дотримую- 
чись вимог нормативних документів. 19. 
ЗАЛЕЖНІСТЬ РЕГРЕСІЙНА (регресси- 
онная зависимость; теятез5іоп дерепаєтсе; 
КеєтеззіопаБпапріжкеїйї б): залежність се- 
реднього значення будь-якої випадкової ве- 
личини від деякої іншої величини чи де- 
кількох величин, 21. 

ЗАЛЕЖНІСТЬ СТОХАСТИЧНА (сто- 
хастическая зависимость; зіосНазіїс де- 
репаенсе; зїосПазіїзспе АБНііпрівкей Р): за- 
лежність між випадковими величинами, 
коли розподіл кожної з них залежить від 
значень інших величин. 21. 
ЗАЛЕЖНІСТЬ ФУНКЦІОНАЛЬНА 
(функциональная зависимость; /ипсіїопа! 
дерепаепсе; Іипіііопаіе АРпйпріякей! Д: за- 
лежність між величинами, коли одна з них 
є одночасно функцією інших. 21. 
ЗАМИКАЛЬНА ПОЛІГОНОМЕТРИЧ- 
НОГО ХОДУ (замькающая полигономе- 
трического хода; якоипа-зикуеуїпе оцет 
зе; зсПіеззепає І.іпіе Гаєз5 Роіувопгиз5 т): 
див. Сторона замикальна. Використо- 
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вується для встановлення форми ходу та 
обчислення його точності. 19. 
ЗАМИКАННЯ ПРИЙОМУ ВИМІРЮ- 
ВАНЬ (ЗАМИКАННЯ ГОРИЗОНТУ) 
(замьканиєе приєма измерений (замьтканиє 
горизонта); сіозиге о теазигетепі 5е! (По- 
гігоп сіозиге); 5сіПеззипе Р ає5 Меззипр5- 
ргозгатту п (Ногігопі5сПінз5 т)): повтор- 
не наведення зорової труби на початкову 
точку під час вимірювання горизонтальних 
кутів. 3. п. в. виконують для контролю та 
підвищення точності вимірювань. 3. п. в. 
обов'язкове під час одночасного вимірю- 
вання більше ніж двох напрямів на пункті 
методом кругових прийомів. 7. 
ЗАПАДИНА ГЛИБОКОВОДНА (глубо- 
ководная впадина; асер-уаек Фергеззіоп; 
ТПе/умаззетеіпмига т): ділянка земної кори 
синклінальної будови. б. 

ЗАРИС (абрис; 5Кеїсй; АРгі55 т): схематич- 
ний рисунок ділянки місцевості, на якому 
подані контури угідь, різні об'єкти, назви 
річок, населених пунктів, а також результа- 
ти вимірювань та ін. відомості, потрібні для 
складання карти у відповідному м-бі; на 3. 
подаються елементи рельєфу. 





ойпрнйньн» межа угідь 
мето горизонталі 
зеЗявувУяз трунтова дорога 
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З.знімання тахеометричного (рис,, а) 
- рис., на якому нанесені положення стан- 
цій /-ШІ та пікети 1-20. Стрілками пока- 
зують напрями схилу, агоризонталями 
схематично зарисовують рельєф. 

З. знімання контурного (рис., б)-рис., 
на якому показують взаємне розташуван- 
ня станцій і ліній знімального ходу 4, 5, 
об'єктів, які потрібно зобразити, а також 
результати вимірювань. 12. 

ЗАРИС КАДАСТРОВОЇ ДІЛЯНКИ 
(абрис кадастрового участка; 5Кеїсі оГса- 
аазітаї рагсеї; АРгіз5 т де5 Гапаепзійскз): 
1) схематичний рис. об'єктів кадастрової 
ділянки, на якому показані віддалі від ба- 
зисної лінії до характерних точок їх кон- 
туру; 2) виконаний від руки схематичний 
план об'єктів кадастрової ділянки, на яко- 
му показують контури угідь, предметів чи 
об'єктів і подають дані вимірювань, назви 
та ін. відомості, потрібні для складання 
картографічного матеріалу. 21. 

ЗАРИС РЕПЕРА (абрис репера; тагк 5кеїсй; 
АРгі55 т дє5 Керет5 (Ндперипілез ту): див. 
Картка закладання центрів. 16. 


Засічка Болотова 


ЗАСІЧКА БОЛОТОВА (засечка Болото- 
ва; Воіоїоу з ітшегзестоп; Воіоіоу 5сПе Еїп- 
зсппійї т): засічка кутова графічна 
обернена. Встановлюють мензулу в 
пункті Р і наній прикріплюють прозорий 
матеріал. Переносять на нього положення 
точки місцевості і з неї візують на відомі 
пункти місцевості А, В, С, прокреслюючи 
лінії. Накладають прозорий матеріал на 
карту з нанесеними на ній точками а, ф, сі 
повертають його доти, доки лінії РА, РВ, 
РС пройдуть через відповідні точки а, 0, 
с. Переколюють т. Р на планшет, якщо тре- 
ба визначають її координати, Замість без- 
посередньої графічної побудови напрямів 
на мензулі кіпрегелем з т. Р можна виміря- 
ти кути теодолітом і побудувати напрями 
на прозорому матеріалі з довільно вибра- 
ної на ньому точки за допомогою транс- 
портира. 14. 

ЗАСІЧКА ГЕОДЕЗИЧНА (геодезическая 
засечка; зеойетісаї ітетзесіїоп; зеодіїі- 
зспег Еіп5сіпій т): визначення положення 
точки відносно декількох заданих вимі- 
рюванням чи побудовою кутів, або вимі- 
рюванням ліній, або вимірюванням кутів і 
ліній разом, або визначенням азимутів 
(дирекційних кутів). Залежно від виду 
вимірюваних величин розрізняють: ліній- 
ні, кутові, азимутні, гіперболічні (різнице- 
во-віддалемірні) та лінійно-кутові на 
площині, еліпсоїді, кулі та в просторі. (Див. 
відповідні статті), 14. 

ЗАСІЧКА ГЕОДЕЗИЧНА НА ЕЛІПСО- 
ЇДІ (засечка геодезическая на зллипсоиде; 
зеоаєтсаі іпіегзесіоп оп еШрузоїай; веоай- 
пзсНнег Еіпзсіпій т ат ЕПірзоїй п): визна- 
чення координат геодезичних Ві/ од- 
ного чи декількох пунктів за відомими гео- 
дезичними координатами вихідних пунк- 
тів, а також за виміряними (заданими) лі- 
нійними чи кутовими величинами на по- 
верхні еліпсоїда, що зв'язують вихідні пун- 
кти з визначуваними, Розв'язання будь-якої 
засічки зводиться до визначення віддалі та 
напряму від одного з вихідних пунктів до 
визначуваного, щоб опісля розв'язати за- 
дачу геодезичну пряму. За вимірю- 
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ваними величинами розрізняють три ос- 
новні види засічок: кутова, лінійна, гі- 
перболічна (різницево-віддалемірна). 

1. Засічка кутова -- визначення координат 
на еліпсоїді геодезичними засічками т. 0 
за даними геодезичними координатами 
т. О0| 10; та напрямами з цих точок нат. 0). 
Напрями можуть бути задані азимутами лі- 
ній Аз 14 (див. Азимут геодезичний) 
або горизонтальними кутами В і Вщз У 
заданих пунктах (між напрямами на зада- 
ний і визначуваний пункти). Лініями, для 
яких задані напрями, можуть бути геоде- 
зичні лінії, перерізи нормальні, пе- 
рерізи центральні тощо. 





2. Засічка лінійна - визначення координат 
на еліпсоїді геодезичними засічками т. 0, 
за даними геодезичними координатами 
т. 0, 1 0, та довжинами ліній, що з'єдну- 
ють т. 0) 1 0» з т. 0», Лініями можуть бути 
геодезичні лінії, перерізи нормаль- 
ні, перерізи центральні тощо. 

3. Засічка гіперболічна - визначення геоде- 
зичних координат точки за даними геоде- 
зичними координатами трьох чи чотирьох 
точок та різницями віддалей від кожної па- 
ри із заданих точок до точки, координати 
якої визначаються. Метод засічок для визна- 
чення координат застосовується на різних 
поверхнях, у різних системах координат, що 
використовуються в геодезії. 17. 
ЗАСІЧКА ГІДРОАКУСТИЧНА ПРО- 
СТОРОВА ЛІНІЙНА (гидроакустиче- 
ская пространственная линейная засечка; 
Ппеак Пудго-асоицзіїс іпіек5есіїоп; Пуаго- 
аКизпізспег гйитісПег Ііпеагеіпязсіпій т): 
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визначення координат опорного морського 
геодезичного пункту за відомими коорди- 
натами трьох точок і виміряними нахиле- 
ними віддалями. В цих точках, які розта- 
шовані біля водної поверхні або в товщі 
води, містяться гідрофони та приймачі. б. 
ЗАСІЧКА ГІШЕРБОЛІЧНА (гипербо- 
лическая засечка; Пурегфоїїс ініекзесійоп; 
Нурегфеїеіп5сіній, т): визначення коор- 
динат рухомого об'єкта за відомими коор- 
динатами базисних станцій і виміряними 
гіперболічною радіонавігаційною 
системою різницями віддалей. Залежно 
від того, на яку поверхню редукують ви- 
міряні різниці віддалей, 3. г. розв'язують у 
сферичних, геодезичних або в плоских 
прямокутних координатах. Якщо віддалі 
між рухомими пунктами в морі та базис- 
ними станціями перевищують 500 км, 3. г. 
розв'язують у системі сферичних або гео- 
дезичних координат, якщо менше 500 км, - 
у плоских прямокутних координатах. 6. 
ЗАСІЧКА ГІПЕРБОЛІЧНА НА ЕЛІП- 
СОЇДІ (гиперболическая засечка на зллип- 
сонде; Пурегроїіс інгегзесіїоп оп еШрзоіай; 
Нуретьеіеіп5сіпій т ат ЕШірзоїй п): див. 
Засічка геодезична на еліпсоїді. 17. 
ЗАСІЧКА КУТОВА АНАЛІТИЧНА 
(аналитическая угловая засечка; апаїутіса! 
априіаг іпіетзестіоп, апаїупзспег Міпкеіеіп- 
зсіпйй т): засічка геодезична визна- 
чення координат пункту за виміряними ку- 
тами з відомих пунктів (засічка кутова 
пряма багаторазова (одноразова)), 
з шуканого на відомі (засічка кутова 
обернена багаторазова (одноразо- 
ва)), чи комбінацією цих вимірювань 
(комбінована засічка), або вимірюван- 
ням азимутів (дирекційних кутів). 14. 
ЗАСІЧКА КУТОВА ГРАФІЧНА (графи- 
ческая угловая засечка; єгарНісаї апяціаг 
ініек5есіїоп; ргарПізспек У/пкеіеіп5сіпій т): 
засічка геодезична. За координатами 
відомих декількох пунктів на місцевості й 
карті визначити на останній положення 
шуканого пункту місцевості. 3. к. г. вико- 
нують зазвичай на мензулі. Вимірювання 
(побудову кутів) виконують на відомих 
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пунктах, тоді це- засічка кутова гра- 
фічна пряма, на шуканому - засічка 
кутова графічна обернена та на за- 
даному і шуканому - засічка кутова 
графічна комбінована. 14. 
ЗАСІЧКА КУТОВА ГРАФІЧНА КОМ- 
БІНОВАНА (комбинированная графичес- 
кая угловая засечка; сотфіпей ятарнісаї ап- 
зиіаг іпіек5есіїоп; Котфіпіетіег згарНізспек 
У/іпКеіеіп5сіпій т): засічка кутова гра- 
фічна, що полягає у визначенні положен- 
ня т. Р за двома заданими А і В. Для цього 
встановлюють мензулу з планшетом у 
пункті А і орієнтують його кіпрегелем 
по лінії АВ. Візують з т. А на планшеті на 
пункт Р місцевості. Проводять лінію і на 
ній позначають приблизне положення т. Р. 
Встановлюють мензулу в пункті Р і орієн- 
тують по лінії РА. Візують з т. В на план- 
шеті на пункт В на місцевості та проводять 
лінію. Якщо вона не проходить через по- 
значену на планшеті т. Р, то вимірювання 
у пункті Р повторюють, попередньо зцен- 
трувавши отриману від останнього пере- 
тину ліній АР-ВР точку над пунктом Р 
місцевості. Контроль виконують одним із 
відомих способів за допомогою третьої 
відомої точки. 14. 





ЗАСІЧКА КУТОВА ГРАФІЧНА ОБЕР- 
НЕНА (обратная графическая угловая за- 
сечка; іпует5е зкарнісаї! апвиіаг іпіегзесіїоп; 
ягарНізснег КіскигіпзугіпКеіеіпзсітій т): за- 
січка кутова графічна, що полягає у ви- 
значенні на планшеті положення т. Р за 
трьома відомими 4, В, С. Задача має неви- 
значену кількість розв'язків, якщо т. Р 
міститься на колі, що проходить через три 
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відомі точки. Ця задача відома в геодезич- 
ній літературі як задача Потенота, бо вва- 
жалося, що перший розв'язок її дав Поте- 
нот (1692), а насправді - В. Снелліус (1614). 
Існує декілька розв'язків. 

Спосіб обертання планшета. Встановлю- 
ють мензулу приблизно над Р (рис., а), івва- 
жають, що перебувають на пункті А. Орієн- 
тують планшет по лінії афб. Через т. а на 
планшеті візують на пункт місцевості С і 
прокреслюють лінію. Такі ж дії виконують, 
вважаючи, що перебувають на пункті В 
(рис., б). У перетині прокреслених ліній (як- 
що на планшеті вони не перетинаються, як 
показано на рис., б, то їх паралельно до се- 
бе зсувають на однакові віддалі) отримують 
т. 4 (рис., в). Орієнтують планшет по лінії 
де на т. С. Тоді через т. а 1. на планшеті 
кіпрегелем візують на відповідні пункти 
місцевості та прокреслюють лінії. У пере- 
тині цих ліній та лінії дФс отримують т. Р. 
Спосіб наближень відрізняється від попе- 
реднього тим, що планшет у Р орієнтують 
приблизно, не знаходячи лінії ас. Візують 
через точки планшета а, 2, с на відповідні 
пункти 4, В, Сі щоразу прокреслюють лі- 
нію. Зазвичай отримують не точку, а три- 
кутник похибок. Знайшовши, згідно з вла- 
стивостями цього трикутника, т. Р, кори- 
гують центрування і орієнтування за од- 
нією з ліній Ра, РЬ чи Рс. Знову візують 
через точки планшета на відповідні пунк- 
ти місцевості. І так доти, доки проведені 
лінії перетнуться в одній точці. В обох ви- 
падках контроль здійснюють за допомогою 
четвертої точки одним із відомих спосо- 
бів. 14. 


од 
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ЗАСІЧКА КУТОВА ГРАФІЧНА ПРЯ- 
МА (прямая графическая угловая засечка; 
дїгесі ягарпіса! апяціаг ініек5есіїоп; рга- 
ріізспег Уокурйгзуліпкеіеіпасіпій т): засіч- 
ка кутова графічна, що полягає у ви- 
значенні положення т. Р за відомими дво- 
ма (А, В) або більше (А, В, С, Д,...) пунк- 
тами. Встановлюють мензулу з план- 
шетом на пункті А і орієнтують його 
кіпрегелем по лінії 48 (рис., а). Візують з 
т. А на планшеті на пункт Р місцевості і 
прокреслюють лінію АР. Виконавши такі 
ж дії на пункті В, прокреслюють лінію В?. 
На перетині цих ліній отримують т. Р. 
Якщо між пунктами А і В немає видимості 
(рис., б), але видно інші, напр. 34-С,аз 
В - ОД, то на пункті А мензулу орієнтують 
по лінії АС, а на пункті В - по лінії ВР. 
Подальші дії аналогічні наведеним для 
попереднього випадку. Контроль в обох 
випадках здійснюється одним із відомих 
способів на точку, що не використовува- 
лася у вимірюваннях. 14. 


Засічка... 
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ЗАСІЧКА КУТОВА НА ЕЛІПСОЇДІ 
(угловая засечка на злипсоиде; апяніаг 
ітегзесіоп оп еПірзоій; Йїпкеіавусітій т 
ат ЕПірзоїа п): див. Засічка геодезич- 
на на еліпсоїді. 17. 

ЗАСІЧКА КУТОВА НА КУЛІ (угловая 
засечка на шаре; апвиіаг іпіег5есіїоп оп 
зрПпете; У/іпкеїеіпусітпіїй т ап дек Кизе! Д: 
див. Визначення координат на кулі 
засічками. 17. 

ЗАСІЧКА КУТОВА ОБЕРНЕНА БА- 
ГАТОРАЗОВА (многократная обратная 
угловая засечка; тийтіріє іпуегзе априіатг 
ітегзесіоп; тепг(аспег Кискиуліпізугіпкеїе- 
іпзсіпій т): засічка кутова аналітич- 
на. Визначити координати пункту Р(х, у), 
якщо відомі координати пунктів А(Хх,, Уд), 
В (хв Ув)» СОко Ус), РО» ур та виміряні 
кути В, В,, В (див. Засічка кутова 
обернена одноразова). 

1, Знаходять приблизні координати 
т. РОхо» У) за формулами засічки кутової 
оберненої одноразової або за допомогою 
засічки Болотова. 

2. Обчислюють приблизні дирекційні ку- 
ти з шуканої на відомі точки 


ївдої 2 (У; 7 Уо0/(Х, Хо) 
і довжини сторін 
з 70Орг у)/5іп ад) 
зо З (5 з хо)/ соб да 
(ізА,8,С,Р...). 
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3. Знаходять приблизні значення кутів 

Во З дол 7 о 
та вільні члени 

із Во щу В, 

де В; - виміряні кути. 
4. Обчислюють величини а, 2, (див. Засіч- 
ка кутова пряма багаторазова) і 
коефіцієнти А,, В; з контролем 5;. Обчис- 
лення виконують до 0,01. 


Аза дб Ві ев бу 
5; 24,98; ЧІ. 
5. Знаходять коефіцієнти двох рівнянь 
нормальних і контролюють правиль- 


ність їх знаходження. 
ГА) ТАВТ НГ АД «| 45); 
ГАВ1-Ї881- ВЛ «831. 
6. Складають систему нормальних рівнянь: 
ГА )бх -|АВ)бу «|А4П «0; 
ГАВУбх -ІВВУбу -«І|В1-0. 
7. Розв'язують цю систему й отримують 
поправки координат у дециметрах: 
ГАВУ-ІВЛ-ГВВІТАЙ | р, 
ГАА-ІВ81-1А81:148) 


ГАВТЬТАЛ-ГААТЇ8Л 
ГАА5:1881-|А81:Г48) 
8. Обчислюють ваги: 

-о р . р я 12, 
Ру ГВВІ , у гА4 . 
9. Обчислюють координати шуканого 
пункту Р: 
хахої 0/бх; уз у, - 01бу. 
10. Визначають поправки виміряних кутів 
у, з Адх - Вбу ч 1, 
11. Для контролю обчислюють 
Гу) « (ІЛ-ГАЛбх - ІВПбу. 
Ця рівність має виконуватися з точністю, 
що не перевищує розходження 297 від ве- 
личини Гр»»ї. 
12. За знайденими остаточними коорди- 


р' 
а 
АВ 


натами обчислюють й, 5; В: 


їва, є (У, з У/(х с Х); 
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і зно 
5; з Ду, /зіпа; з Дх, (сова) В/ з ді 7 Оу. 
13. Отримані значення В; мають збігатися 
з точністю 0,3" з цими ж кутами, обчис- 

леними за формулою 
, 
Віз В; ку, 
14. Виконують оцінку точності. Сер. кв. 
похибка вимірювання кутів: 


тр ЗАДУУ(п-2), 


де п - кількість виміряних кутів. 
Сер. кв. похибки абсцис та ординат: 


т, з тв/10: рт, 2ть/10-ру- 


Розмірність величин така ж, як у засічці 
кутовій прямій одноразовій. 14. 

ЗАСІЧКА КУТОВА ОБЕРНЕНА 
ОДНОРАЗОВА (обратная угловая одно- 
кратная засечка; опе-5Ної іпуег5е априіаг 
іпіег5есіїоп; еінаспег КискугіігізутіпКеїеіп- 
зсіпії т): засічка кутова аналітична. 
Визначити координати пункту Р/(х, у), якщо 
відомі координати трьох пунктів А(х,, уд), 


ВХ Ув)» С(ко» Ус) та виміряні кути В, В. 





Розв'язування виконують за формулами: 
їрара З КУв З УддоівВ, З 
Ор з Усдоївв, (хо з хр)р 
хор о хддсівВ, 
Оу з ходоівВ, "(ус -Уб)Р (1) 
Оірв З Фіра Я Ву ро З Ор В, (2) 
(ха охо ЛВ ра -(У4 - Ус), 
ІЗ0іра  ЇВОрс 
(а п хе ЙВОро З (Уд Ус) 
ї80/ра 7 ЇВОрс 
УЗ Ус З (Хо хо ЙВОре; 


уза (хоха ВО: (9) 
Контроль: 


хохеєз 


хехая 


З) 
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їВарв З ОУв З УМ (Хв о Х). 
Якщо отриманий з урахуванням знаків 
дирекційний кут відрізняється від визна- 
ченого в пункті В на 1509, то (ра 1 (ре Та- 
кож треба змінити на 1802. Сер. кв. похиб- 
ку М визначення положення точки Р 
обчислюють за формулою 


т 
оз січної, 


а якщо кути вимірювали методом круго- 
вих прийомів - 


т 
Ма ті Увічаїчаї, 


де та, Пугпр  СР- КВ. поХИбки вимірюван- 
ня кута або напряму; 4 - площа обернено- 
го трикутника зі сторонами с), С», Оз, Ці 
величини вимірюють безпосередньо на 
кресленні. Уздовж напрямів, побудованих 
за кутами В, і В,, відкладають від т. Р в 
обраному м-бі величини 7), Г», Гз, ЯКІ 
обчислюють за формулами: 
па р". Зі» 
де 5; - ДОВЖИНИ Сторін РА, РВ, РС. З'єднав- 
ши ці точки, отримаємо обернений трикут- 
ник. Площу трикутника вимірюють без- 
посередньо на кресленні або обчислюють 
за формулою Герона. 14. 
ЗАСІЧКА КУТОВА ПРЯМА БАГАТО- 
РАЗОВА (многократная прямая угловая 
засечка; тийіріе аїгесі апвиіах іпіег5естіоп; 
тепнтаспег Уогулігізуліпкеівгіпусітій т); за- 
січка кутова аналітична. Визначити 
координати пункту Р(х, у), якщо відомі 
координати трьох пунктів А(х,, уд), 
В(хв, Узі), С(хоь Ус) та виміряні кути А, В, С. 
1. Знаходять координати шуканої точки 
Р(хо» Ур) за формулами засічки кутової 
прямої одноразової з будь якого три- 
кутника. 
2. Обчислюють дирекційні кути (р, (І вр» 
бор: 
іза» З(Уог уд/(о 7 х,) є Ду, / Ах, 
(0-4, 8,С). 
3. Обчислюють довжини сторін 5 ур, Уві» 
ср 
5; З Ду, /віпа,, з Дх, /со8а,. 
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4. Обчислюють дирекційні кути цих же 
сторін за виміряними кутами 
7 ке « / рек - 
др З в 7 4 Ор З з ЗВ; 
Ж 
др 7 св Я С. 
5. Знаходять вільні члени 
па , 
І, з гр г Ор 


ї 


6. Обчислюють коефіцієнти для кожного 
рівняння 


ар- (а) / З ккм)) Бе (5), / 5 ко)» 
(а), з (-8іпд;р /10000)- р"; 
(Б), є Ск соб ар /10000) - р", 
де р" - кількість секунд у радіані. 
7. Складають нормальні рівняння: 
Гаа)бх -ТаРубу Га?) « 0; 
Габ'бх --ТЬБУбу -ТЬД « 0. 
8. Знаходять поправки бх, бу координат 
РОхо» Ус) У дециметрах. 
- Табу) ЇЙ -1561(а0 0. 
"(аа ТБ) -|абр(аб|) Б! 


- Таб) Гад-|ааї ЛО Ф, 
ПааРТЬЬ1-Гаф|Ч|ав) Р 
9. Обчислюють ваги: 
р. ДДЬББ р, - РДаа). 
10 Знаходять поправки дирекційних кутів: 
у; задх-кф,бу кі, 
1. Контроль. 
Гук - /1- Гах -ТЬДбу . 
12. Обчислюють зрівноважені дирекційні 
кути 





, 
бір З бір КУ, 
13. Знаходять остаточні координати: 
хахо З 06х; у зу -0,бу. 
14, Оцінюють точність отриманих резу- 
льтатів: дирекційного кута 


т, З МуУШ(п- 2), 
де п - кількість виміряних кутів; 
координат: 


т, зт, /10-4р, т, ет /10-р,- 


т, і т, (у метрах). 14. 
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ЗАСІЧКА КУТОВА ПРЯМА ОДНОРА- 
ЗОВА (однократная прямая угловая за- 
сечка; опе-5Пої дїгесі априат іпетзесіїоп; 
еіптайяег Уогу іпзулпкеїеіпусйпій т): за- 
січка кутова аналітична. Розрізняють 
два випадки. 
І. Між вихідними пунктами є видність. 
Визначити координати пункту Р(х, у), як- 
що відомі координати пунктів А(Х,, Ї,), 
В(Хв, Тв) і виміряні кути А 1 В. 
1. Знаходять довжину сторони А8 і ди- 
рекційний кут (з (див. Задача гсоде- 
зична обернена). 
2. Подальший розв'язок виконують за та- 
кими формулами: 
АР АВ-зіп В/зіп( А -- В); 
ВР « АВ-зіп А/зіт( А - В); 
ад З дв 4 Ор З Ов В; 
хаха Ж АРСОЗИ ар о Ха Я ВРСО8 Ор; 
у зу; КАР8іпадрь З Уз З ВР8їпОрр: 








І. Між вихідними пунктами видності не- 
має, але є видність на інші відомі пункти. 
Визначити координати пункту РІХ, у), як- 
що відомі координати пунктів А(х.,, у,), 
ВОх в» Уві)» С(хсь Ус)» ФОхр» Ур) 1 виміряні ку- 
ти 418. 

1.Знаходять дирекційні кути с, (в; 
(див. Задача геодезична обернена). 


Засічка... 
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2. Подальше розв'язування виконують за 
формулами Гавсса: 
Зара 4 р З з В; 
узувчОох ВИЙ 
УЗ Ув (Хо хз ВОррі 
рив хво р о ХвВО р З (Ув - У4) 
120 ар ВО р 
Формули для визначення координат мож- 
на записати 


хехуз (Ув 7 Уа) - (хв АЙВИ. 


180 - ВО вр 
Ов 7.34) (хз ох ВО р 
ВО ВО вр 
Сер. кв. похибку М визначення положення 
пункту Р обчислюють за формулою 
о тв 


бу 5, 
ряту 


де тв - сер. кв. похибка вимірювання ку- 
тів; | - кількість секунд у радіані; 51, 5» - 
віддалі від вихідних пунктів до шуканого. 
14. 


ХУХрт 


Р 


б 
й - 


зу Ав 
наіа В 
А 
р 


ЗАСІЧКА ЛІНІЙНА (линейная засечка; 
Шпеаг іпіегзесііоп; Ворепз5сіпії т): спосіб 
визначення положення пункту вимірюван- 
ням віддалей до нього не менш як від двох 
вихідних пунктів. В отриманому трикут- 
нику АВС дві сторони 5, 15, виміряні, а тре- 
тя Б - вихідна; вона обчислена за коорди- 
натами вихідних пунктів А і 8. Розв'язую- 
чи трикутник, отримують значення кутів 
с, В і у,заякими обчислюють дирекційні 
кути сторін АС і ВС. Координати визначу- 
ваного пункту С: 


Х АХ З, Са ся Ха 5 СО8Овс; 


У, «У, з зи 8іпО до Є У 55 8 Ос. 
Сер. кв. похибку т, визначення положен- 
ня пункту С за виміряними двома сторо- 
нами з сер. кв, похибками т, оцінюють за 
формулою 

т, з т, 2 /зіпу. 

З. л. із двох вихідних пунктів безконтро- 
льна. Тому для визначення координат пунк- 
тів на практиці використовують 3. л. із 
трьох вихідних пунктів. Тоді координати 
визначуваного пункту отримують двічі. То- 
чність таких засічок можна оцінити за фор- 
мулою 


т т,2 М |япу? -віпуз/. 


Тут У| і Уз - кути при визначуваному пун- 
кті. (Див. також Засічка геодезич- 
на). 13. 











ЗАСІЧКА ЛІНІЙНА ГІДРОАКУСТИЧ- 
НА ПРОСТОРОВА (гидроакустическая 
пространственная линейная засечка; ІЇ- 
пеаг Нудго-асвизіїс гапре іпіетзесіїоп; Пуа- 
гоакизіівснег гйитіїсПег І іпеаієіпусітій т): 
визначення координат опорного морського 
теодезичного пункту за відомими коорди- 
натами трьох точок і виміряними нахиле- 
ними віддалями. В цих точках, які розта- 
шовані біля водної поверхні або в товщі 
води, містяться гідрофони та приймачі. б. 
ЗАСІЧКА ЛІНІЙНА НА ЕЛІПСОЇДІ 
(линейная засечка на зллипсоиде,; Іїпеаг 
іпіегзесіїоп оп еПрзоій; Вовепзсіпій тат 


 ЕПірзоій п): див. Засічка геодезична на 


еліпсоїді; Визначення координат на 
еліпсоїді геодезичними засічка- 
ми. 17. 


Засічка... 


ЗАСІЧКА ЛІНІЙНА НА КУЛІ (линейная 
засечка на шаре, Іїпеаг іпіегзесіїоп оп 5рйе- 
ге; Возеп5сіпій т ап дет Ки?реї Д: див. Ви- 
значення координат на кулі геоде- 
зичними засічками. 17. 

ЗАСІЧКА ЛІНІЙНА ПРОСТОРОВА 
(пространственная линейная засечка; 
зрасе Ііпеаг іпіегзесіїоп; гайтііспег Возреп- 
зсіпій т): визначення координат пункту Р 
за виміряними до нього віддалями 5, від 
трьох відомих пунктів Р, Положення пунк- 
ту Р знаходять із розв'язку трьох рівнянь. 
Кожній віддалі 5, відповідає сфера з цент- 
ром Р; і радіусом 5,, на якій розташований 
пункт Р. Його визначають двічі в точках 
перерізу трьох сфер. Нехай х, - радіус- 
вектори точок Р; тоді рівняння сфер, що 
визначають пункт Р будуть 


(х-х) а5,,деі- 1,2,3. (1) 
Кожна пара цих сфер перерізається по ко- 
лу; три площини перерізів сфер утворю- 
ють пучок, вісь якого проходить через 
спільні для трьох сфер точки, які відпові- 
дають двом розв'язкам засічки; рівняння 
площин отримують як різниці кожних двох 
рівнянь системи (1). 





2х(3, 3) хх 5-5, з 0 
2х00 -х3)- хо ях 2452- 53 2-05 (2) 
2х(3-хь) КО ЖХ 5520 


Обидві шукані точки розташовані симет- 
рично відносно базової площини (Р. Р, Р), 
і тому їх легко розрізнити. Відповідно до 
рівнянь (2) кожна площина перерізу сфер 
перпендикулярна до однієї зі сторін ба- 
зисного трикутника. Алгоритм загального 
розв'язку рівнянь (1) можна подати таки- 
ми формулами: 


о азбь-х)/а, Бах, 











с а(х -ху/с; 

2) соза з -Ь С, сов е-сй, 
созу 2-а.Ь, віпа з|Б сі, 
віп В «| с-а |, віпу 42: |; 

3) на о бара 

зіпу о8іпа  8іпВ 
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4) а, з (а? 4 53 - 53)|Да, 
- (а? - 52 53)/Да, 
ра «(52-52 - 52)/ЛЬ, 
ь, 2 (2 - 52-52), 
- (с 52 - 52)/2с, 
-52 52) /2с; 
5) ма(фрос сов а) /зіп? а, 


сь «(с 


щі (аб сов о) /зіп? а, 

й З (02 з 42 со5 Ву/зіп? В, 

и» З (42 - с» СО5 Ву/зіп? В, 

3 є (ау - бусовуд/зівду, || 
об зерном / 
-АБащся 





Із обчислення точності засічки бачимо, що 
для однакової сер. кв. похибки т вимірю- 
вання віддалей 5, мінімальне значення пов- 
ної похибки М положення пункту Р буде в 
точці, з якої кожну сторону базисного 
трикутника Р|Р.Р3 видно під прямим ку- 


том. Тоді М з тх/З , і ортогональна про- 
єкція т. Р на площину базисного трикут- 
ника збігається з точкою перетину його ви- 
сот. Якщо виміряно віддалі 5, 3 п 2 3 пунк- 
тів Р, до пункту Р, то засічку наз. багато- 
разовою. Виникає система з надлишковою 
кількістю рівнянь, завдяки чому виклю- 
чається двозначність розв'язку, але вини- 
кає задача зрівноваження результатів ви- 
мірювань, яку можна розв'язати парамет- 


Засічка... 


ричним методом з використанням набли- 
жених значень координат пункту Р або 
корелатним з використанням п - 3 умовних 
рівнянь, які пов'язують виміряні величи- 
ни 5, 3. л. п. застосовують для побудови 
наземних просторових мереж, а також у 
геодезії прикладній та геодезії 
космічній. 

ЗАСІЧКА ПРОЄКТИВНА ПРЯМА (пря- 
мая проективная засечка; дЇгесі ргоїесіїує 
іпіекзесіоп; ргоуектепег Уогуігі5еіїнасіпій 
т): графічна засічка на фотознімку для 
визначення планового положення будь-якої 
точки об'єкта за чотирма опорними точка- 
ми, при невідомих елементах орієнтуван- 
ня фотознімка. 8. 

ЗАСІЧКА СТВОРНА (створная засечка; 
гапуе іпіегзестіоп; АПепетені55сіпії т): 
спосіб визначення положення точки міс- 
цевості перетином двох створів, закріп- 
лених на протилежних боках шуканої точ- 
ки. 7. 

ЗАСІЧКА ФОТОГРАММЕТРИЧНА 
ОБЕРНЕНА (обратная фотограмметри- 
ческая засечка; іпуегзе ріиоїоргаттеїгіс 
іпіекзесіїоп; риоїозгаттеїгізспег Кіїскийігі- 
зеіпзсппий т): задача визначення елемен- 
тів зовнішнього орієнтування фо- 
тознімка окремого. Елементи внутрі- 
шнього орієнтування фотознімка 
відомі. Для розв'язання задачі потрібно, 
щоб на знімку зобразились три опорні точ- 
ки (з відомими просторовими координата- 
ми в абсолютній або геодезичній системі 
координат). Для точок знімка виміряні 
плоскі прямокутні координати. 8. 
ЗАСІЧКА ФОТОГРАММЕТРИЧНА 
ОБЕРНЕНА ПОДВІЙНА (двойная обра- 
тная фотограмметрическая засечка; 
доифіе іпуєетзе рпоїозгаттеїтгіс іпіег5есіїоп; 
рпоїозгаттеїгізсне РДорреїгйскуйгізеіп- 
зсіпій т): визначення елементів зов- 
нішнього орієнтування пари знімків 
за координатами трьох і більше точок 
об'єкта та їх фотозображень. 8. 
ЗАСІЧКА ФОТОГРАММЕТРИЧНА 
ПРЯМА (прямая фотограмметрическая 
засечка; аїкесі рпоїоєгаттеїтіс іпіетз5есіїоп; 
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ріогоягаттеїтізспе Уогухігізеіпасппій ті): 
задача з визначення просторових коорди- 
нат точки об'єкта. Відомі елементи вну- 
трішнього орієнтування та елемен- 
ти зовнішнього орієнтування пари 
знімків та виміряні на лівому і правому 
знімках плоскі прямокутні координати то- 
чок, які є зображеннями вказаної точки 
об'єкта. 8. 

ЗАСІЧКИ ДУРНЄВА (засечки Дурнева; 
Фитеуз ініегзесіїоп; Еіп5сппіше удп Диг- 
піесу): засічка геодезична, яку застосо- 
вують для забезпечення плановими геоде-, 
зичними пунктами широкої смуги міске- 
вості, де використання приладів для ліній- 
них вимірювань обмежене. Визначувані 
пункти утворюють три ряди вздовж смуги 
місцевості, по одному на її краях і один все- 
редині смуги. На пунктах, розташованих 
на краю смуги (пункти М,, М), встанов- 
люють лише візирні цілі. Кутові вимірю- 
вання виконують за триштативною систе- 
мою лише на пунктах середнього ряду 
(пункти 4). Наних вимірюють напрями на 


декілька пунктів М; і М. 
ВУ 
1 
б "аз, Ріо, 8, Ро У й А в ау В; ої 
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Масштабування мережі та її орієнтування 
виконують за відомими або визначеними 
довжиною та дирекційним кутом першої 
сторони 44». У кожній центральній сис- 
темі цієї мережі є два надлишкові виміри, 
атому для кожної з них можна скласти два 
рівняння умовні, а саме: горизонту та 
полюса, що допомагає не тільки контро- 
лювати результати вимірювань, але й зрів- 
новажувати їх. За зрівноваженими кутами 
обчислюють дирекційні кути та довжини 


Засоби... 


всіх сторін між пунктами середнього ря- 
ду, крім вихідної. Для контролю ці обчис- 
лення виконують двічі. Напр., довжину 
сторони 4.43 обчислюють за формулами: 
зі од 5іп(О» 3 Оз 4 В») 
. . 2 

зїп(оа 4 В )зіп В, 
іп од 8їп(00, ЧНО В) 

зі ч Ву)зіп В» 
Наступні сторони обчислюють за аналогі- 
чними формулами. Точність визначення 
дирекційного кута і довжини сторін 5; між 
точками середнього ряду А. І. Дурнєв ре- 
комендує визначати за формулами: 


РАНО 2 
тів зі З Під зб з тв; У0;, 


ані 
та; Я ТІ ЯІРВ, 


523 7512 


523 З 512 


де т.д 1 зо 7 Сер. кв. ПОХИБКИ ДиИрек- 
ційного кута і довжини вихідної сторони 
5о (в одиницях шостого розряду логариф- 
ма); тв--сер. кв. похибка вимірювання ку- 
тів у мережі; 
О; - б са данні я 26, Юаінві 

Тут б - зміна логарифма синуса вказано- 
го в індексі кута при зміні його на 1". Якщо 
остання сторона середнього ряду пунктів 


також вихідна, то точність дирекційних ку- 
тів та довжин його сторін підвищується в 


42 рази. Маючи дирекційні кути та дов- 
жини сторін середнього ряду, обчислюють 
координати його пунктів. Розв'язуючи пря- 
мі кутові засічки з трьох пунктів середньо- 
го ряду, обчислюють координати пунктів 
крайніх рядів. Для підвищення точності 
визначення координат усіх пунктів мере- 
жі можна виконувати вимірювання на ко- 
жний пункт обох крайніх рядів не з трьох 
пунктів середнього ряду, як це показано на 
рис., а з чотирьох. 13. 

ЗАСОБИ КОНТРОЛЮ І РЕДАГУВАН- 
НЯ ЦИФРОВОЇ ІНФОРМАЦІЇ ПРО 
МІСЦЕВІСТЬ (средства контроля и ре- 
дактирования цифровой информации о 
местности; теапу оД сопікої апа еайіпр о 
4ісйаі іпоктайоп афбоиці Іеккаїп; Копіюо/!- 
ипа Кеааріеннептійе! дег аїєйаїеєп Ін/ог- 
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таїіоп): сукупність технічних, програмо- 
вих, інформаційних засобів автоматизова- 
ної картографічної системи, що забезпечує 
одержання цифрової інформації про об'єкт 
картографування з потрібною достовірні- 
стю, точністю і повнотою змісту. 5. 
ЗАСТОСУВАННЯ ПРОЄКЦІЇ ГАВС- 
СА-КРЮТЕРА В ГЕОДЕЗИЧНИХ І 
ТОПОГРАФІЧНИХ РОБОТАХ (приме- 
ненце проекции Гаусса-Крюгера в геоде- 
зических и топографических работах; 
арріїсайоп ої Сацз5- Кицеег 5 рго)єсіоп іп 
єеодеїіс апа іорозтарйісаї угогк5,; Анзугеп- 
дипе Г дек Сан55кийреняспеп Рюо/єкіїоп Гап 
деп іороямаріізснеп Атбейеп 7 рі): в осно- 
ву побудови загальнодержавної системи 
плоских координат покладено смуги ме- 
ридіанні шестиградусні та відповід- 
но зони шестиградусні. Прямолінійні 30- 
браження осьового меридіана й екватора, 
прийняті за осі плоских прямокутних ко- 
ординат, дають змогу створити в кожній зо- 
ні самостійну систему таких координат. 


Х 






соп5і 








І, 








соп5і 


Фо. 





іні 





Захід світила 


Ці системи повністю ідентичні: плоскі ко- 
ординати х і у, обчислені за геодезичними 
координатами В 1/-1- І. у будь-якій 
координатній зоні, мають однакові значен- 
ня. Щоб не мати від'ємних ординат, до всіх 
додають 500 км. Щоб знати, до якої зони 
належать ордината означеної точки, до її 
числового значення приписують спереду 
номер зони. Отримують число, що є умов- 
ною ординатою. Напр., ум  93956245,184 м 
означає, що точка розташована в 9-й зоні, 
її дійсна ордината дорівнює 143754,816 м, 
а довгота осьового меридіана 1, 7 9:62 - 
3? -- 517. Такий запис координат абсцисою 
х і умовною ординатою у однозначно ви- 
значає положення будь-якої точки на по- 
верхні еліпсоїда в цій проєкції. 

Поділ поверхні еліпсоїда на сфероїдні три- 
кутники (шестиградусні меридіанні сму- 
ги, обмежені меридіанами з різницею дов- 
гот 69 і екватором) і зображення Їх на пло- 
щині у вигляді незалежних одна від одної 
шестиградусних координатних зон ство- 
рює певні труднощі, в тих випадках, коли 
треба встановити геодезичний зв'язок між 
пунктами, координати яких задані в різних 
координатних зонах. Щоб подолати ці 
труднощі встановлюють перекриття зон. 
Для всіх пунктів, розташованих на 30/ по 
довготі на схід і на захід від розмежуваль- 
ного меридіана шестиградусних смуг, у ка- 
талогах подають два значення плоских 
координат -- обчислених від осьового ме- 
ридіана своєї зони і від осьового меридіа- 
на суміжної зони. 

Перекриття зон передбачає в окремих ви- 
падках, переобчислення плоских коорди- 
нат Гавсса-Крюгера з однієї зони в іншу, 
Задані плоскі координати х,, у; у системі / 
(рис., а) переобчислюють у геодезичні 
координати 8, /- 1, -- І. Відтак різницю 
довгот / змінюють на величину /,, що до- 
рівнює різниці довгот осьових меридіанів, 
і за координатами В 1 / 4 /, обчислюють 
плоскі координати х,, у, в системі П 
(рис., 6). Є таблиці для переобчислення та- 
ких координат. Для великомасштабних зні- 
мань (1:5000 і більше) застосовують три- 
градусні зони. 
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Перенесення деякої геодезичної мережі з 
еліпсоїда на площину в проєкції Гавсса-- 
Крюгера, якщо вихідними даними є дов- 
жина 5 і азимут А вихідної сторони мере- 
жі, виміряні, зредуковані на поверхню 
еліпсоїда, кути і геодезичні координати В і 
І, одного з початкових її пунктів, передба- 
чає такі дії (див. рис., а, б Проєкція Гавс- 
са-Крюгера): 

1) Перехід від геодезичних координат В і 
І початкового пункту до прямокутних 
координат х і у цього пункту в проєкції Га- 
всса-Крюгера 1 обчислення для цього ж 
пункту зближення меридіанів на площині 
у, що дасть змогу отримати приблизне зна- 
чення дирекційного кута початкової сто- 
рони "2 4- У. 

2) Наближене обчислення сторін трикут- 
ників і попередніх координат їх вершин з 
використанням обчислених координат х, у 
початкового пункту і наближеного значен- 
ня дирекційного кута (/. 

3) Обчислення редукції довжини початко- 
вої сторони за перехід із еліпсоїда на пло- 
щину та поправок за кривину зображення 
геодезичної лінії на площині для кожного 
виміряного напряму. 

Увівши у довжину вихідної сторони і у ви- 
міряні напрями поправки, обчислені в пун- 
кті 3, отримуємо довжину і дирекційний 
кут вихідної сторони та напрями мережі, 
редуковані на площину. В результаті мере- 
жа підготовлена до остаточного бпрацю- 
вання на площині. 17. 

ЗАХІД СВІТИЛА (закат светила; сеіе- 
зїіа! зепіпе оп; Ніттеїзкдгрегипіетваня т): 
момент перетину світилом небесного го- 
ризонту, коли воно переходить із видної ча- 
стини небесної сфери у невидну. 10. 
ЗБІЛЬШЕННЯ МАСШТАБУ (увеличе- 
ние масштаба; епіакгретепі ої зсаїе; Мар- 
забуєгегбрегипя Р: відношення частинно- 
го м-бу в якійсь точці вздовж будь-якого 
напряму до загального (головного) м-бу 
карти, тобто с а и Ио- Відхилення с від 
одиниці, тобто с- І: й, наз. відносним 
спотворенням довжини або спотворенням 


Збільшення оптичне 


довжини в цій точці вздовж певного напря- 
му. Якщо ід - І, тоді са й, тобто 3. м. 
дорівнює масштабу частинному дов- 
жин. 5. 

ЗБІЛЬШЕННЯ ОПТИЧНЕ (оптическое 
увеличение; оріїса! та?пійсайїоп; оргїзсне 
Уегогдфегипе ): число, яке вказує, у скіль- 
ки разів розміри зображення, утворювано- 
го оптичною системою, більші за 
розміри зображуваного предмета. У най- 
частіше вживаних осесиметричних систе- 
мах розрізняють: 3. о. лінійне поздовжнє 
- (, кутове - В та лінійне поперечне - У. 
Лінійне поздовжнє -- відношення нескін- 
ченно малого відрізка вздовж оптичної осі 
в просторі зображень до спряженого з 
ним відрізка в просторі предметів. 
Зв'язок між лінійним поздовжнім |і ліній- 
ним поперечним 3. о. виражається форму- 


лою Є 2 В (для оптичних систем, що пе- 
ребувають в однорідному середовищі). 
Лінійне поперечне - відношення розміру 
зображення у" (у напрямі, перпендикуляр- 
ному до оптичної осі) до відповідного роз- 
міру предмета у, також перпендикулярно- 
го до неї, В - У/ у. Для ідеальних систем 
з круговою симетрією в межах усього по- 
ля зображень Й - стале. 

Кутове -- відношення тангенса кута Є між 
оптичною віссю і променем у просторі 
зображень до тангенса спряженого кута Є, 
у просторі предметів, у з їв с/ЇВС. 14. 
ЗБІЛЬШЕННЯ ОПТИЧНОЇ СИСТЕ- 
МИ (увеличение оптической системьі; 
енакетені 07 оріїса! зузіет; УМегогдрегипр 
Лаєз оргізспеп бузіет5 т): див. Збільшен- 
ня оптичне; Оптичні характеристи- 
ки зорової труби, 8. 

ЗБІЛЬШЕННЯ ТРУБИ (увеличениєе тру- 
бь; геїезсоре тазпійїсайоп; Еегпгойтуетг- 
агбззегипа Р: див. Оптичні характери- 
стики зорової труби. 14. 
ЗБЛИЖЕННЯ МЕРИДІАНІВ ГЕОДЕ- 
ЗИЧНЕ (геодезическое сближение мери- 
дианов; реодеіїс сопуегвепсе оЇ тегідїат; 
зеодйтізспе МегіаіапКкопуегрепг б: див. 
Проєкція Гавсса-Крюгера. 17. 


196 З 


ЗБЛИЖЕННЯ МЕРИДІАНІВ НА ПЛО- 
ЩИНІ (сближенне меридианов в плоско- 
сти; сопуегрепсе 0Ї тегідіап5 оп а ріапе; 
Мепідїанкопуекоепі 7 іп дек ЕБепе ДБ: див. 
Проєкція Гавсса-Крюгера. 17. 
ЗБРОЖЕК ДОМІНІК (1832-89), учений- 
геодезист, астроном, метеоролог, член Кра- 
ківської академії наук і ремесел, проф. 
(1871). Закінчив Технічну академію (1856) 
у Львові (нині Національний ун-т ,Львів- 
ська політехніка"). Навчався у Вищому 
технічному училищі в Празі (1858-60). У 
1860-66 виконував нівелювання та астро- 
номічні спостереження в Чехії. З 1867 
асист. кафедри геодезії Чеського вищого 
технічного училища, згодом доц. Із 1871 у 
Львівській технічній академії перший зав. 
кафедри геодезії і сферичної астрономії - 
найстарішої в Україні, перший керівник ас- 
трономічної обсерваторії (єдиної в ХІХ ст. 
у Західній Україні), першим розпочав у 
Львові наукові дослідження в галузі гео- 
дезії. Під його керівництвом побудована 
астрономічна обсерваторія , Львівської по- 
літехніки" (1974-77), 1878 почала працю- 
вати метеорологічна станція 2-го розряду. 
1879-80 - декан інженерного, 1887-89 - 
машинобудівного факультету, 1898-89 - 
ректор Політехнічної школи у Львові. Ос- 
новні праці: ,Теорія полярного планімет- 
ра" (1876), ,,Про рівень і колімаційну вісь" 
(1884), , Застосування визначників у тео- 
рії найменших квадратів". Слід згадати 
власноручно викреслену Зброжеком кар- 
ту Галичини, на якій показано за допомо- 
гою ліній однакових опадів їх стан 1887. 
Для цього опрацював дані 130 метеостан- 
цій і постів Галичини (18989). 
ЗВЕДЕНА ДОВЖИНА ФІЗИЧНОГО 
МАЯТНИКА (нприведенная длина физи- 
ческого маятника; тедиседй Іепят ої рійу- 
зіса! репацит; ап/йнне Ііпяе де5 рПпузі- 
зспеп Репаеїіз т); довжина такого матема- 
тичного маятника, період коливання якого 
дорівнює періоду заданого фізичного 
маятника. 3. д. ф. м. залежить від розподі- 
лу маси маятника і положення осі коли- 
вань: 

Із ЦаМм, 


Зведення рамок 


де /- момент інерції маятника відносно осі 
коливань; а - віддаль від осі почеплення 
маятника до Його центра ваги; М - маса 
маятника. Якщо на графіку відкласти від 
осі коливань через центр ваги відрізок, що 
дорівнює зведеній довжині, то отримаємо 
точку, яку наз. центром коливання фізич- 
ного маятника. б. 

ЗВЕДЕННЯ РАМОК (сводка по рамкам; 
аднзітепі о) тар тагеїп; Кайпепгизат- 
тепуіейиня Ї): зведення всіх елементів зміс- 
ту топографічної карти аркуша (трапеції) 
з відповідними елементами суміжних арку- 
шів по тих сторонах рамки, до яких при- 
лягають карти того ж або більшого м-бу, що 
виготовлені в тій же системі координат і ви- 
сот. Для цього на кальці копіюють контури 
і рельєф (2-3 см від рамки) двох суміжних 
аркушів та порівнюють їх положення. Роз- 
ходження контурів не повинні перевищува- 
ти 1,0-1,5 мм, а висот - подвоєне значення 
допустимих середніх похибок знімання ре- 
льєфу відносно найближчих точок геодези- 
чної основи. В інших випадках рамки вва- 
жають вільними; по них прокладають ніве- 
лірні або висотно-теодолітні ходи і порів- 
нюють рамки з ними. 14. 

ЗВЕДЕННЯ ЦИФРОВИХ КАРТ (сводка 
цифровьх карт; адйіизітепі о) Пе аїєйа! 
тарз; ХизаттепзіеНипа Гаег аїсйаіеп Каг- 
теп Г рі): автоматизоване узгодження маси- 
вів цифрової картографічної інформації 
вздовж меж суміжних цифрових карт. 5. 
ЗВУКОВІ ХВИЛІ (звуковьге волнь; здипа 
умауєз; УсрВаймгіеп 7 рі): механічні коли- 
вання, які поширюються у твердих, рідких 
і газоподібних середовищах. Важливими 
характеристиками звуку є швидкість, зву- 
ковий тиск, інтенсивність звуку і Його 
спектральний склад, тобто спектр частот 
відповідних йому коливань. Під час по- 
ширення звукових хвиль можливі явища 
відбиття, заломлення, поглинання, ре- 
фракції, дисперсії, дифракції, інтерфе- 
ренції звуку. б. 

ЗВ'ЯЗУЮЧІ КУТИ, СТОРОНИ (связу- 
ющиєе угль, сторонь; соппесіїпе (Біпаїпо) 
апрієез, 5і4е5; Віпаєіултіпкеї трі, Віпаеізейеп 
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Урі): сторони і кути, які є складовими рів- 
нянь умовних або ваги функції сторони 
окремого або виділеного із суцільної ме- 
режі ряду тріангуляції. На рис. зв'язуючі 
сторони позначені а, Напроти цих сторін 
лежать зв'язуючі кути й. Сторони с, та ку- 
ти У які лежать напроти цих сторін, наз. 
проміжними. 13. 





ЗГИН (изгиб; Бепаїпе; Вієгипе Б Ктйт- 
типе Б: вид деформації, що характеризує 
викривлення осі в горизонтальній площи- 
ні. 1. 

ЗЕМЕЛЬНА ДІЛЯНКА (земельньгй уча- 
сток; Папа ратсеї; Гапазійск п): просторо- 
во обмежена зімкнутою зовнішньою ме- 
жею частина земної поверхні, яка є об'єк- 
том володіння чи користування і зареєст- 
рована як облікова одиниця в системі облі- 
ку земель. 4. 

ЗЕМЕЛЬНЕ УГІДДЯ (земельноє угодье; 
Іапа агеа): земельна ділянка або їх су- 
купність, які систематично використовую- 
ться або придатні до використання, З пев- 
ною господарською метою, що відрізняю- 
ться між собою характерними природно- 
господарськими ознаками. 4. 
ЗЕМЕЛЬНИЙ КОДЕКС УКРАЇНИ (Зе- 
мельньй кодекс Украннь; ІГапа Соде ої 
(Кгаїпе; Гапакодех т дек МКтаїіпе): збірник 
законів і нормативних актів, у яких сфор- 
мульовані основи земельного права і земе- 
льної реформи. 4. 

ЗЕМЕЛЬНИЙ ФОНД (земельньй фонд; 
Іапа Гипа; Гапабезіапа ту): усі земельні 
угіддя в межах адміністративних оди- 
ниць. 4. 


Земельні ділянки... 


ЗЕМЕЛЬНІ ДІЛЯНКИ ДЛЯ ІНДИВІ- 
ДУАЛЬНОГО ЖИТЛОВОГО, ГАРАЖ- 
НОГО І ДАЧНОГО БУДІВНИЦТВА (зе- 
мельнь»е участки для индивидуального жи- 
лого, гаражного и дачного строитель- 
ства; апа рагсеїз Бог іпаїуійнаї гезедепіаі, 
загазе апа зиттег гезідепсе РБиййіпр): зе- 
мельні ділянки для будівництва індивіду- 
альних житлових будинків, господарських 
будівель, гаражів і дач, які передаються у 
власність або надаються у користування 
громадянам за рішенням сільської, селищ- 
ної, міської Рад. Згідно з Земельним кодек- 
сом України, розмір ділянки для будівни- 
цтва та обслуговування житлового будин- 
ку, господарських будівель не більше: у 
сільських населених пунктах - 0,25 га, міс- 
течках --0,15 га, для членів колективних сіль- 
ськогосподарських підприємств - 0,25 га, у 
містах - 0,1 га. Розмір земельних ділянок 
для індивідуального дачного будівництва 
не повинен перевищувати 0,1 га, будівни- 
цтва індивідуальних гаражів - 0,01 га. 4. 
ЗЕМЕЛЬНІ ДІЛЯНКИ ЖИТЛОВИХ, 
ЖИТЛОВО-БУДІВЕЛЬНИХ, ГАРАЖ- 
НО-БУДІВЕЛЬНИХ І ДАЧНО-БУДІ- 
ВЕЛЬНИХ КООПЕРАТИВІВ: (земельниє 
участки жильх, ожилищно-стронтельньхх, 
гаражно-стронтельньх и дачно-строцтельньіх 
кооперативов; Їапа раксеїз ої Поизіпе, Фийдїпе, 
загазе-Риййтя апа зиттег гезідепсе Риййатя 
соорекаїіуєе 5осієетіе5): земельні ділянки, які 
рішенням сільської, селищної, міської Рад 
надаються в постійне користування жит- 
ловим, житлово-будівельним, гаражно- 
будівельним і дачно-будівельним коопе- 
ративам для житлового, гаражного і дач- 
ного будівництва. Розмір ділянок устано- 
влюється відповідно до затверджених норм 
і проєктно-технічної документації. 4. 
ЗЕМЛЕВОЛОДІННЯ (землевладение; іапа 
оутетяпір; Спиабезіїг т, Гапаеізетит п): зе- 
мельна ділянка, надана у приватну влас- 
ність фізичній або юридичній особі. 4. 
ЗЕМЛЕВПОРЯДНИК (землеустрои- 
тель; зигуєуог (апа адтіпізікатог)): спеціа- 
ліст у царині кадастру земельного та 
землевпорядкування. 21. 
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ЗЕМЛЕВПОРЯДНІ РОБОТИ (землеус- 
троительнье работьі; Іапа адтіпізігайоп 
уроккУ; Кевеіипе 7 дег АргатгбїтиМиг 7 іт 
Нигфегеісп т): комплекс геодезичних і 
топографічних досліджень та вишукувань 
для проведення державного земельного 
кадастру, складання проєктів землевпо- 
рядкування та перенесення Їх на місце- 
вість. 1. 

ЗЕМЛЕКОРИСТУВАННЯ (землепользо- 
вание; Іапданзе; Стипарепиїгипе б: земе- 
льна ділянка, надана у постійне або 
тимчасове користування фізичним або 
юридичним особам. 4. 

ЗЕМЛЕМІР (землемер; зигуеуог; Гапа- 
теззег т, Кеїдтеззег т): геодезист - спе- 
ціаліст з межування землі та землевпо- 
рядкування. 17. 

ЗЕМЛЕТРУЄ (землетрясение; еагій- 
диаке; ЕкабеРеп п): процес коливання зем- 
ної кори внаслідок раптового вивільнення 
значної кількості енергії в деякому об'ємі 
всередині Землі, який призводить до руй- 
нування та інших незворотних деформа- 
цій гірських порід. 4. 

ЗЕМЛЕУСТРІЙ (землеустройство; Іапа 
тапазетені; Стипазійскуетіпдаекипя Р: 
напрацьовані норми і заходи, спрямовані 
на реалізацію положень земельного зако- 
нодавства, рішень органів місцевого само- 
врядування щодо раціонального викорис- 
тання і охорони земель, створення сприя- 
тливого екологічного середовища та поліп- 
шення ландшафтів. 4. 

ЗЕМЛІ (земли; іапа; Водеп т, Енае Б: ге- 
нетично самостійні ділянки верхньої, най- 
активнішої частини суші, основний засіб 
с/г 1 лісового виробництва, з характерни- 
ми природно-господарськими властивостя- 
ми, які визначають використання земель, 
а також заходи з Їх окультурення і охоро- 
ни, 4. 

ЗЕМЛІ ВОДНОГО ФОНДУ (земли вод- 
ного фонда; угатег Ципа Іапа; Водеп т дез 
Указ5егрезіапаз т): землі розташування 
морів, річок, водойм і водосховищ, боліт і 
островів, водогосподарських та гідротех- 
нічних споруд, захисних смуг уздовж мо- 


Землі забудовані 


рів, річок і навколо водойм, а також землі, 
виділені для водних шляхів, 4. 

ЗЕМЛІ ЗАБУДОВАНІ (застроенньєе зе- 
мли; Рийт ир Іапа; Бераціез І апа п) землі, 
на яких розташовані будівлі, споруди, под- 
вір'я, вулиці, площі тощо. 4. 

ЗЕМЛІ ЗАГАЛЬНОГО КОРИСТУВАН- 
НЯ (земли общего пользования; рифійс изе 
Іапа; Водеп т адег Сетеїппиїипе ): тери- 
торія населених пунктів, що використо- 
вується як вулиці, площі, сквери, проїзди 
та для забезпечення побутових потреб на- 
селення. 4. 

ЗЕМЛІ ЗАПАСУ (земли запаса; гезегуєе 
іапа; Кезегуебодеп т): землі, які не пе- 
редані у власність або не надані у постій- 
не користування, а також землі, на які при- 
пинено право власності або право корис- 
тування. 3. з. належать місцевим Радам і 
призначені для надання у власність або у 
користування, а також в оренду, здебіль- 
шого для с/г потреб. 4. 

ЗЕМЛІ ЗЕЛЕНОЇ ЗОНИ МІСТА (земли 
зеленой зоньі города; Іапа ої ятееп гопе ої 
зейетенпі; Водеп т дег ягіпеп 5тайїгопе Б: 
виділені у встановленому порядку землі за 
межами міста, які зайняті лісами, лісо- 
парками та лісовими і чагарниковими на- 
садженнями, що виконують захисні, сані- 
тарно-гігієнічні та рекреаційні функції. 4. 
ЗЕМЛІ ЛІСОВОГО ФОНДУ (земли лес- 
ного фонда; Гогезі Липа апа; Маіароаєп- 
Безіапа ту: залісені та незалісені, але на- 
дані для потреб лісового господарства, зем- 
лі. Порядок використання 3. л. ф. визна- 
чається Лісовим кодексом України. 4. 
ЗЕМЛІ МІСТ (земли городов; игРап Іапа; 
Угайфодеп т): усі землі в межах міста, 
якими розпоряджається міська Рада. 3. м. 
використовують відповідно до проєктів 
розпланування і забудови міста та планів 
землеустрою. 4. 

ЗЕМЛІ МІСТЕЧКА (земли селенця горо- 
декого типа; Іапа о ешетепі оріоут гуре; 
Воаєп т дек Кіеіпеп Зїадї): землі в межах 
містечка, якими розпоряджається місцева 
Рада. Межі містечка встановлює і змінює 
обласна Рада, або за її дорученням відпо- 
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відна районна Рада. 3. м. використовують 
відповідно до проєктів розпланування та 
забудови і планів земелеустрою території. 
4. 

ЗЕМЛІ ПОРУШЕНІ (нарушенньге земли; 
аїзпикреай Іапа): земельні ділянки, що 
втратили свою первісну господарську цін- 
ність і негативно впливають на довкілля. 4. 
ЗЕМЛІ ПРИМІСЬКОЇ ЗОНИ (земли при- 
городной зонь; Іапа орзиригфап сопе; Уог- 
опі5бодеп т); землі за межами міст, ви- 
ділені для розширення міської території 
згідно з проєктом забудови і призначені для 
розташування та будівництва необхідних 
споруд, що забезпечують благоустрій 1 
нормальне функціонування міського гос- 
подарства. 4. 

ЗЕМЛІ СІЛЬСЬКОГО НАСЕЛЕНОГО 
ПУНКТУ (земли сельского населенного 
пункта; Іапа ої гига! 5еніетепі; Рогуродеп 
т, Гапародеп ту): землі, що перебувають 
у межах, установлених для цього пункту в 
порядку землеустрою, і якими розпоря- 
джається сільська Рада. Межі сільського 
населеного пункту встановлює і змінює 
районна Рада. 3. с. н. п. використовують 
відповідно до проєктів розпланування та 
забудови певного населеного пункту. 4. 
ЗЕМЛІ СІЛЬСЬКОГОСПОДАРСЬКО- 
ГО ПРИЗНАЧЕННЯ (земли сельскохозяй- 
ственного назначения; азгісипига! Іапа; 
іапрулінізспаріїснек Водеп т): землі, нада- 
ні для потреб с/г виробництва або призна- 
чені для цього. 4. 

ЗЕМЛЯ (Земля; Капій; Екає б: 

1) одна з планет Сонячної системи. 
Обертається навколо Сонця по еліптичній 
орбіті зі швидкістю близько 30 км'є! на 
середній відстані 149,6 млн км за період, 
що дорівнює 356,24 діб середніх соня- 
чних. Період обертання навколо осі 
2356704? є причиною зміни дня і ночі, а 
нахил осі 66,5? до площини екліптики 
під час обертання навколо Сонця - зміни 
пір року. 

Фізична фігура Землі, обмежена поверх- 
нею материків, морів та океанів, має склад- 
ну форму. Для розв'язування теоретичних 


Земля реальна 


і прикладних задач, а також для вивчення 
фігури 3. вводять фігури порівняння - 
геоїд, еліпсоїд. Середній радіус 3., рів- 
новеликої за площею поверхні до земного 
еліпсоїда, дорівнює 6370894 м. Площа 
поверхні 3. становить 510 млн км; серед- 
ня густина 3. - 5,31447 гом"; маса - 
5,97:1027 г; кутова швидкість обертання - 
0,729115-10"" рад'с". 

Складові частини 3.: земна кора (товщина 
4-3 км під океанами і 30-90 км під мате- 
риками), оболонка або мантія (товщина 
близько 2900 км); зовнішнє ядро (3400 км); 
внутрішнє ядро (1300 км). Земна кора ві- 
докремлена від мантії поверхнею розділу, 
яку наз. поверхнею Мохоровичича. Зов- 
нішня частина ядра до глибини близько 
4580 км має властивості рідкого тіла, бо не 
пропускає поперечні сейсмічні хвилі. Глиб- 
ше розташована зона, завтовшки близько 
540 км, що поглинає сейсмічні хвилі, при- 
рода якої поки що не з'ясована. Нарешті 
ще глибше розташоване тверде внутрішнє 
ядро Землі, що є кулею діаметром близько 
2500 км. Будова мантії складна. Вона по- 
діляється на верхню, середню і нижню. 
Відомості про фізичний стан і параметри 
у центральних зонах 3. наближені. Зовні- 
шні шари 3.: літосфера - тверда оболон- 
ка, гідросфера - водні ресурси, атмос- 
фера - повітряна оболонка, що є суміш- 
шю газів, водяної пари, інших домішок. Ма- 
са гідросфери і атмосфери становить від- 
повідно 0,024 1 0,00009 9 маси 3. 
Найближче до 3. є її супутник - Місяць. 
Використання ШСЗ та ін. космічних об'єк- 
тів, геологічних, геофізичних, астрономіч- 
них, геодезичних і гравіметричних матері- 
алів суттєво сприяло розв'язанню пробле- 
ми про 3., її фігуру та гравітаційне поле; 

2) загальний засіб праці, матеріальна осно- 
ва існування і виробництва, продукт при- 
роди. Як матеріальна основа виробництва 
характеризується площею, просторовим 
положенням і належністю; 

3) одна з найважливіших складових довкіл- 
ля; характеризується простором, рельєфом, 
кліматом, грунтовим покривом, рослинніс- 
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тю, надрами, водами; є головним засобом 
виробництва в сільському і лісовому гос- 
подарстві; просторовим базисом для роз- 
міщення виробництва. 4; 6; 18. 

ЗЕМЛЯ РЕАЛЬНА (реальная Земля; геа! 
Баній; Кеаїетае б: те ж, що Й Фізична по- 
верхня Землі. б. 

ЗЕМНА КОРА (земная кора; еагій 5 сгизі; 
Енагіпає Б Екактизте б): див. Земля. 18. 
ЗЕНІТ (зенит; гепій; Лепії т): див. Не- 
бесна сфера. 10. 

ЗЕНІТ ГЕОДЕЗИЧНИЙ (геодезический 
зенит; веодетіса! гепій; зеодйтйяспег епі 
т) див. Редукційна задача геоде- 
зії. 17. 

ЗЕНІТНА ВІДСТАНЬ (зенитное рассто- 
яние; гепій аїзітапсе; Хепийізтанс): кут 
вертикальний, що відлічується від зені- 
ту до заданого напряму. 3. в. завжди додат- 
на і змінюється від 0 до 907. 14. 
ЗЕНІТНА ВІДСТАНЬ СВІТИЛА (зени- 
тное расстояние светила; гепіїй аїзіатсе 
ої сеіезтіа! зїаг, Хепідізіапі т, Хепйепіїєг- 
пипе 7 дез Ніттеїкдтрег5 т): див. Коор- 
динати небесні. 10. 
ЗЕНІТ-ЦЕНТРИР (зенит-центрир, гепйй 
сепіегіпя деуісе; Хепійої п): односторонній 
оптичний центрир, візирна вісь якого 
спрямована догори. 14, 

ЗІНИЦЯ ОКА (зрачок глаза; еує рирії; Ай- 
2еприрійе Д: отвір у райдужній оболонці 
ока, через який в око проникає світло. Діа- 
метр 3. о. становить 1,5-8 мм і залежить 
від умов освітленості, 8. 

ЗІР (зрениє; уїзіоп (5іяПі); АивепбеНеп п): 
одне з п'яти чуттів, органом якого є око. 
Розрізняють такі види 3.: 

Монокулярний - розглядання предмета 
(об'єкта) одним оком, Спостерігач підсві- 
домо фіксує око так, щоб зображення 
предмета проєктувалось на жовту пляму - 
найчутливішу ділянку сітківки ока. 
Бінокулярний - розглядання предмета 
(об'єкта) обома очима. Спостерігач під- 
свідомо фіксує очі так, щоб зорові осі пе- 
ретинались у тій ділянці об'єкта, яку спо- 
стерігач хоче бачити виразно. Бінокуляр- 
ний 3. має дві властивості: два зображен- 


Зір бінокулярний 


ня, спроєктовані на сітківки обох очей, 
зливаються в одне просторове зображен- 
ня; спостерігач може оцінювати глибину 
простору. 

Стереоскопічний - розглядання предметів 
обома очима, під час якого відчувається їх 
просторове розташування; людина сприй- 
має глибину простору на віддалі до 400 м 
для точкових, та до 1200 м для лінійних 
об'єктів. Для збільшення глибини стерео- 
скопічного зору використовують оптичні 
прилади типу бінокля або стереотруби. 8. 
ЗІР БІНОКУЛЯРНИЙ (бинокулярное зре- 
ние; Біпосиіаг зівіи; біпоКиіатез Анбепзепеп 
п): зір (розглядання предмета) обома очи- 
ма. В цьому випадку очі спостерігача роз- 
міщені так, щоб їх оптичні осі (зорові осі) 
перетинались у тій точці предмета, яку він 
хоче бачити найчіткіше. 3. б. має дві не- 
звичайні властивості: злиття в нашому 
сприйнятті двох зображень, що формую- 
ться на сітківці очей, в одне просторове; 
здатність просторового, тривимірного спри- 
йняття глибини, тобто різної віддаленості 
точок об'єкта від спостерігача. 8. 

ЗЛАМ ПРОЄКТНОГО ПРОФІЛЮ (пе- 
релом проектного профиля, тасішге оГрго- 
десіеа ргоїї/е; Меізипрзугесіпвеї т дез Рго- 
декарго/йз п): точка стикування двох проєкт- 
них ліній з різними ухилами. 1. 
ЗМАЗУВАННЯ ЗОБРАЖЕННЯ (сдвиг 
изображения; ітавегу 5Ппій; Війитзсі Д 
ВідулапШипе Д: віддаль, на яку перемісти- 
ться точка оптичного зображення в фокаль- 
ній площині аерофотокамери за час факти- 
чної витримки, тобто з моменту відкриття 
аерофотозакривача до повного закриття. 
3. з. виникає внаслідок лінійних і кутових 
зміщень аерокамери під час експонування 
аерофотоплівки. Нечіткість, зумовлена 
змазуванням оптичного зображення, наз. 
фотографічним змазуванням. Залежно від 
джерел виникнення розрізняють такі 3. 3.: 
лінійне, зумовлене лінійним переміщенням 
аерокамери; кутове, зумовлене обертанням 
аерокамери; вібраційне, що є наслідком ві- 
браційних рухів аерокамери. 3. 
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ЗМІНЮВАННЯ БЕРЕГІВ ВОДОСХО- 
ВИЩ (переработка берегов водохрани- 
лищ; Апаегипя 7 дег Маззегфенайеги|ет п 
рі): руйнування берегового схилу і вироб- 
лення нового профілю рівноваги під дією 
абразії, зумовлене течіями, вітровими і су- 
дновими хвилями. 4. 

ЗМІСТ КАРТИ (содержание карть; тар 
сопіепі; Капепіппаїйї т): інформація про 
об'єкти і явища, що подається на карті від- 
повідно до її призначення і тематики. 5. 
ЗМІШУВАННЯ КОЛЬОРІВ АДИ- 
ТИВНЕ (аддитивное смешивание цветов; 
ааайтіме соіоитз іпегизіпе; адайіує Кагфеп- 
тізспипе ): утворення нових кольорів від 
змішування потоку колірних променів; йо- 
го також наз. складовим або складальним 
змішуванням кольорів. 5. 

ЗМІШУВАЧ (смеситель; тіхег; Міхег т, 
Мізсіти/є Д: нелінійний елемент, на який 
подають не менше двох змінних напруг з 
різними частотами, щоб отримати спектр 
напруг з комбінаційними частотами. У від- 
далемірах електронних 3, використо- 
вують для зниження частоти коливань пе- 
ред вимірюванням різниці фаз. На них по- 
дають коливання двох частот: вимірюваль- 
ної і гетеродина. Зі 3. виділяють коли- 
вання низької частоти, яка дорівнює різни- 
ці частот, поданих на 3. коливань. При цьо- 
му фаза одержаного низькочастотного ко- 
ливання теж дорівнює різниці фаз коли- 
вань, які подані на 3. У віддалемірах, в яких 
використано гетеродинування, є два 3.: 
опорний і сигнальний. З опорного змішу- 
вача одержуємо коливання низької часто- 
ти з фазою Ш, З Фи 7 Фу» яка несе інфор- 
мацію про фазу прямого коливання. ІЗ сиг- 
нального змішувача отримуємо коливання 
з фазою М сиг З Фь Фу Тут Фи» Фа г фази 
прямого і відбитого коливань, Ф. - фаза ко- 
ливань гетеродина. (Див. Фазовий метод 
вимірювання віддалей). 13. 
ЗМІШУВАЧ ОПОРНИЙ (опорньй сме- 
ситель; феагіне тіхег; Б йатіхег т): див. 
Змішувач. 13. 


Зміщення 


ЗМІЩЕННЯ (смещениє; Аїзріасетепі; 
Уегзсііфипе 5): величина зміни просторо- 
вого положення точки об'єкта, споруди або 
її частини порівняно з проєктним або ра- 
ніше зафіксованим положенням цієї точ- 
ки. Переважно виражається лінійною мі- 
рою, деколи -- кутовою. 1. 

ЗМІЩЕННЯ ВІДНОСНЕ (относитель- 
ное смещение; геіаііуєе дїзріасетепі; геіаїує 
теіаїіує Ует5спібипе 5: зміщення взаєм- 
ного положення точок окремих частин 
об'єкта, споруди. 1. 

ЗМІЩЕННЯ ГОРИЗОНТАЛЬНЕ (гори- 
зонтальное смещение; йогігонпіа! дїзріасе- 
тепі; умаавегесіттє УегзсНнібипе б): горизо- 
нтальна складова частина зміщення за- 
гального точки об'єкта споруди. 1. 
ЗМІЩЕННЯ ЗАГАЛЬНЕ (общее смеще- 
ние; іоіа! аАїзріасетепі; уааретесіте МегусНі- 
фипе ): зміщення точки об'єкта, спору- 
ди порівняно з її положенням на початко- 
вому етапі спостережень. 1. 
ЗМІЩЕННЯ КОЛОВОЇ КРИВОЇ (сдви- 
жка круговой кривої; о//5еї оДсіксиіаг сиг- 
уе; Мекзспіфипя Г4ег Куеізкикуе б: віддаль, 
на яку зміщується колова крива від лінії 
тангенса, якщо вставляють криву пере- 
хідну. 1. 

ЗМІЩЕННЯ НУЛЬ-ПУНКТУ ГРАВІ- 
МЕТРА (смещение нуль-пункта гравиме- 
тра; аїзріасетепі оГтауітеїех гего-роїнпі; 
Уег5спібипе 7 дез МиПрипківтамітеїегу п): 
зміна з часом пружистих властивостей пру- 
жин і крутильних ниток гравіметра. Че- 
рез це нуль-пункт гравіметра зміщується і 
відповідно змінюються покази гравіметра 
навіть при незмінній силі ваги. Зміщення 
нуль-пункту та характер його зміни треба 
знати завчасно, щоб визначити відповідний 
режим і методику роботи певним типом 
гравіметра. 3. н. п. т. визначають під час 
польових робіт і обчислюють за результа- 
тами повторних спостережень на одних і 
тих же пунктах як одного, так і різних рей- 
сів. Добове значення нуль-пункту обчис- 
люють за формулою 


збо (5; 25), 


п-Їрно | Ді, 


а-24. 
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де 5; - 5, - різниця відліків на одному пун- 
кті, виконаних за інтервал часу ДІ, у годи- 
нах; п - число спостережуваних інтерва- 
лів; с - масштабний коефіцієнт гравімет- 
ра. 6. 

ЗМІЩЕННЯ ЧАСТКОВЕ (частичное 
смещениє; рапіа! дїуріасетепі; геї уеізе 
Уекзспібипе Д: зміщення, визначене між 
окремими циклами спостережень. 1. 
ЗМОЧЕНИЙ ПЕРИМЕТР (смоченнькй 
периметр; уепед регітетет; Бепеїаег Регі- 
тегег): довжина контуру живого пере- 
різу. 4. 

ЗНАК КОЛІЙНИЙ (путевой знак; пай/- 
мау такі; Ваппгеіспеп п): постійний знак 
(репер), зміщений від осі рейки колії на 
визначену віддаль здебільшого перпенди- 
кулярно до осі рейки, для фіксації віднос- 
но нього планово-висотного положення осі 
та головки рейки. Переважно використо- 
вується в залізничних тунелях і метрополі- 
тенах. 1. 

ЗНАК МЕЖОВИЙ (межевой знак; Боип- 
дагу так; Сгипазійскогепгрипкі т): пункт 
геодезичний у вигляді дерев'яного або 
бетонного стовпця, що закріплює межі зе- 
мельних ділянок. 21. 

ЗНАК НІВЕЛІРНИЙ (нивелирньій знак; 
ПеїяНі танк; МіеуеШетипегеїспеп п, Керег 
т): геодезичний знак для закріплення 
на місцевості пунктів нівелювання гео- 
метричного. Використовують такі 3. н.: 
репер фундаментальний, репер грун- 
товий, марка стінна, репер стінний. 
На місцевості фундаментальний і грунто- 
вий репери зазвичай обкопують і встанов- 
люють біля них розпізнавальні знаки (стов- 
пчики-сторожки) для полегшення їх пошу- 
ку. 16. 

ЗНАК РОЗМІЧУВАЛЬНИЙ (разбивоч- 
ньшй знак; Іаудиї тат; АБрзіескипесеіспеп 
п): риска або хрестик, зафіксовані керном 
чи фарбою на металевій або бетонній кон- 
струкції, на плиті або скобі фундаменту. 
Використовується для розмічування 
осей. 1. 

ЗНАК РОЗПІЗНАВАЛЬНИЙ (опознава- 
тельньй знак; іфепійсайоп тагі; Місуейіе- 


Знак розпізнавальний 


гипогеїспеп п, Керег т): знак-сторож, за- 
кріплений на місцевості в певному напря- 
мі і на визначеній віддалі відзнака роз- 
мічувального для полегшення виявлен- 
ня останнього. 1. 

ЗНАКИ АСТРОНОМІЧНІ (астрономи- 
ческие знаки; азігопотіса! зутроїз; азіго- 
потізсНе ТеісПеп п рі): умовні позначення 
Сонця, Місяця, планет та ін. небесних 
тіл (а), атакож сузір'їв Зодіака (б), фаз Мі- 
сяця (в) тощо, які введені ще в Стародав- 
ній Греції і застосовуються в сучасній астро- 
номічній літературі та календарях. Ви- 
користовують, але не часто, для сузір'їв і 
фаз Місяця знаки, що нагадують силуети 
людей, тварин та ін. предметів: напр., 
сузір'я Лева зображується силуетом лева, 
Близнят - постатями двох людей; повний 
місяць позначається колом, всередині яко- 
го значками показані очі, ніс, уста, а серпи 
чвертей місяця доповнені частинами об- 
личчя людини в профіль. 


а) 9 - Сонце (неділя) 
С - Місяць (понеділок) 
СО - Марс (вівторок) 
9 -- Меркурій (середа) 
2; - Юпітер (четвер) 
Ф - Венера (п'ятниця) 
в - Сатурн (субота) 
З або 9 - Уран 


М або 85 - Нептун 

в. - Плутон 

д або є - Земля 

с - комета 

зі - зоря 

- астероїд (Ме 86) 
б) 22 - Водолій (січень) 

ХХ - Риби (лютий) 

УР - Овен (березень) - точка весня- 
ного рівнодення 

ХУ - Телець (квітень) 


П - Близнята (травень) 
с5 - Рак (червень) 


5) - Лев (липень) 
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1) - Діва (серпень) 

2.- Терези (Ваги) (вересень) - точ- 
ка осіннього рівнодення 

1, - Скорпіон (жовтень) 

Х - Стрілець (листопад) 

Мур - Козоріг (грудень) 
в) Ф або е-новий місяць 

) або 2 - перша чверть 

о або Ф - повний місяць 

С або Є - остання чверть. 5. 
ЗНАКИ ЗОДІАКА (знаки Зодиака; зідп5 
оГ Те годіас; Хеіспеп п рі аег одіакиз5е5 
т): див. Знаки астрономічні. 5. 
ЗНАЧЕННЯ ВЕЛИЧИНИ ДІЙСНЕ (дей- 
ствительное значение величини; асіиаі уа- 
Іше о таєпішає; паїзйсНіїсне Уепіргбфре Д: 
значення геометричного параметра, отри- 
мане внаслідок вимірювання з визначеною 
точністю. 1. 
ЗНАЧЕННЯ ВЕЛИЧИНИ ІСТИННЕ 
(истинноє значение величини; імие уаїше о 
таяпішає; уайте Уегіягдре )): значення 
геометричного параметра, отримане тео- 
ретично. 1. 
ЗНАЧЕННЯ НОМІНАЛЬНОЇ ВЕЛИ- 
ЧИНИ ПРОЄКТНОЇ (значение проект- 
ной номинальной величини; уаїце оГргоуес- 
тед потіпа! таяпішає; У/еті т дег потіпаіеп 
Рюодеківгдфе р): задане в проєкті значення 
геометричного параметра. 1. 
ЗНАЧЕННЯ ФІЗИЧНОЇ ВЕЛИЧИНИ 
(значениє физической величинь; уаїе о/ 
рНузіса! тарзпйшае; Уегі т асг ріпузізспе 
Стдре Д: оцінка розміру фізичної величи- 
ни у вигляді деякого числа прийнятих для 
неї одиниць. 21. 
ЗНІМАЛЬНА СИСТЕМА (сьемочная си- 
стема; зигуеуіїпе зузіет; Антайтезузіет 
п): сукупність технічних засобів для прий- 
няття і реєстрації електромагнетного ви- 
промінювання Землі, планет та їх супут- 
ників у вигляді двовимірного аналогового 
запису безпосередньо або у вигляді, який 
після передавання та опрацювання може 
бути поданий як двовимірний запис. В 
аерокосмічному зніманні використовують 
оптичний діапазон електромагнетного ви- 


Знімальна система... 


промінювання з довжиною хвилі 2, від 0,01 
до 1000 мкм і радіодіапазон з А» 1 мм. 
Відповідно 3. с. поділяють на такі, що пра- 
цюють в оптичному діапазоні та радіодіа- 
пазоні, Залежно від походження випромі- 
нювання, яке використовується під час 
знімання, 3. с. поділяють на активні та 
пасивні. Кількість спектральних зон, які 
одночасно використовуються під час зні- 
мання, зумовлює поділ 3. с. на одно- і ба- 
гатозональні. За способом пересилання ре- 
зультатів знімання на пункти приймання 
3. с. поділяють на оперативні та неопера- 
тивні. За способом приймання і реєстрації 
випромінювання розрізняють фотографіч- 
ні та нефотографічні: телевізійні, фототе- 
левізійні, сканувальні, оптико-електронні, 
радіофізичні 3. с. 3. 

ЗНІМАЛЬНА СИСТЕМА АКТИВНА 
(активная сьемочная система; асіїуе зиг- 
уеуїпя 5узієт; акіїує Ан/пайтезузіет п): 
система, в якій є пристрої штучного опро- 
мінення місцевості й засоби реєстрації від- 
битих променів. 3. 

ЗНІМАЛЬНА СИСТЕМА БАГАТОЗО- 
НАЛЬНА (многозональная сьемочная си- 
стема; роїіугопаї зигуеуіпя 5узтет; тийі- 
зрекіпаїєз Аитаптезузіет п): система, в 
якій використовуються дві спектральні 30- 
ни і більше. 3. 

ЗНІМАЛЬНА СИСТЕМА КАДРОВА 
(кадровая сьемочная система; Їтате зиг- 
уеуіїпе 5зузіет; Війїдан/пайтезузієт п): сис- 
тема, за допомогою якої можна отримати 
зображення об'єкта за одночасного його 
зображення на всю поверхню кадру. 3. с. к. 
може бути фотографічна або нефотографі- 
чна. 3. 

ЗНІМАЛЬНА СИСТЕМА НЕОПЕРА- 
ТИВНА (неоперативная сьемочная сис- 
тема; попорегаїопа! зигуєеуіпе з5узіет; 
пісторегаїуєз Айтайтезузієт п): система, 
продукцію якої пересилають на Землю 
транспортними засобами. 3. 
ЗНІМАЛЬНА СИСТЕМА НЕФОТО- 
ГРАФІЧНА (нефотографическая сьємо- 
чная система; ипрНогїоягарніс зигуеуїпе 
зузтет; пістріоговга/їзспез Аипайтезуз- 
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іет п): система, яка яскравості об'єктів 
вимірює за допомогою фотоелектричних, 
термоелектричних, електронних та ін. 
приймачів. 3. 

ЗНІМАЛЬНА СИСТЕМА ОДНОЗО- 
НАЛЬНА (однозональная сьемочная сис- 
тема; опе-г0пе 5игуєуїпр зузієт; еіпзрекі- 
гаіе5 Айпайтезузіет п): система, в якій під 
час знімання використовується одна спект- 
ральна зона. 3. 

ЗНІМАЛЬНА СИСТЕМА ОПЕРАТИВ- 
НА (оперативная сьемочная система; 
орегайопа! зигуеуїпе 5узіет; орегаїіуєз 
Аирпайтезузієт п): зональна система, якою 
передають інформацію на пункти при- 
ймання в реальному часі каналами зв'яз- 
ку. 2. 

ЗНІМАЛЬНА СИСТЕМА ОПТИКО- 
ЕЛЕКТРОННА (оптико-злектронная 
сьемочная система; оріїсаї-еієсігопіс зиг- 
уеуїпв зузіет; оргїзспеіекігопізспез Аиу- 
пайтезузіет п): система, де приймачами 
сигналів є прилади із зарядовим зв'язком 
(ПЗЗ), світлочутливий шар яких утворений 
сіткою кремнієвих або інших діодів. На 
відміну від оптико-механічних сканерів, де 
на окремі детектори послідовно надходять 
сигнали від різних елементів траєкторії ру- 
ху сканувального променя, в цих системах 
є лінійки або матриці ПЗЗ. Оптична систе- 
ма 1, що складається з лінзового об'єкти- 
ва і закривача, будує миттєве зображення 
в межах поля зору лінійки або матриці ПЗ33. 
Залежно від яскравості об'єктів, на кож- 
ний детектор приймача 2 надходить сиг- 
нал, який генерує електричний струм. 
Електричний сигнал пересилається в 
електронний блок 3 для опрацювання. 3. 


Вхід Вихід 
--р| 1 2 3 


ЗНІМАЛЬНА СИСТЕМА ПАСИВНА 
(пассивная сьемочная система; раззіує 
зигуеуїпе 5узіет; раззіуєє Ацтайтезузіет 
п): система, в якій є засоби реєстрації при- 
родного випромінювання об'єктів місце- 
вості. 3. 
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ЗНІМАЛЬНА СИСТЕМА РАДІОФІ- 
ЗИЧНА (сьємочная система радиофизи- 
ческая; гадіорйузісаї зигуеуїпе 5узіет; 
Липкрпузізспез Анттайтезузієт п): скану- 
вальна система, яка працює в радіодіапа- 
зоні. Розрізняють радіотеплові і радіоло- 
каційні системи. В мікрохвильових ра- 
діометрах, які наз. ще радіотепловими 
системами, фіксується радіотеплове ви- 
промінювання Землі. За їх допомогою мож- 
на отримати інформацію про об'єкт крізь 
хмари. Роль оптичної системи в скануваль- 
них радіометрах виконує спрямована анте- 
на, яка сканує місцевість перпендикуляр- 
но до напряму лету літального апарата. З 
антени сигнал надходить у приймач і де- 
тектор, де перетворюється на електронний 
сигнал, який записують на магнетну стрі- 
чку, а згодом візуалізують. Мікрохвильо- 
вим радіометрам властиве порівняно низь- 
ке просторове розділення, яке залежить від 
висоти знімання і кутової ширини скану- 
вального променя. 

Радіолокаційна знімальна система -- актив- 
на знімальна система, що працює в радіо- 
діапазоні. Найчастіше використовують 
радіолокаційну станцію бічного огляду 
(РЛСБО). За допомогою передавача та 
антени місцевість опромінюється послі- 
довністю електромагнетних імпульсів, пе- 
ріодяких задається блоком-синхронізатором. 
Відбитий сигнал прийнятий приймачем, 
надходить в електронний блок опрацюван- 
ня. Антенний комутатор виконує функцію 
перемикача антени на випромінювання 1 
приймання. Сканування здійснюється в 
напрямі, перпендикулярному до напряму 
руху літального апарата. Антена випромі- 
нює сигнали в один бік; щоб зняти дві сму- 
ги відносно траєкторії літального апарата, 
потрібно встановити дві антени. В елект- 
ронному блоці РЛСБО сигнали набувають 
форми, потрібної для пересилання їх на 
Землю. Це може бути запис на магнетну 
стрічку або безпосереднє пересилання те- 
леметричними каналами. В літаках зобра- 
ження передається на електронно- 
променеву трубку, звідки рядками фото- 
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графується на фотоплівку, що рухається. 
Структурна схема РЛСБО зображена на 
рис.: 1 - антена; 2 - передавач; 3 - антен- 
ний перемикач; 4 - приймач; 5 - синхро- 
нізатор; 6 - блок розгортки; 7 - електрон- 
ний блок; 8 - фотоплівка; 9-- пристрій при- 
тягування плівки; 10 - давач швидкості. 
Залежно від відстані передавача до точки 
місцевості в радіолокаційних зображеннях 
можливі значні геометричні спотворення. 
Важливими фізичними властивостями 
радіолокаційних систем є здатність опро- 
мінювати місцевість горизонтально і вер- 
тикально поляризованими сигналами і 
переймати ці поляризовані сигнали. Мо- 
жуть використовуватися сигнали з різни- 
ми довжинами хвиль (багаточастотнє ра- 
діолокаційне знімання). У радіолокаційних 
системах використовують антену з синте- 
зованою апертурою, яка є набором окре- 
мих антен малого розміру, що живляться 
високочастотними коливаннями з цією ж 
фазою. Цей набір антен, опромінюючи ко- 
жну ділянку місцевості в межах плями 
сканування з різних точок траєкторії лету 
носія, сприяє отриманню приблизно одна- 
кового розділення як уздовж, так і впопе- 
рек рядків сканування, Інакше, в напрямі 
лету розділення буде на порядок гіршим, 
порівняно з розділенням уздовж рядка. 3. 





ЗНІМАЛЬНА СИСТЕМА СКАНУ- 
ВАЛЬНА (сканирующая сьемочная систе- 
ма; 5саппіпе зигуєуїпя зузіет, Афіазіепацні 
пайтезузієт п): до неї належать оптико- 
механічні сканери. Під час оптико-механі- 
чного сканування фіксується сигнал у ме- 
жах миттєвого кута зору (декілька кутових 


Знімальна система... 


мінут). Цей кут зору і є променем скану- 
вання. Основними частинами оптико- 
механічних сканерів є оптична система / 
ЦИ а - розгортальний пристрій; 16 - дзер- 
кальний об'єктив); приймач сигналів 2; 
електронний блок 3. Приймачами можуть 
бути різні пристрої і прилади, що відріз- 
няються за принципом дії та зоною спект- 
ра. Найчастіше використовуються фотонні 
детектори, які перетворюють світловий 
сигнал на електричний та сконструйовані 
на основі різних кристалічних матеріалів. 
Далі сигнал надходить в електронний блок, 
де посилюється, обробляється і формуєть- 
ся зображення, яке може зберігатися і в 
іншій формі, напр., записуватися на маг- 
нетні носії інформації. 3. 

Вхід 


ни 





ЗНІМАЛЬНА СИСТЕМА ТЕЛЕВІЗІЙ- 
НА (телевизионная сьемочная система; 
ге(еуізіоп зигуеуіпу зузіет; Кетп5епепзаці- 
пайтезузієт п): система, за допомогою якої 
на екрані електронно-променевої трубки 
оптичною системою формується зобра- 
ження, звідки зчитане сканувальним еле- 
ктронним променем пересилається на Зем- 
лю. На рис. подано структурні схеми теле- 
візійних систем на основі відикона - а і на 
основі дисектора - б: 1 - оптична систе- 
ма; 2 - фотопровідні мішені; 3 - відхильна 
система; 4 - електронна гармата; 5 -- елек- 
тронна система обробки сигналів; б - фо- 
токатод; 7 - фокусувальна система; 6 - 
електронний помножувач. Зображення на 
екрані трубки будується в межах кадру і є 
полем додатного заряду, пропорційним до 
яскравості елементів зображення. Це елек- 
тронне зображення дискретно зчитується 
сканувальним електронним променем. Отри- 
мують послідовність аналогових відеоси- 
гналів, які підсилюються та обробляють- 
ся. Телевізійні системи, по суті, є скануваль- 
ними, в яких сканування відбувається в 
площині зображення, 3. 
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Вхід 





Вхід 





Вихід 


ЗНІМАЛЬНА СИСТЕМА ФОТОГРА- 
ФІЧНА (фотографическая сьемочная си- 
стема; рійоіозгарніс 5итуеуіпе зузіет; ВИЙ- 
ац/пантезузієт п): система, за допомогою 
якої просторовий розподіл яскравостей 
об'єктів записується на світлочутливих ма- 
теріалах. До 3. с. ф. належать: фотокамера, 
асерофотокамера (АФК), фотокамери 
космічні (ФКК). Фотокамери використову- 
ють в наземному зніманні, АФК - для фо- 
тографування земної поверхні з різних лі- 
тальних апаратів, ФКК - під час фотогра- 
фування Землі, планет та їх супутників з 
космічних літальних апаратів. 3. 
ЗНІМАЛЬНА СИСТЕМА ФОТОТЕЛЕ- 
ВІЗІЙНА (фототелевизионная сьемочная 
система; ріого-ісіеуізіоп зигуеуіпе зузіет; 
Відетзепепанупантевзузієт п): система, в 
якій приймачем випромінювання є фото- 
камера; зображення зі знімка зчитується 
електронним скануванням і пересилаєть- 
ся на землю радіоканалом. 3. 
ЗНІМАННЯ АЕРОМАГНЕТНЕ (азро- 
магнитная сьемка; аеготаяпеїіс зигуєу; 
Мавпейирайттайте )): метод вивчення 
особливостей магнетного поля Землі з лі- 
тального апарата, що грунтується на без- 


Знімання багатозональне 


перервному вимірюванні аєромагнетоме- 
тром вертикальної складової магнетного на- 
пруження або повного його значення. 5. 
ЗНІМАННЯ БАГАТОЗОНАЛЬНЕ (мно- 
гозональная сьемка; тийірапа зигуеу; 
тийізрекітаіе Ацтайте 5): одночасне фо- 
тографування місцевості в різних діапазо- 
нах спектра. Реалізується в таких комбіна- 
ціях: знімання на одну плівку багатооб'єк- 
тивною камерою з різними світлофільт- 
рами; знімання на різні плівки багато- 
об'єктивною камерою у вузьких діапазо- 
нах спектра. Широко застосовувалося зні- 
мання фотокамерою МКФ-6, що складає- 
ться з шести об'єктивів і шести касет (фор- 
мат 5580 мм). Характеристики об'єкти- 
вів: фокусна віддаль 125-60,5 мм, світлоси- 
ла 1:4-1:13,5; дисторсія 3 мкм; канали фо- 
тографування, нм: 460-500, 520-560, 580-- 
620, 640-680, 700-740, 780-860. 3. б. 
використовується в дослідженнях природ- 
них ресурсів, природоохоронній діяльності 
та вивченні техногенних процесів, у лісів- 
ництві, сільському і водному господарстві 
тощо. 8. 

ЗНІМАННЯ БУСОЛЬНЕ (буссольная 
сьемка; сотраз5 зигуєеу; Виззоїадц/панте Д: 
один із видів напівінструментального зні- 
мання. Під час 3.6. у полі викреслюють 
зарис, наякому поруч із ситуацією зазна- 
чають азимути магнетні сторін ходу, 
вздовж якого виконують знімання. Для 
визначення магнетних азимутів викорис- 
товують бусоль або гірничий компас. 12. 
ЗНІМАННЯ ВАРІОМЕТРИЧНЕ (ва- 
риометрическая сьемка; уагіотеїгіс зиг- 
уеуїпе; Уагіайопзантпанте 5): знімання, 
виконане за допомогою варіометрів і гра- 
дієнтометрів. Під час 3. в. виконують такі 
роботи: топографо-геодезичні для розмічу- 
вання та закріплення пунктів спостережен- 
ня на місцевості й нанесення їх на топо- 
графічну основу; нівелювання місцевості 
навколо пунктів, спостереження для вра- 
хування впливу рельєфу; спостереження 
варіометром гравітаційним для виз- 
начення градієнтів сили ваги і кривини. б. 
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ЗНІМАННЯ ВИКОНАВЧЕ (исполни- 
тельная сьемка; ехесиїїує зикуеу; Удіїсня- 
зацпайте 5: комплекс геодезичних і то- 
пографічних робіт, який виконують для 
складання генерального виконавчого пла- 
ну і креслень (схем), що відображають 
фактичні розміри збудованих об'єктів та їх 
відхилення від проєктних значень. 1. 
ЗНІМАННЯ ВИКОНАВЧЕ ТЕХНОЛО- 
ГІЧНОГО ОБЛАДНАННЯ (исполни- 
тельная сьемка технологического обору- 
дования; ехесиїїуєе зигуєу о/Іесітісаї едиїр- 
тепі; Уойгивзан/пайте І аег іесіпоїіові- 
зспеп Еіпгісшипе Д: знімання фактичного 
положення обладнання, яке виконується 
після завершення етапів монтажних робіт: 
спорудження фундаменту, встановлення 
технологічного обладнання, підведення 
комунікацій (кабелів, трубоводів) тощо. 
Під час 3. в. т. о. одержують дані про спі- 
ввісність, прямолінійність та площинність 
елементів обладнання. Для отримання да- 
них про співвісність використовують стру- 
ни, виски, штихмаси, контрольні лінійки, пе- 
ревірні плити, щупи; для виявлення відхи- 
лень від горизонтальної поверхні - спеці- 
альні рівні та нівеліри. 7. 

ЗНІМАННЯ ВИШУКУВАЛЬНЕ (изькс- 
кательская сьємка; ехріокаїогу зигуеу; 
Уогипіегзиспипвзанпайте 5): спеціальне 
інженерно-топографічне великомасштабне 
знімання, яке виконують для проєктуван- 
ня, будівництва та експлуатації інженерних 
споруд. Під час 3. в. створюють топогра- 
фічну основу для проєктування у вигляді 
карт і профілів, визначають координати, 
висоти та ін. величини, потрібні для інже- 
нерних обчислень. 1. 

ЗНІМАННЯ ГРАВІМЕТРИЧНЕ (грави- 
метрическая сьемка; вгамітеїгіс зигуеуїпя; 
згауітеїтіуспе Аитапте )): комплекс по- 
льових і камеральних-робіт для визначен- 
ня сили ваги в пунктах земної поверхні 
заданої густоти з відомими координатами. 
3. т. виконують для вивчення гравітацій- 
ного поля, поверхні і внутрішньої будови 
Землі, гравіметричної розвідки, 


Знімання гравіметричне... 


опрацювання результатів геодезичних ви- 
мірювань. Залежно від завдання 3. г. по- 
діляють на загальноземне, регіональне, по- 
шукове та детальне. За характером розподі- 
лу пунктів на місцевості знімання поділя- 
ють на площові та профільні. б. 
ЗНІМАННЯ ГРАВІМЕТРИЧНЕ ДЕ- 
ТАЛЬНЕ (детальная гравиметрическая 
сьемка; деіайеа огауітеїтіс зигуєуїпр; ята- 
уітеїгізсне Реїайантайте БД: знімання 
гравіметричне, яке виконують з мак- 
симально можливою густотою пунктів і 
високою точністю вимірювань. Результа- 
ти 3, г. д. використовують для: 1) вивчен- 
ня геологічної будови нафтогазоносних 
районів; 2) визначення перспективних 
розробок чорних, кольорових і рідкісних 
металів; 3) дослідження покладів інших 
корисних копалин; 4) визначення локаль- 
них форм корисних копалин і вивчення 
конкретних родовищ. 6. 

ЗНІМАННЯ ГРАВІМЕТРИЧНЕ ДОН- 
НЕ (донная гравиметрическая сьбмка; 
ямоипа ямауітеїгіс зигуеуїпе; вгауйтеїпізспе 
Стипаацтайте 5: знімання гравімет- 
ричне дна моря для дослідження шель- 
фу, рифтових та перехідних зон. 3. г.д. 
виконують гравіметрами донними в 
районах глибиною до 200-300 м. Якщо 
глибина не перевищує 4 м, то знімання 
виконують сухопутними гравіметрами, які 
встановлюють на спеціальних штативах. 
Вимірювання здійснюють паралельними 
галсами (профілями). Віддаль між галса- 
ми залежить від точності і м-бу знімання. 
Координати пунктів визначають прямою та 
оберненою кутовими засічками, радіоге- 
одезичними та супутниковими радіонаві- 
гаційними системами. Глибини вимірюють 
ехолотами. б. 

ЗНІМАННЯ ГРАВІМЕТРИЧНЕ МОР- 
СЬКЕ (морская гравиметрическая сьєм- 
ка; тагіпе ягауітеїтіс зигуеуїпе; згауітеї- 
гізспе 5ееан/пайте б: знімання гравіме- 
тричне. Детальне 3. т. м. прибережної 
смуги виконують гравіметрами донни- 
ми. У відкритому океані 3. т. м. виконують 
разом з іншими геофізичними досліджен- 
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нями на науково-дослідних суднах. Спо- 
стереження в досліджуваному районі здій- 
снюють на прямолінійних галсах під час 
рівномірного руху судна. 3. г. м. площове 
виконують паралельними галсами (про- 
філями), віддаль між якими залежить від 
м-бу карти гравіметричної і складно- 
сті гравітаційного поля в досліджуваному 
районі. Для обчислення поправки Етвеша 
(див. Етвеша ефект) реєструють коор- 
динати, а також курс і швидкість судна, а 
для обчислень аномалій сили ваги - 
додатково глибину дна. Координати пунк- 
тів найчастіше визначають за допомогою 
радіогеодезичної системи, а глибину - ехо- 
лотом. У відкритому океані використову- 
ють супутникову навігаційну систе- 
му. 6. 

ЗНІМАННЯ ГРАВІМЕТРИЧНЕ ПЛО- 
ЩОВЕ (площадная гравиметрическая 
сьемка; ягауітеїгіс зикуєуїпе оГагеа; яга- 
уітеткізспе Еійснеанупайте 5: знімання 
гравіметричне, за результатами якого 
складають карту ізоаномалій сили ваги 
(векторів кривин) досліджуваної площі. 
Якщо віддалі між пунктами спостережень 
профілю і між профілями однакові, то та- 
ке знімання є рівномірним, якщо ж ці від- 
далі неоднакові - знімання нерівномірне. 
За даними 3. т. п. можна отримати най- 
повнішу і найдостовірнішу характеристи- 
ку гравітаційного поля досліджуваного 
району. 6. 

ЗНІМАННЯ ГРАВІМЕТРИЧНЕ ПО- 
ШУКОВЕ (поисковая гравиметрическая 
сьемка; 5еагсНіпя ятауітеїтіс зигуеу;8таті- 
теїтіуспе 5Зиснеайттайте 5): знімання 
гравіметричне, завданням якого є пошук 
певних геологічних об'єктів у районах, пе- 
репективних щодо корисних копалин. У ре- 
зультаті 3. т. п. складають карти гравіме- 
тричні в м-бах 1:200000-1:100000 з пе- 
рерізом 1-2 мГал. 6. 

ЗНІМАННЯ ГРАВІМЕТРИЧНЕ ПРО- 
ФІЛЬНЕ (профильная гравиметрическая 
сьемка; рго/їйе ргауітеїгіс зигуєуїпе; рга- 
уітеїтізспе Рго/йацпайте Д: знімання 
гравіметричне, у якому гравіметричні 


Знімання гравіметричне... 


пункти розташовують по окремих профі- 
лях. Воно застосовується для визначення 
глибинної будови земної кори, докладного 
вивчення тектонічних блоків, зон розломів, 
для прокладання профілів підвищеної точ- 
ності для інтерпретації гравіметричних да- 
них і для спостереження у важкодоступ- 
ній місцевості. б. 

ЗНІМАННЯ ГРАВІМЕТРИЧНЕ РЕГІО- 
НАЛЬНЕ (региональная гравиметричес- 
кая сьемка; гевіопа! ягамітеїтіс зигуеу; 8та- 
уітеїгізспе Себієтзацтайте д: знімання 
гравіметричне для одержання оглядової 
картини гравітаційного поля значної тери- 
торії, виявлення загальних закономірнос- 
тей поля його зв'язку з регіональними гео- 
логічними структурами, встановлення пер- 
спективних ділянок для детальних дослі- 
джень, 3. г. р. дає змогу визначити текто- 
нічне районування платформних 1 геоси- 
нклінальних зон, оконтурювати окремі 
структурні елементи, вивчати глибинну бу- 
дову земної кори і Землі. б. 

ЗНІМАННЯ ІНФРАЧЕРВОНЕ (инфра- 
красная сьемка; ін/макед зигусу; Путгапоїаці- 
пайте ДБ: отримання зображення за допо- 
могою спеціальних інфрачервоних зніма- 
льних систем, встановлених на літаку або 
космічному літальному апараті. Знімання 
виконується в трьох діапазонах інфрачер- 
воної зони спектра: ближня зона від 0,7 до 
2,5 мкм; середня - від 3,4 до 4,2 мкм; да- 
лека - від 8,0 до 12,2 мкм. Матеріали 3. і. 
використовують для вивчення просторово- 
часової структури полів теплового випро- 
мінювання Землі, дослідження вулканічної 
діяльності, змін поверхневих вод океансь- 
ких течій, змін у зволоженні грунтів та ін. 
Роздільна здатність 3. і. здебільшого зале- 
жить від висоти лету, часу знімання (ніч, 


день) і температурних характеристик до-. 


сліджуваної поверхні. Роздільна здат- 
ність фотознімків коливається від со- 
тень метрів до десятків кілометрів у кос- 
мічному зніманні та від дециметрів до де- 
сятків метрів - у аерофотозніманні. 8. 
ЗНІМАННЯ КАДАСТРОВЕ (кадастро- 
вая сьємка; садавітаї зигуєеу; Каїазіегац|- 
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пайте б: виконується для визначення про- 
сторового положення земельної ділянки і 
розташування на ній об'єктів нерухомого 
майна. Для цього встановлюють (віднов- 
люють) і закріплюють на місцевості межі 
земельної ділянки, визначають координати 
точок поворотів меж; визначають розташу- 
вання об'єктів нерухомості і виділяють на 
земельній ділянці територіальні зони (особ- 
ливий режим використання, види викорис- 
тання землі тощо). Порядок виконання 3. к., 
вимоги до точності робіт, склад і зміст доку- 
ментів, які подаються за результатами його 
виконання, визначаються нормативними 
актами Державного комітету земельних ре- 
сурсів та Головного управління геодезії, кар- 
тографії та кадастру України. 4. 
ЗНІМАННЯ КОНТУРНЕ (горизонталь- 
ная сьемка; Ногігошаї зигуеу; Котигані 
пайте б): роботи, які виконують для отри- 
мання зображення контурів на оригіналі 
карти знімальному. Для цього створю- 
ють знімальну основу, з якої за допомогою 
теодоліта, стрічки, екера, екліметра, бусо- 
лі, рулетки, електронних тахеометрів, СР5 
виконують вимірювання. Знімають конту- 
ри різноманітними способами: полярним, 
перпендикулярів, кутових та лінійних засі- 
чок. Результати вимірювань подають у за- 
рисі, та записують у журналах, використо- 
вуючи які, в камеральних умовах склада- 
ють контурну карту ділянки місцевості. 12. 
ЗНІМАННЯ МАРКШЕЙДЕРСЬКЕ 
(маркшейдерская сьемка; тіпе 5игуєу; Маткі- 
зспеїдегантайте Р: знімання гірничих 
виробок у межах поля копальні або кар'є- 
ру для складання відповідної документа- 
ції (план гірничої виробки, профіль гео- 
логічного розрізу) тощо. 1. 

ЗНІМАННЯ МЕНЗУЛЬНЕ (мензульная 
сьємка; ріапе-іабіе зигуеу; Мертізспан): 
пайте 5): виконують за допомогою мен- 
зули та кіпрегеля. Результати знімання 
викреслюють олівцем на планшеті безпо- 
середньо в полі. Принципи знімання такі 
ж, як у зніманні тахеометричному, 
однак горизонтальні кути тут не вимірю- 
ють, а будують графічно на планшеті за 


Знімання місцевості 


допомогою кіпрегеля відносно пунктів ос- 
нови знімальної. Горизонтальні проєк- 
ції ліній відкладають у м-бі карти за до- 
помогою вимірювача та лінійки попере- 
чного м-бу або масштабних лінійок, що 
закріплені на лінійці кіпрегеля. Висоти то- 
чок визначають методом нівелювання 
тригонометричного за допомогою кі- 
прегеля. В полі зарисовують рельєф та 
ситуацію. Однак деякі умовні знаки не 
викреслюють, а замінюють відповідними 
підписами. Перед початком знімання мі- 
сцевості створюють знімальну основу. 
Методи її побудови різні, залежно від ха- 
рактеру місцевості та м-бу знімання. 12. 
ЗНІМАННЯ МІСЦЕВОСТІ (сьємка ме- 
стности; іекгезігіа! зикуеу; Гапаантайте 
Д: польові та камеральні роботи, які ви- 
конують для складання карт земної поверх- 
ні, Для 3. м. створюють планову і висотну 
основу знімальну. 12. 

ЗНІМАННЯ МІСЬКЕ (городская сьемка; 
икбап зигиеу; біайайтпайте ): знімання 
місцевості натериторії міст для опрацю- 
вання проєктів планування і забудови, ре- 
конструкції, благоустрою, озеленення то- 
що. 1. 

ЗНІМАННЯ МОРСЬКЕ ГРУНТОВЕ 
(морская грунтовая сьемка; тагіпе 5оі 
зикуеуїпе; 5еезгипранітайте 5): морські 
гідрографічні роботи, які виконують для 
одержання карт грунтів на дні моря. б. 
ЗНІМАННЯ МОРСЬКЕ ТОПОГРАФІ- 
ЧНЕ (морская топографическая сьемка; 
тагіпе тороєтарніс 5игуеуіпе; іоровтарні- 
зспе 5Зееайпапте ): знімання топогра- 
фічне, яке виконують у шельфових зонах, 
оформляють у вигляді карт морських 
топографічних. Ці топографічні карти всіх 
м-бів мають відповідати вимогам норма- 
тивних документів. б. 

ЗНІМАННЯ ОКОМІРНЕ (глазомерная 
сьемка; єуе зикуєу; (сьемка глазомерная; 
еуе зикуєу) Анвептаданттайте )): спроще- 
не знімання місцевості, що полягає у 
використанні приблизних методів, а саме: 
віддалі вимірюють кроками або визнача- 
ють окомірно; планшетку орієнтують ком- 
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пасом, а напрями прокреслюють за допо- 
могою лінійки візирної. 3. о. виконують 
під час інженерних розвідувальних робіт 
для отримання приблизного плану місце- 
вості за короткий час. 3. о. використовують 
для ознайомлення з місцевістю, на якій пла- 
нується будівництво, а саме: для складання 
організаційного плану. 12. 

ЗНІМАННЯ ПІДЗЕМНЕ (подземная 
сьемка; ипаеготоцпі зитуєеу; ипегікдїзспе 
Аицтайте Д: знімання підземних об'єктів 
(тунелі, канали, підземні переходи, підва- 
ли, печери) для врахування їх просторово- 
го положення під час проєктування по- 
верхневого та підземного будівництва. 1. 
ЗНІМАННЯ ПІДЗЕМНИХ КОМУНІ- 
КАЦІЙ (сьемка подземньх коммуникаций;: 
ипаегогоцпа иїййіе5 зигуеу; Анупайте Гаег 
ипегітдізспеп Коттипікайїопеп 7 рі): зні- 
мання інженерних мереж та інженерного 
обладнання для опрацювання проєктів їх 
розширення і реконструкції, врахування їх 
положення під час будівельних робіт. 1. 
ЗНІМАННЯ РАДІОЛОКАЦІЙНЕ (ради- 
олокационная сьемка; тайаг-ігаскіпе зиг- 
усу; Аирттайте | тії дФет КипкКоетгії п): 
отримання зображення за допомогою від- 
битих радіопроменів. Для З. р. викорис- 
товують системи, в яких є: особливі син- 
тезовані антени (передавальна і приймаль- 
на), перетворювач відбитих сигналів із 
розгортанням їх на екрані електронно- 
променевої трубки, пристрій для реєстра- 
ції отриманої інформації. Радіолокаційні 
станції кругового обзору формують широ- 
ку діаграму спрямованості у вертикальній 
та вузьку - в азимутній площинах і мають 
низьку роздільну здатність. Радіолокацій- 
ні станції бічного огляду дають зображен- 
ня місцевості у вигляді смуг, паралельних 
лінії лету. Роздільна здатність цих станцій 
становить близько 5 м на місцевості. 
Особлива властивість 3. р. полягає в тому, 
що радіопромені легко проходять через 
атмосферу незалежно від її ,оптичної 
прозорості". За допомогою 3. р. складено 
карту Венери, яка має непрозору (непро- 
хідну) для оптичних променів атмосферу. 


Знімання тахеометричне 


Використовують у геології, для вивчення 
трунтів, у гляціології в геофізичних спо- 
стереженнях, для створення дрібномасш- 
табних карт тощо. Метод застосовується 
для картографування планет. 8. 
ЗНІМАННЯ ТАХЕОМЕТРИЧНЕ (тахе- 
ометрическая сьемка; іаспеотеїтгіс зигуеу; 
Таспеотеїеганттайте Д: знімання міс- 
цевості за допомогою тахеометра. У. 
3. т. планове положення точок визначають 
полярним способом відносно пунктів 
основи знімальної, віддалі вимірюють 
віддалеміром нитковим, а горизон- 
тальні кути - тахеометром. Висоти точок 
визначають нівелюванням тригоно- 
метричним. Якщо для 3. т. застосовують 
тахеометри номограмні, то за допомо- 
гою спеціальних номограм, відлічуючи 
рейку, отримують горизонтальну віддаль 
та перевищення. Якщо вимірювання від- 
далей до пікетів виконують світловідда- 
леміром, то таке 3. т. наз. електронним. Да- 
ні знімання записують у тахеометричному 
журналі, а в електронному зніманні зано- 
сять у накопичувач інформації. На кожній 
станції викреслюють зарис. Якщо до 
електронного тахеометра під'єднано пор- 
тативний комп'ютер із відповідним паке- 
том програм, то за результатами знімання 
в полі отримують карту ділянки в ком- 
п'ютерному варіавті. За даними журналу 
в камеральних умовах складають карту 
ділянки місцевості. 12. 

ЗНІМАННЯ ТЕПЛОВІЗІЙНЕ (теплови- 
зорная сьемка; іектоуїзог 5зикуеу; ТПегтаї- 
ацутпайте )): визначення розташування спо- 
руд, археологічних пам'яток, підземних 
комунікацій тощо за допомогою теплові- 
зійних камер, що фіксують наявність тем- 
пературного поля, випромінюваного на- 
земним або підземним об'єктом. 1. 
ЗНІМАННЯ ТОПОГРАФІЧНЕ  (топог- 
рафическая сьемка; іороятарпіс 5игуеу, 10- 
роязгарНнізспе Аитайте )): комплекс робіт 
для отримання оригіналу карти топогра- 
фічної. Для виконання 3.т. створюють ос- 
нову знімальну: висотну і планову. 
Звичайно точки висотної основи збігають- 
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ся з точками планової основи. 3. т. поділя- 
ють на: знімання фототопографічне, 
знімання мензульне, знімання та- 
хеометричне. 12. 

ЗНІМАННЯ ФОТОТЕОДОЛІТНЕ (фо- 
тотеодолитная сьемка; Іектезігіа! рНоїо- 
згарі зигуеу; Рйоготтеодоїац/пайте 5: 
комплекс польових та камеральних робіт, 
у результаті яких отримують карту об'єк- 
та. Фотографування виконують за допомо- 
гою фототеодоліта. Опрацювання знімків 
здійснюють одним з методів: 
аналітичний - знімки вимірюють на сте- 
реокомпараторі, а координати точок об'єк- 
та обчислюють на комп'ютері за відоми- 
ми формулами; найзручніше використо- 
вувати автоматизовані стереокомпаратори, 
приєднані до ЕОМ; 

аналоговий - отримання просторових ко- 
ординат точок об'єкта, побудова карт або 
планів реалізується на стереофотограм- 
метричних приладах (напр., стереопланіг- 
раф, технокарт, стереоавтограф); 
графічний - отримання просторових ко- 
ординат точок об'єкта реалізується графіч- 
ним розв'язанням прямої або оберненої 
фотограмметричної засічки. Основні 
процеси 3. ф.: вибір фотостанцій (точок, з 
яких буде виконуватись фотографування 
об'єкта), польові геодезичні роботи (ви- 
значення координат фотостанцій та конт- 
рольних точок на об'єкті, вимірювання 
довжин базисів фотографування тощо), 
фотографування об'єкта, камеральне фо- 
тограмметричне знімання контурів ірельє- . 
фу. Останній вид робіт найчастіше вико- 
нується на стереофотограмметричних 
приладах оптико-механічного типу (напр., 
на стереоавтографі). 

Синхронне 3. ф. - особливий різновид 
знімання, коли фотографування виконують 
двома фотокамерами, що синхронно пра- 
цюють, 8. 

ЗНІМАННЯ ФОТОТОПОГРАФІЧНЕ 
(фототопографическая сьемка; рпогоіо- 
розтарну зигуеу; гіоро?гарНізспе Рйогоаи/- 
пайте Б: залежно від технічних засобів і 
технологій існують такі фотограмметрич- 


Знімки макетні 


ні способи знімання: аерофототопографі- 
чний, наземний фототопографічний, ком- 
бінований. Аерофототопографічний поді- 
ляють на контурно-комбінований та сте- 
реотопографічний. 

У контурно-комбінованому способі кон- 
турну частину карти отримують у каме- 
ральних умовах найчастіше у вигляді фо- 
топлану; рельєф зарисовують безпосеред- 
ньо в польових умовах, використовуючи 
мензульне або тахеометричне знімання. 
Часто цей спосіб наз. ,знімання рельєфу 
на фотоплані". Застосовувався для карто- 
графування залісених рівнинних або пло- 
скорівнинних районів. 

У стереотопографічному способі і конту- 
ри, і рельєф ,знімають" у камеральних 
умовах, використовуючи стереопару. 
Основні процеси цього способу: аерофо- 
тознімання, дешифрування знімків та по- 
льова планово-висотна прив'язка знімків, 
згущення знімальної мережі (найчастіше 
способом фототріангуляції), знімання кон- 
турів та рельєфу на стереофотограммет- 
ричних приладах. Застосовується для кар- 
тографування різних за рельєфом та кон- 
турною насиченістю територій. 
Паземний фототопографічний спосіб 
трунтується на фотографуванні території з 
точок земної поверхні за допомогою фо- 
тотеодоліта. Часто цей спосіб наз. зніман- 
ням фототеодолітним. 
Комбінований спосіб грунтується на по- 
єднанні фототеодолітного та аерофотото- 
пографічного знімання. Фототеодолітні 
знімки переважно використовують для згу- 
щення опорної мережі (отримання коорди- 
нат опорних точок), натомість знімання 
контурів та рельєфу виконується на сте- 
реофотограмметричних приладах з вико- 
ристанням аерофотознімків. Особливою 
операцією тут є ідентифікація опорної точ- 
ки, що зобразилася на фототеодолітному 
знімку, з цією ж точкою, що зобразилась 
на аерофотознімку. Спосіб деколи застосо- 
вується для картографування гірських те- 
риторій. 8. 
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ЗНІМКИ МАКЕТНІ (макетньіе снимки; 
апаїуйіса! (тоаєеі!) ітаяез; Епімит т де5 
ІГістьрназ п): сукупність обчислених плос- 
ких прямокутних координат точок для за- 
даної математичної моделі знімка. Найча- 
стіше вважають, що 3. м. - ідеальна проєк- 
ція центральна. Тоді за відомими елеме- 
нтами внутрішнього орієнтування 
фотознімка та елементами зовніш- 
нього орієнтування фотознімка, 
просторовими координатами точок місце- 
вості (об'єкта) і за формулами колінеар- 
ного зв'язку точок знімка та місцевості 
обчислюють плоскі прямокутні координа- 
ти точки знімка. 8. 
ЗОБРАЖЕННЯ ЕЛІПСОЇДА НА ПО- 
ВЕРХНІ КУЛІ (отображение зллипсоида 
на поверхности шара; гергезепіайоп о| те 
еапій еНірзоїй ироп а 5рпеге; ЕПірзоіаа- 
Ьйдипе 7 ап дег Києеі Д: у картографії 
математичній використовують спосіб 
подвійного зображення, тобто спочатку по- 
верхню еліпсоїда зображують на кулі, піс- 
ля цього поверхню кулі зображують на пло- 
щині. Рівняння 3. е. на п. к. у загальному 
вигляді такі: ф'є /(Ф,А); Аз Л(Ф,А), де 
Ф,АЇ Ф/, 2/ - відповідно геодезичні (на 
еліпсоїді) і сферичні (на кулі) координати, 
Л 15 - однозначні, неперервні та незалеж- 
ні функції. Зображення буде найпростішим 
(ф'-«ф, 4/ «2), коли широти і довготи 
еліпсоїда і кулі рівні, при цьому нехтують 
величиною полярного стиснення елі- 
псоїда. Радіус кулі К отримують найчас- 
тіше за умови, що поверхня кулі дорівнює 
поверхні еліпсоїда або об'єм кулі дорівнює 
об'єму еліпсоїда. Використовуються також 
у картографії зображення еліпсоїда на по- 
верхні кулі рівнокутне, зображення еліп- 
соїда на поверхні кулі рівновелике, зобра- 
ження еліпсоїда на поверхні кулі рівнопро- 
міжне. 
У багатьох способах 3. е. на п.к. дотри- 
муються умови збіжності центрів еліпсої- 
да і кулі та площин їх екваторів, а отже й 
збіжності їх осей обертання. Паралелі 
еліпсоїда зображуються паралелями кулі; 


Зображення еліпсоїда... 


Тут В - радіус кулі; М 1 У-- радіуси криви- 
ни меридіана і першого вертикала в даній 
точці еліпсоїда; е і а - ексцентриситет і 
велика піввісь еліпсоїда; (/ - коефіцієнт 
пропорційності довгот; с - стала інтегру- 
вання; Ф' і Фф - сферична широта на по- 
верхні кулі та геодезична на поверхні елі- 
псоїда. 
Наближене значення ф' з точністю 0,01" 
3. е. нап. к. р. для еліпсоїда Красовського 
можна отримати за формулою: 
ф'« ф - Авіп2ф -- Взіп 4Ф, 
де 4 - 692,23", В « 0,96", в якій враховані 
члени з є". Ця формула забезпечує потрібну 
точність переходу з еліпсоїда на поверх- 
ню кулі для проєкцій подвійного зображен- 
ня. Найбільша різниця між еліпсоїдними 
(геодезичними) і сферичними широтами 
становить близько 1 1" на паралелі, широта 
якої 459, 5. 
ЗОБРАЖЕННЯ ЕЛІПСОЇДА НА ПО- 
ВЕРХНІ КУЛІ РІВНОПРОМІЖНЕ (ра- 
внопромежуточное отображениєе зллип- 
соцда на поверхности шара; едийдїзіаті 
гергезепіатоп ор те еагіп еПірзоїд иропа 
зріеге; абзіапазітене ЕШрзоіаабійдипе Гап 
Чек Кивеї): виконується за умови, що один 
із м-бів уздовж напрямів головних а 
або Б - стала величина. Позаяк тут головні 
масштаби збігаються з м-бами вздовж ме- 
ридіана т і паралелі п, то 3. с. на п. к.р. 
може бути як уздовж меридіана, так і 
вздовж паралелі. 

3. є. на п. к. р. уздовж меридіана буде 
за умови 
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де КЕ - радіус кулі; С- стала інтегрування, 
яка з урахуванням сказаного у ст. ,30- 
браження еліпсоїда на поверхні ку- 
лі" дорівнює нулеві; 5 - довжина дуги ме- 


314 З 


ридіана від екватора до паралелі з широ- 
тою Ф, яку можна обчислити за формулою: 
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54 п" з..)зіп4ф -...), 
де п'-(а-Б)/(а-Ь); тутаї Б - півосі елі- 
псоїда. Радіус кулі Х визначають за умови 
рівності довжин дуг меридіанів від еква- 
тора до полюсів еліпсоїда і кулі. Для еліп- 
соїда Красовського тут ВК - 6367558 м. 

3. е. на п. к. р. уздовж паралелі буде за 
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Залежно від коефіцієнта пропорційності (/, 
радіуса кулі Х і широти заданої паралелі 
Ф можна отримати різні зображення 
вздовж паралелі. Якщо припустити, що 
широти екватора еліпсоїда і кулі дорівню- 
ють нулеві, тобто ФІ з Фо - 0, широти 
полюсів кулі та еліпсоїда дорівнюють від- 
повідно 90? і 2" « Д, то а - 1,В кулі до- 
рівнює великій півосі еліпсоїда а. Тому 


т Р 2 
со5Ф чо Фі 


З 
з б зіп'ф-.... 
У геодезичній літературі доводять, що ши- 
рота ф" цього зображення є зведеною ши- 


ротою и і максимальна різниця між Ф і Ф" 
становить 5146" на широті 459. 5. 
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ЗОБРАЖЕННЯ ЕЛІСОЇДА НА ПО- 
ВЕРХНІ КУЛІ СФЕРИЧНЕ (сфериче- 
ское изображениє зллипсоида на поверх- 
ности шара; 5рПетгіса! гергезетатіоп ої 
еШрзоій оп а зріеге; зрпйгізспе ЕПірзоїа- 
арійаине Гап авг Києеї! Д: див. Визначен- 
ня координат на еліпсоїді геоде- 
зичними засічками. 17. 
ЗОБРАЖЕННЯ КАРТОГРАФІЧНЕ 
(картографическое изображение; сагіо- 
ягарпіса! керкезепіайіоп; Кагіовгаріпізсне 
РФагяєеШипо 5: основна частина змісту будь- 
якої карти; сукупність відібраних (генера- 
лізованих) даних про різноманітні об'єкти 
і явища, їх розміщення, властивості, зв'яз- 
ки та ін., що подані на картах за допомо- 
гою відповідних картографічних умовних 
знаків. Комплекс елементів 3. к. на різ- 
них картах різний (напр., 3. к. загальноге- 
ографічної і тематичної карт), що залежить 
від їх м-бів, призначення, специфіки тощо. 
3. к. складається з фізико-географічних (гі- 
дрографія, рельєф, рослинність, грунти то- 
що) і соціально-економічних (населені 
пункти, шляхи сполучення і лінії зв'язку, 
промислові і соціально-економічні об'єк- 
ти, історичні пам'ятники тощо) об'єктів. 5. 
ЗОБРАЖЕННЯ НАПІВТОНОВЕ (полу- 
тоновое изображение; Раїйопе ітате; 
Наїїгопабрійдипя Д: помірна, поступова 
зміна інтенсивності одного Й того ж кольо- 
ру або світлотіні певної частини малюнка. 
В картографічній практиці 3. н. викорис- 
товується для світлотіньового зображен- 
ня рельєфу відмиванням на спеціаль- 
ному напівтоновому оригіналі. 5. 
ЗОБРАЖЕННЯ ПЕРЕБИВНІ САМО- 
НАКЛЕЮВАНІ (самоприкленвающиєся 
переводнье изображения, ігапу/егабіе 5е- 
разіей ітарез; 5еїБзтКіебепае Раг5тейипреп 
Урі): різного кольору графічні зображення 
букв, цифр, умовних знаків та їх спо- 
лучень, надруковані за допомогою друку 
трафаретного на плоскій полімерній осно- 
ві, покритій клеєм. 3. п. с. можна переби- 
вати притиранням їх до паперу, картону, 
плівки, знімків під час складання оритіна- 
лів карт, оригіналів підписів картосхем 
тощо. 14. 


215 З 


ЗОБРАЖЕННЯ ПОВЕРХНІ ЕЛІПСОЇ- 
ДА (КУЛІ) НА ПЛОЩИНІ (изображение 
поверхности зллипсоинда (шара) на плос- 
кости; еірзоїй (зрпете) гергезепіайоп оп 
Не ріапе; Рагзтейипе ) дФег ЕПрзоідо- 
Бегійспе 7 (Кивеїобегійсне 5) ): здійснює- 
ться за допомогою проєкції картогра- 
фічної. Ці поверхні не можна зобразити 
на площині без спотворень. Доказом цього 
єте, що будь-яке безмежно мале коло на по- 
верхні еліпсоїда (кулі) зобразиться в кар- 
тографічній проєкції на площині нескінчен- 
но малим еліпсом - сліпсом спотво- 
рень. Величини осей цього еліпса в різних 
точках на площині різні для однакового зна- 
чення радіуса елементарного кола, а це озна- 
чає, що м-б зображених довжин залежить 


" нетільки від координат (розташування) то- 


чки, але й від напряму в цій точці. Виділя- 
ють такі м-би: головний м-б (див. Напря- 
ми головні вкартографічній проєк- 
ції), масштаб довжин частинний, ма- 
сштаб площ частинний. 5. 
ЗОБРАЖЕННЯ ПРИХОВАНЕ (скрьтое 
изображениє; іаїепі ітаре; уетйеітіїспе 
РагзіеШипвеп Д: утворене внаслідок погли- 
нання світла мікрокристалами галогенідів 
срібла і хемічної реакції в ньому. Реакція 
фотолізу броміду срібла має такий вигляд: 
АвВг чн пу - Ав? Я В. 

3. п., яке складається з атомів срібла, утво- 
рюється біля т. зв. центрів світлочутливо- 
сті. Під дією світла на кожний кристал 
галогенного срібла в ньому утворюються 
вільні електрони, які ніби вловлюються йо- 
нами срібла біля центрів світлочутливос- 
ті. Утворений атом срібла розташовується 
на поверхні частинки центра світлочутли- 
вості і збільшує її розміри, що своєю чер- 
гою сприяє здатності захоплювати вільні 
електрони і росту частини 3. п. 3. 
ЗОБРАЖЕННЯ РЕЛЬЄФУ ВІДМИ- 
ВАННЯМ (изображение рельефа отмь- 
вкой; кеїіеї Буцяп-5падйїне гергезетіайоп; 
Кеїіїе/ЧатзтеПипе Р дАнгсп АРугйзсПпипе Д: 
півтонове зображення рельєфу, виконане 
методом відмивання. Застосовують 
здебільшого для зображення на картах 


Зображення рельєфу... 


рельєфу горбкуватої і гірської місцевості 
земної поверхні. Виконується на блідо- 
голубих копіях, одержаних зі складально- 
го оригіналу, на твердій основі. На цих 
копіях наносяться основні структурні лі- 
нії рельєфу (вододіли, осі долин тощо), 
які є основою для відмивання. Високогі- 
р'я і скелясті ділянки зображаються за 
допомогою відповідних пер. 3. р. в. тепер 
здебільшого виконують фотомеханічним 
способом (див. Фоторельєф). 5. 
ЗОБРАЖЕННЯ РЕЛЬЄФУ ГІПСО- 
МЕТРИЧНЕ (гипсометрическое изобра- 
женне рельефа; Нурзотеїтіс кергезепіайоп 
оГеПе); Пурзотеїтізспе Кеїіе/датзіейипе Б: 
зводиться до пошарового зафарбування 
висотних ступенів відповідними для них 
кольорами або їх відтінками. Піонером 
цього способу вважають австр. картогра- 
фа Ф. Гауслаба, який 1854 запропонував 
шкалу відтінків для коричневого кольору, 
де ступені висот розташовані за правилом: 
що стрімкіше, то темніше. Російський кар- 
тограф Ю. Семашко в 90-х роках ХІХ ст. 
запропонував, по суті, протилежний підхід, 
а саме: що вище, то світліше. Застосовуєть- 
ся переважно на дрібномасштабних картах. 
Деколи для наочнішого зображення рельє- 
фу додається відмивання. 5. 
ЗОБРАЖЕННЯ РЕЛЬЄФУ НА КАРТАХ 
(изображение рельефа на картах; керге- 
зеніайоп оте тейіе"оп Ше тарз; Кейера- 
Рійдипе ); анг дек Катеп Грі): важливе, але 
водночас важке завдання, оскільки треба 
показати на площині об'ємні форми, тобто 
об'єкти, які, крім планових, характеризу- 
ються ще й висотними даними, залежни- 
ми від аплікат. Розглядаються такі прийо- 
ми 3. р. на к.: перспективний, пластичний 
(штриховий, відмивання), пошарове за- 
фарбовування, за допомогою висотних 
позначок і горизонталей та певних умов- 
них позначень для зображення окремих 
форм рельєфу, стереоскопічні способи. 5. 
ЗОБРАЖЕННЯ РЕЛЬЄФУ ПЕРСПЕК- 
ТИВНЕ (перспективное изображение ре- 
льефа; рерзресіїує гергезетаїйоп о/ Ше те- 
Пе); регурекіїуе КеПіе/датзіейипе Р: прийом, 
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за допомогою якого рельєф зображуєть- 
ся на карті так, як його бачить спостерігач, 
зазвичай це той, хто створює карту. При- 
йом наочний, але суб'єктивний, не сприяє 
оцінці висот на карті. Застосовувався з ХУІ 
до початку ХІХ ст. Зараз 3. р. п., але знач- 
но збагачене, застосовується на геомор- 
фологічних та деяких інших картах. Для 
основних типів рельєфу розроблено наоч- 
ні перспективні позначення. Спрощено 
використовується у картах-ілюстраціях, 
газетах, журналах та ін. популярних видан- 
нях. 5. 

ЗОБРАЖЕННЯ РЕЛЬЄФУ СВІТЛОТІ- 
НЬОВИМИ ГОРИЗОНТАЛЯМИ (изоб- 
ражение рельефа светотеневьми гори- 
зонталями; гергезепіатоп ої кеПеГРу Пяні- 
зпадоу соипіог Іпез; КеїеМатзтейипо Г тії 
деп Пспізспатяеп Нбпепіїпіеп Ррі): один зі 
способів тіньової пластики зобра- 
ження рельєфу на картах, у якому вико- 
ристовують т. зв. горизонталі світло- 
тіньові (інша назва освітлені горизонта- 
лі). 5. 

ЗОБРАЖЕННЯ РЕЛЬЄФУ ТУШУВАН- 
НЯМ (изображение рельефа тушеваниєм; 
теПе) 5Падіпе кергезепіайоп; Кеїіс/датзте- 
Пипа 7 днгсі 5Успайітипе 7): півтонове 30- 
браження рельєфу, виконане спеціальним 
олівцем на шорсткому матеріалі тушу- 
ванням. 5. 

ЗОБРАЖЕННЯ РЕЛЬЄФУ ШТРИХО- 
ВЕ (штриховое изображение рельефа; 
дазПед гергезепіайоп оте теїе); КеПеат- 
згеЙипа / дис 5сигабеп рі): один зіспо- 
собів тіньової пластики, який грун- 
тується на сприйнятті тіней, що створю- 
ють уявлення випуклих і увігнутих (гли- 
бинних) форм рельєфу. У цьому способі 
враховують принцип освітлення місцево- 
сті. Вперше метод 3. р. ш. запропонував 
1789 саксонський картограф Йоганн Леман 
(див. Шкала Лемана). 3. р. ш. зводить- 
ся до нанесення на карту коротких ліній 
різної товщини залежно від стрімкості схи- 
лу. Штрихи відіграють роль тіні, просвіт 
між ними -- елемент світла. 5. 


Зовнішній геодезичний знак 


ЗОВНІШНІЙ ГЕОДЕЗИЧНИЙ ЗНАК 
(внешний геодезический знак; ехіетаі! 8е0- 
дегіс роіні; Уегтагкипе / дез Уегтеззип8- 
зрипііез т): споруда над центром гео- 
дезичного пункту для забезпечення 
взаємної видності між пунктами, а також 
проходження візирного променя на 
потрібній висоті над поверхнею землі та 
їн. перешкодами. Є чотири типи 3. г. 3.: 
тур, піраміда геодезична, сигнал 
геодезичний звичайний і сигнал 
геодезичний складний. 3. г. 3. поділя- 
ють на постійні, тимчасові та переносні. 
Постійні споруджують із металу або залі- 
зобетону чи цегли, тимчасові - з дерева, 
термін їх використання - 8-10 років, у ви- 
сокогір'ї - до 25 років. Переносні знаки 
встановлюють на час проведення спосте- 
режень. Вони переважно металеві. 13. 
ЗОДІАК (зодиак; гоаас; 704дїакиз т, 70- 
аіак т): сукупність сузір'їв, розташованих 
уздовж екліптики, по якій Сонце здійс- 
нює свій видний рух упродовж року. Кіль- 
кість сузір'їв 3. дорівнює кількості міся- 
ців у році, тобто 12, атому кожний місяць 
позначається відповідними знаком сузір'я, 
в якому Сонце на той час перебуває (див. 
Знаки астрономічні). Позаяк точка вес- 
няного рівнодення безперервно переміща- 
ється (приблизно 1? за 70 років), то Сонце 
тепер кожний місяць перебуває в двох су- 
міжних сузір'ях 3., назви яких залишились 
попередніми: січень - Водолій, лютий - Ри- 
би іт. д.). 5. 


тою рух Сонця по клі 
»- у 
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ЗОНА ДЛЯ ЗАСЕЛЕННЯ (селитебная 30- 
на; гезідепійа! гопе; опе рік Везієдеїп п): час- 
тина території населеного пункту призначена 
для будівництва житла, у якій заборонене бу- 
дівництво промислових об'єктів. 21. 
ЗОНА ЖИТЛОВА (жилая зона; гезіаєп- 
па! сопе; У/оппаопе Б: частина території 
населеного пункту, що призначена винят- 
ково для житла із забороною будівництва 
в ній промислових об'єктів. 4. 
ЗОНА ЗЕМЛЕТРУСУ ЕПІЩЕНТРАЛЬ- 
НА (зпицентральная область землетря- 
сения; ерісепіте гопе о еапіндиаке; Ерігепі- 
гитугопе | де5 Екаберепу п): проєкція во- 
гнища (фокуса) землетрусу на поверхню 
Землі. 4. 
ЗОНА МЕРИДІАННА (меридианная зо0- 
на; тегідіопаї! гопе; Мегідїапепгопе Ї): ча- 
стина поверхні еліпсоїда (кулі), обмежена 
лініями двох меридіанів, що збігаються в 
точках земних полюсів. Такі 3. м. вико- 
ристовуються, зокрема, в проєкції Гавс- 
са-Крюгера, і розмір їх між межовими 
меридіанами становить б і 37. Перші вико- 
ристовують для карт м-бів 1:10000-- 
1:500000, другі - м-бів 1:2000--1:5000, Ме- 
жові меридіани шестиградусних зон збіга- 
ються з меридіанами, що обмежовують із 
заходу і сходу колони аркушів карти сві- 
ту міжнародної м-бу 1:1000000. Номер 
шестиградусної зони п - М. 30, де М-но- 
мер колони; знак," враховується для ви- 
значення п у східній, знак," - у західній 
півкулях. Оскільки довготи осьових мери- 
діанів першої шестиградусної і першої 
триградусної зон збігаються і становлять 
32, то осьові меридіани непарних тригра- 
дусних зон збігаються з осьовими мериді- 
анами шестиградусних зон, а межові ме- 
ридіани шестиградусних зон - з осьовими 
меридіанами парних триградусних зон. 
Довгота осьового меридіана триградусної 
зони визначається за формулою І 7 Зоні", 
М. номер триградусної зони; шести- 
градусної зони - за формулою 1, 7 боп'- 
39, деп"! - номер шестиградусної зони. Мо- 
жна вважати, що Грінвіцький мериді- 
ан є середнім меридіаном триградусної зо- 
ни без номера. 5. 


Зона радіовидності... 


ЗОНА РАДІОВИДНОСТІ СУДНА (зона 
радиовидимости судна; гайїо-уі5іБіШу г2опе 
ої сна|ї; Допе 7 аск КипкзістРаткей / дез 
Успійз т): простір, у якому є взаємна вид- 
ність між судном і супутником під час 
встановлення зв'язку між ними за допомо- 
гою вільно поширюваних радіохвиль. Для 
надійного приймання радіосигналів, а 
також вилучення великих похибок через 
вплив атмосферної рефракції треба спо- 
стерігати супутники на висоті не менше 10? 
над горизонтом. б. 
ЗОНА РАДІОВИДНОСТІ ШСЗ (зона ра- 
диовидимости ИСЗ; гааїо-уізібіййу го0пе о 
апійїсіаї загейййез; Хопе Р4ег 5агешепипк- 
зістраккей р): коло на поверхні Землі, в ме- 
жах якого можна приймати сигнали певно- 
го ШСЗ. Сферичний діаметр 0 3. р. ШСЗ 
можна отримати за формулою 
5ес0/2-1-нН/В, 
де Н - висота орбіти ШСЗ; А - радіус зем- 
ної кулі. Під час руху супутника по орбіті 
зона радіовидності буде переміщатись, 
утворюючи на поверхні Землі смугу ра- 
діовидності, яка буде зміщуватись на за- 
хід унаслідок добового обертання Землі. 6. 
ЗОНА САНІТАРНА (санитарная зона; 
запіату гезітіспоп гопе; бапійййізгопе Ї): те- 
риторія, що відділяє промислові підприєм- 
ства, особливо зі шкідливим виробницт- 
вом, розташовані в межах населених пун- 
ктів, або громадські будівлі, для зменшен- 
ня впливу промислових викидів, шуму та 
їн, негативних чинників. 4. 
ЗОНА ТРАНСФОРМУВАННЯ ФОТО- 
ЗНІМКА (зона трансформирования фо- 
тоснимка, рйоіортарі ігап5/огтайоп 20пе; 
Енігетгипозлопе Гае5 Віаєз п): частина фо- 
тознімка, обмежена двома горизонталя- 
ми, в межах якої спотворення (лінійні змі- 
щення), зумовлені рельєфом місцевості, не 
перевищують наперед заданого допуску. 8. 
ЗОНА ЧІТКОГО БІНОКУЛЯРНОГО 
ЗОРУ (область четкого бинокулярного 
зрения; сопе оРргесізе Біпосиат уізіоп; Хопе 
Д аег Віпокиййгзепепззспатіє б: якщо спо- 
стерігач у бінокулярному зорі зафіксував 
очі на деякій точці так, що паралактичний 
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кут уній дорівнює У, то він чітко бачитиме 
всі інші точки, для яких паралактичний кут 
відрізняється від У не більше, ніж на 70" 
Щоб розглянути інші точки, які не потра- 
пили в цю зону, спостерігач змінює точку 
фіксації очей. 8. 

ЗОНА ШЕСТИГРАДУСНА (ТРИГРА- 
ДУСНА) КООРДИНАТНА (координат- 
ная зона шестиградусная (триградусная); 
соогаїпате 5іх-деугее (ітее-дергее) г0пе; 
5есПзягадгопе 5 (Ргеізгадгопе 5): див. 
Проєкція Гавсса-Крюгера; Смуга 
меридіанна. 17. 

ЗОНД ФАЗОВИЙ (фазовий зонд; ріазе 
зопае; Ріазепзопає Б: син. фазова систе- 
ма; на принципах дії 3. ф. створені радіо- 
геодезичні комплекси, напр., радіогеодези- 
чна станція ЦНДІГАЇК. 8. 
ЗОНДУВАННЯ АТМОСФЕРИ (зонди- 
рование атмосферь!; ехріогіпе о/ Пе аїто- 
5рпеге; 5опаїегипя 7 аег Аттозрпате )): ви- 
значення розподілення температури, воло- 
гості, тиску, вітру та ін. параметрів атмос- 
фери. 3. а. можна здійснювати за допомо- 
гою: звуку (акустичний спосіб), лазера (оп- 
тичний спосіб), радіохвиль, а також радіо- 
зондів, літаків, ракет, ШСЗ. 5. 
ЗОНУВАННЯ МІСТА (зонирование горо- 
да; сіту сопіпя; Зіадігопіетипе Д: розподіл 
міської території відповідно до її функціо- 
нального використання, господарської та 
містобудівельної цінності, 4. 

ЗОРІ (звездьї; 5іагк5; 5іете т рі): розта- 
шовані за межами Сонячної системи 
небесні тіла, що випромінюють світло; 
складаються з сильно нагрітих газів (плаз- 
ми). Відстань від найближчої зорі (0! Цен- 
тавра) світло проходить за 4,3 світлового 
року. 3. за яскравістю (блиском) умовно по- 
діляють на зорі від 1-ї до 23-Ї величини, а 
найяскравіші небесні світила мають навіть 
від'ємні зоряні величини: Сіріус: - 1,5, 
повний Місяць: -12,7, Сонце: -26,7. Неоз- 
броєним оком можна бачити 3. до 6-Ї ве- 
личини (близько 6 тис. зір). 10. 

ЗОРІ ПОДВІЙНІ (двойнье звездь; аоць- 
Іе зіанк5; Дорреїзіете т рі): дві зорі, що 
обертаються по еліптичних орбітах навко- 


Зорова труба 


ло спільного центра мас під дією сили 
ваги. За способом спостережень розрізня- 
ють: візуально - 3. п., двоїстість яких вид- 
на за допомогою телескопа; спектрально 
- 3. п., які можна виявити з періодичних 
коливань або роздвоєння спектральних лі- 
ній; затемнено - 3. п., що змінюють свій 
блиск унаслідок затемнення одного компо- 
нента 3. п. Для 3. п. можна визначити де- 
які характеристики орбіт, їх масу і густи- 
ну. 5. 

ЗОРОВА ТРУБА (зрительная труба; /е- 
Іезсоре; Кетпгойг п): оптична система, 
призначена для візуального спостережен- 
ня за віддаленими предметами. 3. т. скла- 
дається із корпусу, об'єктива, окуляра 
та сітки ниток. Корпус 3. т. виготовля- 
ють із латуні або сплавів алюмінію. У ньо- 
му є об'єктив з оправою та окуляр. Є: 30- 
рові труби астрономічні, зорові 
труби земні тазорові труби автоко- 
лімаційні. У земних 3. т. між сіткою ни- 
ток і фокусувальною лінзою вставляють 
призму Аббе. В автоколімаційних 3. т. (див. 
Окуляр) замість сітки ниток і призми Аб- 
бе встановлена призма Монченка. Першу 
3. т. з лінзами, збільшенням у 20 разів, 
сконструював Галілей (1609). Астрономі- 
чну трубу і трубу з прямим зображенням 
запропонував Кеплер (1611), трубу з внут- 
рішнім фокусуванням - Г. Вільд (1908), 14. 
ЗОРОВА ТРУБА АВТОКОЛІМАЦІЙ- 
НА (автоколлимационная зрительная 
труба; айіосоїйтаїпя іеіезсоре; Ашокоїйй- 
тапопуеткойг п): зорова труба, візу- 
вання якою здійснюється на основі авто- 
колімації. 14. 

ЗОРОВА ТРУБА АНАЛАТИЧНА (анал- 
латическая зрительная труба; апайасіїс 
іеіезсоре; апайабтівснез Кетпгойг п): зоро- 
ва труба з віддалеміром нитковим, 
у якій вершина діастимометричного (ви- 
мірного) кута (утворюється візирними 
променями, що проходять через відда- 
лемірні штрихи) міститься в аналатич- 
ній точці, яка розташована біля проекції 
горизонтальної осі геодезичного 
приладу на оптичну вісь зорової тру- 
би. 14. 
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ЗОРОВА ТРУБА АСТРОНОМІЧНА (ас- 
трономическая зрительная труба; азіго- 
потісаї іеієзсоре; азігопотізснез Еегпгонг 
п): зорова труба оберненого зображен- 
ня. 14. 

ЗОРОВА ТРУБА ГЕОДЕЗИЧНОГО 
ПРИЛАДУ (зрительная труба геодезиче- 
ского прибора; геіезсоре ої зеоадєтіс іпзіги- 
тепі; ЕКетпгойге п ає5 зеоайшяспеп Сегаії5 
п): зорова труба, в якій є об'єктив, 
окуляр ісітка ниток. 14. 

ЗОРОВА ТРУБА ГЕОДЕЗИЧНОГО 
ПРИЛАДУ ЛАМАНА (ломаная зритель- 
ная труба геодезического прибора; сонае 
(Ькокеп) іеіезсоре ої геоаєтіс іпзітитепі; 
яебгоспепез КетгоНге п ає5 реоайтзспе Се- 
тії пу:зорова труба геодезичного при- 
ладу, оптична вісь якої - ламана лінія. 14. 
ЗОРОВА ТРУБА ГЕОДЕЗИЧНОГО 
ПРИЛАДУ ПОЗАЦЕНТРОВА (внецент- 
ренная зрительная труба геодезического 
прибора; о)"сепітей іеіезсоре ої 8еодєтіс 
іпзіитепі; ехгепігізснез Кетпгойт п де5 яе0- 
дйізспеп Сегійїз п): зорова труба гео- 
дезичного приладу, площина колі- 
маційна якої не містить вертикальної осі 
приладу. 14. 

ЗОРОВА ТРУБА ЗЕМНА (земная зрите- 
льная труба; аїгесі ітаре Іеіезсоре; Кетп- 
гойге п тії аціесінет Віа пу зорова тру- 
ба прямого зображення. 14. 

ЗОРОВА ТРУБА КВАЗІАНАЛАТИЧНА 
(квазнаналлатическая зрительная труба; 
дчазіапайасіїс іеіезсоре; диазіапайанті- 
зспе5 Кегпгойг п): зорова труба геоде- 
зичного приладу, в якій аналатична 
точка майже не зміщується під час пере- 
фокусовування. 14. 

ЗОРЯНА АСТРОНОМІЯ (звездная 
астрономия; 51еПак азігопоту; біетазіто- 
потіе б: див. Астрономія. 10. 

ЗОРЯНА ВЕЛИЧИНА (звездная величи- 
на; зієЙак тарпйиде; біегпогдбе Д: міра 
блиску небесного світила, тобто міра 
освітленості, що створюється світилом на 
перпендикулярній до променів площині в 
місці спостереження. Розрізняють 3. в. ві- 
зуальну, фотографічну тощо. 10. 


Зрівноваження... 


ЗРІВНОВАЖЕННЯ ВИСОТ НАБЛИ- 
ЖЕННЯМИ (уравнивание вьшсот прибли- 
жениями; аднзітепі оРаййиадез Бу тео 
ої арргохітайопя; Ндпепаиззіеіспипе Ї 
тіпеїз Мітегипяеп 7 рі): використовується 
для обчислення висот пунктів. Суть 3. в. н. 
полягає в тому, що остаточну зрівноваже- 
ну висоту пункту М отримують наближен- 
нями, обчислюючи їх як середнє вагове з 
усіх значень висот пунктів А, В, С. У пер- 
шому наближенні висоту пункту знаходять 
найкоротшим шляхом від вихідних пунк- 
тів, але з контролем. Вагу р, виміряного пе- 
ревищення й, у тригонометричному ніве- 
люванні беруть переважно обернено про- 
порційною до квадрата віддалей між пун- 
ктами, а в геометричному -- обернено про- 
порційною до кількості станцій у відпові- 
дному ході. Зведені ваги р/, сума яких у 
вузлі дорівнює одиниці, обчислюють за 
формулою р; с р, /| р). Висоту шуканого 
пункту М у наближенні з номером ХК визна- 
чають за формулою 
НУ З(На Арія 
ЗНУ )ру (Но яів)ру 

де Н-висота абсолютна пункту. Обчис- 
люють тільки змінні частини абсолютної 
висоти шуканого пункту. Обчислення ви- 
конують доти, доки дві послідовно визна- 
чувані висоти пункту відрізнятимуться між 
собою менше одиниці останнього десят- 
кового знака - зрівноважуваного значення 
висот. Викладений спосіб наближень мо- 
жна застосовувати в усіх випадках, коли 
коефіцієнти при невідомих у параметрич- 
них рівняннях поправок за абсолютною ве- 
личиною дорівнюють одиниці, напр., у 
роздільному зрівноваженні дирекційних 
кутів і координат вузлових точок поліго- 
нометричної мережі. 16. 
ЗРІВНОВАЖЕННЯ ПОЛІГОНОМЕТ- 
РІЇ (уравнивание полигонометрии; втоипа- 
зигуєуїпя ад/нзітепі; Аиз8ісіснипе 7 4е5 
роіугопотеїтізспеп Меїгез п): математична 
задача знаходження ймовірних значень ко- 
ординат пунктів полігонометрії із застосу- 
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ванням методу найменших квадратів, як- 
що виконані надлишкові вимірювання. 
Способи 3. п. поділяють на строгі, коли зрі- 
вноваження виконують за умови мінімуму 
суми добутків квадратів поправок з ураху- 
ванням ваг в усі виміряні в ході (мережі) 
величини, та нестрогі (роздільні), коли спо- 
чатку зрівноважують кути, а потім окремо 
між собою - прирости координат. У стро- 
гому 3. п. ходів застосовують параметрич- 
ний або корелатний методи. Якщо викори- 
стовують калькулятори, 3. п. виконують ко- 
релатним методом з різними спрощеннями, 
які стосуються методу (дво- або тригрупо- 
ве зрівноваження) і особливостей поліго- 
нометричного ходу (прямолінійність, рів- 
ність сторін тощо). Для ЕОМ обсяг обчи- 
слень не має значення, тому застосовують 
корелатний, параметричний або комбіно- 
ваний (напр., корелатний з додатковими не- 
відомими) методи. Роздільні способи 3. п. 
застосовують у полігонометрії 1 і 2 розря- 
дів і для обчислення робочих координат. У 
строгому 3. п. мереж використовують па- 
раметричний, корелатний, корелатний з до- 
датковими невідомими та ін. методи. Для 
роздільного зрівноваження мереж можна 
застосовувати методи еквівалентної заміни, 
вузлів (із розв'язанням методом послідов- 
них наближень або нормальних рівнянь ву- 
злів), полігонів. Вибір методу 3. п. залежить 
від точності, величини і конфігурації ме- 
режі, наявності в ній вихідних пунктів. У 
строгому способі всі ходи (мережі) зрівно- 
важують спільно, але можна спочатку 
отримати зрівноважене значення коорди- 
нат вузлових пунктів і дирекційних кутів 
вузлових напрямів, а потім використати їх 
як вихідні у зрівноважуванні окремих хо- 
дів. Перевагу надають корелатному, а за на- 
явності опорних дирекційних кутів на ву- 
злових пунктах - двогруповому методу. За 
відсутності останніх доцільно застосовува- 
ти метод з додатковими невідомими (ко- 
ординатами пунктів і напрямів, які 
потрібно одержати зі зрівноваження). Стро- 


Зрівноваження... 


ге зрівноваження великих мереж викону- 
ють ЕОМ корелатним з додатковими неві- 
домими або параметричним методами. 
Роздільне зрівноваження мереж застосову- 
ють для розрядної полігонометрії. Резуль- 
тати використання різних способів тотож- 
ні, тому перевагу надають менш трудоміс- 
ткому, частіше - способу послідовних на- 
ближень, Якщо виконати строге зрівнова- 
ження вузлових пунктів і напрямів, то на- 
ступне роздільне зрівноваження окремих 
ходів полігонометричної мережі дає кращі 
результати, ніж роздільне зрівноваження 
усієї мережі. 19. 
ЗРІВНОВАЖУВАННЯ (ЗРІВНОВА- 
ЖЕННЯ) (уравновешивание; Баіапзіпє 
(айизітепі); Аизеіеіспипе Д: під 3. розу- 
міють вирівнювання з урахуванням ваг. 
Вирівнювання і 3. - син. 20. 
ЗРІВНОВАЖУВАННЯ ГРАВІМЕТРИЧ- 
НИХ МЕРЕЖ (зрравнивание гравиметри- 
ческих сетей; ай/изітепі о/ягауітеїтіс пе!- 
уронкя; Аинз8іеіспипя / дег Стамітеїгієпетле 
п рі): обчислення ймовірних поправок до 
спостережуваних приростів сили ваги 
Землі. Якщо мережа гравіметрична 
складається з багатьох полігонів, то шука- 
ють систему таких поправок, щоб сума рі- 
зниць сили ваги між пунктами полігонів 
дорівнювала нулеві. Зрівноважування зу- 
мовлює перерозподіл похибок, унаслідок 
чого спостережувані дані є однорідніши- 
ми. Відомі різні способи 3. г. м.: полігонів, 
вузлових точок, послідовних наближень. 6. 
ЗРІВНОВАЖУВАННЯ ФОТОТРІАН- 
ГУЛЯЦІЇ (уравнивание фототриангуля- 
ции; ай/изітепі о/рйоіоїгіапеціатоп; Аи5- 
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зіеіспипе Гаегріоїозгаттеїтізспе Тіапви- 
іапіоп ): для аналогової фототріангуля- 
ції - усунення деформації моделі фототрі- 
ангуляційної мережі (нахил, прогин, пара- 
лельне перенесення), з використанням не- 
збіжності фотограмметричних і плоских 
прямокутних координат опорних точок; 
для аналітичної фототріангуляції - роз- 
в'язання системи рівнянь за умови мінімі- 
зації суми квадратів поправок для виміря- 
них величин і опорних даних (якщо остан- 
ні не можна вважати безпомилковими) для 
знаходження найімовірніших значень ко- 
ординат точок фототріангуляційної мере- 
жі. 8. 

ЗСУВ (оползень; Іапа5зіїде, Іапазіір; Киїзсі 
т, Екіпизсй т): фізико-геологічне явище, 
рух грунту вниз по схилу під впливом вла- 
сної ваги. Для визначення величини, напря- 
му та швидкості руху 3. використовують 
геодезичні або фотограмметричні мето- 
ди. 1. 

ЗСУВАННЯ ГІРСЬКИХ ПОРІД (сдви- 
жение горнькх пород; зіїде о, тіпіпе 505; 
Киїзсі т дег Сезіеїпе прі): деформація 
порід, які залягають над простором, що 
утворився у процесі гірських розробок. 4. 
ЗШИВАННЯ ЦИФРОВОЇ КАРТОГРА- 
ФІЧНОЇ ІНФОРМАЦІЇ (сшивка цифро- 
вой картографической информации; 5еміпя 
іозетег (ипі/їсатоп) оГаївіа! сапіортарнісаї 
йцуогтаїйоп; Хизаттеппійіеп п дег аївішіеп 
Каповегарпізспеп Іп/догтайоп Д: процес 
автоматизованого опрацювання цифрової 
картографічної інформації, пов'язаний з 
об'єднуванням її у масиви в межах створю- 
ваних цифрових карт. 5. 


Ідеальний випадок... 


ІДЕАЛЬНИЙ ВИПАДОК АКРОФОТО- 
ЗНІМАННЯ (идеальньй случай азрофо- 
тосьемки; ідеа! сазе ої аегорНогїовигусу; 
Іеаіезуай т (Могтаїцай) асг Гмпан/пайте 
Д: фотографування об'єкта з літака, коли 
кути нахилу знімка та базису фотографу- 
вання дорівнюють нулеві; має теоретичне 
значення. 8. 

ІДЕНТИФІКАЦІЯ КАРТОГРАФІЧНО- 
ГО ЗОБРАЖЕННЯ (адентификация кар- 
тографического изображения; ідеті/їса- 
йоп о) сапіоргарніса! гергезетайїоп; Шеп- 
пбгіегипо дег КапепабБійдипе Д: автома- 
тизоване розпізнавання (адекватне ототож- 
нення) об'єктів картографічного зображен- 
ня в масиві цифрової інформації, отрима- 
ної в процесі растрового сканування. 21. 
ІДІОТРОН (идистрон; іззайорфаг; І4іої- 
гоп п): прилад, який автоматично контро- 
лює товщину шару фарби під час друку- 
вання. 5. 

ІЗАЛОБАРА (изаллобара; іззайофаг; Іза- 
Побаге дб: ізолінія зміни атмосферного ти- 
ску за певний проміжок часу, 5. 
ІЗАЛОТЕРМА (изаллотерма; ізайоїетт; 
Ізайоіетте Д: ізолінія зміни температу- 
ри повітря, води, грунту тощо на одну й ту 
ж величину за певну одиницю часу. 5. 
ІЗАНОМАЛА (изаномала; ізапотаї; І5а- 
пота!е Д: ізолінія відхилень значення 
певного метеорологічного елемента (атмо- 
сферного тиску, температури повітря, со- 
нячної радіації тощо) від значення, прий- 
нятого за норму. 5. 

ІЗОАМПЛІТУДА (изоамплитуда; ізоатр- 
Шиає; Ізоатрійшае б: ізолінія амплітуди 
певного метеорологічного чинника (напр., 
температури повітря, атмосферного тиску) 
за означений період. 5. 

ІЗОАНАБАЗА (изоанабаза; ізоапаРазе; 
ІзоапаРазеп Ррі): див. Ізобаза. 5. 
ІЗОАНЕМОНА (изоанемона; ізоапетоп; 
Іуоапетопе Д: ізолінія середніх швидко- 
стей вітру за певний проміжок часу. Син. - 
ізовела. 5. 


222 І 


ІЗОАНОМАЛІЯ (изоаномалия; ізоапота- 
Пе; Іхоапотаїіе Д: ізолінія аномалій си- 
ли ваги на гравіметричних картах. 6. 
ІЗОАНТА (изоанта; ізоапіпе; Ізоапіе )): 
ізолінія початку або строків квітування 
рослини. 5. 

ІЗОАТМА (изоатма; ізоаїт; Ізоаїте Б: 
ізолінія випаровування за певний промі- 
жок часу. 5. 

ІЗОБАЗА (изобаза; ізоРазе; Ізобазе 5: і30- 
лінія тектонічних рухів (піднять - ізоана- 
бази, опускань - ізокатабази) за певний 
проміжок часу. 5. 

ІЗОБАРА (изобара; ізобаг; ІзоРаге )): ізо- 
лінія атмосферного тиску. 8. 

ІЗОБАТА (изобата; ізобаїй; Ізобаште Д: 
ізолінія глибин водойм (океанів, морів, 
озер тощо). 5. 

ІЗОБРОНТИ (изобронть; ізобготи5): ізо- 
лінії кількості днів з грозою. 5. 
ІЗОВЕЛА (изовела; ізоуеї; Ізоуєїе Ї): див. 
Ізоанемона. 5. 

ІЗОГАЛИНА (изогалина,; ізонаїіп): ізолі- 
нія солоності води. 5. 

ІЗОГІЄТА (изогиета; ізоПуеї; ІзоНуете Б: 
ізолінія кількості атмосферних опадів за 
певний проміжок часу. 5. 

ІЗОГІІСА (изогипса; ізопурзе; Ізонурзеп 
Д: див. Горизонталь. 5. 
ІЗОГІПСОГРАФ (изогипсограф; ізоПпур- 
зозгарі; Ізопурзовгарії т): автоматичний 
стереофотограмметричний прилад, який 
запропонував відомий фотограмметрист 
О.С. Скіридов. Призначений для автомати- 
чного проведення горизонталей з викори- 
станням аерофотознімків. Сканування 
знімків виконується за допомогою елект- 
ронно-променевої трубки, а ідентифікацію 
точок здійснює спеціальний електронний 
блок. Прилад виготовлений у 60-х роках 
ХХ ст. на рівні діючого макета. 8. 
ІЗОГЛОСА (изоглосса; і5071055; І5081055е 
Ді'золінія накарті діалектологічній, 
якою позначають межі поширення мовно- 
го явища (фонетичного, морфологічного, 
синтаксичного, лексичного тощо). 5. 
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ІЗОГОНА (изогона; ізоропе; Ізояопе Д: 
ізолінія будь-якого кута, що вказує на 
орієнтацію певного фізичного фактора 
(напр., магнетного схилення, напряму віт- 
ру). 5. 

ІЗОДЕНСА (изоденса; ізодепсе; Ізодеп5е 
Д: ізолінія густини повітря. 5. 
ІЗОДИНАМА (изодинама; ізодупат, 150- 
дупате р: ізолінія на магнетних картах 
повної напруженості магнетного поля Зе- 
млі або її складових (горизонтальної, вер- 
тикальної та ін.). 5. 

ІЗОДОПА (изодопа; ізодор): ізолінія ра- 
діальної швидкості у, зміни віддалі між на- 
вігаційним супутником і судном. Назва І. 
пов'язана з тим, що для вимірювання У, ви- 
користовується ефект Допплера. 6. 
ІЗОКАТАБАЗА (изокатабаза; ізокаіара- 
5е; ІзоКаїабазе Б: див. Ізобаза. 5. 
ІЗОКЛІНА (изоклина; ізосіїпа! Іїпе; І5оК- 
пе б: ізолінія магнетного нахилення. І. 
з нульовим значенням магнетного нахилен- 
ня визначає магнетний екватор (проходить 
поблизу географічного екватора). 5. 
ІЗОКОЛА (изокола; ізодїізіоніоп Іїпе, І50- 
Йпіе Р дек Уегбійипа Д: ізолінія спотво- 
рень. У дослідженні проєкції карто- 
графічної на рисунку її сітки карто- 
графічної наводяться І. Де можуть бути 
І, кутів, Ї. площ, Ї. довжин, зокрема і вздовж 
головних напрямів. 5. 
ІЗОКСИГЕНА (изоксигена; ізохуяепу: 
ізолінія вмісту кисню у водоймищі. 5. 
ІЗОЛІНІЯ (изолиния; ізоіїпе; І5оііпієе 9): 
лінія на карті, що з'єднує точки з однакови- 
ми значеннями певної величини чи яви- 
ща. 5. 

ІЗОЛЮКСА (изолюкса; ізоіихе; І5діих- 
Кигуе фД: ізолінія освітленості (в лк). 5. 
ІЗОНЕФА (изонефа; ізоперпе, Ізоперне )): 
ізолінія хмарності в певний момент часу 
або середнього значення хмарності за кон- 
кретний проміжок часу. 5. 

ІЗОПАГА (изопага, ізорая): ізолінія три- 
валості льодоставу водойм. 5. 
ІЗОПАХІТА (изопахита, ізорасній; Ізора- 
спие б: ізолінія товщин геологічних від- 
кладів однакового складу або віку. 5. 


ІЗОШІКНА (изопикна; ізоріспіс; Ізорукпе 
Д: 1) ізолінія густини будь-якої речови- 
ни; 2) ізолінія густини води на морських 
гідрологічних розрізах. 5. 

ІЗОПЛЕТА (изоплета; ізоріет; Ізорієїне 
Діізолінія, що графічно відображає пев- 
ну фізичну величину як функцію двох змін- 
них. Розрізняють топоізоплети (напр., по 
одній осі профілю відкладають віддаль від 
деякої точки, а по іншій -- висоти чи глиби- 
ни) та хроноізоплети (зміна деякої величи- 
ни в часі). 5. 

ІЗОПОВЕРХНІ (изоповерхности; ізозиг- 
/асе; Іхо/ПйсПпе )): поверхні, що проходять 
через точки однакових значень будь-якої 
величини і характеризують розподіл цієї 
величини в просторі (напр., в атмо-, гідро- 
та літосфері). 5. 

ІЗОПОРА (изопора; ізорог): ізолінія річ- 
ної зміни магнетного схилення. 5. 
ІЗОРАХІЯ (изорахия; ізогаспіє): ізолінія 
висоти морських припливів. 5. 
ІЗОСЕЙСТА (изосейста; ізозеїзі): ізолі- 
нія однакової інтенсивності землетрусів. 5. 
ІЗОСТАЗІЯ (изостазия; ізозіазу; І5озіазіе 
Д: стан гідростатичної рівноваги мас у зем- 
ній корі, природу якої пояснюють гіпотезою 
будови земної кори (див. Земля). Ця гіпо- 
теза, сформульована Праттом (1854) 1 Ері 
(1855), майже вичерпує поняття Ї., але їх 
схеми рівноваги земної кори дещо різні. 
Пізніші й досконаліші схеми, напр., Венінг- 
Мейнеса, є лише їхніми модифікаціями. 
За схемою Пратта, земна кора складаєть- 
ся з окремих блоків різної густини, яка 
змінюється від блока до блока так, щоб ва- 
ги усіх блоків були однакові. Тоді тиск на 
деяку поверхню компенсації, розташова- 
ну від рівня Світового океану на глибині 
компенсації, буде однаковий для всієї Зем- 
лі. В цьому й полягає стан рівноваги зем- 
ної кори. Густина окремих блоків Землі бу- 
детим менша, чим більша висота блока над 
рівнем Світового океану, тобто густина 
окремих блоків земної кори обернено про- 
порційна їх товщині. 
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За схемою Ері, густина земної кори в усьо- 
му її об'ємі однакова за величиною, і кору 
підстилає в'язкий субстрат, на якому вона 
плаває. Внаслідок цього ділянки суші, що 
піднімаються над рівнем моря, гідроста- 
тично врівноважуються виступами або ко- 
ренями на нижній поверхні земної кори. 
За законом Архімеда, за рельєфом суші та 
морського дна можна побудувати нижню 
поверхню земної кори. За нормальну тов- 
щу земної кори беруть її товщину на Ді- 
лянці з нульовою висотою над рівнем Сві- 
тового океану. Порівнюючи густину маси 
континентів та різниці густин субстрату і 
кори, можна визначити, у скільки разів 
об'єм виступу або кореня більший за ту 
підвищену частину континенту, яку він Гі- 
дростатично врівноважує. Гіпотезу Прат- 
та найповніше розвинув амер. геодезист 
Хейфорд (1869-1925), гіпотезу Ері - фін. 
учений Хейсканен. 

Тепер вважається, що гіпотеза І. у більшо- 
сті геологічних районів узгоджується з ре- 
зультатами геодезичних і гравіметричних 
вимірювань, і загалом існує компенсація 
густин речовини у вертикальних блоках зе- 
мної кори, а тиск земної кори на деякій гли- 
бині у більшості районів приблизно ста- 
лий. На основі гіпотези І. можна отриму- 
вати значення відхилень прямовисних лі- 
ній; її також можна використати для обчис- 
лення ізостатичних аномалій сили ва- 
ги. Вважається, що ізостатичні аномалії 
сили ваги згладженіші, ніж аномалії си- 
ли ваги у вільному повітрі, і менш 
зсистематичні", ніж аномалії Буге. 
Практичне застосування теорії І. усклад- 
нюється недостатнім знанням її парамет- 
рів. 18. 

ІЗОТАХА (изотаха; ізоїасне; Ізоіаспе ДБ: 
ізолінія швидкостей різних природних 
явищ (вітру, водної течії тощо). 5. 
ІЗОТЕРМА (изотерма; ізоїетт, ізоїйег- 
тіс Іїпе; Ізоїегте р: ізолінія температу- 
ри на карті, вертикальному розрізі чи діа- 
грамі, проведена на певний момент часу 
або за середніми даними деякого проміж- 
ку часу (у визначеному році чи за багато- 


річний період). Перші карти середньоріч- 
них ізотерм склав А. Гумбольдт (1817), а 
для окремих місяців - Г. Дове (1846). І. де- 
коли використовують для прогнозування 
або врахування бокової рефракції. 14. 
ІЗОТЕРМІЧНЕ РОЗШИРЕННЯ (изо- 
термическое расширение; ізоїпегта! 
ехрап5іоп): розширення тіла (газу) при не- 
змінній температурі. Під час 1. р. внутріш- 
ня енергія ідеального газу не змінюється, і 
вся теплота, що передається газу, витрача- 
ється на його розширення. І навпаки, ро- 
бота, затрачена на ізотермічне стиснення 
газу, віддається ним як тепло. 14. 
ІЗОТЕРМІЯ (изотермия; ізоїеттаї рго- 
се55): син. - вертикальна ізотермія. 1) Не- 
змінність температури повітря з висотою 
в деякому шарі ізотермічному атмос- 
фери. І. приблизно справджується в ниж- 
ній стратосфері; 2) незмінність температу- 
ри під час деякого атмосферного процесу, 
напр. візотермічному розширенні. 14. 
ІЗОТРОПІЯ (изотропия; ізоїгору; Ізоїго- 
ріе Д: однорідність, однаковість фізичних, 
механічних властивостей речовин і мате- 
ріалів (теплопровідність, пружність тощо) 
у різних напрямах. 4. 

ІЗОФАЗА СОНЯЧНОГО ЗАТЕМНЕН- 
НЯ (изофаза солнечного затмення; ізор- 
Пабе 0Ї 50іаг есіїрзе; ІзорНазе 7 4ег 5оппе- 
Липзіетіз Д: ізолінія найбільшої фази за- 
темнення. 5. 

ІЗОФЕНА (изофена; ізорпепе; Ізорпепе )): 
ізолінія, що характеризує появу певного 
фенологічного явища (напр., квітування 
рослини). 5. 

ІЗОХАЗМА (изохазма; ізоспазт; ІзосНаз- 
те ф:ізолінія, що характеризує повторю- 
ваність полярних сяйв. 5. 

ІЗОХІОНА (изохиона; ізосніоп; Іуосніопе 
Д:ізолінія висоти снігового покриву або 
його тривалості. 5. 

ІЗОХОРА (изохора; ізосйог; Ізоспоге 1): 
ізолінія, яка характеризує процеси, що від- 
буваються за умови сталого об'єму. 5. 
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ІЗОХРОНА (изохрона; ізосітопе; Ізосіго- 
пе Д: ізолінія одночасної появи певного 
явища. 5. 

ІМПУЛЬСИ ЗАПОВНЮВАЛЬНІ (запо- 
лняющие импульсь; ПЙпр ітри!5е5; ай58е- 
ЛіШе Ітриїзе т рі): див. Фазометр циф- 
ровий. 13. 

ІМПУЛЬСНА СИСТЕМА ВИЗНАЧЕН- 
НЯ КУТОВИХ ВЕЛИЧИН (импульсная 
система определения углових величин; 
ітри!зе зузіет оРГаприіаг таяпйшаєз дсіег- 
тіпайоп; Ітриіззузіет п (Іпкгететаїуег- 
Дайгеп п) дег МіпКеїБезійттипе 5): син. - 
інкрементальна. У цій системі круг обертає- 
ться разом з трубою, а зчитувач прикріп- 
лений до оправи, тобто нерухомий. На 
краю круга є доріжка з прозорих і непро- 
зорих радіально розташованих штрихів од- 
накової ширини, яку наз. растром. Прозо- 
рий і суміжний непрозорий штрихи ство- 
рюють один елемент квантування (ЕК) ку- 
та, кутова ціна якого дорівнює централь- 
ному кутові, Кількість ЕК, напр. у тахео- 
метрі Та-3, становить 10000; ціна одного 
елемента 4" (129, 6"). 

Зчитувач складається зі світлодіода СД з 
маскою М і фотодіода ФД. Перший розта- 
шований над растром круга, другий -- під 
ним. Маска є фрагментом краю круга, 
тобто на ній є такий же растр, як на крузі. 
На маску наносять приблизно 100 ЕК і 
встановлюють так, щоб її растр був над 
растром круга. 

Випромінювання світлодіода потрапляє на 
маску і та його частина, що проходить крізь 
прозорі штрихи на ній, потрапляє на растр 
круга. Якщо круг перебуває у такому по- 
ложенні, що прозорі штрихи растра на мас- 
ці Й на крузі розташовані один під одним, 
то на фотодіод потрапляє половина випро- 
мінювання світлодіода. Якщо вони зміще- 
ні, то на фотодіод потрапляє менша части- 
на випромінювання світлодіода. І коли про- 
зорі штрихи маски містяться точно над не- 
прозорими штрихами круга, то на фотодіод 
не потрапляє випромінювання світлодіода. 
Тому під час обертання круга відбувається 
модуляція майже за гармонічним законом 
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світлового потоку, що падає на фотодіод. 
Із фотодіода отримуємо фотострум, сила 
якого теж змінюється згідно з гармонічним 
законом. Зміщення круга на один ЕК дає 
один період зміни фотоструму. Цей струм 
підсилюється у підсилювачі і подається на 
формувач імпульсів Ф/, в якому формую- 
ться короткочасні імпульси на початку кож- 
ного періоду коливання. Кількість цих 
імпульсів фіксується лічильником і висвіт- 
люється на табло. Прочит табло показує, 
на скільки ЕК перемістився круг під час 
обертання труби. 

Для визначення напряму обертання круга 
на його край наносять два растри, зміщені 
один щодо одного на півтовщини штриха. 
Якщо на кожну стрічку скерувати світло- 
вий промінь і над кожною з них встанови- 
ти відповідно фотодіоди, то одержимо два 
імпульсні сигнали, зміщені на чверть пе- 
ріоду. Знак цього зміщення визначає на- 
прям обертання круга. Тому в зчитувачі є 
не один, а два фотодіоди, а довжина щтри- 
хів на масці дає змогу перекрити дві до- 
ріжки круга. 


Вісь обертання 
рн алідади 





Описаним способом визначають кути з 
точністю, не меншою за ціну одного ЕК 
(при 40000 ЕК - з точністю до 0,01 гона с 
- 32,4"). Частини ЕК визначають по- 
різному. В одному з них ділянку растра 
круга, яка містить деяку кількість ЕК, на- 
пр. 100, оптичною системою обертають на 


1802 і проєктують зі збільшенням 1,01" на 
протилежну ділянку круга. Накладання на 
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себе двох зображень викликає смуги Муа- 
ра, які під час обертання круга переміща- 
ються. Повне їх переміщення, тобто зміна 
фази муарової картини на один період, від- 
повідає зміщенню круга на пів ЕК. Визна- 
чивши фазу картини Муара, можна визна- 
чити частку половини ЕК. 

І. с. в. к.в. використовується в електрон- 
них теодолітах і тахеометрах. Найвідомі- 
ші теодоліти з імпульсною системою: ЕКІЗ 
1 ЕФ фірми ОПТОН (Німеччина) і ЕТІ1 
фірми ТОПКОН (Японія). 13. 
ІМПУЛЬСНИЙ МЕТОД ВИМІРЮ- 
ВАННЯ ВІДДАЛЕЙ (импульсньй метод 
измерениня расстояний; ітриізе тетоа ої 
дізтапсе теазигіпе; Ітриїзуєнайгеп п аєг 
Різіапгтеззипе )): див. Часовий метод 
визначення віддалей. 13. 
ІМПУЛЬСНО-ФАЗОВИЙ МЕТОД ВИ- 
МІРЮВАННЯ ВІДДАЛЕЙ (импульсно- 
фазовьшй метод измерения расстояний; 
ітрцізе-рйазе теїйой оГаїзіапсе теазигіпе; 
Ітриіїзрйазепуенайтеп п дек Дізіапітеззитя 
Д: варіант фазового методу вимірювання 
віддалей з використанням цифрових фазо- 
метрів. У ньому випромінювання переда- 
вачем віддалеміра імпульсів електромаг- 
нетних коливань таке, як учасовому ме- 
тоді визначення віддалей. Але для ви- 
значення віддалі цифровим фазометром на 
низькій частоті вимірюють різницю фаз 
прямого і відбитого коливань у межах 
одного періоду. Виключаючи багатознач- 
ність багатоступеневим методом, визнача- 
ють ціле число періодів у різниці фаз. Зав- 
дяки переходу на дискретний режим робо- 
ти більшості вузлів світловіддалеміра, в 
цьому методі суттєво зменшується потуж- 
ність живлення віддалемірів. 

У найновіших віддалемірах перед вимірю- 
ванням різниці фаз знижується частота 
опорного коливання поділом частоти ви- 
мірювальних коливань, а сигнального - за 
допомогою схеми збіжності, На ці схеми 
подають імпульси, утворені з вимірюваль- 
них коливань, та імпульси, сформовані з 
коливань гетеродина. На виході схеми 
імпульс отримуємо за умови одночасної 
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появи на її вході вимірювального імпульсу 
та імпульсу, сформованого з коливань гете- 
родина. Частота імпульсів, отриманих зі схе- 
ми збіжності, дорівнює різниці вимірюва- 
льної і гетеродина частот. Схемою збіжно- 
сті є фотоелектронний помножувач, крізь 
який проходить фотострум тільки під час 
дії на нього імпульсу, сформованого з коли- 
вань гетеродина. На його фотокатод потра- 
пляють відбиті вимірювальні імпульси. 
Фаза опорних коливань, одержаних поді- 
лом частоти вимірювальних коливань, не 
така, як у гетеродинуванні. Використання 
поділювача частоти вимагає підстроюван- 
ня фази коливань, генерованих гетероди- 
ном. Пристрій, що виконує це підстрою- 
вання, наз. схемою фазового автопідст- 
роювання. Вона складається зі змішувача, 
фазового детектора і пристрою для зміни 
фази генерованих гетеродином коливань. 
Останній працює під дією сигналів з фа- 
зового детектора, на один вхід якого по- 
трапляють коливання з поділювача частот, 
ана інший - зі змішувача. Якщо фази обох 
коливань однакові, сигнал із фазового де- 
тектора дорівнює нулеві й фаза коливань 
гетеродина не змінюється. Коли ж фази рі- 
зні, то з фазового детектора виділяється си- 
гнал, під дією якого пристрій змінює фазу 
коливань гетеродина доти, доки сигнал з 
детектора дорівнюватиме нулеві. І-ф. М. В. в. 
реалізований у світловіддалемірах СТ3, 
2СТІ0, СП3 та ін. 13. 

ІНВАР (инвар; іпуак; пуаг п): сплав залі- 
за (649/) з нікелем (3696). Використовують 
для виготовлення вимірних геодезичних 
дротів, рулеток, смужок, рейок, різних 
шкал тощо. І. має невеликий, від 2:10"! до 
7:10", коефіцієнт лінійного розширення: 
С» ЯКИЙ До температури 1100 ?С може бути 
якз мінусом, так і з плюсом 0/, с /1-(Ш/АТ)), 
де / - початкова довжина тіла; а - зміна 
цієї довжини зі зміною температури на а7. 
Незначний коефіцієнт теплового розши- 
рення І. пояснюється тим, що магнетост- 
рикційна зміна об'єму (термострикція) під 
час нагрівання компенсує теплове розши- 
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рення. Різновидами Ї, є сплави з особливо 
низьким коефіцієнтом теплового розши- 
рення: суперінвар - сплав заліза (6492), ні- 
келю (3290) і кобальту (495) і нержавіючий 
І. - кобальту (5495), заліза (3796) і хрому 
(997). 14. 

ІНВАРНИЙ ДРІТ (инварная проволока; 
іпуаг Бапа; Пуапаайі т): вимірний дріт з 
інвару, який є складовою частиною при- 
ладу базисного. 14. 
ІНВЕНТАРИЗАЦІЯ ЗЕМЕЛЬ (инвента- 
ризация земель; іапа іпуепіогу-такіпе; Во- 
депіпуетатізаїоп ): кадастрові та земле- 
облікові заходи, які є складовою частиною 
робіт створення і впровадження системи 
кадастру земельного, для одержання 
та впорядкування даних про господарсь- 
кий, природний і правовий стан земель, 
встановлення меж і визначення площ ді- 
лянок землі. Інвентаризації підлягають усі 
землі в межах населеного пункту, включа- 
ючи землі спільного користування. 4. 
ІНВЕРСІЯ ПРИЗЕМНА (приземная ин- 
версия; ягоцпа іпуетзіоп; Дігкитепаїпуег- 
зіоп Д: інверсія температури, що по- 
чинається від поверхні землі і є найчасті- 
ше результатом охолодження повітря в ясні, 
тихі ночі від радіаційного вихолоджування 
підстильної поверхні (приземна радіаційна 
інверсія, нічна інверсія). Інколи І. п. пов'я- 
зана з проходженням теплого повітря над 
снігом чи холодною водою та з іншими при- 
чинами. І. п. найчастіше буває на суші як 
улітку, так і взимку; особливо над сніговим 
покривом. 14, 

ІНВЕРСІЯ ТЕМПЕРАТУРИ (инверсия 
температури, іетрегаїиге іпуегзіоп; Тет- 
регаїшпіпуензіоп 7): підвищення температу- 
ри повітря з висотою, замість пониження. 
І. т. трапляється як у приземному шарі по- 
вітря, починаючи від грунту (інверсія 
приземна), таківатмосфері вільній, 
особливо в нижніх 2 км, а також з перехо- 
дом від тропосфери до стратосфери (тро- 
попауза). Розрізняють: основу (нижня ме- 
жа) шару І. т. - у випадку приземної Ї. т. 
збігається із поверхнею землі; верхню ме- 


жу шару І. т. вертикальну потужність ша- 
ру Ї. т.; величину Ї. т., або, що те ж саме, 
скачок температури в шарі І. т., тобто різ- 
ницю температур у верхній і нижній ме- 
жах шару І. т. Потужність приземних Ї. т. 
- близько десятків метрів, в особливих 
умовах - сотні метрів. І. т. у вільній атмо- 
сфері може мати вертикальну потужність 
сотні метрів, деколи понад тисячу метрів. 
Скачок температури може досягати 10- 
159С за потужності шару І. т. декілька де- 
сятків метрів. 

Приземна І. т. найчастіше виникає над по- 
верхнею грунту (снігового або льодового 
покриву), охолодженого нічним випромі- 
нюванням, і тому наз. радіаційною І. т. Роз- 
різняють ще снігові, або весняні Ї. т. в при- 
земному шарі. 1. т. у вільній атмосфері є най- 
частіше І. т. осідання (стиснення), тобто по- 
в'язана з низхідним рухом повітряних ша- 
рів; є й інші менш значні причини, 14. 
ІНВЕРСОР ДЕЦЕНТРАЦІЙНИЙ ФО- 
ТОТРАНСФОРМАТОРА (децентраци- 
онньй инверсор фототрансформатора; 
од'-сепегіпе іпуегзог ор рпогоштапуогтег; 
Регетштайопбіпуегзог т Фе5 Епігетгипрз8е- 
гіїз п): призначений для автоматичного 
введення поздовжньої та поперечної де- 
центрації знімка (касети) під час трансфор- 
мування фотознімків нафототрансфор- 
маторі 5еєв-У (Німеччина), Складається з 
лічильно-розв'язувального пристрою ме- 
ханічного типу і трансляційного електрич- 
ного вузла. Механічний пристрій обчислює 
децентрації залежно від нахилів екрана та 
коефіцієнта трансформування. Фокусну 
віддаль встановлює оператор. Електрон- 
ний вузол зміщує касети увімкненням 
сервомоторів. І. д. ф. можна від'єднати 
і вводити децентрації вручну. 8. 
ІНВЕРСОР МАСШТАБНИЙ ФОТО- 
ТРАНСФОРМАТОРА (масштабньй ин- 
версор фототрансформатора; зсаїе іпуег- 
зог оРрпоїоїгапяогтег; Мафрзіабіпуєтзог т 
де5 Епігетипезветійя п): механічний при- 
стрій (механізм) фототрансформатора, 
який автоматично зберігає різкість зобра- 
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ження на екрані зі зміною м-бу зображен- 
ня. Механізм автоматично відпрацьовує 
формулу - основний закон оптики: 
мачеце, 
де 4, І - відповідно віддалі від касети до 
об'єктива та від об'єктива до екрана 
вздовж головної оптичної осі; /"-- фокусна 
віддаль об'єктива фототрансформатора. 8. 
ІНВЕРСОР ПЕРСПЕКТИВНИЙ ФО- 
ТОТРАНСФОРМАТОРА (перспектив- 
ньй инверсор фототрансформатора; рег- 
зрестїуе іпуегБог оГріогїоїгап5рттег; Рег5- 
рекіїуіпуетвог таєз Епігеттипрурегаїз): ме- 
ханічний пристрій (механізм) фототран- 
сформатора, який автоматично зберігає 
різкість зображення на екрані, якщо касе- 
та та екран нахилені. Механізм автомати- 
чно відпрацьовує другу оптичну умову - 
площини касети та екрана мають прохо- 
дити через оптично спряжені точки, роз- 
ташовані на головній оптичній осі, та пе- 
ретинатись з площиною об'єктива по одній 
прямій. 8. 
ЇНГРЕСІЯ (ингрессия; іпегеззіоп; Іпеге- 
ззїоп )): проникнення морських вод у по- 
нижені прибережні ділянки суші внаслідок 
підвищення рівня моря або опускання бе- 
рега. 5. 
ІНДЕКС ПОКАЗНИКА ЗАЛОМЛЕН- 
НЯ (индекс показателя преломлення; сое- 
Лісієпі ої геутасіїуе іпаєх; Вгеспипезіпаех 
т): вказує, на скільки мільйонних часток 
показник заломлення повітря більший за 
одиницю, тобто М - (п-1):1 06, де п- показ- 
ник заломлення середовища. І. п. 3. повіт- 
ря є сумою індексів показника залом- 
лення повітря сухого і водяної пари, що 
є в повітрі. 13. 
ІНДИКАТРИСА (индикатрисса; іпаїса- 
тгіх; Штаїкаїтіх Д: лінія або поверхня, що 
унаочнює будь-яку властивість досліджу- 
ваного об'єкта. В математичній картогра- 
фії утотожнюється з еліпсом спотво- 
рень ідеколи її наз. І. Тіссо, від прізвища 
франц. математика, що опрацював теорію 
спотворень зображення однієї поверхні на 
іншій, 5. 
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ІНДИКАТРИСА СПОТВОРЕНЬ АЕРО- 
ФОТОЗНІМКА (индикатрисса искаже- 
ний азрофотоснимка; іпаїсаїтіх ог аєтіа! 
ітазе дїзіопіоп; таїкаттіх 7 ас5 Відмег- 
гетирепз п): сукупність еліпсів, на голов- 
них осях яких у певному м-бі відкладені 
мінімальне і максимальне значення спотво- 
рень м-бу знімка (індикатриса масштабних 
спотворень) або значення спотворень ку- 
тів (індикатриса кутових спотворень). 8. 
ІНДИКАТРИСА ТІССО (индикатрисса 
Тиссо; Ті850 5 іпаїсаїтіх; Ті550 Іаїкаїтіх ф: 
див. Еліпс спотворень. 5. 
ІНДУКТИВНИЙ СПОСІБ ПОШУКУ 
КОМУНІКАЦІЙ (индуктивньй способ 
поиска коммуникаций,; іпаисіїуе теїоа ої 
соттипісаїоп5 5еагспіпе; іпдиМі»єє Уег- 
Дайтеп п дек Коттипікайопзпасіогуспипе 
Д:грунтується на принципі електромагне- 
тної індукції. Якщо на шукане підземне 
прокладення (кабель, металевий трубовід 
або провідник, прокладений над немета- 
левим трубоводом) подати від генератора 
струм, то навколо нього виникне змінне 
електромагнетне поле. Вносячи в це поле 
замкнений електричний контур, напр., 
антену приймача (шукача підземних кому- 
нікацій), можна визначити (за зміною 
індуктивного струму або відповідного сиг- 
налу в телефонах) планове положення тра- 
си та глибину залягання підземного прокла- 
дення. 

На основі цього методу розроблені прила- 
ди пошуку підземних комунікацій: ИПК- 
2, ВТР-У, ИТ-5 та ін. Точність вимірюван- 
ня такими приладами залежить від часто- 
ти струму генератора, вологості грунту, гли- 
бини залягання, наявності сусідніх струмо- 
провідних комунікацій. За сприятливих 
умов похибка визначення положення про- 
кладення в плані та висоті досягає 10- 
20 см. Ефективнішим є радіолокаційний 
метод (метод теледетекції), яким визнача- 
ють місця неоднорідності структури грун- 
ту або підземне прокладення. 1. 
ІНЕРЦІЙНА СИСТЕМА НАВІГАЦІЇ 
(инерциальная система навигации; іпептіаї 
пауіваїіопа! зузієт; іпеніаіез Мауізатйоп- 
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зузієт п): призначена для визначення міс- 
ця розташування та швидкості рухомого 
об'єкта вимірюванням прискорень цього 
об'єкта. Система складається закселеро- 
метрів, гіроблоків, гіроплатформи та 
ЕОМ. Система дає змогу автоматизувати 
процес аєрофотознімання. 8. 
ІНЕРЦІЙНІСТЬ МОДУЛЯТОРА (инер- 
ционность модулятора; зінявізПпез5 ої 
тоайніаг; Тийоней Газ Модніаготі т): від- 
ставання фази модуляції світла в модуля- 
торі від фази напруги, прикладеної до мо- 
дулятора. інерційність комірок Керра до- 
сягає 10719 с. Інерційність комірки Покке- 
льса значно менша (див. Модулятори 
електрооптичні). 13. 

ІНЖЕНЕРНІ КОМУНІКАЦІЇ МІСТА 
(инженернье коммуникациий города; епві- 
пеегіпя играп соттипісаїіоп; Ппрепіеиг- 
Коттикаїйоп / дгг бла ): сукупність спо- 
руд і мереж, що забезпечують функціону- 
вання виробничої та невиробничої сфер і 
життєдіяльність міста: транспортне сполу- 
чення, зв'язок, водо-, електро», тепло», Га- 
зопостачання. 4. 
ІНЖЕНЕРНО-ГЕОДЕЗИЧНЕ ПРОЄК- 
ТУВАННЯ (иноженерно-геодезическое 
проектирование; епріпеегіпе-яеодеііс де- 
зіяп; іпрепіеиг- веозітізспе Ргоуектіегипе Д: 
комплекс робіт для одержання даних, пот- 
рібних для розташування споруди в плані 
та профілі: планове та висотне розташу- 
вання об'єкта будівництва; орієнтування 
основних осей споруд; проєктування ре- 
льєфу; обчислення обсягу земляних робіт; 
виконання обчислень, пов'язаних зі скла- 
данням проєкту споруд лінійного виду 
(включаючи обчислення горизонтальних і 
вертикальних кривих та складання поздов- 
жнього профілю майбутньої траси), а та- 
кож обчислень, потрібних для перенесен- 
ня проєкту на місцевість; складання роз- 
мічувальних креслень, схем тощо. 7. 
ІНІЦІАЛІЗАЦІЯ (инициализацця; Ппігіа- 
Пзіегип7 Д: приведення програмного чи 
технічного об'єкта до стану використання; 
запуск пропесу або пристрою. 21. 
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ІНКЛІНАТОР (инклинатор, аїрріп7 сот- 
раз5; ткКіїпотеїтег п): прилад для вимірю- 
вання магнетного нахилення (див. Маг- 
нетне поле Землі). 5. 
ІНКЛІНОМЕТР (инклинометр; іпсіїпо- 
теї!ег іпсіїпаїогіцт; ІтКІїпайопутеззег т): 
прилад для вимірювання кута нахилу і 
азимута скривлення свердловин. Принцип 
роботи більшості І. грунтується на вико- 
ристанні гравітаційного і магнетного 
полів Землі або гіроскопічного ефек- 
ту. 1. 

ІНКЛІНОМЕТРІЯ (инклинометрия; 
дегегтіпаїіоп оГаній-Поієе аїр апа аїгестіоп; 
ІпКіпапопутетієе ДФ: вимірювання скрив- 
лення свердловини інклінометром. За 
даними цих вимірювань обчислюють коор- 
динати свердловини і уточнюють її прос- 
торове розташування. 5. 

ІНТЕГРАЛ ІМОВІРНОСТІ (ФУНКЦІЯ 
ЛАПЛАСА) (интеграл вероятности (функ- 
ция Лапласа); ргобабіййу іпіева! (Т.аріазе 5 
Липсіїоп); Уант5спеіпіїспкейзітезтаї! п 
(Кипкіїоп п уоп І аріасє)): записується так: 





або Ф()з 


у першому випадку І«(Х-т)/о32, ав 
другому /«(Х -т)/с, де т - матема- 
тичне сподівання, с - середнє ква- 
дратичне відхилення. І. 1. має такі вла- 
стивості: 


1, Ф(0) «0; 
2. Ф(со) « 0,5; 
3. ФІ 9 - - ФО(9. 


Для І. і. складені таблиці, з яких за аргу- 
ментом / можна обчислити ймовірність по- 
трапляння нормально розподіленої випад- 
кової величини в заданий інтервал. 20. 

ІНТЕРВАЛ ФОТОГРАФУВАННЯ (ин- 
тервал фотографирования; іпіегуа! 0Ї 
рпогозтарну; Аи/паптегейабзіапа т, Айр 
паптеіпекуаї! т): час, що минає між двома 
послідовними експонуваннями (спрацю- 
ванням закривача, тобто отриманням двох 


Інтервал яскравостей 


знімків). Якщо фотокамера встановлена на 
літальному апараті, то І. ф. при заданій 
швидкості апарата визначає поздовжнє 
перекриття аерофотознімків (і навпа- 
ки). Ї. ф.встановлюють на інтервалометрі ко- 
мандного пристрою аєерофотоапарата (АФА), 
що дає змогу автоматично спрацьовувати 
всім системам АФА (перемотування плів- 
ки, піднімання вирівнювальної плити, від- 
кривання закривача тощо). 8. 

ІНТЕРВАЛ ЯСКРАВОСТЕЙ (интервал 
яркостей; фгізпез5 іпіегуаї; НейівКейзбе- 
геісп т): відношення яскравостей найсвіт- 
лішої Вих і найтемнішої Ви» ДСТалей 
об'єкта: Па Впах/ Ві Його подають також 
у логарифмічній формі, як різницю десят- 
кових логарифмів найбільшої і найменшої 
яскравостей об'єктів: 

И з Ів Виах 7 ЇВ Віл: 3- 
ІНТЕРПОЛЮВАННЯ (интерполирова- 
ние; іпіегроіайоп; Іпіегроїетипр Д: 1) зна- 
ходження проміжного значення величини 
за деякими відомими її значеннями. Якщо 
шукане значення величини міститься поза 
інтервалом відомих значень, то таке І. наз. 
екстраполюванням. У деяких табл. задані 
»варіації" - зміни функції, які відповіда- 
ють деякому одиничному значенню зміни 
табличного аргументу. І. з варіаціями ви- 
конується здебільшого лінійно; 2) І. висот 
двох сусідніх точок на картах - знаходжен- 
ня положень горизонталей для цього пе- 
рерізу рельєфу. 12. 
ІНТЕРПОЛЮВАННЯ АНОМАЛІЙ 
СИЛИ ВАГИ (интерполирование анома- 
лий силь тяжести; іпіегроіайоп оГйе ята- 
уйу апотаїу; Іпіегройіегипе 7 Аег 5спиугег- 
кгабапотаїїеп ;рі): знаходження значення 
аномалій сили ваги на картах гравіме- 
тричних у пункті, де не виконувалися 
спостереження. Одержане значення анома- 
лії наз. інтерпольованим. Воно відрізняти- 
меться від значення виміряної сили ваги в 
цьому пункті. Цю різницю наз. похибкою 
інтерполювання. 6. 
ІНТЕРПОЛЮВАННЯ КООРДИНАТ 
НЕБЕСНОГО СВІТИЛА (интерполиро- 
ванце координат небесного светила; ітег- 
роіаїоп оГсоопіїпатез ор сеівезтіа! заг; Коог- 
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діпагепіпіегроїетипо 7 дФез Ніттеїіз5Кдгрег5 
т): знаходження координат небесного сві- 
тила для моментів часу спостережень. В 
астрономії найчастіше застосовують інтер- 
полювання за допомогою годинних змін 
(для Сонця), послідовних різниць (для зір), 
інтерполювання ефемеридних даних з ви- 
користанням поліномів Чебишева (для Мі- 
сяця). 18. 
ІНТЕРПОЛЮВАННЯ ПОСЕРЕДНЄ 
АСТРОНОМО-ГЕОДЕЗИЧНИХ ВІД- 
ХИЛЕНЬ ПРЯМОВИСНИХ ЛІНІЙ 
(ВИСКА) (косвенная интерполяция аст- 
рономо-геодезических уклонений отвесньх 
линий (отвеса); іпаїгесі ітегроіатоп о азіго- 
потіса!-зсодеїіс деуіайопя оРріиттіпе 1Ї- 
пе; іпаїгеміе Ппіегроїегипе 7 дег азігопоті- 
5спеп жеоаййзснеп Гоіабієпкипе )): метод 
знаходження складових (б, 1" )астроно- 
мо-геодезичного відхилення прямовис- 
ної лінії в площині меридіана і першого 
вертикала в проміжних між астропункта- 
ми точках. Використовуються формули 

Б З С З 

п" - п? » (п -п"?)што 
де 27, 0? - складові гравіметричного 
відхилення (обчислюються за даними граві- 
метричної карти); (5" -5'"нт» (1 -П"Зінт 
- інтерпольовані лінійно різниці. 17. 
ІНТЕРПРЕТОСКОП ЦАЙССА (интер- 
претоскоп Цейса; іпіегргеїозсоре 7еїі55; 
Теізз'їзснез Ітіегргеїозкор п): прилад для 
стереоскопічного розглядання та дешиф- 
рування знімків, виготовлений фірмою ,К. 
7сіз8" (м. Йєна Німеччина). На прозорому 
скляному екрані встановлюють знімки, які 
спостерігач розглядає через бінокулярний 
мікроскоп. Прилад випускають у двох ва- 
ріантах: з одним бінокуляром та з двома. 
В останньому випадку стереопару можуть 
розглядати одночасно два спостерігачі. В 
приладі можна змінювати збільшення 30- 
браження, обертати зображення, вимірю- 
вати поздовжні паралакси фотограм- 
метричні. Форматзнімків до 30х 30 см; 
збільшення системи від 2" до б, або від 5 
до 157; допустима різномасштабність знім- 


Інтерфейс 


ків до 1: 7,5; точність вимірювання пара- 
лакс 0,02 мм; оптичний оберт до 3607. 8. 

ІНТЕРФЕЙС (интерфейс; іпіег/асе; Ітіег/а- 
се п): сукупність засобів та правил, які забез- 
печують взаємодію пристроїв та блоків ком- 
п'ютера або взаємодію між компонентами 
системи збору та опрацювання даних. 21. 
ІНТЕРФЕРЕНЦІЙНІ МЕТОДИ ВИМІ- 
РЮВАННЯ ВІДДАЛЕЙ (интерферен- 
ционнье методь измерения расстояний; 
інегуггетіа! теїоа5з ої аїзіапсе теазигіпе; 
Інегегепатетоде п рі аег Епі/етипруте- 
ззипе )): найскладніші та найточніші з усіх 
сучасних методів лінійних вимірювань, в 
яких використовують явище інтерференції 
немодульованих електромагнетних коли- 
вань видимої або інфрачервоної ділянок 
спектра. Ці коливання в І. м. в. в. євимірю- 


вальними, а не несучими, як у фазовому , 


або частотних методах визначення 
віддалей. і. м. в. в. поділяють наабсолю- 
тний інтерференційний метод івід- 
носний інтерференційний метод. 13. 
ІНТЕРФЕРЕНЦІЯ СВІТЛОВИХ ХВИЛЬ 
(интерференция световьх волн; ЙїЯНІ уга- 
уе5 іпіекігкепсе,; Гістууейепіпіетугтепа Д: пе- 
рерозподіл світлового потоку в просторі, 
який спостерігається під час накладання 
(суперпозиції) когерентних світлових 
хвиль. При інтерференції двох когерентних 


хвиль інтенсивністю / і 1, у точці прос- 
тору, в якій різниця фаз хвиль дорів- 
нює Ф - Фф» , матимемо інтенсивність 


І з ДІ, 9241» со5(Ф - Ф»). 


Коли на шляху інтерферуючих хвиль по- 
містити екран, матимемо на ньому систе- 
му темних і світлих смужок, яку наз. інтер- 
ференційною картиною. Це явище поясни- 
ли Т. Юнг та О. Френель. 13. 
ІНТЕРФЕРОМЕТР ВЯЙСЯЛЯ (интер- 
ферометр Вяйсяля; Уаїза! 5 іпіек/гготеїеу; 
Ітіенеготеїег п удп Упізаїа): див. Відно- 
сний інтерференційний метод. 13. 
ІНТЕРФЕРОМЕТР ГЕТЕРОДИННИЙ 
(гетеродинньй интерферометр; йеїегео- 
дуп іпіекуеготеїеті; Інег/еготеїег п тії дет 
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Нізвепегатог т): див. Віддалемір ін- 
терференційний. 13. 
ІНТЕРФЕРОМЕТР ЛАЗЕРНИЙ (лазер- 
ньй интерферометр; Іазек іпіек/гготетег; 
Іазегітетеготетег п, Ітіег/еготетег п тії 
Іазег т): див. Віддалемір інтерфе- 
ренційний. 13. 

ІНТЕРФЕРОМЕТР МАЙКЕЛЬСОНА 
(интерферометр Майкельсона; ітшег/гго- 
теїег о, МісНеїзоп; Ітег/еготетек пудп Мі- 
спеізоп): прилад, в якому використано яви- 
ще інтерференції світлових хвиль. 
Це явище полягає в розділенні пучка світ- 
ла на дві або більше частин, які після про- 
ходження різних шляхів сходяться і ство- 
рюють інтерференційну картину. Найпо- 
ширеніший різноплечий І. м. На напівпро- 
зорому дзеркалі Д пучок монохроматично- 
го світла із джерела С розділяється на дві 
частини. Одна проходить до дзеркала НД, 
а інша -- до дзеркала РД. Дзеркала відби- 
вають їх у зворотному напрямі, і вони зно- 
ву потрапляють на дзеркало Д. Одна час- 
тина проходить крізь нього, а друга відби- 
вається завдяки чому частини обох про- 
менів разом потрапляють у трубу Т, яка їх 
з'єднує. В фокусі труби отримуємо інтер- 
ференційну картину. За змінами в ній ви- 
значають потрібні величини. 13. 


НД 


с Д за 


Труба 


Екран 





ІНФІЛЬТРАЦІЯ (инфильтрация, іп/їйта- 
йоп; тріаїоп Д: просочування через трі- 
щини і пори поверхневих вод у розташова- 
ні нижче шари грунту та гірські породи. 4. 
ІНФОРМАТИВНІСТЬ КАРТИ (инфор- 
мативность карть; тар ін/омгтаїіуйу; 
Капіепіогтаїоп Б: важлива властивість 
карти тривалий час зберігати інформацію 


Інформація... 


про об'єкти і явища, зображені на ній, а 
також надавати цю інформацію. І. к. зале- 
жить від повноти й зображення карто- 
графічного, що передається на карті за 
допомогою умовних позначень. 5. 
ІНФОРМАЦІЯ ВИМІРЮВАЛЬНА (аз- 
мерительная информацчя; іп/огтайоп 
абоці теазикетеніз; Меззіп/огтайоп 5: 
інформація про значення виміряних фізич- 
них величин. 21. 

ІНФОРМАЦІЯ КАРТОГРАФІЧНА 
МЕТРИЧНА (метрическая картографи- 
ческая информация; теїгіс сапіозгарніса! 
інроктаїйоп; теїгізспе Катепіп/огтатіоп б: 
цифровий опис об'єктів карти, як і опис їх 
просторового місця розташування у визна- 
ченій системі координат. 5. 
ІНФОРМАЦІЯ КАРТОГРАФІЧНА СЕ- 
МАНТИЧНА (семантическая картогра- 
фическая информация; 5етапіїс сапіовта- 
ріїісаї ін/октаїоп; 5етапійзспе Капіепіп- 
Догтаїоп/)): регламентована за змістом ци- 
фрова картографічна інформація, що по- 
дає опис кількісних і якісних характерис- 
тик об'єктів карти. 5. 

ІНФОРМАЦІЯ КАРТОГРАФІЧНА 
СЛУЖБОВО-ДОВІДКОВА (служебно- 
справочная картографическая информа- 
ция; 5егуісе-сагіояжгарнісаї іп/огтаїоп; 


Ріпзі-Айзкип/5Катепіп/оттаїіоп ): сукуп-. 


ність спеціально створених масивів даних, 
що забезпечують реалізацію процесів 
отримання, опрацювання, зберігання та ви- 
дачі цифрової інформації про місцевість і 
використовуються для загальної характе- 
ристики карт цифрових. 5. 
ІНФОРМАЦІЯ КАРТОГРАФІЧНА ЦИ- 
ФРОВА (цифровая картографическая ин- 
формация; сапіоягарнісаї! аїзіа! іп/огта- 
йоп; Рієйаїкагіепін/оттаїоп ): метрична 
і семантична картографічна інформація, 
виражена в цифровій формі на машинно- 
му носієві або в пам'яті ЕОМ. 5. 
ІНФОРМАЦІЯ КАРТОГРАФІЧНА ЦИ- 
ФРОВА БАЗОВА (базовая цифровая кар- 
тографическая информация; Разіс дівйа! 
сапортарніса! іп/огтайїоп; аївйаіє Капеп- 
базеїн/огтаїіоп )): регламентована за сво- 
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їм змістом цифрова картографічна інфор- 
мація про певну ділянку місцевості. 5. 
ІНФОРМАЦІЯ КАРТОГРАФІЧНА ЦИ- 
ФРОВА ПОХІДНА (производная цифро- 
вая картографическая информация; аегі- 
уаїуєе дївіа! сагіоттарнісаї ін/огтаїіоп, аї- 
яйаїе абяеіейете Капепіп(огтатїіоп 7): циф- 
рова картографічна інформація, отримана 
під час опрацювання інформації кар- 
тографічної цифрової базової. 5. 
ІНФОРМАЦІЯ ПРО ОБ'ЄКТИ МІС- 
ЦЕВОСТІ СТАТИСТИЧНА (статисти- 
ческая информация об обьектах местно- 
сти; зіайїзіїса! ін/огтаїоп абоці іеккаїп об- 
)есія; зіатізтізспе Ін/огтапоп 7 пасп Сеійп- 
деоРіеКеп п рі (Сеійпаезезезідпає т рі)): 
дані про об'єкти місцевості, одержані під 
опрацювання масивів цифрової картогра- 
фічної інформації методами статистично- 
го аналізу. 5. 

ІНФРАСТРУКТУРА (инфаструктура; 
іптазітистиге; Ш/тазітиіиг Б Іп/табай т): 
комплекс галузей і видів діяльності для 
обслуговування виробничої і невиробни- 
чої сфер економіки та забезпечення жит- 
тєдіяльності певного суспільного організ- 
му. 4. 

ІНФРАСТРУКТУРА ІНЖЕНЕРНА (ин- 
женерная инфраструктура; епзіпеегіпя 
ін/тазігистиге; Іпрепіеингіпутазтикиг д): си- 
стема галузей і видів мереж (водопостачан- 
ня, каналізація, електро-, тепло-, газопос- 
тачання, телефонний зв'язок, транспорт), 
що забезпечують життєдіяльність населе- 
них пунктів, функціонування виробничої 
та невиробничої сфер. 4. 
ІНФРАСТРУКТУРА НАСЕЛЕНОГО 
ПУНКТУ (инфраструктура населенного 
пункта; іпгазітисиге ої зейетепі; ріа- 
зітиМиг / дег Опі5сПпайі ): комплекс усіх си- 
стем і споруд, для забезпечення життєдія- 
льності будь-якого населеного пункту. 21. 
ІРИГАЦІЯ (ирригация; іггізатоп; Ікгура- 
поп Птуваїоп); Веууйз5етипр Д: підведен- 
ня води для зрошення ділянки землі для 
забезпечення вологою кореневих частин с/г 
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Ймовірне відхилення 


«7 


и 


ЙМОВІРНЕ ВІДХИЛЕННЯ (вероятное 
отклонение; ргофбабіе деуіайоп; уагп- 
зспеіїпііспе АРбугіспипе 5): половина дов- 
жини відрізка, симетричного відносно 
математичного сподівання, ймовір- 
ність р потрапити в який дорівнює 1/2. Для 
Й. в. справедливе співвідношення 
РІ|Х-тк Е)еР|Х-ть Е)з0,5, 
де т - математичне сподівання; ЕХ - ймо- 
вірне відхилення; Х - випадкова величина. 
Враховуючи останнє, Е - 0,674С, де с - 
сер. кв, відхилення. 20. 
ЙМОВІРНІСТЬ (вероятность; ргобабі- 
шу; Уайгзспеїпіісікей Р: числова міра 
об'єктивної можливості появи якоїсь події. 
Й. може змінюватись у межах від 0 до 1. 20. 
ЙМОВІРНІСТЬ НАДІЙНА (довери- 
тельная вероятность; соп/їдіпе (геїабіе) 
ргобабійу; Копіаепгуайтяснеіпісткей |, 
Уентацепзурантяснеїініїснкей ): ймовірність 
того, що статистичне значення будь-якого 
параметра потрапить у надійний інтервал 
(див. Надійні границі). 20. 


КАБЕЛЬТОВ (кабельтов; сафіе Іепрій; 
Кафейййпее); Кафе! п): позасистемна одини- 
ця довжини; дорівнює 185,2 м, або 0,1 мор- 
ської милі; застосовується в навігації. 6, 
КАДАСТР (кадастр; садазіте; Каїазіет п): 
1) систематизоване зведення відомостей 
(реєстр) за даними періодичних або непе- 
рервних спостережень про певний об'єкт; 
2) систематизоване зведення відомостей 
про певний об'єкт із його кількісною та 
якісною характеристикою, соціально-еко- 
номічною та екологічною оцінкою; до них 
належать також картографічні й статисти- 
чні матеріали. 


ЙМОВІРНІСТЬ УМОВНА (условная 
вероятность; сопайіопа! ргофабійу; Бе- 
дїпзіе Майгвспеїпііснкей Д: Й. у., обчислена 
за умови, що існували інші події. Якщо 4, 
Аз з 4, - Залежні події, тоді ймовірність 
події А, за умови, що відбувалися події А, 


Азу оз у» ПОЗНачається так: 


Р(А,/ А РР РОЛИ. ЛУ 20. 


ЙОНОСФЕРА (поносфера; іопозрреге; 
Іопозрпате 5: див. Атмосфера Землі, 14. 
ЙОСИПЧУК МИКОЛА ДМИТРОВИЧ 
(18.05.1938). Нар. у с. Великий Бичків Ра- 
хівського р-ну Закарпатської обл. 1961 за- 
кінчив механіко-математичний факультет 
Львівського ун-ту ім. І. Франка. Із 1961 
працює у Львівському політехнічному ін- 
ті. Канд. техн. наук (1977), доц. (1978), з 
1990 до 2000 - зав. кафедри теорії матема- 
тичного опрацювання геодезичних вимірів 
геодезичного факультету НУ ,Львівська 
політехніка". Опублікував майже 50 нау- 
кових праць, серед них 8 з теорії рефракції. 


За призначенням К. поділяють на: подат- 
ковий (фіскальний), юридичний (правовий) 
і багатоцільовий. Розрізняють також ресур- 
сні (земельний, водний, лісовий, корисних 
копалин тощо), функціональні (теплових 
мереж, будівель і споруд, екологічний то- 
що), інтегровані (різні К. на певну тери- 
торію, що об'єднують, напр., К. природ- 
них ресурсів, містобудівний К. та ін.). Сло- 
во ,кадастр" походить від франц. ,са- 
Чазіге", що означає список, реєстр). К., як 
вважають деякі етимологи, походить від 
лат. саріїаз пити" , або від старогрец. ,Каїаз- 
шКкбоп", що означає перелік предметів, які 
оподатковуються, або список (дослівно: лі- 
нійка за лінійкою). 4. 
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КАДАСТР ЗЕМЕЛЬНИЙ (земельньй ка- 
дастр; іапа сайазіте, Гапакашазіег п): 1) су- 
купність відомостей про земельні ділянки; 
провадиться у вигляді книги, картотеки чи 
автоматизованої бази даних, де містяться 
теометричні характеристики ділянок, опис 
їх місця розташування і відомості про влас- 
ника тощо; 2) дані про земельні ділянки: 
природні, просторові, економічні та юри- 
дичні характеристики та ін. описові дані 
(володіння нерухомістю, сервітути, пільги 
в оплаті податків та ін. юридичні інтереси); 
3) запис ідентифікованої нерухомості, в 
основу якого покладено план земельної ді- 
лянки і описовий корелятивний архів, який 
містить, залежно від кінцевої мети, різні 
типи інформації. 21. 

КАДАСТР ЛІСОВИЙ (лесной кадастр; 
Догезі садазіге; МаїФеметипе Р): система- 
тизоване зведення відомостей (реєстр) про 
кількісний і якісний стан лісового фонду, 
його правовий статус, економічну оцінку, 
розподіл між користувачами | т. ін., потріб- 
них для раціонального лісового господа- 
рювання. 4. 

КАДАСТР МІСТОБУДІВНИЙ (градо- 
строительньй кадастр; іоуп-ріаппіп» са- 
дазіге; Каїазіег п сит Задай): автомати- 
зована інформаційна система, яка містить 
потрібні дані про міські території та об'єк- 
ти міського середовища, документи про пра- 
вовий режим їх розподілу серед власників 
та користувачів, а також показники оцінки 
земельних ділянок і нерухомості. 21. 
КАДАСТР МІСЬКИЙ (городской ка- 
дастр; игфап садазіте; Зтайткаїазіет п): сис- 
тема відомостей про кількісні та якісні ха- 
рактеристики земель міста, будівель та спо- 
руд, розташованих на них, їх економічну 
оцінку, а також дані про інженерно-технічні 
та вулично-шляхові мережі, соціально-ви- 
робничу інфраструктуру, екологічний стан 
міського середовища, правовий і соціаль- 
ний статус об'єктів кадастру. 4. 
КАДАСТР НЕРУХОМОСТІ (кадастр 
недвижимости; геа! ргорепу сайазіте; 
Ітторбійепкаазіет п): систематизоване зве- 
дення відомостей про земельні ділянки з 
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розташованими на них будівлями та спо- 
рудами, їх кількісними та якісними харак- 
теристиками, економічною оцінкою, дані 
про власників і користувачів, їх адмініст- 
ративний та правовий статус. 4. 
КАДАСТРОВА ДІЛЯНКА (кадастровьшй 
участок; сайазітаї рагсеї; Стипазійск п, 
Рагеїе Б: частина земної поверхні, обме- 
жена з усіх боків межовою лінією; є обліко- 
вою одиницею 1 має уніфікований номер 
(код). К. д. характеризують такі дані: када- 
стровий номер, розташування, площа, при- 
значення, правовий статус, вартість земель- 
ної ділянки, кадастровий план, обмеження 
і сервітут щодо використання землі. 4. 
КАДАСТРОВА ЗЕМЕЛЬНА ДІЛЯНКА 
(кадастровьй земельньй участок; сайазі- 
ма! Папа раксеї; Стипазійск п): частина зем- 
ної поверхні, обмежена з усіх боків встано- 
вленою в кадастрі нерухомостей межо- 
вою лінією і позначена номером. 21. 
КАДАСТРОВА КНИГА НЕРУХОМОС- 
ТІ (кадастровая книга недвижимости; 
садазіта! Боок ої геа! ргорепіїез; Ітторійеп- 
Кагазіегзвисі п): позначення описової час- 
тини кадастру нерухомості, вякій ді- 
лянки угідь і землекористувачі записані в 
декількох реєстрах: поземельний запис, 
облік нерухомостей, алфавітний покажчик 
імен. 21. 

КАДАСТРОВА СПРАВА (кадастровоє 
дело; садазіта! тапег; Каїазіетзаспе Д: мі- 
стить дані, що характеризують об'єкт ка- 
дастрового обліку. Розділи К. с.: 1) описо- 
вий, у якому подані документи: відомості 
про власника чи користувача, ухвала орга- 
нів влади, правовий стан, кількісні та якіс- 
ні характеристики ділянки, будівель і спо- 
руд, протоколи погодження меж тощо; 
2) геодезичний, у якому наявні каталог 
координат точок поворотів меж, розташу- 
вання будівель та споруд, зон обмежень, а 
також план кадастровий об'єкта, 4. 
КАДАСТРОВЕ ЗАБЕЗПЕЧЕННЯ МІС- 
ТА (кадастровое обеспечение города; 
садазітта! игфап ргоуізіоп; Каїазіегуєтзог- 
зипе Р 4ег біааї Д: єдиний організаційно- 
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технологічний цикл робіт зі збору, збері- 
гання, опрацювання, систематизації і ви- 
дачі даних міського кадастру споживачам 
у відповідній формі на їх замовлення. 21. 
КАДАСТРОВЕ ЗОНУВАННЯ (кадаст- 
ровоге зонирование; сайазітаї гопіпе; Ка- 
їазіеггопипр )): виконують для оцінки зе- 
мель, державного кадастрового обліку і ко- 
дування (нумерації) об'єктів обліку. Када- 
строві номери присвоюють відповідно до 
Класифікатора об'єктів адміністративно- 
територіального устрою України. Терито- 
рії областей розділяють межами на район- 
ні, міські, містечкові, сільські адміністра- 
тивно-територіальні утворення, які вико- 
ристовуються як кадастрові округи. Тери- 
торії сільських і містечкових Рад розділя- 
ють нг кадастрові зони. Території сіл, міс- 
течок, міст розділяють на кадастрові квар- 
тали, які можуть об'єднуватись у кадаст- 
рові зони. Кадастровий квартал розділяють 
на кадастрові земельні ділянки, номери 
(коди) яких надають відділи Держкомзему. 
Межі кадастрового кварталу встановлю- 
ють з урахуванням існуючої забудови і зем- 
лекористування, а також наявних лінійних 
об'єктів. 4. 
КАДАСТРУВАННЯ (ведение кадастра; 
сопаисіїпя о) садазіге; Еййгипе / дез Каїа- 
зїтег5 п): заходи та дії, пов'язані зі збиран- 
ням, обліком, систематизацією, накопичен- 
ням, аналізом та оцінкою природного, гос- 
подарського і правового стану, а також ви- 
користанням облікових одиниць об'єктів 
господарської діяльності та природних 
явищ, 4. 
КАЛЕНДАР (календар; саіепаак; Каїеп- 
дег т): система відліку тривалих проміж- 
ків часу, в якій регламентований визначе- 
ний порядок лічби прийнятих одиниць ви- 
мірювання часу, з'ясовано Їх взаємовідно- 
шення та вказана епоха, від якої відлічу- 
ють ці одиниці, Прототипами сучасного К. 
стали К. народів стародавнього Сходу і 
Єгипту, античної Греції та Риму. К., що наз. 
григоріанським, введений 1582 главою ка- 
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толицької церкви папою Григорієм ХІІ за- 
мість юліанського К., запровадженого 46 р. 
до Р. Х. Григоріанський К. був введений і 
в Україні, за винятком її території, що пе- 
ребувала під владою Росії, де цей К. отри- 
мав назву нового стилю і був введений аж 
1918. Як юліанський, так і григоріанський 
К. - сонячні календарі, оскільки в їх осно- 
ву покладено тропічний рік (див. Одини- 
ці міри часу). В юліанському К. після 
кожних трьох простих років (по 365 днів) 
настає один високосний (366 днів) - рік, 
порядковий номер якого ділиться на 4. Се- 
редня тривалість року в юліанському К. - 
365,25 діб, він довший за тропічний рік на 
0,0078 доби, відповідно в ньому дата вес- 
няного рівнодення зменшиться в середньо- 
му на одиницю за 130 років. У григоріан- 
ському К. також усі роки, порядкові номе- 
ри яких діляться на 4, - високосні, але сто- 
літні роки, в яких число сотень не ділить- 
ся на 4, - прості (напр., 1700, 1800, 1900, 
2100). Середня тривалість року в григорі- 
анському К. - 365,2425 діб, він довший за 
тропічний лише на 0,0003 доби, відповід- 
но в цьому К. дата весняного рівнодення 
зменшиться на одиницю лише за 3330 ро- 
ків. Коротші проміжки року -- місяць і тиж- 
день - у сучасному К. втратили своє поча- 
ткове значення, але через давні традиції і 
відсутність іншого, раціональнішого, спо- 
собу поділу року на частини формально ре- 
гламентують розпорядок життя упродовж 
року. Початок відліку в сучасному К. від- 
несено до значної події - народження Ісу- 
са Христа. Працями істориків та астроно- 
мів К. точно прив'язаний до багатьох істо- 
ричних, релігійних і природних подій, а та- 
кож погоджений з епохами К., що існува- 
ли раніше. 18. 

КАЛІБРУВАННЯ АЕРОФОТОАПА- 
РАТІВ (калибровка азрофотоаппаратов; 
аєгосатега сайїгайоп; Каїігіегеп п дег 
Іирьйдкатега ): методика визначення еле- 
ментів внутрішнього орієнтування аерофо- 
тоапарата (див. Елементи внутрішньо- 
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го орієнтування фотознімка)одноча- 
сно з визначенням дисторсії об'єктива. 
Їснують візуальні та фотографічні спосо- 
би К. а. 

У візуальному способі застосовується го- 
ніометр, за допомогою якого з передньої 
вузлової точки об'єктива вимірюють на- 
прями або кути на штрихи тест-об'єкта 
(контрольної сітки), поміщеного в площи- 
ні прикладної рамки аєрофотоапарата. За- 
писують рівняння похибок для кожного 
штриха. Розв'язуючи їх способом наймен- 
ших квадратів, знаходять невідомі елемен- 
ти внутрішнього орієнтування, а підста- 
вивши їх у рівняння похибок, із залишко- 
вої похибки виділяють вплив дисторсії. 
Сучасні гоніометри дають змогу виміряти 
дисторсію АФК з точністю 2-4 мкм. 
Фотографічні способи забезпечують біль- 
шу відповідність умовам їх застосування і 
полягають у фотографуванні зоряного не- 
ба або полігона з відомими координатами 
точок. 3. 

КАЛІБРУВАННЯ РАДІОГЕОДЕЗИЧ- 
НИХ СИСТЕМ (калибровка радиогеоде- 
зических систем; сайїрнайоп о) гадїорео- 
Чеїіс 5узіет5; Каїїргіегеп п ас5 гипа/ипкрео- 
айізснеп 5узіету п): визначення сталих по- 
правок бортової радіогеодезичної апарату- 
ри в лабораторних умовах або на еталон- 
них базисах. 6. 

КАЛІБРУВАЧ ЕЛЕКТРОННО- 
ОПТИЧНИЙ (озлектронно-оптическая 
скамня; єЇесікопіс-оріїса! Бепсй; еЇекігопі- 
5спе5 оріїзснез Сегії п Пік Каїйгіегипе Д: 
прилад для визначення роздільної здат- 
ності та контрастно-частотних характери- 
стик аерофотооб'єктивів. На рис. зобра- 
жено блок-схему К. е.-0., який працює за 
методом сканування штрихів міри, що 
обертається: І - джерело світла; 2 - матове 
скло, конденсор; 3 - міра; 4 - коліматор; 
5 - досліджуваний об'єктив; 6 -мікро- 
об'єктив; 7 - мікрощілина; 8 -фотоелект- 
ронний помножувач; 9 -осцилограф. Мік- 
рощілина розташована у фокальній площи- 
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ні досліджуваного об'єктива. Обертаючи 
міру і вводячи в щілину діафрагми ділянки 
міри з різними частотами, визначають конт- 
раст оптичного зображення на різних часто- 
тах. Порівнюючи цей контраст з вихідним, 
отримують коефіцієнти передавання конт- 
расту об'єктива. За цими даними будують 
криву контрастно-частотної характеристики 
об'єктива. 3. 





КАЛЬКА ВИСОТ (калька вьсот; уейит 
0 аййиаєз; Нбпераизе )): документ на ка- 
льці чи її заміннику, що містить інформа- 
цію про рельєф. На ньому легко віднайти 
висоти всіх точок геодезичної основи, пе- 
рехідних та рейкових точок (пікетів), а та- 
кож урізів води тощо. 12. 


153,7 
1:5000 





КАЛЬКА КОНТУРІВ (калька контуров; 
ріапітеїгу уЄНит; Котиграйзе Б (тгіз5- 
раиз5е )): документ на кальці чи її заміннику 
для зберігання отриманої в процесі топо- 
графічного знімання інформації про кон- 


Камеральні... 
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тури. На нього тушшю наносять всі елемен- 
ти контурів та рельєфу, які не виражаються 
горизонталями (вимоїни, водориї, обриви 
тощо). НаК. к. підписують назви населених 
пунктів, урочищ, річок, озер, числові ха- 
рактеристики лісів, доріг, курганів тощо. 12. 





КАМЕРАЛЬНІ ФОТОГРАММЕТРИЧ- 
НІ РОБОТИ (камеральнье фотограмме- 
трические работь; сатегаї рпоїовгаттеі- 
гу моніз; риоіоггаттеїгізсне Гарогатфейеп 
Лрі): комплекс робіт, перелік яких залежить 
від мети роботи та обраної технологічної 
схеми отримання кінцевої фотограмметрич- 
ної продукції. Стоди відносять: трансфор- 
мування знімків, складання фотоплану, 
фототріангуляцію, камеральнедешиф- 
рування знімків, знімання рельєфу та 
контурів за допомогою фотограмметричних 
приладів, роботи на ЕОМ, створення циф- 
рових моделей місцевості, цифро- 
вих моделей рельєфу таїн. 8. 
КАРДАН (кардан; 8ітраї; Капіап п, т): ме- 
ханічний пристрій для передавання оберто- 
вого руху одного вала іншому, коли їхні осі 
розташовані під змінюваним кутом. 8. 
КАРДАННИЙ ПОЧІШ (карданньій под- 
вес; сакіап репаапі; Аи/піпеемоггісшипе Б: 
маятникова система, яка вільно коливаєть- 
ся у двох взаємно перпендикулярних пло- 
щинах і намагається встановитись за на- 
прямом миттєвої вертикалі. б. 


КАРДИНАЛЬНІ ЕЛЕМЕНТИ ОПТИЧ- 
НОЇ СИСТЕМИ (кардинально злемен- 
ть оптической системь; сагдїпаї еЇетепіз 
ОГоріїса! зузіет; Капаїпаіеіетепіеп прі ае5 
оріїзспеп 5узіет5 п (КапаїпаіРезтапатейє т 
рі )): фокуси, фокальні площини, головні 
точки, головні площини та фокусні відда- 
лі (див. рис. Лінза). Якщо з нескінченно 
віддаленої точки, що розташована у прос- 
торі предметів на оптичній осі, виходить 
пучок паралельних до цієї осі променів, які 
потрапляють на оптичну систему, то ця си- 
стема в просторі зображень дасть точку /", 
що лежить на оптичній осі і наз. заднім фо- 
кусом. Площина, що проходить через К"і 
перпендикулярна до оптичної осі, наз. зад- 
ньою фокальною площиною. Площина, що 
перпендикулярна до оптичної осі і прохо- 
дить через точку перетину променя або йо- 
го продовження, що Йде паралельно до 
оптичної осі в просторі предметів із цим 
же променем або його продовженням, який 
пройшов оптичну систему і проходить че- 


реззадній фокус Е" системи, наз. задньою 
головною площиною, а точка її перетину з 
оптичною віссю - задньою головною точ- 
кою Н". Віддаль /" між К"і Н"наз. зад- 
ньою фокусною віддаллю. Передні К. е, о. с. 
можна отримати, коли промені проходять 
через оптичну систему справа наліво. 14. 
КАРЕТКА ФОТОГРАММЕТРИЧНО- 
ГО ПРИЛАДУ (каретка фотограммет- 
рического прибора; сатгіаєе; У(авеп т де5 
рпоіозгаттеїтізспеп Сегіїез п): механізм 
фотограмметричного приладу. Існують та- 
кіК.ф.п.: 

базисна - призначена для встановлення 
компонентів базису проєктування та реа- 
лізації тієї чи іншої форми засічки (трикут- 
ник, трикутник і паралелограм) в універ- 
сальному стереофотограмметричному 
приладі; 

паралактична - у стереометрі, стереоком- 
параторі, дає змогу зміщати касету зі знім- 
ком паралельно до осей х-х або у-у прила- 
ду (величини зміщень - поздовжній або по- 
перечний паралакси фотограмметри- 
чні); 


Карст 


загальна - рухома частина, на якій роз- 
ташовані лівий і правий фотознімки; 
знімка -- для переміщення знімка вздовж 
однієї або обох осей приладу; К. ф. п. знім- 
ка розташована в приладі горизонтально 
(рідше вертикально); на ній міститься ка- 
сета зі знімком; 

фокусних віддалей - для встановлення фо- 
кусної віддалі фотограмметричного прила- 
ду; напр., у стереопроєкторі це масивна 
плита, на якій закріплені двовісні ковзан- 
ці-сустави, а також напрямні прямоліній- 
ного руху. 8. 

КАРСТ (карст; Каті; Каті т): явище, по- 
в'язане з дією підземних вод, що зводить- 
ся до вилужування гірських порід (вапня- 
ків, доломітів, гіпсу) й утворення пустот 
(каналів, печер) у породі. К. часто супро- 
воджується проваллями й утворенням за- 
падин на земній поверхні. 4. 

КАРТА (карта; тар; Катіе )): побудоване 
в проєкції картографічній зменшене, 
узагальнене із застосуванням певної сис- 
теми умовних позначень зображення по- 
верхні Землі, ін. небесних тіл або косміч- 
ного простору, що показує розташування 
різних об'єктів, якими можуть бути і різ- 
номанітні природні, суспільні та ін. яви- 
ща. К. притаманні певні властивості, 3-по- 
між яких найістотніші: наочність карт, 
вимірність карт, інформативність 
карт. Елементи карти: основа карти 
математична, зображення картогра- 
фічне (картографічний рисунок), осна- 
щення допоміжне, дані додаткові на 
карті. Класифікацію карт здійснюють 
за певними ознаками. З урахуванням 
положень моделювання картогра- 
фічного прийнято вважати, що карта є 
просторовою, математично визначеною і 
суб'єктивно генералізованою образно- 
знаковою моделлю реальної дійсності. 5. 
КАРТА ГЕОГРАФІЧНА (географическая 
карта; єєоягарніса! тар; веовгарНізспе 
Капе Д: карта, на якій зображена поверх- 
КАРТА ГЛИБИНИ РОЗЧЛЕНУВАННЯ 
РЕЛЬЄФУ (карта глубинь расчленения 
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рельефа; тар оГ4ерій о/теїеГаесотрозії- 
оп; Капе Гаег Тіе/гегеПедетгипе | 4е5 Кеїіе/5 
пл): карта тематична, на якій відобража- 
ється вертикальне розчленування рельєфу 
земної поверхні. Показником глибини роз- 
членування є відносні висоти, що харак- 
теризують максимальні перевищення во- 
доділів надтальвегами річок чи озер, 
у середині окремих (елементарних) басей- 
нів. Це перевищення отримують за форму- 
лою йеН-Н де Ні Н'- максимальна і 
мінімальна абсолютні висоти в межах еле- 
ментарного річкового чи озерного басейну. 
Для К. г. р. р. території України шкала від- 
носних висот, м: менше 5, 5-10, 10-25, 25- 
50, 50-100, 100-200, 200-500, 500-1000, 
1000-1500, 1500-2000. 5. 

КАРТА ГУСТОТИ РОЗЧЛЕНУВАННЯ 
РЕЛЬЄФУ (карта густоть расчленения 
рельефа; тар оГаепзіїу ої геїсР десотрозі- 
йоп; Капе Д дег Рісітівкейзсегріїедетипе Ї 
дез Кеїіе)з п): карта тематична, що ха- 
рактеризує горизонтальне розчленування 
рельєфу земної поверхні. К. г р. р. можна 
скласти за одним із двох показників: 1) за 
довжиною ерозійної мережі на 1 км? площі, 


. яку обчислюють за формулою / - 1/Р, де! - 


довжина гідрографічної мережі (км), що 
припадає в середньому на І км? у межах 
площі Р, І, - загальна довжина гідрографіч- 
ної (ерозійної) мережі на цій же площі; 
2) за середньою шириною водозбірного 
басейну або середньою віддаллю (в плані) 
між сусідніми тальвегами ерозійної ме- 
режі, які визначають для окремих басейнів 
(районів) або рівноплощових квадратів, 
для цього використовують формулу с « Р/І, 
де с - середня ширина водозбірного басейну 
або середня віддаль між суміжними тальве- 
тами в межах площі Р, км., іР- які ви- 
ще. 5. 

КАРТА ДЕРЖАВНА (государственная 
карта; о//ісіа! тар; Зтаатзкапе Б: карта, 
що є офіційним документом відповідних 
державних структур. 5. 

КАРТА ДЮФУРА (карта Дюфура; 
Фирйог 5 тар; Ри/нотяспе Капе БД: карта 
Швайцарії м-бу 1:100000, на якій рельєф 
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зображено за допомогою штрихів тіньо- 
вих. Складена 1863. 5. 

КАРТА ЗОРЯНА (звездная карта; сеїез- 
йа! тар; бтеткКкате 5: карта зоряного не- 
ба як небесного склепіння. М-б карт зде- 
більшого дається в градусній мірі, зорі зо- 
бражаються відповідними позначеннями 
залежно від їх яскравості. Використовуєть- 
ся для загального ознайомлення із зоряним 
небом, для розпізнавання зір і небесних су- 
зір'їв, визначення астрономічних коорди- 
нат, координат зір, знаходження за коорди- 
натами положення небесних світил та ін., 
як і під час розв'язання низки задач космі- 
чної геодезії і космічної навігації. 5. 
КАРТА КОМПЛЕКСНА (комплексная 
карта; сотріех тар; Котріехе Капе ДБ: 
карта, наякій відображено декілька взає- 
мозв'язаних між собою явищ або Їх еле- 
ментів; при цьому кожне з цих явищ пода- 
ється у своїх показниках. 5. 

КАРТА КУТІВ НАХИЛУ (карта углов 
наклона; сотріех тар; Капе Г4ег Меівдипя8- 
уіпКе! трі): карта тематична, на якій зоб- 
ражують стрімкість схилів великих форм 
рельєфу і витягнутих його елементів. Зоб- 
раження на К. к. н. має бути таким, щоб на 
них можна було чітко розрізняти поверхні 
та схили різної стрімкості і різних форм 
рельєфу. Цього можна досягти на основі 
обгрунтованої і добре опрацьованої шкали 
кутів нахилу. 5. 

КАРТА МЕЖОВА (межевая карта; фо- 
ипдагу тар; Степгекапе 5 Каїп5Ккате б: 
карта топографічна відповідного м-бу, 
на якій умовними позначеннями показані 
межові знаки, встановлені в точках пово- 
роту меж земельних ділянок. 21. 

КАРТА МОРСЬКА (морская карта; та- 
гіпе тар; 5секапе б: тематична карта, 
призначена для забезпечення мореплаван- 
ня, розв'язування спеціальних задач мор- 
ського флоту та для забезпечення робіт з 
використання природних ресурсів. 6. 
КАРТА НА МУКРОФІЛЬМ)У (харта на 
микрофильме; ійпу Піт тар; Кагіє а ат 
Мікго/йт Р: мініатюрна копія з карти на 
фото- або кіноплівці. 5. 
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КАРТА НОВІТНЬОЇ ТЕКТОНІКИ (кар- 
та новейшей тектоники; тар о/пеугезі іес- 
топіс5; Капе РБаег пензіеп ТеМміопік Д: одна з 
карт геологічних, яка відображає зако- 
номірності розвитку різних за характером, 
спрямованістю та інтенсивністю тектоні- 
чних рухів в основних структурах земної 
кори в найновішому (неоген-четвертин- 
ному) часі. 5. 

КАРТА ОГЛЯДОВА (обзорная карта; єе- 
пега! тар; ЙБегзісіцякате ф: карта за- 
гальногеографічна, знаменник м-бу 
якої більше 1000000. З-поміж К. о. на 
найбільшу увагу заслуговує карта Світу 
м-бу 1:2500000. 5. 

КАРТА ОГЛЯДОВО-ТГЕОГРАФІЧНА 
ЦИФРОВА (цифровая обзорно-географи- 
ческая карта; репега! яеоякарпісаї! діда! 
тар; аївйаіе горозта)їзсне Оретзістізкате 
Д:карта цифрова, щозаточністю та змі- 
стом відповідає загальногеографічній кар- 
ті оглядовій певного м-бу. 5. 

КАРТА ОГЛЯДОВО-ТОПОГРАФІЧНА 
(обзорно-топографическая карта; яепека! 
іороягарініс тар; горозгарізспе Цегзісііз- 
Капе р: карта, якій притаманні основні вла- 
стивості карти топографічної. Склада- 
ється, якщо потрібно охопити значну за пло- 
щею територію, а вимоги щодо точності й 
докладності зображення можуть бути зни- 
жені, тобто немає потреби зображати дру- 
горядні подробиці місцевості. М-би цих 
карт: 1:200000, 1:500000 1 1:1000000. Карту 
м-бу 1:200000 використовують й у військо- 
вій справі, особливо під час пересування 
військ, а тому значна увага приділяється 30- 
браженню шляхів і їх докладній характери- 
стиці, а також споруд на них та біля них. 
Цю карту часто наз. дорожньою. Карти м- 
бів 1:500000 1 1:1000000 використовують в 
авіації, тому на них є ізогони та об'єкти, 
які мають значення орієнтирів. Карти м-бу 
1:200000 і 1:500000 (донедавна і 1:300000) 
складаються в проєкції Гавсса Крюгера, а 
харта МУЛУЗУУУУ -- у видозмінені проєк- 
ції поліконічній простій. 5. 
КАРТА-ОСНОВА (карта-основа; 
фазе тар; СтипаКагтіе Ї): основна 
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карта, яку середкартографічних ма- 
теріалів вибрано за вихідну для складан- 
ня іншої, здебільшого дрібнішого м-бу, 
карти. 5. 

КАРТА ПРОЄКТНА (проектная карта; 
ргод,єсіва тар; Епімигіїкагіе Д: карта 
переважно великомасштабна, що викори- 
стовується як для проєктування, так і для 
реалізації запроєктованих відповідних ро- 
біт у гідробудівництві, меліорації та ін. 
сферах господарської діяльності. 5. 
КАРТА РЕЛЬЄФНА (рельефная карта; 
мейіеГ тар; Кейеуукате Б Носпкатіе б: кар- 
та, яка відтворює поверхню Землі (або її 
частину) як її тривимірну об'ємну модель. 
К. р. має неоднакові горизонтальний і вер- 
тикальний м-би: вертикальний м-б завжди 
збільшений в 2-5 разів, ато Й більше, від- 
носно горизонтального, що залежить від 
м-бу карти і рельєфу. Це основний недолік 
К. р., що виражається у спотворенні реаль- 
ної дійсності. К. р. виготовляють на кар- 
тографічних фабриках і використовують 
переважно в навчальному процесі, деколи 
під час розв'язання практичних задач. 5. 
КАРТА СВІТУ МАСШТАБУ 1:2500000 
(карта Мира масштаба 1:2500000; угій 
тар о) зсаїе 1:2500000; Уейкагіе 7 іт 
Мара т 1:2500000): складається з 224 
аркушів. В одному аркуші карти м-бу 
1:2500000 міститься від 3 до 12 аркушів 
карти м-бу 1:1 000 000. У повоєнні роки її 
складали геодезичні служби семи країн со- 
ціалістичної орієнтації. Це карта всієї, ра- 
зом з океанами, поверхні Землі і її відно- 
сять до карт загальногеографічних. 
Для неї були прийняті: масштаб, проєк- 
ції картографічні для зображення окре- 
мих частин поверхні Землі, єдині принци- 
пи компонування карти, генераліза- 
ції картографічної під час складання 
змісту карти, її оформлення і легенди 
карти і навіть єдині правила транскри- 
бування назв географічних об'єк- 
тів. Позаяк основне призначення карти до- 
відкове, а спотворення довжин, площ і ку- 
тів має бути малим, то проекції вишукува- 


ли серед довільних за характером спотво- 
рень. Ця карта часто використовується як 
карта-основа для складання дрібно- 
масштабних карт тематичних (див. 
Розграфлення іноменклатура арку- 
шів карти Світу масштабу 
1:2500000). 5. 
КАРТА СВІТУ МІЖНАРОДНА (меж- 
дународная карта Мира; ІПпіетпаїіопа! 
улогід тар; іпіетпатїіопаіе Меіткате 5): кар- 
та м-бу 1:1000000. Складання К. С. м. цього 
м-бу започатковане на основі рішень і пос- 
танов міжнародних конгресів і конференцій, 
що відбулися в першій чверті ХХ. ст. коли 
були встановлені м-б цієї карти, її проєк- 
ція картографічна, а також розграфлен- 
ня і номенклатура, як і настанови та умовні 
знаки для складання цієї карти. 5. 
КАРТА СХЕМАТИЧНА (схематическая 
карта; 5спетаїіс тар; 5спетакагіе 5 5сНе- 
тапзсне Капе б: карта зі спрощеним і уза- 
гальненим зображенням її змісту. 5. 
КАРТА-ТРАНСПАРАНТ (карта-транс- 
парант; ігапзратепі-тар; Тгапзрагеткагіе 
Д: карта, надрукована засобами полігра- 
фічного виробництва (або якимось іншим 
способом) на прозорому матеріалі (плівці, 
пластику тощо), основне призначення якої 
зводиться до демонстрування її картогра- 
фічного зображення на екрані. Часто ви- 
готовляють декілька таких карт, однакових 
за розміром з різним, але тематично тісно 
пов'язаним змістом, що дає змогу показа- 
ти на екрані динаміку розвитку чи загасан- 
ня певного процесу, явища. К.-т. найчасті- 
ше застосовують у навчальній практиці, 5. 
КАРТА ЧЕРГОВА (дежурная карта; 
адмапсед5Нееї; Меідебіай п, Коггемигбіай 
п): карта, якавгеодезичній службі ви- 
конує роль картографічного докумен- 
та чергового. 5. 
КАРТА ЧЕТВЕРТИННИХ ВІДКЛА- 
ДЕНЬ (карта четвертичньх отложений; 
тар ої диапіетагу зедітетаїіоп): одна з 
карт геологічних, на якій показують 
гірські породи четвертинного періоду з ха- 
рактеристикою Їх за віком, походженням і 
складом. 5. 
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КАРТИ (карть; тарз; Капіеп / рі): див. 
Карта. 5. 

КАРТИ АВІАЦІЙНІ (авинационнье кар- 
ть; аіксма)ї спагі; Кіииргенозкагіеп 7 рі): 
карти, що використовуються в авіації. 
Здебільшого це карти аеронавігацій- 
ні, а також допоміжні карти довідкового 
характеру (карти магнетного схилення, по- 
ясного часу, зоряні, кліматичні та ін.). 5. 
КАРТИ АДМІНІСТРАТИВНІ (админи- 
стративньєе карть-; абтіпізігаїує тар5; 
Аатіпізітайукатеп 7 рі): карти, на яких, 
крім детального показу державних кордо- 
нів, позначають межі адміністративного 
устрою відповідної територіальної одини- 
ці. Напр., на К.а. області показують межі її 
окремих районів, їх центри, елементи гід- 
рографії, транспортну мережу та ін. харак- 
терні особливості області. Кордони між дер- 
жавами, межі адміністративного поділу, їхні 
назви, як і назви їх центрів тощо, уточню- 
ють за допомогою карт чергових. 5. 
КАРТИ АЕРОНАВІГАЦІЙНІ (азронави- 
гационнье картьі; аегопауівайїоп сВаті; 
ІийпауізаїіопуКатеп): карти, основне при- 
значення яких зводиться до забезпечення 
нормальних умов літальним апаратам 1 
контролю за їх летом. К. а. поділяють на: 
летні (м-би 1:200000-1:4000000), бортові 
(1:1000000-1: 8000000), карти цілей 
(1:10000--1:500000) і спеціальні карти для 
розв'язання деяких спеціальних задач. 5. 
КАРТИ АЕРОНАВІГАЦІЙНІ ЦИФРО- 
ВІ (цифровье азронавигационнье карть; 
Фєйаї аєготар5; аївйаіе Іийпауівацопі- 
Капеп): карти цифрові, що за точністю 
та змістом відповідають картам аерона- 
вігаційним певного м-бу. 5. 

КАРТИ АНАГЛІФІЧНІ (анаглифические 
картьй; апаєіурнісаї тарз; Апаяіурпепкаг- 
еп Грі): карти, надруковані додатковими 
кольорами. Під час розглядання таких карт 
через кольорові окуляри-фільтри (здебіль- 
шого червоний і синьо-зелений, якими на- 
друкована карта), спостерігач бачить об'єм- 
не зображення, що важливо в просторово- 
му відтворенні рельєфу. 5. 
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КАРТИ АНАЛІТИЧНІ (аналитические 
картьх; апаїуйс тарз; апаїугізсле Капіеп Ї 
рі): карти, на яких показані окремі конк- 
ретні показники чи властивості явищ, 5. 
КАРТИ АНТРОПОЛОГІЧНІ (антро- 
пологические карть; апійгороїояісаї тар; 
апітороїовізсне Капеп 7 рі): карти, на яких 
здебільшого подається інформація про похо- 
дження та еволюцію людських рас, а також 
розвиток людини в процесі утворення цих рас, 
включаючи анатомічну будову людини. 5. 
КАРТИ БАТИМЕТРИЧНІ (батиметриче- 
ские карть; Баїйутеїгіса! тар5; Рагутетгі- 
5спе Капеп Грі): карти морського дна в із0- 
батах,з пошаровим зафарбовуванням площ, 
обмежених відповідними ізобатами. 5. 
КАРТИ БОПЛАНА ІНШІ (другие карть 
Боплана; оїег тар5 ої Воріап; апаеге 
Капеп І рі уоп Веаийріап): це насамперед 
карти окремих об'єктів і територіальних 
охоплень українських земель середини 
ХМП ст. До них належать: 1) План Кодаць- 
кої фортеці (, Дегаспзіа Когієсу па КодасКіе 
Рогори"), який вважається першим карто- 
графічним твором, що стосується України. 
2) Карта течії Дніпра під назвою ,,Тгасіш5 
Вогубіпепіз упієо Дпіерг єї Міерг 4ісії а 
Кіоміа циздме ай Воиліп", яка була опублі- 
кована на трьох аркушах в атласі Й.Блау 
заз Маїіог" в Амстердамі 1662. 3) Карта 
Польщі з охопленням території від Одри 
до гирла Дону й від Ладоги до Криму, тобто 
з охопленням українських земель; її виявив 
К. Бучек (1933) у бібліотеці Чарторийських 
у Кракові. Крім цих карт, які стосуються 
українських земель, Боплан із 1665 опра- 
цював плани декількох франц, портів, кар- 
ти Нормандії (1667, 1675) і карти Бретані 
(1669). Незавершеним залишився план 
порту в Картахені, який він почав опрацьо- 
вувати ще 1649. 5. 

КАРТИ БУДІВНИЦТВА (карть строиц- 
тельства; сопуітисіїоп тар5; Вайнкапеп Ї 
рі): карти тематичні, предметом карто- 
графування яких є капітальне будівництво 
та його складові частини (напр., капіталь- 
ні вкладення та їх призначення, замовни- 
ки); матеріально-технічна база будівницт- 
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ва (проєктні, пошукові, будівельні й мон- 
тажні організації, а також підприємства та 
установи чи господарства, що постачають 
для будівництва різні матеріали, деталі, 
контрукції та забезпечують будівництво 
транспортом). К. б. корисні для розв'язан- 
ня питань, пов'язаних із концентрацією і 
спеціалізацією будівництва, вдосконален- 
ням системи керування будівельними про- 
цесами та ін. задач. 5. 

КАРТИ ГАЛУЗЕВІ (отраслевье картьі; 
тарз ої їйе фкепсй; Каспгугіозкапеп 7 рі): 
карти, основним змістом яких є зображен- 
ня об'єктів і явищ, властивих певній галузі 
науки, виробництва чи господарства, для роз- 
в'язання відповідних завдань цієї галузі. 5. 
КАРТИ ГЕОБОТАНІЧНІ (геоботаниче- 
ские карть!; зеоРоїапісаї тарз; зеороїапі- 
зспе Капеп Г рі): різновид карт темати- 
чних, на яких зображуються явища, що 
вивчаються у геоботаніці. 5. 

КАРТИ ГЕОЛОГІЧНІ (геологическиє 
карть; яеоіоєісаї тарз; єеоіовізспе Капіеп 
Урі): різновидкарт тематичних, загаль- 
ним змістом яких є геологічна будова зем- 
ної кори і ресурси, розташовані в ній. На 
К. г. зображуються гірські породи різного 
походження, віку і складу, умови їх заля- 
гання і характер взаємозв'язку, що відобра- 
жає структуру земної кори. До важливих 
К.г. зараховують: карту тектонічну, 
карту новітньої тектоніки, карту 
гідрогеологічну, карту інженерно- 
геологічну, карту інженерно-геологіч- 
ного районування, 5. 

КАРТИ ГЕОХЕМІЧНІ (геохимические 
карть; яеоспетіса! тар5; зеоспетізспе 
Капеп Грі): карти тематичні, на яких 
зображується просторове розташування 
хемічних елементів, здебільшого в гірсь- 
ких породах, та ін. процеси, які вивчає гео- 
хемія. 5. 

КАРТИ ГІДРОГЕОЛОГІЧНІ (гидрогео- 
логические карть; Нудгореїовісаї тар5; 
Пуаговеоіовізсне Капеп рі): карти тема- 
тичні, на яких зображується інформація 
про залягання, поширення підземних вод, 
якість та продуктивність водоносних гори- 
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зонтів, а також подаються інші дані, що 
вивчаються і досліджуються в гідрогео- 
логії. 5. 

КАРТИ ГІДРОГРАФІЧНІ (гидрографи- 
ческие картьі; йудкортарніса! тар5; Пуа- 
гозгарНізспе Капеп Грі): карти темати- 
чні, основним змістом яких є відповідне 
зображення річкової і озерної мережі, ха- 
рактеристика течії річок (звивистість, на- 
хил тощо) і їх протяжність, морфометрич- 
ні характеристики озер, їх площа, межі во- 
дозбірного басейну, стік. 5. 

КАРТИ ГІДРОЛОГІЧНІ (гидрологичес- 
кие картьх-; Нуагоіовіса! тарз; Пуагоіові- 
зспе Капеп Ррі): карти тематичні, змі- 
стом яких є розподіл вод на земній повер- 
хні, оцінка водних ресурсів (запаси окре- 
мих водних об'єктів і можливість викори- 
стання для різних потреб тощо). К. г. по- 
дають як кількісну, так і якісну характери- 
стику досліджуваних явищ. До К. г. нале- 
жать карти таких явищ, як повені, павод- 
ки, затоплювання. 5. 

КАРТИ ГІДРОМЕЛІОРАТИВНІ (гидро- 
мелиоративнье карть!; іггівайоп апа агаї- 
пазе тар5; Їорізспе Капеп Грі /йг дег Нуа- 
готеїййогаїйот 5: карти для проєктування 
і спорудження гідромеліоративних систем, 
що сприяють поліпшенню водного балан- 
су земель їх осушенням чи зрошенням. 5. 
КАРТИ ГІПОТЕТИЧНІ (гипотетичес- 
кие картьх; йурошетіса! тар5; Нуроїетізспе 
Капеп 7 рі): карти, основний зміст яких 
побудований головним чином на викорис- 
танні певних гіпотез і домислів; коли для 
складання карти немає достатнього відпо- 
відного фактичного матеріалу про реаль- 
ну дійсність. 5. 

КАРТИ ГЕНПСОМЕТРИЧНІ (гипсомет- 
рические карть!; пурзотеїтіс тар5; Пур5о- 
теїгізсне Капіеп Грі): карти тематичні, 
що подають зовнішній вигляд рельєфу, йо- 
го перетятість, орографічні особливості те- 
риторії, характер і розташування більших 
форм рельєфу суші і морського дна, абсо- 
лютні та відносні висоти, розташування гі- 
дрографічних об'єктів тощо, Картографіч- 
ним рисунком К, г. є ізогіпси (горизон- 
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талі) та ізобати з пошаровим зафарбо- 
вуванням ступенів висот 1 глибин. К. г,, 
переважно, є дрібномасштабними, а в ат- 
ласах регіональних їх м-б становить 
1:1500000--1:4000000. За основу гіпсомет- 
ричної шкали приймається шкала з таким 
перерізом для суші: через 50 м - від 0 до 
300 м, через 100 м - від 300 до 1000 м, че- 
рез 250 м -- від 1000 до 2000 м, через 500 м 
- від 2000 до 3000 м, через 1000 м - понад 
3000 м; інтервали глибин: 0-200-500-1000 
і далі через 1000 м. 5. 

КАРТИ ГРАВІМЕТРИЧНІ (гравиметри- 
ческие картьх; єгамітеїкіс тар5; згаулітеї- 
гізспе Капіеп Грі): карти ліній однакових 
значень аномалій сили ваги, які призначе- 
ні для визначення прискорення сили ваги 
та розв'язування інших геодезичних задач. 
К. т. дрібних м-бів складають для великих 
за площею територій країн 1 континентів. 
К. г. великих м-бів складають за матеріа- 
лами детальних знімань. Для К. г. засто- 
совують розграфлення іноменклату- 
ру аркушів топографічної карти. 
Найчастіше застосовуються К. т., побудо- 
ваніваномаліях сили ваги у вільно- 
му повітрі, або ваномаліях Буге. На 
карту наносять деякі топографічні дані, 
пункти гравіметричних спостережень з 
підписаними значеннями аномалій сили 
ваги, а далі лінійною інтерполяцією з'єд- 
нують точки з однаковими значеннями ано- 
малій. Додатні аномалії викреслюють те- 
плим кольором (жовтий, червоний, корич- 
невий), від'ємні - холодним (зелений, го- 
лубий, синій). Точність К. г. залежить від 
точності виміряних аномалій сили ваги і 
густоти пунктів знімання. б. 

КАРТИ ГРУНТОВІ (почвеннье карть; 
50іЇ тар5; ВодепКапеп Грі): карти тема- 
тичні, складені за результатами дослі- 
дження грунтів, синтезують відомості про 
грунтовий покрив конкретної території. 
К. г. складають для визначення закономір- 
ностей поширення грунтів, їх якісної та 
кількісної характеристики з метою їх ра- 
ціонального використання для підвищен- 
ня родючості за допомогою агротехнічних 
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і меліоративних заходів. Основною кар- 
тою, на базі якої складаються інші К. т., є 
типологічна трунтова карта, що подає ві- 
домості про генетичну характеристику 
грунтів, їх механічний склад і грунтотво- 
рні породи. Важливою є карта агровироб- 
ничого групування земель, яка характери- 
зує земельні ресурси території, а також 
агрохемічна карта, яка характеризує окре- 
мі властивості грунтів (кислотність, наяв- 
ність і кількість окремих хемічних елемен- 
тів тощо). К. т. можуть супроводжуватися 
додатковими картами (напр., картою еро- 
зії грунтів), профілями. 5. 

КАРТИ ДЕМОГРАФІЧНІ (демографиче- 
ские карть; аетовтарпуса! тарз; Рето- 
ягарпіекатіеп 7 рі): карти, основною ін- 
формацією яких є відображення населен- 
ня за статтю, віком, за природним і меха- 
нічним його переміщенням та за іншими 
демографічними показниками. До природ- 
них факторів належать, напр., народжува- 
ність, смертність, приріст (зменшення) на- 
селення за певний проміжок часу. Механі- 
чний фактор переміщення характеризує мі- 
граційні процеси (прибуття на стале, тим- 
часове проживання в окремий населений 
пункт, адміністративний район, чи вибут- 
тя з нього), зокрема щоденні поїздки гро- 
мадян (напр., з близьких сіл на роботу до 
міста і навпаки). 5. 

КАРТИ ДІАЛЕКТОЛОГІЧНІ (диалек- 
тологические карть; аїаіестіса! тар5; аїа- 
ІеКіоіовізсне Капеп Ррі): карти темати- 
чні, складені за матеріалами діалектоло- 
гії. 5. 

КАРТИ ДОРОЖНІ (дорожнье карть!; 
гоад тарз; Зігаз5екатеп 7 рі, Кеїзекагієп Ї 
Рі): карти, основним змістом яких є до- 
рожня мережа, а також різні об'єкти і спо- 
руди, розташовані на них і біля них. Вико- 
ристовуюється в дорожніх, транспортних 
і споріднених з ними установах. 5. 
КАРТИ ЕКОНОМІКО-ГЕОГРАФІЧНІ 
(економико-географическиєе картьг есопо- 
тіс-реортгарпіса! тарз; веовгадїзспе Міпт- 
зснайзКкатеп Ї рі): карти тематичні, 
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основним змістом яких є зображення чин- 
ників і явищ, що розкривають питання еко- 
номіки відповідних галузей господарства 
окремого регіону, а також стан і розвиток 
господарства у світовому м-бі. 5. 
КАРТИ ЕЛЕКТРОННІ (злектроннье 
карть; еіесігопіс тарз; еЇекігопізсне Каг- 
геп Грі): карти цифрові, складені й від- 
творювані за допомогою електронних за- 
собів у прийнятій системі умовних позна- 
чень і призначені для відображення, ана- 
лізу та розв'язання завдань з використан- 
ням додаткової інформації. 5. 

КАРТИ ЕТНОГРАФІЧНІ (зтнографиче- 
ские картьх; еіпоогарніса! тар5; Етнпорта- 
рііекапгіеп | рі): карти, на яких подають 
склад населення за його національною 
ознакою, розселення того чи іншого етно- 
су, характеристику мовної проблеми на пе- 
вній території, розвиток національних 
культур, релігій, побуту тощо. Основою 
для їх складання є різноманітні статистич- 
ні дані. 5. 

КАРТИ ЗАГАЛЬНОГЕОГРАФІЧНІ 
(общегеографические карть; яепека! яє0- 
ямарНніс тар5; айветеїпе веовгарпізспе 
Капіеп 7 рі, єеовгарНізсне Сезатікатеп): 
карти, на яких зображена сукупність 
основних елементів поверхні Землі, (гід- 
рографія, рельєф, населені пункти, 
шляхи сполучення та ін.). Основною озна- 
кою К.з. є те, що всі елементи поверхні 
Землі мають однакове право для їх зобра- 
ження. Докладність зображення цих еле- 
ментів залежить від м-бу карти, її призна- 
чення і особливостей території, що карто- 
графується. К. з. поділяють на карти то- 
пографічні, карти оглядово-топо- 
графічні, карти оглядові. 5. 

КАРТИ ЗАГАЛЬНОЕКОНОМІЧНІ 
(общезкономические карть; яепегаесо- 
потіс тарз; ай ветеїпе екопотізспе Капеп 
Грі, екопотізсне СезатіКапеп): карти те- 
матичні, основним змістом яких є інфор- 
мація про найзагальніші та найістотніші 
властивості господарства зображуваної те- 
риторії. Найважливішими серед К. 3. є кар- 
ти сучасного стану економіки: карти еко- 


номічного використання території; карти 
територіальної організації виробництва; 
карти загальносекономічного районування. 
На останніх подаються синтетична еконо- 
мічна характеристика певних територіаль- 
них одиниць, економічні зв'язки як усере- 
дині цих одиниць, так і поза їх межами. 5. 
КАРТИ ЗАГАЛЬНООСВІТНІ (обще- 
образовательнье картьі; зєпегаї едисаїіо- 
па! тарз; айеетеїпе ВіїЧипезКатеп І рі): 
карти тематичні, наяких для певної ад- 
міністративно-територіальної одиниці по- 
дана різноманітна інформація про загаль- 
ноосвітні школи, школи-інтернати, позашкі- 
льні установи, дитячі дошкільні заклади то- 
що. Такою інформацією, напр. для якоїсь 
школи, може бути: наявність дисциплін та 
їхня кількість, потреба викладацьких кад- 
рів, їхня характеристика, зокрема відсоток 
з вищою освітою; матеріальна, зокрема й 
лабораторна, база; кількість учнів і їх стать, 
зокрема по класах; успішність, зокрема по 
класах; результати випускних іспитів, по- 
казники закінчення школи; відсоток випу- 
скників, що вступили у вищі та ін. навча- 
льні заклади; навчання в одну чи більше 
змін; аудиторний (класний) фонд. 5. 
КАРТИ ЗООГЕОГРАФІЧНІ (зоогеогра- 
фические карть; гоовеозтарніса! тар5; 
г00зеортарзспеКатеп Грі): карти тема- 
тичні, що містять не тільки фактичні дані 
про різні явища, що стосуються тваринно- 
го світу на певній території, але й геогра- 
фічні узагальнення, що грунтуються на 30- 
нальних, регіональних чи провінційних за- 
кономірностях зв'язків окремих видів тва- 
рин або їх груп з природним середовищем 
земної біосфери чи окремими компонен- 
тами ландшафтів. До К. з. належать кар- 
ти: ареалів окремих видів тварин, мігра- 
цій, шкідливості, охорони і збагачення тва- 
ринного світу, тваринних ресурсів, заготі- 
вель, зоогеографічного районування то- 
що. 5. 

КАРТИ ЗООЛОГІЧНІ (зоологическиє 
карть; 200іовіса! тар5; го0іовізснеКангеп 
Лрі): карти тематичні, що містять дані, 
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які стосуються наявного на певній терито- 
рії тваринного світу. Здебільшого це кар- 
ти, які подають конкретну інформацію про 
сукупності тварин, їх локалізацію тощо. 
Чітку межу між змістом цих карт і карт 
зоогеографічних встановити важко, 
тому часто К. з. вважають зоогеографічни- 
ми. 5. 

КАРТИ ІНЖЕНЕРНО-ГЕОЛОГІЧНІ 
(иноженерно-геологические карти; епріпе- 
егіпе-веоіовіса! тар5; яеоіорізспе Гпрепіеиг- 
Капеп /рі): карти геологічні, які харак- 
теризують підземні води верхніх горизон- 
тів - глибини залягання (в градаціях, що 
враховує виробничі інтереси: 0-5, 5-10 м 
і більше); напірність (виділяються напірні 
і ненапірні води) і тип агресивності (кар- 
бонатний, лужний, сульфатний, магнезій- 
ний, кислотний). Подаються також типи 
сучасних процесів і явищ унаслідок дії під- 
земних вод: обвали, карсти, осипування, 
селі, заболочування, абразія тощо; їх най- 
частіше показують позамасштабними умов- 
ними знаками. 3. 

КАРТИ ІСТОРИЧНІ (исторические кар- 
ть; Нізіокіса! тар5; Сезспістукатепу: різ- 
новид картографування тематичного 
суспільних явищ - подій і процесів істо- 
ричного характеру. К. і. є загальноістори- 
чні, які відображають у комплексі істори- 
чні події та явища, Й поодинокі, або окре- 
мі, які розкривають певну, хоч і не завжди 
цілком вузьку в історичному аспекті тему 
(напр., історико-географічні, історико- 
етнографічні, історико-політичні, воєнно- 
історичні). К. 1., які інші карти, можна кла- 
сифікувати: за призначенням (напр., нав- 
чальні), за м-бом, за певними історични- 
ми епохами (напр., первісного, рабовлас- 
ницького і т. д. ладу та ін. суспільних фор- 
мацій) тощо. 5. 

КАРТИ КІЛЬКОСТІ І РОЗМІЩЕННЯ 
НАСЕЛЕННЯ (карть! количества и раз- 
мещенця населення, диапійу апа 5еаї оРре- 
оріе тарз; Капеп рі дег Апгайі Гипа Ппіег- 
фгіпвипя 7 аск Веудікегипе б: карти те- 
матичні, на яких відображаються основ- 
ні характеристики тісно пов'язаних між со- 
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бою показників, що стосуються населен- 
ня. Розміщення населення, як і його кіль- 
кість, показується на цих картах для окре- 
мих населених пунктів. Важливим показ- 
ником є густота населення; її визначають і 
показують на картах для відповідних адмі- 
ністративно-територіальних одиниць. Цю 
інформацію на картах зображають здебіль- 
шого за допомогою способу крапок, 
способу значків, картограм. Для зо- 
браження розселення використовують 
спосіб ареалів. 5. 

КАРТИ КЛІМАТИЧНІ (климатические 
карть; сіїтаїїс тарз; Кіітакаттеп 2 рі): 
карти тематичні, які подають клімати- 
чні особливості зображуваної території. 
К. к. можуть бути карти, на яких є інфор- 
мація про: кліматотворні фактори (напр., 
сонячна радіація (за рік), радіаційний ба- 
ланс (за рік), протяжність сонячного сяян- 
ня); термічний режим (середня темпера- 
тура повітря (січень, квітень, липень, жов- 
тень); тривалість періоду зі середньою до- 
бовою температурою повітря вище 0, 15 і 
9102; середні дати заморозку і примороз- 
ку в повітрі й на грунті, тривалість безмо- 
розного періоду в повітрі та на грунті то- 
що); умови зволоження (кількість опадів за 
рік, за теплий період, кількість опадових 
днів тощо; відносна вологість повітря о 13 
год, (травень, червень), дати утворення сні- 
гового покриву і зникнення його; висота і 
тривалість залягання снігового покриву то- 
що); вітряний режим (середня швидкість 
вітру (за рік), напрям і повторюваність віт- 
рів різної швидкості); атмосферні явища 
(кількість днів з туманами, з хуртовинами, 
ожеледицями, градом, суховіями тощо); 
прикладні та синтетичні карти (агроклі- 
матична карта; карта кліматичного райо- 
нування для технічний цілей тощо). 5. 
КАРТИ ЛАНДШАФТНІ (ландшафтнье 
картьх, іапазсаре тарз; Сеійпаєканеп (рі): 
карти тематичні, предметом зображен- 
ня яких є природні територіальні компле- 
кси (геосистеми), їх структура, генезис і ди- 
наміка. К. л. використовують здебільшого 
для якісної та економічної оцінки земель у 
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їх сільсько-господарському районуванні, а 
також у медико-географічній, архітектур- 
но-планувальній та ін. оцінках території, 
тобто К. л. мають прикладний характер. 5. 
КАРТИ ЛІСОВОГО ГОСПОДАРСТВА 
(карть6 лесного хозяйства; /огезіту тар5; 
Дорзгмлінізснайіспе Капеп 7 рі): карти те- 
матичні, на яких подається характерис- 
тика лісів, зокрема, їх господарське значен- 
ня, кількісні та якісні показники лісових 
ресурсів, інтенсивність використання і від- 
творення цих ресурсів. 5. 

КАРТИ МЕДИКО-ГЕОГРАФІЧНІ (ме- 
дико-географическиє карть; тедісо-яео- 
ягаріса! тар5; тедігіпізспе язеояга/їзспе 
Канеп Ері): карти тематичні, що відо- 
бражають результати досліджень медичної 
географії, предметом вивчення якої є дов- 
кідля і його окремі компоненти, що стосу- 
ються стану здоров'я населення. До К. м.- 
г. належать: 1) карти медико-географічної 
оцінки компонентів природного середови- 
ща, що впливають на здоров'я людини (клі- 
матичні умови праці й відпочинку, оцінка 
природних вод, грунтів тощо); 2) карти ме- 
дико-географічної оцінки біоти (сукупно- 
сті рослин і тварин, об'єднаних спільною 
територією поширення), зокрема карти 
тваринного світу, представники якого є 
носіями хвороб людини; 3) карти інфекцій- 
них та інвазійних хвороб, спільних для лю- 
дей і тварин (зокрема карти, на яких виок- 
ремлюють регіони зі специфічним захво- 
рюванням серед населення); 4) К. м.-г. ком- 
плексні, на яких навколишнє середовище 
певної території диференціюється на ді- 
лянки (частини), де вплив природних і со- 
ціально-економічних умов на здоров'я на- 
селення якісно однорідний і специфічний; 
5) карти медико-географічного прогнозу- 
вання - новий тип К. м.-г. - особливо вар- 
тісні для районів, де передбачається інтен- 
сивний розвиток економіки внаслідок змі- 
ни умов довкілля, що може впливати на рі- 
вень і характер захворюваності населен- 
ня. 5. 

КАРТИ МОРФОМЕТРИЧНІ (морфоме- 
трические карть; тогрпотеїгіс тар; Вд- 
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зспипое5(міпкеї)Каптеп | рі): дрібномасш- 
табні геоморфологічні карти, на яких пока- 
зані основні морфометричні характерис- 
тики рельєфу земної поверхні. Здебільшого 
це карти, на яких відображені кути нахилу 
земної поверхні, вертикальна (глибина) і 
горизонтальна (густота) розчленованість 
рельєфу. Деколи ці карти доповнює карта 
експозиції схилів, яку складають у віднос- 
но великому м-бі на окремі, найхарактер- 
ніші з погляду господарювання ділянки 
земної поверхні. 5. 

КАРТИ НАВЧАЛЬНІ (учебнье карть!; 
ігаїпіпе тар5; айабтіясне Капеп /рі): кар- 
ти, зміст яких має відповідати підручни- 
кам, укладеним за затвердженою навчаль- 
ною програмою. 5. 

КАРТИ НАСЕЛЕННЯ (карть населе- 
ния; рориайоп тар5; ВеубіКегирзкапеп Г 
рі): карти тематичні суспільних явищ, 
основним об'єктом зображення яких є 
населення. К. н. тісно зв'язані з науками про 
населення: демографією, етнографією, 
антропологією, соціологією та ін. Це: 
карти кількості і розміщення насе- 
лення, К. н. застаттю і віком (карта де- 
мографічна); карти етнографічні та 
карти антропологічні; карти перемі- 
щення населення; карти соціальної ін- 
фраструктури. 5. 

КАРТИ НАУКИ (карть! науки; 5сіепсе 
тар5; Катеп рі аегУ/із5епуспай )): карти 
тематичні, на яких для певної адмініст- 
ративно-територіальної одиниці подана рі- 
зноманітна інформація про наукові уста- 
нови, вищі заклади освіти, професійно- 
технічні та середні спеціальні навчальні за- 
клади. Такою інформацією, напр., для ви- 
щого закладу освіти може бути: матеріаль- 
но-технічна база; кваліфікація науково- 
педагогічних кадрів; комп'ютеризація нав- 
чального процесу; підготовка фахівців (ба- 
калавр, інженер, магістр) за спеціальнос- 
тями; кількість студентів за спеціальнос- 
тями, що навчаються за бюджетні кошти, і 
тих, що навчаються за власні кошти; сере- 
дня успішність; умови навчання: аудитор- 
ний фонд, лабораторна база, забезпечення 
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студентів підручниками (бібліотечний 
фонд) тощо; умови проживання та відпо- 
чинку (наявність гуртожитків і кількість 
місць для заселення, спортивних компле- 
ксів і т. ін.). 5. 

КАРТИ ОБСЛУГОВУВАННЯ НАСЕ- 
ЛЕННЯ (карть обслуживания населения; 
рориіайїоп 5екуісе тар5; Капеп /рі дек Ве- 
удікекир5бедієпипе Б: карти тематичні, 
де якнайповніше показана сфера обслуго- 
вування як матеріальних, так і духовних 
потреб людей. Оскільки ця сфера дуже ши- 
рока, то й тематика К. о. н. різноманітна: 
карти культурно-просвітницькі; карти ме- 
дичного обслуговування; карти торговель- 
ні і громадського харчування; карти побу- 
тового і комунального обслуговуван- 
ня; карти банків і зв'язку. До К. о. н. часто 
відносять тісно зв'язані зі сферою обслу- 
говування карти науки і карти зага- 
льноосвітні, 5. 

КАРТИ ПОЛІТИКО-АДМІНІСТРА- 
ТИВНІ (политико-административнье 
карть; тарз оГроійіса-адтіпізімайує ді- 
уізіоп; ройййзспе Аатіпізігайукатеп 7 рі): 
карти, на яких, крім державних кордонів, 
показується основний адміністративно- 
територіальний поділ держав. К.п.-а. скла- 
даються для окремих держав, для частин 
великих держав (напр., північний захід 
США), або груп держав (напр., К. п-а. За- 
хідної Европи). Як інакартах політич- 
них, також показуються столиці держав, 
адміністративні центри, транспортні зв'яз- 
ки, елементи гідрографії тощо. Межі ад- 
міністративно-територіального поділу, як 
і державні кордони, уточнюються під час 
складання цих карт за допомогою карт 
чергових. 5. 

КАРТИ ПОЛІТИЧНІ (политические кар- 
ть; ройійіса! тар5; роійізспе Капеп Ррі): 
карти географічні, основним змістом 
яких є політичний поділ земної кулі або де- 
якої її частини, що вимагає достовірного 
відтворення кордонів між державами. Дер- 
жавні кордони та їх зміни скрупульозно по- 
казують на К. п. заофіційними даними, що 
регулярно фіксуються на картах черго- 
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вих. Особлива увага надається державним 
кордонам, що проходять уздовж природних 
рубежів - річок, озер, морів, гірських хреб- 
тів тощо. На К. п. показують столиці дер- 
жав, головні міста Й адміністративні цент- 
ри, а також транспортна мережа, елемен- 
ти гідрографії. 5. 

КАРТИ ПРОГНОЗНІ (прогнознье кар- 
ть; ргояпозіз тар5; Уогпегзавекагіеп Ррі): 
карти, призначені для прогнозування від- 
повідного досліджуваного в просторі та ча- 
сі явища. Для складання К.п. використо- 
вують спосіб ізоліній, картограми та 
ін. способи. 5. 

КАРТИ ПРОМИСЛОВОСТІ (карть 
промьшленности; іпдаизігу тарз; УМігі- 
5спайзкагеп рі): карти тематичні, 
основним змістом яких є стан і розвиток 
промисловості зображеної на карті конк- 
ретної території. Основними К. п. є карти 
галузеві: енергетики, на яких показано су- 
часний електроенергетичний потенціял ре- 
гіону з локалізацією електростанцій, зок- 
рема Й АЕС, і використання цього потен- 
ціялу для потреб: важкої промисловості 
(паливної, чорної й кольорової металургії, 
хемічної й нафтопереробної, машинобуду- 
вання Й металообробки); легкої та харчо- 
вої промисловості. Заслуговують на увагу 
карти синтетичної і прогнозної характери- 
стики промисловості. 5. 

КАРТИ РОСЛИННОГО ПОКРИВУ 
(карть растительного покрова, уевеїаїіоп 
тарз; ЕіогаКапеп Т рі): карти тематич- 
ні, що характеризують рослинний покрив 
ірослинні ресурси певної території. Харак- 
теристику найважливіших типів рослинно- 
сті (лісів, боліт тощо) подають на окремих 
типологічних картах, а також на окремих 
картах зображують поширення певних ви- 
дів рослинності (напр., ареали лікувальної 
рослинності). К. р. п. єй карти геоботані- 
чного районування, кормових угідь, тор- 
ф'яних покладів тощо. 5. 

КАРТИ СИНТЕТИЧНІ (синтетическиє 
карть; зупійейс тар5; зупітепзсне Капеп 
Трі): карти, що подають цілісну, інтеграль- 
ну характеристику зображуваних на них 
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явищ на основі об'єднання окремих чи ни- 
зки показників. 5. 

КАРТИ СІЛЬСЬКОГОСПОДАРСЬКІ 
(сельскохозяйственньге карть!; авгісийике 
тарз5; Гапамлігізспайукатіеп 7 рі): карти 
тематичні, предметом картографування 
яких є різні аспекти сільськогосподарсько- 
го виробництва: сільськогосподарське ра- 
йонування з виділенням посівних площ; зе- 
мельні угіддя з окремими картами частки 
сільськогосподарських земель у загальній 
земельній площі, а також часток ріллі і при- 
родних кормових угідь у загальній площі 
сільськогосподарських земель тощо; ма- 
теріально-технічна база і трудові ресурси. 
Особливої уваги надається картографуван- 
ню окремих галузей сільського господарст- 
ва (рільництво, тваринництво, садівництво 
тощо) з висвітленням основних виробничих 
процесів, зокрема затрат і реалізації отри- 
маної продукції. Важливими є карти сіль- 
ськогосподарського районуваня. 5. 
КАРТИ СОЦІАЛЬНО-ЕКОНОМІЧНІ 
(соцнально-зкономические картьї; 5осіаї- 
есопотіс тарз; зогіаїекопотізспе Капеп Ї 
рі): карти, основним змістом яких є 30- 
браження соціально-економічних об'єктів 
і явищ. 5. 

КАРТИ СУСПІЛЬНИХ ЯВИЩ (карть 
общественньх явлений; рифіїс рпепотепоп 
тарз; Капепдрі асг Сезеїзспа/їзетвснеїпипя 
Д:карти тематичні, які прийнято поділя- 
ти на: карти населення, карти об- 
слуговування населення, карти еконо- 
мічні, карти політичні й карти полі- 
тико-адміністративні, карти істори- 
чні. Деколи цю сукупність карт наз. кар- 
тами соціально-економічними. 5. 
КАРТИ ТВАРИННОГО СВІТУ (карть 
животного мира; тарз ої апітаї! мотій; 
Капеп (рі дег Тегусеї! д): карти темати- 
чні, що характеризують тваринний світ і 
його ресурси на певній території. К. т. с. є 
карти зоологічні ікарти зоогеогра- 
фічні. 5. 

КАРТИ ТЕКТОНІЧНІ (ютектоническиє 
картьі; іестопіс тар5; іекіопізсне Капеп Ї 
рі): карти геологічні, на яких картогра- 
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фічними засобами подається історія розви- 
тку земної кори за сучасними даними її бу- 
дови. К. т. висвітлюють такі особливості 
тектонічних регіонів: морфологія сучасної 
структури; історія формування цієї струк- 
тури; генетична природа на сучасному й по- 
передніх етапах розвитку, тобто належність 
до певного типу геоструктурних зон з влас- 
тивим йому тектонічним режимом. 5. 

КАРТИ ТЕМАТИЧНІ (тематические 
карть; етаїс тар5; Шетаїйзспе Капеп 
рі): карти, які за своїм змістом розкри- 
вають певну конкретну тему, тобто пода- 
ють інформацію про конкретні об'єкти чи 
явища. К. т. різняться за змістом, основою 
карт математичною, масштабом, 
призначенням та ін. ознаками, за якими 
звичайно класифікують карту географі- 
чну. К. т. за змістом поділяють на карти 
природних (карта фізико-географіч- 
на) і суспільних явищ (карта соціаль- 
но-економічна). Ці двакласи К. т. скла- 
даються з окремих груп карт дещо вужчої 
тематики (напр. карта геологічна в 
першому чи карта населення в другому ви- 
падку), а вони складаються з низки карт 
уже конкретнішої тематики (напр., до гео- 
логічних карт належать карти стратигра- 
фічні, тектонічні, літологічні, корисних ко- 
палин та ін.; група карт, що стосуються на- 
селення, об'єднує карти розміщення насе- 
лення, складу населення за певною озна- 
кою, міграції населення, народжуваності, 
смертності та ін.). Окремо виділяють гру- 
пу технічних карт (навігаційні морські, лі- 
тальні, проєктні та ін.). Деякі дослідники 
вважають термін , тематична карта" заста- 
рілим і таким, що не зовсім відповідає суті 
моделювання картографічного. 5. 
КАРТИ ТОПОГРАФІЧНІ (топографиче- 
ские карть; іорозгарніс тарз; гороягарні- 
зспе Капепррі): карти загальногеогра- 
фічні, наяких найдетальніше зображуєть- 
ся поверхня Землі. Призначення, зміст і ви- 
моги до них визначаються нормативними 
документами установ, що займаються їх ви- 
готовленням; оформлення К. т. здійснюєть- 
ся за єдиними умовними знаками. Як нор- 
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мативні документи, так і умовні знаки, скла- 
дені окремо для кожного м-бу. М-бний ряд 
К. т. в Україні такий: 1:2000, 1:5000, 1:10000, 
1:25000, 1:50000, 1:100000. М-би 1:2000, 
1:5000 наз. також топографічними планами. 
Коефіцієнт переходу від одного м-бу до ін- 
шого становить 2 і 2,5. К. т., за винятком 
карти м-бу 1:100000, складають у проєк- 
ції Гавсса-Крюгера. 5. 

КАРТИ ТОПОГРАФІЧНІ ЦИФРОВІ 
(цифровьєе топографические картиьі; іоро- 
згарпіса! аїяйа! тарз; аївішіе горозгарні- 
зспе Капеп Грі): карти цифрові, що за 
точністю та змістом відповідають картам 
топографічним певного м-бу. 5. 
КАРТИ ТРАНСПОРТНІ (транспортнье 
карть; ікапзрогі тарз; Капепррі аез Ткап5- 
рогіз т): карти тематичні, об'єктом кар- 
тографування яких є всі види транспорту. 
Приблизна тематика К. т.: загальнотранс- 
портні; залізничний, автомобільний, мор- 
ський, внутрішній водний, повітряний 
транспорт. Окремі карти в кожній із цих 
груп відображають певні сторони діяльно- 
сті транспорту. Напр., для залізничного 
транспорту такими картами є: вантажообіг 
залізничних станцій, вантажні потоки за- 
лізниць, пасажирські перевезення залізни- 
цями, частота руху поїздів. Окрему групу 
К. т. становлять карти транспортно-еконо- 
мічних зв'язків і карти трубоводного тран- 
спорту (напр., транспортування трубами 
сирої нафти, газу). 5. 

КАРТИ ТУРИСТСЬКІ (туристическиє 
картьі; іоигізі тар5; іоигізйвсне Капіеп 
рі, Уапаеткаге рі): карти, що відповіда- 
ють вимогам туризму. Основним змістом 
К. т. єтурбази, кемпінги, мотелі, історичні 
пам'ятки, цікаві архітектурні споруди то- 
що, атакож хоч схематично на них показа- 
на дорожня мережа. Часто це маршрутні 
К. т. 5. 

КАРТИ УКРАЇНИ БОПЛАНА (карть 
Украйнь Боплана; Веанріап тарз о Скиаї- 
пеКапеп І рі аег Октаїпе удп Веаиріап): 
склав франц. інженер і картограф Гійом 
Левассер де Боплан на основі інструмен- 
тальних вимірювань під час його служби 
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в польській коронній армії (1630-47). 
Звертаючись до читачів свого другого ви- 
дання (Руан, 1660),,Опису України", Боп- 
лан стверджував, що наведену карту він 
склав особисто за результатами точних ви- 
мірювань, які проводив у всіх закутках 
землі, що на ній зображена. Це була т. зв. 
Генеральна карта України. Значним І ваго- 
мим доробком Боплана була Спеціальна 
карта України. На високу оцінку заслуго- 
вують Й Карти Боплана інші, 5. 

КАРТИ УКРАЇНИ СТАРОДАВНІ (ста- 
риннье карть Украйнь; апсіепі тарз5 ої 
ОСктаїпе; ОПткапеп Ррі дег ОКгаїпе): перші 
карти на українську територію були на- 
друковані 1482 як Восьма карта Европи 
(Европейської Сарматії) та 1486 як Друга 
карта Азії (Азійської Сарматії). 1507 у Ри- 
мі Бернард Ваповський і Марк Бенвентан- 
ський видали карту, що охоплювала до 
Дніпра й українську територію. Ця карта, 
а також карта Б. Ваповського і Мартіна Ва- 
льдземюллера (1513) у цих же межах по- 
давали інформацію про українські землі 
для багатьох картографічних творів ХМІ ст. 
Відомим картографічним твором західно- 
европейських дослідників, який охоплю- 
вав українські землі на схід від Дніпра і на 
південь до Чорного та Азовського морів, є 
карта італ. географа Баттіста Аньєзе (1548). 
Східні та південно-східні території Украї- 
ни вперше зобразив на карті Антоній Від 
(1555). Центральну і східну частини Укра- 
їни та Чорне море зобразив англ. мандрів- 
ник Антоній Дженкінсон на карті, яку ви- 
дав Абрам Ортелій (1570). Територію Укра- 
їни зображено також на картах В. Гродець- 
кого (карти Польщі та суміжних областей), 
Герарда Меркатора (карта Литви і Причо- 
рномор'я - 1595), А. Пассаротті (Львів та 
його околиці - 1607), Яна Альпнека (То- 
пографія міста Львова, близько 1603-05). 
Карту Гійома Левассера де Боплана м-бу 
1:452000 було видано 1650-53 на восьми 
аркушах, а згодом перевидано окремими 
аркушами (Київщина, Поділля, Покуття, 
Брацлавщина, Волинь). 1651 вийшла дру- 
ком Його генеральна карта України м-бу 
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1:1800000. Картами Боплана користува- 
лись аж до середини ХПІ ст. Під час ге- 
тьманування І.Мазепи (1687-1708) в Укра- 
їні розгорнулось топографічне знімання 
окремих полків (полк - одиниця тодішньо- 
го адміністративного поділу). На терито- 
рію України в цей час видано ,Чертежь 
украйнскимь и черкаскимь городам от Мо- 
сквь до Крьшма", ,Чертежь Крьма и Азов- 
ского моря", складено карти Київщини, 
Криму, Причорномор'я (вміщено в ,Рос- 
сийском атласе", 1745). 

Перші друковані карти в Україні датують- 
ся 1661. Це карти , Зображення печери пре- 
подобного Феодосія" і ,Зображення пече- 
ри преподобного Антонія" в, Патерику Ки- 
єво-Печерському", видані в Києві на основі 
оригіналів, складенних 1652-59. У першій 
пол. ХМПІ ст. виконано топографічне зні- 
мання українських земель і видано карту 
Литви і Дніпра на чотирьох аркушах у м- 
бі 1:300000. Її автор-- Томаш Маковський. 
Уперше на карті трапляється назва ,,Укра- 
їна". На основі генерального межування 
70-80-х років ХУШ ст. видано карти Київ- 
ської та Азовської губерній. Геодезичні ви- 
мірювання в другій пол. ХУШ ст. викону- 
вались для потреб картографування місце- 
вості, землевпорядкування, будівництва 
міст і шляхів. Водночас велось інтенсивне 
топографічне знімання всіх україських зе- 
мель. 3 кінця ХУШ ст. відповідні служби 
Росії, Австрії та Польщі, до яких входили 
українські землі, проводили здебільшого 
топографічне знімання для військових по- 
треб. 2. 

КАРТИ ФЕНОЛОГІЧНІ (фенологичес- 
кие карть; рйопоїіояіса! тар5; рійпоїові- 
зспе Капеп | рі): карти тематичні, на 
яких заданими фенології зображуються 
сезонні зміни різних компонентів природ- 
ного комплексу на певній території. До 
основних К.ф. належать карти, на яких за- 
фіксовані строки настання і апогею весни, 
початку і повного літа, початку осені й т. 
зв. золотої осені. Ці карти складаються за 
фітофенологічними даними. Заслуговують 
на увагу К. ф. тривалості природних періо- 
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дів, зокрема весни й осені, що характери- 
зують міру континентальності клімату, як і 
карти феносиноптичні, на яких показана на- 
очно динаміка природи на різних широтах. 
Зміст К. ф. здебільшого подається за допо- 
могою ізофен. Карти найважливіших явищ 
неживої природи, напр., утворення і танен- 
ня снігового покриву, замерзання і розмер- 
зання річок, озер, водоймищ, початку і кін- 
ця посушливого періоду, варто відносити до 
К. ф. анедокарт кліматичних. 5. 
КАРТИ ФІЗИКО-ГЕОГРАФІЧНІ (физи- 
ко-географические картьх; ріузізсі-рео- 
жтарнізспе Капеп І рі): карти, основним 
змістом яких є зображення географічного 
середовища та географічної оболонки. 5. 
КАРТИ ХОРОПЛЕТИЧНІ (хороплети- 
ческие картьт): карти тематичні, які ві- 
дображають статистичні дані для геогра- 
фічних зон заповненням простору много- 
кутників - кольорами або сірими тонами 
відповідно до позначень, що відповідають 
варіації статистичних даних. 21. 
КАРТИ ЦИФРОВІ (цифровьг»е карть; аї- 
зйа! тарз; аїсйаіе Катеп рі): карти, що 
є цифровими моделями певної поверхні, 
записані на мащинному носії у встановле- 
них структурах і кодах, які отримано за за- 
конами генералізації в прийнятих для та- 
ких карт проєкції, розграфленні, системі 
координат і висот. 5. 
КАРТИ ЦИФРОВІ КОНТУРІВ (цифро- 
вие карть контуров; аїєйа! сопіоиг тар5; 
аїгйаіе ЦПтгіз55Кагеп Ррі): карти цифро- 
ві місцевості, що містять інформацію 
про планове і висотне положення об'єктів 
місцевості (крім рельєфу). 5. 
КАРТИ ЦИФРОВІ МІСЦЕВОСТІ (ци- 
фровье карть местности; аїєйа! тар5 о 
тетаїп; даївйаіе Сеійпаекатеп рі): карти 
цифрові, що відповідають встановленим 
для конкретного використання вимогам 
точності та змісту. 5. 
КАРТИ ЦИФРОВІ МОРСЬКІ (морские 
цифровье картьі; аївйа! пама! тарз; 

- аївішіе 5еекапеп Грі): карти циф- 
рові що за точністю та змістом відповіда- 
ють картам морським певного м-бу. 5. 
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КАРТИ ЦИФРОВІ РЕЛЬЄФУ (цифро- 
вьге карть рельефа; аїєйа! кейїе) тар5 
дівйае Кепеїукапеп Грі): карти цифро- 
ві місцевості, що містять інформацію 
про рельєф земної поверхні. 5. 

КАРТИ ШЕЛЬФУ ТА ВНУТРІШНІХ 
ВОДОЙМИЩ (картн шельфа и внутрен- 
них водоемов; тарз ор 5ПпеїГ апа ітпет уатег 
фазіпя; Капіеп | рі ае5 5спейя т, п ипа дек 
іппегеп УаззегрепаПек т рі): для потреб різ- 
них галузей господарства України з 1975 
проводиться загальнодержавне картогра- 
фування морського шельфу і дна внутріш- 
ніх водоймищ, На західну частину аквато- 
рії Азовського моря виконано топографіч- 
не знімання в м-бі 1:25000, а на північно- 
західну шельфову зону Чорного моря - 
1:10000. На Дніпровсько-Бузький басейн, 
річки Прип'ять (до кордону з Білоруссю), 
Десну, Південний Буг є карти м-бів 1:10000, 
1:25000 або 1:50000, а також лоції для суд- 
ноплавства. 2. 

КАРТКА ЗАКЛАДАННЯ ЦЕНТРІВ 
(карточка закладки центров; 5Кеїсі о/ Іо- 
угек сепіен8; Уегтагкип5Кігле )): схематич- 
ний рисунок центра геодезичного 
пункту (планового або висотного): його 
тип, розміри, глибина закладання та місце 
розташування. Останнє показують на схе- 
матичному рисунку, де вказують віддалі до 
3-4 постійних предметів або характерних 
точок місцевості. 16, 

КАРТОГРАМА (картограмма; сойайоп 
тар; Капіовкатт п, Сефієг5зшепкане БД: 
спосіб зображення середньої інтенсивно- 
сті певного кількісного за своєю характе- 
ристикою явища в межах наявних на кар- 
ті територіальних одиниць (найчастіше 
адміністративних) за допомогою графіч- 
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них засобів площового відображення 
(напр., фонове забарвлення, штрихування); 
при цьому інтенсивність графічних позна- 
чень відповідає інтенсивності зображува- 
ного явища, що суттєво впливає на наоч- 
ність карти. 5. 

КАРТОГРАМА ТОПОГРАФО-ГЕОДЕ- 
ЗИЧНОЇ ВИВЧЕНОСТІ (картограмма 
топографо-геодезической изученности; 
сапозгат оПоровгарніс-зеоаетісаі Іеуєі ої 
5сгиїпу; Капоргатт п дег іорортарпізснеп 
ипа КапоркарНізспеп Епіетпипр 5): спеціаль- 
на карта, на якій умовними позначеннями 
показані існуючі пункти геодезичних ме- 
реж, аштрихуванням або зафарбовуванням 
- ділянки місцевості, покриті зніманням у 
будь-якому м-бі, із зазначенням року зні- 
мання та його поновлення. К. т.-т. в. скла- 
дають для обліку та планування топогра- 
фо-геодезичних робіт. 7. 
КАРТОГРАФІЧНА ВИВЧЕНІСТЬ (кар- 
тографическая изученность; тар соуека- 
єе; Капозгарпізспе Еіетпипе Б: ступінь 
отримання певної інформації за наявними 
картографічними матеріалами. 5. 
КАРТОГРАФІЧНА ГЕНЕРАЛІЗАЦІЯ 
(картогрфическая генерализация; сагіо- 
ятарйпіса! яепегайзайоп; Каповгарпізспе 
Сепегаїзатпоп )): творчий процес, що зво- 
диться до відбору і узагальнення об'єктів 
реальної дійсності під час створення кар- 
тографічних творів відповідно до їх при- 
значення, м-бу і особливостей території, 
що зображується на них. Визначальним 
чинником К. г є призначення картогра- 
фічного твору. 5. 

КАРТОГРАФІЧНА ЗАБЕЗПЕЧЕНІСТЬ 
(картографическая обеспеченность; тар 
соуекаре; КапіожтарНізспе Уегзокяипе І): по- 
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казник наявності картографічних творів, 
передусім карт, для виконання відповідних 
робіт. 5. 

КАРТОГРАФІЧНА ЗАБЕЗПЕЧЕНІСТЬ 
УКРАЇНИ (картографическая обеспечен- 
ность Украцнь; тар соуегаре ої ПКиаїпе; 
Капоргарнізспе Уекзогейпо 7 дег ЦКгаіпе): 
картографічна забезпеченість, що 
подана в табл. 2. 

КАРТОГРАФІЧНА ІНФОРМАЦІЯ 
(картографическая информация; саніорта- 
рііса! іноктаїоп, Капіоягарнізсне Іп/огта- 
йоп д: інформація про реальний об'єкт, те- 
риторію, явище тощо, яку отримано зкар- 
тографічних матеріалів. К. і, має пізна- 
вальний, комунікативний і прагматичний 
характер. 5. 

КАРТОГРАФІЧНЕ ВИРОБНИЦТВО 
(картографическое производство; тар рюо- 
дисіїоп; КапортарНнізсне Нет5тейипя 5): за- 
клад або галузь виробництва, які створю- 
ють і виготовляють картографічні тво- 
ри (карти, глобуси, атласи тощо). 5. 
КАРТОГРАФІЧНЕ ЗОБРАЖЕННЯ 
(картографическое изображениєе; сагіо- 
якарйісаї! ітаяегу; КапоргарНізспе АБРії- 
дипе 5: основний елемент будь-якої кар- 
ти, що за допомогою графічних чи інших 
засобів розкриває її зміст. 5. 
КАРТОГРАФІЧНИЙ ДОКУМЕНТ 
ЧЕРГОВИЙ (дежурньй картографиче- 
ский документ; апепдані сапіожтарніса! д0- 
ситепі; капіовгарНізспез Меідедокитепі п, 
Коггекіипаокитепі п): документ, де систе- 
матично заносять усі зміни, що відбуваю- 
ться на конкретній території. Дані такого 
К. д. ч. використовуються під час онов- 
лення карт наявних або складання 
карти нової на певну територію. Зазвичай 
К.д.ч.єкарта чергова. 35. 
КАРТОГРАФІЧНИЙ ТВІР (картогра- 
фическое произведениєе, сагіозтарніс угогК; 
КапіовгарНнізспез У/егК п, КапіовгарНнізспег 
Роби т): твір, важливою складовою ча- 
стиною якого є картографічне зобра- 
ження. До К. т. відносять карти й атла- 
си, а також рельєфні карти й моделі Землі 
та небесних об'єктів у вигляді глобу- 
сів. 5. 
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КАРТОГРАФІЧНІ МАТЕРІАЛИ (кар- 
тографическиє материальх,; сагіозкарйніса! 
таїегіаї; Капіоргарпізспе Рокитепіе прі): 
графічні, цифрові, текстові, серед них 1 офі- 
ційні, та ін. документи, що використовують- 
ся підчаскартографування. К. м.засвоїм 
значенням і використанням поділяють на ос- 
новні, додаткові та допоміжні. 

Основні К. м. - такі матеріали, за якими під 
час складання оритіналу карти подаються 
основні елементи її змісту. Це здебільшо- 
го вже видані інші карти або їх оригінали, 
м-б яких такий же, як карти, що складає- 
ться, або трохи більший. 

Додаткові К. м. - матеріали, які доповню- 
ють головні елементи змісту карти, 
подають їх додаткову характеристику, а та- 
кож матеріали, які є вихідними для нане- 
сення на складальній основі додаткових 
об'єктів згідно з програмою карти, що 
складається. 

Допоміжні К. м. використовують для оцін- 
ки загального змісту карти, уточнення як 
якісних, так і кількісних характеристик її 
окремих елементів тощо, 5. 
КАРТОГРАФІЧНІ ШРИФТИ (карто- 
графическиє шрифть; сакіозмарніс іуре; 
Кагіовгарнізспе 5сНгідеп 7 рі): див. 
Шрифт. 5. 

КАРТОГРАФІЯ (картография, сапіожта- 
ріпу; Капозгарніе 5: галузь науки, техніки 
і виробництва, що охоплює вивчення, ство- 
рення і використання різноманітних 
картографічних творів, наяких за до- 
помогою певної системи умовних позна- 
чень відображені різні об'єкти і явища ре- 
альної дійсності. К. охоплює такі її скла- 
дові частини: картографію мате- 
матичну; картознавство; карто- 
метрію; проєктування карти; складання 
карти; оформлення карт; видання карт; 
економіку, організацію та управління 
картографічного виробництва; 
картографію цифрову. К.тісно пов'я- 
зана з багатьма галузями науки та вироб- 
ництва, особливо з геодезією, фотограм- 
метрією, географією. Враховуючи поняття 
про метод пізнання картографіч- 
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ний, вважають, що картографія є наукою 
про відображення та дослідження природ- 
них і соціально-економічних об'єктів та 
явищ на моделях картографічних. 5. 
КАРТОГРАФІЯ МАТЕМАТИЧНА (ма- 
тематическая картографчя, ташетаїісаї 
сапіоркарну; таїетаїїзспе Капозтарніе б: 
розділ картографії, який вивчає спосо- 
би зображення поверхні еліпсоїда або кулі 
на площині, тобто картографічні проєкції, 
як і відповідні спотворення, що виникають 
унаслідок такого зображення. К. м. мате- 
матично обтрунтовує створення різномані- 
тних карт. 5. 

КАРТОГРАФІЯ ЦИФРОВА (цифровая 
картография; аїєйа! сапіоргарпу; аїзиаіе 
Каповтарніє 5): розділ картографії, змі- 
стом якого є питання теорії і практики ство- 
рення та використання карт цифрових і 
цифрових моделей земної поверхні. 5. 
КАРТОГРАФУВАННЯ (картографиро- 
вание; тарріпе; Капіетипе )): процес ство- 
рення карти або карт для конкретної те- 
риторії земної поверхні, небесного тіла чи 
космічного простору. 5. 
КАРТОГРАФУВАННЯ ТЕМАТИЧНЕ 
(тематическое картографирование; зиб- 
Лесі тарріпе; Штетагїїзспе Капієетипе Б: 
зводиться до камерального способу виго- 
товлення карт тематичних. К. т. здій- 
снюється як у спеціальних картографічних 
установах, так і в організаціях і установах 
окремих відомств для розв'язання конкрет- 
них завдань. Тепер деякі дослідники вва- 
жають термін ,картографування тематич- 
не" застарілим, таким, що не зовсім відпо- 
відає основній суті моделювання 
картографічного. 5. 
КАРТОГРАФУВАННЯ УКРАЇНСЬКИХ 
ЗЕМЕЛЬ (картографирование украйн- 
ских земель; тарріпє оЇ (Кгаїпіап Іапа; 
Капіегипе Ї аег иКгаїпізснеп Ілпаег п рі): 
започатковане в глибокій давнині. До пер- 
ших примітивних картографічних зобра- 
жень невеликих за обсягом земель нале- 
жить ,Межиріч-карта". Відомо 10 таких, 


але різних за змістом, примітивних зобра- 
е сте гсті пбістпричиого пепіату ша 


У давні часи інформацію про прибережні 
українські землі подавали грецькі перип- 
ли. Ці землі зображені й на деяких картах 
грец. математика, астронома і картографа 
Клавдія Птоломея (П ст. по Р.Х.), що 
містились у його 8-томному , Посібнику з 
географії". До давньоримських картогра- 
фічних творів належить т. зв. Таблиця Пев- 
тінгера (ГУ ст.), наякій зображене північне 
узбережжя Чорного моря та ін. українські 
землі. 

До основних картографічних творів серед- 
ніх віків належать т. зв. монастирські карти 
іпортолани. Серед монастирських карт 
є знаменита збірка під назвою ,Марра 
Мипаї" (,Карта Світу"), Герефордська 
карта Світу (близько 1275), карта світу 
їспан. монаха Беата (близько 776). На цих 
картах показані примітивні обриси сухо- 
долу і морів, серед них Чорного та Егейсь- 
кого. Цінними з точки зору К.у.з. є карти 
світу араб. географа Аль-Їдрісі, на яких 
територіальне розташування наших земель 
уперше супроводиться назвою ,,Русь", а та- 
кож є підписи гідро- (Діаброс- Дніпро, 
Дніест- Дністер) і топонімів (Київ, Гелісія 
--Галич та ін.). На карті (1459) монаха Фра 
Мауро із Мурано, що біля Венеції, вперше 
з'явився підпис ,Червона Русь", що окрес- 
лює Галичину. На одній із каталонських 
портолан (1375), крім берегів Чорного мо- 
ря, показано територію України з назвами 
Києва і Львова. Із появою в ХУ ст. друку- 
вання й можливості виготовляти оригінали 
карт гравіюванням українські землі зобра- 
жувались на картах численних перевидань 
» Географії" К.Птоломея, які щоразу вдо- 
сконалювались і доповнювались, а також 
на картах Миколи Кребса (Кузанського), 
Бернарда Ваповського, Марка Бенвентан- 
ського, Мартіна Вальдземюллера, Вацлава 
Гродецького, Севастіяна Мюнстера та ін. 
Останні карти належать до ХУ - першої 
пол. ХУЇ ст. В атласах Герарда Меркатора, 
Абрагама Ортелія та ін. вміщені карти 
українських земель таких картографів, як 
В. Гродецький, Андрій Пограбка (Погра- 


факт іде бий Гато СПррржчк ВІ Плнайсянм, Тако 
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КАРТОГРАФУВАННЯ ЦИФРОВЕ (кар- 
тографирование цифровое; аїєйа! тар- 
ріпя; аїзйаіе Капіегипе 0: картографу- 
вашия, за доповігогїо якого можиаа виго- 
товити карти цифрові тацифрові мо- 
делі земної поверхні. 5. 
КАРТОДІАГРАМА (картодиаграмма; 
тар аїаєтат; Капепаїаязгатт п): спосіб 
зображення на карті за допомогою діаг- 
рам сумарної (кількісної) величини яко- 
гось явища, що стосується певної терито- 
ріальної одиниці (найчастіше політико- 
адміністративної, хоча, напр., для карт ри- 
бальських такими одиницями можуть бу- 
ти акваторії морів, озер). Діаграмні фігури 
можуть бути: лінійні - у вигляді стовпчи- 
ків, смужок тощо; площові -- квадрати, кру- 
ги тощо; об'ємні - кулі, куби тощо. Діа- 
грамні фігури можуть бути ще й структур- 
ні: фігура поділена на частини відповідно 
до величини зображуваного явища (напр., 
круг подає кількість населення області, а 
площові сектори круга - національний 
склад населення). Найкраще пояснюють 
зображуване явище лінійні К., але вони не 
економні. 5. 

КАРТОЗНАВСТВО (картоведение,; тар 
заду; Капепкипае )): розділ картографії, 
який вивчає виникнення і розвиток карти 





стивості, можливості використання таких 
карт у практичній діяльності. Значну час- 
тину змісту К. становить історія картогра- 
фії, 5. 

КАРТОМЕТРІЯ (картометрия; сатіо- 
теїку; Капіотеїттіе Д: розділкартографії, 
що розглядає способи і засоби виконання 
відповідних вимірювань на картах для 
отримання різноманітних характеристик, 
зокрема й морфометричних, а також питан- 
ня, пов'язані з аналізом і оцінкою точнос- 
ті цих вимірювань. 5. 

КАСА НАБІРНА (наборная касса; іуре- 
зейіпе сазе; 5аїгКазіеп т): плоска скринь- 
ка, поділена повздовжніми і поперечними 
перегородками на гнізда, в яких містяться 
літери друкарські, або літери фото- 
набірні. 5. 


254 


Кк 


КАСЕТА (кассета; саззейе; Каззепе Д: 
складова частина приладу, в якій містяться 
фотоплівка, фотопластинка або негатив. | 
Роорізпяють К.: 

аерофотокамери - призначена для розмі- 
щення, перемотування і вирівнювання в 
момент фотографування фотоплівки спе- 
ціальними пристроями і механізмами, за- 
побігання її засвічуванню. Більшість К. зні- 
мається і легко відділяється від аерофото- 
апарата; 

фототеодоліта - призначена для розмі- 
щення фотоплівки або фотопластинки та 
запобігання їх засвічуванню. Фототеодо- 
літний комплект має 12-24 касети, Корпус 
К. металевий або комбінований (дерево і 
метал). Формат К. (см.) 13х18, 10х15, 
9х12 залежно від марки фототеодоліта. У 
корпусі К. є фіксатор положення фото- 
пластинки (щоб запобігти самовільному 
випаданню пластинки з К.), пружини для 
забезпечення притискання фотопластинки 
до прикладної рамки фототеодоліта. К. має 
затулку. Якщо К. вставлено у фототеодо- 
літ, то перед фотографуванням затулку ви- 
тягують, і фотопластинка притискається до 
прикладної рамки. 
фототрансформатора -- для розміщення 
та закріплення окремого негатива або 
всього фільму. 8. 

КАССІНІ ЗАКОНИ (законь Киссини; 
іамі5 0 Саззіпі; Себеїг п уоп Каззіпі): три 
закони, які сформулював Д. Кассіні 1693, 
описують обертання Місяця навколо своєї 
осі: 1. Місяць обертається із заходу на схід 
навколо своєї полярної осі з постійною ку- 
товою швидкістю і періодом обертання, що 
дорівнює періодові оббігу навколо Землі. 
2. Нахилення екватора Місяця до площини 
екліптики постійне. 3. Полюси осей обер- 
тання Місяця, екліптики і орбіти лежать на 
одному великому колі в зазначеному по- 
рядку, тобто площини екватора Місяця, 
його орбіти і екліптики перетинаються по 
одній і тій же прямій, яку наз. лінією вуз- 
лів; низхідний вузол екватора є вузлом 
орбіти висхідним. Насправді обертання 
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Місяця відрізняється від обертання за 
законами Кассіні на величину лібрації 
фізичної. 11. 

КАТАЛОГ (каталог; саїаїовие; Каїаоє 
т): складений за певною схемою на окре- 
мих картках перелік будь-яких предметів, 
книг, карт, координат тощо, наявних в уста- 
нові, бібліотеці, картосховищі. Складання 
К. картографічної продукції може здійсню- 
ватись за м-бом, територіальним району- 
ванням, призначенням, тематикою тощо. К. 
може бути оформлений окремою, за тема- 
тикою, збіркою у вигляді книжки. 5. 
КАТАЛОГ ГРАВІМЕТРИЧНИХ ПУНК- 
ТІВ (каталог гравиметрических пунктов; 
сашіорие ої якамітеїгіс роїпіз; Кашіоя т 
Чек вгамітетгізснеп Рипкіе трі): каталог 
гравіметричних пунктів з такими даними 
про них: назва пункту, опис його місця 
розташування, зарис пунктів, номенклату- 
ра трапеції, прискорення сили ваги (в мі- 
лігалах) і сер. кв. похибка її визначення, 
планові координати і висота. 6. 
КАТАЛОГ КООРДИНАТ ГЕОДЕЗИЧ- 
НИХ ПУНКТІВ (каталог координат гео- 
дезических пунктов; Її5І о реоаєтіс Беасоп со- 
опаїпатез; Коопаїпатепкашіо? т 4ег рео- 
дашізспеп РипКіе т рі): каталог пунктів для 
одного аркуша карти або на деяку іншу ви- 
значену територію, в якому подаються такі 
дані: клас пунктів, їх координати, висоти цен- 
трів і дирекційні кути напрямів на сусідні або 
орієнтирні пункти. К. к. г п.супроводжуєть- 
ся схемою геодезичної мережі, описом цен- 
трів та ін. відомостями, потрібними під час 
використання геодезичної мережі. Деколи 
складають окремі каталоги державних пла- 
нових і висотних мереж. 12. 

КАТАЛОГИ ЗОРЯНІ (звездньєе катало- 
ги; зак саїаовиез; ЗБтегпкашіове т рі): 
перелік зір, об'єднаних за однією або де- 
кількома характеристиками: положенням, 
власним рухом, зоряною величиною 
тощо. Особливе значення мають фунда- 
ментальні каталоги положень зір. Міжна- 
родним стандартом К. з. є фундаменталь- 
ний каталог ЕК. 18. 
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КАТЕГОРІЇ ПРИДАТНОСТІ ЗЕМЕЛЬ 
(категории пригодности земель; сатерогі- 
ех 0 апа ртез5; ВодерЬкансіРагкетзкае- 
гогіе б: виділяють декілька категорій зе- 
мель за основними стадіями їх утворення 
і розвитку, відповідно до відносного віку 
земель і основного с/г призначення. 21. 
КВАДРАНТ ОПТИЧНИЙ (оптический 
квадрант; оріїса! диайнанпі,; оргїзспез Оиад- 
капі п): прилад для вимірювання кутів на- 
хилу устаткування з плоскими та цилінд- 
ричними поверхнями, а також їх встанов- 
лення під заданим кутом до горизонту. 
Основні частини К. о.: корпус із ручками, 
нерухомо закріплений у ньому скляний 
круг, поворотний круг - алідада з відліко- 
вим мікроскопом і двома рівнями -- поздов- 
жнім та поперечним. Для вимірювання ку- 
та нахилу прилад установлюють на пло- 
щину (поверхню) конструкції, відкріплю- 
ють закріплювальний гвинт і рукою нахи- 
ляють алідаду, доки бульбашка поздовж- 
нього рівня стане в нуль-пункті, Далі наві- 
дним гвинтом коригують положення буль- 
башки рівня і відлічують Й" вертикальний 
круг. Кут нахилу обчислюють за формулою 
У « И"- МО, де МО - місце нуля шкали. 
Похибка вимірювання кутів нахилу при- 
ладами типу К. о.-10 становить відповід- 
но 307110", 1, 

КВАДРАТ (квадрат; анаагаї; Оиаанаї п): 
у друкуванні: 1) більшавідпункту у дру- 
куванні одиниця вимірювання шрифтів, 
ширини й висоти набору, полів тощо. К. 
становить 48 пунктів (18 мм); 2) пробіль- 
ний матеріал у друкарському наборі, ши- 
рина якого становить 48 пунктів, а товщи- 
на така, як кегль шрифту. 5. 
КВАЗІГЕОЇД (квазигеоид; диазівеоій; 
Оиназівеоїй п): поверхня, що збігається з 
геоїдом у морях та океанах і дуже мало 
відступає від поверхні геоїда на суходолі; 
переважно розміщується вище геоїда, не 
більше 2,5 см у рівнинних районах 12 м 
на високогірних плато. Поверхню К. мож- 
на визначити за наземними вимірювання- 
ми. 17. 


Квартал 


КВАРТАЛ (квартал; РіоскК ої Пои5е5; 
біадтиіеніеї п): 1) частина забудованої те- 
риторії міста (населеного пункту), обмеже- 
на кількома вулицями, що перетинаються; 
2) квадратні облікові ділянки, на які поді- 
ляють ліс. 4. 

КЕГЛЬ (кегль; зспірі; Кезе! т): розмір дру- 
карського шрифту, що дорівнює висоті 
вічка разом із запліччям, в якому умовно 
за одиницю виміру приймається пункт 
(див. Пункт у друкуванні). Найменший 
розмір друкарського шрифту - четвертий К., 
що дорівнює чотирьом пунктам (1,5 мм). 
Стандартом передбачені такі К.: 4 - 1,5 мм 
(діамант), 5 - 1,88 мм (перл), 6- 2,26 мм 
(нонпарель), 7 - 2,63 мм (міньйон), 8 - 
3,01 мм (петиту), 9 - 3,39 мм (боргес), 10 - 
3,76 мм (корпус), 12 - 4,51 мм (цицеро), 
14 - 5,26 мм (мітель), 16 - 6,02 мм (терція), 
20 - 7,52 мм (текст), 24 - 9,92 ум, 28 - 
10,52 мм і 36-12,03 мм. Шрифти вище 28 
кегля спеціальних назв не мають і різнять- 
ся лише за кількістю пунктів (напр., кегль 
24 має 24 пункти). 5. 

КЕРМОВА МАШИНА (рулевая машина; 
зіеегіпе епяіпе; 5іецегтазсНіпе д): машина 
з гідравлічним чи електричним приводом, 
кінематично зв'язана з кермами літака. Є 
виконавчим елементом у системі керуван- 
ня літаком з автопілотом (витримування 
курсу, крену, висоти, дотримання задано- 
го режиму лету під час зміни центрування 
носія, ваги, тягла двигунів та ін.). 8. 
КЕРОВАНА СТАНЦІЯ (ведомая стан- 
ция; диезі 5іаїйоп; Мерепутаїіоп 5): див. 
Гетеродинний віддалемір з актив- 
ним відбивачем. 13. 

КЕРРА ЕФЕКТ (зффект Керра; Кегг 
ересі; Кекгізспег ЕПекі т): полягає в тому, 
що деякі рідини й аморфні тверді тіла в 
електричному полі набувають властивос- 
тей одновісного кристала, вісь якого збі- 
гається з напрямом силових ліній поля; від- 
крив Д. Керр 1875. В електричному полі 
плоскополяризований промінь, який про- 
ходить через рідину перпендикулярно до 
силових ліній поля, розщеплюється на два 
- звичайний і незвичайний. Площина ко- 
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ливань першого перпендикулярна до сило- 
вих ліній, а другого - паралельна. Різниця 
показників заломлення рідин для цих про- 
менів прямо пропорційна квадрату напру- 
женості К електричного поля: пу - п, с КЕ; 
К. е. наз. квадратичним. Найчіткіше К. е. вия- 
вляється в нітробензолі (СН. МО»). К. е. за- 
стосовують у модуляторах електрооп- 
тичних, які наз. компенсаційними ко- 
мірками Керра. 13. 

КИСЛЮК ВІТАЛІЙ СТЕПАНОВИЧ 
(20.01.1940). 1962 закінчив геодезичний 
факультет Львівського політехнічного ін- 
ту за спеціальністю астрономогеодезія. З 
1962 працює в Головній астрономічній об- 
серваторії НАН України: інженер (1962- 
65), аспірант (1965-68), молодший науко- 
вий співробітник (1968-73), учений секре- 
тар (1973-78), заступник директора з нау- 
кової роботи (1978-34). З 1984 - зав. від- 
ділу астрометрії. Спеціаліст у царині се- 
ленодезії, динаміки Місяця та астрометрії. 
Канд. фіз.-мат. наук (1970), д-р фіз.-мат. на- 
ук (1986), проф. (1995). Відповідальний се- 
кретар журналу ,Космічна наука і техно- 
логія", член редколегії журналу ,,Кинема- 
тика и физика небесньгх тел" та щорічни- 
ка , Астрономічний календар" (1976-95 -- 
відповідальний редактор , Астрономічно- 
го календаря"). Член міжнародної астро- 
номічної спілки, робочої групи з історії 
астрономії Німецького астрономічного то- 
вариства, Европейського астрономічного 
товариства та Української астрономічної 
асоціації. Лавреат Державної премії Укра- 
їни в галузі науки 1 техніки (1983) та пре- 
мії ім. М.П. Барабашова НАН України 
(1977). 

КІНОТЕОДОЛІТ (кинотеодолит; сіпе- 
ШТеодоїше; Кіпотеоаоїій ту): апарат для фо- 
тографування рухомих об'єктів та дослід- 
ження динамічних процесів. Складається 
з точного теодоліта і швидкісної кінокаме- 
ри з високими метричними показниками. 
В момент фотографування об'єкта на кі- 
ноплівці автоматично фіксуються відліки 
горизонтального і вертикального кругів тео- 
доліта та час знімання. Найпоширеніший 
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К. ,,Асканія Верке" (Німеччина); він має 


змінні об'єктиви 30, 60, 100 їі 300 мм", 
збільшення зорових труб від 5 до 20 разів, 
швидкість знімання до 20 кадрів за 1 сна 
стандартну фотоплівку формату кадра 


24х36 мм". 8. 

КІРЕГЕЛЬ (кипрегель; іеієзсоріс аїйда- 
4е; Кірргере! б: геодезичний прилад, для 
вимірювання перевищень, віддалей, верти- 
кальних кутів і графічних побудов напря- 
мів підчасзнімання топографічного. 
К. використовують разом з мензулою. Су- 
часні К. номограмні (КН), якими можна 
безпосередньо по рейці визначити горизо- 
нтальну проєкцію віддалі та перевищен- 
ня. КН має апохроматичну трубу з прямим 
зображенням. 


із 14 15 16 172118 1920 
Й із чю І І І / РА 
«о ТУ лат я 





Основні частини К. (рис., а): об'єктив 1; 
кремальєрний гвинт 19; окуляр 12, який 
можна обертати під різними кутами до ві- 
зирної осі; закріплювальний гвинт труби 
15 і співвісний з ним навідний гвинт /6. У 
корпусі 13 вмонтовано циліндричний рі- 
вень при вертикальному крузі (на рис. ба- 
чимо лише його дзеркало 17), його навід- 
ний гвинт 18, з протилежного боку якого 
на корпусі 13 є виправний гвинт згаданого 
рівня під покришкою. Вертикальний круг 
розташований у кожусі 2. Кожух з трубою 
є суцільним корпусом. Під час обертання 
труби круг нерухомий. Рівень 2/ при тру- 
бі має виправні гвинти, розташовані під по- 
кришкою /4. До колонки 3 кріпиться осно- 
вна лінійка 9, до якої на суставах 4 прикрі- 
плена додаткова лінійка 9. У пазах лінійки 
8 пересувається м-бна лінійка 7 з пуансо- 


ном 5. У комплект входять м-бні лінійки з 
м-бами 1:1000, 1:2000, 1:2500 і 1:5000. На 
основній лінійці встановлено циліндрич- 
ний рівень // з виправними гвинтами /0. 
Приблизне прицілювання труби викону- 
ють за допомогою приціла 20. Поле зору 
КН (рис., б) аналогічне тахеометру но- 
мограмному, лише в полі зору КН вид- 
но кутомірний круг з п'ятимінутними по- 
ділками і без віддалемірних штрихів сітки 
ниток. На рис., б показано знизу вверх: 
круг з поділками, основну криву, криві від- 
далей з коефіцієнтом 200 і 100 та криві пе- 
ревищень 910 і -10. 14. 





КІПРЕГЕЛЬ НОМОГРАМНИЙ (номо- 
граммньй кипрегель; потоягат аідаде; 
поторгаттіузспе Кірргеяеї! Б: кіпрегель 
з номограмами віддалей і перевищень, що 
зображуються в полі зору труби. 14. 
КЛАС ТОЧНОСТІ (класс точности; 
ассигасу сіаззійїсаїоп; СепацірКейКіаззе д: 
сукупність допусків, що залежать від номі- 
нальних значень геометричних параметрів. 1. 
КЛАСИ ТОЧНОСТІ ВАЛЬНИЦЬ (классь 
точности подшипников; Феагіпе ассикасу 
сіаззідісайоп, СепанізКейзКіаззе 7 де5 І азег5 
пу: кл. 0, 6, 5, 4, 2, в яких державним стандар- 
том визначені вимоги до точності виготов- 
лення вальниць кочення. У фотограмметри- 
чних приладах використовують кулькові 
вальниці 4 12 кл. точності. Напр., для зовні- 
шнього діаметра кілець від 18 до 30 мм ви- 
моги такі: 2 кл.-г е 3 мкм, р - 8 мкм, 4кл.- 
га 5 мкм, Р - 13 мкм, дег--радіальне биття, 
Ь - бокове биття вальниці. 8. 


Класифікатор 


КЛАСИФІКАТОР ТОПОГРАФІЧНОЇ 
ІНФОРМАЦІЇ (классификатор топогра- 
фической информации; іорожгарніс ін/ог- 
тапоп сіаззійет; Кіаз5ілкагг дек іорорта- 
ріізспеп Ін/огтапоп ): основний документ, 
який встановлює для цифрових топогра- 
фічних карт склад і коди об'ктів місцевос- 
ті, Їх характеристики та підписи і забезпе- 
чує єдиний підхід до кодування картогра- 
фічної інформації. 21. 
КЛАСИФІКАЦІЯ АТЛАСІВ (классифи- 
кация атласов; айаз'єз сіаз5їсайоп; 
АпаззеКіаззіїкатоп )): однією з ознак К. а. 
є предмет зображення: за цією ознакою 
атласи поділяють на географічні й астро- 
номічні. Майже всі карти географічних 
атласів відображають поверхню Землі та 
явища, що відбуваються на ній. Астроно- 
мічні атласи зображають зоряне небо, пла- 
нети і Всесвіт. Позаяк останніх є порівня- 
но небагато, то К. а. здійснюють на при- 
кладі географічних атласів аналогічно кла- 
сифікації карт. 5. 

КЛАСИФІКАЦІЯ ГЕОГРАФІЧНИХ 
АТЛАСІВ (классификация географических 
атласов; сіаззійсатйоп о) іе яеоетарнісаї 
аНаз; Кіаззійкайоп | 4ег зеоргарНіезспеп 
Айаз5е т рі): класифікуються за терито- 
ріальною ознакою, змістом, призначенням, 
форматом, способом використання. 

УК. г. а. за територіальною ознакою роз- 
різняють атласи: 1) світу; 2) частин світу, 
континентів (океанів) і великих регіонів; 
3) держав або їх груп; 4) частин держав; 
5) порівняно невеликих природних та еко- 
номічних районів; 6) міст, здебільшого ве- 
ликих. Можуть бути й окремі атласи неве- 
ликих адміністративно-територіальних 
одиниць. За змістом К. г. а. охоплює атла- 
си: загальногеографічні, тематичні та за- 
гальні комплексні. 

Атлас загальногеографічний складається 
здебільшого з карт загальногеогра- 
фічних. Спочатку подається декілька карт 
дрібного м-бу тієї території, для якої скла- 
дений атлас. Це здебільшоно карти по- 
літичні (політико-адміністративні) 
ікарти фізико-географічні. Можуть 
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бути й інші карти, напр., карта поясного 
часу. Далі розміщені загальногеографічні 
карти цієї території (акваторії) вже трохи 
більших, як для атласу, м-бів, які й станов- 
лять основний зміст цього атласу. 

Атлас тематичний складається здебіль- 
шого з різних за змістом карт тематич- 
них, Тематичні атласи поділяють на атла- 
си природних явищ (фізико-географічні) і 
атласи суспільних явищ (соціально-еконо- 
мічні). Фізико-географічні атласи можуть 
бути: 1. Вузькогалузеві, що містять одноти- 
пні карти певної галузі (напр., геологічні 


атласи); 3, Комплексні галузеві, в яких на- 
явні різні, але взаємодоповнювальні карти 
деякого природного явища (напр., кліма- 
тологічні атласи з картами окремих метео- 
рологічних елементів); 3. Комплексні, в 
яких подається низка взаємозв'язаних між 
собою природних явищ (напр., клімат і оке- 
анологія Світового океану). Соціально- 
економічні атласи поділяють аналогічно до 
фізико-географічних. 

Загальний комплексний атлас складаєть- 
ся з карт природних і соціально-економічних 
явищ і загальногеографічних карт. Подає 
всебічну характеристику об'єкта (терито- 
рії), для якого складено і видано атлас. 5. 
КЛАСИФІКАЦІЯ ГЕОДЕЗИЧНИХ 
МЕРЕЖ (классификация геодезических 
сетей; веодетіс петуротк сіаззійсайоп; Кіа- 
з5іткатоп / дег Уегттеззипазпеїге п рі): пе- 
редбачає поділ планово-висотних геоде- 
зичних мереж на державні мережі гео- 
дезичні, мережі згущення тамережі 
знімальні. Державна мережа складаєть- 
ся з планової мережі І, 2, 3 кл., створеної 
методами тріангуляції, полігонометрії, 
трилатерації, СР5 та висотної (нівелірної) 
мережі І, П, ПІ, ГМ кл. Геодезичні мережі 
згущення прив'язані до пунктів державної 
мережі. До планових мереж згущення на- 
лежать мережі тріангуляції, полігономет- 
рії та трилатерації - 4 кл., 1112 розрядів, а 
до висотних - мережі технічного нівелю- 
вання. Знімальні мережі потрібні для то- 
пографічного знімання місцевості. До них 
належать: мережі теодолітних, тахеомет- 
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ричних і мензульних ходів, мікротріангу- 
ляції, засічки, технічне та тригонометрич- 
не нівелювання, 13. 

КЛАСИФІКАЦІЯ КАРТ (классификация 
карт; тар сіаз5іїсайоп; КапепКіаззійка- 
поп б): поділ карт на окремі групи за пев- 
ними ознаками. Найчастіше карти класи- 
фікують за такими ознаками: об'єкт зобра- 
ження (географічні та астрономічні), зміст 
(загальногеографічні та тематичні), м-б 
(велико-», середньо-, дрібномасштабні), те- 
риторіальне охоплення (вся поверхня Зем- 
лі, території півкуль, окремих материків, 
регіонів, країн тощо), призначення. 35. 
КЛАСИФІКАЦІЯ КАРТОГРАФІЧНИХ 
ПРОЄКЦІЙ (классификация картогра- 
фических проекций; сіаз5іїсайоп о Ше саг- 
іовгартіс рюо)есіїопя; Кіаз5ійкатоп 7 дег 
КапозкарНнізспеп АБРіїдипреп 7 рі): поділ 
або групування проєкцій картографічних 
за певними спільними ознаками, власти- 
востями. Проєкції картографічні зде- 
більшого класифікуються за такими влас- 
тивостями: за характером спотворень - 
рівнокутові (конформні), рівноплощові 
(рівновеликі), довільні, зокрема рівнопро- 
міжкові; за виглядом нормальної сітки 
картографічної - азимутні, конічні, ци- 
ліндричні, поліконічні, колові, похідні, 
умовні та ін.; за орієнтуванням картогра- 
фічної сітки - нормальні або прямі, скісні 
та поперечні. Картографічні проєкції мо- 
жуть ще поділятися за іншими ознаками, 
напр., за виглядом ізокол, за кількісними 
показниками спотворень. 5. 
КЛАСИФІКАЦІЯ ПЛАНОВИХ МЕ- 
РЕЖ (классификация плановьх сетей; 
ріапе пегурокк сіаззійсайоп; Кіаззійкайоп / 
дек Ногігопіаіпеїге п рі): див. Класифіка- 
ція геодезичних мереж. 13. 
КЛАСТЕР (кластер; сінзіег): 1) група ди- 
скових секторів, що утворюють основну 
одиницю, яка потім використовується під 
час розподілу дискового простору; 2) під- 
множина об'єктів з певними ознаками, які 
виявляють під час кластерного аналізу. 21. 
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КЛАСТЕР-АНАЛІЗ (кластер-анализ; 
сінзіек-апаїувез): багатовимірний статисти- 
чний аналіз, який дає змогу поділити до- 
слідну сукупність елементів так, щоб еле- 
менти одного класу перебували на невели- 
кій відстані, а різних класів - на досить зна- 
чних відстанях один від одного. 21. 
КЛЕРО ТЕОРЕМА (теорема Клеро; Сіаі- 
кації Шеогет; Сіаїмкаці зсПпез Ттеогет п, 
Саїмаці зспек Іейгзаї з т): записується рів- 
нянням 


у зу. (1-- Вз8іп В), 


де В 22,54 - В - широта; У - значення 
сили ваги; У, - Значення У на екваторі; (/ 
- стиснення планети; 4 - відношення від- 
центрової сили до У,; В - (у, з"У«)/Те) 
Ур г Значення У на полюсі, виражає закон 
зміни сили ваги на поверхні Землі залежно 
від широти. 15. 

КЛЕРО ТЕОРІЯ ВИЗНАЧЕННЯ ФІГУ- 
РИ ЗЕМЛІ (теория определения фигурь 
Земли Клеро; Сіаїкаші У їНнеоку /ог аєіенті- 
пайоп од йе Каній 5 /Пєиме; Сіаікаці 5спе 
Треогіе ) дек Кізигбезтіттипя 7 дег Екає б: 
теорія (1743) грунтується на припущенні, 
що маси Землі задовольняють закони гід- 
родинаміки і що густина всередині плане- 
ти змінюється з глибиною так, що в кож- 
ному із нескінченно тонких шарів, які роз- 
ташовані між двома близькими співфокус- 
ними еліпсоїдами, густина стала, а при пе- 
реході від одного тонкого шару до суміж- 
ного змінюється. Клеро одержав інтегро- 
диференційне (основне?) рівняння, яке те- 
оретично дає змогу визначити стиснення 
послідовних верств неоднорідної рідини, 
якщо їх густина задана у вигляді функції 
віддалі від центра, а отже, й стиснення зов- 
нішньої поверхні планети. 15. 
КЛИНОМЕТР (клинометр,; іпсіїпотеїег 
іпсійпатогіит; Кейтеззег т): переносний 
прилад (подібний до мікрокренометра) 
з двома точними рівнями з вимірювальни- 
ми елеваційними гвинтами, який викори- 


Клиноподібність... 


стовують для вимірювання крену конст- 
рукції або споруди з опорною плитою. І. 
КЛИНОПОДІБНІСТЬ СВІТЛОФІЛЬТ- 
РА (клинообразность светофильтра; угеа- 
2е-зігірпез5 ой йо ППег; КеййнпіїсНкей 7 
де5 Гістііегя т): відхилення світлофільт- 
ра від форми плоскопаралельної пластин- 
ки. К. с. порушує геометричну схему фор- 
мування зображення ідеальною фотозні- 
мальною системою, а під час фотографу- 
вання з малих віддалей відбувається роз- 
фокусування фотокамери. Допустимий кут 
К. с. визначається за формулою і - 6700 / /, 
де /- фокусна віддаль об'єктива, Д - макси- 
мально допустимий зсув зображення. Кут 
К.с. не має перевищувати 27, а відхилення 
від площинності - 1 мкм (для аерофотоа- 
парата). 8. 

КЛОТОЇДА (клотоида; сіотоїй; брігаіе 
ЛДмиоп Коти, Кіотоіде ): крива перехід- 
на на дорогах для забезпечення плавного 
руху транспорту при переході з прямої ді- 
лянки накриву колову радіуса К. За умо- 
вою переходу радіус " на початку перехід- 
ної кривої повинен дорівнювати го, а в кін- 
ці- радіусу колової кривої К. Цій умові від- 
повідає рівняння и - С/Ї, де / - віддалення 
біжучої точки перехідної кривої від її по- 
чатку, С - параметр перехідної кривої, 
С з ау "((єї) є КІ. Тута--база вагона (авто- 
мобіля), у - швидкість його руху, є - при- 
скорення сили ваги (є - 9,81 м/с"), і - по- 
здовжній ухил відгону віражу (в практи- 
ці він дорівнює 0,001-0,002 для залізниць 
і 0,005-0,010 -- для автодоріг), 1, - довжи- 
на перехідної кривої. Описаному рівнян- 
ню відповідає крива - радіоїдальна спіраль 
або клотоїда, параметричне рівняння якої: 
І? з 2Сф, де Ф - кут між дотичною до бі- 
жучої точки кривої і напрямом тангенса. 
В обчисленнях кожна біжуча точка К., від- 
далена від її початку на відстань /, визна- 
чається прямокутними координатами 


Х «І-1У/40С? ІЗ /345С" -...3; 
У «І -ТУ/56С? «ІЗ / т040С" -...). 
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У практиці зазначені координати беруть Із 
спеціальних таблиць. 1. 
КОАКСІАЛЬНА ОПТИЧНА СИСТЕ- 
МА (коакснальная оптическая система; 
соахіаі оріїсаї зузіет; КоасНзіаіе оргїзспе5з 
Бузієт п): див. Оптична система спів- 
вісна. 13. 

КОБИЛІН ОЛЕКСАНДР ІВАНОВИЧ 
(18.02.1902-26.08.1974). Закінчив Полтав- 
ський межовий технікум (1922) та Харків- 
ський геодезично-землевпорядний ін-т 
(1926). Після закінчення працював началь- 
ником знімання Луганська, 1928-29 -- нач. 
знімання Харкова, опісля - інспектором ос- 
новних геодезичних робіт Українського 
геодезичного управління. Брав участь у 
створенні тріангуляції Криворізького залі- 
зорудного басейну, а також у роботі Укра- 
їнської державної експедиції в централь- 
ному Тянь-Шані. Паралельно з 1927 - ви- 
кладач Харківського геодезичного ін-ту, з 
1934 - викладач Харківського інженерно- 
будівельного ін-ту. 1939 йому присвоєне 
звання доцента. 1937 захистив кандидат- 
ську, а 1956 - докторську (Уравновешива- 
ние геодезической основьт маркшейдерс- 
ких сьемок) дисертації. З 1945 -- зав. кафе- 
дри астрономії і вищої геодезії Львівсько- 
го політехнічного ін-ту, з 1949 -- доц. Хар- 
ківського гірничого ін-ту, з 1956 - зав. ка- 
федри маркшейдерської справи Харківсь- 
кого гірничого ін-ту. В 1962-67 - зав. ка- 
федри геодезії Харківського ін-ту інжене- 
рів комунального будівництва. З 1967 - 
проф. кафедри інженерної геодезії та авто- 
матизації геодезичних вимірювань Київсь- 
кого інженерно-будівельного ін-ту. Автор 
понад 70 наукових праць, монографії , Гру- 
повое уравнивание рудничной триангуля- 
ции" (1956), з них 30 Зо - рукописні, які 
присвячені методам проєктування, побудо- 
ви та врівноваження тріангуляції, поліго- 
нометрії, засічок, бездіагональних чотири- 
кутників, нівелірних мереж, теорії та пра- 
ктики використання проєкції Гавсса- 
Крюгера. 


Ковзання 
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КОВАЛЕНКО ВОЛОДИМИР ОПАНА- 
СОВИЧ (7.04.1924-31.05.1995), Учений в 
галузі геодезичної астрономії. Ініціатор 
наукових досліджень та практичного впро- 
вадження фотографічного методу спосте- 
режень у практику вітчизняних астроно- 
мо-теодезичних визначень. У 1952 закін- 
чив геодезичний факультет Львівського 
політехнічного ін-ту і розпочав науково- 
педагогічну діяльність на кафедрі астроно- 
мії та вищої геодезії (з 1960 - доц.). 1959 
захистив кандидатську дисертацію з пи- 
тань визначення азимута за спостережен- 
нями зір. 1961-66 - декан геодезичного фа- 
культету; 1964 --в. о. зав. кафедри геодезії; 
1967-68 - проректор з питань роботи зі 
студентами - іноземцями; 1968-78 - про- 
ректор з навчальної роботи; 1974-85 - зав. 
кафедри вищої геодезії і астрономії. Опу- 
блікував майже 40 наукових праць. 
КОВАРІАЦІЯ (ковариация; соуагіапсе; 
Комагіаїоп )): син. кореляційний момент. 
Одна з числових характеристик ви- 
падкової величини, яка характеризує як 
розсіювання випадкових величин х і у, так 
і їх взаємозв'язок. Для перервних випад- 
кових величин К. обчислюється за форму- 
лою 
пот 

Ку Р ух -т, у; -туру 
де т, т, - математичні сподівання 
величин Х і У відповідно; Ру- ймовірність 
сумісної появи і-го значення х та /-го зна- 
чення у. Статистичний аналог К ху Обчис- 
люється за формулою 

п ж ж 

Ку «Ме -тіу, цит) 
де т. і т; -- статистичні математичні спо- 
дівання величин Х і У відповідно. 20. 
КОВЗАННЯ (скольжение, 5ійдїпе; Сіейеп 
п): пересування по горизонтальній площи- 
нітіла (ковзанця) під впливом сили, напрям 
дії якої паралельний цій площині. Контак- 
тна поверхня К. теж є горизонтальною пло- 
щиною. Однією з найважливіших харак- 
теристик цього пересування є тертя. 8. 


КОД ОБ'ЄКТА ЦИФРОВОЇ КАРТИ 
(код обьекта цифровой карть; соде ої даї- 
зйа! тар обіесі; Обіекісойе 7 асг Рівйаі- 
Капе Д: умовне цифрове або літерне по- 
значення, яке присвоюють об'єктові кар- 
ти цифрової. 5. 

КОДЕКС (кодекс; соаєе; Коаєх т): єдиний 
законодавчий акт, що містить у системно- 
му викладі норми права, які регулюють пе- 
вну галузь суспільних відносин (земельний 
кодекс, цивільний кодекс та ін.) 4. 
КОДОВА СИСТЕМА ВИЗНАЧЕННЯ 
НАПРЯМІВ (кодовая система определе- 
ния направлений; содеа 5узіет ої дїгестіоп 
дасіегтіпатоп; Содепзузіет п аг Кісішипрз- 
Безпіттипреп Грі): електронна система ви- 
значення напрямів на крузі теодоліта або 
тахеометра, в якій замість градусних або 
гонових поділок нанесена кодова систе- 
ма. Відлік системи отримують автоматич- 
но в кодовій формі за допомогою елект- 
ронних зчитувачів, розташованих у теодо- 
літі. Найпростішою К. с. в. н. є двійкова. 
Вона передбачає нанесення на краю круга 
декількох концентричних кілець (доріжок). 
Кожне кільце поділене на 2" однакових се- 
гментів. Тут К - номер кільця, нумерація 
яких починається від центра круга. Перше 
кільце поділене на два сегменти - прозо- 
рий і непрозорий, друге - на чотири сег- 
менти і т. д. Найбільше сегментів на остан- 
ньому кільці. Один сегмент останнього 
кільця є елементом квантування ку- 
та. Його кутова величина дорівнює цент- 
ральному кутові, який вирізає один сегмент 
із останнього кільця. Якщо на крузі є 12 
кілець, то на останньому кільці є 4096 сег- 
ментів з кутовою величиною 9,766 санти- 
гона, що дорівнює 5,27. У такій системі 
для кожного радіального напряму є набір 
прозорих і непрозорих сегментів у непов- 
торюваному порядку, тобто код. Усім на- 
прямам, які лежать у межах одного елемен- 
та квантування, відповідає однаковий код. 
Така система дає змогу визначати напря- 
ми з точністю, що дорівнює кутовій вели- 
чині одного елемента квантування. Зчиту- 


Коефіцієнт варіації 


вач складається з окремих елементів, роз- 
ташованих уздовж радіального напряму. 
Один його елемент - це світлодіод З точ- 
ковою діафрагмою і фотодіод, розташова- 
ні по різні боки кільця на крузі: один з них 
над кільцем, а інший -- під ним. Кількість 
елементів зчитувача дорівнює кількості кі- 
лець на крузі. Якщо напрям проходить че- 
рез прозорий сегмент кільця, то на фотоді- 
од потрапляє випромінювання світлодіода 
і в його колі утворюється струм. Коли ж на 
цьому напрямі в кільці є непрозорий сег- 
мент, то на фотодіод випромінювання сві- 
тлодіода не потрапляє і в його колі струму 
нема. Так одержуємо в двійковому коді ви- 
значник напряму. Відсутність струму від- 
повідає одиниці, а наявність його - нулю. 
Дробові частини елемента квантування ви- 
значають за допомогою електронних мік- 
рометрів. Використовують також інші ко- 
дові системи. Найвідоміші з них - кодова 
система Грея, фірми К. Цайсс, фірми Х'ю- 
летт-Паккард та ін. 13. 





КОЕФІЦІЄНТ ВАРІАЦІЇ (козффициент 
вариации; уагіайоп соерісієепі; Уагіаїоп5- 
Коедїїгієпі т): відношення сер. кв. відхи- 
лення величини випадкової до її ма- 
тематичного сподівання. 20. 

КОЕФІЦІЄНТ ГРАВІМЕТРА ТЕМПЕ- 
РАТУРНИЙ (температурньй козффици- 
ент гравиметра; іетрекаїите соеіїїсієпі 0 
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згауітеїег; ТетрегаїнгегауітетегкоедП- 
сієпі т): величина залежності показів гра- 
віметра від зміни температури, яку можна 
виразити рівнянням квадратичної парабо- 


ли Дв а КИ - 19), де Дя - уявна зміна си- 
ли ваги; і, - температура, яка відповідає 
вершині параболи; / - біжуча температу- 
ра; Кк - температурний коефіцієнт. 
Впливові зміни температури найкраще мо- 
жна запобігти, якщо пружну систему граві- 
метра помістити в термостат. Вплив тем- 
ператури враховують одночасно з поправ- 
кою за зміщення нуль-пункту, намагаючись 
водночас виконувати вимірювання впро- 
довж коротких інтервалів часу з монотон- 
ною зміною температури. б. 
КОЕФІЦІЄНТ ЗЕМНОЇ РЕФРАКЦІЇ 
(козффициент земной рефракцин; соеріс- 
іепі оДіеккезітіа! ге/кастіоп; Коебігіені тає 
Еагеїгактіоп )): відношення радіуса кри- 
вини перерізу нормального еліпсоїда 
в заданому напрямі в точці спостереження 
(наближено середній радіус Землі) В» до 
радіуса кривини світлової траєкто- 
рії Коз 
ак ВК ш й 2, 
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де г, - кут рефракції вертикальної; 
5 - віддаль на еліпсоїді між точками, для 
яких визначають перевищення; Ю" - кіль- 
кість секунд у радіані. Для деяких набли- 
жених обчислень приймають середнє зна- 
чення коефіцієнта рефракції К є 0,14. 16. 

КОЕФІЦІЄНТ КОНТРАСТНОСТІ ФО- 
ТОМАТЕРІАЛУ (козффициент контра- 
стности фотоматериала; соєбіїсієті ої 
рпоіотатегіаі сопітазі гапяе; Копігазікое- 
Лігієні т дек Відзіо Ї т): показник здатно- 
сті шару фотоматеріалу реагувати на інтер- 
вал освітленості більшим або меншим ін- 
тервалом оптичної щільності. Визначаєть- 
ся за величинами, які стосуються прямо- 
лінійної ділянки характеристичної кривої 
(див. Крива характеристична). К. к. ф. 

Р лк 
іє Н. - ІН, 
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де Д., 0, - оптичні щільності кінцевої і по- 
чаткової точок прямолінійної ділянки; Н,, 
Н, - експозиції, що відповідають цим точ- 
кам. Значення К. к. ф. змінюється під дією 
випромінювань різної довжини хвилі і за- 
лежить від часу експонування. 3. 
КОЕФІЦІЄНТ КОРЕЛЯЦІЇ (козффици- 
ент корреляций; соєрісієпі о0/ соттеіаїоп; 
Коттеіайопукоерігіені т): характеризує тіс- 
ноту лінійного зв'язку між величинами Х і 
У. Обчислюється за формулою / - К,, / о» 
де Ку -- кореляційний момент (див. Ко- 
варіація) випадкових величин Х і У; О,, 
б, - сер. кв. відхилення величин Х та Ї. 
Він може змінюватися в межах від - І до 
зі, гзах б, д«к«1,-1«к«0, г с 0, 
Якщо г є 21, то між Х і У існує прямий або 
обернений лінійний функціональний зв'я- 
зок, якщо -1 4 у 4 11, то стохастичний. 20. 
КОЕФІЦІЄНТ КОРИСНОЇ ДІЇ ЗАКРИ- 
ВАЧА (козффициент полезного действия 
затвора; соеїїсієпі ої ебїїсіепсу о) 5пипег; 
Кое|їїгіені т дег пійгіїспеп У/їгкипя 7 ае5 
Уеузсійня5е5 т): величина, що обчислює- 
ться як відношення кількості світла, що 
пройшла крізь закривач фотоапарата, 
до кількості світла, яка пройшла крізь 
об'єктив. 8. 

КОЕФІЦІЄНТ МАЯТНИКА ТЕМПЕ- 
РАТУРНИЙ (температурньй козффици- 
ент маятника; іетрекаїшге соефісієпі о) 
репашит; Тетрегаїигрепаєікое/Пігіепі 
ту: величина зміни періоду коливання 
маятника залежно від зміни температури. 
К. м. т. визначають за формулою 


ГР іт, 
2 


де а - лінійний температурний коефіцієнт 
маятника; Д, - коефіцієнт температурного 
розширення; 7 - період коливання маят- 
ника. Температурні коефіцієнти сучасних 
кварцових і латунних півсекундних маят- 
ників відповідно дорівнюють 107 страд! 
і 4,5:1079 сград. Для зменшення впливу 
температури використовують такі заходи: 
1) виготовляють маятники із матеріалу з 
малим температурним коефіцієнтом роз- 
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ширення (кварц, інвар, вольфрам); 2) шта- 
тив з маятниками термостатують 1 накри- 
вають кожухом з теплоізоляційного мате- 
ріалу; 3) комбінуючи різні матеріали, на- 
магаються виготовити маятник з близьким 
до нуля температурним коефіцієнтом. Кос- 
фіцієнт й визначають експериментально, 
вимірюючи період коливання за різної тем- 
ператури. 6. 

КОЕФІЦІЄНТ ПЕРЕТВОРЕННЯ ПУЧ- 
КА (козффициент преобразования пучка; 
тапз/октайїоп соппесіїуе соєфісієпі; Кое- 
Лаієні т дек Зі гапіепріпаег'ит/огтипя Ї 
(Зганіепріїпдеіитрйдитв) Р): відношення 
фокусної віддалі проєктувальної камери до 
фокусної віддалі фотознімка. 8. 
КОЕФІЦІЄНТ ПОПЕРЕЧНОЇ ДЕФОР- 
МАЦІЇ (козффициент поперечной дефор- 
мации; соейісіепі ої сго55 дед|огтаїоп, Кое- 
Даіепі т аег Онегае)огтатіоп Д): величина 
т, стала для певного матеріалу; характе- 
ризує його під час стиснення чи розтягу- 
вання: т з - 5/5, де 5,5 - відносна попе- 
речна і поздовжня деформації. 8. 
КОЕФІЦІЄНТ ТЕРТЯ КОВЗАННЯ (ко- 
зффициент трения скольжения; соефіїсіепі 
ої зіїідаїпе Утістіоп; Кое|їліені т дег Кеіврипя 
Л-4ег Сіейепу п): відношення сили тертя І" 
під час руху до сили нормального тиску 0, 
так що К - Е/О.К. т. к. залежить від ма- 
теріалу тіл, що труться, та фізичного ста- 
ну їх поверхонь. 8. 

КОЕФІЦІЄНТ ТЕРТЯ КОЧЕННЯ (козф- 
фициент трения качения; соейїісієепі ої го- 
Шпа Упістіоп; Коеїйгіепі т дек КеїБбипа | - ас5 
Успаинкеїпу п): є плечем а, утвореним парою 
сил, що виникає під час гойдання тіла, а са- 
ме силою ваги тіла О та силою реакції У; 
виражається в метрах чи сантиметрах. Мо- 
мент цієї пари М буде протидіючим момен- 
том гойданню тіла, так що М гаї, 8. 
КОЕФІЦІЄНТ ТРАНСФОРМУВАННЯ 
(козффициент трансформирования; ікап5- 
Догтаїоп маїо; Епігетгипруаюіог т): від- 
ношення знаменників м-бів фотознімка і 
топографічної карти, або відношення: 
К, за|Б, де а- віддаль від центра об'єк- 
тива до екрана вздовж конструктивної осі 


Коефіцієнт... 


трансформатора, Ф - віддаль від центра 
об'єктива до касети вздовж цієї ж осі. 8. 
КОЕФІЦІЄНТ ЧУТЛИВОСТІ ФОТО- 
ЕЛЕКТРОННОГО ПОМНОЖУВАЧА 
(козффициент чувствительности фото- 
злектронного умножителя; соеїїсіепі ої 
5епзіріййу оРрпогоеіесітопіс типіріїег; Етр- 
Лпайісікейзкоефігіені т ае5 РНйогоеіекіго- 
пепуегуієастетя т): див. Фотоелект- 
ронні помножувачі. 13. 
КОЕФІЦІЄНТИ ВИПАДКОВОГО І 
СИСТЕМАТИЧНОГО ВПЛИВІВ 
(козффициентьх случайного и системати- 
ческого влияния; соерісіеніз 0 гапаот апа 
зузієтаїс іпПшепсе; Коебігіепі т дез си- 
ЯіШяеп ипа 5узтетаїзспеп ЕіпПиз5е5 ту: 
критерії точності лінійних вимірів у полі- 
гонометрії з використанням підвісних ви- 
мірних приладів, а також у теодолітних хо- 
дах під час вимірювання сторін стрічками. 
К. в. і с. в. позначають И та А. Для довжи- 
ни вимірного приладу / визначаються за фор- 
мулами: й з т / І, Де тії. Похибка т; 
вимірювання сторони ходу ту, з ціб; я Аз», 
а поздовжня похибка витягнутого полігоно- 
метричного ходу визначається за формулою 
(ті 1 є М.-(ві І А), де 1 - замикальна хо- 
ду. Співвідношення 4, і И, змінюються від 
Аан/40 до Лец/25. За результатами 
опрацювання міської полігонометрії Украї- 
ни визначено, що А з /50. К. в. і с. в. ви- 
користовують у проєктуванні та зрівнова- 
женні полігонометрії. 19. 
КОЕФІЦІЄНТИ ГАВССА (козффициен- 
ть Гаусса; Сацз5 5 соерїсієпіз; Саці) спе 
Коеріліені т): величини е, / 8, які часто 
використовуються в картографії мате- 
матичній і записуються як 


но 
ехо Я Ур Й з Хоха З УфУ» 
2 12 
8 Х11 У» 
де Ху Хр У р» У; - ЧСТИННІ похідні від рів- 
нянь проекції х, у зазмінними Ф і А (напр., 
хо 2 дх/дФ, х; з 9х/9А). 5. 
КОЛЕКТИВ (коллектив; сойесіїпе Іеп5; 


Коїекіміпзе ): лінза, встановлена у пло- 
щині зображення для спрямування світло- 
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вих променів до оптичної осі та поліпшен- 
ня освітленості на краях поля зору. 8. 
КОЛИВАННЯ ГАРМОНІЧНІ (гармони- 
ческие колебания; Нагтопіс о5сійайіоп5; 
Рагтопізсне Успм'їпантя 5 Озсіїаіоп Д: гру- 
па періодичних коливань, які відбуваються 
зазаконом синуса або косинуса, тобто опи- 
суються одним з рівнянь: Х є А-Со8(21/1--Ф, ), 
або х зз А:віп(27/1--Ф, ). Тут А - амплітуда 
К.г., аргумент косинуса або синуса - Його 
біжуча фаза, яка є лінійною функцією часу 
г та частоти /1 визначає стан К. г. у момент 
часу і. Фаза коливання вимірюється в 
кутових одиницях. Величини Ф, і 4, - по- 
чаткові фази, тобто значення фази, якщо 
і з 0. Значення початкової фази зумовлене 
початком відліку часу. Частота коливання 
Л- кількість циклів коливань, які здійсню- 
ються за 1 с. Її вимірюють у герцах: 1 Гц 
«з |/с. Час, за який здійснюється один цикл 
коливання, наз. періодом коливання. Він 
обернено пропорційний до частоти: Тез 1/7 
Відрізок, на який поширюється коливання 
за час у, що дорівнює одному періодові, 
наз. довжиною хвилі коливання, тобто 
А зУТ у//. 13. 
КОЛИВАННЯ ЗГАСАЮЧІ (затухающиєе 
колебания; дФатреа озсійатіоп5; егібзсіте 
Успилпаипвеп рі, Озсіатоп ): коливання, 
енергія яких зменшується з часом. К.3. по- 
в'язані зі спадом механічної енергії колив- 
ної системи за рахунок дії сил тертя та ін. 
опору. Згасання сейсмічних хвиль - посту- 
пове зменшення амплітуди хвиль з часом. 
Швидкість згасання коливань характери- 
зується декрементом згасання - натураль- 
ний логарифм відношення амплітуд, за- 
реєстрованих у двох точках на відстані дов- 
жини хвилі. Замість декремента згасання 
використовують поняття добротності - ве- 
личина, що характеризує згасання процесу 
коливань і визначає кількість періодів чи 
циклів коливань, після яких амплітуда 
зменшиться в е разів (е 7 2,71828 - основа 
натуральних логарифмів). 4. 
КОЛИВАННЯ ЗОБРАЖЕНЬ (колебания 
изображений; ітазеку озсійайопі; АРБі- 
дФипр55спулпдипреп 7 рі, АББійдипрзозгійа- 


Коливання когерентні 


оп б: позірні коливання візирної цілі в по- 
лі зору труби геодезичного приладу, зумов- 
лені конвекційними рухами повітря. Вони 
обмежують час проведення якісних геоде- 
зичних вимірювань, бо тільки двічі впро- 
довж доби є періоди, коли К. 3. незначні. 
Ці періоди наз. періодами спокійних зобра- 
жень. Один із них, ранішній, починається 
приблизно через півгодини після сходу 
сонця і триває до 9-10 год за місцевим ча- 
сом, а другий - вечірній, починається 
близько 15--16 год за місцевим часом та за- 
вершується за півгодини до заходу сонця. 
У хмарну погоду та при слабкому вітрі пе- 
ріоди спокійних зображень довші. Висо- 
коточні геодезичні вимірювання рекомен- 
дується виконувати в періоди спокійних 30- 
бражень. 13. 

КОЛИВАННЯ КОГЕРЕНТНІ (когерент- 
нь колебания; сопегепі о5сійайопу; Копа- 
гете Успуліпдипвеп Грі, Озаійайоп )): рівно- 
частотні коливання, різниця фаз яких стала 
в часі. К. к. можуть інтерферувати. 13. 
КОЛИВАННЯ МАСШТАБНІ (масш- 
табнье колебанця; 5саїе озсійаїіоп5; 
Марзіаряспуіпжипееп 7 рі): див. Від- 
далеміри електронні. Фазовий ме- 
тод визначення віддалей. 13. 
КОЛІМАТОР (коллиматор; сойітайог; 
Коййтагог т): Оптичний пристрій або оп- 
тична система для отримання пучків па- 
ралельних променів із зорової труби з 
об'єктивом, чи угнутого дзеркала, у фока- 
льній площині яких вміщено сітку ниток 
або інший освітлений предмет. Найчасті- 
ше таким предметом є отвір точкової чи 
щілинної діафрагми. Застосовується у 
спектральних і вимірювальних приладах, 
у контрольній оптичній апаратурі. В гео- 
дезії К. найчастіше використовують для 
отримання візирних цілей, що перебувають 
у нескінченності. К. можуть бути теодолі- 
ти ЗТЗА і2ТЗА. 14. 

КОЛІМАЦІЯ (коллимация; соПітатїоп; 
Коййтатоп д: кут, на який відхиляється ві- 
зирна вісь труби теодоліта від перпендику- 
ляра до осі обертання труби. Для визначен- 
ня К., після встановлення теодоліта в робо- 
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че положення, його трубу спрямовують на 
добре видну точку розташовану  приблиз- 
но на висоті теодоліта і віддалену на 2-3 км. 
Відлічують горизонтальний круг -- М). Пе- 
реводять трубу через зеніт, знову спрямо- 
вують її на ту ж точку й отримують відлік 
М». Подвійна колімаційна похибка 3С з 
з Му - М, є 1807. Допустиме значення 2С 
для теодолітів типів: 71-35, Т2-20", Т5 
та Т10 - 0,5 - 1,0", ТІ5 та Т30-2-5. За- 
галом 2С не має перевищувати 5, де й - 
ціна поділки шкали мікрометра. 13. 
КОЛІР (цвет; соісиг; Кагре б: відіграє ва- 


- жливу рольв оформленні карт, оскіль- 


ки майже всі карти, і навіть рукописні, 
створюються, а потім друкуються, з вико- 
ристанням фарб, які, своєю чергою, кожна 
зокрема і в комбінації з іншими допомага- 
ють отримати широку гаму кольорів та їх 
відтінків. З'ясовано, що зміст будь-якої 
кольорової карти читається краще, ніж на- 
друкованої одним кольором. К. є властиві- 
стю світла зумовлювати певні зорові від- 
чуття залежно від спектрального складу 
відбитого або висланого проміння. Світло 
різної довжини хвилі породжує різні колір- 
ні відчуття. У світловому спектрі видного 
світла розрізняють такі К.: червоний (дов- 
жина хвилі 770-620 нм), оранжевий (620- 
590), жовтий (590-560), жовто-зелений 
(570-550), зелений (560-500), блакитний 
(500-480), синій (480-450), фіолетовий 
(450-380 ). У спектрі виділяють три осно- 
вні К. - червоний, зелений і синій. Змішу- 
ючи їх у різних пропорціях, можна отри- 
мати безліч К. Тіла, які вибірково погли- 
нають світло, наз. хроматичними; нехро- 
матичними наз. предмети, що характери- 
зуються невибірковим поглинанням. Від- 
повідно є хроматичні та нехроматичні К. 
Хроматичні К. розрізняють за колірним то- 
ном, яскравістю і насиченістю. Колірний 
тон залежить від складу променів, що 
йдуть від предмета. Вважають, що за ко- 
лірним тоном око розрізняє у спектрі 
близько 130 кольорів. Хроматична і нехро- 
матична яскравість - це відношення кіль- 
кості відбитих променів до кількості па- 
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даючих. Яскравість - відносна величина, 
яка виражається у відсотках. Насиченістю 
наз. ступінь відмінності хроматичного К. 
від нехроматичного, яскравість яких одна- 
кова. Вважають, що за цими параметрами 
можна назвати понад 150 кольорів, хоча 
людське око здатне розрізняти їх 13000. 
Для виконання відповідних робіт у карто- 
графії, зокрема в друкуванні карт, ви- 
користовують атлас кольорів. 5. 
КОЛМОГОРОВА КРИТЕРІЙ (критерий 
Колмогорова; Кроітопогом 5 сгіегіоп; Та5і 
т уоп Коітойогоу): запропонував А. Кол- 
могоров для перевірки гіпотези Н про те, 
що величина випадкова Х підпорядко- 
вується закону розподілу з заданою функ- 
цією ЕР(х). Схема застосування К. к. така: 
1) обчислюють статистичне значення К. к. 
за формулою 

К ал тах | РО) - Е"(О| 
де (2) - визначена наперед задана теоре- 
тична функція розподілу; КГ (х) - статисти- 
чна функція розподілу, яку одержують за 
статистичними даними; п - обсяг вибірки; 
2) за заданим рівнем значущості /, і обся- 
гом вибірки п, використовуючи табл. кри- 
тичних значень К. к., визначають К, р. Якщо 
К «Кир То гіпотеза Н приймається, в про- 
тилежному випадку - відхиляється. 
КОЛО ВИСОТ (круг вьшсот; аййиаєз сітс- 
іе; НдпепкКтеі5 т): див. Небесна сфера. 10. 
КОЛО ГОДИННЕ (часовой круг; Поиг сігс- 
іе; СПрикуеїз т): див. Небесна сфера. 10. 
КОЛО СХИЛЕНЬ (круг склонений; 4есії- 
пайоп сіксіе; РеКіїпатопукгеїіз т): див. Не- 
бесна сфера. 10. 
КОЛО ШИРОТ (круг широт; іаїйиае сігс- 
Іе; Вгейепктеїз т): див. Координати не- 
бесні. 10. 
КОЛОВІ РАДІОГЕОДЕЗИЧНІ СИСТЕ- 
МИ (круговье радногеодезические систе- 
миьі; сігсніак кадіо-реоаєтіс 5узіете; КгеїзипК- 
зеодйтвспез Зузіет п): системи, в яких ви- 
мірюють віддаль радіовіддалеміром і при- 
ріст віддалі радіолагом. За допомогою 
К. р. с., які складаються щонайменше з двох 
наземних радіостанцій та однієї рухомої 


266 


Кк 


станції, можна безпосередньо вимірювати 
віддаль від наземних станцій до рухомих то- 
чок; це не вимагає початкової прив'язки ви- 
мірів. Ними можна визначати координати 
лише одного носія апаратури знімання. 6. 
КОЛОНА МЕРИДІАННА (меридианная 
колонна; тегідїап соїитп; Метіаїапзіиіе б: 
частина поверхні еліпсоїда, обмежена дво- 
ма меридіанами, які збігаються в його по- 
люсах. Розмір К. м. становить шість гра- 
дусів по довготі, а її межові меридіани 3бі- 
гаються з межовими меридіанами зони 
меридіанної. Номер К. м. використо- 
вують для визначення номенклатури кар- 
ти м-бу 1:1000000. Нумерація К. м. почи- 
нається від меридіана з довготою 1809 і 
зростає в східному напрямі так, що мери- 
діан грінвіцький (А, є 09) є одночасно 
роздільним меридіаном 30-ї 1 31-ї колон. 5. 
КОЛОНКА ГЕОДЕЗИЧНОГО ПРИЛА- 
ДУ (колонка геодезического прибора; 8е0- 
етіс іпзітитепі рійаг; Коіоппе 7 де5 реодйті- 
зснеп Сепіїз п): стояк, що утримує горизон- 
тальну вісь геодезичного приладу. 14. 
КОЛОНТИТУЛ (колонтитул, соіопій/є): 
заголовкові дані, розташовані над кожною 
сторінкою тексту книжки, журналу (прі- 
звище автора, назва книжки або журналу, 
окремих статей, розділу книжки, початко- 
вого і кінцевого слів на подвійному розго- 
рнутому аркуші в словниках тощо). К. 
переважно відділений від основного текс- 
ту горизонтальною лінією, деколи худож- 
ньо оформленою. До К. належать і колон- 
цифра, художні рисунки тощо. 5. 
КОЛОНЦИФРА (колонцифра; соіон/їяи- 
те): порядковий номер сторінки або стовп- 
чика книжки, журналу тощо. К. розташо- 
вується зверху або знизу шпальти чи сто- 
рінки. 5. 

КОЛЮР (колюр; соіиге; Коіиг т): великий 
круг небесної сфери, що проходить через 
полюси Світу й точку весняного рів- 
нодення та точку осіннього рівно- 
дення (Колюр рівнодень) або через по- 
люси Світу й точки літнього та зимового 
сонцестоянь (Колюр сонцестоянь). 5. 
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КОЛЮР РІВНОДЕНЬ (колюр равно- 
денствиїї соіите оредиїпох; Адиїпокиаїкоих 
т): див. Сфера небесна; Колюр. 10. 
КОЛЮР СОНЦЕСТОЯНЬ (колюр солн- 
цестояний; соіиге орзоізіісез; 5оі5шШіаїкоїнг 
т): див. Сфера небесна; Колюр. 10. 
КОЛЬОРОВА ПЛАСТИКА (цветовая 
пластика; соіоик ріазіїіс; Кагрепріазтік Д: 
хибне зорове сприйняття людиною по- 
різному зафарбованих ділянок на площині, 
коли великі ділянки глядач сприймає немов 
віддаленими, не на однакових, а на різних 
віддалях від нього. Явище К. п. враховують 
угіпсометричному забарвленні, зокре- 
ма під час опрацювання шкали цього за- 
барвлення, що сприяє кращому зображен- 
ню на карті об'ємно-просторових форм ре- 
льєфу, завдяки цьому карта стає наочні- 
шою і зорово краще сприймається. 5. 
КОМА (кома; сота; Кота п): див. Абе- 
рація. 8. 

КОМАСАЦІЯ ЗЕМЛІ (комасация земли; 
іапа атаїзатайоп; КіигРегеіпівипе 5 
Коттаф5зіегипр): об'єднання малих земель- 
них ділянок в один масив. Процес, зворот- 
ний до парцеляції (див. Парцеля). 4. 
КОМБІНОВАНИЙ ГЕОДЕЗИЧНИЙ 
ПРИЛАД (комбинированньй геодезиче- 
ский прибор; сотбіпей 9еодеїіс деуісе; 
Котрфіпієгіез Уектеззипезвегій п): прилад, 
що поєднує функції декількох приладів. 14. 
КОМЕТИ (кометь!; сотеїе; Котеїеп трі): 
один із класів малих тіл Сонячної сис- 
теми. Вперше рух комет пояснив Е. Гал- 
лей. Зареєстровано близько 1000 К. Деякі 
з них поверталися до Сонця декілька разів 
(їх відомо близько 30). Раз на 20 років з'я- 
вляється К., яку добре видно неозброєним 
оком, усі ж інші -- це К., які видно лише в 
телескоп. На значних відстанях від Сонця 
К. є брилами твердої речовини - звичай- 
ного льоду і льоду з метану та аміаку. У 
них вморожені гірські породи і метали. Це 
- ядро К. З наближенням К. до Сонця лід 
починає випаровуватися, утворюючи голо- 
ву К., апід дією сонячного вітру час- 
тина речовини К. здувається вбік, утворю- 
ючи хвіст, який деколи простягається на 


відстань 150 млн км, утворюючи на небі 
дугу до 300 млн км. Від астероїдів К. від- 
різняються великою різноманітністю кутів 
нахилу орбіти до площини екліптики. 
К. виявляють недалеко від Сонця. Їм при- 
своюють імена відкривачів, тому й тепер 
їх пошуками займаються багато аматорів. 
У ХІХ ст. 98 9», а у ХХ ст. 74 У К. відкри- 
ли аматори. 18. 

КОМІРКИ КЕРРА (ячейки Керра; Кегг 
сей; Кекглейе Б): див. Модулятори 
електрооптичні. 13. 

КОМІРКИ ПОККЕЛЬСА (ячейки Покке- 
льса; РосКеїз сеї; РосКеїіз 5спе ее Б: див. 
Модулятори електрооптичні. 13. 
КОМПАРАТОР (компаратор; сотрага- 
ток; Котрагаїог т): 1) контрольно-вимірю- 
вальний пристрій для порівняння робочих 
засобів лінійних вимірювань із взірцеви- 
ми. К. є оптико-механічні та інтерферен- 
ційні. У перших порівняння робочих та 
взірцевих засобів виконується за допомо- 
тою мікроскопів, взаємне положення яких 
визначене із заданою точністю. В інтерфе- 
ренційному К. застосовано абсолютний 
інтерференційний метод визначення 
віддалей; 2) комплекс обладнання, розта- 
шованого в метрологічній лабораторії, на 
якому надзвичайно точно відкладено від- 
різок завдовжки 24 м для еталонування ви- 
мірних дротів і стрічок. Функціонує Мос- 
ковський К. у МПГАЇК. На дев'яти ізольо- 
ваних один від одного і від підлоги примі- 
щення кам'яних стовпах з глибоким фун- 
даментом закріплені на кронштейнах де- 
в'ять мікроскопів-мікрометрів, осі яких 
розташовані в створі К. на відстані 3 м. Під 
мікроскопами на кам'яних стовпах прокла- 
дена пара рейок, що складається з метро- 
вих відрізків, встановлених у робоче по- 
ложення за допомогою туго натягнутої 
линви і накладного рівня. По полотну ба- 
зису під час компарування пересувається 
візок з інварним 3-метровим взірцевим же- 
злом І розряду Хе 541 (див. Жезл взір- 
цевий), який періодично зрівнюється з 
вторинним еталоном довжини (див. Ета- 
лон вимірювання довжини). У при- 
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міщенні, де є К., стабільна, річна темпера- 
тура майже 115 "С. Довжину К. визначають 
за спеціальною програмою. 19. 
КОМПАРУВАННЯ ВИМІРНИХ ПРИ- 
ЛАДІВ (компарирование мерньх прибо- 
ров; теазикіпе іпзігитепіз саййтатйоп; 
Котрагіенипя Б Епаїопіетеп п, Еіснипя Гає5 
Меззяеніїз п): син. еталонування. Процес 
порівнювання точних і робочих засобів ви- 
мірювання довжин для забезпечення 
єдності вимірів. Інтервали вимірних 
дротів і стрічок еталонують на спеціаль- 
ному компараторі, виміряному інварним 
жезлом взірцевим І розряду Мо 541. 
Інварні рейки і контрольні лінійки етало- 
нують взірцевими штриховими мірами І 
розряду. Віддалеміри різних типів етало- 
нують на базисах взірцевих відповід- 
них розрядів, а інші підвісні вимірні при- 
лади, а також стрічки і рулетки - на взір- 
цевих базисах або безпосереднім порівнян- 
ням із взірцевими засобами вимірювання 
відповідних розрядів. Переважно компару- 
вання приладів виконують до початку і пі- 
сля вимірювальних робіт за спеціальними 
програмами. 19. 

КОМПАС В АЕРОФОТОЗНІМАННІ 
(компас в азрофотосьемке; сотраз5 іп 
аекіа! зигуеу, Гм Прійдан/пайтекотраз5 т): 
прилад для орієнтування. Є такі компаси: 
астрономічний дистанційний -- для визна- 
чення істинного, або ортодромічного кур- 
су літака. Принцип дії грунтується на ви- 
значенні істинного курсу літака як різниці 
між азимутом світила та курсовим кутом; 
гіроіндукційний -- для визначення магнет- 
ного курсу, кутів розвороту літака, магнет- 
них пеленгів радіостанції і літака; 
гіромагнетний -- комплекс магнетного і гі- 
роскопічного курсових приладів, у яких да- 
вачем є магнетний давач, а стабілізатором 
- гіроскоп; 

магнетний - для визначення компасного 
курсу літака. Основною Його складовою 
частиною є магнетна стрілка, вміщена у 
спеціальній камері, заповнененій рідиною, 
яка компенсує температурні зміни та вга- 
мовує коливання магнетної стрілки. Курс 
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можна визначити безпосереднім відлічу- 
ванням шкали (в суміщених магнетних 
компасах) або отримувати на деякій від- 
далі (в дистанційних магнетних компа- 
сах). 8. 

КОМПАС МАГНЕТНИЙ (магнитньй 
компас; тарпеїїс сотраз5; Мажпеїкотраз5 
т): прилад для визначення сторін світу, а 
також вимірювання на місцевості магнет- 
них азимутів. Основні частини К. м.: маг- 
нетна стрілка, яка вільно обертається на 
сталевій голці, та кільце-лімб із кутовими 
поділками. Точність вимірювання магнет- 
ного азимута 3-57. 12. 

КОМПЕНСАТОР (компенсатор; сотреп- 
заїок; Котрепзаїокг т): пристрій у само- 
встанівних нівелірах для автоматичного 
утримання лінії візування у горизонталь- 
ному положенні. Під час нахилення зоро- 
вої труби нівеліра на малий, до десятків 
мінут, кут (кут компенсації) К. повертає лі- 
нію візування в горизонтальне положення. 
Якщо кут нахилу перевищує допустиму"ве- 
личину кута компенсації, то К. не працює. 
Аналогічні пристрої, але з метою автома- 
тичного утримання лінії візування у пря- 
мовисному положенні, мають самовстані- 
вні оптичні центрири. Існують різні конст- 
рукції К., але кожний з них є механічним 
або рідинно-механічним маятником, який 
розташований у зоровій трубі між об'єк- 
тивом і окуляром. Крім маятника, у К. є 
ще демпфер (гамівник коливань) - при- 
стрій для гасіння коливань маятника. У від- 
далемірних насадках К.- оптичний при- 
стрій, При алідаді вертикального круга те- 
одоліта К. - це оптичний пристрій, який 
заміняє рівень і автоматично зберігає зна- 
чення місця нуля круга вертикально- 
го для малих нахилів вертикальної осі тео- 
доліта. 16. 

КОМПЕНСАТОР КУТІВ НАХИЛУ 
(компенсатор углов наклона; сотрепзаїк 
ої ійіпя апріе; Меігипя5Котрепзаїог т): 
пристрій, що автоматично встановлює ві- 
зирну вісь чи відлікову систему вертикаль- 
ного круга в робоче положення. К. к. н. кла- 
сифікують за конструктивним оформлен- 
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ням і за місцем їх розташування відносно 
елементів оптичної системи. 14. 
КОМПЕНСАЦІЙНА КОМІРКА КЕРРА 
(компенсационная ячейка Керра; Кетг5 
сотрепзаїпе сеї; Кекг'зспе Котрепуайїоп5- 
геНе б: див. Компенсаційні комірки. 13. 
КОМПЕНСАЦІЙНА КОМІРКА ПОК- 
КЕЛЬСА (компенсационная ячейка Пок- 
кельса; Роске!5" сотрепзаїіпя сеї; Роске!- 
5 зспе Котрепузайопзгейе б): див. Компен- 
саційні комірки. 13. 
КОМПЕНСАЦІЙНИЙ СПОСІБ ВИЗ- 
НАЧЕННЯ РІЗНИЦІ ФАЗ (компенсаци- 
онньй способ определения разности фаз; 
сотрепзайпя теїпоа ої ріна5ез айїегепсе 
Феіеттіпаїоп; Котрепзаїйопууєтайгеп п дег 
Везійттипя аег РлазепайТетепг )): викорис- 
товують в електронних віддалемірах з фа- 
зометром аналоговим. Назва способу 
пов'язана з тим, що фазообертач приводить 
різницю фаз коливань, які подають на де- 
тектор фазовий, до заданого значення, ні- 
би компенсуючи її. Дей спосіб відрізняєть- 
ся відкомпенсаційного способу екс- 
тремумів тим, що, по-перше, тут порів- 
няння фаз виконується на низькій частоті, а 
не на вимірювальній, по-друге, він дає змо- 
гу знайти будь-яке значення фазового до- 
міру в межах одного періоду, а не лише ну- 
льове значення або значення, що дорівнює 
половині періоду. 13. 
КОМПЕНСАЦІЙНИЙ СПОСІБ ЕКСТ- 
РЕМУМІВ (компенсационньй способ 
зкстремумов; сотрепуаїїпя теїой ої ехі- 
гетит5; Котрепзаїопзуег/айгеп п дез 
Ехатету п): спосіб реєстрації різниці фаз, 
який використовують у світловіддалемі- 
рах, де єкомпенсаційні комірки Кер- 
ра або Поккельса. При цьому використо- 
вують лише один вид екстремуму світло- 
вого потоку після проходження компенса- 
ційної комірки, а саме мінімум, бо він го- 
стріший ніж максимум. Для встановлення 
мінімуму змінюють різницю фаз Ф, - Ф, 
(див. Фазовий метод визначення від- 
далі), змінюючи вимірювальну частоту 
збо довжину шляху променів між модуля- 
тором і демодулятором за допомогою опти- 
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чної системи, яку наз. оптичною лінією за- 
тримки. Різницю фаз, що дорівнює цілому 
числу періодів, реєструють компенсацій- 
ною коміркою Керра та поздовжньою ко- 
міркою Поккельса, якщо кристали в моду- 
ляторі і демодуляторі встановлені так, що 
їхні штучні оптичні осі, які з'являються під 
впливом електричного поля, взаємно пер- 
пендикулярні. Якщо кристали розташовані 
так, що ці осі паралельні, то при мінімумі 
світла Ф, - Ф, - (2М -1)л. У візуальній 
реєстрації зазначені значення різниці фаз 
реєструють з точністю 1,57, а для підви- 
щення точності використовують метод 
мерехтіння. 13. 

КОМПЕНСАЦІЙНІ КОМІРКИ (компен- 
сационнье ячейки; сотрепзаїїпя се!5; 
КотрепгбаїопугеНеп рі): оптичні фазоме- 
три світловіддалемірів, що складаються з 
поляризатора (рис., а), двох конденсорів 
Керра (або Поккельса) та аналізатора. По- 
ляризатор П та конденсор К, є модулято- 
ром еліптичної поляризації світла. Вони 
розташовані в передавачі світловіддалемі- 
ра. Другий конденсор К-. і аналізатор А 
розташовані у приймальному тракті відда- 
леміра і є демодулятором. У компенсацій- 
них комірках Керра конденсори розташо- 
вують так, щоб їх силові лінії 2, Є, були 
перпендикулярні й утворювали з площи- 
ною поляризатора кут 457 (рис., б). У по- 
здовжніх компенсаційних комірках Покке- 
льса кристали в конденсорах розташову- 
ють так, щоб їх природні осі були парале- 
льні, а штучні - теж паралельні або взаєм- 
но перпендикулярні. Суть роботи компен- 
саційних комірок зводиться до того, що 
при певних значеннях різниці фаз конден- 
сор демодулятора компенсує дію конден- 
сора модулятора на світловий промінь. При 
компенсації фазових зсувів компенсацій- 
на комірка гасить світловий промінь. Це 
використовують для реєстрації заданих 
значень різниці фаз Ф, -" Ф, компенса- 
ційним способом екстремумів. К. к. 
є у світловіддалемірах: мекометрах, гео- 
ранах та геоменсорах. 13. 


Компенсація... 








КОМПЕНСАЦІЯ ЗМАЗУВАННЯ ЗОБ- 
РАЖЕННЯ (компенсация сдвига изобра- 
жения; сотрепзаїоп ої ітаре; Котрепза- 
поп ае5 АББіїдипязкит5сН5 т): комплекс за- 
ходів (методик і технічних засобів) для 
зменшення змазування зображення під час 
переміщення фотокамери разом з носієм 
(літаком, космічним апаратом тощо). Ви- 
конують аналітичним, механічним або оп- 
тичним методами. В аналітичному -- (для 
шторно-щілинних закривачів) обчислюють 
поправки у виміряні координати точок знім- 
ка за умови строгого калібрування аерофо- 
тоапарата. В механічному -- в момент фо- 
тографування виконується паралельний 
зсув проєктувальних променів відносно 
плівки. В оптичному - зображення повер- 
тається або за допомогою дзеркала, або 
двома оптичними клинами, встановлени- 
ми перед об'єктивом. 8. 

КОМПЕНСАЦІЯ ПОХИБОК ГІРОВЕР- 
ТИКАЛІ (компенсация ошибок гировер- 
тикали; сотрепзайоп оГ зугоуетісаї еггог5; 
Кепіегкотрепзатоп 7 аєг Нугоуепікаї!е ДБ: 
метод, який підвищує точність роботи гі- 
ровертикалі під час аерофотознімання. У 
механічному методі згідно з обчисленими 
кутами Є, В відхилення гіровертикалі у на- 
прямі сх-зх та відхилення у напрямі пн-пд 
маятниковий давач вертикалі нахиляють на 
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кути -с та - В. В електричному методі в 
контур гіровертикалі вводять електричні 
сигнали, пропорційні кутам - 0 та - В, які 
виникають через вплив відцентрових та ко- 
ріолісових прискорень. 8. 
КОМПОЗИЦІЇ ЗАКОНІВ РОЗПОДІЛУ 
(композиции законов распределения; сот- 
розійоп о аїзігібийоп Іам/5; Котрозійопеп 
рі ае5 Уепейипезвезеїгез п): закон розпо- 
ділу суми випадкових величин, коли вони 
незалежні. Для двох незалежних величин 
випадкових Хта У, які підкоряються від- 
повідно законам розподілу /(х) та /5(х), 
їх композиція 8 з /| є /, запишеться як 


«(дя лен, 
ке)я Лео ОМ» 


де 72 Х - У; ж-- символ композиції. 20. 
КОМПОНУВАННЯ КАРТИ (компонов- 
ка карть; тар топіаєе; КатепКотропіе- 
гипя д: розташування рамки карти відно- 
сно території, яка зображається на ній, 
інших додаткових карт, а також вставок, 
графіків, діаграм тощо. 5. 
КОМУНІКАБЕЛЬНІСТЬ КАРТИ (ком- 
муникабельность картьх; тар сарасігу): 
змога карти подавати читачеві максималь- 
ну кількістькартографічної інформа- 
ції придобрій читаності карти, що дає 
змогу швидко й без особливих труднощів 
отримати з карти потрібні відомості. 3. 
КОМУНІКАТИВНИЙ ХАРАКТЕР 
КАРТОГРАФІЧНОЇ ІНФОРМАЦІЇ 
(коммуникативньій характер картографи- 
ческой информации; соттипісаїуєе паїнке 
оГ саніоятарніс інокгтаїйоп): своєрідна фор- 
ма відображення на картографічних 
творах просторового розподілу об'єктів 
і явищ реальної дійсності і відповідного 
зв'язку між цими об'єктами (явищами). 
Обов'язковою умовою К. х. к. і. мусить бу- 
ти просторова локалізація цих об'єктів і 
явищ на картографічних творах. 5. 
КОНВЕРТОР (конвертор; сопуегіег; Коп- 
уепог т): транслятор з однієї мови програ- 
мування на іншу. 21. 


або 


Конденсор 
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КОНДЕНСОР (конденсор; сопаепзег; 
Копаепзог т): оптична система перефор- 
мування світлового пучка для більшої кон- 
центрації світлової енергії в заданому на- 
прямі, У світловіддалемірах К. спрямовує 
випромінювання джерела світла в модуля- 
тор. 13. 

КОНСТРУКТИВНА ВІСЬ ФОТО- 
ТРАНСФОРМАТОРА (конструктивная 
ось фототрансформатора; сопзітисіїує 
ахіз оГрпоїоїкапу|бктег; КопуітиКіуаср5е Ї 
4е5 Епігеттипазвекіїез пу: пряма, що про- 
ходить через центр об'єктива фототран- 
сформатора паралельно до його основ- 
них вертикальних колонок, уздовж яких пе- 
ресуваються каретки об'єктива і касети. 8. 
КОНТИНЕНТАЛЬНИЙ СХИЛ (конти- 
нентальньй склон; сопііпепіа! 5Їоре; Кез5і- 
Іапазабіапя ту: середня частина підводної 
окраїни материка, яка є нахиленою плос- 
кою або розчленованою рівниною значної 
стрімкості і простягається від брівки ше- 
льфу до материкового підніжжя. Площа 


К. с. 55106 км), тобто близько 1590 площі 
Світового океану. Верхня межа К. с. 
збігається із зовнішньою межею шельфу. 
За нижню межу К. с. приймають ділянку 
дна, де різко змінюються кути нахилу (гли- 
бина близько 3000 м). Ширина материко- 
вого схилу в середньому майже 90 км. 6. 

КОНТИНЕНТАЛЬНИЙ ШЕЛЬФ (кон- 
тинентальньй шельф; сопіїпеніаі 5Пеїйї; 
Копііпепіаіе Успей 5): материкова мілина, 


що має площу 29.108 км), або майже 3890 
усієї площі Світового океану. З боку ма- 
териків шельф обмежений береговою лі- 
нією. За зовнішню межу К. ш. приймають 
ту ділянку дна, де спостерігається різке 
збільшення кутів нахилу (на глибині 
200 м). Середня ширина шельфу 70 км. На- 
хил поверхні К. ш. у середньому 7.6. 

КОНТРАСТ ОБ'ЄКТА (контраст обеек- 
та; зифіесі сопігазі; ОБіекткопі газі т): вла- 
стивість об'єкта відрізнятись від інших 
об'єктів завдяки відмінностям їх яскраво- 
сті. Контраст характеризується відношен- 


ням яскравостей суміжних об'єктів або їх 
елементів 


Кк (8, -,)/В; К- 8, /В; 
К «1о(В, /В,), 


де В,, В; - яскравості об'єктів або їх еле- 
ментів. Для аналізу фотографічних систем 
за допомогою частотних методів контраст 
записується як 


Ка бори Вино М (Ра Віа) 
Здатність розрізняти деталі яскравості оці- 
нюється пороговим контрастом яскравос- 
тей. 3. 

КОНТРАСТНІСТЬ ШРИФТУ (кон- 
трастность шрифта; сопігазі о/ійе ріпі; 
Успиійкопітазі т): одна з ознак, за якою кла- 
сифікуються картографічні шрифти. Виз- 
начається відношенням неосновного (тон- 
кого) елемента н до основного (потовще- 
ного) о елемента букви, К,, - н/о. Що біль- 
ша різниця між товщиною цих елементів, 
то більша К,,. За К, визначають відповід- 
ну шрифтову групу. 5. 
КОНТРАСТНО-ЧАСТОТНА ХАРАК- 
ТЕРИСТИКА АЕРОФОТОЗОБРА- 
ЖЕННЯ (контрастно-частотная харак- 
теристика азрофотоизображения; сопі- 
газіїпа-тедиепсу спагастегізтіс о аегорпо- 
тоітаве): характеристика, яка відображає 
вплив окремих факторів на якість зобра- 
ження і дає оцінку відтворення деталей 
об'єкта. Вона виражає передавання спів- 
відношення контрасту залежно від просто- 
рових частот об'єкта, тобто від його роз- 
мірів і форми. К. ч. х. а. є сукупністю для 
різних частот М коефіцієнтів Т, які показу- 
ють ступінь зменшення контрасту К, по- 
рівняно з вихідним К/: Те К//К,.К.ч.х.а. 
- це монотонно спадна відповідно до час- 
тоти функція. На рис. зображено контра- 
стно-частотні характеристики двох аеро- 
фотосистем. Частота М, відповідає поро- 
говому контрасту Т(М ор)» ТОБТО Такому, 
який ще сприймається системою. 


Контроль... 


Результуюча К.-ч. х. а. ТОМ), залежить від 
контрастно-частотної характеристики різ- 
них чинників, які впливають на якість 30- 
браження, 


Т (М), є ТОМ), ТОМ), ТОМ), ТОМ)», 


де Т( У), - контрастно-частотна характерис- 
тика аерофотооб'єктива; Т(М),, - контрас- 
тно-частотна характеристика аерофотоп- 
лівки; 


ПМ) 
10 
08 
0,6 
04 
02 


ля 





М Мо | Ммм" 
Т(М),, - контрастно-частотна характерис- 
тика, яка описує вплив нерізкості зобра- 
ження за рахунок переміщення аєрофото- 
камери під час експонування; 7 (М), -кон- 
трастно-частотна характеристика, яка опи- 
сує вплив атмосфери. Контрастно-частот- 
на характеристика аерофотооб'єктива ви- 
значається за допомогою калібрувача 
електронно-оптичного, контрастно- 
частотна характеристика аєрофотоплівки 
- копіюванням міри на резольвометрі. 3. 
КОНТРОЛЬ ГЕОМЕТРИЧНИХ ПАРА- 
МЕТРІВ (контроль геометрических пара- 
метров; спескіпеє о/ їеотеттіс ракатеїет5; 
Коптоїе 7 аск геотеїтізснеп Рагатеїег т 
рі): вимірювання значень фактичних гео- 
метричних параметрів і визначення Їх від- 
хилень від номінальних (проєктних) зна- 
чень. 1. 

КОНТРОЛЬ МЕТРОЛОГІЧНОЇ 
СПРАВНОСТІ (контроль метрологичес- 
кой исправности; сопіюоїі 0Ї теїгоіозіса! 
соргесте55; Копігойе Р аск теїтоіовізспеп 
Ітпантней Д: виконують для з'ясування від- 
повідності метрологічних характеристик 
засобів вимірювань поставленим ви- 
могам. 21. 


272 К 


КОНТРОЛЬ МОНТАЖУ (контроль мо- 
нтажа; спескінеє оГегесійоп; Мотавекопі- 
тойе д): процес геодезичних вимірювань 
для визначення відхилень геометричних 
параметрів змонтованих конструкцій спо- 
руд та устаткування. 1. 

КОНТРОЛЬ ТОЧНОСТІ РОЗМІЧУ- 
ВАННЯ (контроль точности разбивки; 
спескіпя о! Іауои! ассигасу; Копітоїе / дег 
АРзіескрепаціжкей Р): перевірка правильно- 
сті розміченої споруди. 1. 
КОНТРОЛЬНИЙ ЕЛЕМЕНТ (контроль- 
ньшй злемент; спесКіпя еіетепі; Копігоїеіе- 
тепі п): лінійна або кутова величина, за до- 
помогою якої контролюють геометричні 
параметри споруд. 1. 

КОНТРОЛЬНИЙ НАПРЯМ У ФОТО- 
ТЕОДОЛІТНОМУ ЗНІМАННІ (контро- 
льное направление при фототеодолитной 
сьемке; сопіго! аїгеспіоп оп Іеггезініа! рйоїо- 
ягарії зигуеу; Копігойтістипе 7 Беї РНого- 
теодоййанпанте )): зафіксований горизон- 
тальним та вертикальним кутами напрям 
із фотостанції на віддалену точку місцево- 
сті, яка точно розпізнається на знімку. Го- 
ризонтальний кут вимірюють між напря- 
мом на вибрану точку та лінією базису фо- 
тографування. Вертикальний кут - між на- 
прямом на цю точку і горизонтальною пло- 
щиною. Вершина обох кутів міститься у 
лівій (правій) фотостанції. Контрольні на- 
прями дають змогу зменшити вплив похи- 
бок елементів внутрішнього (зовні- 
шнього) орієнтування фотознімків 
на фотограмметричні побудови. 8. 
КОНТРОЛЬНО-ВИМІРЮВАЛЬНИЙ 
ГЕОДЕЗИЧНИЙ ПРИЛАД (контрольно- 
измерительньой геодезический прибор; ієзіег; 
КопігоЙуегтеззипязветій п): прилад, при- 
значений для випробовувань, перевірки, 
дослідження інших приладів. 14. 
КОНТУР ВОДОСХОВИЩА (контур во- 
дохранилища; зї0гаре роої сопідиг; Маззег- 
БепіШетзитгір т, У(а55егбенійегкотиг Б: 
лінія урізу води водосховища 3 висота- 
ми нормального підпірного рівня. 4. 
КООРДИНАТИ АСТРОНОМІЧНІ 
(астрономические координать; сеієзтіа! 
соокаїпаїез; азігопотізспе Коопаїпатеп /рі): 


Координати... 


1) сферичні координати світила (див. Коор- 
динати небесні); 2) координати гео- 
графічні точки земної поверхні (широта 
і довгота), визначені за результатами астро- 
номічних спостережень, 10. 
КООРДИНАТИ БАРИЦЕНТРИЧНІ 
(барицентрические координатьі; Рагусепі- 
гіс соонкіїпатез; Багугепігізспе Коопіїпаіеп 
Урі): система координат небесних з 
початком у центрі мас Сонця і чотирьох 
внутрішніх планет - Меркурія, Венери, 
Землі та Марса. 18. 

КООРДИНАТИ ГЕЛІОЦЕНТРИЧНІ 
(гелиоцентрические координать!; Пейіосепі- 
гіс соокаїпатез; 9еЇогепітізсне Коопаіїпатеп Г 
рі): це система небесних координат, початок 
яких збігається з центром Сонця. 10. 
КООРДИНАТИ ГЕОГРАФІЧНІ (геогра- 
фические координать!; реоргарніса! соог- 
діпатез; зеозгарпізсНне Коогаїпатеп /рі): уза- 
гальнене поняття координат геодезич- 
них В, . і координат астрономічних 
Ф, А. заданого пункту на земній поверхні, 
коли допускається збіжність прямовисної 
лінії і нормалі до еліпсоїда земного. 
Земний еліпсоїд ототожнюється з земною 
кулею, належно підібраного радіуса. 17. 
КООРДИНАТИ ГЕОДЕЗИЧНІ (геодези- 
ческие координать; яеодетіса! соогаїпате5; 
зеодійізспе Коопаїпатеп | рі): широта і дов- 
гота, що визначають положення точки на 
поверхні еліпсоїда 1 відповідно на карті. 
Широтою геодезичною В наз. гострий кут, 
утворений нормаллю до поверхні еліпсої- 
да і площиною його екватора (рис., а). 
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Геодезичні широти відлічують від площи- 
ни екватора в межах 0 - 909; для точок 
північного півсфероїда вони додатні, для 
південного - від'ємні. Паралель - це 
координатна лінія, для якої В -- соп5і. 
Довготою геодезичною І, наз. двогранний 
кут, утворений площиною початкового 
меридіана і площиною заданого меридіана. 
Меридіан геодезичний - це координат- 
на лінія, для якої /, - соп5і. Довготи, від- 
лічувані від площини початкового меридіа- 
на на схід (на північному полюсі проти руху 
годинникової стрілки) у межах 0 -- -180?, наз. 
східними, а на захід у межах 0 - - 180? -за- 
хідними. За міжнародний початковий мери- 
діан прийнято меридіан грінвіцький. 
З інших величин, що мають стале значен- 
ня для певної паралелі, у геодезії застосо- 
вують геоцентричну широту і зведену ши- 
роту. Широтою геоцентричною Фназ. 
гострий кут, утворений радіусом-вектором 
р т. О з площиною екватора (рис. ,б). 
Якщо в т. О на поверхні еліпсоїда відклас- 
ти відрізок ОЙ, що дорівнює великій півосі 
еліпсоїда, так, щоб другий його кінець ле- 
жав у т. п на осі обертання еліпсоїда, то 
гострий кут, утворений цим відрізком з 
площиною екватора, наз. широтою зведе- 
ною и. 





Для розв'язування геодезичних задач між 
точками простору використовують систему 
просторових геодезичних координат (рис., 
а): геодезична широта В, геодезична довго- 
та 1, геодезична висота Н - найкоротша від- 


Координати... 


даль від заданої точки простору до поверх- 
ні еліпсоїда, що вимірюється відрізком 0,0 
нормалі до поверхні еліпсоїда. 17. 
КООРДИНАТИ ГЕОЦЕНТРИЧНІ (гео- 
центрические координать; яеосепігіс 
соопаіїпатез; веогепітізсне Коопіїпатеп ї рі): 
це система координат загальнозем- 
них або координат небесних, з почат- 
ком у центрі мас Землі, 10. 
КООРДИНАТИ ГКОЦЕНТРИЧНІ 
ПРЯМОКУТНІ Х, У, 7 (геоцентрическиєе 
прямоугольнье координать Х, Ї, 7; гесіап- 
зиіаг деосепігіс соонаїпатез Х, У, 7; песі- 
уліпійве веогепітіуспе Коогаїпатен Ррі Х, У, 
2): система координат для визначення ко- 
ординат точок простору, зокрема на фізич- 
ній поверхні Землі, з центром у центрі ре- 
ференц-еліпсоїда. Вісь 2 розташована 
уздовж малої осі еліпсоїда і спрямована на 
північний полюс, вісь Х - у площині почат- 
кового меридіана Й екватора 1 - 0, вісь / - 
у площині меридіана з довготою /, с: 902 (до- 
повнює систему координат до правої). (Див. 
рис. Координати геодезичні). 17. 
КООРДИНАТИ КОНФОРМНІ ПЛО- 
СКІ (плоские конформнье координать; 
ріапе сопрогтаї соомдіпатез; Коп/огтізспе 
ерепе Коогаїпатеп 7 рі): див. Проєкція 
Гавсса-Крюгера. 17. 

КООРДИНАТИ НЕБЕСНИХ СВІТИЛ 
ІСТИННІ (истиннье координатьт небес- 
ньх светил; їие соокаїпаіез ої сеіезпа! 
зіаг5; майге Коопдїпатеп 7 рі дег Ніттеї5- 
кбтрег трі): див. Астрономічні редук- 
ції. 10. 

КООРДИНАТИ НЕБЕСНИХ СВІТИЛ 
СЕРЕДНІ (средние координать небесньх 
светил; теап соопаїпатез ої сеіезіаі Родіе5; 
тішеке Коопаїпатеп рі дег Ніттеїізкбгрег 
трі): див. Астрономічні редукції. 18. 
КООРДИНАТИ НЕБЕСНІ (небесньє 
координать!; сеїіезтіаї соокаїпаез; НІі- 
ттеїзКоогаїпатеп ;рі): координати точ- 
ки на небесній сфері. Застосовують та- 
кі системи К. н.: горизонтну, екваторіаль- 
ну, екліптичну і галактичну. Координати 
горизонтної і екваторіальної систем визна- 
чають зі спостережень, екліптичної і галак- 
тичної - обчислюють. 
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Горизонтна система К. н. Основна пло- 
щина - площина небесного (істинного) го- 
ризонту 5 МЕ у точці спостереження О, 
основний напрям - напрям осі, проведе- 
ний з початку координат у точку півдня - 
(див. рис., а Небесна сфера). 





Координати, що визначають положення 
світила С на небесній сфері: азимут 4 - 
дуга горизонту від т. півдня 5 у бік т. захо- 
ду У/ до вертикала світила 707. або дво- 
гранний кут між площинами меридіана 
75ВЕ " і вертикала світила; висота й - ду- 
га вертикала від т. М горизонту до світила 
с, або кут СОМ (рис. ,а). Азимут А відлі- 
чується від 0 до 360? , висота й - від 0 до 
90? (с над горизонтом) і від 0 до - 907 (С 
під горизонтом). Замість висоти. й можна 
прийняти її доповнення до 90?, яке наз. зе- 
нітною відстанню г і відлічується по дузі 
вертикала від точки зеніту 2 доальмукан- 
тарата світила. Зенітна відстань 2 зміню- 
ється від 0 до 1807, так що завжди 2 - й - 
-- 907, 

Екваторіальні системи К. н. Застосову- 
ють дві системи. 

Перша екваторіальна система. Основна 
площина -- площина небесного екватора 
ОКО", основний напрям -- напрям осі, про- 
ведений з початку координат О у південну 
т. О екватора (рис. ,б). Положення світила 
С на небесній сфері визначається годин- 


Координати... 
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ним кутом І, що відлічується по дузі еква- 
тора від його південної точки до кола схи- 
лень Р,ОКВ, за годинниковою стрілкою, і 
схиленням 6, що відлічується по дузі кола 
схилень від екватора до світила Є. Годин- 
ний кут / відлічується від 0 до 36079, або 
від 0 до 24? за ходом годинникової стріл- 
ки, деколи - від 0 до 11809? або від 0 до 
12? за годинниковою стрілкою, та від 0 
до -180?, або від 0 до - 12" проти годинни- 
кової стрілки; схилення б --від 0 до 4909 у 
північній півкулі та від 0 до - 90? у півден- 
ній півкулі небесної сфери. Замість схилен- 
ня б деколи використовують його допов- 
нення до 90?, яке наз. полярною відстан- 
ню Д. Вона відлічується по дузі кола схи- 
лень від північного полюса світу Р, до сві- 
тила Є та змінюється від 0 до 1802. 





Друга екваторіальна система. Основна 
площина - площина небесного екватора 
ОКО), основний напрям - напрям осі, про- 
ведений з початку координат О у точку ве- 
сняного рівнодення 97 (рис.,б6). Положен- 
ня світила С на небесній сфері визначає- 
ться прямим сходженням Й і схиленням б. 
Пряме сходження визначається дугою 
екватора 77К або кутом у площині еквато- 
ра РОК і відлічується від 0 до 24" проти 
годинникової стрілки, якщо дивитися на 
небесну сферу з північного полюса. 


Екліптична система К.н. Основна площи- 
на-- площина екліптики ЕМЕ"М", основний 
напрям - пряма, проведена з початку коор- 
динат О у т. весняного рівнодення »у» (рис., 
в). Початок екліптичної системи К. н. зде- 
більшого розташовують у центрі має Сон- 
ця або в центрі мас Землі. Положення сві- 
тила б на небесній сфері визначається 
екліптичними довготою Д, та широтою В. 
Екліптична довгота відлічується від точки 
весняного рівнодення 77 до кола широт 
світила Х,,СМЕ,; проти годинникової стріл- 
ки (для спостерігача на північному полю- 
сі екліптики) від 0 до 3602. Екліптична ши- 
рота визначається дугою Мо і відлічуєть- 
ся від від 0 до 90? або від 0 до - 9072. 





Координати... 


Галактична система К. н. Основна пло- 
щина -- площина Галактики (Чумацького 
Шляху), яка наз. площиною галактичного 
екватора. Основний напрям -- пряма, про- 
ведена з початку координат О в точку вис- 
хідного вузла 4/. Ця точка є перетином га- 
лактичного та небесного екваторів; її ко- 


ординати: 0; - 18'40"", 6 «з 09 (рис. г). Ве- 
ликі кола небесної сфери, що проходять че- 
рез галактичні полюси Гу, Гя та світило 
с, наз. колами галактичної широти. Га- 
лактичною довготою І наз. дуга галактич- 
ного екватора від 4/ до т. К перетину кола 
галактичної щироти з галактичним еква- 
тором. Довгота відлічується від висхідно- 
го вузла по галактичному екватору в на- 
прямі зростання прямих сходжень від 0 до 
. 3602, Галактичною широтою Б наз. дуга 
кола галактичної широти Ко від галактич- 
ного екватора до світила. Вона відлічуєть- 
ся до північного і південного галактичних 
полюсів від 0 до 19092, Додатні значення 
широти відлічуються до північного Гу, а 
від'ємні до південного Г; полюсів Галак- 
тики. 10. 

КООРДИНАТИ НЕБЕСНОГО СВІ- 
ТИЛА ВИДНІ (видимье координать не- 
бесного светила; аррагені соомаїпатез; 
зіснфате Коогаїпатеп 7 рі дез Ніттеїз- 
Кбгрег5 т): див. Астрономічні ре- 
дукції. 10. 

КООРДИНАТИ ОРБІТАЛЬНІ (орби- 
тальньге координатьх; огбиаі соопаїпате5; 
ВанпКоопаїпатеп Грі): координати, що виз- 
начають положення небесного об'єкта на 
його орбіті. Їх можна визначити за еле- 
ментами орбіти; вони потрібні для 
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обчислення інерціальних координат цього 
об'єкта, тобто координат у зоряній плане- 
тоцентричній екваторіальній системі Охух. 
Для ШСЗ, у космічній геодезії, як орбіталь- 
ні найчастіше використовуються полярні 
координати з початком у центрі має пла- 
нети (що перебувають в одному з фокусів 
його орбіти) і полярною віссю, спрямова- 
ною в її перицентр. Координатною пло- 
щиною є площина орбіти. Кутова коорди- 
ната у (рис. Аномалія істинна)наз. ано- 
малією істинною (або справжньою). 
Відлічують у у бік руху супутника до його 
геоцентричного радіуса-вектора г, що є 
другою (лінійною) координатою, від 0 до 
3602. 


у є Загеі(1--е)/(1-е))ха(Е/2)); 


ра ай -е У чесозу), 
де а - велика піввісь орбіти; е - ексцент- 
риситет орбіти; Е - ексцентрична анома- 
лія. 9. 
КООРДИНАТИ ПЛАНЕТОГРАФІЧНІ 
(планетографические координатьх; ріапе- 
гозгарніс соогдїпатез; ріапетортарнізспе 
Коопаїпатеп Дрі): задаються в системі коор- 
динат, яка залежить від прийнятої рефере- 
нц-поверхні (поверхні відліку), потріб- 
ної для обчислення картографічних проєк- 
цій. Планетографічна система координат 
використовується для побудови карт. 11. 
КООРДИНАТИ ПЛАНЕТОЦЕНТРИЧ- 
НІ (планетоцентрические координать; 
ріапеїосепігіс соомаїпаїтез; ріапетогенітізспе 
Коопаїпатеп рі): задаються в системі коор- 
динат, де вісь 7 спрямована по середній осі 
обертання планети, площина екватора збі- 
гається з перпендикулярною до цієї осі 
площиною: вісь Х - лінія перетину площи- 
ни екватора планети з площиною прийня- 
того нульового меридіана; вісь У - допов- 
нює систему до правої. Планецентричні си- 
стеми координат використовують для по- 
будови опорних мереж на поверхні, при- 
в'язки систем параметрів гравітаційного 
поля, навігації автоматичних міжпланет- 
них станцій тощо. 11. 
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КООРДИНАТИ ПОЛЯРНІ (полярньге ко- 
ординать; роіак соокаїпатез; Роіагкоогаї- 
пагеп рі): див. Координати точки. 19. 
КООРДИНАТИ ПРОЄКТНІ (проектнье 
координати; рюоїєсіед соомаїпатез; Епі- 
улиг/Коопаїпатеп 7 рі): плоскі прямокутні 
координати точок споруди або пунктів гео- 
дезичної основи, які подані в проєкті, 1. 
КООРДИНАТИ ПРОСТОРОВІ ТОПО- 
ЦЕНТРИЧНІ ПОЛЯРНІ (полярнье то- 
поцентрические пространственниье коор- 
динатьі; уратіа! гіоросепітіс роіаг соогаїпа- 
1е5; 3Д-торогенітізспе Роіаткоогаїпатеп рі): 
див. Задача геодезична пряма. 17. 
КООРДИНАТИ РОБОЧІ (рабочие коор- 
динать; угокКкіпя соомаїпатез; Агрейзкоог- 
дїпаіеп 7 рі): наближені координати пунк- 
тів, потрібні для попередньої оцінки точ- 
ності геодезичних мереж і для виконання 
топографічних робіт. Напр., для знімання 
в м-бі 1:5000 досить знати К. р. із точніс- 
тю 0,5 м; К. р. пунктів полігонометрії отри- 
мують із роздільного зрівноваження ходів. 
Якщо кутові та лінійні нев'язки в ходах до- 
пустимі, тоді обчислюють К. р. пунктів. 19. 
КООРДИНАТИ СФЕРИЧНІ (сферичес- 
кие координать; урйегісаї соогаїпаїе5; 
зрийкізсне Коопаїпатеп 7 рі): див. Систе- 
ма координат. 5. 

КООРДИНАТИ СФЕРИЧНІ ПОЛЯРНІ 
(полярнье сферические координать; роіак 
зрпегіса! соомдїпаїез; зріийгізспе РоіагКоог- 
діпатеп рі): див. Система координат. 5. 
КООРДИНАТИ СФЕРОЇДНІ ПРЯМО- 
КУТНІ (прямоугольнье сфероидальньше 
координатьх; урпегоїй гестапяціаг соогаі- 
па!тез; урпегоіда/е гестуліпКіве Коопаїпатеп 


Р 
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ЛГ рі): визначаються дугою р меридіана 
РАССР і дугою 4 геодезичної лінії А/А, 
проведеної в т. 4" під кутом 909. Точка С 
прийнята за початок координат. У цій сис- 
темі додатні р і 4 відлічуються на північ 
відт. Сі на схід від меридіана РСВ відпо- 
відно. 5. 

КООРДИНАТИ ТОЧКИ (координать 
точки; соонаїпатез о/ Ше роїпі; Коопаїпатеп 
Грі ае5 Рипктез т): числа, які визначають 
положення точки на лінії, площині, повер- 
хні або в просторі. 

а) На лінії. 

Віддаль по лінії, вибраній за вісь від поча- 
тку координат, що розташований на ній, до 
заданої точки. 

б) На площині. 

Прямокутні, або декартові координати - 
віддалі х (абсциса) та у (ордината) цієї точ- 
ки від двох взаємно перпендикулярних 
прямих Оута Ох, що є координатними ося- 
ми, які перетинаються в деякій т. 0 - по- 
чатку координат. 

Полярні координати -- полярна віддаль то- 
чки від фіксованого початку та полярний 
кут між вибраною полярною віссю і напря- 
мом на точку. За полярну вісь на площині 
часто приймають напрям, паралельний до 
осі абсцис, або зображення північного на- 
пряму меридіана. У першому випадку по- 
лярним кутом буде дирекційний кут на 
площині, удругому- азимут геодези- 
чний. 

в) На криволінійній поверхні. 

Залежно від того, яку з математичних по- 
верхонь прийнято за поверхню Землі, кри- 
волінійні К. т. поділяються на координа- 
ти геодезичні такоординати сферич- 
ні. 

Сферичні координати - географічні коор- 
динати, і позначення їх таке ж, як і геогра- 
фічних: широта Ф і довгота 4. 
Положення точки на сфері можна визна- 
чати прямокутними сферичними коорди- 
натами Х, У (права система координат, по- 
чаток якої в центрі сфери; осі Х, У розта- 
шовані в площині екватора, вісь Х - у пло- 
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щині початкового меридіана) і прямокут- 
ними сферичними просторовими коорди- 
натами Х, У, 2 (права система координат, 
початок якої в центрі сфери; вісь 7 збігає- 
ться з віссю обертання а осі Х, У розташо- 
вані в площині екватора, вісь Х - у площи- 
ні початкового меридіана). 

Географічні координати - див. Коорди- 
нати географічні. 

Еліпсоїдні координати--широта геодези- 
чна, довгота геодезична - визначають 
положення точки на земному еліпсоїді. 

До поверхні еліпсоїда відносять і такі сис- 
теми кординат: зширотою геоцент- 
ричною і довготою геодезичною, з 
широтою зведеною ідовготою гео- 
дезичною; просторові прямокутні Х, Ї, 2 
(див. Система координат просторо- 
ва прямокутна екваторіальна); пря- 
мокутні х, у, що належать до площини ме- 
ридіанного еліпса (вісь х збігається з віс- 
сю обертання еліпсоїда, у - лежить у пло- 
щині меридіана заданої точки); коорди- 
нати сфероїдні прямокутні р, 4. 
Полярні координати -- довжина геодезич- 
ної лінії на еліпсоїді (або дуга великого ко- 
ла на кулі) і кут між цією лінією і північ- 
ним напрямом меридіана. 

г) У просторі. 


Прямокутні координати в просторі - три 


числа х, у, с (апліката), що визначають по- 
ложення точки відносно трьох взаємно 
перпендикулярних площин. Площини пе- 
ретинаються в початку координат, (розта- 
шований у центрі еліпсоїда) по координат- 
них осях Х, Ї, 2. 

Просторові координати геодезичні: 
широта геодезична, довгота геоде- 
зична і висота геодезична, що визна- 
чає положення точки земної поверхні від- 
носно земного еліпсоїда. 

Полярні координати - радіус-вектор (від- 
даль від початку координат до заданої точ- 
ки), вертикальний кут і азимут. 

д) Залежно від розташування початку 
координат. 
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Топоцентричні координати з початком на 
земній поверхні або в навколоземному про- 
сторі; координати геоцентричні з по- 
чатком у центрі мас; координати квазі- 
геоцентричні - біля центра мас Землі. 
Координати точки є також: екваторіаль- 
на система координат - однією з коор- 
динатних площин є площина екватора; 
екліптична система координат - 
однією з координатних площин є площи- 
на екліптики; горизонтальна система 
координат - координатною площиною є 
площина горизонту. На еліпсоїді, кулі за- 
стосовують криволінійні координати - сіт- 
ку меридіанів і паралелей. Розглядаючи 
окремі теоретичні і практичні питання, в 
геодезії та картографії застосовують Й інші 
типи та види координат, проте вони мають 
частковий характер. 5; 18. 

КООРДИНАТИ ТОЧКИ ФОТОГРАФУ- 
ВАННЯ (координать точки фотографи- 
рования; соогаїпатез оРріоїортарніпе роїнпі; 
Коогаїпатеп Грі ас5 Айпаптепоттез): про- 
сторові координати Х., Їс, 25 центра 
проєкції 5 у вибраній просторовій прямо- 
кутній системі координат ХУ. Це лінійні 


"елементи зовнішнього орієнтуван- 


ня фотознімка. 8. 

КООРДИНАТИ ФІЗИЧНІ СОНЦЯ, МІ- 
СЯЦЯ І ПЛАНЕТ (физические координа- 
ть Солнца, Лунь и планет; рйузісаї соог- 
аіпаїез о? Зип, Мооп апа ріапеїз; ріузізсне 
Коопіпатеп 7 рі аег 5Зоппе ), дез Мопаб, авг 
Ріапетеп І рі): величини, що визначають 
орієнтування небесного тіла відносно спо- 
стерігача та його вигляд. Для визначення по- 
ложення деталей на диску Сонця, Місяця, 
Марса, Юпітера є спеціальні системи коор- 
динат, подібні до географічної. За аналогією 
з географічною, ці координати наз.: геліо- 
графічною (Геліос - бог Сонця), селеногра- 
фічною (Селена - богиня Місяця), ареогра- 
фічною (Арес - бог війни Марса), йовіогра- 
фічною (від лат. оуіз -- родовий відмінок 
від слова Юпітер). Відлік широт у цих сис- 
темах виконують, як завжди, від екватора 
2902, а відлік довгот - від деякого меридіа- 
на, прийнятого за початковий. 18. 
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КООРДИНАТИ ЦЕНТРА ФОТОГРА- 
ФУВАННЯ КОСМІЧНОГО ФОТО- 
ЗНІМКА (координать центра фотогра- 
фирования космического фотоснимка; 
соонаїпате сепіте оЇ зрасе рйоїоягарпу,; Ан) 
пайтерипКіКоогаїпатеп 7 рі аез Уейгайт- 
рйшез п): координати точки фотографуван- 
ня (центра проєкції), що міститься на лі- 
тальному космічному апараті й визначаєть- 
ся інтегруванням диференційних рівнянь 
руху. 8. 

КООРДИНАТИ ЦЕНТРАЛЬНІ (цен- 
тральнье координать!; сепіта! соопаїпа- 
1е5; Хепікаїкоогаїпатеп грі): визначають від- 
носно встановленого центра ваги. Викори- 
стовують під час обчислення сер. кв. по- 
хибки положення точки полігонометрич- 
ного ходу для врахування його витягнуто- 
сті, У випадку попередньо ув'язаних кутів 
ходу координати центра ваги Х о» Ї, визна- 
чають за формулами: 


хугУхачл), ху УУПазаї), 
І 1 


де п - кількість ліній; Х, У - координати 
пунктів ходу. К. ц. 1, і 6; та відстань Щ.,; 
обчислюють за формулами: 

п ЗУ Уро б Хт Ху 

Гра по") 

Контроль: (112 0, |21- 0. Для витягнутого 
ходу 05) зи 3)/ 12, де І, - замикаль- 
на ходу. 19. 
КООРДИНАТНІ ЗОНИ (координатнье 
зоньі; соогаїпате гопез; Коопдіїпаіепгопе ррі): 
див. Проєкція Гавсса-Крюгера. 17. 
КООРДИНАТНІ ПОЗНАЧКИ (координа- 
тнье метки; соогаїпаїе татк5; Кайтеп- 
таккеп п рі , Коопгаїпатептаткеп п рі): де- 
талі (механічні або оптичні), розташовані 
в площині притискної рамки фотокамери, 
які фіксують систему плоских прямокут- 
них координат знімка. Механічні познач- 
ки - зубці, виготовлені з металу та закріп- 
лені на притискній рамці, Найчастіше -- це 
чотири позначки, розташовані посередині 
кожної зі сторін, що утворюють кадр знім- 
ка. В деяких конструкціях фотоапаратів по- 
значок є 8 або 16. Оптичні позначки --скля- 
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ні мініатюрні плоскопаралельні пластин- 
ки з двома взаємно перпендикулярними 
штрихами. Під час експонування познач- 
ки зображаються на знімку. 8. 
КООРДИНАТНО-ЧАСОВА ПРИВ'ЯЗ- 
КА ТОЧОК КОСМІЧНИХ ЗНІМКІВ 
(координатно-временная привязка точек 
космических снимков; те апа соокдаїпаіе 
адуизітепі ої роініз оГ зрасе рісіигез; Дей- 
КоогаїпатепапусНіия5 т дег РипКіе т рі авг 
УМеітайтрійаевт п рі): методика визначення 
координат точки в геоцентричній системі 
за її зображеннями на знімках. При цьому 
вважається, що початкові умови рівнянь 
руху ШСЗ відомі з даних наземних коор- 
динатно-вимірних комплексів. Вона перед- 
бачає: ідентифікацію та вимірювання коор- 
динат точки в системах координат і-го та 
Е-то знімків; визначення операторів орієн- 
тації зоряних знімків у моменти знімання; 
знаходження супутникоцентричних векто- 
рів точки; числове інтегрування рівнянь ру- 
ху та інтерполювання координат ШСЗ на 
момент фотографування. 3. 
КООРДИНАТОГРАФ (координатограф; 
соомаїпаіоєтарі; Ріопег т, ХеіспепіїзсП т): 
прилад, що в картографічному виробни- 
цтві використовують для побудови і конт- 
ролю побудови основи карт математи- 
чної, Здебільшого застосовують К. для на- 
несення прямокутних координат, але є й К. 
для нанесення на тверду основу полярних 
координат відповідних точок (напр., К. Ко- 
раді). Схема побудови К. для нанесення 
прямокутних координат така. К. складаєть- 
ся з двох взаємно перпендикулярних ліні- 
йок, одна з яких, найчастіше горизонталь- 
на, нерухома (пересування її здійснюється 
за допомогою спеціального пристрою) і є 
віссю У, друга, що пересувається вздовж 
неї, є віссю Х. На цій лінії пересувається 
каретка з наколювачем і мікроскопом для 
точного наведення цієї каретки над нане- 
сеними на основі точками, якщо треба ви- 
значити їх координати (напр., проконтро- 
лювати їх нанесення). К. для нанесення 
плоских прямокутних координат залежно 
від конструкції лічильника поділяють на 
координатографи: 
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-- 3 ноніусами, точність яких 0,1-0,05 мм; 
їх деталі розбірні і такі К. використовують- 
ся здебільшого в польових умовах; 

- зі шкаловими мікроскопами для від- 
ліку; 

- з барабаном і зубчастою рейкою для від- 
ліку (див. Координатограф Кораді); 
- з мікрометровими гвинтами для відліку 
пересування кареток (відмічування здій-: 
снюється за кількістю обертів цих гвинтів). 
Такий пристрій має, напр., координатограф 
БК-2, в якому також є електромагнетні на- 
колювачі та лічильники для пересування 
кареток у різних м-бах (1:25000, 1:50000, 
1:75000, 1:100000 і 1:150000). 5. 
КООРДИНАТОГРАФ КОРАДІ (коорди- 
натограф Коради; соопіїпаїовмари Сога- 
аї; Коокаїпаїовгарі п удп Когааї): коор- 
динатограф для нанесення плоских пря- 
мокутних координат, лічильник якого скла- 
дається з відлікового барабана і зубчастої 
рейки. Відліковий барабан К. К. розташо- 
ваний на одній осі з трибкою, яка під час 
його роботи зчіплюється зі зубчастою рей- 
кою, прикріпленою до лінійки приладу. 
Трибка розрахована так, що пересування 
каретки на 1 см відповідає одному оберту 
барабана, на якому є 100 поділок, тобто 
1 мм відповідає одна поділка. Якщо на око 
оцінювати десяту частину цієї поділки, то 
можна отримати відлік з точністю 0,1 мм. 
5. 

КОПІЯ АРХІВНА СЕМАНТИЧНА (ге- 
мантическая архивная копия; 5етапіїс 
агсііуєз сору; 5етапізспе АгсПіуКоріє 5): 
табличний документ для візуального кон- 
тролю повноти і якості опрацювання се- 
мантичної інформації карти цифро- 
вої, 5. 

КОПІЯ ЦИФРОВОЇ КАРТИ АРХІВНА 
ГРАФІЧНА (графическая архивная копия 
цифровой картьх; ятарйніс аксПіуєз сору о 
4ієйа! тар; ягарізспе Агсріукорієе 7 дек 
Рівіаіекане б: графічна копія карти 
цифрової для візуального контролю пов- 
ноти і якості опрацювання цифрової кар- 
тографічної інформації перед розташуван- 
ням її в банку цифрових карт. 5. 
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КОПІЯ ЦИФРОВОЇ КАРТИ КОНТ- 
РОЛЬНА ГРАФІЧНА (контрольная гра- 
фическая копия цифровой карть; сопіто! 
ямгарпіс сору о/аївйа! тар; яка/ізспе АтсНіу- 
Коріе 7 дек Рівйаієкане Р: графічна копія 
карти цифрової для візуального конт- 
ролю повноти змісту і точності місця роз- 
ташування об'єктів цифрової карти. 5. 
КОРЕКТУРА (корректура; рюод/; Коттек- 
тиг ф: процес виправлення помилок напи- 
сання та ін. недоліків, помічених у тексто- 
вому та графічному матеріалах, підготов- 
лених для друкування. К. це також відби- 
ток з друкарського набору, призначений 
для виправлення помилок (див. Коректу- 
ра карти). 5. 

КОРЕКТУРА КАРТИ (корректура кар- 
ть; тар ргоо/)-5пееї; КагіепКоггемиг Д: 
здійснюється на всіх етапах виготовлення 
карти. Передбачає технічний контроль за 
якістю виконання робіт і повною відповід- 
ністю та реалізацією положень і вимог, що 
викладені в програмі карти чиїї плані 
редакційному або в інших нормативних 
документах, інструкціях тощо. К. К. здійс- 
нюють висококваліфіковані спеціалісти - 
коректори. Позаяк найвідповідальнішим і 
найважливішим етапом у процесі створен- 
ня карти є виготовлення оригіналу карти 
складального, то Й коректура має бути 
виконана скрупульозно. 5. 

КОРЕКТУРА МОДЕЛІ (корректура мо- 
дели; тод?! сокгесіїоп; Модейкоггемиг Б: 
усунення деформації моделі об'єкта, побу- 
дованої за фотознімками аналітичним спо- 
собом або на фотограмметричних прила- 
дах зміною положення центрів проєкцій і 
кутів нахилу фотознімків. 8. 
КОРЕКТУРАСКЛАДАЛЬНОГО 
ОРИПНАЛУ (корректура составитель- 
ного оригинала; ргоогї ої огієїпа! акамтіпе; 
Котеик де5 Уеп(аззипрзогіяіпаієз п): ви- 
конує коректор під час складання ориті- 
налу карти основного. Ознайомив- 
шись зі змістом плану редакційного, 
вивчивши призначення карти і вимоги до 
неї, переглянувши потрібну спеціальну лі- 
тературу, використовуючи керівні доку- 


Коректура... 


менти (інструкції, настанови, умовні поз- 
начення тощо), передусім редакційний 
план та рекомендовані цим планом кар- 
тографічні матеріали, коректор кон- 
тролює роботу на всіх етапах, роблячи від- 
повідні зауваження у коректурному ли- 
сті. Підчас. с. о. коректор контролює по- 
будову основи карти математичної, 
зокрема монтажу блідо-голубих копій; з'я- 
совує наскільки вдало використані реко- 
мендовані картографічні матеріали під час 
складання і наскільки повно зміст карти 
відповідає вимогам редакційного плану; чи 
вдало виконані відбір і узагальнення кар- 
тографічних об'єктів, тобто їх генераліза- 
ція; контролює на будь-якій карті, а 
особливо на карті політичній і карті 
політико-адміністративній, правиль- 
ність і точність зображення державних кор- 
донів; взаємоузгодженість різних елемен- 
тів змісту карти, особливо у випадку бага- 
тоаркушевої карти; перевіряє правильність 
компонування і відповідність змісту ле- 
генди карти інформації, що подана на 
карті; оцінює якість оформлення всіх еле- 
ментів карти тощо. Виконуючи К. с. о., ко- 
ректор мусить керуватись єдиним прави- 
лом: оцінити, наскільки правильно, повно 
і точно виконані вимоги редакційного пла- 
ну та ін. нормативних документів під час 
виготовлення складального оритіналу. Ко- 
ректор також перевіряє правильність запи- 
сів та Їх повноту у формулярі карти. 5. 
КОРЕКТУРА ЦИФРОВОЇ КАРТОГРА- 
ФІЧНОЇ ІНФОРМАЦІЇ (корректура ци- 
фровой картографической информации; 
соугесіїоп о/аївімі сапіовтарнісаї іногта- 
йоп; Котгеиг / дет Дізйаїкатепініогтатіоп 
Д: перевірка повноти змісту 1 точності циф- 
рової картографічної інформації щодо до- 
тримання положень нормативних докумен- 
тів під час створення карти цифрової і 
виправлення помилок. 5. 

КОРЕКТУРА ШТРИХОВОЇ ПРОБИ (ко- 
рректура штриховой пробь; ргооїїпя о/ Їїпе 
риіні; Усіініспргобекоттеиг ): виконується 
як для нерозчленованої, так і для розчле- 
нованої проби. Коректура нерозчленованої 
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проби зводиться до визначення за даними 
суміщення її штрихових елементів узгод- 
ження між собою всіх (для кожної фарби) 
оригіналів видавничих штрихових, а 
також до визначення якості відтворення 
штрихових елементів під час друкування 
карти. К. ш. п. здійснюється за допомогою 
оригіналів карти видавничих, але мо- 
же бути використаний і оригінал карти 
складальний, якщо виникає сумнів щодо 
відповідності у деяких місцях рисунка ви- 
давничого оригіналу рисунку складально- 
го. Коректура розчленованої проби зводи- 
ться до перевірки повного і правильного 
виправлення штрихових видавничих ориті- 
налів за результатами коректури нерозчле- 
нованої проби і правильного розчленуван- 
ня окремих штрихових елементів і присво- 
єння цим елементам відповідних фарб для 
друкування. 5. 

КОРЕКТУРНИЙ ЛИСТ (корректурньй 
лист; ргоор-5пееї; Коггеклигбіаї п): доку- 
мент, у якому коректор фіксує зауваження 
під час контролю картоскладальних і кар- 
товидавничих робіт. К.л. є основою для 
усунення недоліків на оригіналі карти 
складальному. Крім зауважень, у К. л. 
даються рекомендації, як виправити ці не- 
доліки. Після врахування зауважень ко- 
ректури складальний оритінал перевіря- 
ють редактор і коректор; і якщо він відпо- 
відає потрібним вимогам, підписують його. 
Далі виготовляють оригінал карти ви- 
давничий. 5. 

КОРЕКЦІЙНІ МЕХАНІЗМИ (коррек- 
ционнье механизмиі; соггесіїоп теспапізтя5; 
Котрепзаїопутеспапізтиз5 т): у фотограм- 
метричних приладах це механізми: 
стереографа - два ідентичні механізми для 
лівого і правого знімків, які трансформують 
координати нахилених знімків у координа- 
ти горизонтальних знімків безперервною 
зміною фокусних віддалей проєктувальних 
камер; 

стереометра - призначені для трансформу- 
вання виміряної різниці поздовжніх паралак- 
сів (за парою нахилених знімків) у різницю 
паралаксів, що відповідає ідеальному випад- 


Корелати 


ку аерофотознімання (знімки і базис фо- 
тографування горизонтальні). (Див. Меха- 
нізми поздовжньої і поперечної ко- 
рекції); 

стереопроєктора - два ідентичні меха- 
нізми для лівого і правого знімків, кожний 
з яких враховує поправку за перехід від на- 
хиленого знімка до горизонтального змі- 
щенням об'єктива на визначену величину. 
Ці зміщення відбуваються безперервно під 
час переходу від однієї до іншої точки знім- 
ка. 8. 

КОРЕЛАТИ (коррелать; іпае/їпеа тиПір- 
Пег оГТ.аєтапе; Когтеіатеп рі): неозначені 
множники Лагранжа, які вводяться під час 
складання функції Лагранжа. У корелат- 
ному методі вирівнювання ця функція 
записується як: 

ФеУру, чУак, к УК, НУК, 
Функція Лагранжа дає змогу звести зада- 
чу на умовний екстремум до задачі на абсо- 
лютний екстремум. Знаходячи абсолютний 
екстремум цієї функції, отримують систе- 
му нормальних рівнянь корелат. 20. 
КОРЕЛАТНИЙ МЕТОД (коррелатньй 
метод; соттеіайує тетой; Коттеіаїтештойе 
Д: один з двох основних методів вирів- 
нювання. Системарівнянь умовних у 
лінійному вигляді однозначно не роз- 
в'язується, бо кількість рівнянь г менша від 
кількості шуканих поправок п. 


Уайт -о, 
УВУ, я М, з, (1) 
УЛ НИ, 0 


Щоб отримати єдиний розв'язок, систему 
(1) розв'язують за таких умов: |ИИ | «є тіп 
для вимірів рівноточних і|рРИУ/1- тіп 
для вимірів нерівноточних, тобто потрібно 
знайти мінімум функції ЕК «|рУЙ | за 
умов (1). Цезадача на умовний екстремум. 
Розв'язуючи їй, отримують таку систему 
нормальних рівнянь корелат: 


ек, З ек, о ік, -т 20; 
р р р 
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ек 2 че 3 М, «0; 
Р Р р 


ек, ек, чек, з, -0, 
Р Р р 


де Ку, Кь --з К, - корелати. Розв'язуючи 
цю систему певним способом, одержують 
корелати К.,, К, -- К,. Шукані поправки 
У, до результатів вимірів /; визначаються з 
такої системи рівнянь: 

у «(ак кВкуюонук, В. (3). 
Якщо виміри рівноточні, то в рівняннях си- 
стеми (2) всі ваги р - 1. 20. 
КОРЕЛЯЦІЙНА ФУНКЦІЯ (корреляци- 
онная функция; согтеіаїує /псіїоп; Котте- 
Іайопуипіііоп б: К. ф.випадкової функ- 
ції Х(1,/)наз. невипадкову функцію двох 
значень змінної /, /", що дорівнює кореля- 
ційному моментові відповідних перетинів 
випадкової функції, тобто 


ки) МІХ ХИГЬ 
де Х() є Х()- т, (2); 


Х() з Х()- т, (1); 
т, (1) - математичне сподівання перетину 
5 т, (1) - математичне сподівання перети- 
ну г.20. 
КОРЕЛЯЦІЯ (корреляция; соткеіатіоп; 
Когтеіатоп )): зв'язок між випадковими ве- 
личинами, який полягає в тому, що одна з 
них реагує на зміну інших зміною свого 
математичного сподівання. 20. 
КОРЕЛЯЦІЯ ВІДЕОСИГНАЛІВ (корре- 
ляция видеосигналов; уідео 5ірпайз соттеіа- 
йоп; Коттеіайоп  дег 5ензіяпаїе прі): про- 
цес опрацювання електричних сигналів (ві- 
деосигналів) для автоматичної ідентифіка- 
ції однойменних точок лівого і правого фо- 
тознімків стереопари. В цифрових фото- 
грамметричних системах порівнюються 
оптичні щільності точок лівого і правого 
знімків і використовується метод обчислен- 
ня коефіцієнтів кореляції: ідентични- 
ми вважаються дві точки, для яких коефі- 
цієнт кореляції максимальний. 8. 


Корисні копалини 


КОРИСНІ КОПАЛИНИ (полезньге иско- 
паємьш-; тіпета!з (ітеазигез ої те з5ой); 
Водепзспійге т рі): земні надра, придатні 
для використання як сировина в товарно- 
му виробництві і для життєвих потреб на- 
селення. К. к. поділяють на групи: палив- 
но-енергетичні, рудно-металургійні, гірни- 
чо-хемічні, природно-будівельні, гідромі- 
неральні. 4. 

КОРИСТУВАННЯ ЗЕМЕЛЬНИМИ ДІ- 
ЛЯНКАМИ ДНА РІЧОК, ОЗЕР, ВО- 
ДОСХОВИЩ МОРІВ ТА ІНШИХ 
ВОДНИХ ОБ'ЄКТІВ (использование зе- 
мельньх участков дна рек, озер, водохра- 
нилищ, морей и других водньх обьектов; 
изе 0 апа рагсеїз оГРопот ої гіуетуз, Їаке5, 
ропа5, 5еаз апа оїНет угаїег обіесіз; Стипа- 
зійскбепиїипе Р аск Рійз5епбодеп т рі, 
Уеепройеп т рі, дег УМіаз5егбенійетродйєп 
трі ипа Водеп трі апаегег Маззегобіекіс 
п рі): згідно з, Водним кодексом України" 
можна проводити роботи, пов'язані з бу- 
дівництвом гідротехнічних споруд, поглиб- 
ленням дна для судноплавства, видобуван- 
ням корисних копалин (крім піску і гравію 
в руслах малих та гірських річок), прокла- 
данням кабелів, трубоводів, ін. комуніка- 
цій, а також із виконанням свердлильних 
та геолого-розвідувальних робіт. Місця і 
порядок виконання робіт визначають згід- 
но з проєктами, погоджують з державни- 
ми органами охорони довкілля, водного 
господарства та геології. 4. 
КОРИСТУВАННЯ ЗЕМЛЯМИ ВОД- 
НОГО ФОНДУ (пользование землями во- 
дного фонда; и5е оГ уратег (ипа апа; Вепиг- 
сип ); тії дет У/аз5егродаепРрезіапа т): по- 
рядок надання земель водного фонду в ко- 
ристування та припинення права користу- 
вання визначається земельним законодав- 
ством. Для постійного користування землі 
водного фонду надають водогосподарсь- 
ким спеціалізованим організаціям, в яких 
є служби догляду за водними об'єктами, 
прибережними захисними смугами, смуга- 
ми відведення, береговими смугами вод- 
них шляхів, гідротехнічними спорудами та 
підтримання їх у належному стані. У 
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тимчасове користування, за погодженням 
із постійними користувачами, земельні ді- 
лянки прибережних захисних смуг, смуг 
відведення та берегових смуг водних шля- 
хів можуть надаватися підприємствам, 
установам, організаціям, об'єднанням гро- 
мадян, релігійним організаціям, громадя- 
нам України, іноземним юридичним і фі- 
зичним особам для сіножатей, рибогоспо- 
дарських, культурно-оздоровчих, рекреа- 
ційних, спортивних і туристичних потреб, 
а також для виконання науково-дослідних 
робіт. 4. 

КОРИСТУВАННЯ МАЛИМИ РІЧКА- 
МИ (пользование мальми реками; и5е ої 
зтаї! тіуег5; Вепиипе 7 дет Кіеїпеп Кійз5е 
т рі): для охорони водності малих річок 
чинне законодавство забороняє: змінюва- 
ти рельєф басейнів річок; руйнувати рус- 
ла річок, струмків та водотоків; випрямля- 
ти русла річок та поглиблювати їх дно ни- 
жче природного рівня або перекривати їх 
без улаштування водостоків, перепусків чи 
акведуків; зменшувати природний рослин- 
ний покрив і залісненість басейну річки; 
розорювати заплавні землі та застосовува- 
ти на них засоби хемізації; проводити осу- 
шувальні меліорації на заболочених ділян- 
ках та урочищах у верхів'ях річок; нада- 
вати земельні ділянки у заплавах річок для 
будь-якого будівництва (крім гідротехніч- 
них, гідромеліоративних та лінійних спо- 
руд), а також для садівництва і городницт- 
ва; здійснювати інші роботи, що можуть 
негативно впливати чи впливають на вод- 
ність річки і якість води в ній. 4. 
КОРІОЛІСОВА СИЛА (Кориолиса сила; 
кориолисовая сила; Согіоїїз! Дотсе; Согіо- 
Шззспе Ктаїї Д: сила інерції, за допомогою 
якої враховується вплив обертання систе- 
ми відліку на відносний рух матеріальної 
точки. Напр., добове обертання Землі при- 
водить до того, що річки, які течуть у ме- 
ридіанному напрямі на північ, підмивають 
у Північній півкулі правий за течією берег, 
а в Південній ті, що течуть на південь, - 
лівий. К. с. враховують у балістиці, метео- 
рології, техніці. 6. 
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КОРОБКА ШВИДКОСТЕЙ СТЕРЕО- 
ПРИЛАДУ (коробка скоростей стерео- 
прибора; зреей веаг-Рох ої 5іегеотеїег; 
Сапряснайипе Р ає5 Зтетеотетет5): гермети- 
зований механізм для ступеневої зміни пе- 
редавального відношення від тягового до 
тягненого вала. Складається з декількох ва- 
лів, на кожному з яких встановлюють одну 
або декілька триб, що можуть переміща- 
тися на валі. Змінюючи комбінації зачеп- 
лень трибових коліс, можна змінювати пе- 
редавальне відношення. Використовуєть- 
ся в універсальних стереофотограммет- 
ричних приладах. 8. 

КОРОЗІЯ (коррозия; соггозіоп; Когто- 
зіоп ): механічна денудаційна (див. Дену- 
дація) дія твердого уламкового матеріалу 
на поверхню гірських порід аж до появи 
на ній штрихів, борозенок, жолобків та ін. 
В процесі К. утворюються т.зв. форми 
рельєфу еолові зі своєрідними обриса- 
ми. 4. 

КОРОТКОПЕРІОДИЧНІ ЧЛЕНИ НУ- 
ТАЦІЇ (короткопериодические членьт ну- 
тацим; 5Погі-ретіой тегт5 о/пишміїіоп; Кіеїп- 
регіодізспе Мигайопзяйеаег прі) див. Ну- 
тація. 18. 

КОСИНЕЦЬ ПЕРЕВІРНИЙ (угольник 
поверочньій; уегіїуіпа ігіапвіє): інструмент 
для перевірки взаємної перпендикулярно- 
сті напрямних прямолінійного руху. Це дві 
лінійки, жорстко скріплені між собою під 
кутом 9072. Робочі грані косинця | кл. точ- 
ності утворюють прямий кут з точністю 3- 
57.8. 

КОСМІЧНА ФОТОГРАММЕТРІЯ У 
ВИВЧЕННІ МІСЯЦЯ І ПЛАНЕТ (кос- 
мическая фотограмметрия при изучений 
Лунь и планет; зрасе рпоговгаттеїгу утеп 
зїшау оРМооп апа ріапеї; Козтізсне РНоїо- 
згаттеїгіє /Беї Мопа- ипа РіапетепетіеНнг- 
пипе Д: розв'язує такі завдання: визначен- 
ня елементів зовнішнього орієнтування 
космічних знімків Місяця і планет за зоря- 
ними знімками і взаємної орієнтації гра- 
фічних та зоряних знімків; побудови та 
врівноваження маршрутних і блочних ме- 
реж космічної фототріангуляції із визна- 
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ченням елементів зовнішньої орієнтації 
знімків; визначення координат точок по- 
верхні в системі координат плането- 
центричній і початкових умов руху кос- 
мічного апарата; використання даних ра- 
діопрофілювання для визначення висот то- 
чок планет; дешифрування знімків 
космічних, отриманих у різних зонах спек- 
тра, а також радіолокаційних зображень; 
створення спеціальних дешифрувальних 
еталонів для елементів планет. До задач К. 
ф. у в. М. і п. ще належить опрацювання 
способів і методики використання матеріа- 
лів знімання невеликих ділянок поверхні 
планети, отриманих з посадкових апаратів 
автоматичних міжпланетних станцій. Пер- 
спективою розширення програми косміч- 
ного знімання вважають створення опор- 
ної мережі для Сонячної системи. 3. 
КОСМІЧНА ФОТОГРАФІЯ (космиче- 
ская фотография; зрасе ріоіоргарну; Уей- 
тацтацтайте, Козтізсне Ацтайте 5: фо- 
тографічне знімання з космічних літальних 
апаратів за допомогою спеціальної апара- 
тури. Космічні знімки використовують для 
створення топографічних і географічних 
карт, дослідження природних ресурсів, 
вивчення геологічної будови Землі, метео- 
рологічних процесів в атмосфері, знаход- 
ження родовищ корисних копалин тощо. 3. 
КОСМІЧНА ФОТОТРІАНГУЛЯЦІЯ 
(космическая фототриангуляция; зрасе 
рНоіоїніапеціаїоп, Козтізсне Рйогоїтіапви- 
іайіоп БД: сукупність способів визначення 
координат точок планети, кутових елемен- 
тів зовнішнього орієнтування топографіч- 
них знімків і початкових умов руху ШСЗ 
та поправок у моменти фотографування з 
використанням синхронних знімків плане- 
ти і зоряного неба. 3. 

КОСМІЧНА ФОТОТРІАНГУЛЯЦІЯ 
НА МІСЯЦІ (космическая фототриангу- 
ляцця на Луне; зрасе ріоїоїпіапеціайоп оп 
Ше Мооп; Козтізспе РНйоїоїгіаприіайоп Гат 
Мопа т): сукупність методів, за якими 
можна побудувати єдину систему селено- 
центричних координат, орієнтувати і роз- 
ташовувати її в інерційному просторі, уточ- 
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нити параметри обертання Місяця і його 
гравітаційного поля. Крім рівнянь колі- 
неарності, які зв'язують координати зобра- 
ження точки місячної поверхні на топогра- 
фічному знімку з її динамічними селено- 
екваторіальними координатами і коорди- 
натами центра проєкції, у фототріангуля- 
цію включають динамічні рівняння руху 
штучного супутника Місяця, а також траєк- 
торних змін, керованих із Землі. Останні 
дають змогу виконати масштабування ме- 
режі та визначення положення точок у фо- 
тотріангуляційній системі координат, зв'я- 
заній з центром мас Місяця. 3. 
КОСМІЧНИЙ КОРАБЕЛЬ (космический 
корабль; зрасезпір; Уейптантіснії п): ШСЗ, 
в якому є герметична кабіна з системами 
життєзабезпечення; може здійснювати зна- 
чні маневри, а також посадку своєї спус- 
кової частини. 3. 

КОСМІЧНИЙ ЛІТАЛЬНИЙ АПАРАТ 
(космический летательньй аппарат; зра- 
сезпір; Уейкайтеснії п, Козтізспег Кив- 
аррагате т): носій засобів реєстрації і пе- 
редавання інформації з космосу, запуще- 
ний на спеціально призначену орбіту. 3. 
КОСМІЧНІ АПАРАТИ ГЛОНАСС (кос- 
мические аппарать ГЛОНАСС; СЬОМА55 
Уразе Ренісіе; Козтізспег Кіцзаррагате т 
СТОМАЗ5): ШСЗ, що утворюють косміч- 
ний сегмент (КС) глобальної позиційної си- 
стеми ГЛОНАСС, створеної на замовлення 
міністерства оборони Російської федерації 
(МО РФ). Їх призначення - неперервне 
одночасне транслювання навігаційних ра- 
діосигналів, що пересилають пакети стабі- 
льної частоти, позначки часу, бортову ефе- 
мериду свого космічного апарата (КА), па- 
раметри орбіт усіх КА системи (альманах) 
та ін. інформацію, потрібну для визначен- 
ня топоцентричних віддалей від них до 
станцій приймання сигналів і обчислення 
координат цих станцій. Згідно з Російським 
радіонавігаційним планом (1994), КС 
ГЛОНАСС має складатися з 24 робочих і 
трьох резервних КА. Запуск першого КА 
(Космос-1413)здійснено 12.10.1982. Термін 
активного існування супутників - три ро- 
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ки. До 2001 запущено в космос майже сто 
супутників, більшість із яких виведено з 
експлуатації. КА ГЛОНАСС розташовані в 
тт 1,...24 робочих точках свого сузір'я і 
рухаються, не змінюючи взаємного розта- 
шування, по трьох колових орбітах на ви- 
соті 19100 км, з нахилом до площини еква- 
тора 64,89. У складеному вигляді КА має 
форму ромбічної призми. Маса КА 1415 кг. 
Середньодобове споживання електроенер- 
гії 1000 Вт. Бортові системи живляться від 
акумуляторних (ємність 45 Аг-тод, вихідна 
напруга 27-11 В) і сонячних (чотири пря- 
мокутні панелі, об'єднані попарно в два кри- 


ла, сумарна площа 23,6 м, робоча потуж- 
ність 1250 Вт) батарей. Система орієнтації 
та стабілізації КА забезпечує напрям його 
поздовжньої осі на центр Землі з точністю 
0,5-12, орієнтування сонячних панелей з 
точністю 5?, вектора тяги коректуючих дви- 
гунів на час дії імпульсу корекції в потріб- 
ному напрямі з точністю 5-11, 

Бортова апаратура розташована в цилінд- 
ричному герметичному контейнері з відпо- 
відним терморегулюванням. Вона складає- 
ться з таких комплексів і систем: частотно- 
часового (КЧ), бортового керівного (КК), 
формування та випромінювання радіонаві- 
гаційних сигналів (КВ), орієнтації, стабілі- 
зації, електроживлення тощо. 

КЧ складається з атомного стандарту час- 
тоти (три комплекти) з номінальними пара- 
метрами: вихідна частота Б з 5 МГН, точ- 
ність шкали часу 20 не, відносна добова не- 


стабільність частоти (1-5):10713, енергоспо- 
живання 100 Вт, маса 207 кг. 

КК складається з процесора; блока керуван- 
ня вмиканням основних систем і розподі- 
лом електроживлення між ними після ви- 
ходу КА на орбіту, під час корекції орбіт або 
в аварійних ситуаціях тощо; командної 
системи для вимірювання параметрів орбі- 
ти КА в радіо- та оптичному діапазоні, ви- 
конання команд керування бортовими сис- 
темами, опрацювання певних програм та 
видачі навігаційної інформації, формуван- 
ня та передавання сигналів бортової шкали 
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часу, передавання телеметричної інформа- 
ції, ретрансляції сигналів обміну з назем- 
ним комплексом. 

КВ містить апаратуру, що генерує навітацій- 
ні сигнали на двох високостабільних час- 
тотах 1.1 і 2. Сигнал 1, несе два віддале- 
мірні коди - загальнодоступний стандарт- 
ної точності (СТ) і доступний тільки з до- 
зволу МО РФ код високої точності (ВТ), а 
також бортову шкалу часу і навігаційне по- 
відомлення (ефемеридні дані: поправки ча- 
су, частот та фази бортового частотно- 
часового стандарту тощо). Сигнал 12 несе 
тільки віддалемірний код ВТ, що забезпе- 
чує санкціонованим користувачам уникати 
йоносферних похибок у вимірюваних від- 
далях,,КА -- пункт". Вихідна потужність си- 
гналу 11 - 64 дБ-Вт, сигналу 22- 10 дБ'Вт. 
До складу КВ входять також аппаратура 
формування навігаційних сигналів і антен- 
но-фідерні пристрої. Енергоживлення КВ 
530 Вт. 

На поверхні КА встановлені відбивачі для 
лазерних спостережень з наземних контро- 
льних станцій. Несучі частоти навігаційних 
сигналів утворюються множенням /), змен- 
шеної з метою компенсації релятивістських 


ефектів на 2,810 Ги. Кожному КА нада- 
ються власні канали частоти. В діапазоні 2.1: 
Лаут (1602-0,5625Ю) МГц, у діапазоні 12: 
Лоу 7 (1246 90,4375К) МГи, дек - 0,...,24 
- номер каналу. Супутники, що перебува- 
ють в антиподних точках орбіти (Дт - 4), 
тобто їх не можуть одночасно спостерігати 
одні Й ті ж спостерігачі, для раціонального 
використання частотного діапазону можуть 
працювати на однакових каналах. Відомо- 
сті про розподіл частотних каналів між КА 
містяться в альманасі навігаційного повідо- 
млення. Канал К - 0 призначений лише для 
перевірки резервних орбітальних КА назе- 
мним контрольним сегментом. Фактичне 
значення робочих частот сигналів може від- 
різнятися від номінальних на відносну ве- 
личину 2 22410". Віддалемірні коди всіх 
КА однакові. В діапазоні 2 тактова часто- 
та їх формування 511 кГц, період повторен- 
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ня 1 ме. Навігаційне повідомлення модулю- 
ється двійковим кодом з тактовою частотою 
50 Гц. Уся його інформація сформована в 
один неперервно повторюваний великий 
блок - суперкадр об'ємом 7500 біт (з них 
620 біт резервні) і тривалістю передачі 
2,5 хв, поділений на 5 кадрів по 1500 біт 
(30 с). Кожний кадр складається з 15 ряд- 
ків по 100 біт (2 с). Рядки 1-5 однакові в 
усіх п'яти кадрах. Вони несуть повний 
об'єм оперативної інформації про свій су- 
путник (оцифрування позначок часу бор- 
тової шкали, поправку бортової шкали від- 
носно ситемного часу ГЛОНАСС, зсув ча- 
стоти /, відносно номінального значення, 
бортові ефемериди КА). Рядки 6-15 не по- 
вторюються, мають неоперативну інфор- 
мацію - в кожному кадрі міститься альма- 
нах для п'яти супутників системи: кален- 
дарний номер доби в чотирирічному періо- 
ді, починаючи з високосного року; поправ- 
ка системного часу ГЛОНАСС відносно ча- 
су ЮТС(51)); умовний номер КА, що відпо- 
відає номеру робочої точки орбіти т; но- 
мер частотного каналу; елементи його орбі- 
ти і поправка бортового годинника віднос- 
но системного часу (з меншою точністю, 
ніж у бортових ефемеридах); параметр ста- 
ну КА тощо. В бортових ефемеридах пода- 
ються з кроком 30 хв прогнозовані просто- 
рові декартові координати КА в системі 
координат ПЗ3-90 і їхні перші та другі похі- 
дніза часом з точністю, що забезпечує впро- 
довж 30 год. прогнозування позиції супут- 
ника (та вектора швидкості) зі сер. кв. по- 
хибкою в напрямі радіуса-вектора 5 м 
(0,3 см/с), уздовж орбіти 20 м (0,05 см/с), 
по напрямку бінормалі 10 м (0,1 см/с). Не- 
синхронність бортових годинників КА 
ГЛОНАСС становить Х 20 нс. Якість ефе- 
меридного і частотно-часового забезпечен- 
ня, атакож формат віддалемірного коду за- 
безпечують вимірювання топоцентричних 
віддалей ,пункт-супутник" із точністю 7 м. 
Неоперативна інформація прогнозується 
на 30 діб з кроком 1 доби. За даними альма- 
наху ,віком" 1-10 діб топоцентрична від- 
стань до КА і його радіальна швидкість 


Космічні апарати... 


обчислюються з похибками 1-2 км та 3,3- 
3,7 м/с відповідно. Службова інформація, 
потрібна для оновлення навігаційних пові- 
домлень, пересилається з командних стан- 
цій наземного КС спеціальним радіокана- 
лом у бортовий процесор щодоби. 

Згодом планують замінити КА ГЛОНАСС 
супутниками другого покоління ГЛОНАСС- 
М з терміном дії 2 5 років, обладнаних це- 
зієвими стандартами частоти з добовою не- 
стабільністю 2 21:1073, Сигнал 12, буде 
модифіковано загальнодоступним кодом 
СТ, таким як у діапазоні 21. У навігаційне 
повідомлення вводитимуть параметр, який 
характеризуватиме різницю апаратної за- 
тримки віддалемірного коду в діапазонах 
11 1 22, і ще декілька параметрів, ураху- 
вання яких поліпшить якість геодезичних 
і навігаційних визначень користувачами. 
Супутники ГЛОНАСС-М обладнуватимуть 
засобами міжсупутникових вимірювань, 
що підвищить надійність системи, збіль- 
шить час автономної роботи КС, точність 
бортових ефемерид і відповідно стандарт- 
ну точність абсолютних визначень плано- 
вих координат і висот пунктів до 10 м, ча- 
су до 0,1 не. Для розширення спільного ви- 
користання ГЛОНАСС і НАВСТАР ГПС 
планується включити в навігаційне пові- 
домлення параметр різниці шкал їхнього 
системного часу, до яких прив'язані фази 
віддалемірних кодів. 9. 

КОСМІЧНІ АПАРАТИ ХАУЗТАБК (кос- 
мическиє аппаратью МАУЗТАВ; МАУЗТАК 
Уразе Уепісіе; Козтізспег Кизарратаїе т 
МАУЗТАК): космічні апарати (КА), що є 
космічним сегментом глобальної позицій- 
ної системи НАВСТАР СРУ. Основне при- 
значення цих КА - безперервне транслю- 
вання навігаційних радіосигналів, що не- 
суть пакети стабільної частоти, позначки 
часу, елементи орбіти свого КА і необхідні 
параметри для врахування їх збурень та ін. 
інформацію, потрібну для визначення то- 
поцентричних віддалей між КА та пунк- 
тами СР85-спостережень і для обчислення 
координат КА на моменти спостережень. 
Перші КА МАУЄЗТАБ виведені на орбіти 
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1978. Вони належали до експерименталь- 
ної серії ВіосК І. 1989 розпочато запуски 
КА основної серії ВіосК П. Повна комплек- 
тація основної серії космічного сегмента 
КА завершена 1994. Він складається з КА 
серій ВіосК П, ПА (адмансеа - удоскона- 
лений) 1 ПЕ (»еріепізйтепі -- поповнення). 
Після 2000 планується запуск КА нової се- 
рії Віоск ПЕ (/0/Їом» оп - наступний). Тер- 
мін функціонування КА - 6-10 років, ма- 
са 1,5-2 т. Джерелом енергії є сонячні ба- 
тареї та акумулятори. КА обладнані сис- 
темами стабілізації та орієнтації, рубідіє- 
вими і цезієвими атомними годинниками, 
процесорами, комплексом радіоелектрон- 
ної апаратури для приймання інформації 
від контрольного сегмента, для формуван- 
ня і трансляції навігаційних сигналів то- 
що. Обсяг електронної пам'яті КА вміщує, 
про всяк випадок, запас екстрапольованих 
ефемеридних даних (,бортових ефеме- 
рид"), отриманих від контрольного сегмен- 
та, на 14 (ВіосК П) або 180 (ВіосК ПА, ПВ) 
діб. Оскільки точність цих даних з часом 
погіршується, то для підтримання їх на ви- 
щому рівні ефемериди оновлюють щодо- 
би. Починаючи з серії ВіосК ПЕ, КА осна- 
щують високоточними стандартами часто- 
ти - водневими мазерами, які забезпечу- 


ють добову стабільність до 107, Відпра- 
цьовуються система міжсупутникових від- 
далемірних вимірювань та автономна бор- 
това система визначення своїх орбіт, про- 
гнозування ефемерид та генерування вла- 





Космогонія 


сних навігаційних повідомлень. КА ВіосК 
ПЕ оснащуватимуться інерційними систе- 
мами навігації. Вважається, що завдяки 
цьому потреба зв'язку з контрольним сег- 
ментом для оновлення бортових ефемерид 
знизиться до одного разу на місяць. 9. 
КОСМОГОНІЯ (космогония; созтояопу; 
Козтовопіе б: див. Астрономія. 10. 
КОСМОЛОГІЯ (космология; созтоїову; 
Козтоїотіе ): див. Астрономія. 10. 
КОСТИЛЬ НІВЕЛІРНИЙ (нивелирньй 
костьль; роініей зріке; Мазеї т, Вапазіаї 
т, Кіеснізіаїб т): підставка з ручкою (або 
без) і сферичною головкою у формі шпи- 
чака для встановлення рейки нівелір- 
ної. 14. 






Костиль 


КРАВЦОВ МИКОЛА ІВАНОВИЧ 
(09.09.1938): нар. у с. Підкуйчанськ Сва- 
тівського р-ну, Луганської обл. 1955 всту- 
пив на геодезичний факультет Львівського 
політехнічного ін-ту. Після його закінчен- 
ня 1960-65 служив у армії. 1966 повернув- 
ся в ін-т. Працював інженером НДС, асис- 
тентом (із листопада 1966), старшим ви- 


кладачем (1972), доц. кафедри геодезії 


(1978). 1972 захистив канд. дисертацію 
» Вплив зовнішніх умов на точність радіо- 
віддалемірних вимірювань у полігономет- 
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рії". 1979-91 - декан геодезичного факуль- 
тету. Має понад 50 наукових праць, серед 
них два винаходи. Працює в галузі дослід- 
ження впливу зовнішніх умов на точність 
електромагнетних вимірювань. 
КРАЙОВА ЗАДАЧА ДРУГА - ЗАДАЧА 
НЕЙМАНА (вторая краєвая задача - за- 
дача Неймана; 2-па Боцпааку рюобіет - 
Меитанпп У ргобієт; гсугейїе ехітетаїе Аці- 
заРе 7 - Аиїзаре уоп Меитатп): потрібно 
знайти функцію У, неперервну в середині 
ділянки 7, яка задовольняє рівняння Лап- 
ласа або Пуассона, а на межі ділянки Є - 
крайову умову 


(ду /дп ), зу. 
Якщо шукають гармонічну функцію, то 
функція У має задовольняти рівність 


Пс «0. 


с 
Якщо ж функція У має задовольняти рів- 
няння Пуассона, то функція М - додаткову 
умову 


они - нам 


(див. Крайові задачі хеорії потенція- 
лу). 15. 

КРАЙОВА ЗАДАЧА ПЕРША - ЗАДАЧА 
ДІРИХЛЕ (первая краєвая задача - зада- 
ча Дирихле; 1-51 роцпдату ргобієт - Рімісі- 
іеї 5 ргобіет; егзе ехігетаіе Аийрзаре 7-- 
Аиївабе уоп РігісНіеї): в якій треба знайти 
функцію У, яка в ділянці 7 задовольняє рів- 
няння Лапласа або Пуассона (див. Крайо- 
ві задачі теорії потенціялу), є непе- 
рервною в ділянці (г -- С) і набуває на її гра- 
ниці С заданих значень 418 зФ. 15. 
КРАЙОВА ЗАДАЧА ТРЕТЯ (третья 
краєвая задача; 3-ка боипаагу ргобіет, агі- 
пе ехігетаїєе АиїварРе р: на відміну відкра- 
йової задачі першої - задачі Дірих- 
ле крайова умова має такий вигляд: 


Іру -- В(дУ да), єм, 


деа/В -сопяї»0. 15. 


КРАЙОВА ЗОНА МІСЯЦЯ (краєвая з0- 
на Лунь; едте гопе о|їйе Мооп; Капагопе Ї 
д4е5 Мопаєз т): частина поверхні на вид- 


Крайових задач... 


ному і зворотному боках Місяця по краях 
його диска. Внаслідок лібрації оптич- 
ної ця зона доступна для спостережень І 
вивчення з Землі. К. з. М. займає майже 
1896 поверхні Місяця. Всі селенодезичні 
та ін. дослідження, пов'язані з астромет- 
ричними спостереженнями Місяця, зав- 
жди, так чи інакше, опираються на вимі- 
рювання краю диска, що вимагає знати фі- 
гуру К. з. М. Перші уявлення про геомет- 
ричну фігуру Місяця були пов'язані саме з 
фігурою його К. з. М. Вивчення фігури і ре- 
льєфу крайової зони становить цілу епоху 
в розвитку селенодезії. На основі астроме- 
тричних спостережень побудовано декіль- 
ка карт рельєфу К. з. М. Детальними і най- 
точнішими вважаються карти Уоттса. Однак 
деякі дослідження свідчать, що висоти ре- 
льєфу накартах К. з. М. є завищеними біль- 
ше ніж на І км, а початок системи коорди- 
нат, використаної для побудови карт, не збі- 
гається з центром мас Місяця. 11. 

КРАЙОВИХ ЗАДАЧ РОЗВ'ЯЗНІСТЬ 
(разрешимость краєвьх задач; зоіуабіїйу 
оГЬоипааку ргобієте, Ібзипа  дег ехітета- 
Іеп Айївареп рі): крайовій задачі пер- 
шій ікрайовій задачі третій властиві 
теореми єдиності. Теореми існування роз- 
в'язку і його стійкості залежно від малих 
змін крайових даних для цих задач спра- 
ведливі тільки для таких Т, які обмежені 
поверхнями Ляпунова. У випадку внутрі- 
шньої крайової задачі другої - зада- 
чі Неймана для рівняння Лапласа, яке 
розглядається у ділянці 7, обмеженій по- 
верхнею Є Ляпунова і для якої відома не- 
перервна функція Ш, розв'язок існує, але з 
точністю до довільної сталої, тобто розв'я- 
зок не єдиний. Однак розв'язок не буде не- 
перервно залежати від крайової функції М/, 
якщо малі зміни цієї функції такі, що не 
порушується рівність Пас з0, а також 
постійна стала, з точністю до якої існує 
розв'язок задачі Неймана, вибрана так, що 
Ги4с «0. Опрацьовано багато методів роз- 
в'язування крайових задач теорії потенція- 
лу для різних видів тіл. Найсуттєвіші з них 
-- методи, в яких крайові задачі зводяться 
до інтегральних рівнянь Фредгольма П ро- 
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ду і методу Фур'є розділення змінних з по- 
дальшим використанням нескінченних ря- 
дів. 15. 
КРАЙОВІ ЗАДАЧІ ЗМІШАНІ (смешан- 
нье краєвьіе задачи; тіхеа Ббоипаагу рюоб- 
Іет5; ретізсіте ехітетаїіе АиїваРеп 7 рі): у 
теорії потенціялу досліджують і розв'язу- 
ють також крайові задачі, в яких на різних 
частинах крайової поверхні задаються умо- 
ви різних типів. У сучасній фізичній геоде- 
зії суттєвою є задача з, похилою" похідною, 
тобто, коли значення похідної задані на по- 
верхні С за напрямом, який відрізняється 
від напрямів нормалі і дотичної. 15. 
КРАЙОВІ ЗАДАЧІ ЗОВНІШНІ (внешние 
краевье задачи; ехіетпа! фоипааку рюоб- 
іетз; йифете ехігетаїе Ацївабеп грі): кра- 
йові умови (тільки для рівнянь Лапласа) в 
цих задачах такі ж, як і для внутрішніх кра- 
йових задач (див. Крайові задачі тео- 
рії потенціялу). Але у випадку зовніш- 
ніх задач на шукану в нескінченній поза Є 
ділянці гармонічну функцію ИЙ накладає- 
ться ще вимога її регулярності в нескін- 
ченності. Перетворення Кельвіна дає змогу 
переходити від зовнішніх крайових задач 
до внутрішніх, 15. 
КРАЙОВІ ЗАДАЧІ ТЕОРІЇ ПОТЕНЦІ- 
ЯЛУ (краєвье задачи теории потенциа- 
ла; фоцпаату ргобіетуе ої роіепіїа! Шеоку; 
ехігетаїіе Айїзареп Дрі дег Рогенііайнеогіє 
Д: потенціяли в ділянках, де немає притя- 
гувальних мас, є гармонічними функціями, 
тобто в цих ділянках вони задовольняють 
рівняння Лапласа 
2 2 2 

пн 
а об'ємний потенціял всередині тіла, яке Йо- 
го створює, задовольняє рівняння Пуассо- 
на ДИ «-4лб, де б - густина тіла. Ці два 
рівняння з частковими похідними другого 
порядку еліптичного типу часто наз. дифе- 
ренційними рівняннями теорії потенціялу. 
Задачі, в яких потрібно знайти функцію У, 
яка задовольняла б ці рівняння, а також пе- 
вні додаткові умови, наз. внутрішніми кра- 
йовими задачами теорії потенціялу. 15. 


Кремальєра 
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КРЕМАЛЬЄРА (кремальера; /осизіпя 
яваг; Еокизіегипаз5ситацфе 7): заст. слово. 
Див. Гвинт фокусувальний. 14. 
КРЕН ЛІТАКА (крен самолета; аїксга/ї 
тої; АБбагіфбутіпкеї т де5 Еиргеняз т): якщо 
під час горизонтального лету поздовжня 
вісь літака ХХ та перпендикулярна до неї 
вісь УУ розташовані в горизонтальній пло- 
щині, то вертикальна вісь літака 722 збіга- 
тиметься з прямовисною лінією. К. л.--кут, 
що утворить вісь 7 із прямовисною лінією 
при поперечному нахилі літака. 8. 

КРЕН СПОРУДИ (крен сооружения; 
созітисіїоп їй; Себдидепеізипе )): нахил 
або злам основних площин усієї споруди 
під дією нерівномірних осідань без пору- 
шення її цілісності та геометричних роз- 
мірів. У будівельній практиці розрізняють: 
крен споруди, який характеризує відхилен- 
ня його вертикальної осі від прямовисної 
лінії і визначається в кутовій, лінійній або 
відносній мірі; крен фундаменту - харак- 
теризує відхилення площини його підош- 
ви від горизонту і визначається в лінійній 
або відносній мірі. К. с. визначають різни- 
ми методами: за допомогою механічних 
висків, оптичних центрирів, клинометрів; 
для високих споруд застосовують точніші 
геодезичні методи: координат, горизонта- 
льних кутів, вертикального проєктування, 
горизонтальних і вертикальних кутів, ви- 
сокоточного нівелювання. 7. 
КРЕСЛЕННЯ ВИКОНАВЧЕ (исполни- 
тельньшй чертеж; ехесийує акам/їпє; Уоій- 
гіепипозгеїсппипе Б: схематичне креслен- 
ня, що відображає фактичні розміри еле- 
ментів конструкцій, їх відхилення від 
проєктних розмірів, від вертикалі (здебіль- 
шого по осях координат), від проєктної ви- 
соти, а також фактичні розміри, які харак- 
теризують збереження форми (напр., діа- 
гоналі, кути, радіуси). 1. 

КРЕСЛЕННЯ РОЗПЛАНУВАЛЬНЕ 
(разбивочньшй чертеж; Іауоиі акамїпе; 
АБзіескипрзті т, АРзіескипрзгеїсппипе Д: 
схематичний розпланувальний документ 
об'єктів з лінійно-кутовими величинами і 
вихідними пунктами для перенесення йо- 
го на місцевість. 1. 


КРИВА ВЕРТИКАЛЬНА (вертикальная 
кривая; уепіса! сикуе; 5епктесНіКитує | Уег- 
шкаіеккеїзкигуе )): крива, розташована у 
площині вертикальній, для забезпе- 
чення плавного руху транспорту в місцях 
зламу проєктної лінії профілю, видності 
дороги та зустрічного транспорту. Основ- 
ні елементи К. в.: 


тангенс - 
2 2 
бісектриса - 
2 2 

не 

2 8к 2 

ол 

крива-К а«К(д-і)зсА---, 

р (4-6) 1809 


де К - радіус вертикальної кривої; (9 - 
центральний кут вертикальної кривої; 
ля -3,14.7. 

КРИВА ГОРИЗОНТАЛЬНА КОЛОВА 
(круговая горизонтальная кривая; сігсиїаг 
Погігопіаі сигуе; уаавегесіте КиеїзКигує 5 
Погігопаае Куеїзкигує 5: крива колова, 
розташована в горизонтальній площині, 
що вписується в кутах повороту трас до- 
ріг трубоводів, каналів. Основні елементи 
К.г к. кут повороту ШО, радіус кривої Б, 
довжину дотичних, які наз. тангенсом Т, 
довжину кривої К, довжину бісектриси 5, 
домір Д обчислюють за формулами: 

99. 


Теб Кей 
(6/2), 1809! 





2 


К 
шо - ра -2Т- 
во К(зес(9/2)-1); Д Ж 


1 

КРИВА КОЛОВА (круговая кривая; 
сітсиіак сикуе; Ктеї5Китуе Д): крива сталого 
радіуса. 1. 

КРИВА ПАРАБОЛІЧНА (параболиче- 
ская кривая; рагаРоїїіс сигуе; РагаРбеїкигує 
Д: крива, що є частиною параболи. 1. 
КРИВА ПЕРЕХІДНА (переходная кривая; 
ігапзййоп сигуе; ОРеграпазкигуе Р): крива 
змінного радіуса р, яка з'єднує пряму ді- 
лянку траси з кривою коловою тазабез- 
печує плавність руху транспорту. На К. п. 
залізниць здійснюють , відвід підвищення" 
зовнішньої рейки над внутрішньою, а на 


Крива реверсивна 


автодорогах - ,відгін віражу", тобто пе- 
рехід від односхилого поперечного профілю 
до двосхилого. Рівняння К. п. р - С/5, де 


С з а»"/їж - стала величина, яка наз. пара- 
метром перехідної кривої; 5 - віддаль від 
початку К. п. до біжучої точки; а - ширина 
дороги; у - швидкість руху; і - поздовжній 
ухил відводу підвищення рейки або відго- 
ну віражу; є - прискорення вільного падін- 
ня. Найкраще рівнянню К. п. відповідає ра- 
діоїдальна спіраль (клотоїда), лемніската, 
рівняння якої в полярних координатах: 


5? «2Сф, де Ф-кутміж віссю абсцис і до- 
тичною до кривої в біжучій точці. Клотоїд- 
ні заокруглення можуть складатися з двох 
сполучених клотоїд. Довжина Кп. 20 - 
200 м (див. Елементи перехідної кри- 
вої). 7. 

КРИВА РЕВЕРСИВНА (реверсивная кри- 
вая; меуер5е сикуе; КеуегзіопуКигуе Р): кри- 
ва, яка складається із двох кривих - пря- 
мої та оберненої кривини, з'єднаних між 
собою або короткою прямою вставкою, або 
кривими перехідними. 1. 

КРИВА ХАРАКТЕРИСТИЧНА (харак- 
теристическая кривая; сВагастегізтіс сиг- 
уе; спагабМтегізтізспе Кигуе Р: подає залеж- 
ність оптичної дифузної щільності Д від 
десяткового логарифма експозицій Іє Н, які 
відповідно відкладають на осях ординат і 
абсцис. К. х. складається з ділянки вуалі АВ, 
де щільність стала і не залежить від експо- 
зиції; ділянки недотримок ВС, де однако- 
вим приростам експозицій відповідають 
неоднакові оптичні щільності, які посту- 
пово збільшуються; прямолінійної ділян- 
ки пропорційної передачі СР, де оптичні 
щільності збільшуються за лінійним зако- 
ном відносно логарифмів експозицій; ді- 
лянки перетримок - верхньої криволіній- 
ної ДЕ, на якій однаковим приростам ло- 
гарифмів експозицій відповідають неодна- 
кові прирости оптичних щільностей, що 
поступово зменшуються; ділянки соляри- 
зації ЕЕ, у якій зі збільшенням логарифмів 
експозицій оптичні щільності зменшують- 
ся. Точка і перетину прямолінійної ділян- 
ки СО з віссю абсцис наз. точкою інерції. 
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Для побудови К. х. використовують стан- 
дартні сенситометричні бланки. 3. 


Е 
її 
І 
' 
' 
' 
Й 
' 
' 
' 
І 
' 
І 
Й 
' 
І 
1 





КРИВИНА ПОЛЯ ЗОБРАЖЕННЯ (кри- 
визна поля изображенцня; сигуатиге оГітазре 
Ле!/й; 5епепугіактйттипе )): див. Абера- 
ція. 3. 
КРИВИНА ТОПОГРАФІЧНОЇ ПО- 
ВЕРХНІ (кривизна топографической по- 
верхности; сигуаїите о/ іороетарніс зин(а- 
се; Екакгйттипе Д: характеризується ра- 
діусом, який проходить через три харак- 
терні точки рельєфу топографічної поверх- 
ні, напр., через точки перетину напряму пе- 
рерізу з горизонталями на плані. Значення 
радіуса КБ обчислюють за формулою 

ра БО 5) 

2-5) 

де |, 1, - закладення горизонталей; й - пе- 
реріз рельєфу; Л, 1., Ц, - ухили рельєфу 
між першою і другою, другою і третьою 
та першою і третьою горизонталями. 1. 
КРИВІ ОБЕРНЕНІ (обратнье кривье; 
тесіргосаї сигуез; КісККигуеп 7 рі): криві, 
центри кривини яких містяться по різні бо- 
ки від траси. 1. 
КРИВІ СПРЯЖЕНІ (сопряженнье кри- 
вьге; сопуцяа!е сигуєз; веКіеттіе (уегфип- 
детеп) Кигуеп Грі): криві однакових радіу- 
сів, центри кривини яких містяться по один 
або по різні боки від траси. 1. 
КРИВОНІЖКА (кривоножка; 5уліке! реп; 
Кигуепгієн/еаег б: рейсфедер, який при- 
кріплений до стрижня, що вільно обертаєть- 
ся в ручці (трубці). Призначений для викре- 
слювання кривих ліній. К. є одинарна -- для 
викреслювання однієї лінії, подвійна - для 
викреслювання паралельних ліній, 5. 


аз Па 15), 


Кристали двовісні 


КРИСТАЛИ ДВОВІСНІ (двухоснье 
кристалльт; фіахіа! скузіаїз; Ктізтайе т рі 
тії смеі АсПпзеп Ї рі): див. Подвійне 
променезаломлення. 13. 
КРИСТАЛИ ОДНОВІСНІ (однооснье 
кристалль; ипіахіа! скузіаїз; Ктізіайе трі 
ті еіпеп АсНзе Д: див. Подвійне проме- 
незаломлення. 13. 

КРИТЕРІЇ УЗГОДЖЕННЯ (критерии 
согласовання; скйекіоп ої сопсомаапсе; 
Апраззипазіезі т, Ктйегійт п дег СРетеїп- 
зйттипе Д: критерії, які дають змогу з'я- 
сувати узгодженість статистичного ряду 
розподілу з тим чи іншим законом розпо- 
ділу. Найчастіше під час визначення узгод- 
женості статистичного ряду із законом роз- 
поділу використовують критерій Пірсона 
або критерій Колмогорова. 20. 
КРИТЕРІЙ ВЗАЄМНОГО ОРІЄНТУ- 
ВАННЯ ЗНІМКІВ (критерий взаймного 
ориентирования снимков; скйегіоп оГ іта- 
2ез геіатує огіетіатоп; Ктйегіит дег геіаті- 
уеп Огіеніегипе Б: наявність або відсут- 
ність поперечного паралакса. Орієнту- 
вання знімків взаємне вважається ви- 
конаним, коли щонайменше п'ять пар 
однойменних променів, що виходять від 
обох знімків стереопари, перетинаються. 
Поперечні паралакси тоді дорівнюють 
нулеві. Відсутність поперечних паралаксів 
(або допустима величина залишкового па- 
ралакса) у межах усієї стереопари свідчить 
про правильне виконання взаємного орієн- 
тування знімків. 8. 

КРИТЕРІЙ ВПЛИВУ ,ЗЕМЛІ?" НА РА- 
ДІОВІДДАЛЕМІРНІ ВИМІРИ (крите- 
рим влияния ,, земли" нарадиодальномернье 
измерения; стйетіа о, те Еапії іпПиепсе оп 
гайіо гапее-/їпаег теазигетенпіз; Куйетіцт п 
»Емдеіп/и55 "т ацйї МікгоуеЙепепі/етипя5- 
теззеп п): використовують для виявлення 
наявності відбитих від землі променів, 
прийнятих антеною разом з променем, що 
пройшов віддаль по прямій між головною і 
веденою станціями радіовіддалеміра. Основ- 
ним показником прийняття відбитих проме- 
нів є зміна ,точних" відліків, зумовлена змі- 
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ною частоти несучих коливань. Для аналізу 
будують графік залежності , точних" відлі- 
ків від несучої частоти. Якщо він має стоха- 
стичний характер, а розкид відліків не пере- 
вищує 2 не, то це є ознакою відсутності при- 
ймання відбитих від землі променів. Якщо 
графік має періодичний характер, а різни- 
ця найбільшого і найменшого відліків не 
перевищує 4 не, то вплив відбитих проме- 
нів допустимий. Якщо ж ця різниця 
перевищує 4 нс або графік монотонно зро- 
стає чи зменшується, то вплив , землі" не- 
допустимий. Потрібно змінити положен- 
ня однієї або обох станцій віддалеміра чи 
виміряти лінію частинами. 13. 
КРИТЕРІЙ ЗІГНУТОСТІ ХОДУ (крите- 
рий изогнутости хода; ігауетзе сгооКеапез5 
сгйегіоп; Ктйегійт п дек Ворепсця ту): чис- 
лова оцінка, яка дає змогу визначити міру 
витягнутості полігонометричного ходу, яку 
використовують для обчислення точності 
та зрівноваження ходів. У витягнутому ході 
поздовжня нев'язка є результатом дії лише 
лінійних похибок, а поперечна - лише ку- 
тових. Існує декілька підходів визначення 
достатньої витягнутості ходів. Деколи 
користуються наближеним відношенням 
51/12, де 151 - периметр, а І - замикальна 
ходу. Строгіше К. з. х. можна характеризу- 
вати параметрами: граничним Й, -- допус- 
тимим відхиленням точок ходу в обидва 
боки від лінії, проведеної через центр ваги 
ходу паралельно до його замикальної, і гра- 
ничним 0; - допустимим кутом, на який 
відхиляються лінії ходу від напряму зами- 
кальної в обидва боки. 19. 

КРИТИЧНА НАПРУГА (критическое 
напряжениєе; скіїсаї уоПпаре; Кгітзспе 5рап- 
пипе Д: див. Модулятори електрооп- 
тичні. 13. 

КРОК ДИСКРЕТНОСТІ МАТРИЦІ 
(шаг дискретности матриць; таїгіх дїз- 
стеіепез5 5іер; Маїтіхаїзкгет5сігій т): ста- 
ла в межах матриці величина, яка визна- 
чає відстань між її рядками і стовпцями. 5. 
КРОК РІЗЬБИ (шаг резьбь; ігеай ріїсі; 
Сеуйпаератя т); віддаль між сусідніми 
витками гвинтової різьби, виміряна вздовж 


Кроки 


осі гвинта. Якщо на гвинт нанесена одна 
гвинтова лінія (одноходовий гвинт), то 
крок гвинта дорівнює К. р. Якщо на гвинт 
нанесено декілька паралельних гвинтових 
ліній (багатоходова різьба), то крок гвинта 
дорівнює К. р., помноженому на кількість 
гвинтових ліній. Висота підняття гвинто- 
вої нарізки за один оберт наз. кроком гвин- 
та. З діаметром Д і кутом підняття ( крок 
гвинта пов'язаний співвідношенням 
5 «ліва. 8. 14. 

КРОКИ (кроки; зКеїсі; 5сПкізле 5 ЕпіушіЇ 
т): заст. слово. Див. Зарис. 14. 
КРОНЦИРКУЛЬ (кронциркуль; бом» реп; 
МиПепгікке! т): циркуль з рейсфеде- 
ром. Використовують для викреслювання 
кіл малого діаметра, який визначають спе- 
ціальним регулювальним гвинтом, розта- 
шованим приблизно посередині К. Товщи- 
ну лінії встановлюють закріпним гвинтом 
рейсфедера. Стрижень з головкою мусить 
легко обертається в порожнистому цилін- 
дрі. Викресливши коло чи його частину, 
спочатку піднімають рейсфедер, а потім 
стрижень з головкою. 5. 
КРОНЦИРКУЛЬ ГРАВІЮВАЛЬНИЙ 
(гравировальньй кронциркуль, єтауїпе са!- 
Прекз; Стаміетпийепдігкеї т): прилад для 
гравіювання точок і кружечків різного діа- 
метра під час виготовлення оригіналів карт 
методом гравіювання. 5. 
КРОНШТАДТСЬКИЙ ФУТШТОК 
(кронштадтский футшток; Куоп5тааі її- 
4е-зацяе; Куопзіаййзспег Резеірипкі т): 
вихідний пункт мережі нівелірної 
СРСР, а тепер і України. Розташований в 
Кроніштадті (Фінська затока Балтійського 
моря поблизу Санкт-Петербурга) у граніт- 
ній опорі Синього мосту Обвідного кана- 
лу. Нуль футштока відповідає середньо- 
му рівню Балтійського моря. Мітку нуля 
К. ф. (НКФ) було встановлено 1.06.1840. 
М. Ф. Рейнеке на підставі опрацювання 10- 
річних спостережень за висотою води у 
військових портах Фінської затоки обтрун- 
тував, що точка НКФ має відповідати се- 
редньому рівню води. Для точнішого по- 
значення середньої мітки Рейнеке закріпив 
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її металевою пластинкою. 1913 Х. В. Тон- 
берг закріпив НКФ мідною пластинкою - 
маркою завдовжки 334, завширшки 9 і зав- 
товшки 4 мм, яка 1951 додатково закріп- 
лена рамкою з підписом ,,Йсходньй пункт 
нивелирной сети СССР". Використання 
НКОФ як вихідного пункту Державної ніве- 
лірної мережі розпочалось 1872, коли вій- 
ськові геодезисти передали НКФ на мате- 
рик. Стабільність середнього рівня моря в 
Кронштадті стала підставою для прийнят- 
тя 7 квітня 1946 постанови Ради Міністрів 
СРСР Ме 760 , Про введення єдиної систе- 
ми координат і висот на території СРСР", 
за якою НКФ прийнято за вихідний пункт 
Державної нівелірної мережі і початок єди- 
ної Балтійської системи висот. На початку 
ХХ ст. постало питання про вибір на ма- 
терику місця для спорудження вихідного 
фундаментального загальнодержавного ре- 
пера нівелірної мережі поблизу НКФ. Спе- 
ціальна комісія (1902-17) у складі Ю.М. Шо- 
кальського, Ф. Ф. Вітрама, М. І. Максимо- 
вича рекомендувала збудувати такий репер 
у Гатчині. Але пізніше було визначене зруч- 
ніше в геологічному відношенні місце, і 
НКОФ закріпили фундаментальним репером 
Хо 6521 ГУГК СРСР у Петровському пар- 
ку м. Ломоносова. Пізніше, у зв'язку з бу- 
дівництвом захисної греблі, виникли сум- 
ніви щодо стабільності деяких реперів у 
Кронштадті й Ломоносові, і після дослід- 
жень під керівництвом Ю. Д, Буланже опра- 
цювали рекомендації щодо усунення цієї 
проблеми. 40 км на захід від Ломоносова, 
поза зоною впливу греблі, в кінці 80-х ро- 
ків ХХ ст. збудували Шепелєвський дуб- 
лер НКФ. У Кронштадті, Ломоносові, Ше- 
пелєві спорудили три глибинні свердло- 
винні репери, забетоновані у кристалічні 
породи, на глибині відповідно 180,3; 230,7; 
176,3 м. Ще 1893 С.Д.Рильке визначив, що 
середні рівні Балтійського і Чорного мо- 
рів незбігаються на 0,8 м. З огляду на це, а 
також значну віддаленість К. ф., П. В. Пав- 
лів 1997 висловив думку, що НКФ не є до- 
статньо репрезентативним для території 
України, і запропонував розглянути питан- 


Круг вертикальний 


ня про змогу використання за вихідний 
пункт нівелірної мережі України Одеський 
футшток. 16; 19. 

КРУГ ВЕРТИКАЛЬНИЙ (вертикальньки 
круг; уепіїсаї! сіксіе; Уепіїкаїктеїз т): круг 
геодезичного приладу призначений 
для вимірювання вертикальних кутів. 14. 

КРУГ ГЕОДЕЗИЧНОГО ПРИЛАДУ 
(круг геодезического прибора; сітсіе о єсо- 
дстіс дєуісе; Уектеззипрзвегійзктеіз т): де- 
таль геодезичного приладу, наякій єлімб. 
К. г. п. виготовляють з металу або скла. 
Скляні К. г. п. вставляють в оправу із ти- 
танового сплаву. Центрування кругів ви- 
конують із точністю 0,002-0,003 мм. За 
функціональним призначенням К. г. п. по- 
діляються на горизонтальні, вертикальні та 
пошукові. 14. 

КРУГ ГОРИЗОНТАЛЬНИЙ (горизон- 
тальньй круг; Погігопіаі сіксіе; Ногігопіа!- 
Кгеіз т); круг геодезичного приладу 
призначений для вимірювання горизон- 
тальних кутів. 14. 

КРУТИЛЬНІ ВАГИ КУЛОНА (крутиль- 
нье весь Кулона; Киїоп 5 іогзіоп Баіапсе; 
Дуепуааре Гудп Киїоп): легке горизонталь- 
не коромисло з двома однаковими тягар- 
цями на його кінцях. Коромисло почепле- 
не посередині на дуже тонкій нитці, нав- 
коло якої воно може обертатись. Кулон зас- 
тосував крутильні ваги для визначення 
сталої гравітаційної,ауваріометрах 
гравітаційних їх використовують для 
визначення неоднорідності гравітаційного 
поля. 6. 

КСИЛОГРАФІЯ (ксилография; хуіояга- 
рНу; Хуіоргарііе 5: спосіб виготовлення 
форм друку високого гравіюванням 
малюнка на дереві. Також К. наз. гравюру 
на дереві Й відбиток з неї. 5. 

КУБІЧНА ПАРАБОЛА (кубическая пара- 
бола; сибіс рагабоа; Кифізсне Рагафе! р: 
крива, (в інженерній геодезії - наближена 
до клотоїди перехідна крива, яку вико- 
ристовують як криву перехідну), рів- 
няння якої в прямокутних координатах є: 


ха ув х'/6с, С з КІ, де І - віддалення 
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точки від початку кривої; С - параметр; В 
- радіус колової кривої; 2, - довжини пере- 
хідної кривої. Заміна клотоїди кубічною 
параболою, як простішою, допустима при 
І, « 0,158. 1. 

КУЛЬМІНАЦІЯ СВІТИЛА (кульминация 
светила; заг сиїтіпайоп; Киїтіпайоп 7 4е5 
Ніттеї5кдтрег5 т): див. Небесна сфера. 10. 
КУРВІМЕТР (курвиметр; сикуітеїех; 
Кигуітетег т): прилад для вимірювання 
довжини звивистих ліній на карті. 5. 
КУРС ЛІТАЛЬНОГО АПАРАТА (курс 
летательного аппарата; аїкстаїї соиг5е; 
Киг5 т де5 Кіцеаррагатез т): кут між пів- 
нічним напрямом меридіана і поздовж- 
ньою віссю літального апарата. Залежно 
від того, який меридіан вибрано за відлі- 
ковий, розрізняють істинний курс (від гео- 
графічного меридіана), компасний курс 
(від компасного меридіана), магнетний 
курс (від магнетного меридіана), ортодро- 
мічний курс (від географічного меридіана 
до лінії шляху - ортодроми). 8. 
КУРСОВА СИСТЕМА (курсовая систе- 
ма; сотраз5 5узіет; Кигззузіет п): пристрій 
для визначення та індикації істинного й 
ортодромічного курсів літального 
апарата. К.с. складається з гіроскопічних, 
магнетних і астрономічних засобів визна- 
чення курсу. Найчастіше працює в режимі 
гіронапівкомпаса для визначення ортодро- 
мічного курсу. 8. 

КУРСОПРОКЛАДАЧ (курсопрокладчик; 
соит5е ріопег; Кигзгевізітіегоенії п): прилад 
для автоматичної реєстрації лінії фактично- 
го шляху літака за даними роботи радіотех- 
нічної навігаційної системи. Напр., курсо- 
прокладач РТП-2 є приладом із самописом, 
що працює в комплекті з системою , Поиск", - 
На паперовій стрічці попередньо познача- 
ються осі аерофотознімальних маршрутів, 
а під час лету літака самопис викреслює 
фактичну лінію лету, так що можна зразу 
оцінити якість прокладання маршруту й 
оперативно виправляти його. 8. 

КУТ БРЮСТЕРА (угол Брюстера; Вгеу,- 
зіек апее; Вуеу/51ег'5сПег У/їпКеї т): див. 
Поляризація світла. 13. 


Кут вертикальний 


КУТ ВЕРТИКАЛЬНИЙ (вертикальньй 
уагол; уепіса! апріе; Уепікаіміпкеї т); кут, 
що лежить у вертикальній площині. Вер- 
тикальні кути в геодезії поділяють на ку- 
ти нахилу У та зенітні відстані 7. 
Алгебрична сума 2 - у - 907, 14. 

КУТ ГОРИЗОНТАЛЬНИЙ ВИМІРЯ- 
НИЙ (измеренньй горизонтальньй угол; 
апзіе ої Погігоніа! теазигетепіз; Маавеп- 
тесінутеззудліпкеї т): див. Редукційна за- 
дача геодезії; Еліпсоїд земний. 17. 
КУТ ЗАСІЧКИ (угол засечки, іпіег5есіїоп 
апвіе; Еіпзснпійуліпкеї ту): кут на визначу- 
ваному пункті, утворений напрямами з ви- 
хідних пунктів. К. з. не має бути менше 30? 
і більше 1209, 7. 

КУТ ЗОРУ КРИТИЧНИЙ (критический 
угол зрения; сийіса! уізиаї апеїіе; Киййзспег 
Зепепзуліпке! т): кут, під яким дві точки, роз- 
ташовані неподалік одна від одної, ще мож- 
на розрізняти неозброєним оком. Якщо ж 
цей кут менший, ніж К. з. к., то їх відобра- 
ження на сітківці ока зіллються. Для нор- 
мального ока К. з. к. дорівнює 60". Під час 
візування зоровою трубою К. з. к. зменши- 
ться пропорційно збільшенню труби. 12. 
КУТ МІЖ МЕРИДІАНОМ І ПАРАЛЕЛ- 
ЛЮ В ПРОЄКЦІЇ (угол между меридиа- 
ном и параллелью в проекции,; апеієе Беїугееп 
Ше тенідїап апа рагаїї!е! іп рюо/єсіїоп; У/іпке! 
тсмізспеп дет Мегідіап типа авг Рагаїйеіе 
7 іп дФег АбБіййипе Д: кут на математичній 
поверхні Землі (еліпсоїд, куля), що завжди 
дорівнює 907. Але в проекції він може зоб- 
разитись і непрямим кутом. Якщо позна- 
чити його в проекції літерою і, то він ви- 
разиться формулою: рі « 1/ /, де й -яко- 
біан, / - один із коефіцієнтів Гавосса. 
Позначивши через Є відхилення кута / від 
прямого, матимемо їдє є - //Л, а - 909 Є, 
що зручніше в обчисленнях. Кут і буде пря- 
мим, якщо Є 2 0, або якщо /- 0. Коефіцієнт 
7 наз. показником ортогональності сітки 
картографічної, 5. 

КУТ НАПРЯМНИЙ (направляющий угол; 
дїкесіїпо апріе; Вістипрозулпкеї т); див. 
Азимут геодезичний. 17. 
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КУТ НАХИЛУ (угол наклона; пі! апрієе; 
Меізипозуліпке! т): кут вертикальний, 
що відлічується відлінії горизонталь- 
ної заданої точки до заданого напряму. 
К. н., задані напрями яких розташовані ви- 
ще горизонту заданої точки, наз. додатни- 
ми і змінюються від 0 до 902, а нижче го- 
ризонту - від'ємними і змінюються від 0 
до - 907. 14. 

КУТ ПАРАЛАКТИЧНИЙ ВІДДАЛЕМІ- 
РА (параллактический угол дальномера; 
ракаПасіїс апяїіе о капее-/їпаег; рагайанті- 
зспег У/іпке! т аез Різіапгетеззету т); кут 
трикутника, що вимірюється чи відклада- 
ється під час визначення довжини лінії 
віддалеміром геометричним. 14. 
КУТ ПОВОРОТУ ТРАСИ (угол поворо- 
та трассь); іштпінє апеїе оГїкаует5е; У/іпкеї 
дек Тказ5епбіерипе Д: кут між продовжен- 
ням осі попередньої та віссю наступної 
прямих ділянок траси. Якщо остання по- 
вертає праворуч, то кут вважають правим, 
якщо ліворуч, то лівим. 1. 

КУТ ПОЗИЦІЙНИЙ (позиционнькй угол; 
розійоп апеіе; Розійопууріпкеї т); кут між 
дугою великого кола на небесній сфері 
та колом схилення, яке проходить через 
будь-яку задану точку на дузі та полюси 
світу (Землі). Позиційні кути відлічують- 
ся від північного напряму кола схилення 
проти ходу годинникової стрілки. 11. 
КУТ ПОЛЯ ЗОРУ ОБ'ЄКТИВА АЕРО- 
ФОТОКАМЕРИ (угол поля зрения обьек- 
тива азрофотокамерьі; апеїіе оД аегорпо- 
госатека 5істіЛеій; Відуліпкеї (45 Іміїка- 
тегаобіектіуз п)): кут між твірними конуса 
світлових променів (що формують зобра- 
ження оптичною системою), у межах яко- 
го зображення вважається задовільним. 
Для аерофотоапарата цей кут дорівнює ку- 
тові, утвореному твірними конуса світло- 
вих променів, що проходять через кінці діа- 
гоналі кадра. 8. 

КУТ ПОЛЯ ЗОРУ ТРУБИ (угол поля зре- 
ния трубьі; апзієе оЇ Іеіезсоре уїізіоп Дей; 
ВідуліпКеї т де5 Еетгойтя п): див. Оптич- 
ні характеристики зорової труби. 14. 


2 


Кут примикальний 


КУТ ПРИМИКАЛЬНИЙ (примвьчньй 
угол, адіасепі апріе; Ап5сНйн5зуліпке! т): го- 
ризонтальний кут, який вимірюється на 
пункті геодезичної мережі між відомим на- 
прямом і стороною полігонометричного 
(теодолітного, тахеометричного тощо) хо- 
ду, який прив'язується до цього пункту. В 
ході є дваК. п. (на початку і в кінці ходу), 
а в полігоні на пункті прив'язки вимірю- 
ють два К. п., як виняток - один. 19. 

КУТ ПРОМІЖНИЙ (промежуточньй 
угол; іпіегтеаїате апріє; Хміізспепуріпке! т): 
кут між сторонами ходової лінії, вздовж 
якої передають дирекційний кут у ряді 
тріангуляції, 13. 

КУТ, РЕДУКОВАНИЙ НА РЕФЕРЕНЦ- 
ЕЛІПСОЇД (угол, редуцированньйй на рефе- 
ренуц-зллипсоид; гедисеай оп еШірзоїй апріе; 
гедиліепе ані деп Кеуггеплейіргоїа п У/їпкеї 
т): див. Редукційна задача геодезії. 17. 
КУТ РЕФРАКЦІЇ (угол рефракицци; геас- 
йоп апеіе; Кеїтакліопбуліпкеї т): кут між 
прямою приймач - спостережуваний пред- 
мет і дотичною до траєкторії в точці спо- 
стереження, під яким видно цей предмет. 
Кут рефракції вертикальної г, знахо- 
дять, як різницю теоретичної 7, і виміря- 
ної 2, зенітних віддалей: ї, 7 2т- 2, Зна- 
чення 2, можна визначити за висотами то- 
чок, отриманих із високоточного геомет- 
ричного нівелювання: 

зрані (Нв цей зі) 


У 
«2 З 
2К.5іп" Дав 
К. р. визначають із рівняння кривини про- 
меня: 


75 
п 
5 оп 


де 5 - горизонтальна проєкція між спосте- 
режуваними точками; ап/4П - градіснт 
зміни показника заломлення з висотою в 
точці інтегрування; / - віддаль від точки 
спостереження до точки інтегрування; а/ - 
інтервал інтегрування. 

КУТ РОЗМІЧУВАЛЬНИЙ (разбивочньшй 
угол; ауди! апеіе; АБбзтескипязугіпке! т): 
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проєктний кут для перенесення на місце- 
вість точки або осі споруди, що будуєть- 
ся. 1. 

КУТ СПРЯМОВАНОСТІ АНТЕНИ (угол 
направленности антенньх; апоіе оРГапіеппа 
дігесісапе55; Сегістипрулінкеї т дег Апіетпе 
Д: кут 6, у середині якого є напрям макси- 
мальної інтенсивності випромінювання 


антени Еко 2 СТОРОНИ ЙОГО -- напрями, на 


яких інтенсивність випромінювання є в У2 
менша від максимальної. 13. 


КУТ (У ФОТОГРАММЕТРІЇ) (угол (в 
фотограмметрий); апзіе (іп рпоїортат- 
теїгу); У/іпКе! т (іп Р'оговгаттеїтгіе р): є 
такі кути: 

конвергенції -- утворений осями зору ліво- 
го та правого ока (для бінокулярного з0- 
ру); кут, утворений головними оптичними 
осями фотокамери, встановленої на лівій 1 
правій фотостанціях (у фототеодолітному 
зніманні); 

нахилу аерофотознімка - утворений го- 
ловною оптичною віссю та надирним про- 
менем або кут між площиною знімка та 
горизонтальною площиною; 

нахилу моделі - утворений площиною ХУ 
(у фотограмметричній системі координат 
ХУ) та площиною Х У "(у зовнішній, гео- 
дезичній системі координат Х У 2). 
Переважно цей кут розглядають у вигляді 
двох складових - поздовжнього та попе- 
речного нахилів; 

паралактичний -- у точці фіксації зору спо- 
стерігача, утворений двома проєктувальни- 
ми променями від точки спостереження до 
лівого і правого ока; 


Кути... 
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повороту аерофотознімка -- у площині знім- 
ка, утворений його віссю х-х (або у-у) та го- 
ловною вертикаллю знімка; 

скосу--у точці фотографування між головним 
променем наземного фотознімка 1 перпенди- 
куляром до базису фотографування. 8. 
КУТИ В АЕРОФОТОЗНІМАННІ (угль 
в азрофотосьемке; апзіез іп аегорПоїіозиг- 
уеуїпе; Дийрійдуліпке! т рі): це кути: 
візування - у вертикальній площині між пря- 
мовисною лінією та оптичною віссю візи- 
ра; вимірюється телескопічними або колі- 
маторними візирами; 

місця - під яким з точки надира місцевості 
видно ту ділянку, яка зондується з літака ра- 
діолокаційною станцією бокового огляду; 
горизонтальний - між поздовжньою віс- 
сю літака та антенним променем у гори- 
зонтальній площині (15-459); 


ЛАГЕР ОСІ (лагер оси; Беагіпя; АсПзіавет 
т): деталь осьової системи, що є опорою 
для цапфи. 14. 

ЛАЗЕР (лазер; Іазек; Газек т): син. 
генератор квантовий оптичний. При- 
стрій, який генерує або підсилює когерент- 
не електромагнетне випромінювання в 
оптичному діапазоні. Робота Л. грунтуєть- 
ся навимушеному випромінюванні атомів, 
молекул або йонів, що перебувають на інвер- 
сивних енергетичних рівнях або в збудже- 
ному стані. Процес їх збудження наз. нагні- 
танням і здійснюється під дією електрич- 
ного розряду в газах, електричного струму, 
світлового потоку тощо. 

Л. складається з активної речовини, оптич- 
ного резонатора і джерела нагнітання. 
Оптичний резонатор утворюють два дзер- 
кала, площини яких перпендикулярні до осі 
трубки або циліндра з активною речови- 
ною. Лише ті фотони, які поширюються 
вздовж трубки, відбиваються від дзеркал і 
повертаються в активну речовину. Вони 
спричинюють вимушені переходи збудже- 


вертикальний - аналогічний горизонталь- 
ному кутові, але у вертикальній площині 
(65-807). 8. 

КУТНИКОВИЙ МЕТОД СНЄ (уголко- 
вьй метод СНС; апяиціа" тетой; Ескте- 
тоде дез 5М5): визначення координат пере- 
бування судна вимірюванням кутової ви- 
соти супутника. Дає змогу визначати міс- 
церозташування за допомогою одного 
ШСЗ, оскільки за час проходження супут- 
ника в зоні радіовидності значно змінюю- 
ться Його висота й азимут, і тому за корот- 
кий проміжок часу можна одержати декіль- 
ка ізодоп. б. 

КУТОНАРИСНИЙ ПРИСТРІЙ (угло- 
начертательное устройство; апеіе ага- 
уліпе реа; Еіпгісшипо /йк Ескаеісіпеп пу: 
механічний пристрій приладу, призначе- 
ний для побудови на планшеті напрямів 
і кутів. 14. 


них частинок на нижчі рівні, а отже, інтен- 
сивність випромінювання зростає. При цьому 
відбуваються лише переходи, які дають ви- 
промінювання частоти і напряму, збіжних 
з частотою і напрямом відбитих фотонів. 
Отже, резонатор зумовлює когерентне мо- 
нохроматичне випромінювання достатньої 
потужності. 

За видом активної речовини Л. поділяють 
на твердотільні, газові, напівпровідникові, 
рідинні. Залежно від режиму роботи їх по- 
діляють на Л. безперервної дії та імпульсні. 
У геодезичних віддалемірах застосовують 
газові Л. безперервної дії, а в топографіч- 
них - напівпровідникові Л., які працюють 
в імпульсному режимі. Газовий гелій- 
неоновий Л. - це капілярна трубка 4, за- 
повнена сумішшю газів гелію та неону в 
співвідношенні 10:1 при тиску 0,2-2 гПа 
(рис., а). На кінцях трубка розширена, а її 
кінці герметично закриті пластинками 2, 
встановленими під кутом Брюстера до осі 
трубки. Це забезпечує плоску поляризацію 
випромінювання і зменшує втрати в Л. 


Лазер... 


Трубка розташована між двома дзеркала- 
ми 1, одне з яких частково прозоре для ви- 
ходу частини випромінювання. Збудження 
атомів відбувається під дією змінної або 
постійної напруги, яку прикладають до 
накладених на трубку або впаяних у неї 
електродів 3. Випромінювання одержують 
від атомів неону на довжині хвилі 
0,6328 мкм. Атоми гелію передають енер- 
гію атомам неону. 

Напівпровідникові Л. характеризуються 
дуже малою масою і габаритними розмі- 
рами, малою потужністю живлення і висо- 
ким ККД. Їх вигідно встановлювати в ма- 
логабаритних світловіддалемірах. Актив- 
ним елементом у них є кристал напівпро- 
відника, який збуджується від ін'єкції стру- 
му через р-п перехід (рис., б). У віддалемі- 
рах застосовують арсенід галію, який мо- 
же працювати в імпульсному режимі при 
температурі навколишнього середовища. 
Випромінювання його має довжину хвилі 
близько 0,9 мкм. Випромінювання напів- 
провідникового Л, йде з р-п переходу, 
тобто із тонкого шару, тому кут спрямова- 
ності випромінювання в площині, парале- 
льній до нього, становить декілька граду- 
сів, а в перпендикулярній - у багато разів 
менший. При малих рівнях струму в діоді 
спостерігається спонтанне випромінюван- 
ня, яке наз. рекомбінаційним. Потужність 
його не перевищує 1 мВт, а ширина спек- 
тра випромінювання становить декілька 
нанометрів. Діод, який працює в такому ре- 
жимі, наз. світлодіодом. Він працює в без- 
перервному режимі без охолодження. Над- 
звичайно цінною властивістю напівпрові- 
дникових Л. та світлодіодів є змога безпо- 
середньої амплітудної модуляції випромі- 
нювання, тому що миттєве значення по- 
тужності випромінювання є пропорційним 
до сили струму нагнітання із запізненням 
декілька наносекунд. Модуляція інтенсив- 
ності їх випромінювання можлива на час- 
тотах до 1,5 ГГц. Такий спосіб модуляції 
наз. внутрішньою модуляцією світ- 
ла, При цьому через напівпровідник про- 


пускають струм і 2: Ід - І 8іп 27/ї, де І, - 
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стала складова струму, / - амплітуда змінної 
складової струму, / - частота модуляції. 
Одержувана інтенсивність випромінювання 


феФучФвіпддії . 13. 





Випромі- 
ь! 77 нювання 
У ДУ р У І 







р-п - перехід 


л- область 


Випромінювання 


б 
ЛАЗЕР НАПІВПРОВІДНИКОВИЙ 
(полупроводниковьїй лазер; зетісопаисіїуе 
І/азек; НаїБіейегіазек т): див. Лазер. 13. 
ЛАЗЕРНА ЛОКАЦІЯ МІСЯЦЯ (лазер- 
ная локация Лунь; іазек Іосайоп о те 
Мооп; Розійопбезіїттипе / дез Мопаєз т 
тіпеїйз Газек т): метод знаходження відда- 
лі між Землею і Місяцем вимірюванням 
часу проходження світлового імпульсу від 
Землі до Місяця і назад. Ефективність ме- 
тоду досягається використанням потужних 
лазерних випромінювачів у поєднанні з 
оптичними телескопами великої сили і за 
рахунок концентрації відбитого світла у ву- 
зько спрямованому промені за допомогою 
спеціальних лазерних світловідбивачів, 
встановлених на поверхні Місяця. 
Початком експериментів з лазерної світло- 
локації вважають кінець 1950 років. 1962 у 
США 1 1964 у СРСР були проведені перші 
спостереження лазерних світлових імпуль- 
сів, відбитих від поверхні Місяця. Однак 
наукове і практичне значення цей метод 
одержав після встановлення на поверхні 
Місяця спеціальних світловідбивачів, до- 
ставлених американськими космічними 
апаратами ,,Аполлон-11, 14, 15" (1969 і 
1971) 1 радянськими - ,, Луна-17, 21" (19701 
1973). 


Ландшафт 


Висока точність методу дає змогу ефектив- 
но використовувати результати лазерної 
світлолокації для розв'язування широкого 
кола задач небесної механіки, фізики, гео- 
дезії, геодинаміки, геофізики. 11. 
ЛАНДШАФТ (ландшафт; Іапазсаре; 
ІГапазспайї Д: 1) загальний вигляд місцевос- 
ті; 2) географічний Л. - територіально цілі- 
сна ділянка земної поверхні, однорідна за 
історико-геологічним розвитком, якісно від- 
мінна від сусідніх ділянок закономірною, 
взаємозв'язаною сукупністю природних ком- 
понентів (рельєф, клімат, гідрографічна ме- 
режа, грунтовий і рослинний покрив тощо) і 
структурних особливостей (процеси обміну 
речовиною і енергією між ними визначають 
структуру географічного Л.). 4; 5. 
ЛАНКИ ПОЛІГОНОМЕТРІЇ (звенья 
полигонометрии; ипіїз (Тіпкз) о/ягоипа-зик- 
уеуїнє; Роїузопайве трі): прості або скла- 
дні геометричні побудови на місцевості для 
визначення довжин сторін у полігономет- 
рії паралактичній і полігонометрії коротко- 
базисній паралактичній за допомогою ма- 
лого базису (розташовується на місцевості 
впоперек або вздовж сторони ходу) і пара- 
лактичних кутів, під якими розглядається 
базис. Уперше Л. п. запропонував В.Я. Стру- 
ве (1836). Метод паралактичного вимірю- 
вання віддалей удосконалювали В.В. Дани- 
лов, А. С. Філоненко, А. С. Чеботарьов, 
Д. С. Шеїн, О. С. Макартаїін. Значний вне- 
сок у розвиток цього питання належить ві- 
домому українському геодезисту А.Д.Мотор- 
ному (праця ,Новье системьі звеньев по- 
лигонометрии и анализ допусков в точно- 
стях при построениий звена ТУ класса", 
1954). 19. 

ЛАПЛАСА ТЕОРЕМА (теорема Лапла- 
са; Гаріасе Шеогет, ТГаріасе зсПез Тпеогет 
(Гепгзаїх т)): формулюється так: якщо Х,, 
ХХ», ... Ху величини випадкові з ма- 
тематичними сподіваннями ті, т», 
--з т, ідисперсіями ДФ), Д»,..., ДЮ, іяк- 
що виконуються умови теореми Ляпуно- 
ва, то ймовірність потрапляння величини 


п 
Ха У в інтервал (а, В ) обчислюється 
га 


за формулою 
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Ра«Хх рн бота ес 


х ор 
п 
де Ф(х) - функція Лапласа, т; 7 ут Ь 
а 


2 п 
б; ДФ, я 5.0, . 20. 
із 


ЛАПЛАСА ФУНКЦІЯ (Лапласа функ- 
ция; Гаріасе Гипсіїоп; Гаріасе 5сНез ТПео- 
тет (Тейк5аїх т)): одна з формул інтеграла 
ймовірностей. Визначається за формулою 


(Сет)? 


Х 2 
Ге 2су ах. 
0 





1 


сил 
х 


Вона справедлива лише для нормально 
розподіленої величини з параметрами (т, , 
с,), оскільки підінтегральна функція: 





Фо(9 2 


-Сету » 
2с? 
- це густина норма- 


з 1 
Й ері ге 


льного розподілу величини Х. Л. ф. Фо.) 
зв'язана з функцією нормального розподі- 
лу КО) формулою: Ех) - 0,5 ню Фо (х). Ча- 
сто користуються поняттям подвійна функ- 
ція Лапласа Ф(х). Очевидно, що Ф(х) - 
з 2Фо0). Для функцій Фо(х), Ф(х), Е(х) 
складені спеціальні табл. 

ЛЕГЕНДА КАРТИ (легенда карть; /е- 
зепа оте тар; Капазкігге Р): сукупність 
умовних знаків і текстових пояснень кар- 
ти (плану, малюнка та ін.), що розкрива- 
ють її зміст. Це означає, що в Л. к. не тіль- 
ки даються всі умовні позначення, які є на 
карті, але коротко Й точно тлумачиться 
їхній зміст (сюди належать також графіки, 
діаграми, пояснення тощо), Л. к. відобра- 
жає логічну основу картографічного 
зображення. 5. 

ЛЕЖАНДРА ТЕОРЕМА (теорема Ле- 
жандра; Іеєпапаге Шеогет; Герепа- 
ге 5спез Тйеокет т (Іейтзаї: т)): див. Роз- 
в'язування сфероїдних трикутни- 
ків. 17. 

ЛЕЖАНДРА ТЕОРЕМА РОЗШИРЕНА 
(ра: сширенная теорема Лежандра; аця- 
тепіед І ерРапате еогет; екугейегіе І ереп- 


Леонтович В. Г: 


аке 5спез Тйеогет т (Гейтаїх т)): див. Роз- 
в'язування сфероїдних трикутни- 
ків. 17. 5 
ЛЕОНТОВИЧ ВОЛОДИМИР ГРИГО- 
РОВИЧ (15.07.1881-29.04.1968). Закінчив 
Київський політехнічний ін-т (КПІ) за спе- 
ціальністю інженер-будівельник (1906). Із 
1914 - викладач геодезії в КПІ, з 1930 - до- 
ц., з 1943 - зав. кафедри геодезії Київсько- 
го інженерно-будівельного ін-ту (КІБІ), 
одночасно працював зав. кафедри геодезії 
і картографії в Київському державному ун- 
ті ім. Т.Г. Шевченка та проф. Київського дер- 
жавного художнього ін-ту, з 1949 -- проф. 
Київського державного художнього ін-ту, 
з 1963 - проф. КІБІ. Наукова діяльність по- 
в'язана з геодезичними роботами під час 
проєктування, будівництва, експлуатації та 
реконструкції інженерних споруд. 1. 
ЛЕСИРУВАННЯ (лессировка; єіагіпеє; 
Іезіекипе ) процес послідовного нанесен- 
ня тонких шарів двох і більше прозорих 
або напівпрозорих фарб одна на одну, за 
умови, що попередній шар фарби висох, 
для отримання зафарбованої площі потріб- 
ного кольору (напр., зелений колір можна 
отримати зафарбуванням певної площі си- 
нього чи голубого кольору жовтою фар- 
бок). 5. 

ЛИСИЧАНСЬКИЙ ОЛЕКСІЙ СТАНІ- 
СЛАВОВИЧ (12.02.1910-24.01.1991) Нар. 
у с. Стенжаричі Володимир-Волинського 
повіту Волинської губернії. Початкову та се- 
редню освіту здобув у Нікополі, куди пере- 
їхав 1915, вищу - в Харківському геодезич- 
ному ін-ті (з 1929) і Московському геодези- 
чному ін-ті, де 1935 отримав кваліфікацію 
інженера картографа-геодезиста. Працював 
картографом у Ташкенті та Новосибірську в 
системі ГУГК, деканом картографічного фа- 
культету та зав. кафедри в Новосибірсько- 
му геодезичному ін-ті. Із 1945 до 1981 - у 
Львівському політехнічному ін-ті доц., піз- 
ніше проф. кафедри картографії, у шістде- 
сятих роках - кафедри аерофотогеодезії. З 
1984 -- проф. Київського інженерно-будіве- 
льного ін-ту. 1951 захистив кандидатську 
дисертацію. З 1952 розробляв проблеми ма- 
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тематичної картографії, зокрема питання 
пошуку раціональних картографічних 
проєкцій, результатом чого став успішний 
захист 1975 докторської дисертації , Об'єд- 
нані системи конформних і еквівалентних 
проєкцій". Редактор, відповідальний редак- 
тор, рецензент низки наукових праць та під- 
ручників, серед них єдиного на той час ви- 
даного українською мовою підручника 
П. Т. Бугая ,. Спосіб найменших квадратів" 
(1965) і підручника, Картография" Л. А. Ва- 
храмеєвої (1981), член редколегії Міжвідом- 
чого науково-технічного збірника ,/Г еодезія, 
картографія та агрофотознімання" з 1964. 5. 
ЛІБРАЦІЯ ОПТИЧНА (оптическая либ- 
рацня; оріїса! Пфаїоп; оріїзспе Гібгайоп 
Л): явище періодичних уявних похитувань 
Місяця відносно напряму із його центра 
до спостерігача на Землі, яке виникає через 
три різні незалежні причини (лібрація оп- 
тична по довготі, лібрація оптична по ши- 
роті і лібрація паралактична). 

Завдяки цьому Місяць не є повернутий до 
Землі точно одним і тим же боком, а ніби 
коливається навколо центра мас з амплі- 
тудою близько 87, що сприяє під час дов- 
гих спостережень вивченню майже 6090 
його поверхні. 11. 

ЛІБРАЦІЯ ОПТИЧНА ПО ДОВГОТІ 
(оптическая либрация по долготе; оріїса! 
ПРапоп іп Іопяйиае; оріїзспе Гьгайоп / їп 
Ійпре Ї): виникає внаслідок того, що Мі- 
сяць обертається навколо осі рівномірно, 
а його швидкість руху по орбіті за другим 
законом Кеплера поблизу перигею збіль- 
шується, а поблизу апогею - сповільнює- 
ться. Тому за час чверть місяця після про- 
ходження перигею Місяць пройде шлях, 
більший за чверть усієї орбіти, а навколо 
осі обернеться на 90?, унаслідок чого буде 
видно частину поверхні за західним краєм. 
Після проходження апогею Місяць пройде 
менше чверті всієї орбіти, а навколо осі 
знову обернеться на 90?, і тепер уже буде 
видно частину поверхні Місяця за східним 
краєм його диска. Період Л. о. по д. дорів- 
нює аномалістичному місяцю, амплітуда 
досягає 7954". 11. 
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ЛІБРАЦІЯ ОПТИЧНА ПО ШИРОТІ (оп- 
тическая либрация по широте; оріїса! 
Шриаїоп ія аййиде; оріїзсне Гіргайоп 7 іп 
Вуейе ): виникає внаслідок нахилу осі обер- 
тання Місяця до площини його орбіти і збе- 
реження напряму осі в просторі під час ру- 
ху по орбіті. Тому із Землі по черзі видно 
частину поверхні Місяця навколо південно- 
го або навколо північного полюсів. Амплі- 
туда Л. о. по ш. досягає 6950), а період до- 
рівнює драконічному місяцю (див. Драко- 
нічний період обертання). 11. 
ЛІБРАЦІЯ ПАРАЛАКТИЧНА (ДОБО- 
ВА) (параллактическая (суточная) либра- 
ция; ракаПасітіс (4итпаї) Пнкапоп; рагайак- 
пзспе Ііьнкайоп б: спричинена тим, що по- 
ложення спостерігача відносно Місяця змі- 
нюється, позаяк спостерігач обертається 
разом із Землею. Отже, спостерігач бачить 
поверхню Місяця ніби з двох різних точок 
Землі. Л. п. (д.) становить приблизно 
19, 11. 

ЛІБРАЦІЯ ФІЗИЧНА (физическая либра- 
ция; рпузісаї! їБуайоп; рпузізспе ГіБгайоп 
Л): явище реального похитування Місяця, 
зумовлене динамічним характером; по су- 
ті, є відхиленням реального руху Місяця 
навколо його центра мас від обертання за 
законами Кассіні (однорідного обертання). 
Виникає переважно внаслідок того, що ве- 
лика піввісь еліпсоїда інерції Місяця під час 
його руху по орбіті відхиляється від напря- 
му на центр мас Землі, а сила притягання 
Землі намагається повернути Її в це поло- 
ження, Л. ф. характеризують трьома скла- 
довими р, Є, Т, які відповідно наз. Л. ф. у 
нахилі, вузлі та довготі. Л. ф. Т виражає не- 
сталість кутової швидкості обертання Мі- 
сяця. Величина Л. ф. незначна, тому лише 
на основі тривалих спостережень спеціаль- 
ними методами можна належно її оцінити. 
Вивчення Л. ф. - дуже складна Й водночас 
цікава проблема теоретичної і практичної 
астрономії. 11. 

ЛІМБ (лимб; ягадиаїейд сіксіе; ГітРриз т, 
Тейктеїз п): робоча міра геодезичного 
приладу у вигляді колової шкали. Штрихи 
шкали наносять методами прецизійної 
фотолітографії або за допомогою лазера, 


керованого ЕОМ. Точність нанесення 
штрихів див. у ст. Метрологічні харак- 
теристики теодолітів. 14. 

ЛІНЗА (плинза; Іеп5; Гіп5е Б): оптично 
прозоре тіло, обмежене двома заломлю- 
вальними осесиметричними поверхнями, 
з яких хоча б одна криволінійна. Якщо одна 
з поверхонь - площина, то вона має бути 
перпендикулярна до осі оптичної. Зви- 
чайно ці поверхні центровані. Л. поділя- 
ють назбирні та розсіювальні. В геодезії зде- 
більшого використовують збирні Л.: а - дво- 
якоопукла, б - плоскоопукла, в - додатний 
меніск і Л. розсіювальні: г - двояковгнута, 
д -- плосковгнута, е - від'ємний меніск. 
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Конструктивними параметрами Л. є радіу- 
си сфер г та //, товщина вздовж оптичної 
осі 4, показник заломлення п матеріалу Л. 
(п і п'-- показники заломлення середовищ 
відповідно до та після проходження оптич- 
ними променями Л.). Усі Л. поділяються 
натри групи: Л. з різними за знаком радіуса- 
ми кривини 7 та / (двоопуклі, двояковгну- 
ті); Л. зоднією плоскою поверхнею (опук- 
ло-плоскі, плоско-опуклі, вгнуто-плоскі, 
плоско-вгнуті); 

Л. з однаковими за знаком радіусами кри- 
вини г та Г) такі Л. наз. менісками. На рис. 
Н, Н'- передня і задня головні точки та 
площини; / 7 - фокусні віддалі; 4 - тов- 


щина лінзи; Е, Е"- передній і задній фоку- 
си; АВ, АВ" - предмет і його зображення 
відповідно. Якщо предмет розташований 
перед двоякоопуклою Л. на віддалі ф 2 2/, 
то його дійсне, обернене, зменшене зобра- 
ження буде на віддалі / «а«2/7.8;14. 
ЛІНЗА ФОКУСУВАЛЬНА (фокусирую- 
щая линза; /осиз5іпе Іеп5; Еіпзтейіп5е Б 
5спаїйНіпзе 5): див. Об'єктив (теле- 
об'єктив). 14. 

ЛІНІЙКА ВІЗИРНА (визирная линейка; 
зів гиіег; Мізіегіїпеаі п, Кітте ): тригран- 
на дерев'яна лінійка завдовжки 30-40 см, 
яку використовують для візування верхнім 
ребром на предмет. Застосовують в окомір- 
ному зніманні та в ін. випадках. 19. 
ЛІНІЙКА ДРОБИШЕВА (линейка Дро- 
бьшева; гиіек о) Дгобузнеу; Ііпеа! п удп 
РорузсНемі): металева лінійка, якою мож- 
на графічно побудувати сітку квадратів 
(координатну сітку) зі сторонами 10 см. 
Існують також аналогічні лінійки: ЛБЛ (зі 
сторонами 8 см), лінійка топографіч- 
на, яка об'єднує ЛБЛ і Л. Д. Застосовують 
ту чи іншу лінійку залежно від м-бу 
карти. 12. 

ЛІНІЙКА КІПРЕГЕЛЯ (линейка кипре- 
геля; пи/ег оГаїаааде; Ііпеа! п дег Кірргезе! 
Д: опорна лінійка в кіпрегелі, для прокре- 
слювання напрямів на знімальному план- 
шеті. 14. 

ЛІНІЙКА КОНТРОЛЬНА (контрольная 
линейка; сопітої гиіег; КопігоШіпеаі п): ра- 
ніше наз. женевська лінійка. Призначена 
для точних вимірювань віддалей до 1 м. Ви- 
користовується для визначення довжин 
дециметрових і метрових інтервалів ніве- 
лірних рейок, вимірювання інтервалів 
фазової ділянки базисів взірцевих то- 
що. Л. к. виготовлена з латуні, в перерізі 
трапецієподібної форми, завдовжки трохи 
більше 1 м. На скошених краях Л. к. є шка- 
ли: одна з міліметровими, а інша - 0,2 мм 
поділками. Верхня частина лінійки облад- 
нана напрямним жолобком, вздовж якого 
пересуваються дві лупи, що використову- 
ються для відлічування шкал під час вимі- 
рювань. Крім того, на жолобку є термометр 
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для вимірювання температури Л. к. Періо- 
дично Л. к. атестують у метрологічній ла- 
бораторії І розряду. За результатами пере- 
вірки видається атестат, де записане рів- 
няння Л. к., напр., рівняння Л. к. Ме 0721: 
І 1000 -- 0,01 - 0,018(7- 16,8 "С) м, 
де І. - фактична довжина Л. к.; 1000 - но- 
мінальна довжина Л. к., 0,01 мм - поправ- 
ка за компарування; 0,018 -- коефіцієнт лі- 
нійного розширення латуні; / - температу- 
ра Л. к. під час вимірювань; 16,8"С - тем- 
пература Л, к. під час її компарування. 19. 
ЛІНІЙКА ПЕРЕВІРНА (поверочная 
линейка; 5ігаїдшеаре; Ргійипезіїпеа! п): 
інструмент для контролю прямолінійності 
та площинності напрямних прямолінійно- 
го руху. Довжини Л, п. такі, мм: лекальні з 
гострим ребром - від 75 до 500; з широ- 
кою робочою поверхнею - від 500 до 4000; 
клиноподібні (кутові) - від 250 до 1000. 
Точність лінійки та її довжина має відпо- 
відати певним вимогам; застосування лі- 
нійки залежить від класу точності дослід- 
жуваного приладу чи механізму. Напр., для 
1 кл. точності допустиме відхилення від 
прямолінійності 2-3 мкм на 500 мм. 8. 
ЛІНІЙКА СИНУСНА (синусная линейка; 
зіпе-киіек; 5іпизіїпеа! п): пропорційна лі- 
нійка, що складається з двох частин - ру- 
хомої і нерухомої (рухомих частин може 
бути декілька), якою можна з високою 
точністю викреслювати паралельні лінії. За 
допомогою Л. с. виконують розграфлення 
для умовних знаків і підписів, викреслю- 
ють умовні знаки, відображені паралель- 
ними лініями тощо. 12. 
ЛІНІЙКА ТОПОГРАФІЧНА (топогра- 
фическая линейка; іороягарніс пиїєе, іаспео- 
теїкіс пи/е; іоровгарнізспез Ііпеаі п): ліній- 
ка з робочою мірою, призначена для побу- 
дови прямокутних сіток на знімальних 
планшетах (див, Лінійка Дробише- 
ва). 14. 
ЛІНІЙНА ВСТАВКА (линейная вставка; 
Йпеаг ітфредааїпе; Вовепеіїпусітій ті): виз- 
начення 2-3 пунктів вимірюванням відда- 
лей від них до вихідних пунктів та відда- 
лей між ними. Л. в. є різні. На рис. показа- 


ні вставки двох і трьох пунктів в один або 
два трикутники. Тут: А - пункти вихідні, 
е - визначувані пункти; тонкими лініями 
позначені сторони, які треба вимірювати, 
а товщими - вихідні. Л. в. найкраще врів- 
новажувати параметричним способом. 
Похибка визначення положення пунктів, за 
допомогою Л. в. не перевищує подвійну 
похибку вимірювання сторін вставки. 13. 


ЛІНІЙНІ ВИМІРЮВАННЯ (линейнье 
измерения; іїпеаг теазигетепі5; Епіїег- 
пипезтеззипа )): вимірювання довжин сто- 
рін геодезичних мереж. Їх обсяг залежить 
від методу створення мереж. У методі трі- 
ангуляції обсяг лінійних вимірювань міні- 
мальний (вимірюють лише базисні або ви- 
хідні сторони для визначення м-бу мере- 
жі). У ходах полігонометрії і в мережі три- 
латерації вимірюють усі сторони. В мережах 
лінійно-кутової тріангуляції вимірюють всі 
або частину сторін та всі, або частину ку- 
тів. 

Л. в. виконують стрічками, нитковими та 
оптичними віддалемірами, підвісними ба- 
зисними приладами, електронними відда- 
лемірами та методом СР5. Перевагу нада- 
ють, світловіддалемірам та СР5. 13. 
ЛІНІЙНІ КАРТОГРАФІЧНІ УМОВНІ 
ПОЗНАЧЕННЯ (линейньєе картографи- 
ческие условнье знаки, Іїпеак сопуепіїопа! 
зутроїз; іїпеаге 5івпаїигеп 7 рі (Катеп- 
геіспеп п рії): умовні позначення для зоб- 
раження на картах об'єктів лінійного ха- 
рактеру, довжина яких виражається в 
масштабі карти, аширина в багатьох ви- 
падках збільшена. 5. 
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ЛІНІЯ АПСИД (линия апсид; Іїпе ої 
арзідез; Арзіедепіїпіє 5): велика вісь еліпса 
незбуреної орбіти (див. Рух небесних тіл 
незбурений) небесного тіла, тобто лінія, 
яка з'єднує апоцентр і перицентр еліп- 
тичної орбіти. Л. а. проходить через фоку- 
си еліптичної орбіти і є її головною віссю 
симетрії. Орієнтація Л. а. в просторі визна- 
чається вектором Лапласа. 9. 

ЛІНІЯ ВІДГОНУ ВІРАЖУ (линия отго- 
на виража; Іпе оГайаїптепі о/ зирегеїівуа- 
йоп): просторова лінія, що характеризує 
поступове підвищення зовнішньої брівки 
віражу автодороги або залізничної рейки 
в межах перехідної кривої. 1. 

ЛІНІЯ ВУЗЛІВ (линия узлов; Іїпе о поде5; 
Кпоїепііпіе )): лінія перетину площини 
екватора планети з площиною незбуреної 
орбіти (див. Рух небесних тіл незбу- 
рений) її супутника, тобто лінія, яка про- 
ходить через центр мас планети і вузли 
орбіти супутника планети. Положен- 
ня Л. в. визначається довготою висхід- 
ного вузла. 9. 

ЛІНІЯ НУЛЬОВИХ РОБІТ (линия нуле- 
вьіх работ; Іїпе о геко еагінугокк; Мийаг- 
рейепіїпіе ): просторова крива перетину 
топографічної та спланованої поверхонь. 
Використовується під час складання проєк- 
тів вертикального розпланування терито- 
рій і вказує межу між зонами виймання і 
насипання грунту. 1. 

ЛІНІЯ НУЛЬОВИХ СПОТВОРЕНЬ (ли- 
ния нулевьх искажений; Ііпе о гего аїзіог- 
поп; Мийуекгенгипезіїпіе Д: лінія на кар- 
ті, на якій повністю або частково відсутні 
спотворення (напр. меридіан осьовий 
у проекції Гавсса, де немає спотворень). 
Із віддаленням від Л. н. с. спотворення на 
карті зростають. 5. 

ЛІНІЯ ОФОРМЛЮВАЛЬНА (оформля- 
ющая линия; тоиідіпє Ппе; гезіае Гіпіє 
Д: пряма або крива лінія, що максимально 
наближається до сукупності реальних то- 
чок конструкції споруди, напр., рейки під- 
кранової колії. Показником ступеня тако- 
го наближення здебільшого є сума моду- 
лів або сума квадратів відхилень зазначе- 


них точок від математичної лінії. Параме- 
три Л. о. визначають методом найменших 
квадратів або лінійного програмування. 1. 
ЛІНІЯ ПОЛОЖЕННЯ (линия положе- 
ния; розійоп Іїпе; Гавеїїпіе б: ізолінія, яка 
відповідає конкретному виміряному зна- 
ченню навігаційно-геодезичного парамет- 
ра (НГП). На Л.п. розташований об'єкт, по- 
ложення якого визначають як точку пере- 
тину двох або більше ізоліній. Для цього 
треба виміряти не менше двох незалежних 
НГП. 6. 

ЛІНІЯ ПОЛУДЕННА (полуденная линия; 
та»пеїіс попій Іїпе; Міпаззіїпіе Б: лінія пе- 
ретину площин небесного меридіана і ма- 
тематичного горизонту. Проходить через 
точки Півночі і Півдня. В момент істинно- 
го полудня тінь від предмета показує на- 
прям Л, п. 5. 

ЛІНІЯ ПРЯМОВИСНА (отвесная линия; 
ріиттіпе Іїпе; Іойіпіє р Зепктеснте р 
іоітесіте Сегаде д: лінія силова вграві- 
таційному полі, дотична до якої в довіль- 
ній точці цієї лінії показує напрям вектора 
сили ваги Землі. 15. 

ЛІНІЯ СИЛОВА (силовая линия; Іоксе 
пе; Кта/йіпіе )): крива аб, що ортогональ- 
но перетинає поверхні рівневі Й ні4Й/, 
де У - потенціял сили ваги. Дотичні 
до силової лінії у всіх її точках збігаються 
з напрямом ліній прямовисних. 17. 


пе теаЙ 


им 
п он внно о 2 ЯМИ 


У 


ЛІНІЯ (У ФОТОГРАММЕТРІЇ ТА ТЕ- 
ОРІЇ ПЕРСПЕКТИВИ) (линия (в фото- 
грамметрий и теорий перспективь); Ше 
пе іп рпоїовгаттеїтгу; Ціпіе Ї (іп Рйого- 
язгаттеїгіе Гипа РегзреКіїузіеогіє р): бази- 
сна - лінія перетину базисної площини 
(див. Площина (у фотограмметрії та 
теорії перспективи) ) і площини знімка; го- 
ловна базисна -лінія перетину головної ба- 
зисної площини і площини знімка; гори- 
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зонту -- пряма, отримана в результаті пе- 
ретину картинної площини (площина знім- 
ка) з горизонтальною площиною, що про- 
ходить через центр проєкції; надирна ба- 
зисна - лінія перетину надирної базисної 
площини та площини знімка; напряму зні- 
мання -- пряма перетину предметної пло- 
щини з вертикальною площиною, що про- 
ходить через центр проєкції; неспотворе- 
них м-бів - пряма, що проходить через 
точку нульових спотворень знімка перпен- 
дикулярно до його головної вертикалі; 
основи картини - пряма, перетину пред- 
метної та картинної площин. 8. 
ЛІСЕВИЧ МИХАЙЛО ПИЛИПОВИЧ 
(20.08.1946). Нар. у містечку Деражня 
Хмельницької обл. 1969 закінчив геодези- 
чний факультет Львівського політехнічно- 
го ін-ту за спеціальністю , Астрономогео- 
дезія". Інженер-геодезист у Саратовській 
експедиції підприємства Хе 11 ГУГК при 
РМ СРСР. Із 1971 - на науковій та педаго- 
гічній роботі. 1976 захистив кандидатську 
дисертацію , Питання фізичних редукцій 
радіовіддалемірних вимірів у геодезії". По- 
дальша наукова діяльність зв'язана з під- 
готовкою спеціалістів для геодезичного та 
землевпорядного виробництва у Криворі- 
зькому гірничому ін-ті (1974-79), Із 1979 
працює на кафедрі геодезії Івано- 
Франківського національного технічного 
ун-ту нафти і газу: з 1983 - доц., 1994-2000 
-- зав. цієї кафедри. Опублікував 63 науко- 
ві та методичні праці. 

ЛІСОВИЙ ФОНД (лесной фонд; рогезі 
апа; Когяїбезіана т, Когяїопа5 ті): усі лі- 
си на території держави становлять її Л. ф. 
До Л. ф. належать також земельні ділян- 
ки, без лісової рослинності, але надані для 
потреб лісового господарства. До земель 
Л. ф. належать: лісові - знаявною лісовою 
(деревною і чагарниковою) рослинністю, 
як і землі без лісової рослинності (зруби, 
згарища, рідколісся тощо), нелісові - лісо- 
ві шляхи, споруди, траси лінійних споруд, 
водойми, болота, а також зайняті с/г угід- 
дями, що використовуються для потреб лі- 
сового господарства. 4. 
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ЛІТЕРА ДРУКАРСЬКА (типографская 
литера; тїуре ргіпіпя дезірп; ДгисКфисп- 
зіабе т): металевий брусок із гарту з ре- 
льєфним зображенням відповідного знака 
- літери, цифри тощо. Виготовляли також 
із пластмаси. Крім Л. д., існуєлітера фо- 
тонабірна. 





Елементи Л. д.: / - вічко, 2 - кегль, 3 -за- 
пліччя, 4 - товщина, 5 - зріст, б - ніжка, 7 - 
сигнатура, 8 - висота знака, 5. 

ЛІТЕРА ФОТОНАБІРНА (литера фото- 
наборная; ріоїо-Іепекіпя їуре ркіпіїпє 
дезіяп; ГістзеїРисПзіабе т): пластинка 
завтовшки 0,6-0,7 мм, на якій є літери, 
цифри тощо у негативному їх зображенні. 
Елементи Л.Фф.: 1 - вічко, 2 - висота вели- 
кої букви, 3 - товщина, 4 - ширина, 5 - 
сигнатура, б - висота. 5. 





ЛІТОГРАФІЯ (литография; Шшоятарну; 
ІйПпоєгарніе б: спосіб друку плоского, за 
яким друкування з 1798 здійснювали з лі- 
тографського каменю (вапняку), а пізніше 
друкарською формою були листи цинку 
та алюмінію. Рисунок на літографському 
камені наносили жирною літографською 


Літографський відбиток 
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тушшю або спеціальним літографським 
олівцем. Відбиток з літографської форми 
наз. літографським, а макет, виготовлений 
на цьому відбитку, -літографським ма- 
кетом. Л. замінив друк офсетний. 5. 
ЛІТОГРАФСЬКИЙ ВІДБИТОК (лито- 
графский оттиск; тар сору; ійНнортарйі- 
5спе Коріе 7 (АБатискК т)): див. Літогра- 
фія. 5. 

ЛІТОГРАФСЬКІ МАКЕТИ (литограф- 
ские макеть; Шоятарніса! Біцейіпе Боаназ; 
Кагфуопаре )): виготовлені зі штрихової 
друкарської форми відбитки, на яких від- 
повідними кольорами показуються пе- 
редбачені схемою видання карти тех- 
кологічною конкретні елементи змісту 
карти. Л. м. є наочним підручним матеріа- 
лом у процесі підготовки карти до видан- 
ня. 5. 

ЛІТОСФЕРА (литосфера; Іійпозрпеге; 
Ійтозрпйте 5): верхня в структурній будові 
Землі тверда оболонка завтовшки 150- 
250 км, що характеризується великою міц- 
ністю й охоплює земну кору і верхню ман- 
тію. Нижче розташована астеносфера, пру- 
жисті властивості якої значно менші, ніж 
Л. 21. 

ЛІТОСФЕРНІ ПЛИТИ (литосфернье 
плить; ШПпо5рПпеге ріатез; ійпозрпайгіуспе 
Ріапеп 7 рі): великі жорсткі блоки, з яких 
складається літосфера. У постійному ру- 
сі Л. п. зміщуються по астеносферному 
шару від зон розтягу рифтових долин се- 
рединно-океанічних хребтів, де формуєть- 
ся первинна океанічна кора, до зон стис- 


нення (зон Беньофа), де Л. п. стискаються | 


між собою, частково занурюються у гли- 
бину мантії, а частково беруть участь у 
формуванні континентальної кори. Меха- 
нізм переміщення Л. п. однозначно не вста- 
новлений. Нині переміщення Л. п. дослід- 
жують методами ОРЗ. 4. 

ЛОГОМЕТР (логометр; Іозотетег; Го- 
зотегех п): магнетоелектричний прилад, що 
реагує на зміну векторної суми деяких двох 
електричних величин. Використовується в 
радіотехнічній системі , Поиск" для визна- 
чення місця знаходження літака. 8. 


ЛОЖЕ ОКЕАНУ (ложе океана; осеап; 
ОгеапРеїй п, Огеапіазвег т): частина по- 
верхні дна океану, в середньому на глиби- 
ні 5 км, за межами підводної окраїни ма- 
териків і перехідної зони; займає площу 
близько 277:106 км2?, тобто 7795 площі 
Світового океану. 6. 

ЛОКСОДРОМА (локсодрома; Іохоанююте; 
Іоходаготе )): лінія на поверхні Землі 
математичній, що перетинає всі мери- 
діани під одним і тим же кутом, тобто лі- 
нія, в кожній точці якої азимут є величи- 
ною сталою. В рівнокутній циліндричній 
проєкції Меркатора Л., зображається 
прямою лінією. 5. 

ЛОЩИНА (лощина; Пойом; Миає Д: 
витягнуте в одному напрямі заглиблення з 
дном, що постійно знижується. Схили Л. 
наз. її боками. Лінія, яка проходить через 
найнижчі точки дна і по якій звичайно сті- 
кає вода, наз. віссю Л., водозливною ліні- 
єю, або тальвегом. Верхню межу схилів 
наз. брівкою Л. Широку Л. з пологим дном 
наз. долиною. У гірських районах вузьку і 
глибоку Л. зі стрімкими кам'янистими 
схилами наз. міжгір'ям, або гірським 
проходом. Вузьку Л. зі стрімкими схила- 
ми у рівнинній місцевості наз. яром, або 
балкою (див. Рельєф). 12. 

ЛУПА (лупа; таяпідуїпє є1аз5; Гире ДФ: 
Оптична система, що складається з од- 
нієї лінзи або системи лінз, призначена 
для збільшеного розглядання предметів, 
розташованих між передньою фокальною 
площиною 1 Л. 














Люфт... 
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Якщо око спостерігача розташоване біля 
заднього фокуса КЕ", а предмет АВ, що роз- 
глядається, між передньою фокальною 
площиною ЕК 1 Л., то видиме збільшення 
Л. Г «250//", де /' -задня фокусна від- 
даль Л., а С - 250 мм - віддаль найкращо- 
го зору. Л. дає пряме, уявне і збільшене 30- 
браження "В". Якщо Л. складається з од- 
нієї лінзи, то Г- 5-73, якщо з двох, то 
Г агГгуяГ». Апланатична Л. Штейнгеля 


складається з трьох лінз Г «6-15",аана- 
стигматичні Л. - із чотирьох лінз 
Га10-403.14. 

ЛЮФТ МІЖ ГВИНТОМ І ГАЙКОЮ 
(люфт между винтом и гайкой; уамт Беї- 
улееп таїе апа /етаїе 5сгеууб; ий | гулізспеп 
дек 5спканфе Гипа дек Мипег б: віддаль між 
різьбами гвинта і гайки, яка є однією з по- 
хибок гвинтових механізмів. Люфт виби- 
рають різними способами, напр., силовим 
замиканням між гвинтом і гайкою. 8. 
ЛЯПУНОВА ТЕОРЕМА (теорема Ляпу- 
нова; Гуарипоу 5 Штеогет; Тпеогет п (ІеПг- 
заїс т) уоп Гарипоу): одна з найзагальні- 
ших форм теореми граничної централь- 


ної, що довів А.М.Ляпунов (1900), форму- 
люється так: закон розподілу суми незалеж- 
них величин випадкових х (і - 1,2,..., 
г) наближається до нормального закону 
розподілу при необмеженому зростанні їх 
кількості п, якщо виконуються такі умови: 
Т) усі величини мають кінцеві матема- 
тичні сподівання і дисперсії: 

МІхд з ад МІх; з ад? з Ді; 
Міх, за" шсде є » 0; 2) жодна з ве- 
личин за своїм значенням різко не відріз- 
няється від інших: 


Ша бо, / С РІж "793-020, 
ЛЯСКА ВАЦЛАВ (1862-1943). Геодезист, 
геофізик, сейсмолог. Очолив кафедру сфери- 
чної астрономії та вищої геодезії у Львівсь- 
кій політехніці (листопад 1895). Із 1898 проф. 
Львівської політехніки, в березні 1910 виїхав 
до Праги. Керівник Обсерваторії і Метеоро- 
логічної станції (1899), організатор (1901) 1 
керівник Сейсмічної станції у Львівській по- 
літехніці. 1899 1 1901 окремими випусками 
були видані його ,,Аз5ітопотіа 5їегустпа" 1 
»Сеодетіа ууу7582а." 5; 18. 


М 


МАГІСТРАЛЬ (магистраль; їтипк Іїпе; 
Мазізігае , НаиріуеккеНг55ігаз5е ), Наирі- 
Іейипазгонг п): траса майбутньої лінійної 
споруди (дорога, канал тощо), вздовж якої 
прокладено теодолітний хід. М. визначає 
положення траси в плані. Крім того, М. є 
геодезичною основою для знімання вузь- 
кої смуги місцевості вздовж траси і побу- 
дови плану траси. На поворотах М., як 
звичайно, вписують колові або колові та 
перехідні криві. За кутами повороту М. об- 
числюють кути повороту траси (між новим 
напрямом і продовженням попереднього). 
М. опирають на пункти Державної геоде- 
зичної основи. 19. 


МАГНЕТНЕ НАХИЛЕННЯ (магнитноєе 
наклоненне; тарпеїіс іпсіїпайоп; таяпеїі- 
зспе РеКіїпатіоп д: див. Магнетне поле 
Землі. 14. 

МАГНЕТНЕ ПОЛЕ ЗЕМЛІ (магнитноє 
поле Земли; тажяпеїіс Леіа оПте Бапій; тая- 
пепзснпез Ета/сій п): фізичне поле Землі, 
тобто простір, в якому виявляється дія пев- 
них сил, пов'язаних із земною речовиною. 
Земля - це гігантський магнет, поле якого 
виявляється в різних явищах на її поверх- 
ні, Вільно підвішена магнетна стрілка в ко- 
жній точці земної кулі займає певне поло- 
ження, розташовується вздовж силових лі- 
ній геомагнетного поля і показує напрям 
магнетного меридіана. 


Магнетне схилення 


М, п. 3. намагнечує гірські породи, особ- 
ливо феромагнетні сполуки заліза в міне- 
ралах. М. п. 3. характеризується вектором 
напруженості Т. Проєкції Т на прямокутні 
осі координат утворюють компоненти гео- 
магнетного поля: 2 - вертикальну, Х - пів- 
нічну, У - східну. Часто використовують го- 
ризонтальну складову напруженості геома- 
гнетного поля: 


НауУХізу?: 

Кут між напрямами горизонтальної скла- 
дової Н і географічного меридіана наз. маг- 
нетним схиленням Р, а кут між вектором 
Т з горизонтальною площиною -- магнет- 
ним нахиленням І. Вимірювання елементів 
геомагнетного поля на поверхні Землі по- 
казало, що Земля в першому наближенні - 
однорідна намагнечена куля. Між елемен- 
тами М. п. 3. існують аналітичні зв'язки то- 
му досить вимірювати одну або дві скла- 
дові напруження. За одиницю напружено- 
сті М. п. З. приймають І ерстед (від імені 
дат. фізика Ерстеда, який 1820 відкрив на- 
явність магнетного поля навколо провід- 
ника з електричним струмом); на практиці 
використовують міліерстед і гамма. 


ІВ - 109/4л А/м е 79,5775 А/м, 
1 Гамма - 1:10 Е. 


Напруженість за вимірюваннями елемен- 
тів М. п. 3. характеризується такими дани- 
ми: значення Т збільшується від 0,3-0,4 Е 
на екваторі до 0,6 Е на полюсах; складова 
Н змінюється від 0,3-0,4 на екваторі до 0 
на полюсах; складова 7 змінюється від 0 
на екваторі до 0,6 Е на полюсах. За вимі- 
рюваннями складових магнетного поля в 
космічному просторі встановлені межі дії 
М. п. 3. магнетосфери. Досліджено, що 
М. п.3. з висотою зменшується обернено 
пропорційно віддалі. М.п.3. впливає також 
на електричні заряджені частинки, які над- 
ходять безперервним потоком від Сонця та 
космічного простору. За допомогою ШСЗ 
і ракет виявлені зони підвищеної косміч- 
ної радіації, які є містком між полюсами 
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Землі. На Землі спостерігаються три зони - 
Сибір, Канада і Антарктида, де напруже- 
ність магнетного поля досягає максималь- 
них значень, а в районі Південної Амери- 
ки - зона низької напруженості геомагнет- 
ного поля. М. п. 3. намагнечує гірські по- 
роди верхніх частин земної кори, що сприяє 
пошукам родовищ корисних копалин. 
М. п. 3. використовують для складання 
топографічних карт, воно впливає на стан 
йоносфери, через яку здійснюється радіо- 
зв'язок, і разом з атмосферою запобігає 
згубному впливу космічного та сонячного 
випромінювання на все живе на Землі. 6. 
МАГНЕТНЕ СХИЛЕННЯ (магнитноє 
склонение; та»?пеїіс аесіїпайоп; тазпеті- 
5спе Декіїпатіоп )): кут між істинним і маг- 
нетним меридіанами в певній точці земної 
поверхні. М. с. є додатним, якщо північ- 
ний кінець магнетної стрілки відхиляєть- 
ся насхід від істинного меридіана, і від'єм- 
ним - якщо на захід. 5. 
МАГНЕТООПТИЧНИЙ ЕФЕКТ ФА- 
РАДЕЯ (магнитооптический зффект Фа- 
радея; тазпеїооріїс гогайоп, Кагайау'з 
ефесі; таяпетізспоріїзснек ЕфеКі т уоп Ка- 
гадеу): відкритий 1846, Полягає в тому, що 
в деяких речовинах під впливом магнет- 
ного поля повертається площина поляри- 
зації світла. При цьому напрям поляризо- 
ваного променя світла в речовині повинен 
збігатися з напрямом силових ліній магне- 
тного поля. Кут повороту площини поля- 
ризації б 2 ИН, де У - стала Верда, яка за- 
лежить від природи речовини та довжини 
світлової хвилі, / - довжина шляху світла 
в речовині, Н - напруженість магнетного 
поля. М. є. Ф. спостерігається в рідинах 
(бензин, вода) і в твердих тілах (кварц, 
скло). У них стала Верда набуває значен- 
ня 0,01 - 0,09 кут.хв./ст.е. 13. 
МАГНЕТОРОЗВІДКА (магниторазвед- 
ка; таяпетіс ехріогайоп; тазпетізспе Еккип- 
дипе Р: геофізичний метод розвідки, що 
грунтується на вивченні магнетного поля Зе- 
млі та Його змін, зумовлених різними маг- 
нетними властивостями гірських порід. 6. 


Магнетуда землетрусу 


МАГНЕТУДА ЗЕМЛЕТРУСУ (магниту- 
да землетрясения; еагійдиаке таяпішає; 
Маєпішає ДГ аєз Екабефепз п): визначається 
як десятковий логарифм максимальної 
амплітуди (вимірюваної в мікрометрах), за- 
писаної на стандартному сейсмографі 
(власний період 0,8 с, статичне збільшення 
2800, коефіцієнт згасання 0,8) на віддалі 
епіцентральній 100 км. Нульова магне- 
туда М прийнята для найслабшого земле- 
трусу, який можна зареєструвати сейсмо- 
графом. Для землетрусу з М - 0 енергія 
Е - 2,5:10" ерг, для землетрусу з макси- 
мальною магнетудою М - 8,9, енергія 
Е - 2,5:107" ерг. Збільшення М на одиницю 
відповідає зростанню енергії землетрусу в 
30 разів. 4. 

МАЙДАНЧИК БУДІВЕЛЬНИЙ (строи- 
тельная площадка; Фиййіня зйе; фийате 
зйе; Вайріаїг т, Вацягипа ті): позначення 
фактичного використання вільної терито- 
рії, придатної для будівництва. 21. 
МАКЕТ ФОНОВОГО ЗАФАРБУВАН- 
НЯ (макет фоновой окраски; тоаєе! ої 
раскегойпа раїпіїпе; Уопгіаве 7 4е5 Ніпіег- 
згипазуйгбепу п): відбиток проби карти 
штрихової, на якому відповідними кольо- 
рами показані фонові ареали елементів 
карти і названі фарби, якими ці площі ма- 
ють бути надруковані. М. ф. з. виготовля- 
ють здебільшого тоді, коли на фарбовому 
оригіналі важко розрізнити кольори двох 
суміжних ареалів. Це буває, напр., під час 
складання загальногеографічних і гіпсо- 
метричних карт, особливо для високогір- 
них районів, коли горизонталі в шкалі ви- 
сот дуже близько розташовані між собою і 
не можна помітити різниці між кольорами 
суміжних ступенів висот. На М. ф. 3. різко 
контрастними акварельними фарбами ви- 
діляють площі, які під час друкування ма- 
ють бути показані відповідними кольорами 
у вигляді заливок або сіток. 5. 

МАКЕТИ РОЗЧЛЕНОВАНОГО РЕТУ- 
ШУВАННЯ (макеть расчленительной 
ретуши; тоаєе! ої рагійіопеа геїдисй; 8е- 
зПедепе Кеїшуспеуопіаре Ї): допомагають 
зетушерам під час ретушування нега- 
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тивів, отриманих зі суміщеного штрихо- 
вого оригіналу карти видавничого. 
Особливо М. р. р. корисні для розчленова- 
ного ретушування негативів, з яких виго- 
товляють друкарські форми. М. р.р.ви- 
готовляють на голубих копіях з негати- 
ва, штрихові елементи якого треба розчле- 
нувати за кількістю кольорів. На цих ма- 
кетах згідно зі змістом оригіналу карти 
складального яскравими фарбами, які 
можуть не збігатися з кольорами надруко- 
ваної карти, показують штрихові елемен- 
ти для кожного кольору. На полях М. р. р. 
зазначають, що певний колір на макеті від- 
повідає якомусь кольору на надрукованій 
карті (напр., елементи гідрографії, показа- 
ні на макеті червоним кольором, будуть на- 
друковані на карті синім кольором). 5. 
МАКРОРЕЛЬЄФ (макрорельеф,; таскоге- 
Пе); Макгогеїе п): форми рельєфу вели- 
ких територій, які визначають загальний 
характер будови певних регіонів земної по- 
верхні (гірські хребти, рівнини, плоскогі- 
р'я тощо). 4. 

МАЛЮСА ЗАКОН (закон Малюса; Маиз 
іам; Сезеїа пуоп Маїиз): див. Аналізатор. 13. 
МАНШУЛЯТОР (манипулятор; тапіри- 
(атог; Мапіриіаіок т): пристрій, який мо- 
дулює параметр коливання за прямокутним 
законом, тобто періодично змінює Його 
стрибками. В електронних віддалемірах за- 
стосовують М. частоти та фази. 13. 
МАНТІЯ ЗЕМЛІ (мантия Земли; Кагій 
тапіе; Мате! тег Екае б: див. Земля, 4. 
МАРЕОГРАФ (мареограф; такертарі ва- 
цяе; Резеівгари п): гідрологічний прилад 
для реєстрації коливань рівня води в морях, 
озерах, річках. Є берегові та відкритого мо- 
ря М, Берегові М. використовують для три- 
валих неперервних спостережень. Для ко- 
роткочасних експедиційних спостережень 
застосовують М. відкритого моря. Чутли- 
вим елементом у береговому М. є попла- 
вець, коливання якого механічною систе- 
мою передаються записувальному перу. Дія 
М. відкритого моря грунтується на вимірю- 
ванні зміни гідростатичного тиску. 6. 


Марка... 
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МАРКА ВИМІРЮВАЛЬНА (измерите- 
льная марка; Лоаїпя тагк; Меззтатке Ф: 
марка різних форм - та розмірів (7-подіб- 
на, хрест, кружечок, світна кругла кольо- 
рова, списоподібна та ін.), яка суміщаєть- 
ся з точкою фотозображення під час моно- 
кулярних або стереоскопічних вимірювань 
знімків. 

Реальна - марка, нанесена на плоскопара- 
лельну пластинку, розташовану в окуляр- 
ній частині оптичної системи. 

Уявна-- позірна просторова марка, яку отри- 
мують з двох реальних марок під час сте- 
реоскопічного розглядання пари знімків. 
Дійсна - чорна крапка або світний круже- 
чок на екрані (вимірювальному столику), 
на який проєктується зображення двох 
знімків, яке спостерігач сприймає стерео- 
скопічно. Під час переміщення екрана в 
площині та висоті дійсна марка суміщаєть- 
ся з певною точкою просторової моделі 
об'єкта. 

Світна -- кільце або круг, який світиться 
на фопі фотозображення. Є декілька прак- 
тичних реалізацій цього методу. Напр., у 
стереопроєкторі світна кольорова марка 
вводиться оптичним шляхом у поле зору; 
для цього використовується оптичний куб 
з напівпрозорою діагоналлю. 8. 

МАРКА ВІЗИРНА (визирная марка; 5ієй- 
їїпє такК; Хіеітакке 5, Уізіегтагке б): при- 
стрій для візування, основною частиною 
якого є плоска деталь, на осі симетрії якої 
намальована візирна ціль (трикутник, 
ромб, бісекторні вертикальні лінії), укріп- 
лена внизу на осі для встановлення її у 
втулку підставки геодезичного при- 
ладу; при цьому забезпечується примусо- 
ве центрування марки. 1. 

МАРКА ГЛИБИННА (глубинная марка; 
зоцпдіпе тагК; Тіе|тагке ): донний репер 
- металевий або залізобетонний циліндр 
зі сферичною металевою головкою, який 
опускають на дно спеціальної свердлови- 
ни на 0,5 м нижче від дна копані споруди 
перед вийманням грунту. Використовують 
для вивчення пружної віддачі дна копані 
після зняття з нього природного тиску. Пер- 


ший раз М. г. нівелюють за допомогою ру- 
летки з вантажем, яку опускають у сверд- 
ловину, а вдруге - після виймання грунту. 
З'ясовано, що підняття дна копані досягає 
декількох сантиметрів, а на великих греб- 
лях навіть 30-40 см. 1. 

МАРКА ДЕФОРМАЦІЙНА (деформа- 
ционная марка; де)октайоп тат; Реїог- 
тайопутакгке ): центр геодезичного 
пункту, який використовується для визна- 
чення деформацій будівельних конструк- 
цій і споруд. 21. 

МАРКА ОСІДНА (осадочная марка; 
зіпКіпе фепсі. тан; 5епкипрзтагке Б 5і- 
гипозтагке Б: марка стінна або репер 
стінний, які закріплюють у конструкціях 
досліджуваної споруди (у верхній частині 
фундаментної плити, в бічній частині ко- 
лони, на стіні тощо) для спостереження за 
її осіданням. 1. 

МАРКА СТІННА (стенная марка; умі! 
тагк; У(апатагке Б; Манекгтагке Б: знак 
нівелірний, виготовлений переважно із 
чавуну і закладений у стіну споруди. В Її 
центрі є заглибина для штифта підвісної 
нівелірної рейки; тепер не закладаються. 
Здебільшого, М.с. закладають разом з ре- 
пером стінним, що розташований ниж- 
че від неї. На рис. розміри М. с. подані в 
міліметрах. 14. 





МАРКА ЦЕНТРА ГЕОДЕЗИЧНОГО 
ПУНКТУ (марка центра геодезического 
пункта; татк од геодетіс топитепі сетіет; 
Кезірипкітатке 5): закріплює положення 
геодезичного пункту. М. ц. г п. вцемен- 
товують у верхній частині моноліту цент- 
ра геодезичного пункту. Вигляд мар- 
ки та розміри у міліметрах зображено на 
рис. Марку виготовляють із чавуну, в цент- 
рі марки є виступ у формі півкулі з отво- 
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ром посередині, Цей отвір і є точкою, коор- 
динати якої визначають. 13. 
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МАРКОВА ТЕОРЕМА (теорема Марко- 
ва; Матком» теогет; ТПеогет п дп Маткоу): 
якщо Чебишева теорема ймовірнісно 
зв'язує середнє арифметичне і математи- 
чне сподівання незалежних вимірів, то 
М. т. стосується залежних вимірів і фор- 
мулюється так: якщо Х), Х», ХХ, ЗАЛОЖ- 
ні випадкові величини з математични- 
ми сподіваннями т), ть, ..., т, і ДИС- 
персіями Д, Д», ..., 0, і якщо виконує- 


р п 
ться умова 771. Х : 20 то середнє ариф- 
пе 


метичне спостережених значень випадко- 
вих величин прямує за Ймовірністю до 
середнього арифметичного їх математич- 
них сподівань, тобто 


п 





Зх З не 1-6, 
ізі із 

де Є і 6 -якзавгодно малі додатні числа. 20. 
МАРКУВАННЯ (маркирование, таккіпе; 
таккіпр; Маккіекеп п): є такі М.: точок 
опорних на місцевості - створення на 
місцевості перед аерофотозніманням пра- 
вильних геометричних фігур (різних ко- 
льору, розмірів, із різноманітних матеріа- 
лів) для отримання на фотознімку такого 
чіткого зображення опорної точки, що ви- 
ключає помилку її розпізнавання; точки на 
знімку -- позначення точки на фотознімку 
наколюванням, нанесенням точки тушшю, 
випалюванням фотоемульсії. Таке М. змен- 
шує помилки ототожнення фотозображень 
однакових точок об'єкта на суміжних знім- 
ках. Найточнішим серед усіх маркувальних 


приладів є ,Грансмарк" (фірма К.Цайсс, 
Німеччина), в якому М. точок здійснюєть- 
ся лазерним променем. Миттєва дія лазер- 
ного променя залишає на знімку біле коло 
з чорним кільцем. Точність М. становить 
1 мкм. Відомі також прилади РЮС-4 (фір- 
ма Вільда, Швайцарія) та РМС-1І (фірма 
Керн, Швайцарія), в яких М. виконують ме- 
ханічним способом із точністю 3-5 мкм. 8. 
МАРКУВАННЯ КАРТОГРАФІЧНОГО 
ЗОБРАЖЕННЯ (маркирование картогра- 
фического изображения; таткіпя о сапіо- 
ягарнісаї керкезепіаїіоп; Магкієгеп п аег 
Капоргарпізснеп РатзіеНипе Р): процес на- 
дання спеціальних додаткових ознак еле- 
ментам картографічного зображення 
під час підготовки до цифрування карто- 
графічного матеріалу і цифрування 
карт. 5. 

МАРКШЕЙДЕРІЯ (маркшейдерия; ті- 
піпє зеодезу; МагКаспейдекипіі Р Магк- 
зспейдеугезеп п, МагКкзспеідекипає 5: галузь 
гірництва, завданням якої є вивчення мето- 
дів і способів виконання знімань на повер- 
хні землі та в підземних гірничих копаль- 
нях для складання карт і розв'язування різ- 
них технічних задач, що виникають під час 
вишукувань, будівництва та експлуатації ко- 
палень та відкритих родовищ корисних ко- 
палин; займається геодезичним і геологіч- 
ним вивченням гірничих розробок. 1. 
МАРКШЕЙДЕРСЬКО-ГЕОДЕЗИЧ- 
НИЙ ПРИЛАД (маркшейдерско-геодези- 
ческий прибор; тіпіпе-веодеїіс деуісе; 
тагкасНнеід-зеодйізспе Сетій п): прилад, 
призначений для маркшейдерських ро- 
біт. 1. 

МАРС (Марс; Маг5; Мат5 т): четверта 
планета Сонячної системи, цікавість до 
якої упродовж багатьох віків була найбіль- 
шою. Це пояснюється наявністю гіпотез 
про подібність умов на М. і на Землі, мож- 
ливістю існування життя на М. Одназ най- 
більше досліджених планет. 

Середній радіус М. 3389,92-0,04 км, ста- 
ла гравітаційна планетоцентрична 
(ареоцентрична) - 42828,340,1 км//с", се- 
редня густина 3,94 г/см), Період обертан- 
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ня навколо осі близький до періоду обер- 
тання Землі і становить 24"37"7227,6, Пе- 
ріод обертання навколо Сонця»- 687 зем- 
них діб. Для картографування М. за повер- 
хню, відносно якої обчислюють ті чи інші 
характеристики, береться поверхня триві- 
сного еліпсоїда, який найкраще узгоджу- 
ється в певному розумінні з топографічною 
поверхнею або з однією з поверхонь одна- 
кового значення потенціялу. 

За допомогою космічних апаратів вив- 
чена глобальна і детальна структура граві- 
таційного поля, складені карти гіпсоме- 
тричні та геологічні, досліджені особли- 
вості фігури Марса. 

Марс має два природні супутники, харак- 
теристики яких подано в табл. 11; 18. 
МАРЧЕНКО ОЛЕКСАНДР МИКОЛА- 
ЙОВИЧ (31.03.1952). 1974 закінчив гео- 
дезичний факультет Львівського політех- 
нічного ін-ту за спеціальністю ,Астроно- 
могеодезія". 1974-80 - науковий співробі- 
тник НДЛ кафедри ТМОГВ; 1980-84 - 
асист., 1984-91 - доц., аз 1991 - проф. 1979 
захистив кандидатську, 1991 - докторську 
дисертацію , Моделювання зовнішнього 
гравітаційного поля Землі на основі теорії 
потенціялів нецентральних мультиполів". 
Опрацьовує проблеми класичної та сучас- 
ної теорії потенціялу, її застосування в фі- 
зичній геодезії, супутниковій геодезії, не- 
бесній механіці та дослідженнях магнет- 
ного поля Землі; розв'язування некорект- 
них обернених задач апроксимації неза- 
лежного та залежного від часу потенціялу 
Землі; визначення часових варіацій геопо- 
тенціялу та динамічної фігури Землі; 
апроксимації геопотенціялу неортогональ- 
ними системами базисних функцій; визна- 
чення геоїда в глобальному, регіонально- 
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му та локальному м-бах; побудова моде- 
лей густини надр Землі та їх геофізичної 
та геодезичної інтерпретації. Опублікував 
майже 100 наукових праць, зокрема моно- 
графію ,Рагатеїгігайоп ої Ше Багіб'я Ста- 
уїу Еіеі4. Роіпі апа Ціпе 5іприіагійіс8" 
(Львів, 1998). Із 1984 дійсний член Спе- 
ціальної комісії та шести дослідницьких 
груп Міжнародної асоціації геодезії. Керує 
галузевою науково-дослідною лаборато- 
рією з теоретичної геодезії та опрацювання 
вимірювань НУ ,, Львівська політехніка". 
МАСИВ ЦИФРОВОЇ КАРТОГРАФІЧ- 
НОЇ ІНФОРМАЦІЇ ПРОМІЖНИЙ (про- 
межуточньй массив цифровой картогра- 
фической информации; іпіектедіате агкау 
оГ сагівтарпісаї ін/огтайоп; Дулізспептаз- 
зіу п 4ег аївйаіеп Капоргадїзспеп /огта- 
оп д: масив, що тимчасово формується 
програмними засобами під час опрацюван- 
ня первісних масивів цифрової картогра- 
фічної інформації. 5. 

МАСКОНИ (масконь; таз5 сопсеніта- 
йоп): скорочений запис англійської назви 
приповерхневих мас (птаз85 сопсепігайоп) у 
деяких районах Місяця, густина яких де- 
що більша від густини порід навколишніх 
районів. М. відкрили 1968 амер. учені 
Мюллер 1 Шьогрен, аналізуючи дані траєк- 
торних вимірювань штучного супутника 
Місяця ,Лунар Орбітер-5". На побудова- 
ній оригінальним методом карті промене- 
вих прискорень було чітко виявлено місця 
з великими значеннями додатних аномалій 
сили ваги. Пролітаючи над ними, супутник 
отримував значне прискорення. Природу 
таких аномалій сили ваги автори від- 
криття пов'язують з наявністю в цих міс- 
цях надлишкових, порівняно з іншими зо- 
нами, приповерхневих мас. Характерне 
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для М. те, що їх розташування збігається з 
місячними морями. Найбільші М. розта- 
шовані в Морі Дощів, Морі Яскравості та 
деяких інших кругових морях. Напр., ано- 
малія сили ваги над М. у Морі Дощів на 
висоті 100 км над поверхнею Місяця до- 
сягає 250 мГал. Щодо природи походжен- 
ня М. існує декілька гіпотез. Більшість Із 
них грунтується на припущенні, що кру- 
гові моря виникли в результаті падіння 
астероїдних тіл на поверхню Місяця, в ран- 
ній період його розвитку. Однак далі ме- 
ханізм утворення надлишкових мас у мо- 
рях трактується по-різному: або М. - це ті- 
ла, які безпосередньо впали на поверхню 
Місяця, або вони пов'язані з речовиною із 
глибших надр, яка заповнила згодом кра- 
тер, що утворився після такого падіння. 
Можливі й інші пояснення природи М. 11. 
МАСЛІЧ ДМИТРО (ІВАНОВИЧ 
(1.11.1923-21.4.1993). Закінчив геодезич- 
ний факультет Львівського політехнічного 
ін-ту (ЛП) (1950) і залишився на кафедрі 
геодезії на викладацькій роботі. З 1957 - 
канд. техн. наук. 1958-64 - ст. викл. і доц. 
кафедри маркшейдерської справи і геоде- 
зії Алчевського гірничо-металургійного ін- 
ту, одночасно 1961-63 -- декан загальнотех- 
нічного факультету. 1964-76 - зав. кафед- 
ри геодезії ЛПІ, а згодом декан факультету 
(1977-81). Досліджував проблему атмос- 
ферної рефракції у тригонометричному ні- 
велюванні. 

МАСШТАБ (масштаб; зсаіе; Марзіа т): 
відношення лінійних розмірів об'єкта, зоб- 
раженого на кресленику, до його дійсних 
розмірів, а на плані, агрофотознімку, карті 
- до довжини горизонтальної проєкції від- 
повідної лінії місцевості. Розрізняють 
масштаб числовий, масштаб ліній- 
ний, масштаб поперечний. 12. 
МАСШТАБ АЕРОФОТОЗНІМАННЯ 
(масштаб азрофотосьемки; рпоіоятгарпіс 
зсае,; ГидЬйазтаз55тав т): відношення фо- 
кусної віддалі аерофотоапарата до висоти 
фотографування. Цим відношенням корис- 
туються під час проєктування та виконан- 
ня планового аерофотознімання, нехтую- 


чи тим, що м-б на аерофотознімку -- вели- 
чина змінна. 8. 

МАСШТАБ БАЗОВИЙ КАДАСТРО- 
ВОГО ЗНІМАННЯ (базовьш масштаб 
кадастровой сьемки; Разіс 5саїє о) садазі- 
гаї зигуеу; Стипакаїіазітаіан/паптетазузіаб 
т): деяка величина зменшення (масштаб) 
відображення кадастрових даних про 
об'єкти і явища з дотриманням інструктив- 
них вимог до комплексу робіт зі збирання 
та впорядковування одержаних даних. 21. 
МАСШТАБ ДОВЖИН ГОЛОВНИЙ 
(главньй масштаб длин; Разіс зсаіе; 
Наийріїйпзептаз5їаб т): відношення, яке 
показує у скільки разів зменшені розміри 
еліпсоїда чи кулі під час відображення їх 
на площині (на карті) в певній картогра- 
фічній проекції. Його підписують на карті 
у вигляді числового відношення (напр., 
1:5 000 000), формулюють словами (І см 
на карті відповідає 50 км на місцевості) та 
подають на карті графічно (масштаб лі- 
нійний). М. д. г. ще наз. загальним. Він 
властивий тільки тим місцям на карті (точ- 
ка, лінія), що залежать від властивостей 
проєкції, де немає спотворень довжин. 
Дослідження картографічних проєкцій 
здійснюють, приймаючи М. д. г. за одини- 
цю. На картах, на яких зображені великі 
території і коли частинні м-би довжин 
значно відрізняються від М. д. г. варто вка- 
зувати точки або лінії картографічної 
сітки, де зберігається М.д.г. (напр., ,,м-б 
1:5 000 000 на паралелі 457"). 5. 
МАСШТАБ ДОВЖИН ГРАФІЧНИЙ 
(графический масштаб длин; єкарНіс 5са- 
Іе, єгарнізспе І іпеептарзіар т); м-б у ви- 
гляді графіка, поданого на кресленику чи 
карті відрізком прямої, поділеним на рів- 
ні частини з підписаними величинами від- 
повідних Їм дійсних розмірів чи горизон- 
тальних проєкцій цих відрізків на місце- 
вості. Інша назва - лінійний масштаб. Ви- 
користовують для визначення дійсних роз- 
мірів предмета, зображеного на креслени- 
ку, чи горизонтальних проєкцій цих відріз- 
ків на місцевості за результатами вимірю- 
вань віддалей на карті, якщо на ділянці ви- 


Масштаб довжин... 


мірювань значення масштабу довжин 
частинного мало відрізняється від 
масштабу довжин головного. 5. 
МАСШТАБ ДОВЖИН ІМЕНОВАНИЙ 
(именованньй масштаб длин; ухогафийдіпе 
зсае; У(опійпрептазззтаї т): див. Масш- 
таб довжин словесний. 5. 
МАСШТАБ ДОВЖИН ЛІНІЙ ЧИСЛО- 
ВИЙ (численньй масштаб длин линий; 
питегісаї зсаіе; Хійегійпвептазззіаї ту: 
дріб, чисельник якого дорівнює одиниці, а 
знаменник - число, яке вказує у скільки ра- 
зів зменшені лінійні величини на карті. 5. 
МАСШТАБ ДОВЖИН ЛІНІЙНИЙ (ли- 
нейньшй масштаб длин; Піпеах зсаїе; Ііпеа- 
хек Ійпоептаз55іар т): див. Масштаб 
довжин графічний. 5. 

МАСШТАБ ДОВЖИН СЛОВЕСНИЙ 
(словесньй масштаб длин; угогафиййіпо- 
зса!е; У(опііййпрептаз5їав т): запис м-бу 
на карті словами (напр., 1 см на карті від- 
повідає 5 км на місцевості). Інша назва 
М. д. с. - масштаб довжин іменований. 5. 
МАСШТАБ ДОВЖИН ЧАСТИННИЙ 
(частичньй масштаб длин; Іосаї! зсаї!е; 
Тгіййпеептазязіаб т): відношення довжи- 
ни нескінченно малої віддалі на карті до 
довжини відповідної нескінченно малої 
віддалі на поверхні еліпсоїда або кулі. 
М. д. ч. здебільшого виражають у частках 
м-бу карти головного. Він властивий 
всім точкам карти, крім точок, де немає 
спотворень. 5. 

МАСШТАБ ЗНІМКА (масштаб снимка; 
зса/е оГрийоїозтари; Вій таз551аб т, Апай- 
тетабзіаб ту: розрізняють М. 3.: 
горизонтального -- Ї/т з. //Н, де/ - фокус- 
нка віддаль знімка, Н-висота фото- 
графування; 

космічного - відношення фокусної віддалі 
фотокамери до висоти орбіти (у найпрос- 
тішому випадку). Як і для аєрофотознім- 
ка, м-б - змінна величина як для різних 
точок, так і для різних напрямів в одній то- 
чці; 

планового -- змінна величина 


утат/|на-а/ | у(1 чіп? фу з 
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ух/28іп 2фІ), 
де а - кутнахилу знімка; х, у - координа- 
ти точки на знімку; Ф- кут між віссю 
абсцис та напрямом, уздовж якого обчис- 
люється М. 3. 
Головний - обчислюється так само, як і 
М. з. горизонтального; 
середній - величина, що характеризує се- 
реднє значення М. 3. планового: 


Утает/НП-3Зуа/27). 
Тут позначення такі ж, як і вище. Якщо кут 
нахилу та положення головної вертикалі на 
знімку невідомі, то методика обчислення 
середнього М. з. інша. На знімку в чоти- 
рьох його чвертях вибирають по два вза- 
ємно перпендикулярні відрізки завдовжки 
20-30 мм. На знімку відрізок / вимірюють 
масштабною лінійкою, а на місцевості 1 - 
вимірним приладом. Для кожного відрізка 
знаходять частковий м-б т с 1/1, а серед- 
ній М. з. обчислюють як середнє арифме- 
тичне усіх т; 
частковий - М. з., обчислений у певній зо- 
ні планового знімка як т є 1// (за описа- 
ною вище методикою); 
клиновий - графічне відображення на арку- 
ші паперу числових значень часткових 
М. з. На папері прокреслюють пряму лінію 
завдовжки 15-20 см, на якій відкладають 
у довільному м-бі відрізки, напр., 50, 100, 
150, 200 м. У кінцевій точці (напр. 200 м) 
будують перпендикуляр і на ньому відкла- 
дають відрізки часткових М. з. для кожної 
зони, що відповідають цій довжині. З'єд- 
навши початок прямої та ці відрізки, отри- 
мують клини. 8. 
МАСШТАБ КАРТИ ГОЛОВНИЙ (глав- 
ньй масштаб картьх; Базіс зсаіе о тар; 
Найпрікапептаз551аб т): див. Масштаб 
довжин головний. 5. 
МАСШТАБ КОСМІЧНОЇ ФОТОТРІ- 
АНГУЛЯЦІЙНОЇ МЕРЕЖІ (масштаб 
космической фототриангуляционной се- 
ти; зса6е ої созтіс рйоїіоїгіапяціатоп пеї- 
урогК; Маз551аі т де5 Козтізсрпеп Коїоїпіап- 
яиатопупеїг п): відношення 1/т - /И, де І 
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- віддаль від центра проекції до точки фо- 
тотріангуляційної мережі, І, - віддаль від 
центра проєкції до точки планети, яка виз- 
начається або з лазерних вимірювань, або 
з використанням травітаційної сталої під 
час інтегрування рівнянь руху космічного 
апарата. 8. 

МАСШТАБ КРОКІВ (масштаб шагов; 
расе зсаіе; 5спгіетаз5 т): використовують 
для визначення віддалей, виміряних кро- 
ками під час оковимірного знімання. Прин- 
цип побудови і користування М. к. подіб- 
ний до масштабу лінійного. Взято за 
основу М. к. 500 кроків. Знаючи середню 
довжину кроку (СК) і знаменник м-бу зні- 
мання М, довжину основи в сантиметрах 
знаходимо за формулою а - (500:СКУ/М. 
Напр., СК - 30 см, м-б побудови карти - 
1:25000. Тоді основа а - 1,6 см. Нехай на 
місцевості виміряна віддаль СІ) становить 
1200 кроків (на рис. цифри подані в кро- 
ках), що відповідає 960 м на місцевості. 
Віддаль на кресленику знімання СД є За - 
- 0,1а4 2 2:1,6 19 0,1-1,6:4 -3,34 см. Побу- 
дувавши М. к. на краю смужки твердого 
паперу, можна відкладати віддалі на карті 
без вимірювача. 14; 19. 
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МАСШТАБ ЛІНІЙНИЙ (линейнькй мас- 
штаб, Іпеаг зсаїе; Ппеакг Маз551аб ту): див. 
Масштаб довжин графічний. Для по- 
будови М, л. відрізок АВ поділяють на 
однакові частини - основу м-бу - а. Якщо 
а - 2 см, то такий М. л. наз. нормальним. 
Крайню, переважно ліву, основу поділяють 
на 10 частин. Нехай м-б карти 1:25000, то- 
ді виміряний на карті відрізок СР дорів- 
нює горизонтальній проєкції 1200 м намі- 
сцевості. 5. 








1:25 000 


МАСШТАБ ПЛОЩ ГОЛОВНИЙ (глав- 
ньй масштаб площадей; Разіс агеа зсаїе; 
Наипріййспептаз5зїаб т): відношення, яке 
вказує, у скільки разів зменшена площа 
деякої фігури (напр., трапеції, обмеженої 
лініями меридіанів і паралелей) поверхні 
еліпсоїда або кулі під час відображення її 
на площині (на карті) у певній картогра- 
фічній проєкції. М. п. г. характеризує ті 
місця на карті, де немає спотворення 
площ, 5. 

МАСШТАБ ПЛОЩ ЧАСТИННИЙ (зча- 
стичньй масштаб площадей; ракіаі! агеа 
зсае; ТейПіспептаз551аї т): відношення 
нескінченно малої площі на карті до від- 
повідної нескінченно малої площі на по- 
верхні еліпсоїда або кулі. Може бути 
більший або менший від масштабу 
площ головного. 5. 

МАСШТАБ ПОПЕРЕЧНИЙ (лопере- 
чньй масштаб; ігапзуекзаї! 5са/е; Оийгтаз- 
55гаїб т): застосовують для визначення дов- 
жин ліній на карті (й на місцевості) з точ- 
ністю десятих часток міліметра. Для його 
побудови на відрізку АВ відкладають де- 
кілька основ м-бу а. Якщо а - 2 см, то та- 
кий М. п. наз. нормальним. В отриманих 
точках установлюють перпендикуляри до 
лінії АВ 1 проводять через них десять па- 
ралельних до АВ ліній через будь-які, але 
однакові проміжки. Верхню і нижню край- 
ні зліва основи поділяють також на 10 рів- 
них відрізків 1 з'єднують скісними лінія- 
ми. Нульову т. О нижньої основи з'єдну- 
ють з першою т. С верхньої основи І т. й. 
Отримуємо низку паралельних скісних лі- 
ній, які наз. трансверсалями. На рис. чис- 
лові підписи подані для м-бу 1:5000. Ви- 
мірювана віддаль РК - К/(100) -- Р5(10) -- 
4 5Т (7) - 117 м. М. п. травіюють на мета- 
левих лінійках (напр., кіпрегеля). 5; 14. 


Масштаб числовий 
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МАСШТАБ ЧИСЛОВИЙ (численньй 
масштаб; питетіса! 5саїе; гапіептаззівет 
Маз55іаї т): дробове число, що показує 
відношення лінійних розмірів об'єкта, 30- 
браженого на кресленику, до його дійсних 
розмірів, а також на плані, аерофотознім- 
ку, карті, - до довжини горизонтальної про- 
єкції цієї лінії на місцевості. 7. 
МАТЕМАТИЧНА СТАТИСТИКА (ма- 
тематическая статистика; тайетаїйіса! 
зїтайізїіся; таїтетагзсне Зїатізтік ): наука, 
яка вивчає методи організації, реєстрації, 
опрацювання та аналізу експерименталь- 
них даних, Основні завдання М.с.: 1) виз- 
начення закону розподілу випадкових 
величин за експериментальними даними; 
2) перевірка правдоподібності різних гіпо- 
тез; 3) знаходження за експериментальни- 
ми даними параметрів розподілу. 20. 
МАТЕМАТИЧНЕ СПОДІВАННЯ (ма- 
тематическое ожидание; тайетайса! 
ехресіайоп; таїетатіяспе Егуапипе Р): 
одна з основних числових характеристик 
теорії ймовірностей. Для перервних випад- 
кових величин обчислюється за формулою 


п 
міЇхіз Урі » 
ізі 


а для неперервних - за формулою 


чо 


міх|- | хг (ах; 


де х, - значення випадкової величини; р;- 
ймовірность цього значення; /(х) -щіль- 
ність розподілу. М. с. є першим почат- 
ковим моментом. 20. 
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МАТЕРИКИ НА МІСЯЦІ (материки на 
Луне; сопіїпепіз оп ійе Мооп; Копіїпете т 
рі ан/ дет Мопа т): так наз., на відміну від 
темних районів морів, світлі зони на по- 
верхні Місяця. Для цих зон характерний 
здебільшого дуже пересічений рельєф і то- 
му їх наз. гірськими зонами. Материки 
охоплюють майже 83 б усієї поверхні Мі- 
сяця. Весь зворотний бік Місяця займають 
гірські зони, за винятком лише двох морсь- 
ких структур - Моря Москви та Моря Мрії. 
Для материкових зон характерне розмаїт- 
тя форм рельєфу. Передусім це окремі кра- 
тери (наявні і в морських районах), розмі- 
ри яких від кількох сантиметрів до десят- 
ків і навіть сотень кілометрів. Для крате- 
рів діаметром понад 20-30 км характерні 
наявність валу, який оточує кратер, та за- 
глиблене дно, а деякі ще оточені системою 
світлих променів. Зокрема, кратер Тихо має 
діаметр 90 км, а світлі промені від нього 
можна простежити до 1200-1500 км. Най- 
більші кратери - Корольов, Менделєєв, 
Герцшпрунг та ін. діаметром 300-500 км 
-- розташовані на зворотному боці Місяця. 
Іншим різновидом форм рельєфу є гірські 
хребти, які переважно є валами, що оточу- 
ють моря. Вали кратерів теж деякою мі- 
рою можна розглядати як гори. Наявні на 
поверхні Місяця і такі структури, як трі- 
щини, борозни та долини, які простягаю- 
ться на сотні кілометрів. Найбільшою вва- 
жається Альпійська долина, яка перетинає 
гори Альпи. Її довжина - близько 120 км, 
ширина - 10-15 км; вона має гладке дно та 


Матеріал картографічний... 





стрімкі береги. Вважається, що материко- 
ві зони складаються з порід меншої густи- 
ни, ніж морські райони. Це переважно 
анортозити, основним мінералом яких є 
польовий шпат-піроксен. 11. 
МАТЕРІАЛ КАРТОГРАФІЧНИЙ ВИ- 
ХІДНИЙ (исходньй картографический 
материал; іпийіа! саніозтарнісаї таїегіаї; 
КапіовгарНнізспе Аизвапязаатеп 1 рі, (Аиз- 
запвзапрареп п рі)): картографічний 
матеріал, що використовується для одер- 
жання цифрової картографічної 
інформації. 5. 

МАШИННА ДРУКАРСЬКА ФОРМА 
(машинная печатная форма; тасбіпету 
ргініїпе ріаїе; МазспіпепатисК/огт )): див. 
Друкарська форма. 5. 

МАЯК ДЕФОРМАЦІЙНИЙ (деформа- 
ционньшй маяк; «Фе/октаїоп 5сгеед такк; 
Рерутаїопятатке )): гіпсова плитка, яку 
накладають на тріщину в конструкції (сті- 
на, колона) для визначення процесу стабі- 
лізації або динаміки деформації. Ширину 
тріщин вимірюють простою лінійкою, лі- 
нійкою з ноніусом, щілиноміром з індика- 
тором, плоскопаралельною пластинкою, 
установленою на геодезичний прилад, або 
фотограмметричними методами. 1. 
МАЯК МОНТАЖНИЙ (монтажньйй ма- 
як; егесіїоп 5скеед; Мопіазетатке 1): під- 
кладка під конструкцію (панель, колону) 
для вимірювання монтажного горизонту в 
будівництві та в монтажі промислового 
устаткування. Для визначення товщини 
підкладок нівелюють характерні точки 
опор конструкцій (для панелі не менше 3 
точок) по всьому монтажному горизонту, 
апотім обчислюють різницю 1; є Ніпах 7 Ні» 
де Н, - висоти характерних точок, Н/ пах 
- максимальна висота точки на монтажно- 
му горизонті. Доцільніше визначати різни- 
ЦЮ і запах 7 4» ДЄ 4;, дпах 7 ВІДЛІКИ 
шкал рейок у цих точках. І. 

МАЯТНИК МАТЕМАТИЧНИЙ (мате- 
матический маятник; таїетаїїіс репаи- 
іт; таШетаїїзспез Репа! п): матеріаль- 
на точка, яка підвішена на невагомій не- 
розтяжній нитці і під дією сили ваги 
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Землі здійснює рух у вертикальній пло- 
щині. Залежність періоду Т власних коли- 
вань М. м. під дією лише сили ваги від йо- 
го довжини / і величини прискорення сили 
ваги є при нескінченно малій амплітуді ко- 
ливань виражається рівнянням Гюйгенса: 


Телія. 


Період Т - проміжок часу між двома про- 
ходженнями маятника положення рівнова- 
ги. 6. 

МАЯТНИК НИТКОВИЙ (нитяной 
маятник; ікеай репашит; Кадепрепаві! п): 
маятник, який складається з металевого ку- 
леподібного , тягарця", підвішеного на дро- 
ті, верхній кінець якого закріплений на 
штативі. Основна перевага М.н. - можли- 
вість значного збільшення його довжини, 
що дає змогу вимірювати її з меншою від- 
носною похибкою без суттєвого збільшен- 
ня ваги. Якщо на пункті виміряні періоди 
коливань ТЛ і Т, маятників з довжинами /, 
і Ї,, то для обчислення є прискорення 
сили ваги досить виміряти різницю 


зведених довжин фізичних маятни- 
ків 


гелдот олія 6. 


МАЯТНИК ОБЕРТАЛЬНИЙ (враща- 
тельньй маятник; геуек5ібіе репашит; 
Кіррурепає! п): маятник, з двома осями ко- 
ливання, періоди коливання відносно яких 
рівні. Вперше М. о. сконструював англ. фі- 
зик Кетер (1818). Удосконалену конструк- 
цію М. о. запропонував Бессель, яку виго- 
товив нім. механік Репсольд (1864). Бес- 
сель також запропонував спеціальний ме- 
тод спостереження, коли не обов'язково 
досягати точного збігання періодів коли- 
вання маятника в двох положеннях, а різ- 
ницю в періодах коливання враховувати 
введенням відповідних поправок. Із ХУПІ 
й до початку ХХ ст. в Европі було викона- 
но 20 абсолютних визначень за допомогою 
М. о. 1968-70 кварцовими М. о. Ін-ту фі- 
зики Землі Німеччини виконували багато- 
разові вимірювання з похибкою 2 мГал. б. 


Маятник фізичний 


МАЯТНИК ФІЗИЧНИЙ (физический 
маятник; рНузіса! репаціит; ріузізспез 
Репагі п): абсолютно тверде тіло, яке віль- 
но коливається навколо нерухомої горизон- 
тальної осі, Теорію М. ф. опрацював швайц. 
математик Бернуллі (1692-1726). Диферен- 
ційне рівняння обертання твердого тіла 
навколо горизонтальної осі 

2 

Мгзавіпи - пе 5 

де ау / ді? - кутове прискорення; І - мо- 
мент інерції маятника відносно осі обер- 
тання; Ме - вага маятника; а - віддаль від 
точки почепу О до центра ваги маятника 
С; В - центр коливання маятника. б. 





М'є 


МАЯТНИК ФІКТИВНИЙ (фиктивньй 
маятник; /аке репашит,; Іімез Репаєе! п): 
уявний маятник, який має зведену довжи- 
ну / і період коливання Т такі, як дійсні 
маятники фізичні на абсолютно неру- 
хомому штативі. Диференційне рівняння 
М. ф. записують у такому вигляді: 

4Ф я 

чер 

а? 1 

реро-, 

де Ф - кут елонгації фіктивного маятника; 
у» Ш» - кути елонгації двох реальних збу- 
рювальних маятників. Кут елонгації М. ф. 
безпосередньо реєструють за допомогою 
оптичної системи. 6. 
МАЯТНИКОВИЙ КОМПЛЕКС, АГАТ? 
(маятниковьій комплекс , Агат"; репадціит 
сотрієх ,, Аза! "; Репаеїкотрієх т, Араї"): 
сучасний маятниковий прилад, опра- 
цьований у Центральному науково-дослід- 
ному ін-ті геодезії агрофотознімання і кар- 


Ф0; 
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тографії і призначений для відносних ви- 
мірювань сили ваги, Комплекс складає- 
ться з трьох комплектів двомаятникових 
приладів, пульта керування 1 реєстрації, 
блока живлення і стандарту частоти. В ком- 
плексі застосовано кварцово-металеві пів- 
секундні маятники, які складаються з ква- 
рцового стрижня, агатової головки 1 цилі- 
ндричної форми тягарця з вольфрамово- 
нікелево-мідного сплаву. В комплекс також 
входить допоміжна апаратура: вакуумна 
помпа, автоколімаційний рівень, осцило- 
граф та ін. Живлення - від напруг 127 або 
220 В або від акумуляторної батареї 12 В. 
Маса комплексу 90 кг, Різницю сили ваги 
визначають з похибкою 20, І мГал за 10 хв 
спостереження, а похибка реєстрації періо- 
дів коливання маятників становить 1:10" с. 6. 
МАЯТНИКОВИЙ ПРИЛАД (маятнико- 
вьшй прибор; репашит дєемісе; Репаеівенії 
п): призначений для відносних визначень 
сили ваги динамічним методом за спо- 
стереженнями періодів коливання одного 
або декількох маятників, М. п. складаєть- 
ся з таких основних частин: комплекту ма- 
ятників, штатива, оптичної системи, стан- 
дарту частоти, реєстратора, пульта керу- 
вання. Коливання маятників спостерігають 
методом Венінг-Мейнеса. 6. 
МЕАНДР (меандр; теапаек; Міапаег т): 
звивини річища рівнинної річки, радіус 
кривини яких визначається водністю та 
швидкістю течії водного потоку. Обмежу- 
ється у плані річковою заплавою, й утво- 
рюються в результаті річкових процесів 
(бічної ерозії). 4. 

МЕДІАНА В СТАТИСТИЦІ (медиана в 
статистике; тедіап іп 51апізііся; Меадїіап- 
улепі т (Хепітаїметі т) іп дег Злагізіїк ): одна 
з числових характеристик розподілу випад- 
кових величин, яку визначають за умови, що 
випадкова величина х береться з імовірніс- 
тю 0,5 як величина ознаки, що поділяє т. зв. 
варіаційний ряд на дві рівні частини, 21. 
МЕЖА (граница; Боипаагу; Спепге Ї Кап 
п (іп Кеій)): юридично визначена лінія, 
зображена на картах чи задана в цифро- 
вій моделі місцевості й закріплена на 


| 
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місцевості природними чи фізичними кон- 
турами або відповідними межовими зна- 
ками. 4. 

МЕЖА ВИМІРІВ (предел измерений,; теа- 
зикетепі тії; Меззіїті п, Мез5ртепге ): вер- 
хня та нижня межі діапазону вимірів. 21. 
МЕЖА МІСТА (граница города; сійу 
Бонпаагу; УБгадївгенге Б: зовнішня межа 
земель міста, що відокремлює їх від земель 
іншого призначення і визначається проєк- 
том планування і забудови міста. 4. 
МЕЖА МІЦНОСТІ ПОРОДИ (предел 
прочности породи; госк Фгеакіпе роїпі; 
Еезпекейзетепге Ї дез Ееїзеп5 т): напруга, 
при якій порода руйнується або має недо- 
пустиму величину деформації. 4. 

МЕЖА ПРУЖНОСТІ ПОРОДИ (предел 
упругости породи; госк Ітії о) еіазтісіу; 
Еазпіайдйзогепле 7 де5 ЕеЇзеп5 т): найбіль- 
шанапруга, до якої зберігається пряма про- 
порційна залежність між напругами і де- 
формаціями (закон Гука), або напруги, при 
яких надлишкові деформації досягають 
меж технічних допусків. 4. 

МЕЖЕНЬ (межень; Іоуе5і умаїег-Іеуєї): 
періоди найнижчого рівня води у річці, що 
настають унаслідок різкого зменшення 
припливу води з площі водозбору. В цей 
період переважає підземне живлення. Роз- 
різняють М. тривалий (понад 30 діб) і ко- 
роткий (10-30 діб), літній 1 зимовий. 14. 
МЕЖИРІЧ-КАРТА (Межирич-карта; 
тар о) Мехйукісі; Капе Гудп Меггугізсн): 
примітивне зображення місцевості на 
уламку бивня мамонта, знайденого (1966) 
під час розкопок на березі р. Росава біля 
с. Межиріч на Черкащині. На ній показані 
річка, деякі елементи рослинного покриву 
(кущі, ліс) і житла. Як лінійні, так і площові 
елементи показані різної форми штрихами 
приблизно однакової товщини. Вік М.-к. 
майже 13 тис. років (період пізнього пале- 
оліту). 5. 

МЕЖУВАННЯ (межеваниє; Іапа Рроипаа- 
гу зигуеу; вефбієтзугеіїзе АртатКипе )): позна- 
чення на місцевості знаками межовими 
меж земельної ділянки у вершинах кутів 
повороту. 21. 
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МЕКОМЕТРИ (мекометрь; текотеї!ек; 
Мекотеї!ег п): світловіддалеміри пре- 
цизійні, які виготовляє фірма ,Керн" 
(Швайцарія). 

Мекометром МЕ 3000 можна вимірювати 
лінії завдовжки до 3 км з точністю 0,2 мм 
-р 10795, Він працює на п'яти вимірювальних 
частотах. Основна частота /| 7- 499,5104 МГц, 
Допоміжні частоти: /» 2 0,9 /, /5 7 0,99 Д, 
Д т 0,999 Д і 7; з 0,9999 7 дають змогу 
однозначно визначати довжини до 3 км. 
Особливістю цього віддалеміра є те, що в 
ньому стабілізовано не вимірювальну час- 
тоту, а її півдовжину хвилі, тобто в ньому 
під впливом температури і тиску повітря 
автоматично так змінюють вимірювальну 
частоту, щоб півдовжина хвилі її залиша- 
лась незмінною. Джерелом світла в МЕ 3000 
є ксенонова лампа. Різницю фаз визначають 
за допомогою компенсаційної комірки 
Поккельса. Мінімальну інтенсивність сві- 
тла на виході з неї встановлюють за допо- 
могою оптичної лінії затримки. Віддалемір 
працює в імпульсному режимі. Процес ви- 
мірювань автоматизовано. Маса приймопе- 
редавача 16 кг, потужність живлення 20 Вт. 
Мекометр МЕ 5000 дає змогу вимірювати 
лінії завдовжки до 8 км з точністю 0,2 мм є 


зн 0,2-10795, Збільшення його далекосяжно- 
сті пов'язане зі зміною джерела світла. Тут 
застосовують газовий лазер. У цьому М. 
вимірювальна частота змінюється плавно 
від 475 до 495 МГц. Тому в ньому багато- 
значність виключають методом наближень, 
а мінімум світла визначають точно мето- 
дом мерехтіння. Мекометр МЕ 5000 може 
працювати з нерухомим і рухомим відби- 
вачами, бо час вимірювання лінії 1,9 с. Ре- 
зультат вимірювання висвічується на таб- 
ло. Для врахування метеорологічних по- 
правок приймопередавач набуває значен- 
ня температури і тиску від метеорологіч- 
них давачів, встановлених у декількох ха- 
рактерних точках траси вимірюваної лінії. 
Це дало змогу зменшити в декілька разів 
похибки вимірювання ліній, що пропорцій- 
ні до довжини лінії. Маса приймопереда- 
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вача 11 кг, потужність живлення 30 Вт. Зо- 
внішній вигляд мекометрів МЕ 3000 ї МЕ 
5000 показано на рис. 13. 





МЕЛЬНИК ВОЛОДИМИР МИКОЛА- 
ЙОВИЧ (18.05.1941). У 1964 закінчив гео- 
дезичний факультет Львівського політех- 
нічного ін-ту (ЛІ). 1964-71 - інженер-гео- 
дезист проєктних установ Івано-Франків- 
ська. 1974 закінчив аспірантуру в ЛПІ. З 
1985 працював у Волинському державно- 
му ун-ті ім. Лесі Українки (доц., проф., за- 
в. кафедри, декан географічного факульте- 
ту). Кандидатську дисертацію захистив 
1981, докторську; , Теорія і практика фо- 
тограмметричних методів в електронно-мі- 
кроскопічних дослідженнях" - 1995. Засл. 
працівник народної освіти України (1992). 
Дійсний член Нью-Йоркської Академії 
наук та Національного географічного т-ва 
США. Опублікував понад 60 наукових 
праць з прикладної фотограмметрії, інже- 
нерної геодезії, ерозієзнавства та растро- 
вої електронної мікроскопії. Підготував 
кількох кандидатів наук. 

МЕНЗУЛА (мензула; ріапе іабіе; Меззіїзсі 
т): складова частина комплекту для зні- 
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мання топографічного; складається з 
мензульної дошки /, підставки 4 з встанів- 
ними пристроями, приладь (бусоль 2, цен- 
трувальна вилка 3). М. поділяють на М. з 
металевою підставкою (рис.) і полегшену. 
М. винайшов Преторіус (1590), 14. 
МЕНЗУЛЬНА ДОШКА (мензульная 
доска; ріапе іабіе агаміпя боана; Мезупізсп 
т): дошка, на якій закріплюють план- 
шет. 14. 

МЕРЕЖА БАЗИСНА (базисная сеть, Ра- 
515 пеїурогк; Вазізпеїг п) створювалась на 
кінцях рядів тріангуляції 1 кл. для визна- 
чення довжин крайніх сторін рядів. Вона 
складається з одного або двох геодезичних 
чотирикутників. Найкоротшу сторону в М. 
б. вибирають так, щоб її можна було вимі- 
ряти базисним приладом з відносною по- 
хибкою не більше 1 : 1500000. Цю сторону 
наз. базисом. Довжина базису має бути не 
менше 6 км. Найдовша сторона М. б. є 
крайньою стороною ряду тріангуляції, дов- 
жину якої визначають за виміряною дов- 
жиною базису та кутами М. б. Цю сторону 
наз. вихідною. Довжини вихідних сторін 
задають м-б мережам тріангуляції та конт- 
ролюють його. 13. 

МЕРЕЖА ГЕОДЕЗИЧНА (геодезическая 
сеть; деодєейс пеїурокк; Уегтезипозпеї, п, 
зеоайтяспез Мета п): мережа закріплених 
на земній поверхні чи споруді пунктів 
геодезичних, планове або висотне поло- 
ження яких визначене у спільній для них 
системі планових координат чи висот. 14. 
МЕРЕЖА ГЕОДЕЗИЧНА МОРСЬКА 
(морская геодезическая сеть; тагіпе ре0- 
деїіс петугогК; реодййзспез 5еєпеїа п): ме- 
режа геодезична, пункти якої розта- 
шовані в межах акваторії моря. М. г. м, пот- 
рібні для поширення єдиної системи коор- 
динат на дні Світового океану і забезпе- 
чення координатами науково-дослідних, ЗНІі- 
мальних та ін. робіт. Найчастіше застосо- 
вують елементарні фігури в морських гео- 
дезичних мережах, які є рівносторонніми 
трикутниками і квадратами. б. 
МЕРЕЖА ГЕОДЕЗИЧНА ОПОРНА 
(опорная геодезическая сеть; сопітої рео- 
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депіс пегуогі; зеоддйяспез Стипянеїс п): 
мережа геодезична планових або ви- 
сотних пунктів, створена на основі Дер- 
жавної геодезичної мережі для отримання 
відповідної густоти геодезичних пунктів. 
М. г.о. є основою для однозначного зні- 
мання місцевості в різних м-бах, топогра- 
фо-геодезичного вишукування, інженерно- 
геодезичного проєктування інженерних 
споруд та винесення їх на місцевість, вста- 
новлення в проєктне положення та монтаж 
різного обладнання, спостереження за різ- 
ними видами деформацій тощо. 13. 
МЕРЕЖА ГЕОДЕЗИЧНА ПРОСТОРО- 
ВА (пространственная геодезическая 
сеть; зрапа! єеоаєїіс петулогк; зеодйтізснез 
"дитіїспез Меїх п): мережа геодезична, по- 
ложення пунктів якої визначено в просто- 
ровій прямокутній системі координат. У 
космічній геодезії такі мережі будують у 
м-бі Землі або в межах окремої країни. В 
інженерно-геодезичних роботах М. г. п. 
можна побудувати за результатами назем- 
них спостережень на невеликому будівель- 
ному майданчику (під час будівництва 
окремої споруди), коли площа будівельної 
території та задана точність визначення 
координат пунктів дають змогу знехтувати 
сфероїдною формою Землі. 7. 

МЕРЕЖА ГЕОДЕЗИЧНА СУЦІЛЬНА 
(сплошная геодезическая сеть; сопіїпиби5 
зеодетіс петурогК; зеодйтяспез ангспойпрі- 
2е5 Скипзпеїг п): мережа, яка складається 
з декількох стичних рядів трикутників, 
центральних систем або геодезичних 
трикутників. 13. 

МЕРЕЖА ГЕОМЕТРИЧНА (геометри- 
ческая сеть; реотеїгіс петугогк; реотеїті- 
зспез Мега п): мережа геодезична, ство- 
рена як мережа знімальна, положення 
точок якої на планшеті визначене за- 
січками кутовими графічними задо- 
помогою мензули та кіпрегеля. Осно- 
вою для побудови М. г. є геодезичні пунк- 
ти. Побудова М. г. аналогічнатріангуля- 
ції з тією різницею, що вершини трикут- 
ників на планшеті визначають графічно, 
опираючись на нанесені на нього геодези- 
чні пункти. 7. 
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МЕРЕЖА ГІДРОГРАФІЧНА (гидрогра- 
фическая сеть; Нідгортарпіс пеїмокк; Се- 
умйззетпеїс п): сукупність водотоків і водо- 
ймищ, атакож боліт, каналів і джерел у ме- 
жах якоїсь конкретної території. Мережа 
постійних водотоків утворює річкову ме- 
режу. 4. 

МЕРЕЖА ГРАВІМЕТРИЧНА (гравиме- 
трическая сеть; єкамітеїгіс петурогк жка- 
уітеїгізснез Меїл п): система пунктів, у яких 
виконано гравіметричні спостереження 
підвищеної точності, що досягається спо- 
стереженням точнішим гравіметром, ба- 
гаторазовими вимірюваннями, одночасни- 
ми спостереженнями декількома гравіме- 
трами тощо. 6. 

МЕРЕЖА ГРАВІМЕТРИЧНА ОПОРНА 
(опорная гравиметрическая сеть; сопіно! 
згауітеїтіс пеїууогК; згамітеїткізспез Стипя- 
пеїг п): система гравіметричних пунктів 
підвищеної точності. М. г. о. складається 
зі світової опорної мережі (СОМ), держав- 
них (національних) опорних мереж (ДОМ) 
і місцевих (польових) опорних мереж 
(МОМ), СОМ створюється для забезпе- 
чення єдності вихідних національних абсо- 
лютних значень і м-бу відносних визна- 
чень. ДОМ створюється на території окре- 
мих держав відносним методом у вигляді 
окремих полігонів. МОМ - мережа граві- 
метричних пунктів підвищеної точності, 
що використовують для врахування змі- 
щення нуль-пункту в рядових рейсах і при- 
ведення знімання до єдиної системи. б. 
МЕРЕЖА ЗАЛЕЖНА (несвободная сеть; 
интее петуогк; арпіпзівез Меїг п); мере- 
жа геодезична, в якій є більше вихід- 
них даних, ніж потрібно. М. з. нівелюван- 
ня - це мережа, в якій вихідними даними є 
висоти більш ніж одного пункту; в тріан- 
гуляції - вихідними даними є довжини і 
дирекційні кути більш ніж однієї сторони; 
в трилатерації - дирекційні кути більш ніж 
однієї сторони при заданих координатах не 
менше одного пункту. 13. 

МЕРЕЖА ЗНІМАЛЬНА (сьемочная 
сеть; зигуєу петуогК; Меїг п г дег Ди/пай- 
те б: син. знімальна основа. Мережа 
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геодезична, пункти якої визначають до- 
датково до точок Державної геодезич- 
ної мережі та мереж згущення для 
забезпечення топографічних знімань. Точ- 
ки М. з. визначають аналітичними (мік- 
ротріангуляція, ходи теодолітні й 
ходи тахеометричні, засічки) та гра- 
фічними методами (мережа геометри- 
чна, ходи мензульні, засічки кутові 
графічні). М. з. опирають на пункти ви- 
щих за точністю побудов. Граничні похиб- 
ки положення точок М. з. у плановому від- 
ношенні щодо пунктів Державної геоде- 
зичної мережі і мереж згущення не більше 
0,2 мм у м-бі карти. Похибки висотного по- 
ложення нормуються інструкцією залеж- 
но від м-бу знімання і перерізу рельєфу. 14; 
19. 

МЕРЕЖА ІНЖЕНЕРНО-ГЕОДЕЗИЧ- 
НА ПЛАНОВА (плановая инженерно-гео- 
дезическая сеть; ріапе реодєеііс пеїурогк; 
геодіййвспез Ногіготаїіпеїс п): мережа 
геодезична побудована для розв'язання 
інженерних задач; її точність залежить від 
допустимої похибки локалізації планового 
положення точок земної поверхні або спо- 
руди. 1. 

МЕРЕЖА ІНЖЕНЕРНО-ГЕОДЕЗИЧ- 
НА ПРОСТОРОВА (пространственная 
иноженерно-геодезическая сеть; зраїіа! 
зеодетіс пеїуокк; зеодйтуснез Меїг п іт 
Кант т): мережа геодезична просторова, 
точність якої визначається допустимою по- 
хибкою планово-висотних вимірювань на 
об'єкті. Побудову таких мереж доцільно 
виконувати електронними тахеометрами з 
вимірюванням горизонтальних 1 вертика- 
льних кутів та віддалей. Найефективнішою 
є побудова комбінованих мереж, в яких 
аналізують вплив похибок вимірюваних 
елементів на координати пунктів. Окремий 
випадок М. і-г. п.- просторова ортогональ- 
на мережа для будівництва висотних спо- 
руд. Основою побудови такої мережі є ба- 
зова мережа вихідного горизонту, яку орто- 
гонально передають на монтажний гори- 
зонт за допомогою приладів вертикаль- 
ного проєктування оптичних. Висоти 
цих пунктів, а точніше їх дублерів (робочих 
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реперів), визначають передаванням висот 
з реперів вихідного горизонту. 1. 
МЕРЕЖА НЕЗАЛЕЖНА (свободная 
сеть, Їтее петуротк; ипабіійпріяез Меїг п): ме- 
режа геодезична, в якій є тільки необхідні 
вихідні дані. В мережі тріангуляції потріб- 
ними вихідними даними є довжина і ди- 
рекційний кут однієї сторони та координа- 
ти одного пункту; в мережі трилатерації - 
дирекційний кут однієї сторони та коорди- 
нати одного пункту; в мережі полігономет- 
рії - дирекційний кут однієї сторони та коор- 
динати одного пункту. Ці дані необхідні для 
визначення м-бу мережі, її орієнтування та 
розташування на поверхні віднесення. 13. 
МЕРЕЖА НІВЕЛІРНА (нивелирная 
сеть; Геуейіпр пеїулогК; Міуейетепіпеїа п): 
мережа геодезична, утворена з нівелір- 
них ходів, прокладених на місцевості за 
спеціальною програмою для висотного за- 
безпечення розв'язання різноманітних нау- 
кових і практичних задач. 

Державну М. н. поділяють на мережі І, П, 
ШТ кл., і послідовно розвивають за нау- 
ково опрацьованою програмою. Мережа І 
ії П кл. є головною висотною основою, яка 
визначає єдину систему висот на всій те- 
риторії країни і використовується як з нау- 
ковою, так і практичною метою. Мережі 
ШИТМ кл. створюють для забезпечення то- 
пографічних знімань та розв'язування 
інженерних задач. Віддаль між нівелірними 
пунктами, які закріплюють на місцевості 
реперами і стінними марками, для мереж 
усіх кл. встановлена 5-7 км. Нівелірні лі- 
нії 11 Й кл. закріплюють фундаментальни- 
ми реперами через 50-80 км, а також у 
вузлових точках і поблизу основних мор- 
ських водовимірних станцій. Нівелюван- 
ня Ї кл. повторюють через кожні 25 років. 
Нівелірні мережі місцевого значення, які 
наз. також мережами технічного нівелю- 
вання, створюють на основі Державних ні- 
велірних мереж як висотну основу для ве- 
ликомасштабних знімань та для забезпе- 
чення вишукувальних і будівельних робіт. 
Вимоги до мереж технічного нівелювання 
визначають відомства, що виконують такі 
роботи. 16. 


Мережа... 
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МЕРЕЖА ПРОЄКТНА (проектная сеть; 
рго)есіва пеїугонк; Епіулитупеїс п): мережа 
геодезична, запроєктована на генераль- 
ному плані або в інших проєктних доку- 
ментах. 1. 

МЕРЕЖІ ЗГУЩЕННЯ (сети сгущения; 
риізіпе пегугогк5я; Уегаїскипазпеїге п рі): 
мережа геодезична, створена для вели- 
комасштабних знімань. У класифікації гео- 
дезичних мереж М... посідають друге міс- 
це після Державної геодезичної ме- 
режі та є її подальшим згущенням. М. 3. 
будують методами тріангуляції 1 і2 роз- 
ряду, полігонометрії 4 кл., 1 і 2 розрядів, 
технічного нівелювання. Вимоги до точно- 
сті і геометричних параметрів М. з. нор- 
муються інструкцією з топографічного зні- 
мання м-бів 1:5000-1:500. 19. 

МЕРЕЖІ КООРДИНАТНІ ОПОРНІ (ко- 
ординатнье опорнье сети; соогаїпате /ип- 
Фатетаї пегуогіз; СтипаКоогаїпатеппеїге 
п рі): система точок на поверхні планет із 
відомими координатами, які реалізують 
певну координатну систему. Опорні точки 
задають основу для проведення різних пла- 
нетодезичних досліджень (визначення фі- 
гур, картографування тощо). 11. 
МЕРЕЖІ СПЕЦІАЛЬНОГО ПРИЗНА- 
ЧЕННЯ (сети спеуиального назначения; 
пеїурогК5 ої 5ресіаїригрозе; Меїге прі сиг 
Безопаєгеп Уегууепаипе ): мережа геоде- 
зична, що є високоточною інженерною 
плановою мережею трикутників, у яких ви- 
мірюють всі або частину кутів і сторін. 
Створюють для будівництва інженерних 
споруд, напр., мостів, тунелів. Методику 
кутових і лінійних вимірювань опрацьову- 
ють залежно від призначення мережі та 
особливостей інженерної споруди. 13. 
МЕРИДІАН (меридиан,; тегіаїап; Мепіаї- 
ап т): розрізняють: 

М. астрономічний (їстинний) -- лінія пере- 
тину земної поверхні площиною, що прохо- 
дить через напрям прямовисної лінії в певній 
точці і паралельна до осі обертання Землі; 
якщо напрям прямовисної лінії перетинає 
вісь обертання Землі, то площина астроно- 
мічного М. проходить через вісь обертання 


Землі. Всі точки, розташовані на М., мають 
одну й ту ж астрономічну довготу. 
Меридіан геодезичний. 

М. небесний. Якщо центр небесної сфери 
розташувати в точці земної поверхні, то 
площини астрономічного та небесного М. 
цієї точки збігаються. 

М. місцевий. - див. Небесна сфера. 

М. географічний - загальна назва астроно- 
мічного і геодезичного меридіанів. Це по- 
няття застосовують у тих випадках, коли 
нехтують різницею між напрямами прямо- 
висної лінії та нормалі, тобто відхилення- 
ми прямовисних ліній. 

М. основний (початковий) - М. початку 
відліку довгот. 

Меридіан грінвіцький. 

М. ефемеридний - положення, яке займав 
би меридіан грінвіцький, якщо б Зем- 
ля оберталась рівномірно. 

М. магнетний (див. Меридіан магнет- 
ний Землі). 

М. геомагнетний (див. Меридіан геома- 
гнетний Землі). 18. 

МЕРИДІАН ГЕОДЕЗИЧНИЙ (геодези- 
ческий меридиан; реодетіс текідїап; рео- 
айшзснег Меніаїап т): див. Еліпсоїд зем- 
ний. 17. 

МЕРИДІАН ГЕОМАГНЕТНИЙ ЗЕМЛІ 
(геомагнитньйий меридиан Земли; яеотазя- 
петіс Каній тегідіап; зеотазпетізспег Епа- 
тегідіап т): слід від перерізу поверхні Зем- 
лі взаданій точці площиною, що проходить 
через полюси магнетні Землі. Зобра- 
ження цього сліду також наз. М. г. 3. 14. 
МЕРИДІАН ГРІНВІЦЬКИЙ (гринвич- 
ский меридиан; Мегіадіап т уоп СтеепулісП): 
початковий меридіан, що проходить че- 
резГрінвіцьку обсерваторію, від яко- 
го відлічують довготи на земній поверхні. 
Розрізняють середній М. г., положення яко- 
го визначається середніми положеннями 
полюсів Землі, та миттєвий М. г., положен- 
ня якого визначається миттєвими положен- 
нями полюсів Землі. 18. 

МЕРИДІАН МАГНЕТНИЙ ЗЕМЛІ (ма- 
гнитньшй меридиан Земли; таяпеїс Капій 
тегідіап; Мазпеїтетідіап ту): проекція си- 


Меридіан... 


лової лінії геомагнетного поля на поверх- 
ню Землі, М. м. 3. - складна крива, вико- 
ристовувати яку під час спостережень не- 
зручно. Тому користуються поняттям пло- 
щини магнетного меридіана, тобто верти- 
кальної площини заданої точки, що вміщує 
вектор напруженості геомагнетного поля 
в цій точці (магнетну стрілку). Зображен- 
ня цієї площини на поверхні Землі також 
наз. М. м. 3. заданої точки (див. Полюси 
магнетні Землі). 14. 

МЕРИДІАН НЕБЕСНИЙ (небесньй ме- 
ридиан; сеіезіаі тегідїап; Ніттеїізтетідїат 
т): див. Небесна сфера. 10. 
МЕРИДІАН ОСЬОВИЙ (осевой мериди- 
ан; сепіта! тегідіап; Мийтетійіап т): див. 
Проєкція Гавсса-Крюгера. 17. 
МЕРИДІАННА ЧАСТИНА (меридио- 
нальная часть; текідіопа! рані; Метідїопа!- 
атей т): віддаль на поверхні еліпсоїда 
уздовж меридіана від екватора до па- 
ралелі з певною широтою. 5. 
МЕРКУРІЙ (Меркурий; Мегсигу; Мегкиг 
т): найближча до Сонця планета, період 
обертання якої навколо Сонця 88 діб. 
Середній радіус планети 24401 км, плане- 
то-центрична травітаційна стала 22032,1-- 
0,9 км/с, середня густина 5,5 г/см. При- 
скорення сили ваги на поверхні близько 
3,72 м/с", тобто в 2,6 разу менше, ніж на 
Землі. М. не має супутників. 1Ї. 
МЕРТВА ЗОНА" У ФОТОТЕОДОЛІТ- 
НОМУ ЗНІМАННІ (,, мертвая зона" при 
фототеодолитной сьемке, ,,4еад" го0пе; 
годе опе Р Реї дек Рйоїоттеодоїшайпайте 
ДЛ: частина території, що не зобразилась на 
фотознімках. 8. 

МЕТЕОРНІ ТІЛА (метеорнье тела; 
тегеогіс Боду; МегеогКбгрет т рі): тверді 
частинки, що рухаються в міжпланетному 
просторі навколо Сонця і є продуктом роз- 
паду комет, подрібнення астероїдних тіл 
унаслідок їх зіткнення тощо. Світлове яви- 
ще, яке виникає на висоті від 130 до 80 км 
під час влітання М. т. у земну атмосферу, 
наз. метеором. Дуже яскраві метеори наз. 
болідами. Крім поодиноких спорадичних 
метеорів час від часу спостерігають М. т., 
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які об'єднуються в метеорні потоки, або 
зоряні дощі, 18. 

МЕТОД ВИБІРКОВИЙ (вьборочньй 
метод; зе0есіїме теїоай; Метоаєе ; Рагеп- 
анзуаНізснійсипе 7 ): метод, який дає змогу 
охарактеризувати загальні риси т. зв. гене- 
ральної сукупності, за результатами експе- 
рименту (вибірки). Генеральна сукупність 
-- це та обширна сукупність, з якої одер- 
жують вибірку. 20. 

МЕТОД ВИМІРЮВАННЯ СИЛИ ВАГИ 
СТАТИЧНИЙ (статический метод изме- 
рения силь  тяжести; 5спугеткка/ї теззуег- 
Хайтеп п): метод, коли спостерігають поло- 
ження рівноваги тіла сталої маси, на яке ді- 
ють сила ваги і компенсувальна сила, при- 
йнята за еталон. Грунтується на зважуванні 
тіла сталої маси М, тобто компенсація сили 
ваги Ме еталонною силою ЕК, при якій до- 
сягається статична рівновага М» -- Е-0. Як 
еталонну використовують пружну силу де- 
формації ниток і пружин, а також силу, яка 
діє на провідник зі струмом у магнетному 
полі, Прилад для вимірювань сили ваги ста- 
тичним методом наз. гравіметром. 6. 
МЕТОД МЕРЕХТІННЯ (метод мерца- 
ния; 5сіпійшайоп тетоа; Кіттегптетоає 
Д: удосконалений компенсаційний 
спосіб екстремумів. У ньому викори- 
стано симетричність відносно мінімуму 
кривої залежності сили сигналу, отриму- 
ваного із компенсаційної комірки Ке- 
рраабокомпенсаційної комірки По- 
ккельса, від різниці фаз прямого І відби- 
того коливання. М. м. передбачає маніпу- 
ляцію різниці фаз у ділянці мінімуму світ- 
ла, тобто періодичну зміну її стрибками на 
величини 54, та -4,. Різницю фаз мож- 
на змінювати стрибкоподібно, змінюючи 


вимірювальну частоту Ло на -ДКі-ДК. 


Коли частота і) не дорівнює частоті / піп» 
наякій є мінімум світла, то сила світла, яке 
пройшло крізь компенсаційну комірку, теж 
змінюється стрибками, тобто мерехтить 
(рис., а), якщо середнє значення частоти 


збільшити до Ло» яке ближче до / ід» ТО 
мерехтіння світла стане слабшим (рис., б). 
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Отже, відсутність мерехтіння свідчить, що 
середнє значення частоти точно дорівнює 
частоті, на якій спостерігаємо мінімум сві- 
тла, і різниця фаз дорівнює цілому числу 
періодів. Уточнення різниці фаз М. м. авто- 
матизують. При цьому маніпулятором змі- 
нюють частоту і під впливом мерехтіння 
світла автоматично змінюється середнє 
значення частоти до зникнення мерехтін- 
ня. М. м. використано у світловіддалемі- 
рах СГ, геоменсорах, георанах, ме- 
кометрах МЕ 5000 та ін. 13. 

МЕТОД МОМЕНТІВ (метод моментов; 
тетод о, потенпіз; тетодй о| тотепіз; Мо- 
тепітетоае т): полягає в тому, що невідо- 
мі теоретичні значення тих чи інших па- 
раметрів прирівнюються до їх статистич- 
них аналогів. Зокрема, в нормальному за- 
б коні параметрами є математичне спо- 


Якщо середнє значення частоти /з)дорів- | дівання т і середнє квадратичне 
відхилення С. Використовуючи М. м., 





НЮЄ ід» ТО Сила світла не змінюватиметь- 
ся, тобто мерехтіння зникне (рис., в). можна записати тет, б з ,дет'іс" 
- статистичні аналоги математичного спо- 
дівання і сер. кв. відхилення відповідно 
(див. Числові характеристики стати- 
стичного розподілу). 20. 
гізьн0 МЕТОД НАЙМЕНШИХ КВАДРАТІВ 
(метод найменьших квадратов; Іеазі- 
5 здчаге теїйой; Метоає Гагг Кіеіпзієп Оиай- 
мае п рі): один із основних методів, який 
використовується під час апроксимації шу- 
каних функцій. Його суть полягає в тому, 
що параметри тієї чи іншої функції шукають 
за умови ГИЙ - піп, Й, - різниця між апро- 
ксимуючою функцією і результатами ви- 
ис) мірювання. 20. 

р МЕТОД ОПТИЧНОГО МНОЖЕННЯ 
ВІДДАЛЕЙ (метод оптического умноже- 
ния расстояний; тетод оГоріїсаї іпзсгеазе 
оГаїзіапсез; Метоае / аег оріізспеп Різіата- 
уегтейтипа ): див. Відносний інтерфе- 
ренційний метод. 13. 

МЕТОД ПІЗНАННЯ КАРТОГРАФІЧ- 
НИЙ (картографический метод позна- 
ния; сапіоятарнісаї теїой о) сазпійоп; Каг- 
гозгарпізспез Егкеппітізуенмайтеп п); спосіб 
г отримання у свідомості людини опосеред- 

кованого образу реальної дійсності на 
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в 
Якщо далі збільшувати середнє значення 
частоти / р» ТО мерехтіння знову з'явиться 
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основі дослідження відповідного змісту 
карти - своєрідної моделі картографічної. 
Виділяють (К. О. Саліщев, 1982) три етапи 
процесу М. п. к.: 1) початковий, що зводи- 
ться до отримання первинних просторових 
картографічних моделей у вигляді карт; 
2) проміжний, коли зміст первинних моде- 
лей аналізується, опрацьовується і перетво- 
рюється на якісно нову удосконалену кар- 
тографічну модель - похідну карту, на якій 
відтворюються й якісно інші образи реаль- 
ної дійсності, порівняно з первинними кар- 
тами; 3) завершальний, що зводиться до 
наукового аналізу похідних карт та кращо- 
го пізнання на основі цього аналізу дій- 
сності, тобто зводиться до процесу вико- 
ристання карт. Ці етапи М. п. к. відпові- 
дають окремим етапам моделювання 
картографічного. 5. 

МЕТОД РАДІОЛАГА (метод радиолага; 
кадіоіоя тетоа; ЕипКіовтетоає 7): визна- 
чення неоднозначності результатів вимірю- 
вань фазовою одночастотною системою -- 
радіолагом. 6. 

МЕТОД СУПУТНИКОВИХ НАВІГА- 
ЦІЙНИХ СИСТЕМ ІНТЕГРАЛЬНИЙ 
(ннтегральньшй метод спутниковьіх нави- 
гационньх систем; іпіеяга! тетод о запе- 
Ше пауігайоп 5узіету; іпіергаїе Мауіва- 
попззаїеійепзузіетітетоде 5): різницево- 
дистанційний метод визначення координат 
судна; грунтується на прийманні та відліку 
кількості імпульсів биття між частотою 
прийнятого від ШСЗ радіосигналу і опор- 
ною частотою еталонного генератора су- 
путникової навігаційної апаратури. Така 
операція виражається інтегруванням доп- 
плерівського зсуву частоти /, у певному 
інтервалі часу 


2 Тужать 
М сг | Я ад З 
таті 

де Л 1 Т, - початковий і кінцевий моменти 
випромінювання радіосигналу навігацій- 
ного ШСЗ (НІШСЗ); АТ, і ДТ, - інтервали 
часу проходження радіосигналу від НШСЗ 
до судна. 6. 


МЕТОД ФАЗОВОГО ЗОНДА (метод 
фазового зонда; рНа5е зодипдїпе теїпой; 
Мештоає 7 4ег Ріазепзопаїетипе 5): різни- 
цево-віддалемірна система, призначена для 
морської та повітряної навігації. Комплект 
системи фазового зонда складається 3 
трьох або чотирьох передавальних станцій, 
розташованих на кінцях базисів і необме- 
женої кількості приймально-індикаторних 
приладів, які встановлюють на суднах та 
літаках. Одна зі станцій (середня) задаваль- 
на, інші - відбивні. Віддаль між переда- 
вальними станціями залежить від місцевих 
умов і становить 150-200 км. Визначення 
координат рухомої станції (фазовий зонд) 
за виміряними різницями віддалей і коор- 
динатами базисних станцій наз. задачею 
фазового зонда. 6. 

МЕТОДИ ВИМІРЮВАННЯ ВЕРТИ- 
КАЛЬНИХ ЗМІЩЕНЬ (методьт измере- 
ния вертикальньх смещений; тео /ог 
теазикетепі о/уепісаї! аїзріасетепі; Мето- 
деп Грі аег Меззипя 7 дек 5епКгесітеп Угг- 
зспіебипа )): у інженерній практиці спосте- 
режень для визначення осідань споруди за- 
стосовують такі геодезичні методи: ніве- 
лювання геометричне - на відкритих 
легкодоступних точках споруд; нівелю- 
вання гідростатичне та нівелюван- 
ня гідродинамічне - на закритих важ- 
кодоступних точках, розташованих при- 
близно на одному горизонті; нівелюван- 
ня тригонометричне - на відкритих, 
але важкодоступних точках зі значним пе- 
репадом висот; нівелювання мікроме- 
тричне - на відкритих легкодоступних 
точках прецизійних споруд і технологічно- 
го обладнання, розташованих приблизно 
на одній висоті; фотограмметричний та 
стереофотограмметричний методи -- для 
визначення зміщень точок споруд у двох і 
трьох напрямах (осях координат) відпові- 
дно. Ці методи грунтуються на вимірюван- 
ні аплікат деформаційних реперів на знім- 
ках, які отримані в двох циклах спостере- 
жень. Шукане зміщення визначають за 
формулою й є (го з 2)У/7, Де 7» 2 - ВИМІ- 
ряні на знімку аплікати, У - віддалення 
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фронтальної площини споруди від фото- | 55ипє / дек Регіоде Гипа дег Атрійиае Ї дег 
станції, /- фокусна віддаль фототеодолі- | Репаеізспуліпвиня Д: існують два М. в. п.1 
та. Якщо висота фототеодоліта в різних ци- з а. к. м.: фотографічний і фотослектронний. 
клах неоднакова, у подану формулу дода- Основні величини, які використовують для 
ють поправні члени, як у нівелюванні абсолютних та відносних вимірювань си- 
тригонометричному. |; 7. ли ваги динамічним методом: період коли- 
МЕТОДИ ВИМІРЮВАННЯ ГОРИЗОН- вання маятника, який треба вимірювати з 
ТАЛЬНИХ ЗМІЩЕНЬ (методь измере- | почністю 1079-1079 с, та амплітуда - 3 точ- 
ния горизонтальньх смещений; Меїнойз | ністю 7. У фотографічному методі на фо- 
Док теазинктені о Ногігопіа! аїзріасетепі; топлівці реєструють коливання маятника, 
Метоаєеп рі авг Меззипр ГАет Погігопіаієп тобто відбиття світлового променя від дзер- 
Уеузспіерипа 7): кала маятника. Щопівсекунди запис пере- 
створно-однокоординатний, здебільшого ривається короткими імпульсами (відбли- 
використовується для лінійних споруд. Най- | ками), які задають м-б часу. Період коли- 
уживаніші способи цього методу: спосіб Ма- | вання маятника не дорівнює точно півсе- 
лого кута та спосіб рухомої марки. У СПО-  кунді, атому відблиски поступово зміщу- 
собі малого кута вимірюють малий кут 8 | ються відносно запису коливань, Отриму- 
між напрямом створу і напрямом надефор- | ютьдві синусоїди відблисків з півперіодом 
маційну марку. Якщо відомо віддаль 4 ДО | (інтервалом збігання) декілька десятків се- 
неї, відхилення и від створу обчислюють за кунд. Період і амплітуду коливань маятни- 
формулою 4 - 48іп8. Точність ЦЬОГО СПО- | каотримують із опрацювання ділянки фо- 
собу залежить від точності вимірювання ку- тографічного запису біля осі синусоїди. У 
та. У способі рухомої марки нестворність 4 фотоелектронному методі реєстрації 
вимірюють уведенням марки в колімацій- | світловий імпульс від маятника після пе- 
ну площину теодоліта, орієнтованого По | ретворення на електричний надходить у 
створу. Нестворність відлічують на ШКалі | спусковий електронний пристрій, що ке- 
мікрометричного гвинта марки. Іноді вико- рує роботою двох схем: одна підраховує 
ристовують: радюкеровені марки. коливання кварцового генератора частоти, 
лінійно-кутовий, полягає у визначенні дво- | інша- реєструє коливання маятника (кіль- 
крордивитних амищень. деформаційної мар- кість електричних імпульсів). Поділивши 
ки реницеми РОризонмтенио кон або | кількість коливань кварцового генератора 
віддалей, вимпряних у різних циклах СПО- | на добуток коливань і частоти, отримують 
стережень у пунктах геодезичної деформа- період коливань маятника. 6. 

ційної мережі. Сюди належать способи: МЕТО ДИ ВИСОКОТОЧНИХ КУТО- 
тріангуляції, трилатерації, латерангуляції, ВИХ ВИМІРЮВАНЬ (методь вьісоко- 
прямих і обернених кутових ЛІНІЙНИХ ТА | почньх угловьіх измерений; тетодйз ої 
лінійно-кутових девнОЮ, Вимірюючи ОДНО" Діой-ассигасу априїаг теазигетепіз; Ме- 
часно в цих способах і вертикальні КУТИ, | родеп Грі дег Поспрепанеп У/їпкеітеззипя 
можна отримати третю (вертикальну) скла- | /): використовують для створення держав- 
дову просторового зміщення деформацій- | них і точних інженерних мереж. Здебіль- 
ної марки, що робить ці способи універ- | шого застосовують два методи: кругових 


сальними. І. прийомів та у всіх комбінаціях. 
МЕТОДИ ВИМІРЮВАННЯ ПЕРІОДУ | метод кругових прийомів, у якому вимі- 


ІТ АМПЛІТУДИ КОЛИВАННЯ МАЯТ-  рюютьнапрями, запропонував В. Я. Стру- 
НИКА (методь керраайнанава ці полягає в тому, що трубу теодоліта 
амплитуди колебания маятника; теїйод5 | тіослідовно спрямовують на всі напрями, 
ОЇ теазитетепі ої регіо апа атрійнде ої які потрібно виміряти з певного пункту. 
репайіит озсіатоп5; Метоаеп Грі дег Ме- | Один з напрямів приймають за перший і 
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на ньому завершують вимірювання. Один 
прийом вимірювань цим методом склада- 
ється з двох спостережень усіх напрямів. 
В одному зі спостережень теодоліт обер- 
тають за напрямом руху годинникової 
стрілки, а в іншому - проти. В кожному 
прийомі змінюють положення лімба. Його 
застосовували в тріангуляції 2, 314 кл. 
Метод у всіх комбінаціях полягає у вимі- 
рюванні окремих кутів, які утворюють всі 
комбінації по 2 із напрямів на пункті. Ко- 
ли маємо 4 напрями, то вимірюють такі ку- 
ти: 1-2, 1-3, 1-4, 2-3, 2-4, 3-4. Кількість 
кутів, які потрібно виміряти для п напря- 
мів, становить (1/2)п(п -- Т). Цей метод за- 
стосовують у тріангуляції 1 і 2 кл. Його за- 
пропонував К. Гавсе. Для великої кілько- 
сті напрямів на пункті та в умовах поганої 
видності застосовують метод неповних при- 
йомів та видозмінений метод у всіх комбі- 
націях. 

У методі неповних прийомів напрями по- 
діляють на групи по три так, щоб за резу- 
льтатами вимірювань можна було визначи- 
ти всі кути, які б вимірювалися у всіх ком- 
бінаціях. У кожній групі вимірювання ви- 
конують незалежно способом кругових 
прийомів без замикання горизонту. Поді- 
лити напрями на групи вдається тоді, коли 
кількість напрямів п, які потрібно виміря- 
ти із заданого пункту, непарна, а величи- 
на (1/2)п(п - 1) ділиться на три. Ці умо- 
ви виконуються, коли п 3, 7, 9, 13, 15 1 
т. д. Для іншої кількості напрямів, крім 
груп напрямів по три, залишається ще де- 
кілька поодиноких кутів, які потрібно вимі- 
ряти. Цей метод запропонував Ю. А. Алад- 
жалов. 

Видозмінений метод у всіх комбінаціях по- 
лягає у вимірюванні всіх кутів, які утво- 
рюють суміжні напрями, та кутів, які є су- 
мою двох суміжних кутів. Його запропо- 
нував А. Ф. Томілін. 13. 

МЕТОДИ ЗНІМАННЯ (методьі сьемки; 
зигуеу тетодз; Айртаптететодеп Грі): 
полярний метод полягає в тому, що один 
із пунктів знімальної основи (т. В) прийма- 
ють за полюс (рис., д), а положення точок 
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контурів ситуації 1, 2, 3... визначають на- 
прямами від лінії ВА (полярними кутами 
В, В», В) та віддалями а, 4», з від по- 
люса до визначуваних точок. Полярні ку- 
ти вимірюють теодолітом, а віддалі - нит- 
ковим віддалеміром або будь-яким іншим 
приладом. 

метод засічок - положення об'єктів міс- 
цевості (т. Д)) визначається відносно пунк- 
тів знімальної геодезичної основи (А, В, С) 
вимірюванням кутів (рис., б) - кутова за- 
січка або віддалей |, /., Із - лінійна засіч- 
ка (рис., в). Кутову засічку застосовують 
для знімання віддалених та важкодоступ- 
них об'єктів, лінійну - для об'єктів, розта- 
шованих близько від пунктів знімальної ос- 
нови. 
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метод перпендикулярів, або метод прямо- 
кутних координат застосовують переважно 
під час знімання об'єктів, розташованих 
близько від ліній теодолітних ходів. До ха- 
рактерних точок контурів /, 2 (рис., г) за 
допомогою екера встановлюють перпенди- 
куляри (У, У...) до лінії знімальної осно- 
ви ВС. Віддалі Хі, Х» ... від початку лінії 
ходу до основи перпендикуляра вимірю- 
ють стрічкою, а довжини перпендикулярів 
У У 7 рулеткою. 

метод створів застосовують для зніман- 
ня точок, розташованих у створі сторін тео- 
долітного ходу. Цим методом (рис., а) ви- 
значено положення точок с, а, е, / К, п. Для 
визначення положення т. А створу 4-А ви- 
мірюють віддалі 1-4 та 2-4. 12. 
МЕТОДИ РЕЄСТРАЦІЇ ПРОХОД- 
ЖЕНЬ СВІТИЛ (методь регистрации 
прохождений светил; теїпойз о/ гесораїпа 
їгапзіі5; Кевізігіегипазтетоден 7 рі 4е5 
Ніттеїізкдгріїбегзапез т): 

об'єктивні - запис на паперовій стрічці мо- 
ментів часу підчас візуальних (за допомогою 
контактного мікрометра) чи фотоелектричних 
спостережень або фіксація на фотоплівці під 
час фотографічних спостережень результатів 
проходжень світила в полі зору астрономіч- 
ного приладу; 

суб'єктивні -- реєстрація моментів часу про- 
ходження світила органами зору та слуху спо- 
стерігача (,,0ко-вухо" та , око-клавіша"). 10. 
МЕТР (метр; теїег; Мегек п; Метег п): оди- 
ниця довжини в СІ. (Див. Одиниці міри 
довжин. Уперше М. визначений під час 
укладення метричної системи мір, комі- 
сією вчених Паризької Академії наук як 
одна десятимільйонна частка половини 
Паризького меридіана, довжина якого ви- 


значена за геодезичними вимірюваннями 
у ХМИІ ст. 1799 виготовлено еталон М., - 
платинову лінійку завдовжки 10200 мм, 
завширшки близько 25 і завтовшки 4 мм, 
віддаль між штрихами якої дорівнювала 
І мм. Цей прототип зберігається в Націо- 
нальному архіві Франції 1 наз. ,метр Архі- 
ву". На основі ,метра Архіву" виготовле- 
но 31 еталон із платиново-іридієвого спла- 
ву. Один із них - Хо 6, згідно з постановою 
І Генеральної конференції з мір і ваг. 1889 
затверджено міжнародний еталон М., піс- 
ля підписання Метричної конвенції 17 кра- 
їнами світу (18735). На відполірованих ді- 
лянках на його краях нанесено по три по- 
перечні та два поздовжні штрихи. Віддаль 
між осями середніх штрихів 1 м. Штрихо- 
ві міри мають недоліки, основним з яких є 
те, що важко відтворити з потрібною те- 
пер великою точністю прийнятий М. Тому 
ХІ Генеральна конференція з мір і ваг по- 
становила прийняти за І м кількість дов- 
жин світлових хвиль, яка вкладається в ньо- 
му. 1983 ХМП Генеральна конференція з мір 
іваг прийняла визначення М. як віддаль, яку 
проходить у вакуумі плоска електромагнет- 
на хвиля за 1/299792458 частки секунди. То- 
чність нового еталона М. -107-107", 13; 19. 
МЕТРОЛОГІЧНІ ХАРАКТЕРИСТИКИ 
ТЕОДОЛІТІВ (метрологические харак- 
теристики теодолитов; теїгоіорісаї! спа- 
кастепізііся 0) Штеодоійез; теїтоіовізспе 
Тпеодоійаагеп прі): це такі параметри: діа- 
пазон вимірювань, похибка вимірювань то- 
що (табл.). 14. 

МЕТРОЛОГІЯ (метрология; теїкоіозву; 
Меїтоїогіе 5: наука про вимірювання, ме- 
тоди і засоби забезпечення їх єдності і спо- 
соби досягнення потрібної точності. Гео- 
дезичні виміри, які виконані в різних міс- 
цях 1 регіонах, мають бути зіставлені на 
потрібному рівні точності. Тому найваж- 
ливішою задачею метрологічного забезпе- 
чення геодезичних робіт є передавання 
одиниць вимірювання від еталонів робо- 
чим геодезичним приладам з мінімальни- 
ми втратами точності. В інженерно-геоде- 
зичних роботах використовують пере- 
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Метрологічні характеристики теодолітів 


Характеристика 


Сер.кв.похибка 

вимірювання 

горизонтального кута, 

кут.с 

Сер.кв.похибка вимірю- 

вання вертикального ку- 1,5 
та, кут. с 

Похибка діаметрів гори- 
зонтального круга, кут.с 
Коефіцієнт ниткового 
віддалеміра, 90 

Ціна поділки окулярного 
мікрометра, кут. с 

Рен відлікового прист- 
рою горизонтального 07 
круга, кут. с 

Рен відлікового прист- 

рою вертикального кру- 

га, кут. с 

Похибка ходу фокусу- 

вальної лінзи, кут. с 
Ексцентриситет верти- 

кального круга, кут. с 

Колімаційна похибка, 

кут. с 

Місце нуля вертикаль- 


12 
100-ю0,5 


120,05 


важно дві фізичні міри: довжину і кут. Під 
довжиною розуміють горизонтальну 1 на- 
хилену віддаль, а також перевищення або 
висоту. Для забезпечення єдності вимірю- 
вання існують раціональні системи оди- 
ниць, еталони та локальні перевірні схеми 
для геодезичних засобів вимірювання дов- 
жин і плоского кута (див. окремі статті). 
Крім того, розроблені ДЕСТУ, ДСВ, які ре- 
гламентують комплекс вимог, правил і норм 
щодо організації, виконання робіт, їх оцін- 
ки 1 забезпечення точності вимірювання. 
Метрологічну перевірку геодезичних при- 
ладів виконують у державних метрологіч- 
них установах і геодезичних підприємствах. 
У великих містах є метрологічні центри 
Держстандарту, що забезпечені робочими 
еталонами і взірцевою апаратурою вищої 
точності для різних видів вимірювань. 19. 





то 


МЕХАНІЗМ (механизм; теспапізт; Апігіеб 
т, Меспапізтиз т): у геодезичних і фото- 
грамметричних приладах застосовують: 
гвинтовий -- складається з пари гвинт - 
гайка ії призначений для перетворення 
обертового руху гвинта (гайки) на посту- 
пове переміщення гайки (гвинта); у назва- 
них приладах використовують гвинтові пе- 
редачі руху та гвинтові вимірювальні пе- 
редачіуприбковий -- призначений для пере- 
дачі обертових рухів з однієї осі на іншу 
та для перетворення обертових рухів на 
прямолінійні. За призначенням класифіку- 
ють трибкові передачі руху та трибкові ви- 
мірювальні передачі. Залежно від взаємно- 
го розташування трибкових коліс виділяють 
циліндричні (осі коліс паралельні), коніч- 
ні (осі коліс перетинаються), шнекові (осі 
перехрещуються в просторі). 8. 
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МЕХАНІЗМ ВИРІВНЮВАННЯ ФО- 
ТОПЛІВКИ (механизм вьтравнивания фо- 
топленки; тесрапізт ої /ййт Папетпіпе; 
Анітіев т дек Ейтеіперпипе 7): пристрій, 
який вирівнює поверхню фотоплівки в 
площину у момент фотографування. Цей 
процес виконується одним із методів (або 
їх комбінацією): притисканням плівки до 
вирівнювального скла; двостороннім натя- 
гуванням плівки; ,наддувом" (тобто ство- 
ренням додаткового атмосферного тиску 
на плівку, яка притискається до вирівню- 
вальної плити); відсмоктуванням повітря 
між плівкою та вирівнювальною плитою 
(створенням вакууму). В електричному ви- 
рівнюванні вирівнювальну плиту вигото- 
вляють із пластинок діелектрика, між яки- 
ми поміщають металеві пластинки, до яких 
від електростатичного генератора подаєть- 
ся позитивний заряд. На плівку подається 
від'ємний заряд, і тому в момент фотогра- 
фування вона притягується до вирівнюва- 
льної плити. 8. 

МЕХАНІЗМИ ПОЗДОВЖНЬОЇ І ПО- 
ПЕРЕЧНОЇ КОРЕКЦІЇ (механизмьї про- 
дольной и поперечной коррекуии; тесНа- 
пізт оПепетулізе апа їгапбуегзаї сотгестіоп; 
Апітіев т аск Ідіпо5- ипа Оийткоттектіоп Д: 
лічильно-розв'язувальні пристрої механі- 
чного типу, що сконструював проф. Дро- 
бишев, розв'язують у стереометрії такі за- 
дачі: механізм поздовжньої корекції вво- 
дить поправки бр, і др, у вимірювану різ- 
ницю поздовжніх паралаксів Др: 


Х ДАН 
бр ЗЛЕ -ара - 24ра, ) 


механізм поперечної корекції вводить по- 


правки дру і дру: 


ху 
брз з 45; 
др) 
бра туз дх- Віто їз 
23 


де р; - поздовжній паралакс головної т. О, 
правого знімка стереопари; Х», У» - коор- 


динати т. 0, на правому знімку; 04, 5) - 
кути нахилу лівого знімка; До, Ді, ДК - 
взаємні кути нахилу двох знімків стерео- 
пари (кутові елементи взаємного орієнту- 
вання); АН - перевищення правого цент- 
ра проєкції над лівим; Н - висота фотогра- 
фування; /-- фокусна віддаль знімків. 8. 

МЕХАНОТРОН (механотрон; тесПапої!- 
гоп): пристрій, у якому перетворення ме- 
ханічного переміщення на електричну на- 
пругу здійснюється за допомогою елект- 
ронної лампи з пересувним анодом. Вико- 
ристовується для фіксації зміни висоти ле- 
ту літака за допомогою спеціального при- 
ладу - механотронного статометра. 8. 

МИГАЛЬ МИКОЛА КОСТЯНТИНО- 
ВИЧ (19.12.1905-3.09.1979). Нар. у с. Ми- 
тьки на Полтавщині. 1921 вступив до Чер- 
каської професійної технічної школи, а 
1924 отримав кваліфікацію столяра та ме- 
ханіка. 1927-31 - студент Харківського 
геодезичного ін-ту (ХГІ), 1931-34 -- аспі- 
рант Українського науково-дослідного ін- 
ту геодезії та картографії, з 1934 - асис- 
тент ХГІ. З 1940 доц. геодезичного факуль- 
тету Харківського інженерно-будівельного 
ін-ту. Окрім основної роботи, 1938-41 за- 
відував сектором гравіметрії в Полтавсь- 
кій гравіметричній обсерваторії. 1939 за- 
хистив канд. дисертацію: , Нове трактуван- 
ня теорії Стокса". 1942-44 - інженер-зем- 
левпорядник громадського двору в с. Ма- 
р'янівка Чорнобаївського р-ну та старший 
землевпорядник Іркліївського р-ну Пол- 
тавської обл. 1945 переїхав до Львова й 
розпочав працювати на геодезичному фа- 
культеті Львівського політехнічного ін-ту. 
1949-73 очолював кафедри астрономії та 
вищої геодезії, астрономії і картографії та 
вищої геодезії 1 гравіметрії. 1951 захистив 
докторську дисертацію: , Георія сумісного 
визначення фігури та розмірів Землі". 
1951-57 декан геолого-розвідувального 
факультету. Був редактором низки геоде- 
зичних серій , Научньх записок ЛПИ", по- 
над 10 років очолював редколегію міжві- 
домчого науково-технічного збірника, Гео- 
дезия, картография и азрофотосьемка". 


Миля 


Один з ініціаторів створення на геодезич- 
ному факультеті галузевої науково-дослі- 
дної лабораторії з вивчення впливу навко- 
лишнього середовища на геодезичні вимі- 
рювання. Значна частина його наукових 
праць наповнена оригінальними ідеями, 
фундаментальними положеннями, які ста- 
ли основою для багатьох досліджень І 
дисертацій, що дає право говорити про на- 
укову школу професора М. К. Мигаля. 
Автор майже 50 оригінальних праць із тео- 
рії фігури Землі, гравіметрії та астрономії. 
У грудні 1971 отримав почесне звання за- 
служеного працівника вищої школи УРСР. 
Нагороджений , Орденом Трудового Чер- 
воного Прапора". Під його керівництвом 
понад 20 осіб захистили кандидатські ди- 
сертації. 

МИЛЯ (миля; тії; Меї/е д): див. Одини- 
ці міри довжин. 21. 
МІКРОБАРОМЕТР (микробарометр; 
тіскобакотетек; Мікгораготетет п): баро- 
метр з інструментальною точністю 
0,1 мбар і більше. 14. 
МІКРОВИМІРЮВАЧ (микроизмери- 
тель; тісготеазикіня іпзігитепі; Міктогей!- 
сімке! т, біесНлігке! т): вимірювач за ти- 
пом циркуля, призначений для відкладан- 
ня або вимірювання відрізків від 0,3 до 
40 мм. Стабільність величини розхилу ні- 
жок гарантується наявністю в ньому мікро- 
метричного гвинта. 12. 
МІКРОКРЕНОМЕТР (микрокренометр; 
тісгоіпсіїпотеїек; МікгоіїпКіїпотеїег п): 
прилад за типом клинометра для вимі- 
рювання крену споруди. В М. конструк- 
ції М. Г. Відуєваї В. П. Грижибовського за- 
стосовано три рівні, розташовані на гори- 
зонтальній плиті, яку вмуровують у стіну 
споруди. Два рівні розміщені під прямим 
кутом, а третій - на бісектрисі цього кута. 
Всі рівні забезпечені гвинтами елева- 
ційними із головкою шкали, яка дає змогу 
відлічувати кількість обертів гвинта і їх 
частин. Для вимірювання зміни крену від- 


: о 0,0; - 
лічують головку пу» Пу» Пуу і По» Пу, Пуу ВіД- 
повідно в нульовому і робочому циклах. 


Знаючи ціну поділки рівнів /,, Ї,, І 


х» Їу» у» мож- 
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на обчислити величину приросту крену. 
Відліки шкали третього рівня контрольні: 
теоретично між трьома відліками має ви- 
конуватись умова 


2 0 2 0 
"у ло) зоб (пу п?) х 


о Ж 0 
хсовіа, - 45 )- Ту (пу ту ) 
де 8, - умовний азимут крену, який визна- 
чають за формулою 


У 1 
ої 


а, т аксія 
пт, 

МІКРОМЕРЕЖА ГЕОДЕЗИЧНА (гео- 
дезическая микросеть; яеодетіс тіскопе!- 
урокК; веодйтзспез Мікгопеїт п): мережа 
геодезична з короткими сторонами (5- 
50 м), яка призначена для виконання конт- 
рольно-монтажних робіт у цехах, на мон- 
тажних стендах тощо. 1. 
МІКРОМЕТР (микрометр; тісготеїек; 
Мікготеїет п): вимірювальний інструмент 
з точним гвинтом для вимірювань кон- 
тактним способом лінійних розмірів до 
2000 мм з інтервалами 25 мм, ціною поділ- 
ки 0,001-0,01 мм. 6. 
МІКРОМЕТР ЕЛЕКТРОННИЙ (злек- 
тронньй микрометр; еіесікопіс тісто- 
теїег; еіекгопізснез Мікготеїтег п): викори- 
стовується для визначення дробової части- 
ни елемента квантування кутав кодо- 
вій та імпульсній системах вимірювання 
кутів. М. е. є різної конструкції. У тахео- 
метрах Веб ЕПа М. е. складається 3і скля- 
ного клина та оптично-електронного зчи- 
тувача. На клині є відрізок із кодовими до- 
ріжками, який відповідає 15 і має 1000 по- 
ділок. Під час роботи навідного гвинта 
одночасно переміщається скляний клин на 
відрізок, пропорційний до значення дро- 
бової частини 15. Світлодіод зчитувача під- 
свічує кодову доріжку клина. Зображення 
цих доріжок збільшується оптичною сис- 
темою і проєктується нею на фотодіоди 
зчитувача, які розташовані впоперек до- 
ріжки клина. Дешифрування сигналів, 
отриманих із фотодіодів, дає змогу визна- 
чити дробову частину града. 13. 
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МІКРОМЕТР КОНТАКТНИЙ (кон- 
тактньй микрометр; сопіасі тісготеїек; 
Котакітікготегет п): мікрометр окуля- 
рний із електронно-контактним пристро- 
єм, призначений для передавання на 
хронореєстратор моментів проходжен- 
ня ниток сітки через зображення рухомо- 
го об'єкта в полі зору візирного пристрою. 
Його встановлюють замість окуляра на 
трубу теодолітів астрономічних. 

Визначення ціни оберту гвинта М. к. 
найкраще виконувати зі спостережень про- 
ходження зір у меридіані. Для цього підби- 
рають яскраві зорі, схилення яких не мають 
перевищувати 659. Після орієнтування тео- 
доліта спостерігають зорі в меридіані, тобто 
фіксують моменти часу Ті вертикальною ру- 
хомою ниткою, яка послідовно проходить 


центральні оберти гвинта К, (10-12 обер- 
тів) приблизно симетрично відносно нуль- 
пункту мікрометра. Обчислюють ціну обер- 
ту гвинта мікрометра за формулою 
СК, о КУЄ, - 72) 
ОК, КО 

де б - схилення зорі, яку спостерігали; 
Кк,аЇКИ/ п; Т, «| Т./п. Кінцеве значення 
ціни оберту гвинта М. к. отримують як се- 
реднє зі спостережень не менше трьох зір. 
Дослідження періодичних та ходових по- 
хибок гвинта М. к. доцільне, якщо його ви- 
користовують як мікрометр окуляр- 
ний. Це виконують на спеціальному при- 
ладі, який має встанівний мікрометр і міс- 
це для встановлення М. к., який досліджу- 
ють. Періодичні похибки гвинта М. к. ви- 
значають способом Рідберга. За допомо- 
гою встанівного мікрометра задають пев- 
ний інтервал, який вимірюють досліджува- 
ним мікрометром. Середні значення відхи- 
лень від заданих інтервалів 1 будуть вихід- 
ними для обчислення періодичних попра- 
вок. За цими даними будують графік і про- 
водять апроксимувальну криву. Періодич- 
на поправка гвинта окулярного мікромет- 
ра не має перевищувати 0,2-0,3 поділки 
шкали мікрометра. Ходові похибки гвин- 
та М. к. досліджують на 16 обертах (для 


ЕВ - 14,9958со5б 


7, 


АУ 2/10), розташованих симетрично від- 


носно нуль-пункту (1 0,096, У кожному ви- 
падку вимірюють інтервал у два оберти 
гвинта, коли бісектор ниток мікроскопа 
тричі наводять вкручуванням гвинта спер- 
шу на ліву, а потім на праву нитки встанів- 
ного мікроскопа (або коліматора). Після 
усереднень знаходять відхилення, які є хо- 
довими поправками інтервалів. Із повної 
програми досліджень отримують остаточ- 
ні значення поправок; їх наносять на гра- 
фік і проводять плавну криву. Якщо зна- 
чення ходових похибок перевищують 1" на 
6-8 обертах гвинта, тоді результати висо- 
коточних астрономічних спостережень ви- 
правляють поправками, які отримують із 
графіка. 

Визначення мертвого ходу гвинта М. к. по- 
лягає у визначенні різниці відліків ,.вкру- 
чування мінус викручування". Шкалу мік- 
рометра відлічують під час наведення ру- 
хомої нитки мікрометра на нерухомий бі- 
сектор. Таких пар наведень виконують до 
10 (одна серія вимірювань). За остаточне 
значення мертвого ходу приймають серед- 
нє із двох серій, яке не має перевищувати 
0,5". 

Визначення ширини контактів М. к. Перед 
дослідженням складають електричне коло 
з послідовно увімкнених джерела постій- 
ного струму напругою 3-5 В, телефонної 
слухавки, М. к. За допомогою ручки про- 
вадження М. к. (на вкручування) добива- 
ються клацання, яке чутно в телефоні, піс- 
ля цього відлічують шкалу мікрометра. По- 
тім обертають гвинт у тому ж напрямі до 
клацання на другому боці контакту; знову 
відлічують шкалу мікрометра. Різниця від- 
ліків і є шириною окремого контакту. 
Здійснивши аналогічну операцію на кож- 
ному робочому контакті в межах одного 
оберту, отримують середню ширину кон- 
тактів. Повне дослідження виконують на 
двох сусідніх центральних обертах. 18. 
МІКРОМЕТР НІВЕЛІРА ОПТИЧНИЙ 
(оптический микрометр нивелира; оріїса! 
тісготеег ої Іеуєї; оргїзспез Міктотеїек п 
дез Мімейет5 т): пристрій призначений для 
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відлічування часток найменшої поділки 
рейки. Промінь від поділки рейки потрап- 
ляє на плоскопаралельну пластинку / нахи- 
лювання (3 17117.) якої виконують механіз- 
мом 3 черезтягель 2. Разом з тягелем пере- 
міщується шкала 5, зображення якої пере- 
дається на сітку б призмами 4, 7, 9, і буду- 
ється мікрооб'єктивом 8. 14. 





МІКРОМЕТР ОКУЛЯРНИЙ (окулярньшй 
микрометр; еуе-рієсе тісготеїтег; Окиаг- 
тікготеїег п): призначений для зменшен- 
ня похибки візування багаторазовим бісек- 
туванням спостережуваного предмета. До- 
слідження М. о. полягає у визначенні ціни 
оберту його гвинта вимірюванням невели- 
кого кута, величину якого визначають 
іншим способом. Одним із таких способів 
може бути вимірювання на віддалений зем- 
ний предмет (коліматор) відлічуванням 
горизонтального круга теодоліта. Ціну 
оберту цим способом визначають чотирма 
прийомами, переставляючи горизонталь- 
ний круг між прийомами на 452, а гвинт 
мікрометра - на 25 поділок. Для кожного 
установлення обчислюють середні значен- 
ня відліків мікрометра К і горизонтально- 
го круга М. Визначають відхилення ДК, 
ДАМ від середніх значень ДК, «К-К.,, 
ДМ, М - М, Ціну оберту мікрометра К 
визначають за формулами 

В, «|АК.АМ АК АК) Ве В, /4. 

Ціну оберту окулярного мікрометра мож- 
на також визначити зі спостережень не мен- 
ше трьох зір у східній або західній елон- 
гаціях. Спостерігають зорю на різних 


обертах барабана мікрометра (5; 5,5; 6; 6,5; 
7; 7,9)... 14; 14,5; 15). На кожному з цих 
установлень К, барабана мікрометра від- 
лічують за хронометром момент Т, прохо- 
дження зорі через рухому нитку, а також 
талькоттівський рівень. Знаходять різниці 
АТ; « Т, -Т,, ДК, « К, - К, де Т, - ефеме- 
ридний момент елонгації зорі, що спосте- 
рігається, а К, «| К, Ип (п - кількість уста- 
новлень). У різницях часу враховують по- 
правки за рівень Ді, тобто знаходять 


(Т, об 0 3 
6(р')" 
а потім середнє з цих значень ФТ,, Тоді 
АКТ, - бТ,)). 

ІАК.АКОО 7 


Ва, К/3600. 

Якщо відоме наближене значення ціни 
оберту окулярного мікрометра В" і з цим 
значенням обчислені широти Ф, пункту 
способом Талькотта (з окремих прийомів 
спостереження), тоді складають для кож- 
ного прийому спостережень рівняння по- 
хибок, розв'язавши які отримують поправ- 
ку до наближеного значення К". 18. 

МІКРОМЕТР ОПТИЧНИЙ (отический 
микрометр; оріїса! тісготеїек; ортїзспез 
Мікготеїег п): пристрій для зчитування 
часток поділок з кутомірних скляних 
кругів, у якого є не менше однієї рухомої 
оптичної деталі. В теодолітах застосову- 
ють одинарні або подвійні мікрометри. Їх 
можна розділити на 4 групи: з однією або 
двома плоскопаралельними пластинками, 
що обертаються навколо нерухомої осі; з 
оптичними клинами, які пересуваються; з 
оптичними клинами, що обертаються; з лі- 
нзами, які пересуваються перпендикулярно 
до своєї оптичної осі, У всіх М. о, викорис- 
тана залежність між зміщенням світлового 
променя та зміною положення оптичних де- 
талей. Під час вимірювань спостерігач пе- 
ресуває ручкою мікрометра зображення 
штрихів круга до такого положення, коли 
один з них збігається з нуль-індексом або 
коли зображення штрихів із двох протиле- 


бТ, з АТ,- Ді, 


В, - 15со5б 
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жних сторін лімба є продовженнями один 
одного. Тоді відлічують шкалу мікрометра. 
М. о. використовують у точних оптичних 
теодолітах. 

Дослідження М. о. складаються з дослі- 
дження систематичної похибки шкали, по- 
хибки діаметрів вертикального і гори- 
зонтального кругів, визначення сер. кв. по- 
хибки суміщення кінців зображень штри- 
хів горизонтального і вертикального кру- 
гів та дослідження рена М. о. 

Причиною похибок шкали М. о. є невід- 
повідність між переміщеннями Його шка- 
ли в різних місцях та зображеннями штри- 
хів лімба, а також неправильне нанесення 
поділок на шкалі. Для виявлення і визна- 
чення цієї похибки вимірюють кут, що до- 
рівнює 1/5 частині шкали мікрометра. Цей 
кут вимірюють декількома прийомами на 
різних ділянках шкали мікрометра. Для до- 
слідження виготовляють візирну марку з 
двох паралельних ліній завтовшки 0,2- 
0,3 мм і встановлюють її на висоті теодо- 
літа. Вимірявши віддаль від теодоліта до 
марки, обчислюють віддаль між штриха- 
ми марки так, щоб вимірюваний кут до- 
рівнював 1/5 частині шкали мікрометра. У 
теодоліті Т2 вимірюють кут 2 на п'яти 
установленнях шкали мікрометра, а саме 
0, 2,4, 618". На кожному установленні кути 
вимірюють двічі. В одному з них наводять 
зорову трубу спочатку на лівий штрих, а 
потім на правий, а в Іншому - навпаки. Пе- 
рехід до іншого установлення виконують 
обертанням горизонтального круга. Обчис- 
люють середнє значення кута із прийомів, 
виконаних у прямому і зворотному напря- 
мах. Відхилення їх від загального серед- 
нього значення, отриманого з усіх вимірю- 
вань, не мають перевищувати значення, за- 
дане для кожного типу теодоліта. Для тео- 
доліта Т2 вони не мають перевищувати 1,5". 
Коли відхилення більші, теодоліт слід ре- 
монтувати. 

Для дослідження точності суміщення кін- 
ців зображень штрихів кругів, рівномірно 
розташованих на всьому крузі, виконують 
по два суміщення штрихів і після кожного 


відлічують шкалу мікрометра. Під час до- 
слідження горизонтального круга устано- 
влення на крузі вибирають через 157, а вер- 
тикального -- через 307, Після цього обчи- 
слюють різниці між парами відліків на ко- 
жному установленні круга і сер. кв. похиб- 
ку одного суміщення. Для горизонтально- 
го круга в теодоліті Т2 вони не мають пе- 
ревищувати 0,5", а для вертикального - 
0,6". 13. 

МІКРОНІВЕЛІР (микронивелир; тісто- 
Ісуе!; Мікгопіуейіет п): прилад для вимірю- 
вання малих перевищень під час монтаж- 
них робіт, напр., у машинобудуванні (ви- 
вірення напрямних, валів тощо). В ньому 
є накладний рівень, установлений на жорст- 
кій базі завдовжки 1-2 м, обладнаний дво- 
ма-трьома нерухомими сферичними опо- 
рами. На рамі розташовано два рівні: по- 
здовжній з ціною поділки 2-10" і попереч- 
ний з ціною поділки 30". У мікронівелірі 
МПГАЇК третя опора є рухомою і з'єднана 
з індикатором. Під час нівелювання при- 
лад встановлюють на конструкцію, приво- 
дять мікрометричним гвинтом рухомої опо- 
ри бульбашку рівня на середину і відлічу- 
ють шкалу індикатора. Потім переставля- 
ють прилад на 18079 і, привівши бульбаш- 
ку рівня на середину, знову відлічують 
шкалу індикатора. Піврізниця цих відліків 
є перевищенням на станції. Значення ви- 
мірюваного перевищення визначається діа- 
пазоном роботи індикатора, і, як звичайно, 
досягає 5 мм. Чутливість індикатора 0,01-- 
0,001 мм. 1. 

МІКРОСКОП (микроскоп; тісгозсоре; 
Мікгозкор п): оптична система для розгля- 
дання предметів, зокрема поділок шкал. М. 
складається з об'єктива та окуляра, кож- 
ний з яких є складною оптичною систе- 
мою. Предмет АВ, який розглядають, має 
міститися між переднім фокусом і подвій- 
ною фокусною віддаллю об'єктива. Об'єк- 
тив будує дійсне, обернене і збільшене з0б- 
раження АВ, предмета, що розташоване 
за подвійною фокусною віддаллю об'єк- 
тива біля переднього фокуса окуляра. Ко- 
ли М, використовують як відліковий при- 


Мікроскоп... 


стрій, то в площині дійсного зображення 
АВурозміщують відлікову шкалу чи індекс. 
Окуляр будує пряме, збільшене й уявне 30- 
браження 458», яке є оберненим до пред- 
мета, Лінійне збільшення мікроскопа 
ВеВжВов Сучасним М. можна розрізня- 
ти частини, віддалені між собою до 
0,0002 мм. 14. 


-- 250 мм 





МІКРОСКОП БІНОКУЛЯРНИЙ (бино- 
кулярньйй микроскоп; Біпосиіаге тіскозсо- 
ре; Біпокиіагез МіКго5Кор п): самостійний 
оптичний прилад або складова частина ба- 
гатьох приладів універсальних сте- 
реофотограмметричних. Призначений 
для стереоскопічного або бінокулярного 
спостереження знімків з деяким збільшен- 
ням. 8. 

МІКРОСКОП ГЕОДЕЗИЧНОГО ПРИ- 
ЛАДУ ВІДЛІКОВИЙ (отсчетнькй мик- 
роскоп геодезического прибора; геадіпє 
тісгозсоре; АбієзетікгозКор п ае5 яеоайіі- 
зспеп Сегіїз п): мікроскоп з пристроєм 
для відлічування робочої міри геодезично- 
го приладу. М. г. п. в. єштрихові, шкалові, 
з гвинтовим і оптичним мікрометром. 14. 
МІКРОСКОП-МІКРОМЕТР (микро- 
скоп-микрометр; тісго5сорегтістотетег; 
Мікгозкор-Мікготетет п): пристрій, призна- 
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чений для відлічування кутомірних кругів 
високоточних теодолітів та астрономічних 
універсалів. М.-м. досліджують трьома 
прийомами. Між прийомами горизонталь- 
ний круг переставляють на 1207. Кожний 
прийом складається з таких операцій. Один 
зі штрихів горизонтального круга вста- 
новлюють у нуль-пункті гребінки. Візують 
одним із бісекторів (на вкручування) на лі- 
вий штрих від штриха в центрі гребінки і 
отримують перший відлік головки гвинта, 
потім тим же бісектором - на штрих, який 
є в нуль-пункті, отримують другий відлік, 
потім на правий, і отримують третій від- 
лік. Тим же бісектором у зворотній послі- 
довності тільки на викручування повторю- 
ють усі вимірювання. Змінивши положен- 
ня головки гвинта на 1/6 частину оберта в 
бік збільшення відліків, повторюють вимі- 
рювання. Операцію здійснюють шість ра- 
зів. Опрацювання досліджень полягає в 
обчисленні для кожного із б вимірювань 
середніх з трьох відліків і отриманні різ- 
ниць середніх відліків ,вкручування" мі- 
нус ,,викручування". Окремі значення цих 
різниць і коливання їх величин, взяті для 
трьох прийомів, не мають перевищувати 
сотої частки оберту гвинта (1,2"). Якщо ре- 
зультат незадовільний, то коробку мікро- 
скопа треба ремонтувати. 18. 
МІКРОСКОП ШКАЛОВИЙ (шкаловой 
микроскоп; у5саіе тісгозсоре; УКаїатікто- 
зКор п): пристрій для визначення частки од- 
нієї поділки круга кутомірного приладу. 
Складається з мікроскопа, в фокальній пло- 
щині об'єктива якого розташована шкала. 
Вона збігається з площиною зображення 
поділок круга. Довжина шкали дорівнює 
віддалі між зображеннями штрихів на ку- 
томірному крузі. Перший зліва (справа) 
штрих шкали є одночасно нульовим індек- 
сом, відносно якого відлічують круг. М. ш. 
використано в теодолітах Т5, ТІ5, Трео- 
020, а також у 2730, Трео-080, 13. 
МІКРОТРІАНГУЛЯЦІЯ (микротриан- 
гуляция; тісгоїгапвцатоп; Мікгоїтіапви- 
іайоп Б: тріангуляція з короткими (до 
5 км) сторонами. 14. 


Мікрофільмування... 
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МІКРОФІЛЬМУВАННЯ В КАРТОГРА- 
ФІЇ (микрофильмирование в картогра- 
фиий,; тіско/їтінє іп сапіозтарйу; МіктоКо- 
ріеппегзтеШипе ДФ: спосіб отримання за до- 
помогою фотографії зменшених копій з 
відповідних картографічних матеріа- 
лів. Основні завдання М. в к.: створення 
страхового фонду цінних картографічних 
матеріалів (оригінали карти видавни- 
чі, старі унікальні карти, як і чужоземні 
карти в одному примірнику тощо); змен- 
шення об'єму картосховищ (напр., якщо 
10000 тиражних відбитків займає об'єм 
20,3 м3, то мікрофільми з них форматом 
24Х36 мм займуть близько 0,001 м/); опе- 
ративне розмноження картографічних ма- 
теріалів за допомогою високопродуктивно- 
то обладнання; збір і систематизація кар- 
тографічних матеріалів (особливо для збе- 
рігання значної кількості унікальних або 
архівних документів - карт, каталогів 
тощо); заміна звичайного репродукування 
(виготовлення великої кількості копій у на- 
туральну величину вимагає більше часу і 
значних затрат фотоматеріалів, тоді як мік- 
рофільмування цих же матеріалів і отри- 
мання збільшених до потрібного розміру 
копій є продуктивнішим). М, в к. уможлив- 
лює автоматизацію пошуку. 5. 

МІРА (мера; теазике; Май п, Каїїбег п, 
Іейге б: Т) кількісна оцінка властивості чи 
явища; 2) засіб вимірювань для відтворен- 
ня і зберігання фізичної величини із зада- 
ними розмірами. 21. 

МІРА АВТОМАТИЗАЦІЇ ТЕХНОЛО- 
ГІЧНОГО ПРОЦЕСУ (мера автомати- 
зации технологического процесса; теазиге 
ОЇ аціотаїізайоп ої іесіпоїіоріса! ргосе55; 
Аніотаїзіегипезуиіе / ае5 тіесппоіовізспеп 
Уегіан|з т): показник скорочення ручної 
праці за рахунок виконання технологічних 
операцій засобами обчислювальної техні- 
ки в системах людина-машина. 5. 

МІРА РОБОЧА (рабочая мера; мот теа- 
зике; Агбейзта) п): міра, яка використо- 
вується в практиці вимірювань для наст- 
роювання і градуювання вимірювальних 
приладів». 


13 745-1 


МІСЦЕ ЗЕНІТУ (место зенита; розійоп 
оГ гепій; Хепиїпаєх т): відлік вертикаль- 
ного круга: 1) для теодолітів з рівнем при 
алідаді вертикального круга -- коли візир- 
на вісь труби і вісь вказаного рівня пер- 
пендикулярні; 2) для теодолітів з компен- 
саторами -- коли теодоліт у робочому ста- 
ні, а візирна вісь труби прямовисна. 12. 
МІСЦЕ НУЛЯ (место нуля; гего розійоп; 
Нобіепіпаєх т): відлік вертикального кру- 
га: 1) для приладівз рівнем при алідаді (для 
кіпрегелів - при вертикальному крузі) вер- 
тикального круга - коли візирна вісь зоро- 
вої труби і вісь названого рівня паралель- 
ні; 2) для приладів з компенсаторами ку- 
тів нахилу - коли прилад у робочому ста- 
ні, а візирна вісь труби горизонтальна; 
3) для приладів без компенсатора верти- 
кальних кутів і рівня при алідаді (верти- 
кальному крузі) вертикального круга -- ко- 
ли вертикальна вісь геодезичного приладу 
і візирна вісь зорової труби перпендику- 
лярні. 16. 

МІСЦЕ РОБОЧЕ КАРТОГРАФА АВ- 
ТОМАТИЗОВАНЕ (автоматизирован- 
ное рабочее место картографа; аніотатед 
угогкіпя ріасе о сагіовтарнег,; аніотаїізієег- 
тек АгБейвріаїг т дез Капожгарпез т): міс- 
це обладнане комплексом технічних, про- 
грамувальних, інформаційних і лінгвісти- 
чних засобів, що забезпечують автомати- 
зацію технологічних процесів виготовлен- 
ня Й оновлення карт цифрових. 5. 
МІСЦЕВА ОФІЦІЙНА ФОРМА (мест- 
ная официальная форма; Іосаї орісіа! окт; 
бипіїсне обіліеіе (атиїспе) Когт Б: спосіб 
запису назви географічного об'єкта держа- 
вною мовою тієї країни, на території якої 
є об'єкт, за допомогою літер прийнятого в 
цій країні алфавіту. Цю форму можна за- 
стосовувати в країнах, де використовуєть- 
ся однаковий алфавіт (напр., на англомов- 
ній карті Видаревзі записується так само, як 
на угорськомовній карті, хоч англієць ви- 
мовляє другу частину цього слова як пест, 
а угорець як пешт). 5. 

МІСЦЕВІСТЬ (местность; агеа, іекнкаїп; 
Сеійпає п, Тентаїп п, Ке!4 п): ділянка земної 


Місцезнаходження... 


поверхні з усіма її елементами. Основні еле- 
менти М., які відображаються на топогра- 
фічних картах: рельєф, населені пункти, до- 
роги, гідрографія, рослинний покрив. М. по- 
діляються за характером рельєфу (рівнин- 
на, горбиста та гірська), прохідністю, особ- 
ливостями природних умов тощо. 12. 
МІСЦЕЗНАХОДЖЕННЯ ЛІТАЛЬНО- 
ГО АПАРАТА (местоположение летате- 
льного апарата; розійоп оГ аїксгаїї; І аве Ї 
(Розійоп Р аєз Кіцзарратаїз т): визначен- 
ня координат літального апарата та пара- 
метрів його руху відносно інших рухомих 
(нерухомих) об'єктів. Найефективніше цю 
задачу розв'язують за допомогою навіга- 
ційних систем, зокрема, космічної навіга- 
ційної (СР5), радіонавігаційних, доппле- 
рівських та інерційних. 8. 

МІСЯЦЬ (Луна; Мооп; Мопа т): природ- 
ний супутник Землі - найближчий до нас 
космічний об'єкт. Середня віддаль від Зе- 
млі до М, 384400 км. Сидеричний період 
обертання 27,321661 діб. За цей же період 
М. здійснює повний оберт навколо поляр- 
ної осі за трьома законами Кассіні. Серед- 
ній радіус М. дорівнює 1737,53 4 0,03 км, 
що дещо менше від загальноприйнятого в 
селенодезії значення 1738,0 км, яке вико- 
ристовується як радіус сфери поверхні від- 
ліку. Стала гравітаційна планетоцен- 
трична (селеноцентрична) дорівнює 
4902,799 з 0,003 км/с, яка разом зі зна- 
ченням середнього радіуса дає густину М. 


3,3434 г/см. Маса М. 7,35:10?? кг; або 1/81,3 
маси Землі, прискорення сили ваги на по- 
верхні 1,62 м/с". Наземними і космічними 
засобами майже на всю поверхню видно- 
го і на деяку частину невидного з Землі бо- 
ку супутника побудовано опорну коорди- 
натну мережу. Це дало змогу докладніше 
дослідити геометричну фігуру М. її особ- 
ливості. За допомогою штучних супутни- 
ків М. досліджено його гравітаційне поле, 
складено різні тематичні карти. Амер. 
астронавт Ніл Армстронг - перша люди- 
на, що 21.07.1969 ступила на поверхню 
М. 1. 
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МІТЕЛЬ (миттель; Міпе! 7); друкарсь- 
кий шрифт, середній між цицеро і 
терцією, кегль якого дорівнює 14 пунк- 
тів (5,26 мм). 5. 

МІТКА ШКАЛИ (отметка шкальї; яга- 
днайоп тагі; Меззтатке р, 5Каіаїпаєх ту: 
знак (риска, точка, зубець тощо) на шкалі, 
що відповідає деякому значенню вимірю- 
ваної величини. 14. 

МНОГОКУТНИК РОЗПОДІЛУ (много- 
угольник распределения; роіуєоп о/ аїзігі- 
фийоп; Зігенипязуієіеск т): графічне зоб- 
раження ряду розподілу. М.р. - одна з 
форм, якою задають закон розподі- 
лу. 20. 

МОБІЛІЗМ (мобилизм, тоРфійзту): гіпоте- 
за, згідно з якою відбуваються доволі знач- 
ні (до декількох тисяч кілометрів) горизо- 
нтальні переміщення літосферних брил, 
чим пояснюється дрейф континентів. 
М. дав поштовх розвитку концепції нової 
глобальної тектоніки (або тектоніки плиту), 
значною мірою обгрунтованої результата- 
ми вивчення рельєфу дна і магнетних по- 
лів океанів, а також даними палеомагне- 
тизму. Стверджується, що відбувається по- 
вільне (у середньому 1-5 см на рік) пере- 
сування монолітних плит, які складаються 
не лише з материкових брил, але Й із су- 
міжних з ними великих ділянок океанської 
кори разом з верхньою частиною мантії, 5. 
МОГИЛЬНИЙ СЕРГІЙ ГЕОРГІЙО- 
ВИЧ (15.12. 1939) нар. у м. Красний Ли- 
ман Донецької обл. Фахівець у галузі гео- 
дезії, прикладної фотограмметрії і дистан- 
ційного зондування та застосування їх у 
маркшейдерії відкритих гірничих розро- 
бок. 1957-62 - студент гірничого факуль- 
тету Донецького індустріального ін-ту (ДІ), 
де здобув спеціальність гірничого інжене- 
ра-маркшейдера. 1962 - аспірант ДП, 
1963-65 - аспірант кафедри геодезії Ленін- 
градського гірничого ін-ту, де 1965 захис- 
тив кандидатську дисертацію: , Методи 
аналізу точності результатів наближених 
засобів врівноваження маркшейдерсько- 
геодезичних вимірів". З 1965 працював у 
Донецькому політехнічному ін-ті (ДПІ) на 
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кафедрі геодезії. 1983 захистив докторсь- 
ку дисертацію: , Теоретичні основи авто- 
матизованої системи розв'язування задач 
маркшейдерського забезпечення при роз- 
робці родовищ відкритим способом". За 
результатами виконаних досліджень опуб- 
лікував понад 100 наукових і методичних 
праць, серед них 4 монографії і 3 підруч- 
ники. За його ініціативою у Донецькому 
державному технічному ун-ті 1982 розпо- 
чато підготовку інженерів прикладної гео- 
дезії. Під його керівництвом захищено 7 
кандидатських і 2 докторські дисертації. 
Нагороджений знаком: ,,За відмінні успі- 
хи в роботі", , Шахтарська Слава" ПІ сту- 
пеня та , Відмінник освіти України". 
МОДА В СТАТИСТИЦІ (мода в стати- 
стике; тоаде іп зіаїїзійся; Модиз т (ПРйціївз- 
тег Уегі т) іп Згайізіїк Ф: одна з числових 
характеристик розподілу ймовірностей ви- 
падкової величини. 21. 

МОДЕЛІ АТМОСФЕРИ (модели атмо- 
сферь; тоагіз оГїйе аїтозрете, Аттозрій- 
гетойеНеп п рі): використовують під час 
вимірювання віддалей або їх функцій від 
наземного об'єкта до об'єкта, розташова- 
ного на значній висоті над поверхнею Зе- 
млі, зокрема за межами атмосфери. М. а. 
подають математичними функціями, які 
приблизно відтворюють залежність від ви- 
соти Н показника заломлення повіт- 
ря або його індексу. 

Найпростіша М. а. - лінійна. Допускають, 
що вертикальний градієнт показника залом- 
лення повітря «п/аН сталий. Для радіохвиль 
(4ап/дНУу 109 з -40 на І м. Для лінійної мо- 
делі, починаючи з висоти Н - 8 км, показ- 
ник заломлення повітря для радіохвиль до- 
рівнює нулеві, що не відповідає дійсності. 
Тому її застосовують лише для наближе- 
них обчислень. 

Точнішою М. а. є параболічна, в якій 
індекс показника заломлення по- 
дають многочленом другого степеня від М. 
Однією з таких моделей для радіохвиль для 
висот до 5 км і середньої вологості повіт- 
ря є така: 


М е371-578НУ344Н?, 


де Н - висота, км. Точність параболічних 
моделей не завжди задовільна. 

1956 рекомендовано застосовувати експо- 
ненційну модель, в якій індекс показника 
заломлення на висоті Н: 


х(н)з М(Но)ехрі-4(Н - Но). 
Тут М (Н 5) -- індекс показника заломлен- 


ня на висоті НІ, визначений за результа- 


тами метеорологічних спостережень, про- 
ведених під час вимірювання віддалей. 
Значення коефіцієнта 4 0,10 - 0,25. Експе- 
риментальні дослідження показали, що ця 
модель досить точно відтворює закономір- 
ність зміни з висотою індексу показника за- 
ломлення повітря для радіохвиль для ви- 
сот у декілька кілометрів. 
У 1970-х Бін і Даттон (США) запропону- 
вали біекспоненційну модель, яка окремо 
враховує зміну з висотою індексу показни- 
ка заломлення сухого повітря і водяної па- 
ри, що є в атмосфері: 
м(н)я Ман) Мн) 

з Мол ехр|- н/Наїч Моє ехрі- н/н, | 
де Мосл 1 Мог 7 індекси показника залом- 
лення на поверхні Землі відповідно сухо- 
го повітря і водяної пари; Н, , і Н, - м-би 
висоти відповідно для тих же складових. 
М-бом висоти наз. висоту над поверхнею 
Землі, на якій індекс показника заломлен- 
ня відповідно сухого повітря або водяної 
пари у 2,718 разу менший, ніж на поверх- 
ні Землі. Для території Европи і більшої 
частини Азії Н, , 7 9,4 км, Н, 7 22,6 км. 
ХМосл І Мог визначають за виміряними на 
поверхні Землі значеннями температури, 
вологості і тиску за Фрума іЕссена фор- 
мулою під час використання радіохвиль 
і за формулою Баррелля і Сірса - під час 
використання світла. Слід пам'ятати, що в 
атмосферний тиск, який вимірюють, вхо- 
дить як складова частина тиск парціяль- 
ний водяної пари. Тому для світла 


Мосп з МТ/ВХР-е)-Т ; 
Мо З (М (ТЬ/ В, КІ 7,045-0,5572Т))є/Т, 


Моделювання 


де Р, єі Т- відповідно атмосферний тиск, 
парціяльний тиск водяної пари і абсолют- 
на температура на поверхні землі. Серед- 
ньоінтегральне значення індексу показни- 
ка заломлення під час вимірювання відда- 
лей радіогеодезичними системами з вико- 
ристанням біекспоненційної моделі обчи- 
слюють за формулою 


Ме (Мам/9 Ї екрс н/Н, п Моя 


ПО Я 


в якій інтеграли замінюють сумами. При 
цьому атмосферу поділяють на концентри- 
чні шари, в кожному з яких приймають ста- 
ле значення вертикального градієнта від- 
повідного індексу показника заломлення. 
Точність М зростає зі збільшенням кілько- 
сті шарів. Тепер ці обчислення виконують 
на ЕОМ, тому індекс показника заломлен- 
ня одержують із досить високою точні- 
стю. 13. 

МОДЕЛЮВАННЯ (моделированиє; то- 
дейїпе (зітиайоп); МодеШекипе 5): з'ясу- 
вання властивостей яких-небудь об'єктів, 
системи об'єктів чи процесів побудовою і 
дослідженням їх моделей. 21. 
МОДЕЛЮВАННЯ ІМІТАЦІЙНЕ (ими- 
тационное моделирование; ітійаїопа! то- 
аеійнє,; ітійте МодєШегтипе ): моделюван- 
ня, під час якого будь-які властивості мо- 
делі адекватні відповідним властивостям 
прототипу; найчастіше використовується 
метод Монте-Карло. 21. 
МОДЕЛЮВАННЯ КАРТОГРАФІЧНЕ 
(картографическое моделированиє, сатіо- 
ягарніса! тоаеїйнпе; Каповтарпізспе Моае- 
Шетипе )): творчий процес, основним ре- 
зультатом якого є отримання моделі кар- 
тографічної. М. к. розв'язує три послідовні 
тісно пов'язані між собою процеси, що 
охоплюють такі етапи: 1) вивчення систе- 
ми-оритіналу реальної дійсності і побудова 
на основі цього вивчення згідно з темою 
завдання її моделі; 2) всебічне дослідження 
характеристик отриманої моделі і 3) пере- 
несення отриманих з моделі якісно нових 
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знань, тобто екстраполяція їх, на систему- 
оригінал, чим збагачується зміст остан- 
ньої. 5. 

МОДЕЛЮВАННЯ МАТЕМАТИЧНЕ 
(математическое моделирование; таї- 
петаїіс тодейїпя; таїтетатізспе МоаеШЩе- 
гипе )): моделювання, під час якого вико- 
ристовують математичні моделі. 21. 
МОДЕЛЮВАННЯ ФІЗИЧНЕ (физиче- 
ское моделирование; рНузіса! тоаєйіпе; 
ріузізсне МодаеШетипо 5): моделювання з 
відтворенням фізичної природи прототи- 
пу. 21. 

МОДЕЛЬ (модель; тоагі; Моає!! п): образ 
будь-якого об'єкта (об'єктів), який за пев- 
них умов є замінником або заступником 
цього об'єкта (об'єктів) і за суттю його 
можна використовувати для розв'язування 
певних конкретних задач. Найістотніші ви- 
моги до М.: повна подібність чи відповід- 
ність її об'єктові моделювання на певний 
момент часу; цілеспрямованість, тобто 
узгодження її з поставленим завданням 
дослідження та очікуваними результатами; 
об'єктивність, тобто на створення М. не 
мають впливати суб'єктивні позиції тих, 
що її будують. Крім цього, навіть складна 
за своїм змістом М., має бути проста й 
зручна в користуванні. 5. 

МОДЕЛЬ АНАЛІТИЧНА (аналитиче- 
ская модель; апаіуїіса! тоаеї; апайййзспез 
Моаєсі! п): математична модель, яка харак- 
теризує функціональні залежності резуль- 
татів від параметрів. 21. 

МОДЕЛЬ АТМОСФЕРИ БІЕКСПО- 
НЕНЦІЙНА (бизкспоненциальная модель 
атмосферь; Біехропетіа! тоає! о/ійе аї- 
тохрпеге; Віехропептіаїтоаєї п 4ег Аїто- 
зрийге б: див. Моделі атмосфери. 13. 
МОДЕЛЬ АТМОСФЕРИ ЕКСПОНЕН- 
ЦІЙНА (зкспоненциальная модель атмо- 
сферь; ехропеніїа! тоаг! оГ Пе аїтозрйете; 
Ехропепіїаізтоаєі п аег Аттозрийте р: див. 
Моделі атмосфери. 13. 

МОДЕЛЬ АТМОСФЕРИ ЛІНІЙНА (ли- 
нейная модель атмосферь; Іїпеак тоде! о 
те аїтоврієте; Гіпеагтоаєі! п 4ег Атто- 
зрийге ф: див. Моделі атмосфери. 13. 


Модель... 
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МОДЕЛЬ АТМОСФЕРИ ПАРАБО- 
ЛІЧНА (параболическая модель атмо- 
сферь; рагаРоїіс тоаеї! о/ Ше аїтозрпе- 
ке; рагароїїзспе Моаєі! п аег Аттозрійте 
Д: див. Моделі атмосфери. 13. 
МОДЕЛЬ ВЕКТОРНА (векторная мо- 
дель; уесіог тоає!; Уекіогтоаєі! п): спосіб 
моделювання контуру дугами, або відріз- 
ками, під час якого контури моделюють 
частинами з поділом їх за ступенем кри- 
вини на два класи: прямолінійні та криво- 
лінійні. 21. 

МОДЕЛЬ ГЕОПОТЕНЦІЯЛУ УУС5-84 
(модель геопотенциала Й/С5-84; тоае! ої 
ягауйу рогетиа! У/С5-84; Моаєі! п ас5 Ро- 
гепиаіез п У С5-84): модель потенціялу 
Землі, прийнята в глобальній позиційній 
системі НАВСТАР СРЗ5 для обчислення 
і прогнозування орбіт та ефемерид кос- 
мічних апаратів. Де набір коефіцієнтів роз- 
кладання геопотенціялу в ряд сферичних 
функцій до п - т - 180 відносно системи 
координат У С5-84 та еліпсоїда за- 
гальноземного УМС5-84. 9. 
МОДЕЛЬ ДЕТЕРМІНОВАНА (детерми- 
нированная модель; д4еіектіпізіїс тодеї; 
Регеутіпайпопятоаєі! п): характеризується 
тим, що для заданої сукупності вхідних 
значень на виході може бути одержаний 
єдиний результат. 21. 

МОДЕЛЬ ДИСКРЕТНА (дискретная мо- 
дель; аїзскеіе тоа?е!; аїзКгетез Моаеі! п): ма- 
тематична модель, параметри якої є дис- 
кретними величинами. 21. 

МОДЕЛЬ ЗЕМНОЇ ПОВЕРХНІ ЦИФ- 
РОВА (цифровая модель земной поверхно- 
сти; аїсйа! тоаг! ої еапії зигасе; дївиаіез 
Моаєі! п дек Екаобег/ййсне )): логіко-мате- 
матичний опис у цифровій формі об'єктів 
земної поверхні і зв'язків між ними. 5. 
МОДЕЛЬ ІНФОРМАЦІЙНА (информа- 
ционная модель, іп/омтайопа! тоайеї; Ітор- 
тайопутоаеі! п): відображає сукупність ві- 
домостей, сигналів, які містять інформацію 
про об'єкт зовнішнього середовища, 21. 
МОДЕЛЬ ЙМОВІРНА (вероятностная 
модель; ргоБафбійзіс тоаеі; уайтяснеїпії- 
спез Моаєії п): 1) модель (тип) розподілу 


ймовірностей випадкових величин; 2) мо- 
дель, яка перебуває у стані ймовірної по- 
дібності до модельованого об'єкта і міс- 
тить випадкові елементи. 21. 

МОДЕЛЬ КАРТОГРАФІЧНА (карто- 
графическая модель; сапіовгарпісаї тоае!; 
Капозгарпізспез Моаєі! п): модель у виг- 
ляді одного з картографічних творів, чіль- 
не місце серед яких належить карті. Ос- 
новні властивості М. к.: просторово-часова 
її подібність системі-оригіналу, об'єктивна 
і змістова відповідність її системі-оригі- 
налу, математична обгрунтованість, огля- 
довість. М. к. притаманні також властиво- 
сті, що стосуються карти (метричність, 
наочність тощо), 5. 

МОДЕЛЬ КОНТУРІВ ЦИФРОВА (циф- 
ровая модель контуров;аїяйаі тоаеі ої 
сопіоит; дївйаіез Моаєі! п авг Котиге рі): 
цифрова модель, що містить інформацію 
про планове розташування і відносні ви- 
соти об'єктів місцевості. 5. 

МОДЕЛЬ ЛІНІЙНА (линейная модель; 
Ійпеак тоаеї; Ііпеагез Моаєеії п): модель, у 
якій всі залежності параметрів приймають 
лінійними. 21. 

МОДЕЛЬ ОПТИМІЗАЦІЙНА (оптими- 
зационная модель, орійтізайїоп тоаєеї; орії- 
тізієте Моаєії! п): модель, яка містить ці- 
льову функцію для вибору найкращого ва- 
ріанта розв'язку. 21. 

МОДЕЛЬ РЕЛЬЄФНА (рельефная мо- 
дель, ійгее-дітепзіопа! тоаеї; атеїдітепзіо- 
паіез Моаєі! п): зменшена об'ємна модель 
певного (здебільшого гірського) рельєфу 
земної поверхні. Використовують для 
отримання фоторельєфу, що є основою 
зображення рельєфу на картах. М.р. від- 
різняється від карти рельєфної тим, що на 
ній немає картографічного зображення. 
Найпростішу М. р. виготовляють так. Ви- 
користовуючи карту в прийнятому м-бі, 
вирізають із картону (пінопласту) по гори- 
зонталях т. зв. висотні шари, які потім від- 
повідно наклеюють один на одного. Отри- 
ману так ступінчасту об'ємну фігуру зглад- 
жують в'язкою речовиною. Процес зглад- 
жування вимагає від виконавця глибоких 
геоморфологічних знань. 5. 


Модель... 


МОДЕЛЬ СТЕРЕОСКОПІЧНА (сте- 
реоскопическая модель, 5іегеозсоріс тоаеі; 
зегео5Корізспез Моаєії п): просторова мо- 
дель об'єкта, яка виникає у свідомості лю- 
дини під час бінокулярного розглядання 
двох фотознімків, отриманих з різних то- 
чок простору (збазису фотографуван- 
ня). Найпростішим приладом для отри- 
мання М. с. єстереоскоп. Для отриман- 
ня М. с. потрібні такі умови: сфотографу- 
вати об'єкт з певного базису; отримати зні- 
мки, на кожному з яких зобразяться точки 
об'єкта; під час бінокулярного розглядан- 
ня знімки мають бути розділені так, щоб 
ліве око бачило лівий знімок, а праве - пра- 
вий. 8. 

МОДЕЛЬ СТОХАСТИЧНА (стохасти- 
ческая модель; 5іосПазіїс тоаєї; зіосПазії- 
зснез Моаєі! п): математична модель, у якій 
параметри, що характеризують функціону- 
вання і стан модельованого об'єкта, про- 
цесу, явища, - випадкові величини, пов'я- 
зані між собою випадковими (стохастич- 
ними) залежностями. 21. 

МОДЕЛЬ СТРУКТУРНА (структурная 
модель; зїгисїима! тоає!; зіиигейез Мо- 
4еї! п): модель, яка відображає структуру 
об'єкта. 21. 

МОДЕМ (модем; тодет; Модет п/т): 
пристрій для обміну інформацією і пере- 
творення сигналів. 21. 

МОДУЛЯТОРИ ЕЛЕКТРООПТИЧНІ 
(злектрооптические модуляториеі; єЇесто- 
оріїсаї тодиіатог5; еіекгооріївспе Моаиіа- 
гоге т рі): пристрої, в яких для модуляції 
світла використовують Керра ефект і 
Поккельса ефект. Залежно від застосо- 
ваного ефекту їх наз. компенсаційними 
комірками Керра або компенсацій- 
ними комірками Поккельса. Голов- 
ною частиною комірок Керра є конденса- 
тор Керра. Це скляний герметично закри- 
тий балончик, заповнений нітробензолом 
із впаяними всередині пластинками кон- 
денсатора. Коли до конденсатора прикла- 
дена напруга, то рідина, що міститься між 
його пластинками, набуває властивостей 
одновісного кристала, оптична вісь якого 
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збігається з напрямом силових ліній у кон- 
денсаторі. Світловий промінь скеровують 
між пластинки конденсатора перпендику- 
лярно до силових ліній. Основною части- 
ною комірок Поккельса є одновісний кри- 
стал, так встановлений між пластинками 
конденсатора або в ємнісній частині резо- 
натора, щоб його оптична вісь збігалася з 
напрямом силових ліній. Світловий потік 
пропускають крізь кристал, паралельно до 
його основної оптичної осі або перпенди- 
кулярно до неї. Відповідно розрізняють ло- 
здовжні або поперечні комірки Поккельса. 
У поздовжніх комірках пластинки конден- 
сатора мають бути прозорі або мати отво- 
ри. Комірки Керра і Поккельса бувають не- 
повні та повні. Неповна комірка містить 
поляризатор і конденсатор Керра або Пок- 
кельса (рис., а-в). Першим на шляху про- 
меня є поляризатор. Після його проходжен- 
ня промінь стає плоскополяризованим. По- 
тім він потрапляє в нітробензол або крис- 
тал. Якщо на конденсаторах немає напру- 
ги, то промінь проходить крізь них без змін 
у неповній комірці Керра (рис., а) і поздов- 
жній неповній комірці Поккельса (рис., б). 


І 








со 
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Модулятори... 


У поперечній неповній комірці Поккельса 
(рис., в) промінь у кристалі розкладеться 
на два і вони вийдуть з нього з різницею 
ходу А 2 (пу -п,) або з фазовим зсувом 
мо є Ол/АХло - п, У. Тут по і п, - показ- 
ники заломлення звичайного і незви- 
чайного променів у кристалі; А - дов- 
жина хвилі світла; / - довжина шляху в кри- 
сталі. 








І 
""|опт.вісь 


їм 


е 
Якщо до конденсаторів прикладена на- 
пруга, то в них у всіх комірках промінь роз- 
кладається на два і, проходячи через кон- 
денсатор, вони отримують різницю ходу 
або фазовий зсув, який є функцією напру- 
ги на конденсаторі. Щоб амплітуди обох 
променів були однакові, поляризатор уста- 
новлюють так, щоб площина коливань по- 
ляризованого ним променя утворювала з 
оптичною віссю, яка з'являється в конден- 
саторі Керра і в кристалі комірок Поккель- 
са, кут 457. Фазовий зсув, якого набувають 
промені під час проходження неповної ко- 
мірки Керра, 


ух з 2лВІЕ/ЗО0А) «л(Е/Е, У, 
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під час проходження неповної поздовжньої 
комірки Поккельса 
і поперечної - 
Ул 7 Мо  (т/2)РАЕ/й з 

-Мо ЕЕ ша): 
Тут Е - напруга, прикладена до конденса- 
тора, В; Е,, - критична або півхвильова на- 
пруга; В - стала Керра; Р - стала Поккель- 
са. Із формул бачимо, що коли ДЕ ,то 
у з , тобто фазовий зсув променів дорів- 
нює півперіоду, а їх лінійний зсув - 4/2. 
Значення критичної напруги зумовлене 
розмірами конденсатора, властивостями рі- 
дини або кристала, кольором світла тощо. 
Із формул випливає, що коли до конденса- 
торів неповних комірок прикладена змін- 
на напруга, то змінними є фазовий зсув або 
різниця ходу променів, тобто неповні ко- 
мірки є модуляторами фазового зсуву. Пов- 
ні комірки відрізняються від неповних 
наявністю аналізатора на шляху променів, 
які вийшли із конденсатора Керра або Пок- 
кельса (рис., г - є). Площина аналізатора 
найчастіше перпендикулярна до площини 
поляризатора. Тому повні комірки наз. та- 
кож схрещеними. Але бувають повні комір- 
ки з паралельними поляризатором і аналі- 
затором. Аналізатор змінює модуляцію фа- 
зового зсуву на модуляцію інтенсивності 
променя. Рівняння світлового потоку піс- 
ля проходження повної комірки Керра має 
такий вигляд: 

Ф. є Фузіп(у,./2), 
після проходження повної поздовжньої ко- 
мірки Поккельса: 


Фид 7 Фо зі пл/2)» 
а поперечної: 

Фил хв Фо зіп' (уо Мп у2) й 13. 
МОДУЛЯТОРИ СВІТЛА (модуляторь 
света; ЇяНі тоашіаїог; Гісіитоадніаюте т 
рі): пристрої, які використовують для зов- 
нішньої модуляції світла. М. с. розташову- 
ють на шляху випромінювання джерела, У 
світловіддалемірах використовують моду- 
лятори інтенсивності світла та форми еліп- 


Модуляційна... 


са поляризації. Частота модуляції світла 
ними не може бути менше 10 МГц, треба 
мати змогу легко змінювати її плавно або 
дискретно. М. с. мають модулювати світ- 
ло згідно з гармонічним законом. Модуля- 
тори віддалемірів мають бути простими в 
обслуговуванні пристроями з якнайбіль- 
шою прозорістю та мінімальною потужні- 
стю живлення. М. с. поділяють на механі- 
чні, фізико-оптичні та електрооптичні. 
Механічними модуляторами можна моду- 
лювати інтенсивність світла лише на ни- 
зькій частоті, тому їх у віддалемірах не ви- 
користовують, незважаючи на просту бу- 
дову. 

У фізико-оптичних модуляторах викори- 
стовують інтерференцію світла або диф- 
ракцію. В першому випадку для модуляції 
періодично змінюють різницю шляхів 
інтерферуючих променів. У другому випад- 
ку в рідині або твердому середовищі доби- 
ваються появи дифракційних граткок, крізь 
які пропускають світловий потік. Зі зміною 
параметрів цих граток відбувається пере- 
розподіл енергії в дифракційній картині, 
що використовують для модуляції інтен- 
сивності світла. Фізико-оптичні модулято- 
ри дуже складні. Тому їх застосовують 
рідко. 

Найчастіше застосовують електрооптич- 
ні модулятори, в яких використано елект- 
рооптичні ефекти Керра і Поккельса (див. 
Модулятори електрооптичні). 13. 
МОДУЛЯЦІЙНА ХАРАКТЕРИСТИКА 
МОДУЛЯТОРА (модуляционная характе- 
ристика модулятора; тоадиіайоп сПагас- 
гегізіїс ортоайиіаог; Модйіаютзкепніпіе б: 
графічне зображення зміни модульованої 
величини в часі (напр., інтенсивності світ- 
ла) для заданої закономірності зміни при- 
кладеної до модулятора напруги. У світло- 
віддалемірах модулюючі коливання є ви- 
мірювальними, отже зміна модульованої 
величини мусить бути гармонічна. 13. 
МОДУЛЯЦІЯ (модуляція; тоаціатоп; Мо- 
Чиапоп 5; Моднйегипя Д: зміна за заданим 
законом сигналів, величин, параметрів, які 
характеризують фізичний процес. 21. 
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МОДУЛЯЦІЯ ЗОВНІШНЯ (внешняя мо- 
дуляция; ехіетаї тодніайоп; йцфеге Модиіе- 
типе д: див. Модулятори світла. 13. 
МОДУЛЯЦІЯ КОЛИВАННЯ (модуляция 
колебания; о5сійайоп тодиіацоп; МеПеп- 
тодийегипр Ї): закономірна зміна одного з 
параметрів коливання. Розрізняють амплі- 
тудну, частотну та фазову модуляцію. Час- 
тота модулюючих коливань завжди у бага- 
то разів менша від частоти модульованих 
коливань. Модульовані коливання наз. не- 
сучими коливаннями. 13. 
МОЛОДЕНСЬКОГО ЗАДАЧА (Задача 
Молоденского; Моіоаєтуку 5 ргобієт; Ай 
заРфе Гуоп Моіодензкі): визначення зовніш- 
нього гравітаційного поля Й/ планети І її 
фізичної поверхні 3; за результатами ніве- 
лірних, гравіметричних і астрономічних 
вимірювань, які є приростами потенціялу 


(ПР, - М/о) сили ваги і сили ваги (є» - 80) 
на поверхні 2; Землі у вигляді функцій 
астрономічних координат Ф, А (Й/о 1 Яо від- 
несені до початкового пункту нівелюван- 
ня). Для однозначності розв'язку мають бу- 
ти відомі ще дві сталі, напр., маса Землі і 
М, або Я, і віддаль між двома віддалени- 
ми пунктами. Замість М/ визначають збу- 
рювальний потенціял Т- МИ - (, де (/ - 
нормальний потенціял, Г-- функція гармо- 
нічна поза 2; і регулярна на нескінченно- 
сті. Крайова умова для Т стосується повер- 
хні Землі першого наближення - телуро- 
їда т 


од 1ду 

рань М з РН з 

дноудн | 85 їх 
Іду по 
РЗК 


Якщо шукають Т на Т у вигляді потенція- 
лу простого шару, тобто 


Т(В,І,Н) а а, 
т А 


де В, І, Н - геодезичні широта, довгота і 
висота, то густина цього шару Ф задоволь- 
няє інтегральне рівняння 2-го роду, яке в 
теорії Молоденського наз. основним: 


Момент Р 
2ло(В, І) сова з 8(8,1,Н)- У(В,Н')- 
20) ов, роз 


р 2рт ї 
1 р? -р? 
жо ФВ) ат. 
2рт: " 


Тут г - віддаль між точками на поверхні Т 
з радіусами-векторами 0 (для точки, в якій 
обчислюється Ф) і р" (для біжучої точки 
інтегрування); р// - нормальна висота; (/ 
- кут нахилу гіпсометричної поверхні Т. 
Головна частина збурювального потенція- 
лу Т, (нульове наближення), який знахо- 
дять із розв'язку цього рівняння, відпові- 
дає розв'язку Стокса теорії визначен- 
ня фігури Землі з однією відмінністю: 
в теорії Стокса крайова умова віднесена до 
сфери, ав цьому випадку - до поверхні Зе- 
млі першого наближення. 15. 

МОМЕНТ (момент; тотепі; Мотепі п): 
розглядають такі М.: 

гіроскопічний - векторна величина 
МреНзд,де На», І - момент інер- 
ції, у- вектор абсолютної кутової швидко- 
сті тіла, 0 - кутова швидкість повороту ве- 
ктора Н у деякій просторовій тривісній си- 
стемі координат. Цей термін пов'язаний з 
такою властивістю гіроскопа: підчас дії 
на гіроскоп зовнішнього М. кінематичний 
М. гіроскопа прецесує з кутовою швидкіс- 
тю О, намагаючись суміститися з вектором 
зовнішнього М,.; 

розвантажувальний - М., прикладений до 
зовнішньої рамки гіроскопа і спрямований 
протилежно збурювальному М. Практич- 
но використовується для того, щоб уник- 
нути т. зв. змикання рамок гіроскопа, тобто 
втрати гіроскопічної стабільності під час 
довготривалої дії зовнішнього М. і пре- 
цесії гіроскопа. 8. 

МОМЕНТ АБСОЛЮТНИЙ (абсолют- 
ньй момент; арзоїше тотепі; абзоіціез 
Мотепі п): розрізняють абсолютний по- 
чатковий момент /-го порядку Й, та абсо- 
лютний центральний момент К-го порядку 
Ув які визначаються за формулами: 


Ву МІХ ур 2 МІХ от, Тут: М |е| - 
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математичне сподівання відповідної вели- 
чини, що в дужках; Х - величина випад- 
кова; т - математичне сподівання випад- 
кової величини Х. 
МОМЕНТ ІНЕРЦІЇ ТІЛА ВІДНОСНО 
ОСІ (момент инеруии тела относитель- 
но оси; іпекіїоп Ббоду тотетит афбоиці їйе 
ахіз; Тудозпейзтотепі п геіаїіу дег АсП5е Б: 
міра інертності тіла в обертовому русі нав- 
коло осі. Момент інерції дорівнює сумі до- 
бутку елементарних мас ат усіх малих ча- 
стин тіла на квадрати їх віддалей 0 доцієї 
осі. 
Із Г дат : 

Момент інерції / відносно довільної осі по- 
в'язаний з моментом цього тіла /, відно- 
сно осі, що паралельна розглядуваній і про- 
ходить через центр інерції / є Ід я та 2 де 
т - маса тіла, а д-- віддаль між осями. 6. 
МОМЕНТ КОРЕЛЯЦІЙНИЙ (корреля- 
ционньй момент; согтеїайоп тотепі; Ког- 
теіайопутотепі п): див. Коваріація. 
МОМЕНТ НОРМАЛЬНОГО РОЗПОДІ- 
ЛУ (момент нормального разделення, то- 
тепі о) погтаї дізігібийоп; Мотепі п дек 
Могтаїіуепіейипе ): центральний момент А- 
го порядку М, нормально розподіленої ве- 
личини випадкової. Для нормального роз- 
поділу існує рекурентна формула обчис- 
лення моментів випадкових порядків через 
моменти нижчих порядків: 

Му з (є-1)97Му» 
де є? - дисперсія нормального розподілу. 
Користуючись цією формулою і беручи до 
уваги, що М, а Му? 0, можна обчислити 
центральні моменти всіх порядків. Оскіль- 
ки М| 70, то з рекурентної формули випли- 
ває, що всі непарні моменти нормального 
розподілу дорівнюють нулеві (М, - М. - 
... 7 0), 
МОМЕНТ ПАРИ СИЛ (момент парь 
сил; тотепі ої Брогсе соиріе; Мотені п аєг 
Раагкгайе Грі): якщо до твердого тіла при- 
кладена пара сил, то їхня дія характери- 


зується моментом пари сил та РО М, що 
спрямований перпендикулярно до площи- 


Момент... 


ни дії пари сил у бік, звідки оберт, який 
здійснює пара сил, видно проти ходу стріл- 
ки годинника (у правій системі коорди- 
нат). 8. 

МОМЕНТ ПОЧАТКОВИЙ (начальньй 
момент, іпіна! тотепі; Ап/апрутотепі п): 
початковим моментом /-го порядку вели- 
чини випадкової Х наз. математичне спо- 


дівання величини Х" ІМ їх ї Ї М. п. 
дискретної випадкової величини визнача- 
ють за формулою 

ок 

іх з Ух рі 5 

ізі 
де х, - значення, яких набуває випадкова 
величина Х; р, - ймовірності цих значень, 
а М. п. неперервної випадкової величини 
- за формулою 


і уми 


де Дх) - густина розподілу величини Х. 
М. п. першого порядку - математичне спо- 
дівання вип. величини (І, с т,). 
МОМЕНТ ПРОХОДЖЕННЯ ЧЕРЕЗ 
ПЕРИЦЕНТР (момент прохождения че- 
рез перицентр; тотепі ої їгап5ії уіа регі- 
сепіте; ригспрапезтотепі п дис Регігепі- 
гит п): див. Елемент орбіти динаміч- 
ний. 9. 
МОМЕНТ СИСТЕМИ ВИПАДКОВИХ 
ВЕЛИЧИН (момент системь зависимьх 
величин; тотепі о зузіет оГтапаот уаїіне5; 
Мотепі п де5 5узтету п дек Хирайзєгбззеп Ї 
рі): розрізняють початковий /, , та центра- 
льний М, , моменти системи величин ви- 
падкових. Початковим моментом порядку 
системи наз. математичне сподівання до- 
бутку Х" на У": фе МІХ У"). Центральним 
моментом порядку системи наз. математичне 
сподівання добутку С-т ЗИ на(у-т М, бі 
з МІХ -т Як (У-т я ). Формули бою 
реднього обчислення моментів для дискрет- 
них випадкових величин: 

Що З ХУ У) Ру 

) 


ї 


Ма БРЕД 
ї ) 


т (у тту)"- ру, 
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де х, та у, - значення випадкових величин 
Х та У, т, і т, - математичні сподівання 
випадкових величин Х та У; ріг ймовір- 
ність того, що система (х, у) набуде значен- 
ня (х,, у. Для неперервних випадкових ве- 
личин: 


з аву (2, уМіхау; 


Муз з Пот (у ту) Го уЗіхау, 


де Дх, у) - густина розподілу системи. 
Особливу роль як характеристика системи 
має другий змішаний центральний момент. 
Його наз. кореляційним моментом і позна- 
чають К, М «Кк, у. 

МОМЕНТ СТАТИСТИЧНИЙ (статис- 
тический момент5; 5іаїізііса! тотепі; з1аїі- 
зпізснез Мотепі п): розрізняють початко- 
вий та центральний статистичний момен- 
ти. Початковий М. с. К-го порядку визна- 
чають за формулою 


де 3 
шео-Ух 
Пп і-і 


о (а зх У, 

П ік 

де Х - середнє статистичне; х, - значення 
випадкової величини, яка спостерігається 
в і-му досліді; п - кількість дослідів. Для 
дуже великої кількості дослідів обчислення 
М.с. за наведеними формулами надто гро- 
міздкі. В цьому випадку всі досліди поді- 
ляють на г розрядів і будують інтерваль- 
ний статистичний ряд. Тоді М. с. виража- 
тимуться такими формулами: 


пеїж «рі; мі зУ, 


ма 
ш 


а центральний - Мі з 


(2-Х) рі, 


-- -- ж . . . 
де хе7Х; рі, г - Кількість розрядів 


лм, 


із! 


ак занн - середина і-го розряду; 


р -- відносна частота і-го розряду. М. с. по- 
чатковий першого порядку - статистичне 
середнє Пи ш 

МОМЕНТ ЦЕНТРАЛЬНИЙ (централь- 


ньй момент; сепіта! тотепі; Хептаїто- 
тепі п): центральним моментом М,  ВеЛИ- 


Момент... 


чини випадкової Х Х-го порядку наз. ма- 

тематичне сподівання величини (Х - т) 

ми МОХ- т). М. ц. дискретної випад- 

кової величини обчислюють за формулою 
п 


М, -У(оо-т,) р; , 


ізі 
а неперервної - 
Зоо 


Муз Дезт,) ГОМ. 


де т,- математичне сподівання випад- 
кових величин; х, - значення випадкової 
величини Х; р, - ймовірності цих значень; 
До) - густина розподілу величини Х. М. ц. 
першого порядку дорівнює нулеві (М, - 0), 
другого порядку - дисперсія випадкової 
величини (М, с Д.). 
МОМЕНТИ НОРМАЛЬНОГО РОЗПО- 
ДІЛУ (моменть нормального распределе- 
ния; тотенпіз о/ помтаї аїзібийоп; Мотеп- 
ге прі дек Моктаїуетейипе 5): для централь- 
них моментів нормального розподілу спра- 
ведливе таке рекурентне співвідношення: 
из 2 (5- Пд шого» і 

де б - середнє квадратичне відхи- 
лення; |; - центральний момент 5-го по- 
рядку. Якщо Щі, 7 1, й 7 0, то 

дусі Зініл р «2002; 
тобто всі непарні моменти нормального 
розподілу дорівнюють нулеві. 20. 
МОНІН ІВАН ФЕДОРОВИЧ 
(16.07.1920-18.12.2001) Нар. у с. Михай- 
лівка Запорізької обл. 1941 закінчив три 
курси Дніпропетровського гірничого ін-ту, 
а в 1948 - геодезичний факультет Львівсь- 
кого політехнічного ін-ту (ЛПІ) за спеціа- 
льністю астрономогеодезія. З 1949 викла- 
дач ЛПІ. 1954 захистив кандидатську ди- 
сертацію , Деформація геоїда та денудація 
материків", 1967 - докторську , Методи ви- 
значення фігури і гравітаційного поля Зем- 
лі". 1962-85 --зав. кафедри прикладної гео- 
дезії ЛПІ. Опублікував понад 100 науко- 
вих праць, серед них підручник , Вища гео- 
дезія". Основний науковий напрям -- тео- 
рія фігури Землі, гравіметрія, зрівноважен- 
ня геодезичних мереж. 
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МОНІТОР (монитор; топйогк; Мопійог 
т): Ї) система контролю за іншою систе- 
мою; 2) програма, яка керує введенням ви- 
користання інших систем; 3) обслугову- 
вальна програма для збору інформації. 21. 
МОНІТОРИНГ (мониторинг; топійогіпя; 
Мопійогіпя т): система спостережень, оці- 
нювання, контролю та управління станом 
об'єкта або об'єктів чи явищ у зв'язку з дією 
певного фактора або групи факторів. 4. 
МОНІТОРИНГ БІОСФЕРНИЙ (био- 
сферньй мониторинг; Фіозрнете топио- 
гіпо; Віозрпйгетопіогіпе т); глобальна 
система спостережень, контролю і оціню- 
вання стану параметрів і явищ у біосфері 
(екологічних, біологічних, санітарно-ток- 
сикологічних, соціологічних) у регіональ- 
них, національних, міжнародних м-бах. 4. 
МОНІТОРИНГ БІОЛОГІЧНИЙ (биоло- 
гический мониторинг; Біоіовіса! топіо- 
гіпа; Біоїовізсне Мопіогіпе т): моніто- 
ринг розвитку і змін біологічного середо- 
вища для отримання інформації, потрібної 
для планування заходів з охорони фауни і 
флори. 4. 

МОНІТОРИНГ ДИСТАНЦІЙНИЙ (ди- 
стануцонньшй мониторинг; аї5іапзе топі- 
їогіпе; Кегпкипахтопійогіпе т): моніто- 
ринг, що виконується з певної відстані: з 
космічних, авіаційних та ін. літальних апа- 
ратів, а також реєстрація з точок, віддале- 
них від об'єктів спостереження в автоно- 
мному режимі, з передачею інформації в 
центри збору та опрацювання. 4. 
МОНІТОРИНГ ДОВКІЛЛЯ (монито- 
ринг окружающей средмеі; епуіготепіа! то- 
пйогіпе; (тугізтопіогіпу т): моніто- 
ринг за станом і динамікою довкілля, 
вплив на нього антропогенних і техноген- 
них процесів для прогнозування змін і ви- 
роблення застережних заходів, 4. 
МОНІТОРИНГ ЕКОЛОГІЧНИЙ (зко- 
логический мониторинг; есоіовіса топйогіпя; 
Цтуріїзспиїотопйогіпя т); моніторинг за 
динамікою екосистем різних рангів, зміна- 
ми у компонентах і характеристиках при- 
родних та антропогенних процесів. 4. 
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МОНІТОРИНГ ЗЕМЕЛЬ (мониторинг 
земель; топійогіня о/ Іапа; Водептопіогіпя 
т, Стипатопйогіня т): моніторинг заста- 
гном земельного фонду для вивчення фізи- 
ко-геологічних і антропогенних процесів, 
що впливають на природні якості грунтів, 
їх аналізу і вироблення застережних захо- 
дів. 4. 

МОНІТОРИНГ КОСМІЧНИЙ (косми- 
ческий мониторинг; 5расе топіїогіпе; 
Уепгтанттопйогіпя т): моніторинг ди- 
станційний, що здійснюється із косміч- 
них кораблів і супутників Землі. 4. 
МОНОКОМПАРАТОР (монокомпаратор; 
топосотрагтаїог; МопоКкотрагаїог т): при- 
лад для монокулярних вимірювань плос- 
ких прямокутних координат точок фото- 
знімка. Застосовується у фотограмметрії 
(для вимірювань координат точок на аеро- 
або фототеодолітних знімках), в астроме- 
трії (для вимірювань знімків зоряного не- 
ба). 8. 

МОНТАЖ ФОТОПЛАНУ (монтаж фо- 
топлана; аз5етфіу оГа рйогоріап,; Мотазе 
Даез ОпорНоїоз п (4е5 Війаріап5 т)): про- 
цес компонування центральних частин 
трансформованих фотознімків на планше- 
ті, який складається з таких операцій: про- 
бивання отворів на трансформаційних точ- 
ках фотознімка спеціальним інструментом 
- пуансоном; накладання знімків на план- 
шет так, щоб точки, нанесені на планшет 
за координатами, збігалися з центрами 
отворів; розрізування знімків кривими (або 
ламаними) лініями, що проходять орієн- 
товно через середини поздовжнього і по- 
перечного перекривань знімків; наклеюван- 
ня на планшет центральних частин знімків, 
що залишилися після розрізування. 8. 
МОНТАЖ ФОТОСХЕМИ (монтаж фо- 
тосхемь; аззетріу ої рпоіозспете; Моп- 
гаєе 7 дез Вйатозаїк, Мота»?е Ї асз Тий- 
Бйазкізге Д: процес створення фотосхе- 
ми, що складається з таких операцій: на- 
кладання один на одного сусідніх знімків 
(якість накладання контролюється швид- 
ким і багаторазовим підніманням країв 
одного знімка над іншим або перевіркою 
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збіжності т. зв. початкових напрямів знім- 
ків); розрізання ножем накладених знімків 
ламаною або хвилястою лінією (проходить 
приблизно посередині перекриття знімків); 
наклеювання вирізаних центральних час- 
тин знімків на жорстку основу; оцінюван- 
ня якості М. ф. за розходженнями конту- 
рів на лініях розрізу. 8. 

МОНТАЖНА ВІСЬ (монтажная ось; аз- 
зетріу ахіз; Мотареасйуе д): лінія, закріп- 
лена на будівельному об'єкті. Відносно 
монтажної осі встановлюють у проєктне 
положення окремі елементи конструкцій 
споруд або технологічного обладнання. 
Монтажні осі розмічують на кожному по- 
версі по периметру споруди та в місцях 
встановлення колон або несучих панелей. 
У каркасному будівництві монтажні осі за- 
кріплюють на колонах, у панельному -- на 
плитах перекриття. Монтажні осі викори- 
стовують також для контролю правильно- 
сті встановлення несучих конструкцій, Та- 
кий контроль виконують переважно ліній- 
ними промірами від монтажних осей. 7. 
МОНТАЖНИЙ ГОРИЗОНТ (монтаж- 
ньшй горизонт; аззетбіу Погігоп; Мопіаре- 
Погігопі т): площина, яка проходить через 
опорні несучі конструкції на кожному по- 
версі чи ярусі споруди, що будується. На 
М. г переносять опорні точки розмічуваль- 
них осей, закріплених на горизонті ви- 
хідному. Перенесені та закріплені на М. г. 
опорні точки є Його геодезичною основою. 
Залежно від типу будівлі, кількості повер- 
хів, конструктивних особливостей обира- 
ють той чи інший спосіб побудови плано- 
вої та висотної геодезичної основи на М. г. 
В окремих випадках для будівель довжиною 
понад 100 м, встановлюють єдиний М. г. на 
ділянці між деформаційними швами, 7. 
МОНТУВАННЯ ГОЛУБИХ КОПІЙ 
(монтаж голубьх копий; Біце Ппе ргіпі 
тоипіїпе; Віаикоріептопіаве )): зводиться 
до перенесення у способі фотомеханічно- 
му зображення з картматеріалу на оригі- 
нал карти складальний. На прикладі 
оригіналу аркуша топографічної карти 
М. г. к. здійснюють по точках перетину 
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координатної (географічної) сітки 1 опор- 
них геодезичних пунктах, які є на основі 
складального оригіналу і на голубій копії. 
Для цього на копіях у цих точках і пунктах 
прорізують пуансоном наскрізь маленькі 
отвори, використовуючи які, суміщають 
відповідні точки копії та основи, далі копію 
наклеюють на основу. Здебільшого замість 
наскрізних отворів на копії прорізують з 
трьох боків невеликі віконця, які відги- 
нають під час суміщення точок (пунктів), 
а потім ці віконця заклеюють. Заклеюють 
також наскрізні отвори копій. Якщо роз- 
міри голубої копії не відповідають теоре- 
тичним, то таку копію монтують окреми- 
ми частинами, але за умови, щоб на кож- 
ній частині було не менше трьох точок, за 
якими можна цю частину змонтувати, і що 
розриви між двома суміжними частинами 
були не більше 0,2 мм. Якщо розміри копії 
зменшені, то її зволожують і розтягують 
під час монтування до потрібної величини. 
Якщо розміри цих копій менші ніж теоре- 
тичні, то покривають клеєм нижній бік 
копії, якщо більші -- основу. М. г к. скру- 
пульозно контролюють. 5. 

МОРЕ ТЕРИТОРІАЛЬНЕ (территори- 
альноге море; Іекгйогіалі 5еа; Тегтйогіаїтеег 
п): морський пояс, що прилягає до суходо- 
лу чи внутрішніх вод держави 1 є части- 
ною її території. На М. т., його дно і надра, 
а також на повітряний простір прибережна 
держава здійснює суверенітет. Ширина М. т. 
не може перевищувати 12 мор. миль. 6. 
МОРОЗ ОЛЕКСАНДР ІВАНОВИЧ 
(03.07.1955) Нар. у с. Іллінка Ханкайсько- 
го р-ну Приморського краю (Рос. Федера- 
ція). 1981 закінчив Львівський політехніч- 
ний ін-т за спеціальністю , Прикладна гео- 
дезія". Канд. техн. наук. 1987 закінчив аспі- 
рантуру Дрезденського технічного ун-ту, 
де захистив дисертацію , Дослідження ні- 
велірної рефракції в приземному шарі ат- 
мосфери на основі коливань зображень". 
З 1993 зав. кафедри геодезії Національно- 
го ун-ту ,,Львівська політехніка". Науковий 
напрям -- прогнозування вертикальної реф- 
ракції та моделювання рефракційних полів. 


МОРЯ НА МІСЯЦІ (моря на Луне; 5еаз 
оп те Мооп; 5ее Гані даєт Мопа ту: на від- 
міну від земного поняття моря як поверх- 
ні води, на Місяці так названо темні райо- 
ни його поверхні, які можна побачити в те- 
лескоп або на фотографії. Поверхня морів 
досить гладка порівняно з материковими 
зонами. Загальна площа всіх морів стано- 
вить близько 1796 усієї поверхні Місяця, 
вони розташовані здебільшого на видній 
півкулі Місяця. Найбільші з морських зон: 
Океан Бур, Море Дощів, Море Холоду, Мо- 
ре Спокою. Характерним для морських зон 
є те, що їх рівень, як звичайно, на 1-2 км 
нижчий ніж материків, а деякі моря пра- 
вильної округлої форми ще глибші. Основ- 
ні породи морів - базальти, які зумовлюють 
темний колір цих утворень. Густина база- 
льтових порід на 0,3-0,4 г/см! більша від 
густини материкових і в більшості гіпотез 
їх походження пов'язують з речовиною 
мантії Місяця. 11. 

МОТОРНИЙ АНДРІЙ ДАНИЛОВИЧ 
(10.12.1891-26.02.1964) д-р техн. наук 
(1960), проф. (1961), один із засновників 
геодезичної науки і вищої геодезичної осві- 
ти в Україні. Навчався в його Імператорсь- 
кої Величності Великого князя Костянти- 
на Межовому ін-ті (тепер Московський ін-т 
інженерів геодезії, агрофотознімання та 
картографії). 1921 працював геодезистом 
у Ямальській геодезичній експедиції, 
1922-24 викладав геодезію, меліорацію та 
земельний закон у Золотоніському техні- 
кумі, 1925-26 - директор технікуму в Чер- 
нігові. З 1927 працює викладачем геодезії 
у Харківському геодезичному 1 землевпо- 
рядному ін-ті, а з 1930 заступник директо- 
ра цього вищого навчального закладу з нав- 
чальної роботи. Одночасно 1927-31 пра- 
цює інженером-геодезистом на виробниц- 
тві. Після реорганізації ін-ту декан геоде- 
зичного факультету Харківського інжене- 
рно-будівельного ін-ту. Перед завершен- 
ням війни в січні відряджений до Львова. 
Його призначено деканом факультету вод- 
ного і шляхового будівництва та завідува- 
чем кафедри геодезії Львівського політех- 
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нічного ін-ту, яку він очолював до остан- 
нього дня життя. 1946-1951 - декан ново- 
створеного геодезичного факультету. До- 
сліджував джерела похибок під час скла- 
дання карт м-бу 1:50000 контурно-комбі- 
нованим методом, і систем ланок поліго- 
нометрії, відомих тепер як засічки Мотор- 
ного, 

МУЛЬДА ОСІДАННЯ (мульда оседания; 
саніагоп, зиРзідепсе їтоцяй; 5епКипазтиде 
Д:чашко- чи коритоподібна ввігнута склад- 
ка земної поверхні, що утворилася внаслі- 


НАБУХАННЯ ПОРІД (набухание пород; 
(тіпіпе) госК зуеПіпе; Онейипо 7 4е5 
Сезіеїпе п): здатність породи збільшуватися 
в об'ємі під час зволоження; характеризу- 
ється трьома показниками: ступенем, або 
деформацією, вологістю, тиском. 4. 
НАВАНТАЖЕННЯ КАРТИ (нагрузка 
карть; атоипі о/ аеіаїз; Капепфеіазипя 
Л): міра заповнення змісту карти засо- 
бами графічного зображення. 35. 
НАВІГАЦІЙНІ ЕЛЕМЕНТИ І ПО- 
ПРАВКИ (навигационнье злементьт и по- 
правки; памівайоп еЇетепіз апа ад(изітеніз; 
Маміраїопзеїсетете прі ипа Уегфеззегипреп 
рі): характеризують траєкторію і режим 
лету літака. До них належать величини, що 
визначають навігаційний трикутник швид- 
костей, а також кут знесення та кут вітру. 
Н. е. і п. включають поправку за девіацію 
компаса Дк (кут між північними напряма- 
ми магнетного і компасного меридіанів) і 
поправку за магнетне схилення Ду, ПОТріб- 
ні для визначення істинного курсу літака 
ІК акк (ЕД, ) А, де КК - компасний 
курс (кут між північним напрямом ком- 
пасного меридіана і поздовжньою віссю 
літака), 8. 
НАВІГАЦІЙНО-ГЕОДЕЗИЧНИЙ 
ПАРАМЕТР (навигационно-геодезический 
параметр; пауівайоп-яеоавіїс рагатеїег; 


350 М 


док осідання гірських порід після підзем- 
ного видобування корисних копалин. 4. 
МУЛЬТИПЛЕКС (мультиплекс; тийірієх 
таспіпе; У5спеіпуегугк т, Мийірієх ту): уні- 
версальний стереофотограмметричний 
прилад оптичного типу, призначений для 
створення топографічних карт і побудови 
просторових фототріангуляційних мереж. 
Перші моделі запропоновані 1934. Через 
невисоку точність та погіршені умови спо- 
стереження стереомоделі М. тепер на ви- 
робництві не використовуються. 8. 


Н 


геодійяспек Мауівапопурагатетег т); ве- 
личина, вимірювання якої дає змогу знайти 
положення рухомого об'єкта відносно за- 
даного пункту, координати якого відомі з 
потрібною точністю. 6. 

НАВІГАЦІЯ (навигацня; пауієаїоп; Ма- 
уірайоп д): один з розділів науки про судно- 
водіння. Основне завдання Н. - вибір най- 
вигіднішого шляху провадження по ньо- 
му судна і постійний контроль за його міс- 
цезнаходженням за допомогою навігацій- 
них приладів, астрономічних засобів та ра- 
діонавігаційних систем. Н. також наз, пе- 
ріод, упродовж якого можливе плавання в 
морях і річках. Поняття Н. відносять також 
і до інших засобів, Напр., Навігація по- 
вітряна, Н. космічна, біонавігація. б. 
НАВІГАЦІЯ ПОВІТРЯНА (воздушная 
навигацня; аєгіаі пауівайоп; Ги/їпамівайоп 
Д: наукова дисципліна, що вивчає методи 
та правила безпечного провадження літака 
чи літального апарата, а також авіаційні 
прилади та інструменти. 8. 

НАВІДНИЙ ПРИСТРІЙ ГЕОДЕЗИЧ- 
НОГО ПРИЛАДУ (наводящее устрой- 
ство геодезического прибора; зіоуу-тойіоп 
зскеуу; Еїпгісііипа / сиг ЕіпзтеНипе Д): вста- 
нівний пристрій для приведення рухомого 
вузла геодезичного приладу в задане поло- 
ження. 14. 
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НАВСТАР ГПС (НАВСТАР ГІПС; 
МАРЗТАВ СР5; МАУ5ЗТАН СР5): глобаль- 
на позиційна система, створена на за- 
мовлення МО США, повна назва Маміва- 
йоп ЗахеШе мії Тітіпе, апа Вапріпе Сіо- 
ба! Розійопіпе 5узіет - навігаційна супут- 
никова глобальна позиційна система за ви- 
мірюванням часу та віддалі (СР5). Призна- 
чена для забезпечення глобальної навіга- 
ції всіх видів наземного, повітряного і нав- 
колоземного космічного транспорту та роз- 
в'язування комплексу задач геодезії в 
системі координат У/С5-84 і в шкалі 
часу СР8, Грунтується на прийманні та 
опрацюванні радіосигналів, тому її вико- 
ристання не залежить ні від метеорологіч- 
них умов, ні від часу доби чи пори року. 
СР, порівняно з попередніми навігацій- 
ними та радіогеодезичними системами, за- 
безпечує вищу точність і продуктивність, 
дає змогу одночасно працювати необмеже- 
ній кількості користувачів; застосовується 
також в інших галузях господарства. Впро- 
ваджена замість допплерівської морської 
навігаційної супутникової системи ММ55 
ТКАМЛІТ. Проєктна розробка СР5 розпо- 
чалась 1964. Перші космічні апарати 
НАВСТАР експериментальної серії ВіосК 
І виведено на орбіти 1978. 1989-94 систе- 
ма укомплектована космічними апаратами 
(КА) основної серії ВіосК П. 1995 офіційно 
оголошено про її повну готовність до експ- 
луатації. Загальні затрати на створення 
СР5 становили -- 510 млрд. Широкого ци- 
вільного застосування (для побудови опо- 
рних, геодинамічних та ін. координатних ме- 
реж, розв'язання інженерних задач тощо) 
набула з середини 80-х років ХХ ст., що 
зумовило кардинальні зміни і суттєвий за- 
гальний протрес у геодезії. 

Космічний сегмент СР5 складається з 24 
ШСЗ МАУЗ8ТАБЕ, розподілених по 6 май- 
жеорбітах колових (е « 0,01) з висотою 
-20200 км (велика піввісь 26,5 тис. км, пе- 


ріод обертання 0,5 зоряної доби) так, щоб 
у будь-який момент часу над горизонтом 
будь-якої точки земної поверхні, на висоті 
1.2» 59, перебувала не менше чотирьох КА. 
Середня відстань між вузлами орбіт ви- 
східними 60?, нахилення до екватора 557. 
На кожній орбіті розташовано по 4КА з 
нерівномірним зсувом по аргументу ши- 
роти відносно супутників сусідніх орбіт. 
Зона огляду орбіт із земної поверхні 1522, 
1422, або 1322 для й є 0?, 592, 10? відповід- 
но. У пунктах із широтою »509М більшу 
частину доби доступні спостереженням на 
висоті й 2 159 одночасно 5-8 КА. Якщо су- 
путник проходить через зеніт геодезично- 
го пункту, то перебуває в зоні його видно- 
сті не менше 5 год. Супутники однієї орбі- 
ти описують одну й ту ж саму трасу, що 
повторюється через 2 витки (23 год 56 хв 
5 с). Початок кожного наступного витка зсу- 
вається відносно земної поверхні на - 1809 
на захід. Регресія вузла -0,041877. КА обер- 
таються навколо Землі як одне ціле, не змі- 
нюючи своїх взаємних положень, і всі одно- 
часно, за допомогою рупорної антени з ку- 
том випромінювання 277, стало зорієнтова- 
ної в надир, неперервно, у відомі запрогра- 
мовані моменти часу, випромінюють спе- 
ціальні (навігаційні) радіосигнали. Ці сиг- 
нали несуть пакети стабільної частоти, мо- 
дульованої мітками часу та навігаційним 
повідомленням стандартного формату. По- 
відомлення загальним обсягом 37500 біт 
(тривалість трансляції 12,5 хв) складаєть- 
ся з 25 сторінок (по 1500 біт, 30 с) кожна 
сторінка поділена на 5 блоків (300 біт, 6 с) 
по 10 слів (30 біт, 0,6 с). У кожному блоці 
першим стоїть слово телеметричної інфор- 
мації, що містить синхронізуючі імпульси 
та діагностичні повідомлення, другим -- 
синхронізуюче слово, що містить кількість 
6-секундних інтервалів від початку поточ- 
ного СР5-тижня до моменту початку тран- 
сляції наступного блока. Зміст інших слів 
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перших трьох блоків у повідомленні кож- 
ного супутника повторюється на всіх сто- 
рінках, тобто кожні 30 с. У них міститься 
номер СР5-тижня і параметри лише свого 
супутника: три коефіцієнти для моделю- 
вання поправок бортового годинника, про- 
гноз точності визначення користувачами за 
його сигналами відстаней ,пункт-супут- 
ник", індекс функціональної здатності бор- 
тової апаратури, момент оновлення інфор- 
мації, елементи орбіти супутника (ефе- 
мериди бортові) та їх епоха. Зміст чет- 
вертого і п'ятого блоків однаковий у сиг- 
налах усіх супутників і змінюється зі змі- 
ною сторінок, тобто має інтервал повторен- 
ня 25 сторінок, або 12,5 хв. Тут подаються 
дані про час ЮТС, параметри стану йонос- 
фери, елементи орбіт усіх супутників сис- 
теми (альманах) з меншою точністю, ніж 
у бортових ефемеридах, і параметри їх ро- 
бочого стану. На частині сторінок четвер- 
ті блоки зарезервовані для військових по- 
треб. Усі супутники випромінюють наві- 
гаційні сигнали 1.1 і 12 з амплітудами а; і 
а, на двох високостабільних (107 за до- 
бу) несучих частотах / 7 1575,42 Гц і 
5 2 1227,60 Гц. Їх рівняння мають такий 
вигляд: 

ЇЇ за, Р()Д(г)соз(Д 1) 

- а, С/А(УДр(г)зін( 1); 

12 з а, Р()Д(1)со5()5 - 1), 
де і - час; Д(2) - код Р (4аїа, памівабіоп даїа 
- навігаційні дані) - двійковий код з часто- 
тою 50 Гц, що містить навігаційне пові- 
домлення, за даними якого обчислюються 
координати КА на моменти спостережень; 
РІ9, С/ А(Т) - двійкові РЕМ (псевдошумо- 
ві) коди Р (ргесізе - точний або ргоїесіва - 
захищений, доступний тільки дозволеним 
користувачам) і С/А (соаг5е/асаціяіоп --гру- 
бий/доступний або сісаг асапізійоп -- віль- 
но, загальнодоступний), в яких подаються 
мітки для визначення часу Д/ поширення 
сигналів від КА до пункту спостережень, 
через який обчислюється відповідна псев- 
довідстань р 7 сА (с - 299792458 мс" 
- швидкість електромагнетних хвиль у ва- 


куумі). Кожному КА надано незмінний код 
С/А, що також дає змогу розпізнавати су- 
путники за прийнятим навігаційним сигна- 
лом. Ці коди мають довжину 1023 біти (бі- 
ти РЕМ-послідовностей наз. імпульсами, чі- 
пами), частоту накладання 1,023 МГц, пе- 
ріод повторення 1:10" с, тобто за час транс- 
ляції одного біта несуча хвиля проходить 
елементарну відстань (довжина чіпа) 


с-102/1023 я 300 м. Оскільки точність ко- 
дових вимірювань віддалей 0,01... 
0,001 чіпа, точність визначення топоцент- 
ричних супутникових віддалей за С/А- 
кодом Х Зм. Період повторення коду Р - 
266,4 доби, його довжина -2,3547-1019 біт. 
Ця послідовність імпульсів поділена на 37 
тижневих відрізків, що розподіляються 
між КА. Порядковий номер кодового від- 
різка визначає його РЕМ номер. На почат- 
ку кожного СР5-тижня, в 0 годин у неділю 
запуск кодів поновлюється, розподіл від- 
різків Р коду між супутниками може змі- 
нюватися. Довжина чіпа Р-коду 230 м, то- 
чність Р-кодових вимірювань супутнико- 
вих віддалей 2 0,3 м. Твірні поліноми обох 
кодів відомі. Дле для обмеження несанк- 
ціонованим користувачам доступу до точ- 
ного коду Р, а також захисту його від мож- 
ливого навмисного псування противником, 
Р-код перед випромінюванням перешиф- 
ровується додаванням до нього засекрече- 
ного коду УУ, у код У (метод ,,А-5" - Апії- 
Зроойпеє, запобігання імітації сигналів). У 
СР5-приймачах санкціонованих користу- 
вачів інсталюється декодер, який віднов- 
лює в прийнятих сигналах код Р, потрібний 
для їх опрацювання. Прийом сигналів на 
двох несучих частотах дає змогу при їх спі- 
льному опрацюванні виключати ? 90 90 по- 
хибки у визначенні топоцентричних супут- 
никових відстаней, спричиненої впливом 
йоносферної рефракції, і яка може сягати 
десятків метрів. Але таку корекцію можуть 
зробити лише користувачі, що мають до- 
ступ до коду Р, поскільки вільно доступ- 
ний код С/А накладається лише на одну ча- 
стоту /. Код С/А забезпечує точність ви- 
значення місцезнаходження в навігації 
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-15 м. Для зниження можливості досяг- 
нення такої точності небажаними користу- 
вачами в 1990-2000 запроваджено метод 
вибіркового доступу (,9А" -- 9віесйує Ауаї- 
Табіну). Він полягає у варіації фундамен- 
тальної частоти бортового годинника (,6- 
процес", зумовлює коливання у визначен- 
ні псевдовідстаней з амплітудою до 50 м і 
періодом кілька хвилин) та знижені точно- 
сті бортових ефемерид (,Є-процес", спри- 
чинює коливання у визначенні псевдовід- 
станей з амплітудою 50-100 м і періодом 
до кількох годин). У результаті точність миттє- 
вих геодезичних і навігаційних визначень 
погіршується до 100 м у плані, 156 м у ви- 
соті, 340 не у прив'язці до точного часу і 
0,3 ме" у швидкості. 

Сегмент керування і контролю СР5 - це 
комплекс наземних засобів, що забезпечу- 
ють функціонування космічного сегмента, 
контролюють його роботу та здійснюють 
безпосереднє керування цією системою. 
Його основою є система оперативного ке- 
рування (ОС5 - Орегаїіопа! Сопітої 5убіепі) 
МО США, що має п'ять станцій непере- 
рвного відстежування КА, головну і три 
додаткові станції керування. Моніторинго- 
ві станції розташовані в Колорадо -Сприніз 
(США) і на островах Гаваї, Вознесіння, 
Дієго-Гарсія, Кваджалейн. Вони обладна- 
ні цезієвими стандартами частоти 1 часу та 
Р-кодовими приймачами. Положення цих 
станцій відоме з високою точністю в гео- 
центричній координатній системі У/С5-84. 
Вони кожні 1,5 свимірюють псевдовідста- 
ні довсіх КА МАУЗТАБВ, коли ті проходять 
над горизонтом, визначають вплив атмо- 
сфери, і пересилають на головну станцію 
згладжені, виправлені за йоносферну і тро- 
посферну рефракції дані, усереднені за 
15 хв. Станції керування територіально 3бі- 
гаються з деякими моніторінговими. Голо- 
вна станція управління розташована в Ко- 
лорадо-Сприніз, Вона з'єднана спеціаль- 
ною лінією зв'язку зі службою часу Морсь- 
кої астрономічної обсерваторії МО США 
поблизу Вашингтона, цезієвий еталон ча- 
су якої використовується для контролю 
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шкали системного часу СР і бортових 
шкал супутників. На головній станції за 
моніторинговими даними обчислюються 
орбіти КА, аналізуються їх зміни і екстро- 
полюванням прогнозуються елементи 
орбіт на початок кожної години на наступ- 
ні 180 діб (для забезпечення функціонуван- 
ня космічного сегмента у випадку виходу 
з ладу станцій керування), оцінюється ро- 
бочий стан кожного супутника і системи 
загалом. Ця інформація через додаткові 
станції керування закладається в пам'ять 
бортових процесорів для формування бо- 
ртових ефемерид і навігаційних повідом- 
лень, що розносяться ГПС-сигналами. До- 
даткові станції керування розташовані на 
островах Вознесіння і Кваджалейн у пів- 
нічних частинах Атлантики і Тихого океа- 
ну тана Дієго-Гарсія в Індійському океані. 
Вони є потужними станціями зв'язку, які 
надсилають спеціальним радіоканалом у 5- 
діапазоні у бортові процесори КА керівні 
команди та навігаційну інформацію. Оскі- 
льки точність екстрапольованих даних із 
часом падає, для утримування Їх на тако- 
му рівні, при якому б позиції супутників 
обчислювалися з точністю Х 5 м (при ввім- 
кненому 5А до 50-100 м), поновлення 
інформації проводяться щодобово, попе- 
редні дані при цьому витираються. Для за- 
безпечення максимально можливої точно- 
сті в геодезичних визначеннях (побудові 
фундаментальних та геодинамічних ме- 
реж, розв'язанні спеціальних задач тощо) 
на головній станції керування обчислюю- 
ться уточнені ефемериди -- декартові коор- 
динати супутників МАУЗТАВ з певним 
кроком у часі, що дає змогу інтерполюван- 
ням отримати позиції КА на моменти їх 
спостережень з точністю Х 0,5-1 м. Підчас 
обчислення уточнених ефемерид результа- 
ти спостережень ОС5 доповнюються да- 
ними спостережень мережі інших перма- 
нентних станцій. Їх складають лише на ми- 
нулі моменти, Щоб не залежати від полі- 
тики МО США, деякі геодезичні організа- 
ції та комерційні фірми створили власні ме- 
режі перманентних станцій для визначен- 
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ня уточнених ефемерид. Міжнародна гео- 
дезична асоціація 1990 вирішила створи- 
ти Міжнародну геодинамічну службу СР5 
(С5), яка стало функціонує з 1994. ІС5 має 
глобальну мережу перманентих станцій 
спостереження ГПС-супутників і центр 
обчислення їх орбіт та уточнених ефеме- 
рид, які доступні через Інтернет. 





Сегмент користувачів складається з мно- 
жини спостерігачів та автоматичних стан- 
цій, які в певний момент визначають за до- 
помогою приймачів СР5-сигналів коорди- 
нати свого місцезнаходження або навіга- 
ційні параметри своїх транспортних засо- 
бів, поправки годинників тощо. 9. 

НАГРОМАДЖЕННЯ ПОХИБОК У 
ФОТОТРІАНГУЛЯЦІЇ (накопление оши- 
бок в фототриангуляцим; етгог5 ассити- 
іайоп іп рпоїо?гаттеїгу; Хизаттепзеїсипя 
Дак Кепіек т рі /йг дег Аегоїтіапвийайоп 
Д: побудова мережі фототріангуляції су- 
проводиться похибками систематич- 
ними (випадковими), тому мережа бу- 
де деформована. Характер деформації ме- 
режі складний і залежить від величин цих 
похибок, довжини маршруту (кількості 
знімків), точності вимірювання координат 
і паралаксів на фотознімках, якості знім- 
ків, точності приладу, кваліфікації фото- 
грамметриста тощо. Для підвищення точ- 
ності фототріангуляції використовують 
опорні точки, розташовані за певною схе- 
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мою та через певну кількість знімків (або 
п-базисів). Для просторової мережі, побу- 
дованої без використання отриманих під 
час лету елементів зовнішнього 
орієнтування фотознімка іорієнтова- 
ної за чотирма опорними точками, сер. кв. 
похибки просторових координат усередині 
мережі (у найслабшому місці) виражають- 
ся формулами: 


т, - 0,27т «тт? 


2 


ту 2 014т-т,п)?; 


т, зон Й т пі/2 
оо у 


де т - м-б знімка; т, - сер. кв. похибка 
вимірювання поперечного паралакса; / - 
фокусна віддаль; ф - базис знімка; п -кіль- 
кість стереопар у маршрутній мережі фото- 
тріангуляції. 8. 

НАГРОМАДЖУВАЧ (накопитель; 5іога- 
8е; бреіспег т): пристрій для занесення і 
збереження даних. 21. 
НАДВИСОКОЧАСТОТНИЙ ДІАПА- 
ЗОН (сверхвьсокочастотньй диапазон; 
тістомаує гапре; МіШтеїтегугеНен 7 рі): ді- 
лянка спектра електромагнетних коливань 
із частотою 30 МГц - 3000 ГГц або з дов- 
жинами хвиль 10 м - 0,1 мм. Цей діапазон 
поділяють на метрові, дециметрові, санти- 
метрові, міліметрові та субміліметрові хви- 
лі. Такий поділ умовний, але виправданий, 
позаяк характер поширення та способи ге- 
нерування, підсилювання, приймання коли- 
вань залежать від їх довжини хвилі, 13. 
НАДИР (надир; пааіїг; Мадїг т): див. Не- 
бесна сфера. 10. 

НАДИР-ЦЕНТРИР (надир-центрир; па- 
діїк сепіегіпо деуісе; Маайїг- Хепітіег п): одно- 
сторонній центрир оптичний, візирна 
вісь якого спрямована вниз. 14. 
НАДІЙНІ ГРАНИЦІ (доверительнье 
границь; соп/їдїпя (геПабіе) Боипаатіе5з; 
уепітаціїсне Степгеп рі): інтервал, в якому 
іззаданою ймовірністю надійною міс- 
титься наближене значення того чи іншого 
параметра. Напр., якщо т" - статистичний 
аналог математичного сподівання т, то 
можна записати 


Надра 
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Ве Рт тік єв) 
- надійна ймовірність, 
Їв ш (т! -євут! тв) 
- надійний інтервал, 
дет'їє во надійні границі. 20. 
НАДРА (недра; 4ерійз; Водеп5спійге рі): 
частина земної кори, розташована під по- 
верхнею суші та дном водних об'єктів; 
простягається до глибин, доступних для 
геологічного вивчення та освоєння. 4. 
НАЙВИГІДНІША ФОРМА ТРИКУТ- 
НИКА (найвьгоднейшая форма треуголь- 
ника; тобі адуаніаресиз дгт ої ітіапвієе; 
уопейтайзіепет Дгеіескяогт Р): у мережі 
тріангуляції трикутник, в якому за виміря- 
ними кутами та довжиною однієї сторони 
найточніше визначають дві інші сторони. 
У мережі трилатерації Н. ф. т. така, коли 
за виміряними трьома сторонами та відо- 
мим дирекційним кутом однієї сторони 
найточніше обчислюють дирекційні кути 
двох інших сторін. В обох мережах найви- 
гіднішим є рівнобедрений трикутник, в 
якому кути при основі, що прийнята за ви- 
хідну, дорівнюють 7222332". У лінійно- 
кутових мережах Н. ф. т. теж є рівнобедре- 
ний трикутник із такими ж кутами. 13. 
НАКИДНИЙ МОНТАЖ (накидной мон- 
таж; ргеййтіпагу сотрійатіоп; Вії тозаїк): 
з'єднані на одній основі (дикт, дошка тощо) 
контактні фотознімки, за якими можна оці- 
нити фотограмметричну якість аерофото- 
знімання. Виготовлення Н. м. починають 
із правого верхнього знімка. Його 
закріплюють двома прищепками, на нього 
кладуть суміжний знімок так, щоб усі зоб- 
ражені контури були максимально суміще- 
ні, і закріплюють його. В результаті таких 
операцій отримують спочатку Н. м. для верх- 
нього маршруту, а поширюючи ці операції 
на нижні маршрути, отримують Н. м. для 
всієї сфотографованої території. 8. 
НАОЧНІСТЬ КАРТИ (наглядность кар- 
ть; тар сіеампез5; КапіепібегзісіййсИкей 
Д: властивість карти, що сприяє швидкому 
створенню зорової моделі поверхні, зобра- 


женої на карті, а також охоплення і спри- 
йняття найсуттєвіших і типових її елемен- 
тів для одержання повної інформації про 
об'єкти, явища тощо. Карта має бути яко- 
мога наочніша. Н. к. тісно зв'язана З чи- 
таністю карт. 5. 

НАПІВТОНОВИЙ ОРИГІНАЛ (полуто- 
новой оригинал; Паййопе огієїпа; НаіРіо- 
погівіпа! п): у картографічній практиці най- 
частіше це оригінал, на якому виконано 
зображення рельєфу відмиванням. 
Н. о. можна виготовити: ручним способом 
на прозорій і непрозорій основі, фотогра- 
фуванням рельєфної моделі місцевості та 
обчисленням на ЕОМ освітленості елемен- 
тарних ділянок рельєфної поверхні, 5. 


(НАПРУГА ЗМІЩЕННЯ (напряжение 


смещения; Ріаз уоіаве; АБзеїгипрззрап- 
пипа б: стала напруга, подана на модулятор 
світловіддалеміра, щоб працювати на пря- 
молінійній ділянці модуляційної ха- 
рактеристики модулятора. Прикла- 
дання Н. з. забезпечує гармонічний закон 
модуляції світла. 13. 

НАПРУГА ПІВХВИЛЬОВА (полуволно- 
воє напряжение; ВаїБугаує уоПаве; Наїр- 
уейезраппипе Д: див. Модулятори 
електрооптичні. 13. 

НАПРУЖЕННЯ (напряжениє; Іепбіоп; 
Ураппипе Д: 

нормальне -- сила /,, яка діє на одиницю 
площі під час розтягування силою Р стри- 
жня площею 5, спрямованою перпендику- 
лярно до площини поперечного перерізу 


стрижня: /, с Р/5; 

у скісному перерізі - перетин стрижня здій- 
снюється площиною, нахиленою до його 
осі під деяким кутом (У. 

Тому /.п 2 Реоза/5 « /, сова; 

дотичне - Н. може бути розкладене на дві 
складові - нормальне і дотичне. Тоді остан- 
нє матиме значення /д 7 0,5, 8іп 20, 8. 


НАПРЯМ ОБЕРНЕНИЙ (обратноє на- 
правлениєе; БасКугата аїгеспоп; Кіїскугіїні5-: 
тістипе Д: див. Азимут геодезич- 
ний. 17. 


Напрям початковий... 
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НАПРЯМ ПОЧАТКОВИЙ НА ФОТО- 
ЗНІМКУ (начальное направление на фо- 
тоснимке; іпіпа! аїгесіїоп; Ап/апазгісітипя 
Лацрает Вій п): напрям, проведений з його 
центральної точки (див. Точка у фото- 
грамметрії) на відображення на цьому 
знімку центральної точки суміжного знім- 
ка. 8. 

НАПРЯМ ПРЯМИЙ (прямое направ- 
ление; таїіп дїгеспоп; Уогугйпізгістипя Д: 
див. Азимут геодезичний. 17. 
НАПРЯМИ ГОЛОВНІ (главнье направ- 
ления; таїп аїгесіїоп5; Наийрітістипяеп Ї 
рі): див. Переріз нормальний. 17. 
НАПРЯМИ ГОЛОВНІ В КАРТОГРА- 
ФІЧНІЙ ПРОЄКЦІЇ (главнье направле- 
ния в картографической проекции; ргіпсі- 
раї аїкесіїоп5 іп сапоятарнісаї ргоуестоп; 
Наирігісшипреп Грі іт КапозтарііеетіучіЇ 
т): два взаємно перпендикулярні напрями 
в будь-якій точці проєкції картогра- 
фічної, вздовж яких масштаби довжин 
частинні екстремальні. Першим вважа- 
ють напрям з найбільшим значенням час- 
тинного м-бу і позначати літерою а, дру- 
гим - напрям, перпендикулярний до пер- 
шого, з найменшим значенням частинно- 
го м-бу і позначають літерою ф. Очевидно, 
Н.г в к.п. є зображенням двох взаємно 
перпендикулярних напрямів на поверхні 
Землі математичній, які на цій же по- 
верхні також головні. Величини а, р є 
м-бами головними. 5. 

НАПРЯМНІ РУХУ (направляющиє дви- 
ження; аїтесіїопа! тоїїопб): обертового -- 
деталі або пристрої, які забезпечують обер- 
товий рух одних елементів конструкції від- 
носно інших. Їх наз. вальницями. Н. р. 
класифікують за видом тертя: 1) з тертям 
ковзання (з циліндричною або конічною 
робочою поверхнею); 2) з тертям кочення 
(кулькові вальниці); 

прямолінійного -- деталі або пристрої, які 
забезпечують прямолінійне переміщення 
одних елементів конструкції відносно 
інших. Н. р. поділяють за видом тертя: 1) 3 
тертям ковзання (по циліндричних або 
плоских поверхнях); 2) з тертям кочення 


(вальцьові по циліндричних поверхнях, 
вальцьові по плоских поверхнях, Т. зв. 
призмові та кулькові). 8. 

НАПРЯМНІ КОСИНУСИ (направляю- 
щиє косинусь; аїгесійопа! созіпез; Кісішипе5- 
Козіпи5 ту): якщо розглядати дві просторо- 
ві декартові системи координат ХУ/ та ху?, 
то дев'ять величин визначають взаємне ку- 
тове положення осей Х 1х, Ї1у, 212; їх наз. 
напрямними косинусами. Матриця Н. к. 


ар 4; 43 
Ма) б б 
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має фундаментальне значення для перехо- 
ду від однієї просторової прямокутної 
системи координат до іншої повертанням 
однієї системи координат навколо іншої. 
Дев'ять згаданих величин завжди є функ- 
ціями трьох кутів, що характеризують ку- 
тову орієнтацію двох систем ХУ. та хуг. У 
літературі подаються прості формули для 
обчислення Н. к. за трьома кутами |, нав- 
паки, для обчислення кутів за відомими 
Н.к.8. 

НАРІЗУВАННЯ ЦИФРОВОЇ КАРТО- 
ГРАФІЧНОЇ ІНФОРМАЦІЇ (нарезка 
цифровой картографической информации; 
айоітепі ої аївйа! сапіоєтгарнісаї! ін/огта- 
йоп; бапе таег аїсйаіеп Кагіепіп(огтайоп 
Л: програмовий розподіл цифрової карто- 
графічної інформації на частини (масиви) 
згідно з заданими межами відповідних ді- 
лянок місцевості. 5. 

НАСАДЖЕННЯ БАГАТОРІЧНІ (много- 
летниєе насаждения;регепіа! ріапіз; Уїеі- 
ддгйгізапріаїипреп 7 рі): земельні ділянки 
з фруктовими деревами, чагарниками, або 
трав'яними технічними культурами, які да- 
ють урожай плодово-ягідної, технічної або 
лікарської продукції. 4. 

НАСАДКА ВІДДАЛЕМІРНА (насадка 
дальномерная; іаспеотеїкіс ргізт апасп- 
тепі; АРзіапатеззеганізаїс т): віддале- 
мір геодезичний, пристосований для 
роботи разом з іншим геодезичним прила- 
дом і встановлення на ньому. Напр., ДНР- 
05.14. 


Населений пункт 


НАСЕЛЕНИЙ ПУНКТ (населенньй 
пункт; зейієтепі; Опізсна|ї Д): первинна 
одиниця розселення людей у межах те- 
риторії забудованої, яка постійно або 
сезонно використовується для проживан- 
ня людей. 21. 

НАУКОВІ ЗАПИСКИ ЛЬВІВСЬКОГО 
ПОЛІТЕХНІЧНОГО ІНСТИТУТУ 
(Научньєе записки Львовского политехни- 
ческого института; 5сіепійіс поїез о/Іміу 
Роіуїесіпіс Іпзійціє; міезепзспайіспе 
Успгійеп рі дез тесіпізспеп Гп5ійці Іміу): 
збірник наукових праць, що його видавав 
окремими випусками (серіями) з 1948 
Львівський політехнічний ін-т (ЛІ). Ви- 
пуски компонували за окремими галузями 
знань (напр., серія електромеханічна, серія 
механічна) чи за факультетами (напр., збір- 
ник нафтового факультету). На деяких ви- 
пусках зазначали їх конкретну тематику 
(напр., вип. 59 (1959) -- деякі питання дина- 
міки машин, чи вип. 83 (1961) - досліджен- 
ня з геодезичної астрономії). Майже всі 
статті були написані російською мовою і 
тільки в деяких випусках історичної тема- 
тики, присвячених певним святковим чи 
історичним датам (напр., роковинам Жовт- 
невої революції, 40-річчю Компартії Украї- 
ни) публікувались статті українською мо- 
вою. Останній - 90-й номер - Н.з. ЛПІ 
»Питання теорії і регулювання електрич- 
них машин" ХМ» | вийшов друком 1963. З 
невідомих причин не були видані в 1959- 
60 випуски 68, 69, 71 та декілька випусків 
1962. Найбільше випусків - по дев'ять - 
належать геодезичній і електромеханічній 
серіям. Загальний обсяг випусків Н. з. ЛПІ 
становить близько тисячі друкованих арку- 
шів (понад 15 тис. с.). З 1964 за розпоряд- 
женням Міністерства вищої і середньої 
спеціальної освіти УРСР видаються Між- 
відомчі республіканські науково-технічні 
збірники, тому Н. з. ЛПІ перестали друку- 
ватися. Перше число серії геодезичної (СГ) 
Н. з. ЛПІ (вип. 15) вийшло у світ 1949 обся- 
гом 172 с. У ньому було опубліковано 8 ста- 
тей, зокрема, статті М.К.Мигаля , Теория 
совмесного определения фигурьт и разме- 
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ров Земли" (63 с.) 1 П.Т. Бугая , Обработка 
широтньх наблюдений методом градиен- 
тов" (57 с.), вяких подано основний зміст 
докторської (М.К. Мигаль) і кандидатської 
(П.Т, Бугай) дисертацій. У збірнику СГ Мо 
2 (вип. 18) обсягом 124 с., що вийшов дру- 
ком 1954, вміщено 5 статей зокрема, стаття 
О.В. Заводовського , Оценка точности зле- 
ментов сплошной триангуляционной сети" 
(67 с.) і оригінальна за змістом стаття 
М.К. Мигаля ,Фигура Земли и геотектони- 
ка" (29 с.). У вип. 33 Н.з. ЛПІ, СГ, Хо 3 
обсягом 126 с., що вийшов друком 1955, 
опубліковано 5 статей, зокрема, статті 
Т.Н. Чалюка ,Опьт применения теорий 
Н.К. Мигаля к определению вьсот геоида 
и уклонений отвесньтх линий" (69 с.) і 
І.Ф. Моніна , Денудация материков и де- 
формация геоида" (29 с.), в яких викладе- 
но основний зміст їх кандидатських дисер- 
тацій. Найменший за обсягом (68 с.) вип. 
52, СГ, Хо 4, 1958. У ньому опубліковані 
статті М.К. Мигаля ,О вековом перемеще- 
ний полюсов вращения деформируємой 
Земли" (11 с.) і основний зміст кандидат- 
ської дисертації В.О. Коваленка , Прибли- 
женное определение азимута по двум вь- 
сотно-азимутальньшм наблюдениям одних 
итех же звезд" (52 с.). У п'ятій СГ (вип. 58, 
1959) обсягом 10 друк аркушів (160 с.) опу- 
бліковано 9 статей, серед яких єдина в усіх 
серіях Н. з. ЛПІ стаття М.Ю. Гаврилова 
»Про швидкість збіжності ітераційних про- 
цесів при розв'язуванні лінійних алгебра- 
їчних рівнянь" (10 с.), написана українсь- 
кою мовою. 1961 вийшов у світ 71-й вип. 
Н. з. ЛПІ, СГ, Хо 6 обсягом 244 с. (15,25 
друк. арк.). У ньому опубліковано 15 статей 
13 авторів, серед яких велика за обсягом 
(350 с.) стаття І.Ф.Моніна ,,Решениєе основ- 
ньїх задач геодезической гравиметрии". СГ 
Хе 7 (вип. 32) вийшла друком 1962; у ній 
опубліковано 6 статей п'яти авторів. Обсяг 
серії -- 5 друк. арк. (80 с.). У вип. 83 Н. 3. 
ЛИ, СГ, Ме 8 обсягом 3,5 друк арк. (1961) 
опубліковані 3 статті: М.К. Мигаля і А.Є.Фі- 
ліпова, кожна з яких стосується питань гео- 
дезичної астрономії та І.М. Гудза ,Вековоє 
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изменение вьісот и береговьтх линий в свя- 
зи с перемещениєм полюсов Земли" (30 с. 
4 1 додатків у вигляді таблиць і шести дво- 
барвних карт), в якій викладено основний 
зміст його кандидатської дисертації. Дев'я- 
тий (останній) випуск СГ вийшов друком 
1962 (обсяг-- 9,25 друк. арк.). У ньому вмі- 
щено 17 статей 14 авторів. Відповідальни- 
ми за випуски були: М.К.Мигаль (2--5,8), 
А.Д.Моторний (І і 7), О.В. Заводовський (6 
19). Отже, у дев'яти випусках Н. з. ЛПІ гео- 
дезичної серії було опубліковано 64 статті 
за такими розділами: геодезія - 50 статей, 
картографія - 8, агрофотогеодезія і фото- 
грамметрія - 6. Найбільше статей опублі- 
кували: М.К.Мигаль - 10, Т.Н.Чалюк - 7, 
О.С Лисичанський і М.К.Дрок - по 6, 
О,В.Заводовський - 5, І.Ф.Монін - 4. По 
одній статті опублікував 21 автор. У збір- 
нику публікувались здебільшого працівни- 
ки ЛПІ, по одній статті є авторів Д.В.Заг- 
ребін (Ленінград), А.В.Буткевич (Ново- 
сибірськ), С.В.Євсєєв (Львівський філіал 
ін-ту геофізики АН), Б.В.Голдирев (Львів, 
с/г ін-т), Ф.Ф.Соловйов (трест ,Львів- 
нафтогазрозвідка"). Тираж випусків ста- 
новив: 300 примірників -- СГ Хо 1, 500 при- 
мірників СГ Ме 2-4; 700 примірників - СГ 
Хо 5, 1000 примірників -- усі наступні серії. 
Формат СГ: 60Х90 1/16 - 22,2Х14,2 см і 
лише СГ Мо 7 -22,2Х17 см. 5. 

НАУКОВІ ЗАПИСКИ ЛЬВІВСЬКОГО 
ПОЛІТЕХНІЧНОГО ІНСТИТУТУ, 
СЕРІЯ ГЕОДЕЗИЧНА (Научнье записки 
Львовского политехнического института, 
серия геодезическая; 5сіепій|їс по/ге5 о міу 
Роіугесіпіс Іпзйиїе, яеоаєтіс 5егівз; угіебеп- 
зспаТіспе 5сигіреп рі дез Іесппізспеп Іп5тїі- 
ші Іміу, зеодйтспе 5егіе): див. Наукові 
записки Львівського політехнічно- 
го інституту. 5. 

НАХИЛ ЕКЛІПТИКИ (наклон зклипти- 
ки; обіїдийу о есПріїс; ЕКпріїкпеівипя Д: 
див. Координати небесні. 10. 
НАХИЛ ОРБІТИ (наклон орбить; огріа! 
ріате апеіе; Вайппеізипе 5 Меівипе Ї дег 
Вайперепе б): один з кеплерових елемен- 
тів орбіти небесного тіла. Н.о. - дво- 
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гранний кут між площиною його орбіти 1 
площиною екватора планети, відносно якої 
розглядається рух тіла (або площиною 
екліптики, якщо рух небесного тіла розгля- 
дається відносно Сонця). Н. о. вимірюєть- 
ся плоским кутом між перпендикулярами 
до відповідних площин (7 на рис. Еле- 
менти орбіти) і змінюється в межах 0- 
18092. У випадку ШСЗ, залежно від і, роз- 
різняють орбіти екваторіальні (і - 02, або 
1809), полярні (і - 909) і нахилені 
(0 « і « 90? та 90 « і « 1809), а також прямі 
(0 «іх 909) і зворотні або обернені 
(90 « і « 1809) відносно напряму добово- 
го обертання планети. 9. 

НАХИЛОМІР (наклономер; ріїситеїтек; 
Себйтеззег т, Кеїппапапімейек п, Меї- 
зипрутез5ек т): прилад для вимірювання 
нахилів поверхні Землі відносно рівневої 
поверхні з похибкою менше тисячної част- 
ки кутової секунди або невеликих коливань 
грунту з похибкою менше мільйонної част- 
ки сантиметра. Н. використовують на гео- 
динамічних полігонах для вивчення внут- 
рішньої будови Землі та передбачення 
землетрусів. 6. 

НЕБЕСНА МЕХАНТКА (небесная меха- 
ника; сеіезіїа! тесНапіс5; НіттеізтесНапік 
Д: див. Астрономія. 10. 

НЕБЕСНА СФЕРА (небесная сфера; се- 
Іезпа! зрйеке; Ніттеізурпате 5): сфера до- 
вільного радіуса з центром у довільній то- 
чці простору, на яку проєктуються спосте- 
режувані небесні світила. Використовують 
для різних математичних обчислень і побу- 
дов. Залежно від того, де міститься центр 
Я. с. - на поверхні Землі, в центрі Землі 
або в центрі Сонця, - Н. с. наз. відповідно 
топоцентричною, геоцентричною або ге- 
ліоцентричною. Для побудови Н. с. її центр 
розміщують у точці спостережень або в до- 
вільній точці, тоді відповідно користують- 
ся дійсними площинами і напрямами або 
паралельними до дійсних площин і напря- 
мів. Нехай центр Н. с., точка О (рис., а) роз- 
ташований у місці спостереження. Верти- 
кальна лінія збігається з напрямом прямо- 
висної лінії в заданій точці земної поверхні 
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і перетинає небесну сферу в точках: 2 - 
зеніті 2/ - надир. Велике коло МЕЗІЙ, пло- 
щина якого перпендикулярна до 77., наз. 
астрономічним (небесним) горизонтом. 
Пряма Р.Р, що проходить через центр 
Н. с. і паралельна до осі обертання Землі, 
наз. віссю Світу; точки Р,, і Р; - відповідно 
північний і південний полюси Світу. 





Велике коло ОУ/О"'Є, площина якого пер- 
пендикулярна до осі світу Р.Р, наз. не- 
бесним екватором. Небесні екватор і 
горизонт перетинаються в точках заходу 
У і сходу Е. Пряма М5, по якій площина 
горизонту перетинається з площиною ме- 
ридіана, наз. лінією полуденною. По- 


луденна лінія перетинає поверхню небес- 
ної сфери в точках півночі М і півдня 5. 
Точки півдня 5, заходу //, півночі М і сходу 
Е, розташовані одна від одної на відстані 
909, наз. головними точками горизонту. 
Велике коло Р,2Р; 2 7, що проходить через 
полюси Світу і точки зеніту та надира, наз. 
небесним меридіаном, площина якого пер- 
пендикулярна до площини горизонту і пло- 
щини екватора. Точки перетину небесного 
меридіана з екватором наз. верхньою і ниж- 
ньою точками екватора і позначаються 
літерами 0 і 0". Велике коло 207, що 
проходить через т. 7, 7. ісвітило С наН. с., 
наз. вертикалом світила, або колом висоти 
світила. Вертикал, площина якого перпен- 
дикулярна до площини меридіана, наз. 
першим вертикалом. Перший вертикал 
проходить через т. Є 1 У. Велике коло 
РУС Р, що проходить через полюси світу 
ісвітило, наз. колом схилень, або годинним 
колом світила. Мале коло 10 І/, що про- 
ходить через світило і паралельне до небе- 
сного екватора, наз. добовою паралеллю 
світила. Точки 1, і Ї/ перетину добової па- 
ралелі світила з небесним меридіаном наз. 
верхньою і нижньою точками кульмінації 
світила. Мале коло, що проходить через 
світило і паралельне до горизонту, наз. 
альмукантаратом світила. 

Площина еліпса, прийнятого за орбіту Зем- 
лі, наз. площиною екліптики, а велике коло 
Е УРЕ", по якому площина екліптики пе- 
ретинається з Н. с., наз. екліптикою (рис., 
б). Пряма К,,Вс, що проходить через центр 
сфери і перпендикулярна до площини 
екліптики, наз. віссю екліптики, а її т. Ку, 1 
К; перетину з Н. с. наз. відповідно північ- 
ним і південим полюсами екліптики. Коло 
екватора ОО" і коло екліптики ЕЕ" пере- 
тинаються в точках рівнодень: У" - точка 
весняного рівнодення і 22 - точка 
осіннього рівнодення. Велике коло 
ВУРУЕВ РУ, що проходить через полюси 
світу і полюси екліптики, наз. колюром 
сонцестоянь, а коло схилень Р, УР. 22, що 
проходить через рівноденні точки, наз. 
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колюром рівнодень. Екліптика нахилена до 
екватора під кутом Є - 23227". Точки екліп- 
тики Є, Є віддалені від точок рівнодень У, 
20 на 902, наз. точками сонцестоянь: літ- 
нього сонцестояння - Є ізимового сонце- 
стояння - Є". Видиме Сонце впродовж ро- 
ку рухається по екліптиці. Момент прохо- 
дження Сонця через точку весняного рів- 
нодення У (21 березня) вважають почат- 
ком астрономічної весни, а цей день наз. 
днем весняного рівнодення. Рухаючись по 
екліптиці, Сонце переміщається в північну 
півкулю і 22 червня проходить точку літ- 
нього сонцестояння. Момент проходження 
цієї точки вважають початком астрономіч- 
ного літа, а саму дату наз. днем літнього 
сонцестояння. Сонце починає зворотний 
рух до екватора і 23 вересня проходить 
точку осіннього рівнодення :2; настає день 
осіннього рівнодення і початок астрономіч- 
ної осені. Далі Сонце переміщається у пів- 
денну півкулю і 22 грудня досягає точки 
зимового сонцестояння - Е". Цей день 
означає початок астрономічної зими для 
північної півкулі і наз. днем зимового сон- 
цестояння. Велике коло, що проходить че- 
рез полюси екліптики К,, і В, наз. колом 
широт. Коло КС К; є коло широти сві- 
тила. Коло В,|УВ;22 наз. колом широт 
рівноденних точок. 10. 

НЕБЕСНІ СВІТИЛА (небеснье светила; 
сеЇезтіа! Бодйїез; НіттеїзКбгрег 7 рі): пла- 
нети, комети, зорі, галактики таїін. кос- 
мічні об'єкти, які вивчає астрономія. 18. 
НЕВИЗНАЧЕНІСТЬ ВЗАЄМНОГО 
ОРІЄНТУВАННЯ ЗНІМКІВ (неопреде- 
ленность взаймного ориентирования 
снимков; ипсепаініу ої ге/аїує огіеніайоп 
ої ітавез; пуотзісішівкей 7 Беї геіаїіуєг 
Опіетіегипа )): ситуація, коли задачу орі- 
єнтування знімків взаємного немож- 
на розв'язати, оскільки визначник, утворе- 
ний коефіцієнтами при невідомих у системі 
рівнянь взаємного орієнтування, близький 
до нуля. Таке явище виникає, коли поверх- 
ня місцевості, що зобразилась на парі знім- 
ків, заформою близька до циліндра, а базис 


фотографування збігається з його твірною. 
Радикальне розв'язання цієї проблеми за- 
пропонував І. Т. Антипов: одночасно з еле- 
ментами взаємного орієнтування викону- 
ється передавання м-бу з попередньої мо- 
делі на наступну. 8. 
НЕВИРІВНЮВАННЯ АЕРОФОТО- 
ПЛІВКИ (невьравнивание азрофото- 
пленки; т ипеуеппіпя; Мпефпипя 7 ае5 
Іийдітез т): відбувається внаслідок недос- 
коналості механізму вирівнювання 
фотоплівки. Негативно впливає на точ- 
ність фотограмметричних побудов. У тео- 
рії фотограмметрії приймається, що фото- 
знімок є площиною. 5. 

НЕВІДОМІ ВЕЛИЧИНИ В КОСМІЧ- 
НІЙ ФОТОТРІАНГУЛЯЦІЇ (неизвест- 
нье величинь в космической фототриан- 
гуляций; ипкпоутп та?пишаєз іп зрасе рйо- 
гоїгіапеиіайоп; ипфекатпе Стдреп Г рі дег 
Угейгантаєгоїгіапеціатоп )): кутові еле- 
менти зовнішнього орієнтування 
фотознімків, координати точок поверх- 
ні планети, початкові умови інтегрування 
диференційних рівнянь руху. 8. 
НЕВ'ЯЗКА (невязка; сіозиге его; Аругі- 
спипе Д: числовий вираз невиконання ма- 
тематичної умови між значенням функції 
виміряних величин і їх теоретичним зна- 
ченням, Значення Н. змінюється від 0 до 
допустимої величини, Знак Н. визначаєть- 
ся за правилом: результат вимірювання мі- 
нус теоретичне значення. Розрізняють Н.: 
кутові, лінійні, перевищень, приростів ко- 
ординат, площ тощо; допустимі та відно- 
сні. Напр., Н. кутова для зімкнутого ходу: 


Їв З У Віим 7 18031 -.2), 
де УВіїм - СУма всіх виміряних (внут- 
рішніх) кутів полігона; п -- кількість ку- 
тів; 1809(п -- 2) - теоретична сума кутів. 12. 
НЕВ'ЯЗКА ПОЗДОВЖНЯ І ПОПЕРЕ- 
ЧНА ПОЛІГОНОМЕТРИЧНОГО ХО- 
ДУ (продольная и поперечная невязка по- 
лигонометрического хода; Іопгйшае апа 
ігапзуензе дїхсгерапсу 0/ Ше яєгонпа-зик- 
уеуїпє тоїїоп; Ідпез- ипа Оиегаругеіспипя 
Ду витягнутому полігонометричному ході 
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поздовжня нев'язка / є результатом сумар- 
ної дії похибок вимірювання ліній, а по- 
перечна и - кутів: 


ліахноМауї | | Л/471-Лйхі 

іно зраню о 
де Дх і Ду - прирости координат; /, і/, - 
нев'язки; І, - замикальна ходу. Нев'язки 11 
и використовують для оцінки точності лі- 
нійних та кутових вимірювань і зрівнова- 
ження ходів витягнутої форми. Для зігну- 
того ходу як /, так і и є результатом сумарної 
дії лінійних і кутових вимірювань. 19. 
НЕЗАМИКАННЯ ГОРИЗОНТУ (неза- 
мькание горизонта; тізсіозите о) гоипа); 
Ппафзстиззгісітипе Д: різниця відліків на 
початковий напрям на початку і наприкінці 
вимірювань кутів методом кругових при- 
йомів (див. Методи високоточних 
кутових вимірювань). 13. 
НЕЗБІГ ФОТОПЛІВКИ З ПЛОЩИ- 
НОЮ ПРИКЛАДНОЇ РАМКИ (несовпа- 
денце фотопленки с плоскостью прикла- 
дной рамки; сопуетуепсе о/йе рйоїозтарпіс 
Літ апа те ріапе 0/ Ше арріїеа кате; 
(ЦпКоіпсідепіа Р дєг Кіїтефпипя си дег 
Апіерегайтеп т): зумовлений тим, що в 
момент експонування плівка є не площи- 
ною, а складною поверхнею, отриманою 
через нерівності притискного стола, а та- 
кож дрібних частинок між притискним 
столом і плівкою. Максимальні спотворен- 
ня абсцис точок, спричинені цим фактором, 
досягають 14 мкм для / - 100 мм. 3. 
НЕЛІНІЙНІСТЬ ВІДЛІКОВОЇ ШКА- 
ЛИ ГРАВІМЕТРА (нелинейность отсче- 
тной шкаль гравиметра; поп-іїпеаг сНа- 
гастегізііся о/йе вгамітеїек 5 геадіпе 5саїе; 
ОСпійпеагезка!е Ї дез Стауітеїтеку п): змінне 
співвідношення між приростами відліку і 
сили ваги на різних частинах відлікової 
шкали. Критерієм Н. в. ш. г. є різна ціна 
поділки, визначена на полігоні, в декількох 
інтервалах зміни Дє. б. 
НЕОДНОЗНАЧНІСТЬ ВИМІРЮВАН- 
НЯ ВІДДАЛЕЙ (неоднозначность изме- 
рениця расстояний; атфівийу ої аї5тапсе 
теазигетепі5; Цпеіпзфедеціцпе Епіетп- 
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ипззтеззипв 7 ): виникає в фазовому ме- 
тоді визначення віддалей. Для усу- 
нення цього недоліку в фазових радіотех- 
нічних станціях використовують методи 
прив'язки або метод варіації частот. 8. 
НЕОТЕКТОНІКА (неотектоника; пео- 
тесіопіся; МеотеКіопік 7): розділ геотекто- 
ніки, в якому розглядають новітні текто- 
нічні процеси, які утворили основні форми 
сучасного рельєфу. Вік цих процесів біль- 
шість дослідників вважають неогенчетвер- 
тинним. 4. 

НЕПРИПЛИВНІ ЗМІНИ СИЛИ ВАГИ 
(неприливнье изменения силь тяжести; 
поп-ійда! спапвез оРГягауйу; Апаегипя Раег 
Зспиенктай ГТ): неперіодичні порівняно не- 
великої амплітуди зміни сили ваги, які 
можна порівняти з похибками вимірювань. 
Н. з. с. в. визначено недавно, коли точність 
гравіметричних вимірювань досягла 1-2 
мікроГал. Причиною Н. з. с. в. можуть бу- 
ти зміни висот пунктів спостережень, змі- 
ни рівня грунтових вод, густини мас атмо- 
сферних шарів, перерозподіл мас у глибин- 
них шарах Землі, явища, пов'язані з землет- 
русами, вулканічною діяльністю та ін. б. 
НЕПТУН (Нептун; Меріипе; Меріип т); 
восьма планета Сонячної системи. На- 
лежить до групи планет-гігантів. Н.ру- 
хається навколо Сонця по орбіті, велика 
піввісь якої дорівнює 30,07 астрономічних 
одиниць (-4498,5: 108 км) і здійснює пов- 
ний оберт за 164,79 земних років.Фігура 
Н. - еліпсоїд обертання з полярним радіу- 
сом В, 7 24280100 км і екваторіальним 
К, - 24830100 км. Середній радіус дорів- 
нює 24648-100 км. Стала гравітаційна 
планетоцентрична Н., визначена на 
основі аналізу руху супутника Тритон, до- 
рівнює 6809000:-1400 км//с-, а другий зо- 
нальний коефіцієнт гравітаційного поля 
є (4,340,3)-107?. Навколо Н. обертається 
вісім природних супутників, характерис- 
тики яких подано в табл. 11; 18. 
НЕРУХОМІСТЬ (недвижимость; теа! 
езіате; теа! езіаїе; Іттофіеп рі, Гіезеп- 
зспаЛеп Ррі): ділянка землі разом з будів- 
лями та спорудами, що розташовані на ній 
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Несиметричні точки 


Характеристики супутників Нептуна 








Період обер- 
тання навко- 
ло планети, 
земн. діб 
| Протеус | 11223 | 1765 | «0001 | | |з рівховхооі 203 | 
| Ларісса | 05546 | 7355 | 00014 | | || | 104х89 | 220 || 
| Деспіна | 03346 | 5253 | «0001 | | 75 | 226 | 
| Галатея | 04287 | 6195 | «0001 | | зо | 223 | 
| Таласса | 0315 | 5007 | «0001 | | 40 | 233 | 
| |Наяд | 02944 | 4823 | «0001 | | 27 | 247 | 






Видима зо- 
Радіус, км | ряна вели- 
чина 


Сер. віддаль 
від планети, 
тис. км 











Ексцентри- | Маса (маса 
ситет орбіти|планети - 1) 














Супутник 










Тут В означає, що супутник має зворотний до планети рух. 


і становлять відповідно зідентифікований 
у визначених межах об'єкт відокремленої 
власності. 4. 

НЕСИМЕТРИЧНІ ТОЧКИ (несиммет- 
рические точки; ипзуттеїтіс роїпі5; аззу- 
ттеїгізспе РипКіеп т рі): точки на сітків- 
ках лівого і правого ока, розташовані на 
різних віддалях від центральних ямок. 8. 
НІВЕЛІР (нивелир; Івуеї!; МіуеШіек п): гео- 
дезичний прилад, призначений для вимі- 
рювання різниць висот двох точок. За спо- 
собом вимірювання Н. поділяють на: при- 
лади з горизонтальним променем візуван- 
ня, мікронівеліри танівеліри гідромеха- 
нічні. 

За особливостями конструкцій Н. із гори- 
зонтальним променем візування поділяють 
на дві групи: нівелір зрівнем цилінд- 
ричним танівелір зкомпенсатором. 
За способом зчитування розрізняють Н. 
звичайні (рейку відлічує людина) та циф- 
рові. 

За точністю Н. поділяють на високоточні 
(з основним призначенням для нівелюван- 
ня Ті П кл. та високоточних інженерних 
задач), точні (для нівелювання Ш 1 ІМ кл.) 
і технічні (для вишукувальних та будівель- 
них робіт). 

Із 1977 випускають три типи Н. із горизон- 
тальним променем візування під шифрами 
Н-05, Н-3 1 Н-10. Усі три типи виготовля- 
ють з рівнем при трубі або з компенсато- 
ром, Крім того, нівеліри Н-3 і Н-10 можуть 
мати лімби для вимірювання горизонталь- 


них кутів. Число в позначенні нівеліра 
означає допустиму сер. кв. похибку вимі- 
рювання перевищення в міліметрах на 1 км 
подвійного нівелірного ходу. 

Для Н. з компенсатором і лімбом до їх 
шифру додають букви ,,К"/ і,,Л" відповід- 
но, напр., Н-10 КЛ. 16. 

НІВЕЛІР ГІДРОМЕХАНІЧНИЙ (гидро- 
механический нивелир; Пудаготесйапіс /е- 
уеї; пудготеснапізснез Міуейіет пу: нівелір, 
що є замкненою гідростатичною систе- 
мою, на одному кінці якої є давач тиску, а 
на іншому - компенсатор рідини. Для виз- 
начення перевищення встановлюють ніве- 
лір так, щоб давач тиску (манометр) був 
на одному пункті, а компенсатор -- на іншо- 
му. Якщо давач розташований нижче від 
компенсатора, то вимірюють надлишковий 
(манометричний) тиск, а якщо вище, то 
вакуумметричний. Нівелір ГСН-ДІ має дві 
вимірювальні системи і забезпечує вимірю- 
вання перевищень до 25 м із похибкою 3- 
5 см. Віддаль між точками нівелювання до 
50 м. Гідромеханічне нівелювання застосо- 
вують на закритих територіях (ліс, чагарник, 
посіви). 1. 

НІВЕЛІР ГЛУХИЙ (глухой нивелир; 
дитру Іеуеї; МіуеШет п тії /езіеп Кегпгойи 
п ипа итуеїграг ГіБеПе р): нівелір, труба 
якого, горизонтуючий пристрій і підставка 
з'єднані так, що зміна їх взаємного поло- 
ження можлива липіс за допомогою гвин- 
тів, призначених для регулювання при- 
ладу. 14. 


Нівелір... 


НІВЕЛІР З КОМПЕНСАТОРОМ (ниве- 
лир с компенсатором; сотрепвзаїог-Ісуєі; 
МіуеШег п ті КатттетіїреПе п): нівелір, 
вякому візирна лінія автоматично вста- 
новлюється горизонтально за допомогою 
спеціального пристрою-компенсатора. 
Має деякі переваги над звичайним нівелі- 
ром внаслідок швидкості і зручності в ро- 
боті, Є багато різних схем Н. з к., які відрі- 
зняються між собою способом компенса- 
ції кута нахилу візирної лінії, оптичною 
схемою зорової труби та місцем розміщен- 
ня компенсатора. Як чутливі елементи в 
компенсаторах нівелірів застосовують 
маятникові системи, рівні та гідростати- 
чні пристрої. Процес нівелювання Н. з к. 
супроводжується додатковими похибками, 
пов'язаними з недокомпенсацією. На 
рис., а показано нівелір МІ1-002 з дзеркаль- 
ним компенсатором. Сер. кв. похибка виз- 
начення перевищення на І км подвійного 
ходу, прокладеного цим нівеліром, дорів- 
нює 0,2 мм. Об'єктив 7 дзеркально-лінзо- 
вої труби будує зображення в площині сіт- 
ки ниток 4. Пучок променів, що потрапляє 
в об'єктив, відбивається від дзеркала 2/ 
що хитається на почепі /9 і має гамівник 
27. Зображення спостерігають через оку- 
ляр 23, що обертається, систему призм 5, 
2, 25, 24, 22, лінзу 3 і телескопічну систе- 
му 1. Юстування компенсатора проводять 
обертанням дзеркала 2/ на 180? ручкою 26. 
Фокусування на предмет виконують пере- 
суванням дзеркала 2/1 ручкою 28. Шкалу 
оптичного мікрометра 14 разом з об'єкти- 
вом і сіткою ниток пересувають перпенди- 
кулярно до візирного променя гвинтом 29. 
Світловий промінь, що проходить крізь 
призму 12, нерухомий індекс /3, об'єктив 
мікрометра 15, відбивається від дзеркала 
20ізнову проходить через об'єктив 15, пе- 
редаючи зображення індексу на рухому 
шкалу мікрометра. Зображення шкали мі- 
крометра розглядається крізь оптичну си- 
стему 1, 9, 3, 2, 1, 25, 24, 22 і окуляр 23. 
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Промінь світла від дзеркала /6 проходить 
крізь рівень 17, передавальну систему /8, 
10, 8, 3, 2, 1, 25, 24, 22 і передає зображен- 
ня рівня у окуляр 23. Обертанням юстува- 
льного клина 6, який є захисним склом, мо- 
жна змінити кут і нівеліра. 


13 1415 16 17 |8 19 20 21 22 23 








На рис., б, в показано нівелір Н-1ОКЛ з 
компенсатором та горизонтальним кругом, 
зорова труба якого дає пряме зображення. 
Сер. кв. похибка визначення перевищення 
на 1 км подвійного ходу не перевищує 
9 мм. Найменша віддаль візування 1,5 м. 
Пружина-пластинка / утримує підіймаль- 
ні гвинти 2, які закріплені у корпусі під- 
ставки 3. У віконці видно горизонтальний 
круг 4 з ціною поділки 1? та відліковий 
індекс 5. Нівелір обертається відносно під- 
ставки на осі 19. Для приведення нівеліра 
в робоче положення є встанівний рівень // 
з ціною поділки 10). Нівелір під час пере- 
вірок юстують виправними гвинтами 14, 
16 сітки ниток і рівня - 13. Гвинти 14, 16 
захищені кільцем /7. Функцію фокусува- 
льної лінзи, що пересувається фокусуваль- 
ним гвинтом 8, виконує прямокутна віль- 
но почеплена призма 7, яка хитається ра- 
зом з рамкою на вальницях і має гамівник 
20. Об'єктив 9 скріплений з кожухом ніве- 
ліра 10. Рівень 1 підсвічується дзеркалом 
12. Окуляр 15 прикріплений кільцем 17 до 
корпуса 18. 16. 


Нівелір... 























НІВЕЛІР З ПЕРЕКЛАДНОЮ ТРУБОЮ 
(нивелир с перекладной трубой; сопуєнібіє 
імапуй Геуеі; МіуеШек п ті итіеєРагеп Кетп- 
гойг п): нівелір, конструкція якого допус- 
кає перекладання труби в лагерах на 1809 
під час вимірювань. 14. 

НІВЕЛІР З ЦИЛІНДРИЧНИМ РІВНЕМ 
(нивелир с цилиндрическим уровнем; Ісуе! 
угій ифиїах Іемеї; МіуеНіег п тії дет Кбтеп- 
ПРейе 5: нівелір, вякомувізирна лінія 
встановлюється за допомогою рівня. Най- 
поширенішими є такі Н. зц.р.: 
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Н-05 - високоточний нівелір з апохрома- 
тичною зоровою трубою зі збільшен- 
ням - 427 і мінімальною віддаллю візуван- 
ня 2,3; циліндричним рівнем контакт- 
ним із ціною поділки - 10"; встанівним 
рівнем сферичним - У; мікрометром 
нівеліра оптичним з ціною поділки 
шкали 0,05 мм та гвинтом елевацій- 
ним. Для точного наведення на зображен- 
ня штриха нівелірної рейки сітка ниток, 
крім звичайного горизонтального штриха, 
розміщеного в лівій половині поля зору, 
має в правій половині два штрихи (клино- 
вий бісектор), розташовані симетрично під 
кутом 5? (рис., в, г). Плоскопаралельна пла- 
стинка (ПП) оптичного мікрометра розмі- 
щена перед об'єктивом зорової труби. Її на- 
хилюють маховичком 15 (рис., б), що з'єд- 
наний з нею тягелем, на якому жорстко за- 
кріплена лічильна шкала, зображення якої 
передається в поле зору труби. Перед ПП 
розташовані захисне скло, у вигляді кли- 
на. Обертом цього скла довкола візирного 
променя можна коригувати кут ,," нівелі- 
ра. Компенсований рівень контактний роз- 
міщений ліворуч труби. Для захисту від 
однобічного нагріву нівелір розміщують у 
додатковому металевому кожусі. Попере- 
днє установлення осі приладу в прямови- 
сне положення виконують встанівним сфе- 
ричним рівнем 2. Н-05 призначений для ні- 
велювання І 1 П кл. 





Нівелір... 








зшеннининннниМнамоо 
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На рис., а, б показано високоточний ніве- 
лір Н-03: / - кришка циліндричного рівня; 
2 - встанівний сферичний рівень та 3 - йо- 
го виправні гвинти; 4 - гвинти вкладки, що 
з'єднує вісь з підставкою; 5 - пружиста 
пластинка (трегер); б - підіймальний 
гвинт; 7 - корпус підставки; б - дзеркало 
для підсвічування циліндричного рівня; 9, 
10-- кришка і її гвинти відповідно; // - оку- 
ляр; 12 - насадка; 13 - головка фокусува- 
льного пристрою (кремальєра); /4 - голо- 
вка елеваційного гвинта; 15 - головка ме- 
ханізму, що нахиляє ПІЇ пластинку; 16 - 
головка навідного гвинта; /7 - закріплю- 
вальний гвинт; /8 - закріплювальний гвинт 
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оправи оптичного клина; 19 - приціл. На 
рис., в показано поле зору нівеліра Н-05; 
відлік рейки - 12,9, шкали оптичного мік- 
рометра - 23. На рис., г у збільшеному ви- 
гляді показано сітку ниток Н-05, що наве- 
дена на штрих рейки. 

На рис., д показано точний нівелір Н-3 зі 
збільшенням зорової труби 30", ціною по- 
ділки циліндричного рівня - 15", а встані- 
вного сферичного - 107; найменша віддаль 
візування - 1,8 м; / - окуляр; 2 - зорова 
труба; 3 - приціл; 4 - об'єктив; 5 - головка 
фокусувального гвинта (кремальєра); б - 
головка навідного гвинта; 7 - встанівний 
сферичний рівень; 8 - виправні гвинти сфе- 
ричного рівня; 9 -- елеваційний гвинт. Ци- 
ліндричного рівня на рис. не видно, він роз- 
ташований з протилежного до головки фо- 
кусувального гвинта боці, а його виправні 
гвинти розташовані ліворуч окуляра під 
кришкою. Попереднє установлення осі 
приладу в прямовисне положення викону- 
ють встанівним рівнем сферичним. 
Точне суміщення зображень кінців бульба- 
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шки циліндричного рівня (БЦР) здійсню- 
ється за допомогою елеваційного гвинта - 
9. Для компенсації довжини БЦР, залеж- 
ної від зміни температури, в ампулу рівня 
вкладена компенсаційна паличка, вигото- 
влена із теплоємного скла. На ампулі рів- 
ня є штрихи. Основне призначення Н-3 - 
нівелювання Ш 1 ТУ кл. На рис., е показа- 
но поле зору нівеліра Н-3; відлік рейки - 
1397 мм. 16. 

НІВЕЛІР ЛАЗЕРНИЙ (лазерньїй ниве- 
лир, Газек Ісусі; ГазетпіуеПіет п): нівелір, 
в якому візирна вісь замінена або дублю- 
ється лазерним променем. Спосіб з'єднан- 
ня лазерної трубки із зоровою трубою ні- 
веліра такий же, як у теодоліті лазерно- 
му. Н.л. умовно поділяють на три групи: 
з рівнем, з компенсатором нахилу, з обер- 
товим лазерним пучком, Найчастіше вико- 
ристовують Н. л.3-ї групи, в яких лазерний 
промінь за допомогою обертового оптич- 
ного блока (дзеркала, пентапризми) спря- 
мовують горизонтально і розгортають у го- 
ризонтальну світлову площину -- горизонт 
нівелювання. Відлічують рейки по геомет- 
ричному центру візуально або по енерге- 
тичному центру світної плями за допомо- 
гою фотоелектронного блока, що пересу- 
вається вздовж рейки вручну чи автома- 
тичним керуванням. До Н. л. цієї групи 
належать: система контрольного плану- 
вання СКП-1 (СРСР), Геоплан (Швеція), 
Ротолайт (США), ПВЛ-1І (СРСР), Телемат 
(ФРН). Похибка стабілізації опорної пло- 
щини кращих моделей нівелірів становить 
1-2", ав гірших - 5-10"; похибка відлічу- 
вання рейки 0,1-0,5 мм на віддалі до 
50 м. 1. 

НІВЕЛЮВАННЯ (нивелированиє; Іеуеі/- 
Ппе; Міуєйетепі п, Нбпептеззипя )): виз- 
начення перевищень. Розрізняють: ні- 
велювання астрономічне іастроно- 
мо-гравіметричне, нівелювання 
барометричне, нівелювання гео- 
метричне, нівелювання гідростати- 
чне, нівелювання механічне, ніве- 
лювання мікрометричне, нівелю- 
вання супутникове, нівелювання 


тригонометричне. Знаючи в геодезич- 
ній мережі висоту нормальну однієї 
точки і перевищення відносно неї визна- 
чуваних точок, знаходять їх нормальні ви- 
соти, тобто висоти над відліковою поверх- 
нею, прийнятою в Державній геодезичній 
мережі за вихідну (нульову). 16. 
НІВЕЛЮВАННЯ АСТРОНОМІЧНЕ І 
АСТРОНОМО-ГРАВІМЕТРИЧНЕ 
(астрономическое и астрономо-гравимет- 
рическое нивелирование; азітопотіс апа 
азігопотіс-8гауітеїтіс Їеуейпа; азігопоті- 
зспез ипа азігопотізсПогауітеїгізснез 
Мімейетені п, Ндбпептеззипе )): методи виз- 
начення приростів висот й квазігеоїда 
(геоїда) над референц-еліпсоїдом (див. 
Еліпсоїд земний) уздовж вибраної тра- 
си нівелювання інтегруванням складової 
9" астрономо-геодезичних відхилень пря- 
мовисної лінії (рис. Відхилення прямо- 
висних ліній) уздовж цієї траси. Теорія 
і практика астрономо-травіметричного ні- 
велювання опрацьовані здебільшого М.С.Мо- 
лоденським і М.К.Мигалем. 

У методі астрономічного нівелювання 
(АН) складову 
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(4 -- азимут заданого відрізка нівелюван- 
ня), тобто її компоненти 40 11" вастро- 
номічних пунктах одержують порівнянням 
астрономічних і геодезичних координат 
цих пунктів і припускають лінійність зміни 
її між цими пунктами. Точність АН зале- 
жить істотно від віддалей між астропунк- 
тами. 

У методі астрономо-травіметричного ні- 
велювання (АТН) складову 9" уздовж лінії 
нівелювання в точках, розташованих між 
астрономо-геодезичними пунктами, обчис- 
люють методом інтерполювання посе- 
реднього астрономо-геодезичних 
відхилень прямовисної лінії - Її 
складових 2" 11", з використанням гра- 
віметричних - СР іТ. 

Основна формула АТН, напр., між пункта- 
ми СР, така: 
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Враховуючи у цій формулі тільки перший 
член, отримаємо формулу АН, яка відпо- 
відає припущенню про лінійну зміну від- 
хилень виска між пунктами С і Д. Останній 
член формули, який можна обчислити тіль- 
ки за гравіметричними даними (за граві- 
метричною картою), наз. гравіметричною 
поправкою АН. Ця поправка дає змогу вра- 
ховувати нелінійність зміни астрономо- 
геодезичних відхилень прямовисної лінії 
між суміжними астропунктами. За наве- 
деною формулою обчислюють перевищен- 


ня б р 7 б с ВИСОТ кВазігеоїда між пунктами 
СіР. Висоти й квазігеоїда для окремих 


пунктів одержують послідовним підсумо- 
вуванням перевищень, починаючи від 
пункту вихідного А тріангуляції, для 
якого висота квазігеоїда й , - один з еле- 
ментів орієнтування референц-еліпсоїда у 
тілі Землі - відома. Переваги АТН над АН 
стосуються як точності, так і економічнос- 
ті. 17. 

НІВЕЛЮВАННЯ БАРОМЕТРИЧНЕ 
(барометрическое нивелирование; Фаго- 
теїгіс Іеуейіпе; Баготеїгізспе Нбіеп- 
теззипе б: нівелювання фізичне, що 
трунтується на залежності зміни атмосфер- 
ного тиску від висоти. Для вимірювання 
тиску використовують ртутні барометри, 
барометри-анероїди, мікробаронівеліри, 
гіпсотермометри, диференційні барометри 
та їн. прилади. Вперше Н. б. застосував 
1648 француз Пер'є. Н. б. - швидкий і де- 
шевий метод визначення висот точок, що 
має деякі переваги, але поступається в точ- 
ності іншим способам нівелювання. Якщо 
в т. 112 виміряти тиск Р. і Р,, температуру 
повітря | 1 /,, то перевищення й 2 Н, - Н, 
можна обчислити за скороченими бароме- 
тричними формулами Пєвцова 
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де К,- 18470; К- 1600; 2 1/273; 
іт З (п 5)/2; Ну і Н; - наближені ви- 
соти (альтитуди); ДН- баричний сту- 
пінь висоти. Для обчислень складені ба- 
рометричні таблиці наближених альтитуд 
і баричних ступенів висот. Наведені фор- 
мули справедливі за умов, що ізобаричні 
поверхні паралельні рівневим і атмосфер- 
ний тиск не змінюється під час вимірю- 
вань, тобто майже за умов, що тиск і темпе- 
ратура під час нівелювання змінюється 
пропорційно часу і температурний градієнт 
незмінний. Існує декілька способів Н. б. 19. 
НІВЕЛЮВАННЯ БОКОВЕ (боковоє 
нивелированиє; Іаїега! ГеуеШпя; 5ейеп- 
Ппбпептеззипе )): визначення нестворності 
стосовно вертикальної площини зоровою 
трубою теодоліта з вертикальною сіткою 
ниток за допомогою рейки, встановленої 
горизонтально і перпендикулярно до лінії 
візування. Здебільшого Н. б. використо- 
вують для перевірки вертикальності колон 
і панелей, прямолінійності підкранових 
балок і рейок. Відхилення від вертикалі 
(крен) визначають як різницю нижнього і 
верхнього відліків рейки. Основні похибки 
Н. б.: 1) центрування теодоліта, 2) редукція 
візирної марки, 3) побудова паралельного 
створу, 4) горизонтування теодоліта, 5) на- 
хилення рейки, 6) відлічування рейки, 
7) вплив бокової рефракції. Перші три по- 
хибки однаково впливають на нижні і верх- 
ні відліки рейки і вилучаються у їх різниці. 
На високих спорудах найвпливовішою є 
похибка горизонтування теодоліта, яку 
обчислюють за формулою М г 0,5ан/о, де 
а - ціна поділки рівня при алідаді го- 
ризонтального круга, й - висота конст- 
рукції або споруди. Для врахування впливу 
цієї похибки використовують накладний 
електронний рівень, або теодоліт, в якому 
вісь обертання зорової труби забезпечена 
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компенсатором нахилу; конструкцію такої 
труби розробив П. І. Баран (див. Теодоліт 
лазерний). І. 

НІВЕЛЮВАННЯ ГЕОМЕТРИЧНЕ 
(геометрическое нивелирование; веотеїтіс 
Іеуейпя; веотеїгізуспе МіуеШетепі п): ні- 
велювання задопомогою нівеліра зго- 
ризонтальною візирною віссю. Нехай А - 
задня, а В - передня точки місцевості; З і 
П-відповідно відліки вертикально вста- 
новлених рейок на цих точках. Оцифруван- 
ня шкал збільшується знизу догори. Різни- 
ця висот т. А і В місцевості Нь - Н, 3 - П, 
звідки На - Н, З (3 - П). 

Для послаблення впливу рефракції вер- 
тикальної, кривини Землі і джерел по- 
хибок, зумовлених недосконалістю прила- 
дів, нівелір під час нівелювання встанов- 
люють посередині між т. А 10. Якщо пере- 
вищення точок не можна визначити із 
однієї станції, то прокладають хід геомет- 
ричного нівелювання послідовним пере- 
ставлянням нівеліра і рейок. Зв'язок між 
суміжними станціями здійснюється через 
передню точку, в якій рейка під час пере- 
ходу залишається на місці, а задня рейка 
переставляється вперед. Різницю висот 
Н, - Н, кінцевої і початкової точок ходу 
знаходять за різницею сум усіх відліків, 
тобто Н, - Н, 7 23 - ХП. 16. 
НІВЕЛЮВАННЯ ГЕОМЕТРИЧНЕ КО- 
РОТКИМ ПРОМЕНЕМ (геометрическое 
нивелирование коротким лучом; яеотеїтіс 
Ігуеїіпе бу 5йогі кау; зеотеїгізспез МіуеШе- 
тепі п тії дек Кикгеп 5ігаШипреп Г рі): ні- 
велювання геометричне для визначен- 
ня осідання будівлі чи споруди, в якому за- 
стосовують короткий (до 25 м) візирний 
промінь довжиною 10-15 м. 7. 
НІВЕЛЮВАННЯ ГІДРОДИНАМІЧНЕ 
(гидродинамическоєе нивелирование; Пудго- 
дупатіс Іеуейпе; Пудагодупатізснез Міує- 
Петепі п): видозмінений спосіб нівелю- 
вання гідростатичного, коли переви- 
щення вимірюють переміщенням однієї із 
посудин, напр., резервуара з рідиною на 
станції відносно іншої посудини, яка роз- 
ташована на спостережуваній точці. Цей 


спосіб використовується в системі гідро- 
статичного нівелювання, яка включає базо- 
вий резервуар, розташований на станції 
постійного стеження, і системи посудин, 
які встановлюють у характерних (деформа- 
ційних) точках споруди і з'єднані з базовим 
резервуаром шлангами. У верхній частині 
цих посудин закріплюють нерухомо елект- 
роди, які з'єднуються окремим провідни- 
ком із базовою станцією. Другим провід- 
ником струму є рідина системи. У запов- 
неній до певного рівня системі рідина ство- 
рює умовний горизонт. Змінюючи рівень 
рідини в базовому резервуарі на станції, 
напр., переміщуючи його вертикально, по- 
слідовно добиваються контакту меніска рі- 
дини з електродом, фіксуючи положення 
базового резервуара на вертикальній шка- 
лі. Якщо якась посудина системи зміщує- 
ться по вертикалі, напр., внаслідок осідан- 
ня конструкції, на якій вона закріплена, то 
вимірюванням зміни гідростатичного го- 
ризонту одержують величину осідання. 
Похибка вимірювання 0,05-0,3 мм. 1. 
НІВЕЛЮВАННЯ ГІДРОМЕХАНІЧНЕ 
(гидромеханическое нивелирование, Пуаго- 
тесПапіс ІгуеШпя; пудготесНапізспез Міуе- 
Петепі п): видозмінений спосіб нівелю- 
вання гідростатичного, в якому пере- 
вищення одержують вимірюванням мано- 
метром зміни тиску рідини в замкненій 
гідростатичній системі, коли опорні п'яти 
посудин зміщені вертикально, тобто розта- 
шовані на різних горизонтах. Для нівелю- 
вання використовується нівелір гідро- 
механічний. 1. 

НІВЕЛЮВАННЯ ГІДРОСТАТИЧНЕ 
(гидростатическоє нивелированиє; Нуай- 
гозіаїіс Іеуепе; пудгозіатізспез Міуейетепі 
п): нівелювання, що грунтується на вико- 
ристанні властивості поверхні рідини 
завжди встановлюватися нормально до на- 
пряму сили ваги 1 в сполучених посудинах 
розміщуватися на одному рівні незалежно 
від маси рідини і поперечного перерізу по- 
судини. Перевищення вимірюють від ме- 
ніска рідини (вода, ртуть, спирт, етилен- 
гліколь) як різницю відліків шкал посудин. 
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Для вилучення похибки місця нуля переви- 
щення вимірюють у зворотному порядку. 
Якщо посудини розташовані на великій 
віддалі між собою так, що тиск повітря Р, 
і Р, у посудинах неоднаковий, то умова рів- 
новаги рідини (за відсутності її руху) має 
такий вигляд: 


п А/вр єї НВ / єр», 

де А, й, - висоти стовпців рідини в посу- 
динах; р, р, - густина рідини в посудинах; 
2 - прискорення сили ваги. Для врівнова- 
ження тиску повітря Р, 7 Р, посудини звер- 
ху перекривають і з'єднують повітряним 
шлангом. Вплив нестабільності густини рі- 
дини, яка залежить від температури, змен- 
шують, використовуючи з'єднувальні 
шланги типу ,труба в трубі" з діафрагмами 
(повітряний шланг більшого діаметра). Ви- 
соку точність відлічування шкал забезпе- 
чують електроконтактним способом. На 
основі експериментальних досліджень 
1.Ю.Васютинського та А.А.Назарчука, по- 
хибка перевищення на станції становить 
0,05 мм. У візуальному способі відлічуван- 
ня шкал ця похибка досягає 1 мм, 1. 
НІВЕЛЮВАННЯ МЕХАНІЧНЕ (ме- 
ханическое нивелирование; тесбапіса! Іе- 
уейня; теспапізснез МіуеПетепі п): ніве- 
лювання за допомогою профілографа. 
Н. м. використовують, коли потрібно вико- 
нати швидко нівелювання, задовольняю- 
чись невисокою точністю - декілька санти- 
метрів на 1 км шляху. 16. 
НІВЕЛЮВАННЯ МІКРОМЕТРИЧНЕ 
(микрометрическое нивелирование; тісто- 
теїгіс ІсуеШпя; тікготеїтізспез Міуейетепі 
п): нівелювання, що застосовується зде- 
більшого під час монтажу машин та устат- 
кування на малих віддалях. Для вимірю- 
вання перевищень використовують мікро- 
нівелір. Н.м. виконують кроковим спосо- 
бом, відлічуючи шкалу накладного рівня 
(індикатора). Шукане перевищення й з 
з 05М) - М»), де Му, М» - відліки шкал 
при двох установках мікронівеліра (тобто 
із прямого і зворотного ходу). Точність ні- 
велювання залежить від чистоти контро- 
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льованої поверхні, чутливості рівня та 
індикатора. Похибка перевищення на 
станції 0,01-0,02 мм. 1. 
НІВЕЛЮВАННЯ ПЛОЩОВЕ (площад- 
ное нивелированиєе; агеа ІеуеШпя; Кійспеп- 
піуєйетені п): див. Нівелювання по- 
верхні. 12. 

НІВЕЛЮВАННЯ ПОВЕРХНІ (нивелиро- 
вание поверхности; Іеуеййпя 0 зик/асе; 
ЕКійсНнеппіуейєтенпі п): 1) або нівелювання 
площове - вид топографічного знімання, 
який застосовують на відкритій місцевості 
зі спокійним або слабовираженим рельє- 
фом. Н. п.застосовують коли висоти точок 
зображуваної поверхні потрібно знати з 
підвищеною точністю. За результатами 
Н. п. складають великомасштабні карти. 
Висоти точок отримують з геометричного 
нівелювання вершин квадратної сітки; па- 
ралельних ліній; полігонів; полярним спо- 
собом. Н. п. застосовують для вишукувань 
будівництва населених пунктів, промисло- 
вих споруд, аеродромів тощо та створення 
проєктів вертикального розпланування. 
2) Нівелювання нерівностей поверхні 
конструкцій машин, устаткування і споруд, 
з використанням вершин регулярної (рід- 
ше нерегулярної) сітки квадратів або три- 
кутників, які покривають вказану поверх- 
ню, Внаслідок цього одержують висоти то- 
чок, наносять їх на план, інтерполюють і 
рисують горизонталі або ізолінії від- 
хилень точок поверхні об'єкта від заданої 
площини. Похибка Н. п. не має перевищу- 
вати 0,1 перерізу рельєфу. Н. п. переважно 
застосовують для контролю якості великих 
поверхонь у машинобудуванні. 1; 12. 
НІВЕЛЮВАННЯ СУПУТНИКОВЕ 
(спутниковоєе нивелированиє; затейше іе- 
уейпе; 5агеШеппіуейетені п): або супут- 
никова альтиметрія -- один з найважливі- 
ших методів геодезії космічної, при- 
значений для оперативного визначення 
профілів поверхні Світового океану та 
окремих акваторій. Разом із даними інших 
супутникових геодезичних методів розв'я- 
зує в єдиній геоцентричній системі такі за- 
дачі: визначення геоїда в планетарному 
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м-бі та в межах окремих акваторій, вив- 
чення топографії та визначення висоти во- 
дяних хвиль і рельєфу дна океану, визна- 
чення і періодичне уточнення параметрів 
зовнішнього гравітаційного поля Землі, 
координат центра мас планети, параметрів 
загальноземного рівневого еліпсоїда тощо. 
Нівелювання земної поверхні виконують 
спеціальним космічним апаратом (КА), 
обладнаним альтиметром (радіо-, або ла- 
зерним висотоміром), точним годинником, 
бортовим процесором, СР8-приймачем, 
системами електроживлення, гравітаційної 
стабілізації, орієнтації, та радіозв'язку для 
дистанційного керування апаратурою і пе- 
ресилання наземним станціям зібраної ви- 
міряної інформації. КА розташований на 
круговій орбіті ШСЗ на висоті 0,8- 
1,5 тис. км. Елементи орбіти КА регу- 
лярно уточнюють за спостереженнями з 
наземних контрольних станцій. Геоцент- 
ричні координати КА х, у, 2 можна обчи- 
слити на будь-який момент за елементами 
орбіти та визначити методом СР5, що дає 
змогу отримати миттєві геоцентричні ра- 


діуси-вектори КА ках чуб ча? . Ра- 


діовисотомір безперервно випромінює че- 
рез параболічну антену вертикально вниз 
високочастотні імпульси в сантиметровому 
діапазоні тривалістю декілька наносекунд. 
Сферична радіохвиля досягає земної по- 
верхні найкоротшим шляхом Й», відбиває- 
ться від неї і, за ідеальних умов, тим же 
шляхом повертається до КА, де приймаль- 
ний блок висотоміра детектує велику кіль- 
кість сигналів, усереднює їх і визначає час 
Ді проходження сигналом прямого і зво- 
ротного шляху, що дає Й, з сДі/2, дестала 
с-- швидкість електромагнетних хвиль. Під 
час вимірювань сигнал висотоміра одно- 
часно покриває певну ділянку земної по- 
верхні. Достатньо якісний відбитий сигнал 
утворюється лише в тому випадку, якщо 
ця ділянка відносно гладка, з високою від- 
бивною здатністю. Тому метод Н. с. не дає 
задовільних результатів над сушею. Над 
водною поверхнею й» визначається з точ- 
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ністю 2-5 см. При цьому на основі сезон- 
ної статистики висот хвиль у різних аква- 
торіях океану вибираються найсприятли- 
віші періоди вимірювань, враховуються си- 
стематичні похибки радіовисотоміра, виз- 
начені на еталонних полігонах, метеороло- 
гічні параметри в районі нівелювання то- 
що. За рік Світовий океан можна заніве- 
лювати суцільно 720 разів. Кращі якісні та 
кількісні результати можна отримати дво- 
ма КА з висотомірами на таких орбітах, 
щоб віддаль між КА була 200-300 км. 
Напр., можна визначати відхилення виска 
з точністю 2-4". Одним з перших КА, при- 


значених для Н. с., був супутник 5БАЗАТ- 


А (США, 1978) з номінальними парамет- 
рами: середня висота орбіти 725 км, маса 
альтиметра 45 кг, ширина променя антени 
1,59, контроль орієнтації 0,57, несуча час- 
тота радіосигналів 13,9 ГГц, діаметр пля- 
ми на земній поверхні 1,6 км, точність ви- 
мірювання й 0,1 м. 9. 

НІВЕЛЮВАННЯ ТРАСИ (нивелирование 
трассь; рюо/йєе Геуейіпе; МіуеНетепі п ае5 
Уепіаціз т 4ег МекКенгзугеве Прі): нівелю- 
вання точок, закріплених чи позначених на 
трасі - осі майбутньої лінійної інженерної 
споруди (дороги, ЛЕП, каналу, водоводу 
тощо), для побудови профілю траси 
поздовжнього, Початок і кінець траси 
прив'язують до реперів. Одночасно із поз- 
довжнім нівелюванням пікетів траси, що 
розташовані здебільшого через 100 м, ні- 
велюють профілі траси поперечні. 12. 
НІВЕЛЮВАННЯ ТРИГОНОМЕТРИЧ- 
НЕ (тригонометрическое нивелирование; 
ткісопотеїгіса! Ієуе/йпе; іропотеїгізсПпе 
Ндпептеззипя Ї): нівелювання геодезич- 
ним приладом з похилою візирною віссю 
з визначенням віддалі між цими точками. 
Для цього вимірюють кутвертикальний 
у (зенітну відстань 2) і горизонтальну 
віддаль 5 між точками спостереження. 
Оскільки найбільша різниця довжини дуги 
нормального перерізу і геодезичної лінії 
для віддалі 1000 км становить 0,07 мм, а 
різниця між довжиною дуги нормального 
перерізу і дугою кола для віддалі 40 км 
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становить 17 мм, то горизонтальну віддаль 
5 у Н. т. наземній поверхні практично для 
будь-яких віддалей приймають як дугу ра- 
діуса, що дорівнює середньому радіусу 
кривини нормального перерізу заданої точ- 
ки. Для розв'язування інженерних задач 5 
для віддалі 10 км приймають як горизон- 
тальну проєкцію, позаяк різниця між гори- 
зонтальною проєкцією лінії і довжиною 
дуги кола, радіус якого дорівнює радіусу 
Землі, не перевищує 10 мм, Н. т. поділяють 
на: нівелювання тригонометричне 
одностороннє, нівелювання триго- 
нометричне двостороннє танівелю- 


вання тригонометричне міжточками 


(Із середини). 16. 

НІВЕЛЮВАННЯ ТРИГОНОМЕТРИЧ- 
НЕ ДВОСТОРОННЄ (двухстороннее 
тригонометрическоєе нивелирование; Бі- 
Іагекай нієопотеїпіса Іеуеїйпя; верепбейіве 
тівопотеїнізспе Нбпептеззипе д) нівелю- 
вання тригонометричне з вимірюван- 
ням зенітних відстаней або вертикальних 
кутів з двох сторін спостережуваної лінії. 
Розрізняють двосторонні спостереження 
одночасні та неодночасні. Перевищення 
між пунктами спостереження А 1 В із дво- 
стороннього нівелювання обчислюють за 
формулою 

Два Єв Їлів | 


Рів 5:Ї 
АВ 5 2 2 


шви Ж АНЯ з ДО АУРУ ДЕ 
2 


де ДНЯ; - 
чок 4Ї В: 


- поправка за середню висоту то- 


Ни Мн 58 вач баво 


Вз 23 


АНЯ з 





ДКР - 
цію: 


-- поправка за вертикальну рефрак- 


(кра - Кар). 


ДКР а 
8 АВ віп? Див? 


дО; - поправка за відхилення прямови- 


сних ЕН 





дур а ря Ов ) 5 
2 "ри Хі? 

ів» Їд - Відповідно висота приладу в точці і 
висота візирної цілі в точці ; 
ЛЕ та ін. позначення - див. Нівелюван- 
ня тригонометричне одностороннє. 
НІВЕЛЮВАННЯ ТРИГОНОМЕТРИЧ- 
НЕ МІЖ ТОЧКАМИ (нивелирование 
тригонометрическое между точками; 
ігідопотеїпіса! еуейпя Бетугеєп Пе роіпі5; 
тгізопотеїгіуспе Нбпептеззипе 7 сулізспеп 
суейеп Рипкієп т рі) нівелювання 
тригонометричне з вимірюванням зе- 
нітних відстаней або вертикальних кутів і 
віддалей з третьої точки С, яку найкраще 
обирати посередині між спостережувани- 
ми точками А і В, тобто 5 4а79св- Переви- 
щення між точками спостереження зна- 
ходять як різницю односторонніх спосте- 
режень: 


йдв З Йсв 7 Йса З Зсвсів Й св - 
-КсасівХ сл -Їв з ід - 


1-Ков о Зсв о  13Кся 0 Зса 
віп? Хор о 283 віп? са! 
Позначення - див. Нівелювання триго- 
нометричне одностороннє. 
НІВЕЛЮВАННЯ ТРИГОНОМЕТРИЧ- 
НЕ ОДНОСТОРОННЄ (одностороннеє 
тригонометрическоє нивелирование; ипі- 
дітестіопа! ігієопотеїтіса! Іеуеійпе; єіпзеї- 
ее шізопотеїгіусне Ндйептеззипр ДФ) ні- 
велювання тригонометричне, коли 
перевищення між точками спостережен- 
ня 411 В знаходять за формулою: 


ЗАН дв ЖАВ АЙ ав ЖДЕ, 


де 2 ав - Зенітна відстань, виміряна з А на 
В; і, - висота приладу над центром пункту 
спостереження; /, - висота візирної цілі 
над центром спостережуваного пункту; 5 
- горизонтальна віддаль між пунктами А і 
В (довжина дуги рівневої поверхні квазі- 
геоїда, від якої відлічують висоти абсо- 
лютні, й розташована між нормалями до 
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геоїда в пунктах А і В (якщо віддаль між 
пунктами визначають із геодезичної ме- 
режі, обчисленої в проєкції Гавсса, то в цю 
віддаль вносять поправки за зворотний пе- 
рехід на поверхню референц-еліпсоїда і з 
еліпсоїда на рівневу поверхню (квазі- 
геоїд)); дн - поправка за висоти пунктів 
АіВ 
Н,и З У, 
АН дв нь в , 
Кз 
де Кз - середній радіус Землі для середини 
лінії АВ; Н, - середнє з наближених висот 
Ні Но над поверхнею квазігеоїда 
зНИЯНи | 

Н, т 7 2 з 

М, - середнє з наближених висот відпові- 


дних точок квазігеоїда над еліпсоїдом у ра- 
йоні спотережень 


ММ; 
Ми 45 В й 


ДК дв г Поправка за кривину Землі та реф- 


ракцію: 
РРО 9 
АВ 1.42. - 
2Ко іп" Дав 
5? г185 


й 2Ву іп? Хв б р'зіп' Хв 
де К дв - КОефіцієнт вертикальної рефрак- 
ції) г4в - кут вертикальної рефракції по 
лінії АВ у момент спостереження; 
р'-206265; (в - 


відхилення прямовисних ліній, що визна- 
чається за формулою 


поправка за 


Ав (04 зИ,,) рем . 

р'8іп" Х ав ? 
де (/, - відхилення прямовисної лінії в пло- 
щині нормального перерізу 48, яке спосте- 
рігають у т. А; //, - середньоінтегральне 
значення відхилення важка по лінії 48. Ме- 
тоди визначення поправки ДЕ , які розро- 
бив В.Ф.Єремеєв: 


ДЕ - | 8-Йан - 
ав У 
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(Нав НаХВь - Вд)зіп2В,,, 


де є 1 у - дійсне і нормальне прискорення 
сили ваги по лінії АВ; В, - середня широта 
т. 418; В, ІВ - відповідні широти т. 4 ІВ. 
Для розв'язування інженерних задач засто- 
совують спрощену формулу Н. т. о.: 
2 
Пав 2 8:сі92 ав ід - Їв з . 
283 8іп" ав 

Якщо виміряно похилу віддаль /), то засто- 
совують таку формулу Н. т. о.: 

Пав З Д-со87 в Чіа в нада 

2К3 

Якщо віддалі вимірюють нитковим відда- 
леміром, то перевищення обчислюють за 
формулою: 


52 
кід зів жОАЗого, 
З 


дек, ід КОефіцієнт ниткового віддалеміра 
-100; / - відлік тахеометричної рейки; 
у с 902 - 2 - кут нахилу. 

НОМЕНКЛАТУРА В ТОПОГРАФІЇ І 
КАРТОГРАФІЇ (номенклатура в топо- 
графий и картографий; потепсіаїите, 
Іепег-апа-питрег 5узіет іп іоровгарНу апа 
сапоягарну; Лопе Гипа Коіоппе / (Миттег 
Д ае5 Капепфіайез п (іп Торозгарніе Г ипа 
Капгіовгарніє Ї )): система надання назви 
або найменування окремого аркуша карти, 
щоб відрізнити його від інших у серії ана- 
логічних багатоаркушевих карт. Якщо в 
картографо-геодезичній практиці застосо- 
вується розграфлення карти, то обо- 
в'язково треба подавати номенклатуру цих 
аркушів. Номенклатура опрацьована для 
карт топографічних, карти м-бу 
1:1000000 і карти Світу м-бу 1:2500000. Є 
довільна Н. та Н. за координатною сіткою, 
Довільна Н. надає кожному аркушеві бага- 
тоаркушевої карти порядковий номер або 
інше позначення, що складається, напр., З 
букви і цифри для колони і пояса, на які 


Номенклатура... 
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поділено багатоаркушеву карту і кожний 
окремий аркуш є її складовою частиною. 
Н. за координатною сіткою здебільшого 
стосується карт, рамки яких є зображен- 
ням відповідних відрізків меридіанів і па- 
ралелей і мають трапецієподібний вигляд, 
як, напр., карти м-бу 1:1000000 (див. Роз- 
графлення і номенклатура аркушів 
карти м-бу 1:1000000). 5. 
НОМЕНКЛАТУРА ТОПОГРАФІЧНИХ 
КАРТ (номенклатура топографических 
карт; Гейек-апа-питрек зузіет ої тарз; 
опе Ї ипа Коіонпе 7 (Миттег Р) дет іоро- 
ягарнізснеп Капеп 7 рі): див. Розграф- 
лення і номенклатура аркушів то- 
пографічної карти. 5. 
НОМОГРАМА (номограмма; потоягат; 
Мотовгатт п): креслення, на якому зобра- 
жено будь-яку функціональну залежність 
між величинами. Н. дає змогу, не викону- 
ючи обчислень, простими геометричними 
операціями знаходити наближене значення 
функції. 20. 

НОМОГРАМА ВІДДАЛЕЙ ГЕОДЕ- 
ЗИЧНОГО ПРИЛАДУ (номограмма рас- 
стояний геодезического прибора; пото?- 
кат 0 аїзіапсе медисіїйоп сикує5; Епугег- 
пипрупоторгатт п 4ае5 зеоайтізснеп Се- 
міїев): номограма у вигляді системи кри- 
вих, видних у зоровій трубі геодезич- 
ного приладу, які використовують для ви- 
мірювання горизонтальних проєкцій від- 
далей відлічуванням рейки, 14. 
НОМОГРАМА ПЕРЕВИЩЕНЬ ГЕО- 
ДЕЗИЧНОГО ПРИЛАДУ (номограмма 
превьшений геодезического прибора; по- 
тозгат ої еіематоп сигуєз; (регидйипрз- 
потоякатт п аєз зеоаййзспеп Сегійез пу: 
номограма у вигляді системи кривих, 
видних у зоровій трубі геодезичного 
приладу, які використовують для вимірю- 
вання перевищень відлічуванням рейки. 14. 
НОМОГРАМНИЙ ПРИЛАД ГЕОДЕ- 
ЗИЧНИЙ (геодезический номограммньй 
прибор; пото7тат реодєїс деуісе; рео- 
«йпізспез Моторгаттвегаї пу): геодезичний 
оптично-механічний прилад з номогра- 
мою. 14. 


НОНТУС (нониус; попіиз; Мопінз т, Ткап5- 
уегзаїтафзтаїб т); допоміжна шкала, що 
використовується для відлічувань часток 
найменших поділок лінійних шкал, Для ко- 
лових шкал Н. наз. верньєром. 21. 
НОНПАРЕЛЬ (нонпарель; попратгеїі; Моп- 
рагейіе ): один з найменших друкарських 
шрифтів, кегль якого дорівнює шість 
пунктів (2,256 мм). 5. 

НОРМАЛЬНА ЗЕМЛЯ (нормальная 
Земля; погтаї еагій; Могтаїенає р: рівне- 
вий еліпсоїд обертання, який створює нор- 
мальне гравітаційне поле. Підбирають рів- 
невий еліпсоїд, дотримуючись таких умов: 
1) центр рівневого еліпсоїда збігається з 
центром мас Землі, а його головна вісь 
інерції збігається з віссю обертання Землі; 
2) рівневий еліпсоїд обертається з такою 
ж кутовою швидкістю, як і реальна Земля; 
3) маси рівневого еліпсоїда і реальної Землі 
однакові; 4) зональні гармонічні коефіцієн- 
ти другого степеня для рівневого еліпсоїда 
і реальної Землі мають збігатися; 5) по- 
тенціял сили ваги нормальний на по- 
верхні рівневого еліпсоїда має дорівню- 
вати реальному потенціялу сили ваги на 
рівневій поверхні, яка проходить через ви- 
хідний пункт нівелювання. За відомими 
параметрами Н. 3. - масою, формою по- 
верхні, кутовою швидкістю обертання в 
будь-якій точці зовнішнього простору мож- 
на обчислити нормальний потенціял та ін. 
елементи нормального поля. 6. 
НОРМАЛЬНЕ ЗНАЧЕННЯ СИЛИ ВА- 
ГИ (нормальное значение силь  тяжести; 
поктаї уаїце оГ якамуйу; Могтаїзсру»етеуреті 
т, Могтаїзсйугте б): обчислене значення 
сили ваги, для поверхні еліпсоїда рів- 
невого обертання. Закон зміни Н. 3. с. в. 
на поверхні рівневого еліпсоїда описується 
залежністю 


Ус -"У«Ич Взіо? В- В, віп 2В), 
де В-широта геодезична точки; У, - 
Н. з. с. в. наекваторі; В і В, - коефіцієнти, 
які визначають зі співвідношень: 


/Аречер олії 
2-а"я-д 2-а"'я-д| 
В, 5 4 В,В 8 3 Ві, 


Нормальний закон 
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На ХУМП Генеральній асамблеї МГГС у 
Канберрі 1979 була рекомендована фор- 
мула Н. з. с. в. геодезичної референцної 
системи СЕ5 1980: 


Ус 2 978032,66(1- 0,0053024 «віп? 28 - 


--0,00000585 -зіп? 28), м'с 2. 6. 
НОРМАЛЬНИЙ ЗАКОН (нормальнькй 
закон; погтаї Іаму; Могтаївезеїг п): закон 
Тавсса - основний закон теорії ймо- 
вірності, При деяких незначних обмежен- 
нях закон розподілу суми величин ви- 
падкових прямує за Ймовірністю до Н. 3. 
розподілу незалежно від того, якому закону 
розподілу підпорядковується кожна випад- 
кова величина. Щільність розподілу 
для Н. з. записується у вигляді || 


ту)? 
26? 


1 
но: й 


де т, "математичне сподівання; 0, - 
середнє квадратичне відхилення; тп, 
характеризує положення кривої розподілу 
форму). Крива Н. з. симетрична відносно 
т. 20. 

НОРМАЛЬНІ ЗНАЧЕННЯ ДРУГИХ 
ПОХІДНИХ ГРАВІТАЦІЙНОГО ПО- 
ТЕНЦІЯЛУ (нормальньєе значения вто- 
реїх производньх гравитационного потен- 
цчала; погтаї! уайцез о) Ше зесопа дегіуа- 
пує5 о, якауйу роїеніїа!; Могтаїметі т ав 
сулейеп АБіейипя дез ягаумітеїгізспеп Роієп- 
паз п): значення других похідних на рів- 
невій поверхні нормальної Землі. Для 
знаходження градієнтів сили ваги і кри- 
вини на поверхні Нормальної Землі прий- 
мають, що головні радіуси еліпсоїда відомі, 
тобто радіус М кривини меридіана і радіус 
М кривини першого вертикала. Для визна- 
чення Н. з. д. п. г. п. використовують фор- 
мули: 


 Цде512( жсо828); 
о з-81-віп2В; 
И., « 3086-(1 -0,001425іп28); 
Оу «0; 


70, 


де (/,, У, - Традієнти кривини на поверх- 
ні нормальної Землі; У, - вертикальний 
градієнт нормальної сили ваги; М, - гори- 
зонтальний градієнт нормальної сили ваги 
в меридіональному напрямі; (/,, - горизон- 
тальний градієнт нормальної сили ваги в 
першому вертикалі, що не залежить від 
довготи; тут коефіцієнти виражені в Бтве- 
шах. 6. 

НОРМАТИВНО-ТЕХНІЧНЕ ЗАБЕЗ- 
ПЕЧЕННЯ ГЕОДЕЗИЧНИХ РОБІТ 
(нормативно-техническое обеспеченис 
геодезических работ; погтаїуе-Іесіпіса! 
ргоуїзіоп о яеодеїіс угогКкя; Моктаї! гесйнпі- 
зспе Уег5огрипо дек зеоайтуспеп АгРейенп Ї 
рі): заходи для забезпечення відповідного 
правового статусу топографо-геодезичної 
та картографічної служби в Україні, які 
1995 Укргеодезкартографія разом із заці- 
кавленими міністерствами та відомствами 
опрацювала та подала на розгляд Верхов- 
ної Ради як проєкт Закону про топографо- 
геодезичну та картографічну діяльність, 
який був прийнятий як Закон 1998. Приве- 
дено у відповідність із Типовим положен- 
ням про галузеві міністерства (відомства) 
Положення про Укргеодезкартографію. 
Опрацьовано низку нових нормативно-тех- 
нічних актів: Інструкцію про умови і пра- 
вила здійснення аерофотознімальних, то- 
пографо-геодезичних, картографічних ро- 
біт, кадастрових знімань суб'єктами під- 
приємницької діяльності, порядок надання 
ліцензій та контролю за їх дотриманням; 
Інструкції для топографічних знімань у 
м-бах 1:5000, 1:2000, 1:1000, 1:500; Поло- 
ження про накопичення видавничих ори- 
піналів карт та їх дублікатів; Положення 
про авторське право в картографії; Інструк- 
ції з відтворення географічних назв англо-, 
франко-, еспаномовних країн, а також Біло- 
русі, Молдови, Польщі тощо. Крім того, 
1998 опрацьовані 1 затверджені Постано- 
вою Кабінету Міністрів України , Основні 
положення створення Державної геодези- 
чної мережі України", 2000, Основні поло- 
ження про створення і оновлення топо- 


Носії архівні... 


графічних карт м-бів 1:10000, 1:25000, 
1:50000, 1:100000, 1:200000, 1:500000, 
1:10000007?, продовжено роботу над умов- 
ними знаками для топокарт м-бів 1:500-- 
1:5000 і топокарти м-бу 1:10000. 2. 
НОСІЇ АРХІВНІ ЦИФРОВОЇ ІНФОР- 
МАЦІЇ ПРО МІСЦЕВІСТЬ (архивньге 
носители цифровой информации о мест- 
ности; аксріуєз сакніегя оГаївиа! іп/огта- 
йоп ароці іеккаїп; Тийвет т рі аег (ткип- 
депзаттіипазіпрогтаїтіоп 7 (АгсПіузіп- 
Дгтаїоп/) пасп ает Сеійпає п): машинні 
носії, що надійно та довготривало збері- 
гають цифрову інформацію про місцевість 
(цифрову карту) в інформаційному архіві 
банку картографічних даних. 5. 
НУЛЬ ВОДОМІРНОГО ПОСТА (ноль 
водомерного поста; гего оГрацяїпя зіаїоп; 
Миї! Гав5 Резеїз п, дез Реєеірипкіз т): умов- 
но прийнята висота нуля шкали рейки во- 
домірного поста. 1. 

НУЛЬ ГЛИБИН (нуль глубин; 4еріп 5 
поцяМи (гео); Тіе/пиї! )): умовна поверхня, 
від якої відлічують глибини на картах 
морських. б. 

НУЛЬ ЗБІЖНИЙ (совпадающий нуль; 
соіпсідені гего; зизаттепайепае Миїй! 5: 
див. Фазометр аналоговий. 13. 
НУЛЬ-ІНДИКАТОР (нуль-индикатор; 
пий! іпаїсаїок; Мийпзігитепі п): див. Фазо- 
метр аналоговий. 13. 

НУЛЬ НЕЗБІЖНИЙ (нуль несовпадаю- 
щий; попсоїпсідені гего; ипгизаттен/айеп- 
4е Ми! Б: див. Фазометр аналого- 
вий. 13. 

НУЛЬ-ПУНКТ РІВНЯ (нуль-пункт уро- 
вня; Іеуе! гего роїпі; ГіРейепиї! Д: точка роз- 
ташована посередині між крайніми штри- 
хами на внутрішній поверхні ампули рів- 
ня. Нуль-пунктом контактного рівня є по- 
ложення середини бульбашки, коли сумі- 
щені зображення половин її кінців, 14. 
НУЛЬОВИЙ ІНВАРІАНТ (нулевой ин- 
варнант; сего іпуагіапі; МиШпмагіапіе ДБ: 
математичний вираз, який визначає зв'язок 
між положенням світної точки та положен- 
ням її зображення (для параксіальної ді- 
лянки оптичної системи): 
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де п, п' - показники заломлення двох се- 
редовищ, розділених сферичною поверх- 
нею радіуса г; 5 - віддаль від сферичної 
поверхні до світної точки; 5 - аналогічна 
віддаль до точки зображення. 8. 
НУЛЬОВИЙ ЦИКЛ БУДІВНИЦТВА 
(нулевой цикл строительства; Риййіпе пиї! 
сусіе; МийгуКиз т (ипіегікаїзснег ХуКиз) 
дез Аицураийз т (дез Ваиз ту): один з етапів 
будівельних робіт, що зводиться до будів- 
ництва підземної частини споруди. 7. 
НУЛЬОВІ ПРОМЕНІ (нулевеіе лучи; сего 
гауз; Мийзіганіеп трі): промені, що прохо- 
дять нескінченно близько до оптичної осі 
та утворюють з нею дуже малі кути. Син. 
- параксіальні промені. 8. 

НУТАЦІЯ (нутация; пша/оп; Мишіїоп ): 
коливання земної осі (осі Світу), що нак- 
ладаються на прецесійний рух (див. Пре- 
цесія) ізумовлені збуренням Сонця і Мі- 
сяця. Розрізняють Н. за довготою Ду і на- 
хилом ДЄ. Розклади Н. Ди і ДЄ, що вико- 
ристовують для обчислень ефемерид, 
грунтуються на теорії обертання Землі. З 
1980 прийнята МАС теорія Н. з кількістю 
членів розкладу для Ди - 106 і для ДЕ - 
89. Враховуючи практичний бік, усю су- 
купність нутаційних членів поділяють на 
довгоперіодичну та короткоперіодичну 
частини Н. Амплітуда головного члена Н. 
у довготі Ду дорівнює 17,2", період - 6798 
діб (18,62 року); головний член Н. нахилу 
ДЛЄ має однакові період та амплітуду, що 
дорівнюють 9,2", яку наз. сталою Н. Дов- 
гоперіодичні члени Н. - сукупність нута- 
ційних членів розкладу, що не залежить від 
довготи Місяця. Період аргументів довго- 
періодичних членів Н. становить 7 тис. - 
100 діб. Основний довгоперіодичний член 
Н. за тривалістю дорівнює 18,6 року тро- 
пічного. Короткоперіодичні члени Н. - 
сукупність нутаційних членів розкладу, пе- 
ріоди аргументів яких не більші 35 діб. 18. 


Нутромір 


НУТРОМІР (нутромер, іпіемпа! тіскоте- 
тег): прилад, для вимірювання внутрішніх 
лінійних розмірів отворів, пазів деталей 
машин та ін. виробів. Н. складається з ба- 
зової трубки, яка на одному кінці має мік- 
рометричну або індикаторну головку 3 
опорним наконечником, а на іншому - 
тільки опорний наконечник. Віддаль між 
опорними наконечниками відлічують за 
шкалою базової трубки і шкалою барабана 
мікрометра (індикатора). Для зміни цієї 
віддалі використовують набір вставних 
стрижнів. Похибка вимірювання Н. - 
0,01-0,1 мм і залежить від розміру деталі 
та умов застосування, особливо від чис- 
тоти поверхні. 1. 

НЬЮТОНІВСЬКОГО ПОТЕНЦІЯЛУ 
ТЕОРІЯ (теория ньютоновского потен- 
циала; теогу ої пеулопіап роіепіїаі; Роїеп- 
паїзтнеогіе , уоп Меулоп): у початковому 
розумінні - теорія про властивість сил, що 
діють за всесвітнім законом сили ваги, в 
формулюванні якого (за І. Ньютоном) йде- 
ться про сили взаємного притягання ма- 
теріальних точок. Історично першими зав- 
даннями цієї теорії були важливі для не- 
бесної механіки і геодезії проблеми вив- 
чення сил взаємного притягання тіл Со- 


ОБГОРОДЖУВАННЯ (обноска; Райек 
роага; йибеге Веїгинязгайтеп т рі): допо- 
міжна споруда для детального розмічуван- 
ня осей, блоків фундаментів, колон на ста- 
дії нульового циклу. Рамкова конструкція 
зі стовпів і горизонтальних дощок, що їх 
з'єднують, яка встановлюється вздовж 
контуру споруди на відстані 2-5 м від 
краю копані. На верхнє ребро дощок ви- 
носять і закріплюють зарубками або цвя- 
хами поздовжні та поперечні осі фунда- 
ментів, палуби комунікацій. Натягнувши 
дві струни між відповідними точками осей 
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нячної системи і притягання матеріальної 
точки земним еліпсоїдом. Ж. Лягранж (1773) 
з'ясував, що дослідження векторного поля 


сил притягання Ка Кіз Е, з Ей , (де і, 


/, К - орти координатних осей, Е,, Е,, ЕК, - 

проєкції сили на ці осі), можна замінити вив- 

ченням деякого скалярного поля У з У(х, у,2), 
ду 

зе ЗУ 


ду ду 
для якого - З, слі єю 


Зх зЕ,, або 


Ка ргадИ . Цю функцію У «У(х, у, 2) 
Дж. Грін (1828) наз. потенціяльною, а 
К.авсс (1840) - потенціялом. Вони також 
зазначали, що потенціяли можна викорис- 
тати для описування не тільки поля притя- 
гання, але й електростатичних і магнетних 
полів; введені поняття потенціялу ,мас" 
довільного знака або зарядів. Детальне 
дослідження потенціялів різних видів і 
створення строгих методів розв'язування 
основних крайових задач теорії потенціялу 
було виконано в кінці ХІХ-го - на початку 
ХХ-го ст. (СЛяпунов, Стеклов, Гюнтер). Цим 
було завершено створення класичної теорії 
потенціялу; з середини ХХ-го ст. розроб- 
лялася абстрактна теорія потенціялу. 15. 


о 


на О., одержують на їх перетині центр кон- 
струкції, який переносять на дно копані або 
на монтажний горизонт за допомогою нит- 
кового виска. Похибка розмічування осей 
відкладанням віддалей рулеткою на обго- 
родженні становить 1:10000-1:25000, 1. 

ОБЕРНЕНА ВЕЛИЧИНА ВАГИ ФУНК- 
ЦІЇ (обратная величина веса функцуии; ге- 
уекзе уаїне оГ /ипсіїоп угеїяні; Кедіргокуметі 


т де5 КипКтіопзвемлісіія п); величина Ре, 


яка характеризує точність (ступінь довір'я) 
обчислення деякої функції ЕК: К(х, у, ..., Й. 
Якщо ваги Р.,Р,,...,В аргументів 


Обернена задача... 


х, у, ... і, то О.в.в. ф. обчислюють за 
формулою 


2 2 
ВЕ ЛА 2 ЦЕ СОР 
Ре дх Р, ду В 


(2) 1 з 151, г, у) зна 
ав дх ду | ЇР.Р, , 
де (д9К/дх) (9Е/ду)..., (дЕ/дг) - частинні 
похідні від функції / за її аргументами; "(Х,у) 
-- коефіцієнт кореляції величин х 1 у. 20. 
ОБЕРНЕНА ЗАДАЧА ПРОЄКЦІЇ ГАВ- 
ССА-КРЮГЕРА (обратная задача прое- 
кици Гаусса-Крюгера; іпуекзе ргобієт 0) 
Сацз8-Ктияег рго)есіоп; іпуег5е Аийївафе Г 
уоп бацйзя5-Куйяег Рюдектоп )): обчислен- 
ня геодезичних координат В і 1, зближен- 
ня меридіанів на площині у і м-бу зобра- 
ження т за прямокутними координатами 
заданої точки. Для розв'язування цієї за- 
дачі використовують формули: 





В з Во заду чацу чаду? ...) 
І а 1. Іо з Біучізуд ду? з... 
у заужсзуд жо як...) 
таїзчфу чу з. 

2 
а? - об , 


де Ч 2мі! ; 





, іо м 2 20 
аг з 54-36 3 6ПдЇ 
4 УА 0 па) 


5 





о р'(бічн 9010 454) 


аби 
57 206 


| 





ь! з 929Во р о 899Во 
зако ЗЕ 


(над чт) 





з 
к - Вес Во 
120М6 





5 ж 28 24 то З видко), 


/ іо УР ЗАрУННО 
Мо бета -тй -2пі); 


, іо 23,4 РАНО ВУ 
2459 30 Ж 215 По |: 
т Уч 19), 
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І 2. 
ро й 7 ручну 
289 2488 
Тут В, - широта основи ординати пункту, 
значення якої можна отримати за аргумен- 


фуз 


томх, 15 є 8 В По з є" со8? В» /о З їто, 
Мо 1 Ко - радіус кривини першого верти- 
кала і середній радіус кривини відповід- 
но; індекс 0 вказує, що ця величина є функ- 
цією широти Ву. 17. 
ОБ'ЄКТ ЦИФРОВОЇ КАРТИ (обьект 
цифровой карть; аїейа! тар обіесі; Обіекі 
п дег дївіиміеп Катіе )): структурна одини- 
ця цифрової картографічної інформа- 
ції, що однозначно характеризує відповід- 
ний об'єкт місцевості. 5. 
ОБ'ЄКТИВ (обьектиє; обіесііує Іеп5 (05- 
Лесі яЇазз); Обіекіїму п): лат. общекіця - пред- 
мет. Звернена до предмета частина зоро- 
вої труби, бінокля, мікроскопа тощо, 
що формує дійсне оптичне зображення 
предмета. Основні характеристики О.: фо- 
кусна віддаль / (у геодезичних приладах 
100-700 мм); відносний отвір Д/ 7 ()- діа- 
метр вхідного отвору); кут поля зору, 
роздільна здатність (див. Оптичні харак- 
теристики зорової труби). О. є склеє- 
ні (рис., а, в) і несклеєні (рис., б). Їх також 
поділяють на дволінзові (рис., а, б), трилін- 
зові (рис., в) і складніші, напр., чотирилін- 
зовий у теодоліті ЗТ2КП (рис., г). Скло - 
зКрон" -- Флінт" або ,,флінт"-,,крон". 


В 


Телеоб 'єктив (рис., д) складається із перед- 
нього нерухомого елемента 2 (ним може 
бути один із об'єктивів рис., а - 2) і фоку- 
сувального компонента /, що є від'ємною 
(рідко додатною) лінзою, або зі склеєних 





Об'єктив... 


лінз. Якщо фокусувальна лінза під час пе- 
ресування з 1, (по лінії /) у І, зміститься 
на й відносно оптичної осі 3, то зображен- 
ня зміститься на х « пе//5. 


Сітка ниток 








Дзеркально-лінзовий об'єктив (рис., є) 
складається з ахроматичного меніска / з 
відбивним дзеркалом 2; увігнутого дзер- 
кала 4 і фокусувального компонента 3. На 
рис., е для наочності показані сітка ниток 
5 та окуляр 6. 14. 





ОБ'ЄКТИВ ОРТОСКОПІЧНИЙ (обьек- 
тив ортоскопический; аїзіоніоп-/тее Іеп5; 
онійоЗКорізспез Обіекті» п): див. Ортоско- 
пія об'єктивів. 8. 

ОБ'ЄКТИВ ФОТОТРАНСФОРМАТО- 
РА (обьектив фототрансформатора; Іеп5 
о рпоіоїгапубмтек; Обіекіу п дез Епігек- 
кипрзяекаїз п): лінза або система лінз для 
проєктування на екран зображення нега- 
тива, вміщеного в касеті фототрансформа- 
тора. 8. 

ОБ'ЄКТИВНИЙ БЛОК АЕРОФОТО- 
АПАРАТА (обьективньй блок азрофото- 
аппарата; обіесіїує БіосК ої аегосатега; 
ОбіектіубіосК т дек Гиїкатега Ї): складо- 
ва частина аєсрофотоапарата. Напр., в аеро- 
фотоапараті АФА-41 О. б. а. складається з 
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об'єктива, вирівнювального скла та закри- 
вача. 8. 

ОБ'ЄМ ВОДОСХОВИЩА (обьем водо- 
хранилища; сибіс сарасіїу о) аат ропа; 
УрінтепуаззекбепдПегк ту: кількість води 
у водосховищі при різних рівнях його за- 
повнення (м3 або км3). Розрізняють робо- 
чий (корисний) об'єм - об'єм між нормаль- 
ним підпірним рівнем (НПР) та рівнем 
мертвого об'єму. Його використовують для 
регулювання стоку при нормальній робо- 
ті підпірних та ін. споруд. Його ще наз. 
зливною призмою. Мертвий об'єм - об'єм 
води між днищем водосховища та дзерка- 
лом води на рівні, що відповідає мертво- 
му об'ємові. Повний об'єм - об'єм води 
заданого НПР; дорівнює сумі корисного і 
мертвого об'ємів. Форсований об'єм - 
об'єм води, розташований вище НПР, його 
ще наз. резервним об'ємом. Використовує- 
ться для трансформації паводків і пове- 
ней. 4. 

ОБ'ЄМ СТОКУ (обьем стока; уоіите ої 
зігеатуїому; Удінтепаїи) т): кількість во- 
ди, що протікає через живий переріз во- 
дотоку за певний час; вимірюють у м? або 
км3 за добу, місяць, сезон, рік тощо. О. с. за- 
лежить від площі водозбору та ін. умов. 4. 
ОБЛАСТЬ ПЛЕЙСТОСЕЙСТОВА 
(плейстосейстовая область; ріеізіосепе 
акеа): територія земної поверхні, на якій 
під час землетрусу є руйнування. 4. 
ОБЛІК ЖИТЛОВОГО ФОНДУ (учет 
ожилищного фонда; йоизіпе тевізіек; Буі- 
депі Гаєз Моппипоз/опаз т): фіксування да- 
них про кількісний та якісний стан житло- 
вих будинків і квартир, правовий статус 
цих об'єктів нерухомості, дані про влас- 
ників та користувачів. 4. 

ОБЛІКОВА ОДИНИЦЯ МІСТОБУДІВ- 
НОГО КАДАСТРУ (учетная єдиница гра- 
достроительного кадастра; ассоипі ипії о 
игфап садазіте; Еугідепгеіппей 7 ає5 З1ааї- 
кагазтету п): ділянка міської території з по- 
казниками правового, господарського, при- 
родного і економічного характеру, яка пе- 
редана у власність чи користування (постій- 
не, тимчасове) або в оренду фізичній осо- 
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бі, що здійснює у визначених межах госпо- 
дарську або соціальну діяльність. 4. 
ОБМІРИ АРХІТЕКТУРНІ (обмерьт архи- 
тектурньгг; акспиесіопік іпзресіїопе; аксНі- 
іеКіопізсне Уектеззипя )): визначення про- 
сторового положення характерних точок 
споруд з метою одержання детальних пла- 
нів, рисунків та перерізів для складання 
проектів реставрації чи реконструкції. О. а. 
виконують геодезичними і фотограммет- 
ричними методами. У геодезичному методі 
визначають координати характерних точок 
споруди, напр., способом просторової ку- 
тової засічки з вимірювального базису. Най- 
ефективнішими є фотограмметричний та 
стереофотограмметричний методи. 1. 
ОБСТЕЖЕННЯ ПІДЗЕМНИХ КОМУ- 
НІКАЦІЙ (обследование подземньх ком- 
муникаций; іпзресіїоп о ипййу іп/казітисіи- 
те; Окібезісііяипе дек ипіегікдїзснеп Кот- 
типікайоп )): збір інформації про просто- 
рове розташування, вид, матеріал і спосіб 
прокладання підземних комунікацій. 1. 
ОБЧИСЛЕННЯ ОБ'ЄМУ ЗЕМЛЯНИХ 
РОБІТ (вьічисление обьема земляньх ра- 
бот; саїсиайоп ої уоіите 07 еагійурютк; 
Уоитенгесіпипе / Еніагбейеп рі (Ан5Ппиб 
т)): визначення об'єму насипів і виїмок, 
які утворюються внаслідок змін рельєфу 
місцевості під час вертикального плану- 
вання території будівництва. Здебільшого 
користуються способами: 1) квадратів або 
трикутників; 2) профілів; 3) ізороб. 

У способі 1 визначають робочі позначки 
вершин сітки квадратів або трикутних 
призм і обчислюють об'єми виїмки і наси- 
пу в кожному квадраті (трикутнику), су- 
марні об'єми на всій території, а також ба- 
ланс земляних робіт. 

У способі 2 на плані вибирають низку па- 
ралельних ліній, будують для них профілі 
реального і проєктного рельєфу, вимірю- 
ють площу між профільними лініями 1, зна- 
ючи віддалі між паралельними лініями, 
обчислюють відповідні об'єми. 

У способі 3 викреслюють на плані лінії 
однакових робочих позначок (ізороби), ви- 


значають планіметром обмежені ними пло- 
щі і, помноживши їх на висоту перерізу, 
одержують сумарні об'єми земляних ро- 
біт для насипу і виїмки. 

За умови використання комп'ютерів най- 
ефективнішим і точним є спосіб трикут- 
ників. Похибка визначення об'єму земля- 
них робіт у проєктах, опрацьованих за ма- 
теріалами топографічного знімання, в м-бі 
1:500-1:1000, не перевищує 3-5 З. 1 
ОДИНИЦІ ВИМІРЮВАННЯ КРАТНІ І 
ЧАСТКОВІ (кратнье и частичнье еди- 
ницьш измерения; аїуізібіє апа рапіа! теа- 
зикгетепі ипіїз; Мийіеіппейеп Грі ипа Теі- 
Ігіппейеп Грі): для багатьох випадків при- 
йняті одиниці міри, незручні в користуван- 
ні. Тому встановлено О. в. к. іч., тобто оди- 
ниці, які у відповідну кількість разів більші 
або менші, ніж основна одиниця цієї систе- 
ми. Поширені десяткові кратні та часткові 
одиниці, які одержують множенням основ- 
них одиниць на число 10 у певному степе- 
ні. Назви десяткових кратних і часткових 
одиниць утворюються з використанням від- 
повідних префіксів. Префікси можна при-. 
єднувати до основних назв одиниць, які не 
мають префіксів. У табл. подається список 
десяткових множників та їх префіксів. 


|| Префікс (0 | кееастотоотявн 
| Позначення | | | 
винним 





Є 
о а 
ДИРАУ ВНС 
а аа зо 


Одиниці міри... 


За одиниці часу, кратні секунді, викорис- 
товують не десяткові кратні, а | хв - 60 с, 
1 година с 3600 с, 1 доба - 86400 с, І тиж- 
день - 604800 с. Для визначення часткових 
одиниць , секунди" застосовують десятко- 
ві коефіцієнти з відповідними префіксами: 
мілісекунда (мс), мікросекунда (мкс), нано- 
секунда (не) тощо. 19. 

ОДИНИЦІ МІРИ ДОВЖИН (единиць 
мери длину ипії о теазиге оГЇепзій; Ійпее- 
пеіппейеп 7 рі, Еіплейеп Г рі дез Ійпяеп- 
тафбез п): прийнято метр (м) - віддаль, яку 
проходить у вакуумі плоска електромагне- 
тна хвиля за 1/299792458 частку секунди. 
Один метр дорівнює 100 см або 1000 мм. 
Подамо співвідношення метра зі старовин- 
ними мірами довжини: 1 аршин - 16 вер- 
шків - 28 дюймів - 0,7112 м; 1 дюйм з 
-- 25,4 мм; І сажень - 3 аршини - 7 фу- 
тів - 2,13336 м;І фут - 12 дюймів з 
304,8 мм; 1 верста -- 500 сажнів - 10668 км; 
1 ярд - 3 фути - 36 дюймів - 0,914398 м. 
Миля (від лат. тійа раз5ит) - тисяча 
подвійних кроків. У Европі в другій пол. 
ХМПІ ст. було відомо близько півсотні різ- 
них миль. Тепер використовують морську 
милю, яка дорівнює середній довжині 1! 
дуги земного меридіана - 1852 м - 10 ка- 
бельтових; англійську милю - 1853,184 м; 
географічну милю - 7420,439 м; російську 
милю - 7 верст, або 7467,6 м; римську ми- 
лю - 1481 м. 19. 

ОДИНИЦІ МІРИ КУТА (единицьт мерь 
угла; ипі! о теазиге оГапеїе; Йпкеїіеіпнеї- 
теп 7 рі, Кіплейеп 7 рі дез Й/іпКеіта/ез п): 
приймають 12 (градус), який отримують 
поділом прямого кута на 90 частин; 19 є 60! 
(мінут), 1! - 60" (секунд). Кути виражають 
і в радіанній Ю мірі. 1 радіан - централь- 
ний кут, що спирається на дугу кола, дов- 
жина якої дорівнює її радіусу: 
ре 1809/л « 5791744,8", 
р'- 3437,147", 
р" -206264,806". 

Тепер за О. м. к. приймають гон (єоп), 
909 «- 100 тон; 1 гон - 1000 мгон; І мгон 
- 3,24". Така децимальна система засто- 
совується в електронних теодолітах і та- 
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хеометрах. Під час обчислень використан- 
ня радіана створює певні переваги, але ви- 
мірювання в радіанах складне і тому кути 
вимірюють у градусах або гонах. О. м. к. 
належать до позасистемних одиниць. 19. 
ОДИНИЦІ МІРИ ПЛОЩІ (единиць! ме- 
рь площади; ипії о) теазигке оГ акеа; ЕІд- 
спепеіппей 7 рі, ЕіпПейгеп Г рі аез Кійспеп- 
тафбез п): приймають 1 м?2. Є ще такі О. м. 
п.: гектар (га, Па); 1 га - 10000 м2, 100 га є 
з Ї км2. О. м. п. є позасистемними одини- 
цями. 19. 
ОДИНИЦІ МІРИ СОНЯЧНОЇ РАДІА- 
ЦІЇ (единиць мерьщ солнечной радиации; 
ипії 0/ теазиге ої) 5ип гайіаїоп; Еіптей Г 
(Ма) п) дек 5оппезігайіипя )): енергія, яку 
випромінює Сонце, наз. сонячною радіа- 
цією. Сонячна радіація - це кількість енер- 
гії, що проходить через одиничну поверх- 
ню за одиницю часу. Одиницею потоку 
сонячної радіації в системі СІ є Дж/м2 с 
або Вт/м2. Раніше за О. м. с. р. приймали 
кал/см2-хв: 

кал/см?-хв 2 0,598 кВт/м2 є 


з 0,698:10-3 МДж/ма2:с. 19. 


ОДИНИЦІ МІРИ ТЕМПЕРАТУРИ (еди- 
ниць мерью температурь; ипії о0/ теазиме 
ої іетрекаїиге; ТетрекаїкеіпЛейеп 7 рі, 
Еіппейеп Грі дег Тетрегаїиг ): прийнято 1 
градус шкали Цельсія і, "С. На шкалі Це- 
льсія точка танення льоду позначена 07, а 
точка кипіння води 1002, Проміжок між ни- 
ми поділений на 100 частин. Використо- 
вують ще шкали Фаренгейта /, "Б, Реомю- 
ра 1, В і Кельвіна /, К. На шкалі Фарен- 
гейта реперні точки танення льоду і кипін- 
ня води позначені 1329 121272, і проміжок 
між ними поділено на 130 частин. Шкала 
Цельсія є міжнародною, а шкалу Фарен- 
гейта використовували у США, Англії та 
країнах Британської Співдружності. Пере- 
хід від одних шкал до інших: 
19С з 1,251 9В є 5/9(г 9Е - 32). 
0 С -32, 7к. 

У теоретичній метеорології і в геодезії ви- 
користовують абсолютну температуру, або 
шкалу Кельвіна, на якій реперні точки та- 


Одиниці міри... 
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нення льоду і кипіння води позначені 
4273,159 1 1373,159. Поділки градуса на 
шкалі Цельсія і Кельвіна однакові. За оди- 
ницю термодинамічної температури при- 
йнято Кельвін, який дорівнює 1/273,16 ча- 
стині термодинамічної температури по- 
трійної точки води (точка рівноваги води 
в твердій, рідкій і газоподібній фазах). Тер- 
модинамічна температура може виражати- 
ся і в градусах Цельсія за формулою, 
гСеТК-273,15. У США щезастосо- 
вують термодинамічну шкалу Ранкіна Т 
Ке-9/5 ТК. 19. 
ОДИНИЦІ МІРИ ТИСКУ (единиць ме- 
ри давления; ипії о теазиге ої ргеззиге; 
ДуисКеіплейеп Грі, Еіппейеп /рі ае5 Дкискя 
т): мають розмірність сили, поділеної на 

площу. В метрології використовують такі 
- О,м.т:1 Па- 1 Н/м, мм рт. ст. бар (час- 
тіше мбар). Міжнародні позначення - 
ттНеє, Баг, Ра. Співвідношення між ними: 

1 мм рт. ст. з 1,333224 мбар - 
-- 133,32239 Па. 
1 мбар 2 0,750062 мм рт. ст. - 100 Па. 


За метрологічною класифікацією О. м. т. 
відносять до позасистемних одиниць. 19. 
ОДИНИЦІ МІРИ ЧАСУ (единицьт мерь 
времени; ипії о теазите о/іте,; Дейеіпрей! 
7 Еіплейеп рі ек Хей )): основною О. м. ч. 
є доба - проміжок часу, за який Земля здій- 
снює один повний оберт навколо своєї осі 
відносно будь-якої точки на небі. Трива- 
лість доби залежить від того, відносно якої 
точки визначається період обертання Зе- 
млі: точки весняного рівнодення; 
істинного Сонця; середнього Сонця. Роз- 
різняють такі доби: 

а) зоряну - проміжок часу між двома по- 
слідовними однойменними кульмінаціями 
точки весняного рівнодення на одному й 
тому ж меридіані; 

б) істинну Сонячну - проміжок часу між 
двома послідовними однойменними куль- 
мінаціями центра видного диска Сонця 
(істинного Сонця) на одному й тому ж ме- 
ридіані; 

в) середню сонячну - проміжок часу між 
двома послідовними однойменними куль- 


мінаціями середнього Сонця (уявна точка, 
що рівномірно рухається по небесному 
екватору) на одному й тому ж меридіані. 
Для вимірювання більших проміжків часу 
за одиницю міри приймають рік; вона по- 
в'язана з видним рухом Сонця серед зір. 
Залежно від способу визначення розрізня- 
ють три основні річні періоди: 

а) сидеричний, або зоряний рік - проміжок 
часу, за який Сонце здійснює повний оберт 
навколо Землі відносно напряму на одну Й 
ту ж зорю; один зоряний рік 7 3654,2563042 
середніх сонячних діб; 

б) тропічний рік - проміжок часу між дво- 
ма послідовними проходженнями центра 
диска істинного Сонця через точку весня- 
ного рівнодення; один тропічний рік - 
3654,24219876 середніх сонячних діб; 

в) аномалістичний рік - проміжок часу між 
двома послідовними проходженнями цен- 
тра диска Сонця через перигей його вид- 
ної геоцентричної орбіти; один аномаліс- 
тичний рік є 3654,25964134 середніх со- 
нячних діб. 

Якщо розглядають рух Місяця по геоцен- 
тричній орбіті, то використовують інтер- 
вал часу - місяць. Залежно від способу ви- 
значення розрізняють п'ять місяців: зоря- 
ний (сидеричний), тропічний, аномаліс- 
тичний, синодичний, драконічний. В астро- 
номічних обчисленнях часто користують- 
ся такою О. м. ч., як Юліанське сторіччя -- 
проміжок часу 36525 середніх сонячних 
діб. 

13-та Генеральна конференція з мір і ваг 
(1967) прийняла за О. м. ч. секунду (с). 
Розрізняють атомну секунду, відтворюва- 
ну цезієвими еталонами частоти і часу, та 
ефемеридну, значення якої пов'язане з пе- 
ріодом обертання Землі навколо Сонця. 1 с 
дорівнює 9192631770 періодів випроміню- 
вання, відповідного енергетичного перехо- 
ду між двома рівнями надтонкої структу- 


ри основного стану атома цезію 13305. 


1 ефемеридна секунда дорівнює 1/ 
31556925,9747 частки тропічного року. 18. 


Одиниця інформації 


ОДИНИЦЯ ІНФОРМАЦІЇ (единица 
информации; ія/огтаїоп ипії; ІпНоктатоп- 
зеіпней )): кількість інформації, що місти- 
ться в деякому умовно прийнятому стан- 
дартному повідомленні. 5. 
ОДНОЗНАЧНО ВИЗНАЧУВАНА ВІД- 
ДАЛЬ (однозначно определяємое рассто- 
яние; ипедиаїу аєуїпеа даїзапсе; еіпзтейієє 
резійттіе Епенпипя /)): див. Багатосту- 
пеневий спосіб виключення багато- 
значності. 13. 
ОДНОСТУПЕНЕВИЙ СПОСІБ ВИ- 
КЛЮЧЕННЯ БАГАТОЗНАЧНОСТІ 
(одноступенчатьй способ решения мно- 
гозначности; опе-зіаєе тетоа ої геадіпя 
те уагіеїу оГ теапіпе; еіпзіийяє Метоаєе 
дек МейнзїеШозацзсНіЇефвип» 7): застосову- 
ють у фазових віддалемірах першого по- 
коління, в яких вимірювальна частота змі- 
нюється плавно. Це один зі способів ви- 
значення кількості М, цілих періодів, що 
міститься в різниці фаз Ф, - Ф, на і-Й час- 
тоті. Для визначення вимірюють фазові до- 
міри 0, 1 б, не менш як на двох частотах 
Л, 1 7, та ці частоти. Крім того, рахуючи 
кількість повних циклів зміни показів фа- 
зовимірювального пристрою при плавно- 
му переході від /; до /,, визначають ціле 
число пу; 7 М, - Мі де М, і М; - ціла кіль- 
кість періодів, що міститься в різницях фаз 
відповідно на /; і /;. Кількість періодів, 
що міститься в різниці фаз на частоті /, 
обчислюють за формулою 


Му з (по бул виЛОГОГ, з 5). 

Обчислене значення М; заокруглюють до 
цілого. 
У світловіддалемірах, в яких різницю фаз 
визначають за допомогою компенсаційної 
комірки Керра, багатозначність обчис- 
люють за формулою 


М; пе -л) 
бо вних д, 6, є0. 
О. с. в. б. дає змогу мати у віддалемірі про- 
сті фазовимірювальні пристрої, які лише 
фіксують фазовий домір, що дорівнює 0 


382 о 


або 0,5 періоду, але в них має бути при- 
стрій для вимірювання частоти. Недоліком 
цього способу є також наявність нижньої 
межі довжини вимірюваних ліній 5 піл. ВО- 
на визначається діапазоном зміни частоти 
Р; увіддалемірі: 5 пір 2 У/27. 13. 
ОЗЕРО (озеро; Іаке; 5ее т): природна во- 
дойма, що є заповненим водою заглиблен- 
ням на земній поверхні, зі сповільненим 
водообміном. 4. 

ОКУЛЯР (окуляр; осиак; Окиіаг п): лат. 
осиіц5 - око. Звернена до ока частина опти- 
чної системи зорової труби, бінокля, 
мікроскопа тощо, за допомогою якої роз- 
глядається дійсне зображення, яке формує 
об'єктив або оптична система. О. характе- 
ризу ється: фокусною віддаллю /(від 10 до 
50 мм), яка визначає кутове збільшення 
Г «250/ 7; кутом поля зору; віддаллю до 
вихідного отвору. Першим О., який засто- 
сував Галілей (1609), була звичайна розсі- 
ювальна лінза. О. зазвичай складається з 
двох лінз - колективу (польової лінзи), роз- 
ташованого біля сітки ниток (майже не 
впливає на збільшення О.), та очної лінзи. 
Найчастіше в геодезичних приладах засто- 
совують такі О.: 

Рамсдена є найпростішим і складається із 
двох плоскоопуклих лінз. Застосовується 
у найпростіших приладах (рис., а). Хро- 
матична аберація не виправлена, а всі інші 
скоректовані для кута поля зору 4092. 
Гюйгенса складається з двох плоско- 
опуклих лінз, звернених опуклими повер- 
хнями до об'єктива. Хроматична аберація 
скоректована дещо краще: дає позірне 
збільшення від 4 до 15Х для кута поля зору 
30-407. 

Кельнера є удосконаленням О. Рамсдена. 
Завдяки склеєній очній лінзі майже повні- 
стю усунена хроматична аберація. Засто- 
совується в трубах середнього збільшення 
(рис., б). 

Симетричний має просту конструкцію, 
добру якість зображення, велике віддален- 
ня до вихідного отвору і застосовується в 
зорових трубах геодезичних приладів 


(рис., в). 


Окулярний мікрометр... 


Ортоскопічний (той, що правильно відтво- 
рює форму предмета) застосовується в тру- 
бах з великим збільшенням. У ньому зве- 
дена до мінімуму дисторсія, а віддалення 
вихідного отвору дорівнює 0,75 /., (рис., г) 
Добре скоректований на всі аберації, особ- 
ливо на дисторсію в межах кута поля зору 
402. Окулярне збільшення може досягати 
30, 

Автоколімаційний призначений для одно- 
часного спостереження в полі зору труби 
сітки ниток та її зображення, відбитого від 
дзеркала, що є поза трубою. Переважно, 
крім лінз він має дві склеєні призми з на- 
несеними в місці склеювання посріблени- 
ми нитками, які підсвічуються. Промені 
світла, що падають на ці нитки, частково 
відбивається від них і через об'єктив по- 
трапляють на дзеркало, відбиваються від 
нього і телеоб'єктив формує їхнє зобра- 
ження у фокальній площині (там, де є нит- 
ки). Інші промені, що потрапили на сітку, 
відбиваються в бік окуляра. Як наслідок ви- 
дно два зображення однієї й тієї ж сітки 
ниток. 8; 14. 


Дан ВДО- 


й 





ОКУЛЯРНИЙ МІКРОМЕТР ГЕОДЕ- 
ЗИЧНОГО ПРИЛАДУ (окулярньй мик- 
рометр геодезического прибора; геадїпя 
осиак тіскотеїег; ОКкиіаттікготеїек п 4е5 
хеодйняспеп Секаїз п): відліковий пристрій 
геодезичного приладу, розташований в 
окулярній частині мікроскопа або візирно- 
го пристрою. Зокрема, в окулярі високо- 
точних теодолітів О. м. г. п. використову- 
ють для підвищення точності візування. 
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Основними частинами цього пристрою є 
мікрометровий гвинт, для пересування ка- 
ретки з бісектором. Лінійне пересування 
каретки визначається відліком барабана мі- 
крометрового гвинта. Кількість півобертів 
барабана цього гвинта визначають за до- 
помогою шкали-лічильника, розташованої 
на діафрагмі, або нерухомо встановленої 
пластинки з зубцями. Відлік шкали мікро- 
метра використовують для обчислення по- 
правки у відліки горизонтального круга. 
Обчислюючи поправку, слід враховувати 
розташування окулярного мікрометра - 
праворуч чи ліворуч від візирної осі тру- 
би. Якщо барабан мікрометра міститься 
праворуч і зображення візирної цілі теж 
розташоване праворуч від візирної осі тру- 
би, то поправка від'ємна. Коли ж зображен- 
ня предмета ліворуч, то при такому ж поло- 
женні барабана мікрометра поправка до- 
датна. 13. 

ОНОВЛЕННЯ ЗЕМЕЛЬНОГО КА- 
ДАСТРУ (обновлениє земельного кадаст- 
ра; ирааїїпея о/ Іапа садазіге; ГаціепаНаї!- 
шпя / ас5 ГапаКаїазіеня п, т): внесення в 
земельно-кадастрові документи змін, які 
виявляються в процесі використання зе- 
мель після проведення їхньої інвентариза- 
ції. 21. 

ОНОВЛЕННЯ КАРТ (обновление карт; 
тар ирааїпя; КаніепРегісішівите | Кагіеп- 
іацуепапайипя 5): процес відтворення на 
існуючих топографічних картах змін, що 
сталися на місцевості за певний період ча- 
су. Такі зміни передусім пов'язані з діяль- 
ністю людини: житлове та промислове бу- 
дівництво, поява нових автомобільних та 
залізничних шляхів, будівництво каналів, 
гідротехнічних споруд, лісові насадження 
та ін. Певні зміни можуть бути зумовлені 
природними явищами, зазвичай, катастро- 
фічного характеру: землетруси, повені, 
обвали, зсуви тощо. Рельєф місцевості зде- 
більшого не зазнає таких змін, як контур- 
на частина. Для О. к. топографічних вико- 
ристовують періодичну і безперервну си- 
стеми. За періодичною системою карти онов- 
люють через певні проміжки часу: для важ- 
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ливих господарських районів через 6-8 ро- 
ків, для всіх інших - 10-15, За безперерв- 
ною системою всі зміни постійно фіксую- 
ться на карті і коли обсяг цих змін досягає 
25-3090, карту перевидають. 8. 
ОНОВЛЕННЯ ЦИФРОВОЇ КАРТИ 
ОПЕРАТИВНЕ (оперативное обновление 
цифровой карть; оремаїіує ирааїіня оГаїяі- 
га! тар; орекаїуе Гануепапайипя / авг діяі- 
1аіеп Кагіє): оновлення карт у стислі 
строки і занесення їх у цифрову карту. 5. 
ОПЕРАТОР ВЗАЄМНОЇ ОРІЄНТАЦІЇ 
ЗОРЯНОГО І ТОПОГРАФІЧНОГО 
ФОТОЗНІМКІВ (оператор взаймной 
ориентации звездного и топографическо- 
го фотоснимков; орепаїок о/теіаїіує огіеп- 
їайоп ої сеієзтіа! апа іороякарнісаї! рпоїо- 
Якаріз; Орекаїеиг т ек яерепбейіяеп (ке- 
іаїїуєп) Окіеніїекине / дек іорое?гарНізспеп 
Аицтайтеп 7 рі ипа Зіекпайтайтеп): мат- 
риця орієнтації топографічного знімка -- 
містить елементи, які визначають положен- 
ня точки в системі координат топографіч- 
ного знімка під час фотографування; орієн- 
тації зоряного знімка - в інерційній сис- 
темі містить елементи, які визначають по- 
ложення зоряного знімка в цій системі ко- 
ординат. Для її визначення досить знати 


інерційні координати двох зір; взаємної 


орієнтації зоряного й топографічного 
знімків - використовується для переходу 
від системи координат топографічного 
знімка до системи координат фотознімка 
зоряного неба. Елементи оператора визна- 
чають безпосередньо під час космічного 
лету за результатами синхронного фотогра- 
фування зоряного неба топографічною 1 30- 
ряною камерами. 3; 8. 

»ОПИС УКРАЇНИ..? БОПЛАНА 
(, Описание Украйнь... " Боплана; Веаинр- 
(ап 5 , Дезспіріїоп о) (Ктаїпе"; , Везсикеі- 
фипе дек Цккаїпе" удоп Веаиріап): твір 
франц. інженера і військового картографа 
Гійома Левассера де Боплана (1600-73. 
А. Б. Перналь 1 Д. Ф. Ессар подають дату 
смерті - після 1 січня 1675), який з кінця 
1630 до березень 1647 перебував на служ- 
бі в польськ. війську, відбудовував знище- 
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ний козаками Кодак, будував численні зам- 
ки й фортеці, зокрема в Барі та Бродах. Бо- 
план склав цей твір здебільшого на основі 
власних спостережень і досліджень. У ньо- 
му подано доволі детальну характеристи- 
ку укр. земель, їх фауни і флори, клімату, 
цікавий опис укр. селянства, укр. та по- 
льськ. шляхти, їх звичаїв тощо. Боплан по- 
дає також відомості про укр. козацтво, 
кримських татар. Цей твір неодноразово 
перевидавався, його зміст доповнювався 
новими даними, відповідними картами 
(див, Карти України Боплана); сприяв 
зацікавленню західноевропейської еліти 
Україною, а географічне поняття ,,Украї- 
на" стало назвою великої країни в колиш- 
ньому польськ. королівстві; перекладений 
англ. (1704), нім. (1780), польськ. (1822), 
рос. (1832) частково укр. мовами; найно- 
віший укр. переклад Я. Кравця (1990). На- 
зва першого видання , Опису", виданого в 
Руані 1651: ,,Дезсгіріїоп де5 сопігее5 ди 
Коуоите де Роіорле". 5. 

ОПРАЦЮВАННЯ РЕЗУЛЬТАТІВ НЕ- 
РІВНОТОЧНИХ ВИМІРЮВАНЬ (обра- 
ботка результатов неравноточньх изме- 
рений; ргосеззіпя о/ гезийз оГипедиаі асси- 
гасу теазикетепіз; Аизугенипя / дек Мез- 
зипреп рі уоп уекзспіеаєпек Сепаціякей )): 
полягає у знаходженні загальної ариф- 
метичної середини за формулою: 
І, ЗІРЦІ рі похибки середньої ква- 
дратичної одиниці ваги заформулою: 


паз рб60/(п- 1); похибки середньої 


квадратичної загальної арифметичної 


середини за формулою: М з и І|рР1.У 
цих формулах: / - результати вимірювань; 
р-ваги вимірів; б -відхилення резуль- 
татів вимірювань від І); п -- кількість ви- 
мірювань. 20. 

ОПРАЦЮВАННЯ РЕЗУЛЬТАТІВ РІВ- 
НОТОЧНИХ ВИМІРЮВАНЬ (обработ- 
ка результатов равноточньх измерений; 
ргосеззіня ої кезиіїз о едиаї! ассигасу теа- 
зикетепіз; Айзуепипр Гек Меззипееп рі 
уоп 8іеіспек Сепаціякей /): математична за- 
дача знаходження середнього ариф- 


Оптична вісь... 


метичного з ряду вимірювань та оцінки то- 
чності цієї величини; середнє арифметичне 
І. «ШЩ/я, сер. кв. похибка середнього ариф- 


метичного М Мі, та 66 /(п- 1), 


т -- сер. кв. похибка одного вимірювання; 
1 - результати вимірювань; б - відхилен- 
ня від середнього арифметичного; п -кіль- 
кість вимірювань. 20. 

ОПТИЧНА ВІСЬ КРИСТАЛА (оптиче- 
ская ось кристалла; скузіа! оріїс(аї) ахіз; 
оріїзспе КиізіаНаснве 7): див. Подвійне 
променезаломлення. 13. 

ОПТИЧНА ВІСЬ ФОТОКАМЕРИ 
(оптическая ось фотокамерьі; аегосатека 
оріїсаї ахіз; орійзсне Катекаасйзе )): вісь 
оптична, що проходить через центр об'єк- 
тива, точніше через його передню і задню 
вузлові точки. В теорії фотограмметрії цим 
терміном означується головна оптична 
вісь - пряма, що проходить через центр 
об'єктива перпендикулярно до його голов- 
ної площини (1 одночасно перпендикуляр- 
но до площини знімка). 8. 

ОПТИЧНА ДОВЖИНА ШЛЯХУ (опти- 
ческая длина пути; оріїсаї! угауіепрій; орії- 
зспе ЙМеорзійпее )): добуток довжини шляху 
хвилі оптичного діапазону в заданому се- 
редовищі на показник заломлення цього 
середовища, тобто / - п5. 13. 

ОПТИЧНА ЛІНІЯ ЗАТРИМКИ (опти- 
ческая линця задержки; оріїса! аеіау Ппе; 
оріїзсне Рекгцявікеске )): допоміжна опти- 
чна система у віддалемірах першого поко- 
ління, в якій плавно змінюється довжина 
шляху світлового випромінювання від 0 до 
однієї довжини хвилі вимірювальної час- 
тоти. О. л.3. - система призм, частина з 
яких нерухомі, а другу частину спостері- 
гач за допомогою ручки зі шкалою може 
плавно пересувати. Поділки на шкалі на- 
несені так, що її відлік є півдовжиною шля- 
ху світлового випромінювання в О. л. 3. 13. 
ОПТИЧНА СИЛА (оптическая сила; 
оріїса! Гоксе; ВкесріКиа|ї): заломлююча 
спроможність заломлення осесиметрич- 
них лінз та систем таких лінз. О. с. - ве- 
личина, обернена до фокусної віддалі 
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системи: Фе п'/ ,'- -п/ 7, де п - показник 
заломлення середовищ, розташованих від- 
повідно за і перед системою; /'і/- задня 
і передня фокусні віддалі системи. Для си- 
стеми, що міститься у повітрі (паеп'з15 
Фау/'дп/м. Одиницею О. с. є діопт- 
рія. 14. 

ОПТИЧНА СИСТЕМА (оптическая си- 
стема; оріїса! зузіет; орійзснез Зузієт пу: 
одна або декілька сферичних поверхонь, 
через які проходить випромінювання. Роз- 
різняють два типи О. с.: 

найпростіша, коли сферична поверхня 
розділяє два середовища з різними показ- 
никами заломлення; зручна для геометрич- 
них побудов зображень; 

еквівалентна, коли зображення складної 
О. с. подається сумою найпростіших О. с. 
Для геометричної побудови зображення 
дотримуються певних правил, описаних у 
теорії О. с. 8. 

ОПТИЧНА СИСТЕМА ГЕОДЕЗИЧНО- 
ГО ПРИЛАДУ (оптическая система гео- 
дезического прибора; оріїсаї! зузієт о єє0- 
дегіс 4еуісе; оріїзспез Зузіет п 4е5 рео- 
аййвснпез Секіїез п): частина конструкції 
приладу, що містить оптичні елементи. 14. 
ОПТИЧНА СИСТЕМА СПІВВІСНА 
(соосная оптическая система; соахіаі орії- 
са! зузіет; Коахіаіез оріїзспез Зузіет пу: 
приймально-передавальна оптична систе- 
ма світловіддалеміра, в якій головні 
частин збігаються. Такі системи наз. також 
коаксіальними. Одну частину об'єктива 
О. с.с. використовують для передачі 
світлового потоку, а іншу - для Його 
прийняття. Вперше О. с. с. застосували в 
6-й моделі геодиметра та в світловіддале- 
мірі ГД 300. 13. 

ОПТИЧНА СИСТЕМА СУМІЩЕНА 
(совмещенная оптическая система; сот- 
фіпед оріїса! 5узіет; уекеїпідієз оріїзспез 
Бузіет п): оптична система світловіддале- 
міра, основні компоненти якої входять 
одночасно в передавальний і приймальний 
оптичні тракти. Її найчастіше застосовують 
у топографічних світловіддалемірах. Така 


Оптичне коротке... 


система використана в світловіддалемірах 
2СМ2 та ін. 13. 
ОПТИЧНЕ КОРОТКЕ ЗАМИКАННЯ 
(оптическое короткоєе замькание; оріїса 
зйогі-сіксий; УекеїеісПвітеске Ї): допоміж- 
на оптична система світловіддалемірів 
другого і третього поколінь. Вона найчас- 
тіше складається з двох рухомих дзеркал 
або призм, які можуть займати два фіксо- 
вані положення. В одному з них модульо- 
ване світло з модулятора світлодіода або 
напівпровідникового лазера скеровується 
найкоротшим шляхом на фотоелектронний 
помножувач фазовимірювального при- 
строю, У другому положенні воно випро- 
мінюється вздовж лінії, потрапляє на від- 
бивач, відбивається від нього, ще раз про- 
ходить лінію і потрапляє в приймальну си- 
стему, тобто світло проходить дистанцію. 
О. к. з. дає змогу вилучити деякі приладо- 
ві помилки світловіддалеміра та перевіри- 
ти місце нуля шкали фазометра. 13. 
ОПТИЧНИЙ ДІАПАЗОН ЕЛЕКТРО- 
МАГНЕТНИХ ХВИЛЬ (оптический ди- 
апазон злектромагнитньх волн; оріїса! 
капре оГ еієсіготаянеїїіс уауе; Гісіізіканіеп 
т рі): охоплює електромагнентні хвилі з 
довжинами від 100 до 0,01 мкм і частотами 
від 3:1012 до 3:1016 Гц. Цей діапазон поді- 
ляється на такі піддіапазони: 
інфрачервоне випромінювання далекого 
піддіапазону з довжинами хвиль 100- 
10 мкм або з частотами 3:1012-3:1013 Гц; 
інфрачервоне випромінювання ближнього 
піддіапазону з довжинами хвиль 10- 
0,76 мкм або з частотами 3:1013- 
40:1033 Гц; 
видне випромінювання з довжинами хвиль 
0,76-0,40 мкм або з частотами 40-1013- 
75:10 Гц; 
ультрафіолетове випромінювання ближ- 
нього піддіапазону з довжинами хвиль 
0,40-0,10 мкм або з частотами 75:1013- 
300:1013 Гц; 
ультрафіолетове випромінювання далеко- 
го піддіапазону з довжинами хвиль 0,10- 
0,01 мкм або з частотами 3:1015-38:1015 Гц. 
Такий поділ відображає фізичні власти- 
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вості, способи генерування, передавання та 
приймання хвиль. 13. 

ОПТИЧНІ СИСТЕМИ СВІТЛОВІД- 
ДАЛЕМІРІВ ОСНОВНІ (основньєе опти- 
ческие системь светодальномеров; Разіс 
оріїса! зузіет5 о/ Пяні капуєе /паєті): пере- 
сильна, приймальна і відбивальна оптичні 
системи, 13. 

ОПТИЧНІ УМОВИ ФОТОТРАНС- 
ФОРМУВАННЯ (оптические условия фо- 
тотрансформировання,; оріїса! сопайіопя 
оГ рйоіоїканз/октатоп; оріїзсте Ведїпвип- 
яеп Грі 4ек Епігеттипе )): умови, що забез- 
печують отримання чіткого зображення на 
екрані фототрансформатора незалежно від 
зміни м-бу зображення та нахилу екрана. 
Перша умова -- точки а і а", що лежать на 
головній оптичній осі приладу, мають бу- 
ти оптично спряжені, тобто для них спра- 
ведливе основне рівняння геометричної 
оптики: 1/4-/а"« ЕК, , де 4 - віддаль 
від точки а знімка до задньої вузлової то- 
чки об'єктива; а"- віддаль від передньої 
вузлової точки об'єктива до точки а"'екра- 
на; Еув - фокусна віддаль об'єктива. 
Друга умова - площини об'єктива С, касе- 
ти Р та екрана Е мають бути оптично спря- 
жені. Це досягається, якщо площини РіЕ 
проходять через згадані вище оптично спря- 
жені точки а і а"та перерізаються з площи- 
ною С по одній прямій. Для автоматичного 
підтримання цих умов у фототрансформа- 
торах використовуються інверсори. 8. 
ОПТИЧНІ ХАРАКТЕРИСТИКИ ЗОРО- 
ВОЇ ТРУБИ (оптические характеристи- 
ки зрительной трубьеі; оріїса! спагасіегія- 
Піс5 0/ Іеіезсоре; оріїзспе Кеппгеїспеп п рі 
дез Кекпгойту п): основні: збільшення опти- 
чне, кут поля зору, відносна яскравість і 
роздільна здатність. 

Оптичним збільшенням ЛГ зорової труби 
наз. відношення 


Го іди'/іви б РОДЕ а и , 
де Ів Їж - Фокусні віддалі об'єктива та 
окуляра; и',и - кути, під яким видно з0- 
браження предмета в трубі та зсередини 
вхідного отвору неозброєним оком. Якщо 


Опускання суходолу 


387 о 





предмет розташований на близькій відда- 
лі 5 від приладу, то збільшення (яке наз. 
видним) для довжини труби / знаходять 
Г з Г'044/5), де Г'- дійсне кутове збіль- 
шення. Його можна знайти способом Галі- 
лея відлічуванням кількості поділок М між 
віддалемірними нитками на рейці, яку ви- 
дно у трубі та кількості поділок п, які вид- 
но між цими ж нитками на рейці неозброє- 
ним оком: Г'є М/п. 

Кут поля зору (КПЗ) - обмежений коніч- 
ною поверхнею простір, який видно в не- 
рухомій трубі, відфокусованій на безмеж- 
ність. Розрізняють істинний (об'єктивний) 
є. та видний (суб'єктивний) є; кути. Зале- 
жність між істинним та видним кутами по- 
ля зору ізбільшенням труби: ів», с і86|/Г. 
Визначають істинний КТІЗ як різницю двох 
відліків круга при наведенні на точку вер- 
хнім і нижнім (або лівим і правим) краями 
поля зору. Для некутомірних приладів для 
визначення КТІЗ на відстані 5 встановлю- 
ють рейку, по якій знаходять різницю від- 
ліків /, що відповідають краям поля зору 
є, зІр/5 ,де Р - кількість градусів у ра- 
діані. 

Відносна яскравість - відношення кіль- 
кості світлової енергії, яка потрапляє на 
одиницю поверхні сітківки ока, озброєно- 
го і неозброєного зоровою трубою. Якщо 
коефіцієнт світлопропускання д к, діаметр 
вхідного отвору Д,,, діаметр зіниці ока 
«ока | Збільшення труби Г, то відносна 
яскравість й 6,02, / ГУ4, ху У денних умо- 
вах «ша 7 2 ММ, ТОМУ діаметр вихідного 
отвору роблять менше 2 мм, оскільки за 
більшого діаметра не весь світловий потік 
потраплятиме в око. 

Роздільна здатність к (РЗ) -здатність си- 
стеми давати окремі зображення двох су- 
сідніх точок. РЗ характеризується гранич- 
ним кутом, під яким видно ці точки, і зале- 
жить від вхідного отвору Ду -120"/Р. РЗ 
труби буде використовуватись повністю, 
якщо збільшення Г г Д/2. РЗ пов'язана з 
контрастністю К с (В; - В»)/В., де В, В, - 


яскравість предмета і фону відповідно. Для 
Кк «1,5 не можна відрізнити об'єкт від фо- 
ну. 14. 

ОПУСКАННЯ СУХОДОЛУ (опускание 
суши; Іапа /оипаеніпя; Кезіапазепкеп пу: 
зниження континентів та їх окремих час- 
тин відносно рівня океану внаслідок текто- 
нічних рухів. 4. 

ОРБІТА ГЕЛІОСИНХРОННА (гелио- 
синхронная орбита; НеПозупсйкопоиз отбії; 
2еПозупсйгопе Вайт ): орбіта небесно- 
го тіла штучного, елементи якої вибрані 
так, щоб прецесія площини орбіти відбу- 
валась у східному напрямі з такою ж куто- 
вою швидкістю, з якою Земля рухається 
навколо Сонця, тобто 0,986? за добу. При 
цьому супутник проходитиме над точками 
траси супутника за однакової освітле- 
ності їх Сонцем (за однакових кутів соняч- 
них променів до горизонту). Гранична ви- 
сота існування таких орбіт »- б тис. км, їх 
площини завжди нахилені до екватора під 
кутом і?» 907. Зокрема, для колових (екс- 
центриситет дорівнює нулеві) О.г. з висо- 
тами 400-500 км нахилення відповідно 
дорівнює 97710"-127910". На О. г. виводять 
космічні апарати для дистанційного зон- 
дування земної поверхні, дослідження при- 
родних ресурсів тощо. 9. 

ОРБІТА ГЕОСИНХРОННА (геосинх- 
ронная орбита; єеозупсітопоце огбії; 
зеозупсйгопе Вайт): орбіта небесного 
тіла, період якої (див. Елементи орбі- 
ти) дорівнює періоду добового обертання 
Землі навколо своєї осі, тобто зоряній до- 
бі, що становить 86164, с середнього со- 
нячного часу. Велика піввісь О. г. дорівнює 
42164 км. Супутник Землі геосинх- 
ронний, що рухається по О. г., має харак- 
терну форму траси супутника, зручну 
для щоденного дистанційного зондування 
певної частини земної поверхні тощо. 9. 
ОРБІТА ГЕОСТАЦІОНАРНА (геоста- 
ционарная орбита; веозіайопаку огфії; 
зеозіаїйопате Ванп 5: колова екваторіаль- 
наорбіта геосинхронна; її характерні 
елементи орбіти - період 24 зоряні го- 
дини, радіус 42164 км, висота -- 35770 км, 


Орбіта гіперболічна 


ексцентриситет 0, нахилення 07. Косміч- 
ний апарат під час руху по такій орбіті (див. 
супутник Землі геостаціонарний), 
якщо не враховувати чинники збурення ру- 
ху, не змінює свого положення відносно 
земної поверхні - обертаючись разом з пла- 
нетою, він залишається весь час у зеніті 
однієї й тієї ж точки земного екватора. За- 
вдяки цьому значно полегшуються спосте- 
реження таких об'єктів з наземних стан- 
цій, тому що відповідні прилади залиша- 
ються стаціонарно спрямованими в одно- 
му й тому ж напрямі. 9. 

ОРБІТА ГІПЕРБОЛІЧНА (гиперболиче- 
ская орбита; Пурегфоїїіс огЬій; Нуретфе!- 
Бфантп д:орбіта небесного тіла, приро- 
дного або штучного, що може апроксиму- 
ватися гіперболою (див. Ексцентриси- 
тет орбіти). Для виведення космічного 
апарата на О. г. відносно Землі йому по- 
трібно в певній точці навколоземного про- 
стору надати швидкість, більшу за швид- 
кість параболічну. Під час руху не- 
бесного тіла незбуреного пооО. г. що 
наз. гіперболічним рухом, воно може від- 
далятися від свого центра притягання на 
необмежену відстань. Якщо швидкість ко- 
смічного апарата досягне швидкості ко- 
смічної третьої, він може вийти за ме- 
жі сфери сонячного притягання. 9. 
ОРБІТА ЕЛІПТИЧНА (зллиптическая 
орбита; ейЙіріїса! окбії; ЕНірзепрайт ): ор- 
біта небесного тіла т (рис. Анома- 
лія істинна), що апроксимується еліп- 
сом, в одному з фокусів якого, напр., в О, 
перебуває притягуюче тіло, відносно яко- 
го розглядається рух тіла т. Якщо т -- шту- 
чний або природний супутник планети, то 
О є її центром мас. Якщо т - планета, то в 
О - Сонце. Розмір, форма орбіти та її роз- 
ташування в просторі описують елемен- 
ти орбіти - велика піввісь, ексцентриси- 
тет, довгота висхідного вузла, нахил, аргу- 
мент перицентра і момент проходження т 
через її перицентр. Біжуче положення т 
на орбіті визначається полярними коор- 
динатами орбітальними - радіусом- 
вектором / і аномалією істинною у. 9. 
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ОРБІТА КЕПЛЕРІВСЬКА (кеплеровская 
орбита; Керіекіап окфії; Керіегіап'зспе 
ВанпД: орбіта незбурена небесного ті- 
ла. Див. Рух небесних тіл незбуре- 
ний. 9. 

ОРБІТА КОЛОВА (круговая орбита; 
сіксиіак огбії; Куеі5байп ): орбіта небес- 
ного тіла, що може апроксимуватися ко- 
лом (див. Ексцентриситет орбіти). У 
зв'язку зі сталою дією збурювальних фак- 
торів строго колових орбіт у небесних тіл 
майже немає. Цим терміном часто наз. ква- 
зіколові орбіти, ексцентриситет яких не- 
значний. Для виведення космічного апара- 
та на колову орбіту ШСЗ потрібно в деякій 
точці навколоземного простору з висотою 
Н надати йому швидкість, яку прийнято 
наз. швидкістю космічною першою, 


Ук « (ш/(вену)?, 
де й - стала гравітаційна геоцент- 
рична, К - середній радіус Землі. 9. 
ОРБІТА НЕБЕСНОГО ТІЛА (орбита 
небесного тела; огбії о/ сеіезтіа! Боду; Ніт- 
теїзКдтрекфанйп )): траєкторія руху природ- 
ного або штучного небесного тіла. У ви- 
падку ШНТ рух по орбіті відбувається піс- 
ля вимкнення його двигунів. Тобто ШНТ, 
після виведення його в певну точку навко- 
лоземного простору, надається відповідна 
початкова швидкість, і далі воно рухаєть- 
ся за інерцією під впливом земного притя- 
гання та ін. природних сил, кожна з яких 
надає йому певне прискорення (див. Рух 
небесних тіл збурений). Тому орбіти 
ШНТ є складними просторовими лініями. 
В першому наближенні (див. Рух небес- 
них тіл незбурений) вони апроксиму- 
ються кривими другого порядку (див. Рів- 
няння орбіти). Розташування орбіти в 
просторі, її форма і розміри визначають 
елементи орбіти. Часом термін ,орбі- 
та? вживають у ширшому значенні, вклю- 
чаючи в нього і закони, за якими рухаєть- 
ся небесне тіло. 9. 
ОРБІТА НЕЗБУРЕНА (невозмущенная 
орбита; ипрекіигРед огбіи; ипгекзібкепає 
Ват Д: див. Рух небесних тіл незбу- 
рений. 9. 


Орбіта оскулююча 
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ОРБІТА ОСКУЛЮЮЧА (оскулирующая 
орбита; озсиіаїіня огбії; озкийене Ванп Д: 
орбіта небесного тіла, розміри і фор- 
ма якої, атакож її орієнтація в просторі без- 
перервно повільно змінюються так, що в 
кожний момент часу О. о. має одну спіль- 
ну точку, що наз. точкою оскуляції, з реа- 
льною траєкторією (збуреною) цього тіла. 
В кожний момент часу О. о. визначається 
певними параметрами, що наз. елемен- 
тами орбіти оскулюючими, за якими 
на цей момент за формулами руху небес- 
них тіл незбуреного обчислюють коор- 
динати небесного тіла та складові Його 
швидкості. Використовується в геодезії 
космічній для обчислення і досліджен- 
ня руху ШСЗ. 9. 

ОРБІТА ПАРАБОЛІЧНА (параболиче- 
ская орбита; ракабоїїс огбії; РагаРфеіБайп 
Д'орбіта небесного тіла, природного 
або штучного, яка апроксимується парабо- 
лою (див. Ексцентриситет орбіти). 
О. п. - теоретичне поняття, тому що через 
сталу дію збурювальних факторів строго 
параболічні орбіти у небесних тіл зберіга- 
тися не можуть. Для виведення космічно- 
го апарата в точці з висотою Н над Землею 
на параболічну орбіту, йому потрібно на- 
дати швидкість, яку прийнято наз. швид- 
кістю космічною другою, 


Ур -Ом/(В- НУ)"??, 
де й - стала гравітаційна геоцент- 
рична, В - середній радіус Землі. Косміч- 
ні апарати, яким надано швидкість Ур, ви- 
ходять за межі сфери земного притягання. 9. 
ОРБІТА ПРОМІЖНА (промежуточная 
орбита; з1авіпя окі; Хмлізспепбайт )): ор- 
біта ШСЗ, ближча до реальної траєкторії 
його руху ніж орбіта кеплерівська,то- 
му що визначаючи Її, враховується найбіль- 
ший гравітаційний збурювальний фактор 
-- полярне стиснення Землі. 9. 
ОРДИНАТА УМОВНА (условная ордина- 
та; сопуеніїона! опаїпате; Бедіпяте Опаїпате 
Д: див. Застосування проєкції Гавс- 
са-Крюгера вгеодезичних ітопогра- 
фічних роботах. 17. 


ОРЕНДА (аренда; Іеазе, кепі; Расіїуенікає 
т): договірні відносини між суб'єктами 
підприємницької діяльності, згідно з яки- 
ми власник (орендодавець) споруди, земе- 
льної ділянки або інших природних ресур- 
сів передає право користування ними іншо- 
му суб'єкту (орендарю) на певний строк 
за визначену плату. 4. 

ОРЕНДА ЗЕМЛІ (аренда земли; Іапа Іса- 
5е; Водепрасінуєеніая т): див. Оренда. 4. 
ОРИГІНАЛ КАРТИ ВИДАВНИЧИЙ 
(издательский оригинал карть; огівіпа! 
тар ог едйіоп; Некан5вабекагіепогіяїпа! 
п): виготовляють для одержання З нього 
друкарської форми для тиражного 
друкування карти. Вінє майже точною 
копією оригіналу карти складально- 
го, але відрізняється від останнього висо- 
кою якістю оформлення: бездоганним кре- 
сленням усіх штрихових елементів 
карти, якщо його виготовляють на непро- 
зорій основі або прозорому пластикові, чи 
високоякісним гравіюванням, якщо його 
виготовляють на пластикові, покритому 
відповідним непрозорим шаром. О.к. в. 
має бути придатним для репродукування, 
розміри сторін і діагоналей його рамки не 
мають відрізнятись від теоретичних на до- 
пустиму величину. О. к. в. поділяють на 
оригінали видавничі штрихові, 
оригінали фонові й оригінали 
видавничі напівтонові. 5. 
ОРИГПНАЛ КАРТИ ЗНІМАЛЬНИЙ 
(сьемочньій оригинал картьх; зикуеуїпе рге- 
ітаре о тар; Кеідан/пайтебіаї п, КеіаБіай 
п): аркуш паперу чи пластику, на який на- 
несена топографічна інформація, зібрана 
безпосередньо в процесі знімання топо- 
графічного. Контури, рельєф, підписи та 
ін. елементи, що визначають зміст карти, 
викреслюють в умовних знаках згідно 
з діючими нормативними вимогами. Кар- 
ту наз. оригіналом ще й тому, що вона іс- 
нує в єдиному примірнику як продукт зні- 
мальних робіт. О. к. з. створюють переваж- 
но в чотирьох кольорах. Якість викреслю- 
вання чи гравіювання має бути високою. З 
О. к. з. можна виготовити копії на твердо- 


м 


Оригінал карти... 


му носії, що слабо деформується: кресляр- 
ський папір, наклеєний на тверду основу - 
алюміній, авіаційний дикт, пластик; про- 
зорий пластик, лавсанову плівку. О. к. 3. є 
основою для подальших видавничих кар- 
тографічних робіт і технологій. 8. 
ОРИГІНАЛ КАРТИ ОСНОВНИЙ 
(основной оригинал картьх; таїп тар ре- 
іта?е; Наипрікапепогіяїпа! п): оригінал кар- 
ти, зміст якого у вигляді картографічно- 
го зображення складено та оформлено 
згідно з настановами і рекомендаціями 
нормативних документів (напр., інструк- 
цій), редакційного плану чи редакційних 
вказівок. Те ж саме, що й оригінал кар- 
ти складальний. 5. 

ОРИГІНАЛ КАРТИ СКЛАДАЛЬНИЙ 
(составительский оригинал картьх; сот- 
ріайоп 5Лееї оГ тар; Ан/пайтеканіе 7; Аці 
пайтебіай п): отриманий у результаті 
складання карти. Увесь його зміст, як і 
графічне оформлення, повинен відповіда- 
ти настановам і вимогам програми кар- 
ти (плану редакційного), включаючи 
застосування умовних знаків і принципів 
картографічної генералізації. Виго- 
товлення О. к. с. починається з побудови 
основи карти математичної. Далі 
інформацію переносять на цей оригінал і 
графічно опрацьовують з урахуванням ви- 
мог картографічної генералізації. Поточ- 
ний 1 остаточний редакторський контроль, 
коректура О. к. с. і затвердження його у 
відділі технічного контролю завершують 
роботи з виготовлення оритіналу. О. к.с. ви- 
готовляють у м-бі видання, або в дещо 
збільшеному щодо останнього м-бі за до- 
помогою туші і акварельних фарб. Кольо- 
ри фарб добирають близькими до кольо- 
рів, якими буде надрукована карта, і водно- 
час придатними для фотографування. Він 
є основою для виготовлення оригіналу 
видавничого штрихового карти. (Див. 
Способи виготовлення складаль- 
них оригіналів). 5. 

ОРИПНАЛ КАРТИ ФАРБОВИЙ (кра- 
сочньшй оригинал карть; іпк (соіог) тар 
огіявіпаї; Кагбепкапіепогіяіпа! п): допоміж- 
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ний оритінал карти, виконаний у прийня- 
тих для видання кольорах. Є еталоном для 
вибору заходів відтворення фонового роз- 
фарбовування карти під час її друкування. 
Його виготовляють у м-бі видання на від- 
битку проби карти штрихової, зафар- 
бовуючи суцільно відповідними кольора- 
ми акварельних фарб окремі ареали зміс- 
ту карти. Під час підбору кольорів для роз- 
фарбування враховують призначення кар- 
ти, вимоги щодо наочності й читаності всіх 
фонових елементів змісту карти, гармоній- 
ність поєднання фарб тощо. Враховують 
можливості поліграфічного виробництва 
відтворення фарб та їх поєднання під час 
друкування. Для складних за фоновим змі- 
стом карт, а також інколи виготовляють де- 
кілька О. к. ф. для пошуку найкращого ва- 
ріанта. Використовуючи О, к. ф., складають 
графік тонового оформлення кар- 
ти. 5. 

ОРИПНАЛ КАРТИ ФОНОВИЙ (фоно- 
вьш оригинал карть); фаскотоцпа тар огі- 
зіпаї; НіпіекркипаКаніепогіятіна! п): див. 
Оригінал карти фарбовий. 5. 
ОРИТІНАЛ ПІДПИСІВ (оригинал подпи- 
сей; Іаудиї о/ Іепекіпе; Спіегзсйкеївипе- 
зопієїпа! п С(піег5сигеібепогіяїіпа! п): окре- 
мий оригінал, на якому є лише підписи 
на карті. Якщо видавничий О. п. виго- 
товляють на непрозорій основі (див. Ви- 
готовлення видавничих штрихових 
оригіналів), то на копії з оригіналу 
карти складального за його абрисним 
рисунком наклеюють усі підписи, виготов- 
лені фотонабором на фотопапері. Якщо 
ж О. п. виготовляють на прозорій основі, 
то гранки фотонабору отримують на фо- 
томатеріалах, покритих шаром, який перед 
наклеюванням знімають. 5. 

ОРИПНАЛ СЛУЖБОВОЇ ІНФОРМА- 
ЦІЇ (оригинал служебной информации; 
огівіпа! оГ5егуісе іногтаїїоп; Онієїпа! п дек 
Фіепзійноктайїоп /(Атізін/октаїоп ))): спе- 
ціальний графічний документ, який визна- 
чає черговість ручного цифрування об'єк- 
тів, що входять у номенклатурний аркуш 
цифрової карти місцевості. 5. 
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ОРИПНАЛИ ВИДАВНИЧІ НАПІВТО- 
НОВІ (полутоновье издательские ориги- 
наль; пайопе сігап сору; НаїБіопкеїпгеї- 
сітипеенп Др): виготовляються для зобра- 
ження рельєфу відмиванням зде- 
більшого фотографуванням моделі ре- 
льєфної місцевості, освітленої під пев- 
ним кутом. О. в. н. зі зображенням рельє- 
фу відмиванням у виробничих умовах ча- 
сто наз. оригіналами відмивання. Рельєф, 
зображений на карті відмиванням, поліп- 
шує його наочність, атому підвищує якість 
карти. Застосовується здебільшого у дріб- 
номасштабному картографуванні, часто в 
поєднанні з горизонталями. 5. 
ОРИГІНАЛИ ВИДАВНИЧІ ШТРИ- 
ХОВІ (штриховь издательские оригина- 
льі; Іпе рибіїзй огієїпаї, да5пед сівап сору; 
бігіспгеіпгеістпипуєп /рі): містять усі 
штрихові елементи карти. За методом 
виготовлення - такі, які отримують за до- 
помогою викреслювання тушшю на папе- 
рі (тобто на непрозорій основі) чи на про- 
зорому пластикові, або гравіювання на про- 
зорому пластикові, але покритому відпо- 
відним непрозорим шаром. Згідно з техно- 
логічною схемою друкування карти, 
враховуючи навантаження, О. в. ш. поді- 
ляють на такі: 

Суміщений О. в. ш. - оригінал, на якому 
відтворюється зображення всіх штрихових 
елементів, які є на оригіналі карти 
складальному незалежно від кольорів, 
якими вони будуть показані на тиражному 
відбитку карти. Виготовляють один сумі- 
щений О. в. ш. Якщо на карті є багато під- 
писів, то виготовляють ще окремий ори- 
гінал підписів. 

Розчленований О. в. ш. - оригінал, який 
отримують для кожного за своїм кольором 
штрихового елемента, тобто за кольором 
цього елемента в друці, і які наз. оригіна- 
лом контуру, гідрографії, рельєфу 1 т. д. На 
частково розчленованих О. в. ш. містять- 
ся два і більше за кольорами штрихові еле- 
менти, напр., гідрографія і рельєф на одно- 
му орипіналі, контур і підписи - на Іншому 
іт. д. (Див. Виготовлення видавничих 
штрихових оригіналів). 5. 


ОРІЄНТИР-БУСОЛЬ (ориентир- 
буссоль; фох-сотраз5; Огіепіїегфиззоїе 7): 
бусоль, робоча міра якої обмежена діаме- 
трально протилежними секторами або 
штрихами. 14. 

ОРІЄНТУВАННЯ АСТРОНОМІЧНО- 
ГО ПРИЛАДУ (орнентирование астро- 
номического инструмента; азігопотіса! 
інзігитепі огіепіайоп; Огіеніїегипе 7 4е5 
азігопотізспеп Сетця п рі): встановлення 
астрономічного приладу в меридіані. Для 
О. а. п. переважно використовують Поляр- 
ну зорю, горизонтальні координати якої 
попередньо обчислені для заданих момен- 
тів часу і широти місця спостережень. 18. 
ОРІЄНТУВАННЯ БАЗИСУ КОСМІЧ- 
НОГО ЗНІМАННЯ (орчентация базиса 
космической сьемки; огіеніайоп оГРазез ої 
зрасе зикуєуїпе; Вазепогіеніекипо 7 дек 
Козтізснеп Ацтайте 5: фіксація положен- 
ня базису всистемі координат плане- 
тоцентричній, зв'язаній із планетою, що 
обертається. 8. 

ОРІЄНТУВАННЯ ЗНІМКІВ ВЗАЄМНЕ 
(взанмное ориентирование снимков; кеіа- 
пїме огіетайоп о/ ітаєез; зерепзейтувг (теіа- 
їує) Окіеніїекипя /): процес відтворення 
моделі об'єкта з використанням двох знім- 
ків; зводиться до встановлення пари знім- 
ків і базису проєктування в таке взаємне 
положення, яке вони займали під час фо- 
тографування об'єкта. Залежно від мето- 
ду опрацювання знімків розрізняють ана- 
літичне взаємне орієнтування або О. 3. в. 
на універсальних приладах. 8. 
ОРІЄНТУВАННЯ КАРТИ (ориентиро- 
ванце карть; тар огіепіайоп; Кагіепогіеп- 
йекипв )): 1) умовне присвоєння бокам 
аркуша карти відповідних сторін світу. Те- 
пер прийнято верхній бік карти орієнтува- 
ти на північ. Раніше, напр. на карті Бопла- 
на, південний бік карти був прийнятий за 
північний; 2) таке розташування карти на 
місцевості, коли лінії на карті паралельні 
до відповідних ліній місцевості. 5; 14. 
ОРІЄНТУВАННЯ ЛІНІЙ (ориентирова- 
ние линий; Іїпе огіетаіоп; Ціпіепогіепіе- 
гипе )): визначення напряму лінії відносно 
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іншого напряму, що прийнятий за почат- 
ковий (вихідний). За початковий напрям у 
геодезії приймають: астрономічний, геоде- 
зичний, магнетний меридіани чи лінію, па- 
ралельну осі абсцис у плоскій прямокут- 
ній системі координат (осьовий меридіан 
у проєкції Гавсса- Крюгера). Істинний ази- 
мут А, магнетний азимут Ау та дирекцій- 
ний кут С пов'язані між собою формула- 
ми: Аз-ачу; Аз Ам -б, де У - збли- 
ження меридіанів; б - магнетне схилен- 
ня. Орієнтувальні кути можна визначати 
інструментально на місцевості, а також на 
карті. 12. 

ОРІЄНТУВАННЯ ПІДЗЕМНОЇ ВИ- 
РОБКИ (ориентирование подземной вь- 
работки; огіепіайоп о/ипаенегоцпа шппеї; 
Онівнівнипя / дез МпіекіатеаРбРаий т): гео- 
дезичні вимірювання, пов'язані з переда- 
ванням через стовбури або свердловини 
дирекційного кута, координат і висоти гео- 
дезичної основи з поверхні в підземну ви- 
робку або безпосереднім визначенням ди- 
рекційного кута під землею. Особливу ува- 
гу підчас О. п. в. надають передачі дирек- 
ційного кута, оскільки похибка його пере- 
дачі на поперечний зсув підземної геоде- 
зичної основи збільшується зі збільшенням 
довжини підземного ходу. Способи О. п. в.: 
магнетний, створу двох висків, створу двох 
висків удосконалений, шкалового прими- 
кання до висків, оптичного клина, поляри- 
зації світлового потоку, автоколімаційний, 
двох шахт, з'єднувального трикутника, гі- 
роскопічний. Усі ці способи дають змогу 
передавати в підземну виробку дирекцій- 
ний кут, а способи двох шахт і з'єднуваль- 
ного трикутника вимагають передачі ще й 
координат у підземну виробку. Взагалі у 
способах, де О. п. в. супроводжується опу- 
сканням з поверхні під землю висків, мож- 
на одночасно передати координати вихід- 
ного пункту та дирекційний кут для під- 
земної полігонометрії. У способі з'єдну- 
вального трикутника у вертикальний сто- 
вбур шахти опускають два струнні виски і 
формують ними базову лінію, на яку пере- 
дають вимірюванням трьох кутів і трьох 
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сторін трикутника дирекційний кут опор- 
ної сторони геодезичної основи. Аналогі- 
чні вимірювання виконують у шахті, пе- 
редаючи дирекційний кут з базової лінії 
струнних висків на вихідну сторону гео- 
дезичної основи підземної виробки. По- 
хибка передачі дирекційного кута досягає 
12-15". У способі двох шахт (свердловин), 
що віддалені одна від одної на 200-500 м, 
передають з поверхні землі способом вер- 
тикального проєктування координати пун- 
ктів, а під землею прокладають між ними 
полігонометричний хід з координатною 
прив'язкою його до висків. Унаслідок опра- 
цювання полігонометричного ходу одер- 
жують дирекційні кути сторін і координа- 
ти пунктів. Похибка цього методу 8-10". 
Гіроскопічний спосіб О. п. в. автономний 
і не пов'язаний з передачею дирекційного 
кута з поверхні в підземну виробку через 
стовбур або свердловину. Найпоширеніші 
способи О. п. в.: створу двох висків, з'єд- 
нувального трикутника, двох шахт та гі- 
роскопічний. 1; 7. 

ОРІЄНТУВАННЯ ФОТОЗНІМКІВ 
КОСМІЧНИХ (ориентация космических 
фотоснимков; огіеніаїоп о/ заїеййе рпо- 
іоргаріз; Огіеніїекипя Гаег Козтізспеп Аці 
пайтеп рі): положення знімків в інерцій- 
ному просторі, яке визначається для кож- 
ного знімка автономно: синхронним фото- 
графуванням зоряного неба або за допомо- 
гою астродавачів. 8. 

ОРОГРАФІЯ (орография, огоякарпу; Опо- 
згарніе )): вивчає, описує і характеризує по- 
рівняно великі форми рельєфу земної по- 
верхні (хребти, узвишшя, улоговини то- 
що), подає дані про напрям їх простяган- 
ня, розміри (висоту, протяжність, характер 
схилів тощо), незалежно від їх походжен- 
ня. О. - розділ геоморфології, 5. 
ОРТОГОНАЛЬНІСТЬ КАРТОГРАФІЧ- 
НОЇ СІТКИ (ортогональность картогра- 
фической сетки; огіовопаййу о Ше сагіо- 
змарнісаї егій; Онійовопаїйді т 4е5 Капо- 
ягарНізснеп Меїгез п (Сінега п)): є, коли ме- 
ридіани і паралелі поверхні Землі ма- 
тематичної зображуються на площині (в 
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проєкції) взаємно перпендикулярними лі- 
ніями. Це буде в тому випадку, якщо кое- 
фіцієнт Гавсса /дорівнює нулеві. 5. 
ОРТОДРОМА (ортодромня; огінодкоте; 
Онйойноте); Стоб5ктеїз т): найкоротша лі- 
нія між двома точками на поверхні Зем- 
лі математичній, тобто геодезична 
лінія. Для поверхні кулі О. - дуга велико- 
го кола. У проєкції гномонічній О.зоб- 
ражується прямою лінією, а в проєкції 
Меркатора - кривою. 5. 
ОРТОСКОПІЯ ОБ'ЄКТИВІВ (ортоско- 
пичность обьективов; об)есіїує окійо8со- 
ру; Онійозкоріе Газ Обіекіуб п): здатність 
об'єктива передавати зображення без спо- 
творень. Мірою порушення ортоскопії є 
дисторсія 6. Зміщення точки з ідеально- 
го положення зумовлене дисторсією об'єк- 
тива, визначається за формулою д; є Е, і), 
де Е, - коефіцієнт оптичної дисторсії, г - 
віддаль від головного фокуса до точки, для 
якої визначається дисторсія. Дисторсія зу- 
мовлює зміщення зображення точки відно- 
сно ідеального положення. Для будь-якої 
точки б є Рріва"- г, га Діва, 

бі а п(ва"/ва -1). 

Об'єктиви, які забезпечують виконання умо- 
ви іза"/ їв яз сопзі , наз. ортоскопічними. 
Ортоскопія об'єктива означає, що м-б зоб- 
раження (коефіцієнт лінійного збільшен- 
ня) постійний для всіх точок поля. 
Дисторсія аерозображення - це вектор, до- 
вільно орієнтований відносно координат- 
ної системи аерознімка. Компоненти цьо- 
го вектора можуть визначатися в прямоку- 
тній системі складовими дх,ду і в поляр- 
ній - бр, бі. Складова вектора в радіально- 
му напрямі др і складова, перпендикуляр- 
на до радіального напряму, бі наз. радіаль- 
ною і тангенційною дисторсією. Радіальна 
дисторсія в сучасних АФА не перевищує 
20 мкм; здебільшого тангенційна дисторсія 
майже в 3,5 рази менша від радіаль- 
ної. Створення бездисторційних об'єктивів, 
які пройшли випробування на виробництві, 
значно підвищує якість зображення. 3. 





А, 


ОРТОФОТОЗНІМОК (ортофотосни- 
мок; опіорпоїоянарі; ОтгіпорНоїо п); фото- 
знімок, отриманий ортофототранс- 
формуванням. Наньому лінійні зміщен- 
ня, спричинені рельєфом місцевості, 
перебувають в межах деякого допуску і не 
впливають на точність картографування. 8. 
ОРТОФОТОПЛАН (ортофотоплан; 
опорноїо тар; Онпорпоїокатіе ): план міс- 
цевості, змонтований з ортофотознім- 
ків. Виготовляється у випадку різко вира- 
женого рельєфу місцевості, коли інші ме- 
тоди трансформування знімків неефектив- 
ні. 8. 
ОРТОФОТОТРАНСФОРМУВАННЯ 
(ортофототрансформирование; огійо- 
рпоіогану/октаїоп; Опійоепігеткипя )): пе- 
ретворення фотознімка (як центральної 
проєкції) на карту (ортофотознімок як 
ортогональну проєкцію). Цей метод засто- 
совується у випадках значного перепаду 
висот, коли інші методи через велику кіль- 
кість зон трансформування малоефектив- 
ні щодо продуктивності праці, точності та 
якості продукції. О. можна поділити на та- 
кі способи: 

оптичного проєктування, коли спочатку 
будується модель об'єкта на стереофото- 
грамметричному приладі, а потім частин- 
ки зображення (моделі) через невелику щі- 
лину оптично проєктуються на фотоплів- 
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ку; в межах цієї частинки спотворення за 
рельєф не перевищують певного допуску; 
електронного перетворення -- складається 
з двох етапів; на першому відбувається ска- 
нування моделі місцевості вздовж вузьких 
смуг та отримання профілів рельєфу; на 
другому - трансформують фотозображен- 
ня в межах цієї смуги та вдруковують ви- 
правлене зображення на фотоплівку; 
цифрового ортотрансформування, нале- 
жить до фотограмметрії цифрової; в 
ньому фотознімок сканується і записуєть- 
ся у вигляді пікселів; для цього об'єкта 
(місцевості) попередньо побудована циф - 
рова модель рельєфу; виправлене 30- 
браження попіксельно видруковується на 
фотоплівку. Цей спосіб найефективніший 
з позиції автоматизації фотограмметрич- 
них робіт. 8. 

ОСИПАННЯ (УТВОРЕННЯ ОСИПУ) 
(осьтание; сгитфіеїпе; АРББгдскеїп п): від- 
ділення від схилу незначних (грунт, скал- 
ля) обломів гірських порід, їх падіння і ско- 
чування по схилу. Осип - нагромадження 
продуктів осипання у підніжжі схилу. 4. 
ОСІ ІНЕРЦІЇ МІСЯЦЯ (оси инерции Лу- 
нь; іпеніа ахі5ез о) те Мооп; Мопазігйя- 
рейзасПзеп рі): інтеграл по об'єму від до- 
бутку віддалі в квадраті елементарних час- 
тинок твердого тіла відносно будь-якої осі, 
яка проходить через центр Його маси, на 
маси цих частинок є величина стала і наз. 
моментом інерції тіла відносно цієї осі. 
Через центр мас Місяця можна провести 
безліч прямих і відносно кожної з них 
обчислити момент інерції. Якщо всі ці 
моменти інерції в степені - 0,5 відкласти в 
м-бі вздовж відповідних прямих і провес- 
ти через ці точки поверхню, то така по- 
верхня буде тривісним еліпсоїдом, який 
наз. еліпсоїдом інерції Місяця. Еліпсоїд 
інерції має три головні осі, які не зміню- 
ють свого положення в тілі Місяця. Момен- 
ти інерції по цих осях наз. головними мо- 
ментами інерції і позначають А, В, Є, при 
цьому по найменшій осі еліпсоїда інерції 
спрямовується найбільший момент С, а по 
найбільшій осі - найменший момент 4. 1. 
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ОСІДАННЯ (осадка; зейетепі; 5епкипя 
7 баскипя Й 5еїгипе )): вертикальне змі- 
щення точки, за яким визначають дефор- 
мацію, 1. 

ОСІДАННЯ АБСОЛЮТНЕ (абсолют- 
ная осадка; абзоїніе зеййетепі; абзоиіє 
Зепкипе )): осідання відносно пункту, 
розташованого поза зоною можливих де- 
формацій, напр., відносно глибинного ре- 
пера. 1. 

ОСІДАННЯ ВІДНОСНЕ (относитель- 
ная осадка; теіатуе зешетепі; теіаїує 5еп- 
Кипе ): осідання, що є відношенням різ- 
ниці осідання двох точок до відстані між 
ними, напр., до довжини або до ширини 
фундаменту. 1. 

ОСІДАННЯ ЗГАСАЛЬНЕ (затухающая 
осадка; Фатред 5ейіп»?; екібзсніе 5епкипя )): 
осідання, що характеризується поступо- 
вим зменшенням його швидкості з ча- 
сом. 7. 

ОСІДАННЯ НЕЗГАСАЛЬНЕ (незатуха- 
ющая осадка; пої датред 5ейіпе; ипегіб- 
зсиіе 5епкипе )): осідання, що відбуває- 
ться постійно упродовж тривалого часу. 7. 
ОСІДАННЯ СПОРУДИ (осадка соору- 
ження; 5еййпе оГсоп5іписіїоп; Себійцаезен- 
Кипе б: осідання її під дією власної ваги. 
Під час обчислень розрізняють остаточ- 
не (стабілізоване) осідання, яке відповідає 
повному ущільненню грунту підвалини, і 
нестабілізоване осідання, яке змінюється 
з часом і відповідає незначному процесу 
ущільнення грунтів підвалини. 7. 
ОСІДАННЯ СПОРУДИ АБСОЛЮТНЕ 
(абсолютная осадка сооруженияабзоіціе 
соп5ікисіїоп зейіпя; СерБйиндаевенпкипо Д: 
осідання абсолютне споруди або окре- 
мих її частин (конструкцій). 7. 
ОСІДАННЯ СПОРУДИ ВІДНОСНЕ 
(относительная осадка сооружения, ге/а- 
йуе соп5ігисіоп 5ейіня; теіаїує Сераінає- 
зепКипе ): осідання відносне одних ча- 
стин споруди (конструкцій) щодо інших. 
Для вимірювання О. с. в. використовують 
спеціальні прилади (виски, клинометри, 
деформетри, мікрокренометри, щілиномі- 
ри тощо), які встановлюють безпосередньо 
на споруді або всередині її. 7. 
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ОСІДАННЯ СПОРУДИ ВТОРИННЕ 
(вторичная осадка сооружения; зесопдагу 
зейіня о сопзігисіїоп; посптаїїіве (уліедет- 
попе) Серйнавзепкипя Б: осідання споруди, 
зумовлене сповзанням трунтів; відбуваєть- 
ся в процесі експлуатації споруди. 7. 
ОСІДАННЯ СПОРУДИ НЕРІВНО- 
МІРНЕ (керавномерная осадка сооруже- 
ния; іггериіах зеніпя ої сопбігисіїоп; ип- 
яіеіситіззізє Серйидезепкипя Д: осідан- 
ня споруди, коли фундамент споруди в рі- 
зних точках отримує неоднакові вертикальні 
зміщення, Нерівномірність осідання зумо- 
влена різною густиною грунту підвалини, 
товщиною шарів грунтів, неоднаковим на- 
вантаженням у різних точках фундаментів 
споруд, впливом завантаження сусідніх фун- 
даментів тощо. Саме нерівномірне осідан- 
ня може спричинити небезпечні загальні де- 
формації споруд: перекоси, прогини, скрут, 
крен, тріщини, розходження швів тощо. 7. 
ОСІДАННЯ СПОРУДИ ПЕРВИННЕ 
(первичная осадка сооружения; ргітату 
зейіпя о сопзікисіїоп; ипвіеіспитаззіве Се- 
Банаезепкипе )): осідання споруди, зу- 
мовлене здебільшого витисканням води із 
пор грунтів; спостерігається в період буді- 
вництва. 7. 

ОСІДАННЯ СПОРУДИ РІВНОМІРНЕ 
(равномерная осадка сооруженця; шпідомт 
зешіпя о сопзігистіоп; яїеісптайззіве Себаин- 
де Ван5епкипа ): осідання споруди, ко- 
ли тиск від ваги споруди та стискування 
грунтів у всіх точках підвалини під фунда- 
ментом однакові. Оскільки абсолютної рі- 
вномірності осідання не існує, то при ма- 
лому стискуванні грунтів підвалини (піс- 
ки, щільні глеюваті грунти), коли нерівно- 
мірне осідання незначне і не перевищує до- 
пустимих значень, Його вважають рівно- 
мірним, 7. 

ОСІДАННЯ СПОРУДИ СЕРЕДНЄ (сре- 
дняя осадка сооружения; ауекаєе 5ейїе- 
тепі; тішеке Вац5епкипе /; Себйидезеп- 
Кипе ): осідання споруди, що є серед- 
нім з усіх значень осідання споруди або йо- 
го частини. 1. 
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ОСНАЩЕННЯ КАРТИ ДОПОМІЖНЕ 
(вспомогательное оснащение картьі; айхі- 
Паку тар Угатіпе; Капеппіузанугйзтипе )): 
допоміжні елементи, що полегшують ко- 
ристування картою. До них належить: ле- 
генда карти; графіки, пов'язані з вимі- 
рюванням на карті віддалей, площ, кутів, 
стрімкості схилів тощо. У зміст О. к. д. вхо- 
дять також т.зв. вихідні дані, або формаль- 
ні відомості про карту (назва карти, дані 
про її авторів і виконавців), довідкові дані 
про час складання карти, використані під 
час складання карти джерела | т. ін. На дру- 
карських відбитках подають рік і місце ви- 
дання, видавця, друкарню тощо. 5. 
ОСНОВА ДЛЯ ФОТОПЛАНУ (основа 
для фотоплана; рйоїоріап Разе; Віаріап- 
ягипа т): алюмінієвий лист або лист Із ба- 
гатошарового дикту розміром майже 
50 х 50 см2, на який наклеюється кресляр- 
ський папір. На цьому листі монтується фо- 
топлан наклеюванням фотознімків (при 
звичайному фототрансформуванні) або су- 
цільний лист фотопаперу (при оптичному 
методі трансформування зонами). Таке на- 
клеювання запобігає деформації фотопапе- 
ру і підвищує точність фотоплану. 8. 
ОСНОВА ЗНІМАЛЬНА (сьемочноє обо- 
снование; зеоаетіс (сопігої) зигуєу пеїурокк; 
Аитайтергипааре Ї): див. Класифікація 
геодезичних мереж; Мережа зніма- 
льна. 14. 

ОСНОВА ЗНІМАЛЬНА ПОСТІЙНА 
(постоянное сьємочное обоснование; рег- 
тапепі яеодєеїс (сопігої) зигуеу пеїурогі; 
Безійпаїве Ацтайтергипааре ): мережа 
знімальна, вякій положення геодезичних 
пунктів не змінюється впродовж тривало- 
го часу. До пунктів О. з. п. відносять нарі- 
жні точки капітальних споруд, центри лю- 
ків оглядових колодязів тощо. Пункти 
О. з. п. можна багаторазово використову- 
вати, напр., під час виконання топографіч- 
ного знімання, розмічувальних робіт, то- 
му доцільно визначати їх координати і за- 
писувати у спеціальному каталозі. Коорди- 
нати пунктів О. з. п. визначають полярним 
способом з точок теодолітних ходів, про- 
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кладених для знімання. В забудованій час- 
тині міста обов'язковому координуванню 
підлягають наріжні точки капітальних бу- 
дівель, розташованих на перетині вулиць, 
проїздів, провулків тощо. В районах з ві- 
льним розплануванням визначають коор- 
динати наріжних точок будівель не рідше 
ніж через 300 м. Для цього вибирають точ- 
ку на розі будівлі на висоті 1-1,5 м від по- 
верхні землі, але обов'язково вище цоколя 
будівлі. Вимірювання горизонтального ку- 
та на пункти О. 3. п. виконують повним 
прийомом; розходження між півприйомами 
не має перевищувати величину ЛВ « 30/1, 
де 1, - віддаль у метрах до визначуваного 
пункту О. з. п. від точки теодолітного хо- 
ду (вимірюється двічі з точністю до 1 см). 
Граничні відносні нев'язки в теодолітних 
ходах, прокладених між пунктами О. 3. п. 
або між цими пунктами та пунктами опор- 
них геодезичних мереж, не мають переви- 
щувати 1:2000. 7. 

ОСНОВА КАРТИ ГЕОГРАФІЧНА (гео- 
графическая основа картьх; яеоркарніса! 
базе о тар; єеозкарНізсне Кагіепетипаїаєе 
Д: загальногеографічні елементи карти 
тематичної, до яких належать берегова 
лінія великих гідрографічних об'єктів, ве- 
ликі населені пункти, основна дорожня ме- 
режа, політичні кордони й адміністратив- 
ні межі тощо. Ці елементи є своєрідною 
канвою для прив'язування основного змі- 
сту створюваної карти. 5. 

ОСНОВА КАРТИ ГЕОДЕЗИЧНА (гео- 
дезическая основа карть!; реодетіс тар Ра- 
5е; єеоддзізспе Кагіепетипааєє Ї): сукуп- 
ність геодезичних даних, потрібних для 
створення основного оригіналу топогра- 
фічної карти: геодезичні та плоскі прямо- 
кутні координати пунктів геодезичної 
основи, а також аплікати цих пунктів. Гео- 
дезичні координати в Україні віднесені до 
поверхні референц-еліпсоїда Красов- 
ського; аплікати відлічують від рівня 
Кронштадтського футштока. Точ- 
ність, а отже Й вимірність карти, зале- 
жить від точності О. к. г 5. 
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ОСНОВА КАРТИ МАТЕМАТИЧНА 
(математическая основа карть; таїре- 
таїіса! тар Ба5е; таїетайїзсйе Капіеп- 
ягипааре Д: база, до якої прив'язаний зміст 
карти, її навантаження, особливо картогра- 
фічне зображення. Складові частини 
О. к.м. проєкція картографічна, що 
проявляється на карті картографічною сіт- 
кою, масштаб, основа карти геоде- 
зична і компонування карти. 5. 
ОСНОВА КАРТИ ТОПОГРАФІЧНА 
(топографическая основа карти; іороята- 
рніс Ра5е ої те тар; іороязгарпізспег Каг- 
тепегипа т): топографічна частина змісту 
галузевих, тематичних і спеціальних карт, 
що сприяє нанесенню на неї їх спеціаль- 
ного навантаження, 5. 

ОСНОВНА ФОРМУЛА ФАЗОВОГО 
МЕТОДУ (основная формула фазового ме- 
тода; Ше Базіс /огтиіа о Те ріазе теїтодй; 
Наийріогтеї / аег Рразептеіноає): див. Фа- 
зовий метод визначення віддалей. 13. 
ОСНОВНІ ВИПАДКИ НАЗЕМНОГО 
СТЕРЕОЗНІМАННЯ (основньєе случай 
наземной стереосьемки; їйе таїп сазез о 
генгезіпіа! зіекеорпоїозикуєуїпе; Найруаї! т 
4е5 іетезінізспеп Мез5Ьійаз пу: 
конвергентний - знімання за умови, що 
проєкції напрямів оптичних осей на гори- 
зонтальну площину, перетинаються; 
нормальний -- знімання за умови, що на- 
прями оптичних осей камери, встановле- 
ної на кінцях базису знімання, перпенди- 
кулярні до базису фотографування; 
загальний - знімання за умови, що напря- 
ми оптичних осей не лежать в одній пло- 
щині і не паралельні між собою; 
паралельний (рівновідхилений) - зніман- 
ня за умови, що напрями оптичних осей 
камери, встановленої на кінцях базису зні- 
мання, лежать в одній горизонтальній пло- 
щині і паралельні між собою; 
рівнонахилений -- знімання за умови, що на- 
прямки оптичних осей камери лежать в 
одній негоризонтальній площині та пара- 
лельні між собою. 8. 


Основні довготні... 


ОСНОВНІ ДОВГОТНІ ПУНКТИ 
(основньюе долготнь»е пункть; їйе таїп 
іопвйшаїпа! роїпіз; І йпрепаинрірипкіе т рі): 
астрономічні пункти, на яких визначають 
особисто-інструментальну різни- 
цю. Довготи О. д. п. відомі з похибкою 
« 20,015. На території України основний 
довготний пункт є в астрономічній обсер- 
ваторії (м. Миколаїв, обл.). 18. 
ОСНОВНІ ЗАВДАННЯ КОСМІЧНОЇ 
ФОТОГРАММЕТРІЇ (основнье задачи 
космической фотограмметрии; таїп іазк5 
ої зрасе рйиоіовгаттеїку; Найріайувабеп / 
рі4ек Козтізснеп Еоїоргаттеїніе )): розв'я- 
зання наукових задач, картографування 
планет, дослідження природних ресурсів, 
дистанційний моніторинг, побудова гло- 
бальних опорних високоточних мереж на 
основі застосування космічних знімків. 8. 
ОСОБИСТО-ІНСТРУМЕНТАЛЬНА 
РІЗНИЦЯ (лично-инструментальная ра- 
зность; рекзопаї екгок; рек5дпісй-іпяіги- 
тепейек Ееріек т, регзбпіїсні-іпзікитепіейе 
Фійенепг )): похибка спостерігача, зумов- 
лена систематичною неточністю супрово- 
дження зорі рухомою ниткою контактного 
мікрометра астрономічного універсала, а 
також деякими систематичними похибка- 
ми інструментального характеру. О.-і. р. 
визначається на основних довготних 
пунктах, широта яких не відрізняється 
більш ніж на 10? від широт пунктів, на яких 
проводились астрономічні спостереження 
цим приладом. Визначають О.-і. р. двічі: 
до і після польових робіт. Середніми зна- 
ченнями поправок за О.-і. р. виправляють 
результати вимірювань на астрономічних 
пунктах. 18. 
ОСТАЩЕНКО-КУДРЯВЦЕВ БОРИС 
(1877-1956): астроном і геодезист, із 1909 
працював у Миколаївській морській обсер- 
ваторії, з 1924 -- викладач, із 1935 - проф. 
харківських вищих навч. закладів. Праці з 
астрометрії, геодезії та математичної кар- 
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тографії; автор україномовного підручни- 
ка з вищої геодезії; розробив новий метод 
дослідження картографічних проєкцій. 5. 
ОСТРОВСЬКИЙ АПОЛІНАРІЙ ЛЬВО- 
ВИЧ (19.01.1923): нар. у с. Галузинці Вов- 
ковинецького р-ну Вінницької обл. (нині 
Хмельницька). Нагороджений орденами 
Слави третього ступеня, Вітчизняної вій- 
ни другого ступеня, 8 медалями та числен- 
ними подяками вищого командування. За- 
кінчив 1951 геодезичний факультет Львів- 
ського політехнічного ін-ту, працював на 
посаді асистента кафедри геодезії, працює 
в цьому ж закладі безперервно досі. Зав. 
кафедри геодезії ,, Львівської політехніки" 
(1977-93), один із засновників львівської 
наукової школи з дослідження атмосферної 
рефракції. 1960 захистив кандидатську, 1973 
--докторську дисертації (Дослідження рефра- 
кції при геодезичних вимірах). Це була пер- 
ша в Україні докторська дисертація з до- 
слідження рефракції, що засвідчила ство- 
рення відомої у науковому світі Львівської 
школи рефракції. Опублікував понад 100 
наукових праць, зокрема три монографії та 
навчальний посібник з геодезичного при- 
ладознавства. За його керівництвом захи- 
стили кандидатські та докторські дисерта- 
ції понад 20 співшукачів. Із 1979 керує га- 
лузевою науково-дослідною лабораторією 
ГНДЛ-18. Має п'ять авторських свідоцтв, 
дві срібні (1985, 1990) і дві бронзові (1983, 
1987) медалі ВДНГ СРСР, нагороджений 
медаллю , Винахідник СРСР". 1962-91 - 
член, 1974 - голова Геодезичної секції 
Львівського відділення Всесоюзного астро- 
номо-геодезичного товариства при АН 
СРСР (ВАГТУ). Брав участь у МІ (Єреван, 
1975), МІШ (Ленінград, 1986) та ЇХ (Ново- 
сибірськ, 1990) з'їздах ВАГТ та пле- 
нумах його центральної ради, членом 
якої був. Нагороджений медаллю 
»Ветеран праці" (1983), значком ,Від- 
мінник геодезії і картографії" (1983) 


Осьова система... 


та званням , Почесний геодезист" (1988), 
2001 присвоєно звання заслуженого діяча 
науки і техніки України. 

ОСЬОВА СИСТЕМА ГЕОДЕЗИЧНО- 
ГО ПРИЛАДУ (осевая система геодези- 
ческого прибора; ахіз зузіет о/яеодєтіс де- 
уісе; Аси5епзузіет п ае5 веоайтяснеп Секаіїіз 
п): частина конструкції геодезичного при- 
ладу з віссю, за допомогою якої обертаю- 
ться його рухомі частини (напр., алідада, 
зорова труба). 14. 

ОТВІР ВХІДНИЙ І ВИХІДНИЙ ОП- 
ТИЧНОЇ СИСТЕМИ (входної и вьїход- 
ной зрачок оптической системи; епігапсе 
апа єхії риріїз оГоріїсаї! зу5іет; Еіпікійз- ипа 
АизігййзриріШе дез оріїзспеп Зузіетя п); зо- 
браження апертурної діафрагми під час хо- 
ду променів справа наліво через частини 
оптичної системи наз. вхідним отвором, Її 
зображення під час ходу променів зліва 
направо через наступні частини оптичної 
системи - вихідним отвором оптичної си- 
стеми. 14. 

ОФОРМЛЕННЯ КАРТИ (оформление 
карть; тар аеЇпеаїоп; КанепацРегейипе 
7 Ацззіайипе р): розділ картографії і техно- 
логічний процес у картографічному виро- 
бництві, коли за допомогою картографіч- 
ної графіки і фарб подається на картах різ- 
номанітна інформація, що надає карті ху- 
дожнього та естетичного вигляду; сюди 
належать також питання опрацювання 
умовних позначень, що становлять основ- 
ний зміст картографічного зображення 
будь-якої карти. 5. 

ОФСЕТНА МАШИНА (офсетная маши- 
на; о)5еї таспіпе; ОбзеїтазсНіпе 7): дру- 
карська машина, за допомогою якої дру- 
кують карти з використанням друкарсь- 
ких форм друку плоского. За кількі- 
стю фарб, якими можна надрукувати кар- 
ту за один прогін, О. м. поділяють на одно», 
дво- і більше фарбові. Двофарбова О. м. 
складається з таких основних вузлів: пнев- 
матичного самонакладача /; системи 2, що 
подає з допомогою захоплювачів 3 підго- 
товлені для друкування аркуші паперу; пе- 
редавального 4 і вивідного 5 циліндрів; 
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одного друкувального циліндра 6; офсет- 
них циліндрів 7, формних циліндрів 8, 3во- 
ложувальних 9 1 фарбових апаратів /0, ви- 
відної системи 11, що забирає надрукова- 
ний аркуш паперу 1 подає його на при- 
ймальний стіл 12. Циліндри 6-8 та апара- 
ти 9, 10 є складовими друкувальної систе- 
ми двофарбової О. м. Офсетні циліндри 
обтягнуті спеціальним гумовим полот- 
ном. 5. 





ОХОРОНА ПРАЦІ НА ІНЖЕНЕРНО- 
ГЕОДЕЗИЧНИХ РОБОТАХ (техника 
безопасности на инженерно-геодезичес- 
ких работах; іабоиг рюогесііоп оп епеїпее- 
тіпо-реодеїіс угогку, Акбейззспиїх т ац/4ек 
зеодіййзспей Атбейеп Грі): регламентуєть- 
ся нормативним документом, який перед- 
бачає систему організаційних і технічних 
заходів і засобів, спрямованих на запобі- 
гання нещасних випадків на виробництві. 
Організаційні заходи зводяться до інструк- 
тажу і навчання працівників безпечних і 
нешкідливих методів і прийомів робіт, та 
опрацювання регламентованої праці та від- 
ночинку. Технічні заходи грунтуються на 
певних нормах і правилах. Напр., регламе- 
нтуються норми площі приміщення на 
одного працівника, віддаль між обладнан- 
ням тощо. Під час виконання інженерно- 
геодезичних робіт забороняється: працю- 
вати влітку на відкритих місцях без голов- 
ного убору, лежати на землі, пити воду з 
відкритих водоймищ тощо, Під час робо- 
ти на шосейних дорогах і залізницях вста- 
новлюють додаткові застережні заходи. 
Дотримання правил О. п. на 1.т. р. - обо- 
в'язкова умова для всіх видів інженерно- 
геодезичних робіт. 7. 


Оцінка ефективна 


ОЦІНКА ЕФЕКТИВНА (зффективная 
оценка; ебесіїуе езітатіоп; ебекіїує УУепипя 
Д: якщо деякий параметр можна зобразити 
кількома обгрунтованими оцінками, то О. 
е. наз. та, дисперсія якої мінімальна. Якщо 
деякий параметр має дві обгрунтовані 
оцінки Р, і 0,, то О. е. буде та, дисперсія 
якої менша. Відношення с Д / Д» наз. мі- 


рою ефективності Р, відносно Д,. 20. 
ОЦІНКА ЗЕМЛІ (оценка земли; Іапа еуа- 
інайоп; Гапазсифййзипя 1): висновки про 
стан природної і господарської цінності 
земель, що грунтуються на даних родючо- 
сті трунтів, природно-кліматичних умов та 
економічного потенціялу земельних 
угідь. 4. 

ОЦІНКА ЗЕМЛІ ГРОШОВА (денежная 
оценка земли; ресипіагу Іапа еуанаїоп; 
ІТ апареіазспійлипе )): оцінка землі якто- 
вару в грошах; при цьому оцінюють зем- 
лю як засіб виробництва з урахуванням 
змін її використання. 21. 

ОЦІНКА ЗЕМЛІ ЕКОНОМІЧНА (зко- 
номическая оценка земли; есопотіса! Іапа 
еуашшайоп; дКкопотізсне Стипаеіпзспійлипе 
7 Ерікавзугенипе )): оцінка землі як засобу 
виробництва у сільському господарстві. 21. 
ОЦІНКА НЕЗМІЩЕНА (несмещенная 
оценка; ипаїзріасед езітайоп; ипафбугеі- 
спенає (ипуекгегніє) 5спііг/ипкіїоп Д: 
1) оцінка, для якої математичне спо- 
дівання дорівнює її теоретичному значен- 
ню. О. н. математичного сподівання є се- 
реднє арифметичне, тобто 


мулою 


2) оцінка параметра, для якої відсутня си- 
стематична похибка (її математичне спо- 
дівання дорівнює нулеві). 20; 21. 

ОЦІНКА ОБГРУНТУВАННЯ (оценка 
обоснованция,; езіїтаїоп о/Разіз; Веуеніцпяє 
Даек Скипаїарен Грі): оцінка, яка за ймові- 
рністю прямує до її теоретичного значен- 
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ня. Оцінку математичного сподіван- 
ня можна записати так: 

РІте-ті| «є)»1-б, 
де т - статистична оцінка математичного 
сподівання; тп - математичне сподівання; є 
і 6 - як завгодно малі додатні числа. 20. 
ОЦІНКА ТОЧНОСТІ МЕРЕЖІ АПРІ- 
ОРНА (априорная оценка точности сети; 
а ргіоку ассигасу езіїтайоп ої пеїугогК; 
уогійиіяе Кесітипя / дек Сепаціякей / аєз 
Меїгез п): так наз. попередню оцінку точ- 
ності запроєктованої мережі. Найпростіше 
визначають точність запроєктованих ме- 
реж, використовуючи відповідні наближені 
формули. Точнішим є корелатний спосіб. 
У ньому, згідно з проєктом мережі, на карті 
знаходять наближені значення тих вели- 
чин, які треба вимірювати. Ці значення ви- 
користовують для складання умовних рів- 
нянь, що виникають у мережі, та вагових 
функцій величин, для оцінки точності. Для 
цього вільні члени умовних рівнянь не 
потрібні. Тоді складають таблицю коефі- 
цієнтів нормальних рівнянь. Виключивши 
з них усі невідомі, отримують обернені ваги 
величин, для яких були складені вагові 
функції. Маючи їх, а також похибку оди- 
ниці ваги, визначають сер. кв. похибки оці- 
нюваних величин. О. т. м. а. виконують та- 
кож методом математичного моделювання 
результатів вимірювань. Для цього створю- 
ють математичну модель мережі, в якій 
наближені значення величин, які треба ви- 
мірювати, відповідають усім умовам, що 
виникають у мережі. Тоді моделюють по- 
хибки вимірювань, виходячи з того, що за- 
кон їх розподілу нормальний. Стандарт по- 
хибок визначають, враховуючи точність 
приладів і прийняті методи. Змодельова- 
ними похибками спотворюють модель ме- 
режі. Після зрівноваження отримують пер- 
шу реалізацію значень похибок функцій 
виміряних величин, які можуть виникнути 
в мережі, Процес спотворення та отриман- 
ня значень похибок повторюють не менше 
30 разів. Це уможливлює надійну оцінку 
точності, визначення будь-якого елемента 
мережі. 13. 


Падіння поверхні... 
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ПАДІННЯ ПОВЕРХНІ ВОДОТОКУ 
(падение поверхности водотока; дір ої 
умаїегугау зицасе; 5епкипя Гаег Уаз5етир- 
Ласпе ДФ: різниця висот поверхні води на 
кінцях відповідної ділянки річки. 4. 
ПАЛЕТКА (палетка; теазигіпя єгій; Ра- 
іспе б: пристосування для: 1) вимірювання 
площ на карті, виготовлене з прозорого ма- 
теріалу, на якому нанесена сітка квадратів 
або прямокутників чи кривих ліній, кожній 
із цих фігур відповідає певна площа (м); 
2) графічного інтерполювання горизонта- 
лей, виготовлене на прозорому матеріалі, на 
якому нанесено декілька паралельних ліній 
віддаль між якими вибрана з урахуванням 
найбільшої різниці висот між сусідніми 
пікетами. 5; 14. 

ПАНЕЛЬ ПРИЛАДУ (панель прибора; 
«їзріау Боапа; Рапеї! пае5 Сегійез п): час- 
тина приладу, на якій розташовані індика- 
торні, контрольно-вимірювальні та ін. при- 
строї і ручки керування приладом. 13. 
ПАНТОГРАФ (пантограф; рапіоєгарі; 
Зготсп5сПпафеї т, Рапіовтарі т): прилад для 
викреслювання графічних документів зі 
зміною або без зміни м-бу. П. складається з 
чотирьох попарно паралельних лінійок, 
шарнірно з'єднаних у т. 4, В, С, Д, і які 
утворюють модель ромба. Т. А є нерухомим 
полюсом П., у т. КЕ міститься обвідний 
шпиль, а в т. 0 - олівець (коли треба змен- 
шити фігуру) і олівець у т. ЕК, а обвідний 





шпиль у т. 0 - (для збільшення фігури). Під 
час обведення шпилем (0) ліній оригіналу 
олівець О(К) викреслює відповідно його 
зменшену чи збільшену копії. Щоб досяг- 
нути подібності оригіналу та копії, т. К, О, 
А мають бути на одній прямій. М-б панто- 
графування задається пересуванням лінійки 
СД уздовж АЕ та ВЕ. 12. 

ПАНТОГРАФ ГРАВІЮВАЛЬНИЙ ГО- 
РИЗОНТАЛЬНИЙ (горизонтальнькй гра- 
вировальньй пантограф; йокігопіаі сийіпр 
ратоягарі; Погіготаіег Сткауигзрапіо- 
ягарі т): пантограф, що використовують 
для гравіювання за допомогою відповідних 
шаблонів фігурних умовних позначень, 
числових характеристик чи підписів гори- 
зонталей на оригіналах карт. 5. 
ПАНТОГРАФУВАННЯ (пантографиро- 
вание; рапіоркарну; Рапіозгарніетеп п): 
один зі способів складання оригіналу карти 
за допомогою пантографа, якщо проєкції 
матеріалу картографічного вихідно- 
го ікарти, що складається, - однакові. Грун- 
тується на перетворенні подібності. П. ви- 
конують так. Знаючи м-би картографічно- 
го матеріалу і оритіналу складальної карти 
і використовуючи позначення (див. Панто- 
граф), визначають величину Ї - СО ЗАС 
- ВР за формулою У «0М/т, де Міт- 
відповідно знаменники м-бів картматеріа- 
лу та створюваного оригіналу карти, ) - 
довжина лінійок пантографа. Значення У 
відкладають на лінійках АЕ і ВК та на лі- 
нійці з олівцем СО. Якщо, напр., складають 
П. аркуш карти м-бу 1:50000 за картмате- 
ріалом м-бу 1:10000 і довжина лінійки 
Р - 900 мм, то У - 130 мм. Завдяки верньє- 
рам у точках С, Д, О можна встановити У 
на лінійках з точністю 0,1 мм. Якщо під- 
класти під обвідний шпиль Й картматеріал, 
а під олівець у т. О зорієнтований оригінал 
і пересувати обвідний шпиль по штрихо- 
вих елементах картматеріалу, олівець рів- 
ночасно рисуватиме у зменшеному вигляді 
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ці елементи. Спосіб П. дає змогу здійсню- 
вати картографічну генералізацію. 
Точність П. невисока, хоч деколи можна 
добитись точності 0,3-0,5 мм (зі зменшен- 
ням рисунка від двох до п'яти разів). Цей 
спосіб застосовують рідко і здебільшого в 
невеликих відомчих установах. 5. 

ПАРА СИЛ (нара сил; /оксе содиріе; КтйПе- 
рааг п): система двох сил Е"1і Е", прикла- 
дених до твердого тіла, які рівні за абсо- 
лютною величиною і спрямовані паралель- 
но, але в протилежні сторони, тобто Е" з Е". 
П. с. не має рівнодійної, тобто її не можна 
замінити однією силою. Віддаль / між лі- 
ніями дії П. с. наз. плечем П. с. Дія П. с.на 
тверде тіло характеризується моментом 
пари сил. 8. 

ПАРАЛАКС АСТРОНОМІЧНИЙ (астро- 
номический параллакс; азігопотіса! рага- 
Пах; азігопотізсне Рагайахе )): зміна на- 
пряму на об'єкт при спостереженнях його 
з різних точок простору. Розрізняють такі 
П. а: 

Добовий - зміщення світила внаслідок до- 
бового обертання Землі довкола осі або під 
час спостереження світила з різних пунктів 
земної поверхні. Добовий паралакс Сонця 
дорівнює 8,5", а Місяця - 57.02". Добові 
паралакси зір, через їх велику віддаленість 
від Землі, майже дорівнюють нулеві. 
Річний - зміщення світила, зумовлене пере- 
міщенням спостерігача, пов'язане з обер- 
танням Землі навколо Сонця. Відчутне зна- 
чення річного паралакса мають лише зорі, 
розташовані недалеко від Землі. Паралакс 
найближчої від Землі зорі ХЦентавра 
дорівнює 0,76". 10. 

ПАРАЛАКС АСТРОНОМІЧНИЙ ДО- 
БОВИЙ (суточньй астрономический 
параллакс; аїимпа! рагаПах; азітопотізсне 
їдвіййспе Рагайахе Ї): див. Паралакс 
астрономічний. 10. 

ПАРАЛАКС АСТРОНОМІЧНИЙ РІЧ- 
НИЙ (годичньй астрономический парал- 
лакс; аппиа! ракаПах; азітопотіузспе ійНг- 
спе РагаПахе б: див. Паралакс астро- 
номічний. 10, 
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ПАРАЛАКС МІСЯЦЯ СЕРЕДНІЙ (сре- 
дний параллакс Лунь; теап рагайах о те 
Мооп; тіпеге МопарагаПахе Б: величина, 
яка характеризує віддаль Д від центра мас 
Землі до центра мас Місяця 

л. з агсвіп(ть / Д), 
і, по суті, є кутом, під яким із центра мас 
Місяця було б видно радіус Землі /з. Уна- 
слідок руху по орбіті віддаль від Землі до 
Місяця змінюється, тому паралакс зобра- 
жають у вигляді суми періодичних членів 
і постійної величини Р - 3422,70", яку наз. 
П. м.с.11. 
ПАРАЛАКС СІТКИ НИТОК (параллакс 
сетки нитей; ракайах о/ угікез; Еадепктеці- 
рагайахе 5): зміщення зображення спо- 
стережуваного предмета відносно сітки 
ниток під час переміщення ока в межах ви- 
хідного отвору. Воно виникає, коли пло- 
щина зображення, яке створює об'єктив, 
не лежить у площині сітки ниток. Усуває- 
ться переміщенням зображення за допомо- 
гою фокусувальної лінзи. 14. 
ПАРАЛАКС ФОТОГРАММЕТРИЧ- 
НИЙ (фотограмметрический параллакс; 
ріоіозгаттеїттіс рагаПах; рпоїоя гаттеїті- 
зспе Рагайахе )): коли деяка точка об'єкта 
зобразилась на лівому знімку стереопари і 
координати її дорівнюють х, у (у плоскій 
прямокутній системі координат цього знім- 
ка) і ця ж точка на правому знімку має коор- 
динати х, у", то: поздовжній П. ф. - різ- 
ниця абсцис цих точок ре х- Х; попе- 
речний П.ф. - різниця ординат цих точок 
4 - у - У фізіологічний - величина, анало- 
гічна до поздовжнього паралакса, з тою 
особливістю, що зображення точки об'єкта 
побудоване на сітківках лівого і правого 
ока; залишковий поперечний -- поперечний 
паралакс, що спостерігається на контроль- 
ній точці після виконання взаємного орієн- 
тування на стереофотограмметричному 
приладі. 8. 
ПАРАЛЕЛЬ (параллель, рагаїге!; Рагаїі- 
Кктеї5 т, Рагайеіе Б: див. Еліпсоїд зем- 
ний. 17. 
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ПАРАЛЕЛЬ ГЕОДЕЗИЧНА (геодези- 
ческая параллель; зеодетіс рагайеі; язеоай- 
пзспе Рагаїеїе б): якщо з кожної точки до- 
вільної кривої на поверхні еліпсоїда пер- 
пендикулярно до неї провести геодезич- 
ні лінії однакової довжини, то, з'єднав- 
ши кінці цих ліній, отримаємо лінію дво- 
якої кривини - П. г Вонав усіх точках пер- 
пендикулярна до геодезичних ліній, що Її 
утворюють. 17. 

ПАРАЛЕЛЬ ГОЛОВНА (главная парал- 
лель; 5іапаацд рама; Наийрірагайеіе Р: 
паралель сітки нормальної (див. Сіт- 
ка картографічна) проєкції карто- 
графічної, вздовж якої зберігається ве- 
личина головного м-бу. 5. 

ПАРАЛЕЛЬ СВІТИЛА ДОБОВА (суточ- 
ная параллель светила; аїитпа! ратаїе! ої 
заг; ійвіїспе Ніттеізкдгреграгайеіе ): див. 
Небесна сфера. 10. 

ПАРАМЕТР ОРБІТИ ФОКАЛЬНИЙ 
(фокальньшй параметр орбить; оса! рага- 
теїег оротбії; Вгеппранпрагатеїтег т): від- 
різок перпендикуляра (р - ОД; рис. Анома- 
лія істинна)долінії апсид, від фокуса 
до перетину з орбітою небесного тіла. 
П. о. ф. характеризує розмір орбіти і може 
використовуватися серед елементів орбі- 
ти замість великої півосі а: ре а(1- е), 
де е- ексцентриситет орбіти. 9. 
ПАРАМЕТР ПЛАНЕТИ ГРАВІТАЦІЙ- 
НИЙ (гравитационньй параметр плане- 
ть; єгауйайопа! ракатетег ої ріапеї; Ста- 
уйайопурагатетек т дез НіттеїзКдтрег5 т): 
або стала гравітаційна геоцентрична 
и -- стала для кожної планети величина, що 
дорівнює добутку сталої гравітаційної 
універсальної намасу планети. Для Зем- 
лі и - 3986005-108 м//с". 9. 
ПАРАМЕТРИ ОБЕРТАННЯ ЗЕМЛІ 
(параметрьт вращения Земли; гоїаїіопаї ра- 
гатеїегя о) те Кагій; Екадгепипеврага- 
тетег т): див. Параметри орієнтації 
Землі. 18. 

ПАРАМЕТРИ ОРІЄНТАЦІЇ ЗЕМЛІ 
(параметри вращенця Земли; рагатеїтег5 ої 
те Каті огіетатоп; Екаогіенііекгипозрага- 
теїег т): визначають зв'язок між земною 
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(тобто пов'язаною з тілом Землі) та небес- 
ною (пов'язаною з об'єктами на небесній 
сфері) системами координат. До основних 
типів П. о. 3. належать: координати полю- 
са, час всесвітній, прецесія і нутація. 
Врахування П. о. 3. потрібне під час розв'я- 
зування всіх астрономічних, геодезичних, 
навігаційних задач, пов'язаних зі спостере- 
женнями штучних і природних небесних 
тіл з поверхні Землі. Основні методи визна- 
чення П. о. 3.: класичні астрооптичні (зас- 
тосовувались як базові до 70-х років ХХ ст.), 
допплерівські спостереження ШСЗ (на- 
вігаційна система ТКАМБІТ, супутникова 
система РОБІ5), лазерні світловіддалемірні 
спостереження ШСЗ (51БВ), лазерні 
світловіддалемірні спостереження Місяця 
(11.Ю), радіотехнічні спостереження ШСЗ 
(навігаційна система СР5, ГЛОНАСС), 
радіоінтерферометрія з наддовгими базами 
(МІВІ). Основним центром зведеного оп- 
рацювання в світі є Міжнародна служба 
обертання Землі (ТЕВ5), а в Україні - 
Український центр визначення параметрів 
орієнтації Землі (Головна астрономічна 
обсерваторія НАН України). 18. 
ПАРАМЕТРИЧНИЙ МЕТОД (парамет- 
рический метод; ракатеїтіс теїой; рага- 
теїгізспе Метоаде 5: один із двох еквіва- 
лентних методів способу найменших 
квадратів. Його суть полягає в наступ- 
ному. Нехай І/, - виміряні значення функ- 
цій До); / - 1,2,...К,і2-1,2,..., п. Тоді 
одержимо систему рівнянь 

Ладеіту, (1 
де У, - шукані поправки до 1, причому 
по» Кк, тобто система не визначена. Розв'я- 
зуючи її за умови |рУЙ| - піп для нерівно- 
точних вимірів, або ГИЙ) - тіп для рівно- 
точних вимірів переходимо до системи рів- 
нянь нормальних 

ГУ У/дх, | «0. (2) 
Одержимо всі параметри х,. Підставивши 
їх у систему (1), знайдемо поправки до ви- 
міряних значень функцій. Якщо /, підпо- 
рядковуються нормальному закону, то 
одержані значення параметрів будуть на- 
дійніші. 20. 
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ПАРСЕК (парсек; рагзес; Ратзес п): з 1922 
одиниця відстані в астрономії. Походить 
від термінів пар (алакс) і сек(унда). 1 П- 
відстань, з якої видно радіус орбіти Землі 
під кутом 1". 1 П - 30,857:10? км. 18. 
ПАРЦЕЛЯ (парцелла; ратсеї; Раггейе Б: 
невелика ділянка землі, яку приймають за 
кадастрову облікову одиницю. Парцеляція 
-- поділ землі на дрібні ділянки (парцелі). 4. 
ПАСАЖНИЙ ІНСТРУМЕНТ (нассаж- 
ньшй инструмент; ікап5ії іпзікитепі; Раз- 
завеіпзігитепі п, рикспрапязіпзітитепі п): 
астрономічний інструмент, за допомогою 
якого спостерігають проходження зір через 
небесний меридіан (під час визначення 
точного часу та прямих сходжень сві- 
тил) або через вертикал перший (визна- 
чаючи схилення світил та широти міс- 
ця). 18. 

ПАСОВИЩА (настбища; разіиге; Уеї- 
де Б: землі, вкриті багаторічною трав'яною 
рослинністю, що систематично використо- 
вуються для випасання тварин. 4. 
ПАСПОРТ БУДІВНИЦТВА (наспорт 
строительства; аФоситепіайїоп оГРиййаїпе; 
Ваираз5 т): схематичний графічно-цифро- 
вий документ, в якому подаються дані про 
виконані роботи на будівельному об'єкті, 
напр., паспорт будинку, заводу, залізниці, 
автодороги. 1. 

ПАСПОРТ ЦИФРОВОЇ КАРТИ (пас- 
порт цифровой карть; дїдйаі тар раз- 
зрогі; Раз5 т аег дїдйаієп Капе Б: набір 
службово-довідкової інформації, записа- 
ний на машинному носієві в установлених 
структурах і кодах, 5. 

ПАЮВАННЯ (паї); 5Нагкіпя; Апіейипе Д: 
процес роздержавлення і персоніфікації ко- 
лективної власності на землю та інше май- 
но, внаслідок цього визначається індивіду- 
альна майнова частка кожного з членів ко- 
лективних господарств. 4. 

ПЕДОМЕТР (педометр; редотеїег; 
Успиінганіег т): прилад для відлічування 
кількості кроків. Використовується в око- 
мірному топографічному зніманні. 19. 
ПЕНДАМЕТР (пендаметр; репаатеїтет): 
оптико-механічний прилад для вимірюван- 
ня відхилення виска прямого в прямо- 


кутних координатах під час визначення 
крену споруди, опрацьований в Словацькій 
Академії наук. Конструктивно П. складає- 
ться з Г-подібної станини зі шкалами та 
мікроскопами для вимірювання прямокут- 
них координат струни виска і візирної тру- 
би. Оптична схема труби зводить зобра- 
ження струни, отримані двома мікроско- 
пами, в одну фокальну площину, яка роз- 
глядається через окуляр. Обидва зображен- 
ня суміщають з перетином сітки ниток за 
допомогою гвинтів, а координати відлічу- 
ють на шкалах мікроскопів. Під час коли- 
вань струни враховують її амплітуду. 1. 
ПЕРЕВИЩЕННЯ (преввьшение; еіеуа- 
поп; НбпепипіегусПіеа т): різниця висот 
точок. 14. 

ПЕРЕВІРКА (проверка; ехатіпатіоп, іе5і; 
Руйипео Д: 1. Сукупність експерименталь- 
них операцій, за якими можна оцінити мет- 
рологічну налагодженість приладу; конт- 
ролювання механічних і геометричних 
умов та його юстування. П. приладу вико- 
нують до початку робіт, адослідження 
-- після його отримання або перебування в 
екстремальних умовах. 2. Визначення 
метрологічною службою метрологічних 
характеристик засобів вимірювань і вста- 
новлення на основі результатів контролю 
їх придатності до застосування за встанов- 
леними вимогами. 21. 

ПЕРЕВІРКА КПРЕГЕЛЯ (проверка 
кипрегеля; ехатіпайоп ої Іеіезсоріс айа- 
де; КірргереїургіКипе Д): зводиться до такої 
перевірки: 

1. Нижня поверхня лінійки має бути пло- 
щиною, а скошений край - прямою лінією 
(див. Кіпрегель). Нижню поверхню лі- 
нійки перевіряють прикладанням до неї 
ребра перевіреної лінійки. Допустимий 
прогин лінійки опуклістю вверх 0,5 мм. За 
більшої вигнутості або спрямованості опук- 
лості прогину вниз лінійку виправляють. 
Для перевірки прямолінійності скошено- 
го краю лінійки вздовж нього прокреслю- 
ють лінію. Позначають на краях цієї лінії 
дві точки. Обертають лінійку на 1809 і при- 
клавши до цих точок, прокреслюють лінію; 
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2. Додаткова лінійка має бути паралельна 
до основної на різних віддалях від неї. Вста- 
новлюють кіпрегель на планшет і прово- 
дять лінії вздовж основної лінійки і до- 
даткової, розташованої на різних віддалях 
від основної. Якщо непаралельність ліній 
додаткової і основної лінійок перевищує 
0,2 мм, то лінійку ремонтують. 

3. Вісь циліндричного рівня на лінійці має 
бути паралельна до нижньої поверхні лі- 
нійки. Перевірку виконують так, як і рівня 
при алідаді горизонтального круга теодо- 
літа (див. Перевірка теодоліта) з умо- 
вою, що кіпрегель розташовують на сере- 
дині дошки і вздовж лінійки прокреслю- 
ють лінію, до якої прикладають кіпрегель 
після обертання на 1807. 

4. Візирна вісь зорової труби має бути пер- 
пендикулярна до її горизонтальної осі 
обертання. Спрямовують трубу на відда- 
лену, розташовану приблизно на висоті кіп- 
регеля, точку. Прокреслюють уздовж ліній- 
ки лінію, позначивши точку на її початку. 
Переводять трубу через зеніт, візують на 
цю ж ціль, приклавши лінійку до позначе- 
ної точки, і прокреслюють лінію. Якщо ці 
лінії утворили кут, то прокреслюють бісек- 
трису і прикладають до неї лінійку. Сітка 
ниток при цьому зійде з точки візування і 
в КА-2 її повертають на неї переміщенням 
призми за допомогою виправного гвинта, 
розташованого в передній фокальній пло- 
щині окуляра; у КН - переміщенням сітки 
ниток виправними гвинтами, розташова- 
ними під накидною кришкою, що прикріп- 
лює окуляр до труби. Призму і сітку пере- 
сувають до збігу візирного променя з точ- 
кою спостереження. 

5. Вісь обертання труби має бути пара- 
лельна до нижньої площини лінійки. Мен- 
зулу з кіпрегелем встановлюють на віддалі 
10-20 м відстіни і старанно горизонтують 
дошку. Візують на точку, розташовану під 
кутом нахилу 20-309 і проєктують її на лі- 
нійку з міліметровими поділками, що міс- 
титься під цією точкою на висоті кіпреге- 
ля. Відлічують лінійку і прокреслюють лі- 
нію вздовж лінійки кіпрегеля. Обертають 
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трубу через зеніт, прикладають лінійку до 
проведеної лінії і всі дії повторюють. Якщо 
різниця відліків лінійки (за кута нахилу 
труби 20-30? і віддалі до лінійки, яку відлі- 
чують, 20 м), більше 4-7 мм, то кіпрегель 
ремонтують. 

6. Вертикальна нитка сітки (у КА-2 пра- 
вий край посрібленої пластинки) має міс- 
титися в колімаційній площині. Спрямо- 
вують вертикальний штрих сітки ниток 
труби кіпрегеля, встановленого на горизон- 
тальній мензульній дошці, на нитку виска. 
Якщо проєкція сітки (краю пластинки) не 
збігається з ниткою виска, то в КА-2 по- 
слаблюють стопорні гвинти окулярного ко- 
ліна і розвертають його до збігу краю плас- 
тинки з ниткою виска. У КН розвертають 
кріплення сітки ниток відносно корпуса, 
відпустивши попередньо гвинти, якими во- 
но з'єднане з корпусом. Гвинти розташо- 
вані під накидною кришкою, якою окуляр 
прикріплений до корпуса. 

7. Колімаційна площина труби має прохо- 
дити через скошений край лінійки або бути 
паралельною до нього. Трубу кіпрегеля, 
розташовану приблизно горизонтально, 
спрямовують на точку, видну неозброєним 
оком. Біля кінців скошеного краю лінійки 
встромлюють дві голки. Точка спостере- 
жень має міститися у створі голок. Виправ- 
ляють, розвертаючи лінійку відносно ко- 
лонки. Порушення цієї умови впливає ли- 
ше на орієнтування планшета. 

8. Вісь реверсивного рівня при трубі має 
бути паралельна до візирної осі. Спрямо- 
вують трубу на рейку, розташовану на від- 
далі близько 100 м. Приводять на середину 
рівень при трубі і відлічують рейку при 
двох кругах. Якщо різниця відліків більше 
10 мм, то спрямовують трубу на середній 
відлік рейки і виправними гвинтами рівня 
бульбашку приводять на середину. Пере- 
вірку можна також виконати подвійним ні- 
велюванням, як у нівелірі. 

9. Місце нуля (МО) вертикального круга 
має дорівнювати для КН -- 09007, для КА-2 
- 90200". Визначають МО (див. Перевір- 
ка теодоліта), враховуючи, що точкою 
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- 90200". Визначають МО (див. Перевір- 
ка теодоліта), враховуючи, що точкою 
візування у КА-2 є перетин основної кри- 
вої з краєм посрібленої пластинки, а в КН 
- перетин вертикального штриха сітки з 
основною кривою. Для КА-2 МО є 0,5(Л к 
1 П -180?), а для КН - М0 - 0,5(П - Л). 
Якщо МО відрізняється від номінального 
більш ніж на подвійну точність відліку (1 
для КН, 2 дляКА-2), тознаходятьу 2 0,5(П - 
- Ля 180?) для КА-2 і у 2 0,5 (Л -- П) для 
КН і встановлюють ці значення навідним 
гвинтом круга (рівня). Бульбашку приво- 
дять на середину виправними гвинтами. 
М. При горизонтальній візирній осі криві 
перевищень З 10 і -10 мають перетина- 
тися на вертикальному штриху сітки ни- 
ток. Установлюють відлік МО, При цьому 
бульбашка рівня при вертикальному крузі 
має бути на середині. Якщо криві не пере- 
тинаються на вертикальному штриху, то 
виправними гвинтами круга номограм, що 
містяться під кожухом знизу циліндрич- 
ного рівня круга, обертають круг на потріб- 
ну величину. 

11. Номограма віддалей має бути нанесена 
правильно. На віддалі більше 10 м підві- 
шують рулетку з вантажем, яка має мілі- 
метрові поділки. Вимірюють від осі обер- 
тання труби кіпрегеля до рулетки віддаль 
55 із точністю 1 см. За різних кутів нахилу 
(від - 359 до 1359) вимірюють кіпрегелем 
не менше 30 разів віддаль 5, до рулетки, 
змінюючи кожного разу висоту наведення, 
напр., на 10 см. Обчислюють коєфіцієнт К.;, 
для кожного вимірювання за формулою 
Ка З Кобо/Зі де Ко 100; 200 залежно від 
кривої. Якщо різниці К. - Ко не пере- 
вищують 0,296 Ко, то номограма віддалей 
нанесена правильно. Відносна похибка 
визначення К 5, Обчислена за внутрішньою 
збіжністю результатів, не має перевищу- 
вати 1/1000. 

12. Номограми перевищень мають відпові- 
дати номінальним значенням. За описаною 
в п. 11 методикою визначають для кожної 
кривої перевищень не менше 10 різниць п 
перевищень на рулетці між точкою візу- 
вання і досліджуваною кривою. Під час ви- 
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мірювань щоразу змінюють висоту наве- 
дення (напр., на 10 см), щоб охопити всю 
криву. Обчислюють коефіцієнт кривої 
К, зо/п, де Лог 10, 20, 30,... см зі змі- 
ною візування через 10 см. Якщо різниці 
між визначеними і номінальними коефі- 
цієнтами не перевищують 0,2 У К, для від- 
повідної кривої, то номограми нанесені 
правильно. Відносна похибка визначення 
коефіцієнтів, обчислена за внутрішньою 
збіжністю результатів, не має перевищу- 
вати 1/1000. 14. 

ПЕРЕВІРКА НІВЕЛІРА (проверка ниве- 
лира; Іеуе! ехатіпайоп; Руфипе 7 дез Мі- 
уеШетез п): зміст і порядок перевірки та 
юстування залежать від типу нівеліра. 

А. Основна перевірка нівеліра з ци- 
ліндричним рівнем: 

1. Вісь встанівного (циліндричного) рівня 
має бути перпендикулярна до осі обертан- 
ня нівеліра (для сферичного -- паралельна). 
Бульбашку рівня встановлюють на середи- 
ну і обертають верхню частину нівеліра на 
1809. Якщо бульбашка рівня змістилася із 
середини, то її переміщують на половину 
відхилення від середини за допомогою ви- 
правних гвинтів рівня. 

2. Сітка ниток труби має бути вста- 
новлена правильно. Спрямовують горизон- 
тальний штрих сітки на шкалу і спостері- 
гають зміщення штриха відносно шкали 
під час обертання труби за азимутом на- 
відним гвинтом. Виправляють повертан- 
ням сітки ниток відносно об'єктивної час- 
тини труби. 

3. Вісь рівня має бути паралельна до ві- 
зирної осі труби. Перевірка складається з 
двох частин: а) вертикальна площина, яка 
проходить через вісь рівня, має бути пара- 
лельна до вертикальної площини, що про- 
ходить через візирну вісь труби. За допо- 
могою підіймальних гвинтів нахиляють ні- 
велір на невеликі кути впоперек осі рівня 
у різні боки (водночас слідкують за незмін- 
ністю відліку рейки). Якщо при цих нахи- 
лах бульбашка зміщується (у протилежних 
напрямах), то виправлення здійснюють бо- 
ковими гвинтами рівня; б) візирна вісь тру- 
би маєбути паралельна до осі циліндричного 
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рівня. Кут і між цими осями в проєкції на 
вертикальну площину визначають подвій- 
ним нівелюванням між точками, віддале- 
ними між собою на 50-75 м, з почерговим 
встановленням нівеліра над точками; куті 
знаходять за формулою 


Р (ко жк) з (пу Я по) р" 
за 


де К, , о - висоти приладу над точками; п, 
п, - відліки рейок відповідно при уста- 
новках К, і К,; 4 - віддаль між точками; 
р" « 206265". Виправлення у нівелірах з 
елеваційним гвинтом виконують вста- 
новленням цим гвинтом горизонтального 
штриха сітки на відлік пД, де 


- мона виправними гвин- 
тами рівня суміщають зображення кінців 
бульбашки. 

Б. Основна перевірка нівеліра з ком- 
пенсатором: 

1, Вісь встанівного сферичного рівня має 
бути паралельна, а встанівного циліндрич- 
ного -- перпендикулярна до осі обертання 
приладу. 

2. Штрих сітки ниток має бути горизон- 
тальний. 

3. Лінія візування має бути горизонталь- 
на (головна перевірка). 

Ці три перевірки виконують так, як і ніве- 
ліра з циліндричним рівнем, з тією різни- 
цею, що відлік п - Д встановлюють пере- 
міщенням сітки ниток за допомогою її ви- 
правних гвинтів. 

4. Зі зміною нахилу труби у межах допус- 
тимої величини відлік рейки не має зміню- 
ватися. Нівелір розташовують так, щоб 
один з підіймальних гвинтів (ПГ) був у ві- 
зирній площині. Надають ПГ нівеліру поз- 
довжній, або двома іншими ПГ попереч- 
ний нахил доти, доки почнуть змінюватися 
відліки рейки. Зміна відліку вказує межу 
дії компенсатора. 16. 

ПЕРЕВІРКА МЕНЗУЛИ (проверка мен- 
зуль; ріапечіабіє ехатіпайоп; Рейипя Гае5 
МеззтізсНез т): 


-і 
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1, Мензула має бути стійка. Встановлю- 
ють кіпрегель на мензулі, штатив якої стій- 
кий, і спрямовують його трубу на віддалену 
точку. Прикладають невеликі вертикальні 
та горизонтальні зусилля до країв дошки. 
Після зняття зусилля сітка ниток труби кіп- 
регеля повинна повернутися на точку спо- 
стереження. Якщо умова не виконується, 
то усувають причини ненадійного скріп- 
лення дошки з підставкою та хитання пі- 
діймальних гвинтів (див. Мензула). 

2. Поверхня мензульної дошки має бути 
площиною. До мензульної дошки прикла- 
дають вивірену лінійку в різних напрямах. 
Щілина між лінійкою і дошкою не має пе- 
ревищувати 0,5 мм. 

3. Поверхня мензульної дошки має бути 
перпендикулярна до її осі обертання. На 
приведену в горизонтальний стан дошку 
встановлюють кіпрегель і обертають її. Під 
час обертання дошки бульбашка рівня на 
лінійці кіпрегеля не має сходити із сере- 
дини більше 2-3 поділок. 14. 
ПЕРЕВІРКА ПЕРІОДИЧНА ЗАСОБІВ 
ВИМІРЮВАННЯ (периодическая про- 
верка средств измерений; регіодіса! спеск 
0 теазигетепі теапу5; регіодїзспе Руйипе Ї 
дег Мез5яйгеїз п): перевірка, яка проводить- 
ся через певні інтервали часу. 21. 
ПЕРЕВІРКА ПРИЛАДЬ МЕНЗУЛИ 
(проверка принадлежностей мензуль; 
ехатіпайоп оГріапечабіе іпзігитепіз; Рий- 
Липа Г Чег Меззіїзспаифейаген п рі): 

1. Стрілка бусолі має бути добре намаг- 
нечена і достатньо чутлива (див. Мен- 
зула). Встановлюють бусоль 3 на горизон- 
тальну площину не ближче 5 м відзалізних 
предметів і відкріплюють аретир. Відлічу- 
ють шкалу по одному з кінців стрілки. Ви- 
водять стрілку із рівноваги залізним пред- 
метом і знову відлічують шкалу. Якщо від- 
ліки відрізняються більше, ніж на їх под- 
війну точність, то бусоль ремонтують. 

2. Кінці стрілки бусолі мають міститися 
у площині градусних кілець. Якщо умова 
не виконується, то пересувають тягарець, 
прикріплений до одного з кінців стрілки, 
на потрібну величину. 
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3. Магнетна стрілка бусолі не може ма- 
ти ексцентриситет. Відлічують шкалу по 
обох кінцях стрілки. Якщо відліки відріз- 
няються більше, ніж на їх подвійну точ- 
ність, то стрілку вигинають на потрібну ве- 
личину. 

4. Нульовий діаметр градусних кілець має 
бути паралельний до робочих країв корпуса 
бусолі. Умову перевіряють вимірюванням 
віддалі між поділками нульового діаметра 
і робочими краями корпуса бусолі. Допус- 
тиме розходження 0,1 мм. 

5. При горизонтально розташованому вка- 
зівнику центрувальної вилки 4 його кінець 
має збігатися з ниткою виска (див. Мен- 
зула). Прикладають кінець вказівної план- 
ки до точки на горизонтально розташова- 
ному планшеті і позначають проекцію вис- 
ка. Обертають центрувальну вилку на 1802 
і прикладають до цієї ж точки на планше- 
ті. Проєкція виска має збігатися з поперед- 
ньою. Якщо ні, то переміщають скріплення 
виска з вилкою на половину розходження 
віддалі між проекціями. 14. 
ПЕРЕВІРКА ТЕОДОЛІТА (проверка 
теодолита; іеоаойе ехатіпайіоп; Тпеодо- 
Шургіїите Д: 

1. Обертання підіймальних гвинтів у під- 
ставці має бути плавним, а хитання їх не- 
допустиме. Перевірку виконують так, як 
для штатива, але теодоліт бажано вста- 
новити на стовпі. При закріплених гори- 
зонтальному крузі й алідаді зусилля при- 
кладають до корпуса підставки. Під час 
юстування шпилькою обертають регулю- 
вальну гайку, добиваючись однакових мо- 
ментів обертання у всіх підіймальних гвин- 
тах. 

2, Вісь циліндричного рівня при алідаді го- 
ризонтального круга має бути перпенди- 
кулярна до вертикальної осі обертання 
теодоліта. Встановлюють вісь теодоліта 
приблизно прямовисно, вісь рівня парале- 
льно до двох підіймальних гвинтів, а його 
бульбашку на середину. Обертають алідад- 
ну частину на 1807. Якщо бульбашка зали- 
шилася на середині, то умова виконується, 
якщо ні, то половину відхилення усувають 
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виправними гвинтами рівня. Перевірку 
повторюють до виконання умови. У теодо- 
літів із сферичним встанівним рівнем пере- 
віряють паралельність його осі до верти- 
кальної осі обертання теодоліта. Перевірку 
виконують так, як і циліндричного рівня. 
3. Проєкція вертикального штриха сітки 
зорової труби при прямовисній вертика- 
льній осі теодоліта має бути прямовисна. 
Встановлюють вертикальну вісь теодоліта 
прямовисно і спрямовують вертикальний 
штрих сітки на нитку виска. Якщо штрих 
не збігається з ниткою в точних теодолітах 
більше ніж на три товщини штриха, а в тех- 
нічних -- на третину віддалі між подвійни- 
ми нитками, то сітку розвертають. Для цьо- 
го знімають ковпачок, що закриває юсту- 
вальні гвинти сітки ниток, трошки відпус- 
кають гвинти, які скріплюють окуляр з кор- 
пусом труби, і розвертають окуляр разом 
із сіткою ниток на потрібну величину. 
4. Зміщення зорової труби в горизонталь- 
ній площині під час роботи навідним гвин- 
том труби недопустиме. Визначають по 
віддаленій точці, переміщаючи вертикаль- 
ний штрих сітки ниток по ній на вгвинчу- 
вання і вигвинчування на весь хід навід- 
ного гвинта труби. Причиною зміщення 
може бути зачіпання рухомих ланок навід- 
ного пристрою за хомутик зорової труби. 
5. Візирна вісь зорової труби має бути пер- 
пендикулярною до горизонтальної осі тео- 
доліта. Спрямовують сітку ниток труби на 
віддалену точку або сітку коліматора, 
розташовані приблизно на висоті теодолі- 
та. Відлічують горизонтальний круг... Пе- 
реводять трубу через зеніт, спрямовують 
на цю ж точку і знову відлічують горизон- 
тальний круг П. Обчидлюють подвійну ко- 
лімаційну похибку: 2с- Л- ПП 1802, У 
теодолітах з односторонніми відліками для 
вилучення ексцентриситету обертають тео- 
доліт у підставці, а в теодолітах, де підстав- 
ка не знімається, обертають разом з під- 
ставкою на 1809 і ще раз, після приведення 
осі в прямовисний стан, відлічують гори- 
зонтальний круг -- Л 1. 
1 С17-Пі1809)ч(Л - П, 5 1809) 

2 ; 


2с 
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Для виправлення навідним гвинтом алі- 
дади встановлюють відлік 

Ло" То-сабо По П єс. 
Сітка ниток зміститься зі спостережуваної 
точки, тоді боковими виправними гвинта- 
ми сітки ниток спрямовують її на цю точку. 
В теодолітах серії 272, 2Т5К повертають 
усю зорову трубу відносно горизонтальної 
осі за допомогою клиноподібного кільця, 
що розташоване між корпусом труби 1 ко- 
жухом горизонтальної осі. Після виправ- 
лення потрібно знайти нове значення міс- 
ця нуля. 
6. Відлік місця нуля (МО) чи місця зеніту 
(МІ) вертикального круга, при горизон- 
тальному (вертикальному в теодолітах 
типу Т2) розташуванні візирної осі труби, 
коли вертикальна вісь теодоліта прямо- 
висна, має дорівнювати або наближатися 
до нуля. Спрямовують трубу на віддалену 
точку, розташовану приблизно в горизонті, 
чи на сітку коліматора при двох кругах. 
Перед кожним відліком (Л, П) рівень при 
вертикальному крузі (в Т-30, 2Т-30, 2Т- 
З0П рівень при алідаді горизонтального 
круга перед остаточним наведенням) при- 
водять на середину. 

МО(М2) «(ЛУ ПГП)/2. 

Для виправлення знаходять відліки: Л, - 
П-МОабо П я МО - П. Якщо основне 
положення вертикального круга праворуч, 
то у формулах відліки Л і П міняють міс- 
цями. Під час обчислень до відліків, які 
09 «ЛП « 909, додають 360?, а якщо 909 «: Л; 
1 « 1809, додають 1807. На вертикальному 
крузі теодоліта, труба якого спрямована на 
точку спостереження, встановлюють ці 
відліки. В теодолітах з рівнем при верти- 
кальному крузі це виконують навідним 
гвинтом рівня. Виправляють МО(М.2) юсту- 
вальними гвинтами рівня. В теодолітах з 
компенсатором відлік встановлюють спе- 
ціальними юстувальними гвинтами, що 
містяться в тій же колонці, що Й компен- 
сатор. У теодолітах типу Т-30 відліки Л, 
або П; встановлюють навідним гвинтом 
труби. Виправляють МО переміщенням 
(юстувальними гвинтами) сітки ниток на 
спостережувану точку. 
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7. Величини колімації та місця нуля, виз- 
начені на різновіддалені предмети, не 
мають змінюватися. Перевірку проводять 
за описаною в попередніх пунктах мето- 
дикою з тією різницею, що спостерігають 
предмети, розташовані на різних віддалях 
(напр., 15, 100, 500 м). Різниці величин 
колімації на віддаллі до 10 м не мають пе- 
ревищувати для теодолітів Т2 - 4,5, 15 - 
10" і Т30 - 20", Різниці у значеннях МО, 
якщо потрібно, враховують для відповід- 
них віддалей під час обчислень. 
8. Вісь обертання зорової труби має бути 
перпендикулярна до вертикальної осі обер- 
тання теодоліта. Теодоліт встановлюють 
поблизу споруди, на якій вибирають на 
прямовисній лінії (11?) три точки з кута- 
ми нахилу У - 09, у, 2 3209 і у, Ж - 207. 
Двома або чотирма прийомами, обертаючи 
алідаду в одному напрямі, вимірюють на 
ці точки вертикальні У, М, У, і горизон- 
тальні кути та обчислюють відповідні зна- 
чення колімації с, сі, с, відповідно. Від- 
хилення осей і від прямого кута визна- 
чають за формулою 
і є 0,5(сСіру, - ссобесу, ї 
з сьсівм» - ссозесу»). 
Якщо у, я У», ТО 
і з 0,5(с 7 сь )СІБУ,. 
Для теодолітів типу Т2-Т5 допуск стано- 
вить 10-15". Виправляють обертанням 
однієї з лагер горизонтальної осі, зовніш- 
ній діаметр якої ексцентричний відносно 
внутрішнього посадкового діаметра. 
9. Візирна вісь оптичного приціл має бу- 
ти паралельна до візирної осі зорової тру- 
би. Спрямовують зорову трубу на відда- 
лений (не ближче 150 м), чітко видний 
неозброєним оком предмет. Спостерігають 
предмет крізь візир. Якщо перехрестя при- 
ціла збігається з предметом, то приціл вста- 
новлено правильно. Якщо ні, то відпуска- 
ють гвинти, якими приціл прикріплений до 
труби, і, спрямувавши перехрестя на пред- 
мет, гвинти затягують. 
10. Візирна вісь оптичного центрира має 
збігатися з вертикальною віссю обертан- 
ня теодоліта. Центрують теодоліт над точ- 
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кою і обертають алідадну частину навколо 
вертикальної осі. Якщо під час обертання 
центр сітки ниток сходить зі спостережу- 
ваної точки, то в теодолітах ЗТ2КП, ЗТЖХКА, 
УТУКИ відпускають гвинти, якими окуляр- 
на частина центрира прикріплена до колон- 
ки і, спостерігаючи в окуляр, переміщують 
її на половину величини відхилення від 
точки спостереження. В теодолітах 272, 
2Т2П, СТУК, 2Т5КП оптичні центрири ви- 
правити складніше. 

11. У теодолітах з компенсатором під час 
нахилення вертикальної осі теодоліта на 
1-2 відлік на вертикальному крузі при на- 
веденні на одну й ту ож точку не має змі- 
нюватися. Встановлюють вертикальну 
вісь теодоліта прямовисно так, щоб колі- 
маційна площина проходила через підій- 
мальний гвинт і точку спостереження. Від- 
лічують вертикальний круг. Нахиляють 


трубу підіймальним гвинтом на 1-2 і на- 
відним гвинтом знову спрямовують трубу 
на цю ж точку. Тепер відлік не має відріз- 
нятися від початкового для теодолітів типу 
Т2 на 2", а Т5 - на 5". Виправляють зміною 
моменту інерції маятника системи оптич- 
ного компенсатора. 

12. Робочий діапазон компенсатора при 
вертикальному крузі не має бути менше 
2-У. Встановлюють підставку теодоліта 
так, щоб один з підіймальних гвинтів був 
у створі точки спостереження. Нахиляють 
вертикальну вісь теодоліта цим гвинтом 
доти, доки перестане працювати компенса- 
тор. Тоді спрямовують трубу на точку і від- 
лічують вертикальний круг. Обертають 
гвинт ще на 2-3 оберти. Ще раз спрямо- 
вують трубу на точки спостереження і від- 
лічують удруге. Знаходять різницю між ци- 
ми відліками Д, Обчислюють ціну поділки 
1-го зубця гвинта 8 - Д /пК, де п - кілк- 
кість обертів, а к - кількість зубців у підій- 
мальному гвинті. Встановлюють вертика- 
льну вісь теодоліта прямовисно. Спрямо- 
вують трубу на точку 1 обертають гвинт до- 
ти, доки почнуть змінюватися відліки вер- 
тикального круга при спрямованій трубі на 
точку спостереження. З'ясовують, на скіль- 
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кизубців обернули гвинт, і обчислюють кут 
Од» на який діє компенсатор: 0, «ВК. 
Встановивши вісь теодоліта прямовисно, 
обертають гвинт у протилежний бік і знову 
обчислюють од. 14. 

ПЕРЕВІРКА ТЕОДОЛІТІВ АСТРОНО- 
МІЧНИХ (проверка астрономических 
теодолитов; ехатіпаїіоп ої азігопотісаї 
теодоійез; Руйипе 7 аег азітопотізспеп 
Тнеодойет трі): виявлення відхилень від 
геометричних та оптико-механічних вимог, 
що покладені в основу конструкції теодо- 
літа, і найповніше усунення цих відхилень. 
Перед перевіркою теодоліт встановлюють 
на стовпі. Її виконують так, як перевірку 
теодоліта і додатково перевіряють або 
інакше виправляють таке: 

1, Перевірка розташування осі накладно- 
го рівня в одній площині з горизонтальною 
віссю обертання. Виконують похитуван- 
ням рами рівня, розташованого на цапфах. 
У випадку зміщення бульбашки із середи- 
ни, під час похитування, виконують юсту- 
вання бічними виправними гвинтами рів- 
ня. Після виконання юстування перевірку 
повторюють, переклавши рівень на 1809. 
2. Перевірка паралельності осі накладно- 
го рівня до горизонтальної осі обертання 
труби. Проводиться переставлянням рівня 
на горизонтальній осі. Непаралельність ви- 
правляється вертикальними виправними 
гвинтами рівня. 

3. Перевірка перпендикулярності горизон- 
тальної осі обертання зорової труби до 
вертикальної осі обертання теодоліта. 
Виконують після того, як алідада оберта- 
тиметься навколо вертикальної осі легко і 
без хитань. У цьому випадку перевірку 
проводять за допомогою накладного рів- 
ня, який встановлюють у напрямі одного з 
підіймальних гвинтів, та обертанням верх- 
ньої частини теодоліта на 18072. Виправля- 
ється виправними гвинтами лагер (підста- 
вок труби). Нерівність підставок труби не 
має перевищувати двох поділок рівня. 

4. Перевірка кута між мікроскопом-мік- 
рометрами. Визначають кут між мік- 
роскопом - мікрометрами горизонтального 
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круга і приводять його потім до значення 
1809-10". 

5. Перевірка зорової труби на колімацію. 
Виконується так, як у теодолітах. Якщо 
значення колімації перевищує 10", то алі- 
даду встановлюють на відлік |Х - С, або 
І. - С, де К 1 І. - відліки горизонтального 
круга при положенні вертикального круга 
ліворуч і праворуч відповідно, С -- коліма- 
ція. При цьому бісектор окулярного мік- 
рометра труби (рухома нитка) зміститься 
відносно зображення земного предмета. 
Наводять бісектор на предмет і виправною 
гайкою гребінки окулярного мікрометра 
поєднують нуль-пункт гребінки з бісекто- 
ром. Затиснувши головку гвинта так, щоб 
він не обертався, шкалу мікрометра вста- 
новлюють на 0. 

6. Перевірка місця зеніту вертикального 
круга виконується так, як у теодолітах. 
Якщо М2 » 0,5, його виправляють. Для 
цього обчислюють відліки вертикального 
круга, які відповідають нульовому зна- 
ченню місця зеніту: І, 22, В - 3609 - 7, де 
2 з (1, - В)/2.Мікрометричним гвинтом по- 
вертають раму з мікроскопами-верньєра- 
ми вертикального круга і встановлюють 
наперед обчислений для нього відлік. Ви- 
правними гвинтами рівня при вертикаль- 
ному крузі виводять його бульбашку на се- 
редину шкали. 

7. Перевірка правильності орієнтування 
рухомої нитки окулярного мікрометра у 
двох ортогональних положеннях. Перевір- 
кою визначають відхилення рухомої нитки 
від вертикального (при азимутальних спо- 
собах спостережень) або горизонтального 
(при зенітальних способах спостережень) 
положення. Для переходу від вертикаль- 
ного положення рухомої нитки до горизон- 
тального обертають коробку мікрометра. 
Відхилення рухомої нитки від відповідного 
положення У/, яке не повинно перевищу- 
вати 2 У, обчислюють за формулою 
у «2,4((а-Ь)| деаї Б - відліки шкали 
мікрометра під час наведення двох різних 
частин рухомої нитки на зображення візир- 
ної цілі. Юстування виконують обертанням 
поворотного гвинта для приведення рухо- 
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мої нитки мікрометра до горизонтального 
положення. 

8. Перевірка правильності встановлення 
контактного циліндра окулярного мікро- 
метра. Якщо рухома нитка міститься в 
нуль-пункті гребінки, то відлік шкали оку- 
лярного мікрометра має дорівнювати ну- 
леві. Якщо це не виконується, то, утриму- 
ючи рухому нитку в нуль-пункті гребінки, 
обертанням головки зі шкалою встановлю- 
ють його на нульовий відлік. Виправним 
гвинтом гребінки виводять нуль-пункт на 
рухому нитку сітки. 18. 

ПЕРЕДАТНЕ ВІДНОШЕННЯ (переда- 
точное отношениєе; ігапбтіззіоп гаїіо; 
Ткапетіззіоп5Бесіеєнипе )): число, що хара- 
ктеризує передачу обертового руху в меха- 
нічних передачах і є відношенням кутових 
швидкостей двох трибкових коліс. 8. 
ПЕРЕДАЧА ВИСОТИ НА МОНТАЖ- 
НИЙ ГОРИЗОНТ (передача отметки на 
монтажньй горизонт; іганз/екніпя о еіеуа- 
йоп ініо екесіїоп Погігоп; Нбпепирепкавипе Ї 
гсиаєт Мотарерогігопі т): виконують за до- 
помогою підвішеної рулетки і нівеліра, ви- 
мірюванням світловіддалеміром прямовис- 
ної віддалі або електронним тахеометром 
тригонометричним нівелюванням. 1. 
ПЕРЕКІС КОНСТРУКЦІЇ (перекос 
конструкции; угагріпя о/ сопзікистіоп; Се- 
Баицдеуеггентипе ): відношення максималь- 
ної різниці нерівномірних осідань двох су- 
сідніх марок опор до віддалі між ними. 7. 
ПЕРЕКРИТТЯ АЕРОФОТОЗНІМКІВ 
(перекрьттие азрофотоснимков; аїгрпоїо 
оуегіар; ГиЛйазіБепдескипе 5): взаємне 
перекриття знімків, коли аєрофотозніман- 
ня площі виконують так, щоб частина цієї 
площі зобразилась на сусідніх знімках. 
П. а. виражається у відсотках. Є: поздовж- 
нє -- взаємне перекриття двох сусідніх аеро- 
фотознімків в одному маршруті; поперечне 
-- взаємне перекриття аєрофотознімків, що 
Належать до двох суміжних маршрутів. 8. 
ПЕРЕКРИТТЯ ЗОН (перекрьтиє зон; 
оуепіар ої го0пе5; Хопейретдаескипр Ї): див. 
Застосування проекції Гавсса-Крю- 
гера вгеодезичних ітопографічних 
роботах. 17. 


Перенесення картографічної... 


ПЕРЕНЕСЕННЯ КАРТОГРАФІЧНО- 
ГО ЗОБРАЖЕННЯ (перенесение кар- 
тографического изображения; ігапз)етгіпя 
оРсапозтарніса! ітазегу; (Бекігарипе Гаег 
Капоєгарнізспеп АББійдипя ): процес пе- 
ренесення рисунка з картографічного 
матеріалу на оригінал карти скла- 
дальний.ЗаМ. О. Урмаєвим, цей процес 
точкового перетворення, коли кожній точці 
картографічного матеріалу відповідає точ- 
кана складальному оритіналі, зводиться до 
перетворення їх проєкцій картогра- 
фічних. Це перетворення записують у за- 
гальному вигляді як Х - ЕК (Х, у), Ї з Ко(х, 
у), дех, у Х, У - відповідно плоскі прямо- 
кутні координати точок на картматеріалі та 
на складальному оритіналі. Ці рівняння за- 
галом характеризують перетворення проєк- 
ції картматеріалу на проєкцію карти, що 
складається. Якщо в них функціональну 
залежність виразити через коефіцієнти, то 
отримаємо: Х з Ех, У - Ку, а таке перетво- 
рення наз. перетворенням подібності, що 
геометрично визначається двома парами 
точок (див. Гомотетія). Перетворення по- 
дібності використовують у простіших спо- 
собах П. к. з. пантографування, фото- 
графування (у фотомеханічному способі) 
тощо. Якщо ж у наведених рівняннях цю 
функціональну залежність виразити ліній- 
ними рівняннями, тоді 

Хеахау ваз» 4; 

Уефх фбучфатВ, 
що характеризують афінне перетворення. 
Воно визначається трьома парами точок і 
має такі властивості: 
-- прямій лінії на картматеріалі відповідає 
пряма лінія на складальному орипіналі й у 
випадку паралельних зберігається їхня па- 
ралельність; 
- точка, що лежить на прямій на картмате- 
ріалі, зобразиться точкою на відповідній 
прямій на складальному оритіналі (наслі- 
док попередньої властивості); 
- м-б уздовж цих прямих сталий, тобто від- 
різки прямих на картматеріалі та оритіна- 
лі будуть пропорційними. Афінне перетво- 
рення можна здійснити за допомогою 
фототрансформатора. 
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Якщо ж у початкових рівняннях функ- 
ціональну залежність виразити дробово-лі- 
нійними функціями, то ці рівняння запи- 
шуться у вигляді Х - А/С, У - В/С, де 
Саесус росу сз, що властивий колінеар- 
ному перетворенню, яке визначається чо- 
тирма парами точок, але в ньому на відміну 
від афінного перетворення м-б уздовж пря- 
мих змінний і відрізки однойменних пря- 
мих на картматеріалі та оригіналі не будуть 
пропорційними. Це перетворення можна 
здійснити також на фототрансформаторі. 
Якщо у тих же рівняннях функції виразити 
рівняннями другого порядку 


Х захча,зу з ау Рагу азу 


У афхяфуз рих фору ра 
то це буде перетворення другого порядку, 
за допомогою якого можна прямі лінії карт- 
матеріалу зображувати на оритіналі криви- 
ми другого порядку (еліпсами, парабола- 
ми, гіперболами). 5. 

ПЕРЕНЕСЕННЯ КАРТОГРАФІЧНОЇ 
ІНФОРМАЦІЇ НА СКЛАДАЛЬНИЙ 
ОРИТІНАЛ КАРТИ (перенесение карто- 
графической информации на составитель- 
ский оригинал картьі; ігап5їеггіпя о/ сапо- 
ягарпісаї іп/огтаїїоп оп сотріатоп 5йееї 
ої тар; ЙБегігавипа 7 агг Капепіп/огта- 
поп аий/ дег Епіуит/геісіпипе )): див. Пере- 
несення картографічного зобра- 
ження. 5. 

ПЕРЕНЕСЕННЯ ПРОЄКТУ (перенесе- 
ние проекта; ргюо)есі ігапу/егепсе; АБзіес- 
Кипе ): комплекс геодезичних побудов, які 
виконують на будівельному майданчику 
для перенесення червоних ліній забу- 
дови, осей проїздів та підземних інженер- 
них мереж, пунктів геодезичної будівель- 
ної сітки, а також головних, основних і до- 
поміжних осей споруд. Вихідні дані для 
П. п. генеральний план споруди; пунк- 
ти геодезичної основи; координати черво- 
них ліній проїздів і головних точок буді- 
вель та кутів повороту підземних інженер- 
них мереж. Для П. п. складають розмічу- 
вальне креслення, на якому подають кутові 
та лінійні параметри, потрібні для встанов- 


Перерисовування... 


лення на місцевості конкретних точок спо- 
руди. Перенесення проєктних позначок ви- 
конують від пунктів існуючої нівелірної 
мережі. 7. 

ПЕРЕРИСОВУВАННЯ ЗА КЛІТИНКА- 
МИ (перерисовка по клеткам; тераїпіїп8 
ру зднагез; Цтгеісітипе Дтії Не Онайнате 
п рі): найпростіший спосіб перенесення 
зображення штрихових елементів кар- 
тографічного матеріалу наоригінал 
карти складальний. Цей спосіб вигідно 
застосовувати, коли проєкції (сітки кар- 
тографічні) картматеріалу 1 карти, що 
складається, - різні. Картографічні (коор- 
динатні) сітки вихідного картматеріалу 
(рис., а) і складального оригіналу (рис., б) 
карти згущуються однаковою кількістю 
клітинок. Розмір клітинок залежить від 
складності рисунка штрихових елементів, 
відмінностей проекцій, потрібної точності 
побудови зображення. Досліджено, що в 
клітинках розміром 10Х10 мм похибка на- 
несення контуру відносно сторін клітинок 
становить 0,35 мм, у клітинках 5Х5 мм 
20,26 мм, у клітинках 3Х3 мм 10,15 мм. 
Якщо врахувати, що похибка побудови 
клітинок становить у найкращому випадку 
20,2 мм, то реальна точність П. з. к. змісту 
карти з картматеріалу на складальний ори- 
гінал карти становить 240,3-0,5 мм. Перене- 
сення рисунка з картматеріалу на оригінал 
карти виконують візуально. Форма кліти- 
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нок може бути й інша, напр., як у випадку 
графічної тріангуляції, коли клітинками 
можуть бути трикутники або інші геомет- 
ричні фігури, що опираються на астроно- 
мічні чи тріангуляційні пункти, і які отри- 
мано відповідним згущенням на картмате- 
ріалі та оригіналі карти. 5. 

ПЕРЕРІЗ НОРМАЛЬНИЙ (нормальное 
сеченце; погтаї зесіїоп; Могтаїзсіпій ту: 
слід перерізу поверхні (еліпсоїда, кулі) 
площиною нормальною, взаданій точ- 
ці. Кожний П. н. має свою кривину. Серед 
усіх П. н. у цій точці поверхні є два взаємно 
перпендикулярні, з яких один має найбіль- 
шу, а інший - найменшу кривину. Ці два 
П. н. наз. перерізами нормальними голов- 
ними; напрями, в яких вони розташовані, 
- напрямами головними, а їх радіуси кри- 
вини - радіусами кривини головними. На по- 
верхні є точки, в яких у всіх напрямах нор- 
мальні перерізи мають однакову кривину. 
Такі точки наз. точками округлення, або 
точками омбілічними. На поверхні кулі всі 
точки омбілічні; на поверхні еліпсоїда омбі- 
лічними точками є точки полюсів. 





Переріз нормальний... 


Між двома точками 4 і В на еліпсоїді в за- 
гальному випадку проходять два П.н.: АаВ 
- наз. перерізом нормальним прямим для 
т. А і перерізом нормальним оберненим для 
т. В, і ВвА - прямим П. н. для т. Ві оберне- 
ним - для т. А. Вони наз. взаємно оберне- 
ними чи взаємними нормальними перері- 
зами. 17. 

ПЕРЕРІЗ НОРМАЛЬНИЙ ОБЕРНЕ- 
НИЙ (обратное нормальног сечениє; іпуег- 
5е погта! зесійоп; Кегіргокпогтаїзсіпіїй т): 
див. Переріз нормальний. 17. 
ПЕРЕРІЗ НОРМАЛЬНИЙ ПРЯМИЙ 
(прямое нормальное сечениєе; аїтесі погта! 
зесійоп; аїгекіек Могтаїзсіпій т): див. Пе- 
реріз нормальний. 17. 

ПЕРЕРІЗ ЦЕНТРАЛЬНИЙ (централь- 
ное сечение; сепіта! 5естїоп; гепігізспет 
5сілій т): слід від перерізу поверхні еліп- 
соїда будь-якою площиною централь- 
ною. П. ц. крива лінія - еліпс; виняток 
П. ц. у площині екватора - коло. 17. 
ПЕРЕРІЗИ НОРМАЛЬНІ ГОЛОВНІ 
(главнье нормальнь»е сечения; таїп погтаї 
зесіїопзя; Наиріпогтаїзсіпіпе т рі): див. 
Переріз нормальний. 17. 
ПЕРЕТВОРЕНА ГЕОМЕТРИЧНА МО- 
ДЕЛЬ (преобразованная геометрическая 
модель; ікапуоктей зеотеїгіса! тоаеї; 
тапзогтіегіез реотеїпізспез Моаєї! п): мо- 
дель об'єкта, створена двома або декіль- 
кома перетвореними зв'язками проєктува- 
льних променів, тобто такими, які не подіб- 
ні до тих зв'язок променів, які були під час 
фотографування об'єкта. В такій моделі 
проходить витягування (стиснення) Її з 
висотою, якщо порівнювати з подібною 
геометричною моделлю. Співвідно- 
шення вертикального м-бу моделі 1:/ до 
горизонтального Ї:т описується виразом 
1 е Дт, де А -- коефіцієнт перетворення 
зв'язок. Теорія опрацювання знімків з пе- 
ретвореними зв'язками (1950-70) суттєво 
вплинула на технологію створення топо- 
графічних карт фотограмметричними ме- 
тодами і спричинила появу низки універ- 
сальних стереофотограмметричних прила- 
дів (у СРСР -- стереограф, стереопроєктор), 
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на яких можна опрацьовувати аерофото- 
знімки з фокусними віддалями 55- 
350 мм. 8. 

ПЕРЕТВОРЕННЯ АФІННЕ (афинное 
преобразованиє; а/їїпе ігапз/огтаїйїоп; 
АІптгапу/огтаїоп б: див. Перенесення 
картографічного зображення. 5. 
ПЕРЕТВОРЕННЯ БЕРЕГІВ ВОДО- 
СХОВИЩ (переработка берегов водохра- 
нилищ; тагріпа! етозіоп ої 5і0гаре ропії; 
Стрттипе 7 аег У(аз5егрепайети/вг п рі): 
руйнування берегового схилу і вироблення 
нового профілю рівноваги під дією амбра- 
зії, спричиненої течіями, вітровими і суд- 
новими хвилями. 4. 

ПЕРЕТВОРЕННЯ ДРУГОГО ПОРЯД- 
КУ (преобразование второго порядка; 5е- 
сопа-омдег сопуетзіоп; Тгап5огтатоп / дек 
суейеп Окіпипе 5: див. Перенесення 
картографічного зображення. 5. 
ПЕРЕТВОРЕННЯ КОЛІНЕАРНЕ (кол- 
линеарное преобразованиє; соїйпеаг соп- 
уегзіоп; Койіпеате Ткапу)огтаїоп )): див. 
Перенесення картографічного зоб- 
раження. 5. 

ПЕРЕТВОРЕННЯ ПЛОСКИХ КООР- 
ДИНАТ ТАВССА-КРЮГЕРА ІЗ ОДНІЄЇ 
ЗОНИ В ІНШУ (преобразование плоских 
координат Гаусса-Крюгера из одной зоньї 
в другую; сопуетзіоп оРріапе Саці5-Ктивет 
соогаїпатез Дот опе гопе 10 апотег; Коог- 
діпагепітапу|огтайоп / гулізспеп еп Мегі- 
діапепуітейеп т рі): див. Застосування 
проєкції Гавсса-Крюгера в геоде- 
зичних і топографічних робо- 
тах. 17. 

ПЕРЕТВОРЕННЯ ПОДІБНОСТІ (пре- 
образование подобия; 5ітіатійу апхогта- 
оп; Ткапудогтатоп Гаег АНпіїсікей): див. 
Перенесення картографічного 
зображення. 5. 

ПЕРЕХРЕСТЯ СІТКИ НИТОК ЗОРО- 
ВОЇ ТРУБИ (перекрестие сетки нитей 
зрительной трубь; сго55-уліге; Кадепктеис п 
де5 ЕегпгоНігз п): точка перетину основних 
штрихів сітки ниток зорової труби або осей 
бісекторів, що Їх заміняють. 14. 


Перигей 


ПЕРИГЕЙ (перигей,; регіяге; Регівйит п): 
найближча до Землі точка орбіти Місяця 
або ШСЗ. 18. 

ПЕРИГЕЛІЙ (перигелий,; регійейоп; Регі- 
Ле! п): найближча до Сонця точка орбіти 
небесного тіла (планети, штучного супут- 
ника), що рухається довкола Сонця по 
одному з конічних перерізів: еліпсу, пара- 
болі, гіперболі. 18. 

ПЕРИПЛИ (перипльг): вид давньогрець- 
кої літератури, змістом якої був опис бере- 
гів з інформацією про віддалі між окреми- 
ми пунктами узбережжя, про гавані, міли- 
низ відомостями про безпеку плавання, міс- 
ця стоянок суден, населені пункти тощо. П. 
подавали цінну інформацію під час морсь- 
кого плавання. Майже не збереглися. 5. 
ПЕРИЦЕНТР (периценті; регісепіте; Ре- 
гігепігит п): точка орбіти еліптичної 
небесного тіла, найближча до того її фоку- 
са, в якому розташований центр притяган- 
ня тіла. П. та діаметрально протилежний 
йому дпоцентр є точками перетину орбі- 
ти з її великою віссю. Відповідно до назви 
тіла, яке є центром притягання (Земля, 
Сонце, Місяць тощо), замість П. можуть 
вживатися терміни перигей, перигелій, пе- 
риселеній тощо. 9. 

ПЕРІОД КОЛИВАННЯ (период колеба- 
ния; о5сійатоп регіой; МіеПепретіопе б: див. 
Коливання гармонічне. 13. 

ПЕРІОД КОЛИВАННЯ МАЯТНИКА 
(период колебания маятника; регіоа о/реп- 
(Фшит озсійайіоп; 5Устугіпвипязрегіоде Ї де5 
Репаєеіз п): період коливання, за який 
маятник проходить від одного крайнього 
положення до другого або між двома його 
послідовними проходженнями положення 
рівноваги. П. к. м. 


гола й р 
Роз льні зро 


де / - зведена довжина фізичного 
маятника; є - прискорення вільного 
падіння; є - амплітуда коливань 
маятника. 6. 

ПЕРІОДИ СПОКІЙНИХ ЗОБРАЖЕНЬ 
(периодь спокойньх изображений,; регіодз 
ОЇ диїіеї ітазвез; Хейабясітій т дек зтйеп 
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ЛісідагзтеЙипвеп Т рі): див. Коливання 
зображень. 13. 

ПЕРОВИЧ ЛЕВ МИКОЛАЙОВИЧ 
(10.08.1946) 1969 закінчив геодезичний фа- 
культет ЛПІ за спеціальністю , Астрономо- 
геодезія". 1969-71 інженер відділу інже- 
нерних вишукувань Івано-Франківського 
проєктно-конструкторського технологіч- 
ного ін-ту Мінлісдеревпрому України. 
1971-74 - навчання в очній аспірантурі 
ЛПІ, 1974-94 - молодший науковий спів- 
робітник, асистент, ст. викладач, доц., проф. 
(1991), зав. кафедри прикладної геодезії, 
декан геологорозвідувального факультету, 
проректор з наукової роботи Івано-Фран- 
ківського державного технічного у-ту наф- 
ти і газу. Акад. Української нафтогазової 
академії (1993), З 1994 зав. кафедри інже- 
нерної геодезії і кадастру Національного 
ун-ту ,Львівська політехніка", із 1998 - 
ректор Ін-ту управління природними ре- 
сурсами (недержавної форми власності). 
1977 захистив кандидатську дисертацію 
»Дослідження точності передачі астроно- 
мічних координат і азимуту в просторовій 
тріангуляції і полігонометрії", 1990 -- док- 
торську ,Розробка методів і засобів 
геодезичного контролю деформацій 
інженерних споруд магістральних газопро- 
водів". Автор понад 60 наукових праць у 
галузі просторової геодезії, дослідження 
деформацій споруд та кадастру. 
ПЕРСПЕКТИВА ТОЧКИ (перспектива 
точки; регуресіїує о/ Ше роїпі; РипКарег- 
зректіуе )): зображення на площині кар- 
тинній К деякої А точки поверхні, яке 
грунтується на законах проєктивної гео- 
метрії або теорії перспективи. Тут А"-- пер- 
спектива точки А, З - точка зору. 5. 





Петит 
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ПЕТИТ (петит; регй; Ретй )): друкарський 
шрифт, кегль якого становить 8 пунктів 
(3,01 мм). 5. 
П'ЄЗОЕФЕКТ (льезозффект; рієегоеіес- 
тіс ересі; РіегоєПТекі т): спостерігається в 
деяких кристалах, без центра симетрії, до 
яких належать кристали кварцу, сегнетової 
солі, метатитанату барію тощо. Суть його 
полягає в тому, що при деформації (стис- 
канні, згинанні) кристала на його гранях 
з'являються електричні заряди. Величина 
цих зарядів прямо пропорційна до прикла- 
деної сили, Зміна напряму сили зумовлює 
зміну знака електричних зарядів. Це явище 
наз. теж прямим П. Обернений П. вивля- 
ється в тому, що під дією електричного по- 
ля кристал деформується (стискується, зги- 
нається). Для спостерігання оберненого П. 
на грані кристала прикладають електроди, 
-наякі подають напругу. При змінній напру- 
зі на електродах в кристалі виникають ме- 
ханічні коливання, інтенсивність яких зале- 
жить від частоти напрути. На одній із час- 
тот інтенсивність коливань найбільша. Цю 
частоту наз. резонансною, або власною 
частотою кристала. П. використовують у 
модуляторах та ехолотах. 13. 
ПИЛИТ'ЮК РОМАН ГЕРАСИМОВИЧ 
(1934). 1955 закінчив геодезичний факуль- 
тет Національного ун-ту , Львівська полі- 
техніка". Працював в Українському аеро- 
геодезичному підприємстві (Київ) інжене- 
ром-геодезистом, звідки був скерований на 
роботу у Китайську народну республіку, де 
працював 1956-57. Із 1963 - асистент, 
проф. кафедри Івано-Франківського тех- 
нічного ун-ту нафти і газу. 1967-76 -- зас- 
тупник, а 1985-90 - декан геологорозвіду- 
вального факультету. 1989-93 - зав. кафед- 
ри прикладної геодезії цього ж ун-ту. 1974 
захистив кандидатську дисертацію, доц. 
(1978). Автор понад 50 наукових праць. 
Наукові інтереси стосуються проблем три- 
вимірної геодезії, методів високоточних 
геодезичних вимірювань, проблем ка- 
дастру. Нагороджений почесною грамотою 


Головного управління геодезії, картографії 


та кадастру при Кабінеті Міністрів Украї- 


ни. Йому присвоєно почесне звання , Від- 
мінник освіти України" (1998), нагород- 
жений медалями ,За доблесну працю" 
(1970), ,.Ветеран праці" (1987), орденом 
дружби КНР. 

ПІВВІСЬ ВЕЛИКА ОРБІТИ (большая 
полуось орбитьі; огрії та)ок зетіахіз; вгобе 
ВайппаРасйзе 5: відрізок 042 0Пза 
(рис. Аномалія істинна) від центра 0, 
еліпса орбіти до апоцентра або перицент- Й 
ра; вимірюється в лінійних одиницях, вхо- 
дить до складу кеплерових елементів 
орбіти, характеризує її розмір. 9. 
ПІВКУЛЯ ЗЕМЛІ (полушарие Земли; 5е- 
тізрпеге ої Капій; НаїБКире! 7 аск Екає р): 
половина земної поверхні, отримана поді- 
лом земної кулі відповідними лініями. Роз- 
різняють: північну і південну, східну і за- 
хідну, а також материкову і океанічну пів- 
кулі. Якщо земну кулю ділить площина 
екватора, то половина з північним полю- 
сом буде північною П. 3., аз південним по- 
люсом -- південною П. 3.; якщо ж ділить 
площина, що проходить через меридіан 
Грінвіча і вісь обертання Землі, то поверх- 
ня між цим меридіаном на схід і протилеж- 
ним йому меридіаном (довгота дорівнює 
1807) буде східною П. 3., аназахід--захід- 
ною П. 3. Материкова П. 3. - така півкуля, 
на якій зосереджений майже весь суходіл 
поверхні Землі. Цю півкулю можна отри- 
мати в результаті умовного перетину Землі 
великим колом перпендикулярно до осі, 
один полюс якої розташований біля гирла 
ріки Луари (Франція), другий - у Тихому 
океані біля Нової Зеландії. У материковій 
П.3. суходіл займає майже половину (4797) 
її площі. В океанічній П.З3. океани займа- 
ють 9190 загальної її поверхні. Полюс океа- 
нічної П.3. міститься в Тихому океані поб- 
лизу Нової Зеландії (один з полюсів мате- 
рикової П. 3.). 5. 

ПІВСФЕРОЇД ПІВНІЧНИЙ (ПІВДЕН- 
НИЙ) (полусферойд северньшй (южнькй); 
Петізрпетоїд потій, 5оцій; погаез НаїБерийі- 
гоїд п (5йапаіБеридйгоїй п)): див. Сфероїд; 
Еліпсоїд земний. 17. 


Пігмент 


ПІГМЕНТ (пігмент; рігтепі; Ріятепі п): 
фарбувальна речовина, що не розчиняється 
звичайними технічними розчинниками 
(вода, оливи, спирт), на відміну від тих що 
розчиняються і які наз. барвниками. П. у 
фарбах друкарських визначає їх оптич- 
ні властивості (колір, покривна здатність, 
світлостійкість). Діаметр частин кольоро- 
вих П. у середньому 0,1-0,3 мк, а розмір 
первинних частинок основного чорного П. 
- сажі становить соті мікрона. З-поміж ко- 
льорових П. можна назвати: жовту вохру - 
гідроокис заліза разом з глиноземом; сієну 
-- темно-жовта фарба - майже те ж, що й 
вохра, містить окис марганцю; мілорі -- синя 
фарба - окиснена фарба, залізосиньороди- 
ста сіль; кармін -- яскраво-червона фарба, 
добувають з тіла комах кошеніль та ін. 5. 

ПІДГОТОВКА ГЕОДЕЗИЧНИХ КАД- 
РІВ (подготовка геодезических кадров; 
таіпіпе оРееоаєтіс з1а)ї; АбБійдипе Гаег рео- 
дйтізснеп КасПікгаре рі): тепер у системі 
Укргеодезкартографії працює близько 4200 
осіб, зокрема, понад 1000 фахівців з ви- 
щою освітою, здебільшого випускників 
навчальних закладів України. Структура 
кадрів характеризується такими показни- 
ками; за віком до 30 років - 973 особи 
(23,1 92); 30-50 років -- 1995 осіб (47,4 9); 
51-60 років - 889 осіб (21,1 96); понад 60 
років - 352 особи (8,496); за освітою: 
середня спеціальна -- 1540 осіб (36,6 90), вища 
- 1150 осіб (27,5 90). Незважаючи на чоло- 
вічий імідж професії, кількість жінок у га- 
лузі становить 50,6 Ус. Підготовкою спе- 
ціалістів з геодезії та картографії в Україні 
займаються 12 навчальних закладів ПІ і ГУ 
рівнів акредитації та понад 20 навчальних 
закладів І та П рівнів акредитації. Річний 
випуск фахівців з вищою освітою стано- 
вить понад 800 спеціалістів і розподіляє- 
ться серед ВНЗ так: астрономо-геодези- 
сти (Національний ун-т , Львівська полі- 
техніка"); інженери-геодезисти (,Львів- 
ська політехніка", Київський національний 
ун-т будівництва і архітектури, Донецький 
державний технічний ун-т, Івано-Фран- 
ківський державний технічний ун-тнафти і 
газу, Криворізький технічний ун-т) - 215 
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осіб; аерофотогеодезисти (,Львівська 
політехніка") - 65 осіб; маркшейдери (До- 
нецький державний технічний ун-т, Кри- 
ворізький технічний ун-т) - 110 осіб; зем- 
левпорядники (Українська державна ака- 
демія водного господарства, Харківський 
державний аграрний ун-т, Львівський дер- 
жавний аграрний ун-т, Одеський сільсько- 
господарський ін-т) - 360 осіб; картогра- 
фи (Київський національний ун-т ім. Та- 
раса Шевченка) - 50 осіб. Спеціалістів у 
галузі геодезії готують також Волинський 
державний ун-т м. Л. Українки (м. Луцьк), 
Київський ін-т "Слов'янський ун-т", який 
на факультет геоінформаційних систем і 
технологій уперше 1994 прийняв 20 осіб. 
Спеціалістів середньої ланки для системи 
Укргеодезкартографії з чотирьох спеціаль- 
ностей: прикладна геодезія, аерофотогео- 
дезія, картографія і землевпорядкування 
готує Київський топографічний технікум. 
Молодших спеціалістів з прикладної гео- 
дезії готують також Слов'яносербський 
сільськогосподарський технікум та Львів- 
ський політехнікум. Крім того, спеціалі- 
стів-землевпорядників випускають 18 тех- 
нікумів сільськогосподарського спряму- 
вання. Організовувалось короткотермінове 
стажування спеціалістів (15 осіб) упро- 
довж двох тижнів у геодезичній службі Ве- 
ликобританії, та геодезичній службі Шве- 
ції. Підвищення кваліфікації та перепід- 
готовку спеціалістів здійснює Геодезичний 
факультет підвищення кваліфікації та пере- 
підготовки кадрів Міністерства освіти і 
науки України у ,Львівський політех- 
ніці". 2. 

ПІДГОТОВКА КАРТИ ДО ВИДАННЯ 
(подготовка карть к изданию; ргерагаййоп 
ої тар ог рибійзніпе; Капіепуогбегейите Ї 
сиг Неганзрафбе Ї): зводиться до виготов- 
лення якісних оригіналів карт видав- 
ничих штрихових і напівтонових, придат- 
них для виготовлення друкарських 
форм і друкування накладу карти. 5. 
ПІДГОТОВКА КАРТОГРАФІЧНОГО 
МАТЕРІАЛУ ДЛЯ ЦИФРУВАННЯ 
(подготовка картографического матери- 
ала к цифрованию; ргератаїоп о саніорта- 


Підготовка траси... 
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риса! таїегіа! ог дїєйізіпе; Уогфегейипя / 
Чек КаповгарНізспеп Ратеп ги Рівйайїзіе- 
гипе б: комплекс робіт, пов'язаних з виго- 
товленням спеціальних графічних 1 тексто- 
во-табличних документів, що регламен- 
тують цифрування матеріалу карто- 
графічного вихідного. 5. 
ПІДГОТОВКА ТРАСИ ДО НІВЕЛЮ- 
ВАННЯ (подготовка трассьт к нивелиро- 
ванию; ргерамайоп /ог рюо/йе Іеуеїїне; Тказ- 
зебехейитв | сит Міуейтені п (Ндпепфе- 
зійттипе ДФ): розмічування на трасі пікет- 
них та плюсових точок, поперечників та 
заокруглень (колових та ін. кривих) і скла- 
дання пікетажного журналу. 12. 
ПІДКЛАДЕНЬ НІВЕЛІРНИЙ (башмак 
нивелирньій, /ооіріате; Его5сі т, Стипаріаі- 
ге Б): масивна металева підставка у вигляді 
диска зі сферичним виступом зверху і трьо- 
ма опорними шипами знизу для встанов- 
лення на ньому рейки нівелірної. Крім 
П. застосовують ще костилі нівелірні 
(бретналі). 16. 
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ПІДКЛАДКА ФОТОМАТЕРІАЛІВ 
(подложка фотоматериалов; рпогоягар- 
піс зиррогі; 5спіптйяег д): основа, на яку 
наносять фотографічну емульсію. Для цьо- 
го використовують прозорі й непрозорі ма- 
теріали. В аєрофотографії застосовують 
підкладки з прозорих плівок, скляні та па- 
перові. Підкладки з прозорих плівок виго- 
товляють з ефірів целюлози або високомо- 
лекулярних сполук. До першого типу від- 
носять ацетатні підкладки. Плівки другого 
типу (лавсанова; за кордоном - ,,кронар'" і 
зестар') характеризуються значно меншою 
деформацією. 3. 

ПІДНЯТТЯ (ВИПИНАННЯ) СПОРУДИ 
(подьем (вьтучивание) сооружения; паї- 
зіпе (сопуєхіїу) о) соп5ікисіїоп; Негуог5іе- 
Неп п, Уог5ргіпреп п дез Серіцаєз п): дефор- 
мація, яка спричинює вертикальне зміщен- 
ня споруди вверх під дією виштовхуваль- 
них сил. 7. 


ПІДПИСИ НА КАРТІ (подписи на кар- 
те; Генегіпе оп те тар; Капіепбезсйгійип- 
яеп рі): складаються зі слів, які поясню- 
ють на карті рід або вид географічних 
об'єктів, а також їх якісні та кількісні ха- 
рактеристики, як і деякі інші назви, що не 
стосуються географічних об'єктів, зокрема 
пояснення щодо ліній сітки картогра- 
фічної. Вони оформляються різними 
шрифтами й кольорами відповідно до 
прийнятих для цієї карти умовних позна- 
чень. 5. 

ПІДП'ЯТНИК (подлятник; Феагіпе; Імлі- 
гепитекнуаїг т): пристосування для одно- 
значного встановлення п'ятки рейки ні- 
велірної на костилі. 14. 





ПІДСТАВКА ГЕОДЕЗИЧНОГО ПРИ- 
ЛАДУ (подставка геодезического прибо- 
ра; Ддіріаге; Сезіеї! п ( СПпіетзаїз т) дє5 8ео- 
дййізспеп Сегііз п): нижня частина геоде- 
зичного приладу для його встановлення та 
приведення приладу в горизонтальний 
стан. 14. 

ПІКЕТ (пикет; ріскеї; РЙоск т): від франц. 
рідцек(т), що означає,,кілочок". У трасу- 
ванні точка, що закріплює визначений 
інтервал (звичайно 100 м) на осі споруди. 
П. наз. також точка, на якій встановлено 
рейку під час знімання. 14. 

ШКЕТАЖ (пикетаж; 5іайопіпе; Уегр|йн- 
Фипр Б АРзіесКипр Б: система лічби віддалей 
у сотнях метрів від початкового пункту лі- 
нійної споруди до пікетів під час трасу- 
вання. Напр., запис ПКІ4 означає віддаль 
від початкового пункту 1400 м. Якщо точ- 


Піксель 


ка, яку наз. плюсовою, розташована у про- 
міжку між пікетами то її положення на тра- 
сі позначають дробовим пікетажним зна- 
ченням, напр., ПКІ4 - 82,46 означає, що 
точка розташована на віддалі 82,46 м від 
пікета, 14; 1. 

ПІКСЕЛЬ (пиксель, ріхеї; Ріхе! Б): наймен- 
ший елемент поверхні візуалізації, якому 
притаманні колір, насиченість та ін. харак- 
теристики зображення. 21. 

ПІРАМІДА ГЕОДЕЗИЧНА (геодезичес- 
кая пирамида; реодетіс ругатій; Уегтез- 
зипозругатійє ): тип зовнішнього гео- 
дезичного знака, який споруджують для 
встановлення візирного циліндра на висоту 
до 10 м. Геодезичний прилад установлю- 
ють на штативі висотою до 3 м або на ка- 
м'яному турі. П. г. може бути три- або чо- 
тиригранною. 13. 






унамУ 


І.В 


ПА 


ДЯОО. ДЯ 






ПІРАНОМЕТР (пиранометр; ругапоте- 
ек; Ругапотеїтет п): метеоприлад для вимі- 
рювання сумарної та розсіяної сонячної ра- 
діації, що потрапляє на горизонтальну по- 
верхню з усіх точок небосхилу. Якщо при- 
ймач П. повернути до землі, то ним можна 
виміряти відбиту від землі радіацію. Такий 
П. наз. альбедометром. Є стаціонарні 
(на метеостанціях) і польові П. Приймачем 
П. є квадратна термобатарея, що склада- 
ється з термопар, кількість яких залежить 
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від розмірів батареї. Поширений П. Яни- 
шевського. Його термобатарея закрита пів- 
сферичним скляним ковпаком. Під час спо- 
стережень П. встановлюють на висоті 1,5 м 
над землею. Термобатарея приводиться до 
горизонтального положення за допомогою 
рівня. Для вимірювання розсіяної радіації 
П. обладнаний тіньовим екраном. 19. 
ПІРГЕЛІОМЕТР (пиргелиометр; ругте- 
Потетег; Ругпеййотеїтег п): прилад для ви- 
мірювання інтенсивності прямої сонячної 
радіації за кількістю тепла, яку отримує по- 
глинаючи Її, абсолютно чорне тіло. П. вико- 
ристовують для градуювання пірано- 
метрів, актинометрів тощо. 5. 


ПІРСОНА КРИТЕРІЙ ( 77 - критерій) 


(критерий Пирсона ( У -критериїй); Ріг- 
зопуз стгйегіоп; Реаг5оп'зсНег Те5і т): за- 
пропонував К. Пірсон для перевірки гіпо- 
тези Н про узгодження між теоретичним 
та статистичним законами розподілу. Схе- 
ма застосування П. к. зводиться до: 


Т) Визначають статистичне значення 72- 
критерію за формулою: 


Р - Деві (ту - прі) 
їз прі 

де г- кількість інтервалів (розрядів), на які 
поділено елементи вибірки, м, - кількість 
елементів вибірки, які потрапили в інший 
інтервал, р, - ймовірність попадання в /- 
тий інтервал, п - обсяг вибірки. 
2) Визначають кількість ступенів довіль- 
ності Кк за формулою: 2 г - 5, де 5 - кіль- 
кість незалежних умов, які накладаються 
на критерій. 
3) За кількістю ступенів довільності К і за- 
даним рівнем значущості /, за допомогою 


2 


таблиці критичних точок У: - розподілу 
знаходять критичне значення критерію - 


У Якщо ХУ) 4 Укр. то гіпотеза Н прий- 
мається, в протилежному випадку - від- 
хиляється. 

ПЛАН ВИДАННЯ КАРТ ТЕХНОЛО- 
ГІЧНИЙ (технологический план издания 
карт; тесіпоіорісаї! ріап ої тар едйіоп; 
іесппоіовізспекНегайззареріап т ает Каг- 


План генеральний 


теп Р рі): план, в якому наводяться види, 
способи, послідовність виконання всіх ро- 
біт (фотографічних, поліграфічних та ін.), 
пов'язаних з підготовкою до видання кар- 
ти, До текстової частини П. в. к. т. звичай- 
но додається графічна схема послідовності 
виконання робіт залежно від способу ви- 
готовлення оритіналу карти складального 
(викреслювання на непрозорій основі, чи 
викреслювання або гравіювання на пласти- 
ках), а також графік тонового оформлення 
карти. П. в. к. т. складає технічний редак- 
тор. 5. 

ПЛАН ГЕНЕРАЛЬНИЙ (генеральньй 
план; зепега! ріап; Сепегаїіріап т): топо- 
графічна карта, на якій в умовних знаках 
нанесені будинки, споруди, вулиці, дороги, 
підземні комунікації тощо, які є на місце- 
вості та запроєктовані для будівництва, а 
також показані тимчасові і допоміжні спо- 
руди (бетонні, жужелеблочні заводи, майс- 
терні тощо), шляхи руху будівельного 
транспорту (автомобільні дороги, залізни- 
ці), тимчасові інженерні мережі (водовід, 
лінії електропередач та зв'язку), тимчасові 
склади, адміністративні та службові при- 
міщення. 1. 

ПЛАН ГЕНЕРАЛЬНИЙ ВИКОНАВ- 
ЧИЙ (исполнительньй генеральньй план; 
зепекаї ехесиїує ріап; Екг/йипезяепета!- 
ріап т): план генеральний побудова- 
них споруд (будівель, доріг, підземних ко- 
мунікацій тощо), за допомогою якого роз- 
в'язують інженерні задачі щодо експлуа- 
тації споруд, їх реконструкції та розширен- 
ня; складають за матеріалами знімань 
виконавчих. 1. 

ПЛАН ЗЕМЛЕКОРИСТУВАННЯ (план 
землепользования; тар ої іапа ибе; Каїаз- 
тегріап т, Рагсейагріап т): графічний до- 
кумент, що є основою обліку земель та ре- 
єстрації землевласників і землекористува- 
чів. 4. 

ПЛАН КАДАСТРОВИЙ (кадастровьй 
план; саазіта! ріап; Каїазіегріап т, Раг- 
сейагріап т): графічне або цифрове (ком- 
п'ютерне) подання інформації про кадаст- 
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рові об'єкти. Складається в м-бі, який за- 
безпечує точність відображення, потрібну 
для провадження Державного земельно- 
го кадастру. Обов'язковими елементами 
місцевості, що відображається на П. к., 
крім кадастрових об'єктів, є гідрографія і 
дороги. 4. 

ПЛАН ПРОЄКТНИЙ (проектнькй план; 
рю)єсі ріап; Ргоіекіріап т): план топо- 
графічний, на якому в умовних знаках, 
подібно до генерального плану, пока- 
зані контури майбутньої споруди. Ступінь 
деталізації об'єкта залежить від стадії 
проєктування. У практиці використовують 
переважно двостадійне проєктування - тех- 
нічний проєкт і робочі креслення. Призна- 
чення першого - виявити технічну спро- 
можність та економічну доцільність перед- 
бачуваного будівництва. Технічний проєкт 
опрацьовують на основі типового гене- 
рального плану об'єкта, в якому мають бу- 
ти докладні технічні дані, погоджені із за- 
твердженим варіантом будівництва, оста- 
точні ухвали щодо технологічних процесів, 
будівельних конструкцій, архітектурного 
оформлення тощо. Мета робочих креслень 
-- дати детальний конструктивний розв'я- 
зок окремих споруд та пристроїв для реа- 
лізації будівництва, включаючи розплану- 
вальне креслення, прив'язку споруд до міс- 
цевості тощо. 1. 

ПЛАН РЕДАКЦІЙНИЙ (редакционньй 
план; еайогіаі ріап; Кеаактіоперіап т): до- 
кумент, в якому викладені основні вказівки 
щодо складання карти і підготовки її до ви- 
дання. (див. Програма карти). 5. 
ПЛАН ТОПОГРАФІЧНИЙ (топографи- 
ческий план; іороєгарНіс ріап; горозгарпі- 
5спе Ріап т): син. карта топографічна. Де- 
коли П. т. наз. побудоване на площині в 
ортогональній проєкції і, як звичайно, в 
умовній системі координат зображення по- 
рівняно невеликих ділянок місцевості в 
умовних знаках. І. 

ПЛАН ТРАСИ (план трассь; їгауєг5е 
ріап; Тказ5еріап т): план топографіч- 
ний уздовж траси для смуги встановлених 
розмірів. На П. т. вісь зображають прямою 


Планети 


лінією червоного кольору. В точках пово- 
роту траси стрілками вказують її нові на- 
прями. 7. 

ПЛАНЕТИ (планеть; ріапеїз; Ріапеїеп т 
рі, Уапаеізіете т рі): небесні тіла, що 
рухаються в полі притягання Сонця по 
еліптичних орбітах і світяться відбитим 
сонячним промінням. Сонячна система 
складається з 9 великих П. (деякі їх харак- 
теристики подані в табл.). За фізичними ха- 
рактеристиками П. Сонячної системи мож- 
на поділити на дві групи: планети типу 
Землі та планети-гіганти. До першої на- 
лежать Меркурій, Венера, Земля і Марс, до 
другої - Юпітер, Сатурн, Нептун. Най- 
віддаленіша П. - Плутон радше належить 
до першої групи, але вивчена ще недостат- 
ньо. Планетам цієї групи властиві порів- 
няно невеликі розміри і маси, велика се- 
редня густина, тверда поверхня, повільне 
обертання навколо своєї осі та невелика кі- 
лькість супутників або їх відсутність. Пла- 
нети-гіганти розташовані на більших від- 
станях від Сонця, мають великі радіуси та 
маси, малу густину. Їм притаманне швидке 
обертання навколо своїх осей і, очевидно, 
вони взагалі не мають твердих поверхонь. 
Крім великих П., до складу Сонячної сис- 
теми входять малі П., або астероїди, - не- 
бесні тіла, які рухаються між орбітами 
Марса та Юпітера (їх сотні тисяч). Від- 
крито майже 4 тис. малих планет. Найбіль- 
шою малою П. є Церера (діаметр близько 
1 тис. км). Усі малі П. світяться слабше за 
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6 зоряну величину, тому їх не використо- 
вували в геодезичній астрономії. До малих 
П. відносять тіла з поперечником не менше 
1 км. Дрібніші тіла наз. метеороїдами. 18. 
ПЛАНЕТИ-ГІГАНТИ (планеть-гиган- 
ть; ріапеі5-зіапіз; Кіезеріапетеп тр): див. 
Планети. 11. 

ПЛАНЕТИ ЗЕМНОЇ ГРУПИ (планеть 
земной грутпь; ріапеїз о/ Капій вгоцр; Ріа- 
пеїеп т рі аег Екіятгирре ): див. Плане- 
ти. 11. 

ПЛАНЕТИ МАЛІ (мальгєе планеть!; ріа- 
пеїоій5; Кіеїпе Ріапетеп т рі): див. Асте- 
роїди, Планети. 5. 

ПЛАНІКОМП С-100 (планикомп С-100; 
ріапісотр С-100; Ріапікотр С -100): бага- 
топланова аналітична фотограмметрична 
система опрацьовування знімків для отри- 
мання цифрових моделей місцевос- 
ті, створення карт і профілів, побудови ме- 
реж фототріангуляції; розробник - фірма 
К. Цайсс (Німеччина). Оператор виконує 
вимірювання за допомогою оптико-меха- 
нічного блоку; точність вимірювань 1 мкм. 
Результати вимірювань автоматично вво- 
дяться в ЕОМ, яка може розв'язувати фо- 
тограмметричні задачі (внутрішнього, вза- 
ємного, зовнішнього орієнтування, фото- 
тріангуляції та ін.). Результати опрацюван- 
ня виводяться накоординатограф зточ- 
ністю 0,01 мм. Розмір знімків до 23Х23 см, 
обмежень на фокусну віддаль та кути на- 
хилу немає. Співвідношення м-бів знімок- 
план від 9:1 до 1:9. 8. 


Характеристики планет Сонячної системи 











Сер.відстань від 
Сонця, млн. км 






Назва планети 


Сонця 







Період обер- 


тання навколо . . 
віДНОСНО Зірок, 


23,93 години 12 756,34 


58,6 діб 58,6 діб 
і 142 984 


Не менше 19 
| Нептун | | 44884 | | 1648років | 191 годин | 49538 | | 8 | 










Період обертан- 






од.серед. час 












Планіметр 


ПЛАНІМЕТР (планиметр; ріапітеїег; 
Ріапітетек п): прилад для вимірювання 
площ на картах, профілях тощо. Див. Спо- 
соби визначення площ. 14. 
ПЛАНШЕТ (планшет; сПані фоана; Таб- 
Іі п): 1. Основаз малою деформацією, ви- 
готовлена з прозорих пластичних матеріа- 
лів або високоякісного креслярського па- 
перу (фотопаперу), що наклеєний на 
жорстку основу. На П. виконують топогра- 
фічне знімання. 

2. Назва мензульної дошки (рідко). 14. 
ПЛАСТИК (пластик; ріазіїіс; ріазтізснег 
Кипізї0)Ї т): те ж, що й пластична маса - 
матеріал, основою якого є природні та син- 
тетичні високомолекулярні сполуки, що за 
певних умов виявляють пластичність. П. 
використовують як підкладку для нанесен- 
ня гравіювального чи світлочутливого ша- 
ру, як основу для креслення, як основу для 
оригіналів підписів і оригіналів відмиван- 
ня тощо. П. мусять мати властивість не за- 
горятись, не деформуватись, бути термо- 
стійкими, прозорими, еластичними, гідро- 
фільними а також такими, щоб їх можна 
було б зафарбовувати. У картографічному 
виробництві застосовують П. у рулонах з 
глянсовою і матованою поверхнею зав- 
товшки 0,05-0,10 мм, шириною 620- 
1480 мм, з коефіцієнтом лінійного роз- 
ширення на 19С:3:107 і термостійкістю до 
1509С. 5. 

ПЛАСТИНКА ПЛОСКОПАРАЛЕЛЬ- 
НА (пластина плоскопараллельная; ріапе- 
рагаїй!г! ріатге; ріапрагаї!еіе Ріапе ): деталь 
оптичних систем у вигляді прозорого тіла, 
робочі поверхні якого є плоскими і пара- 
лельними. 8. 

ПЛАСТИЧНІСТЬ ПОРОДИ (пластич- 
ность породь; госк ріазтісіу; Кеізепріазії- 
са! б: здатність породи під дією зовнішніх 
зусиль змінювати форму без руйнування 
чи розриву і зберігати її після усунення дії 
зовнішньої сили. 4. 

ПЛАТФОРМИ (платформи; ріацотт5; 
Ріацогт )): основний елемент структури 
континентів, що протиставляється гео- 
синкліналям івідрізняється від них знач- 
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но спокійнішим тектонічним режимом. У 
сучасному рельєфі П. здебільшого вираже- 
ні материковими рівнинами і шельфовими 
морями. Гравітаційні аномалії в межах П. 
невеликі за амплітудою і градієнтом, сей- 
смічна активність понижена порівняно з 
геосинкліналями. В межах П. виділяють 
щити і плити. Ці ознаки характерні для 
континентальних П., земна кора яких має 
значну товщину з наявністю в ній ,.граніт- 
ного" шару. Крім цих П., виділяють П., що 
характеризуються плоским рельєфом. 
Земна кора в них невеликої товщини (5- 
7 км), без , гранітного" шару. 4. 

ПЛИТА ДЛЯ ЦЕНТРУВАННЯ (плита 
центровочная; сепініня ріаге; Гепіпіегипрріа!- 
те Д: підставка зі шпичастими опорами, за 
допомогою якої встановлюють прилад на 
стовпі або на столику геодезичного знака, 14. 
ПЛОСКІ ЗВЕДЕНІ КУТИ (иплоскиєе при- 
веденнье угльі; ріапе гедисей апріез; ере- 
пег гедисіеніег У/їпке! т, гедизіегіег Кійспе- 
уліпКе! т): див. Розв'язування сферої- 
дних трикутників. 17. 

ПЛОТЕНР (плоттер; ріопег; Ріопег, Угг- 
5спуудтег ту): пристрій для виведення гра- 
фічної інформації на тверді носії (папір, 
кальку, плівку, тощо). Класифікують П. на 
векторні (олівцеві) 1 растрові (струминні, 
термічні, електростатичні та лазерні). 21. 
ПЛОЩА ВОДОЗБІРНА (водосборная 
площадь; дгаїпаве агеа; Маззетзаттіинпя5- 
Ласпе Д: водозбір обмежений вододіль- 
ними лініями басейну водозбору і напря- 
мом створу вибраної в проєкті споруди 
(гребля, насип тощо). Визначається на то- 
пографічній карті; використовується в гід- 
рологічних обчисленнях під час визначен- 
ня величини створів мостів, водопропуск- 
них труб, зливної каналізації тощо. 1. 
ПЛОЩА ВОДОСХОВИЩА (площадь 
водохранилища; 510гаре ропа агеа; Уаз5ет- 
БепіШегтуПасНе ): площа акваторії певного 
рівня води. 4. 

ПЛОЩА ЖИТЛОВА (жилая площадь, 1Іі- 
уїпе 5зрасе; Мопп/йсне 5: сумарна площа 
житлових приміщень будинку чи кварти- 
ри. 4. 


Площа розсіювання... 


ПЛОЩА РОЗСІЮВАННЯ ЦІЛІ ЕФЕК- 
ТИВНА (зффективная площадь рассеива- 
ния цели; ебесііме акеа о/ іагееі аїзретзіоп; 
еЖектіме Хіеіегетзігенипез/їйісНе Р): величина, 
яка характеризує здатність різних об'єктів 
відбивати потік електромагнетної енергії, 
що падає на них. Обчислюється за форму- 
лою а «4лаз(5/5), де 4 - віддаль від 
приймача енергії до об'єкта, 5 15" - щільності 
потоків відбитої і випромінюваної енергій. 
Для квадратного метра залісеної поверхні 
аз 1072-10 м? водної - а є 2103-1077) м, 
літака - а дорівнює 20 -- 50 м. 8. 
ПЛОЩИНА (У ФОТОГРАММЕТРІЇ І 
ТЕОРІЇ ПЕРСПЕКТИВИ) (плоскость (в 
фотограмметриий и теориий перспекти- 
вь); ріапе (іп рпоговгаттеїту апа регурес- 
їуе еогу); Ебепе "(іп Коговгаттеїтіе Дипа 
РехуреКіїутеогіе д)): такими площинами є: 
базисна - проходить через базис фотогра- 
фування; головна базисна - базисна пло- 
щина, що проходить через головний про- 
мінь; головна вертикальна - проходить че- 
рез головний промінь перпендикулярно до 
предметної площини і площини знімка; 
істинного горизонту - проходить через 
центр проєкції паралельно до предметної 
площини; картинна -- площина в якій бу- 
дується зображення об'єкта (предмета); у 
фотограмметрії це площина фотознімка; 
надирна базисна - базисна площина, що 
проходить через надирний промінь; пред- 
метна -- горизонтальна площина, що про- 
ходить через будь-яку точку місцевості чи 
об'єкта; прикладної рамки фотокамери - 
фокальна площина у вигляді металевої 
рамки, в якій вміщено фотоплівку (фото- 
пластинка) та координатні позначки (мета- 
леві зубчики або скляні пластинки з на- 
травійованими перехрестями) для фіксації 
системи координат фотознімка. 8. 
ПЛОЩИНА ВЕРТИКАЛЬНА (верти- 
кальная плоскость,; уептісаї! ріапе; зепкгесП- 
ге Ебепе д): площина, в якій є прямовисна 
лінія заданої точки. 7. 

ПЛОЩИНА ВИМІРНА (измерительная 
плоскость; теазигіпе ріапе; Меззебепе б: 
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площина, в якій лежать дві задані точки і 
прямовисна лінія однієї з цих точок, наз. 
створом або площиною вертикаль- 
ною; площина, що збігається з пло- 
щиною горизонтальною однієї з 
точок, наз. площиною віднесення цієї 
точки. Площина, задана трьома точками, 
що не лежать в горизонтальній або верти- 
кальній площині однієї з точок, наз. похи- 
лою площиною. 14. 

ПЛОЩИНА ГОРИЗОНТАЛЬНА (гори- 
зонтальная плоскость; Погіготаї ріапе; Но- 
гізопаіерепе 7): площина, перпендикуляр- 
на до прямовисної лінії заданої точки. 7. 
ПЛОЩИНА ЕКВАТОРА (плоскость 
зкватора; едиаїог ріапе; Адиаютзебепе 5): 
див. Бліпсоїд земний. 17. 
ПЛОЩИНА ЕКЛІПТИКИ (плоскость 
зклиптики; есіїріїс ріапе; ЕМіріїкерепе Д: 
див. Небесна сфера. 10. 

ПЛОЩИНА КАРТИННА (картинная 
плоскость; рісгите ріапе, регуресіїуе ріапе; 
Відебепе 5): площина, на якій відобража- 
ються об'єкти за законами проєктивної гео- 
метрії (див. Перспектива точки). 5. 
ПЛОЩИНА КОЛИВАНЬ ПРОМЕНЯ 
(плоскость колебанця луча; ріапе оЇ ау міб- 
гайоп; Ерепе Г дег 5ігапізснулгіпвипе )): пло- 
щина, в якій відбуваються коливання век- 
тора електричної напруженості в плоско- 
поляризованому промені. Площиною по- 
ляризації променя наз. площину, перпен- 
дикулярну до П. к. п. 13. 

ПЛОЩИНА КОЛІМАЦІЙНА (коллима- 
ционная плоскость; соййтаїіоп ріапе; Кої- 
йтаїоп5ебепе 5: площина, яку описує ві- 
зирна вісь, коли вона перпендикулярна до 
осі обертання труби. 14. 

ПЛОЩИНА МАГНЕТНОГО МЕРИДІ- 
АНА (плоскость магнитного мериднана; 
ріапе о тазпетіс тепіаїап; ЕРепе Гає5 та»- 
пегзснеп Мегійїап5 т): див. Меридіан 
магнетний Землі. 14. 

ПЛОЩИНА МЕРИДІАННА ПРИЛА- 
ДУ (меридиональная плоскость прибора; 
тегідіопа! ріапе ої іпзігитепі; Мегідїапзе- 
бепе 1 дез Сегійїз п): площина, яка про- 
ходить через оптичну вісь системи. 14. 


Площина нормальна 


ПЛОЩИНА НОРМАЛЬНА (нормальная 
плоскость; поттаї ріапе; Мотгтаїіебепе ДБ: 
площина, що містить нормаль до поверхні 
в її заданій точці, тобто перпендикулярна 
до дотичної площини в цій точці повер- 
хні. 17. 

ПЛОЩИНА ОФОРМЛЮВАЛЬНА 
(оформляющая плоскость; айяптепі ріа- 
пе, зігіпя-ріапе; везтайете ЕБепе )): площи- 
на, до якої максимально наближається сі- 
мейство реальних точок плоскої конструк- 
ції. Мірою такого наближення є сума мо- 
дулів або квадратів відхилень точок реаль- 
ної конструкції від площини. Параметри 
площини визначають методом найменших 
квадратів або лінійного програмування. 
Використовується для апроксимації повер- 
хонь стін, будинків, шлюзових камер, архі- 
тектурних пам'яток тощо для оцінки їх яко- 
сті, спостережень за деформацією, у рес- 
таврації, а також для шліфування монтаж- 
них столів і опорних плит у машинобуду- 
ванні. 1. 

ПЛОЩИНА ПОЛЯРИЗАТОРА (поляри- 
затора плоскость; роїагігег ріапе; Ерепе 
Даег Роіагізапоперіате 7 (4е5 Роіагізаїогя 
т)): див. Поляризатор. 13. 
ПЛОЩИНА СВІТЛОВА (светловая 
плоскость; Пяні ріапе; Гісішебепе )): пло- 
щина, утворена джерелом світла (лазером) 
для побудови площинних поверхонь під 
час розпланування чи контролю будівель- 
но-монтажних робіт. 1. 

ПЛОЩИНА СИНХРОННА (синхронная 
плоскость; зупсйгопіс ріапе; 5упсПпгоебе- 
пе д): миттєва площина, що під час син- 
хронного спостереження ШСЗ з двох на- 
земних пунктів проходить через ці пункти 
і супутник. 9. 

ПЛОЩИНА СПОСТЕРЕЖЕНЬ (пло- 
скость наблюдений,; обзекуайоп ріапе; ЕРе- 
пе Р дег Веобасішипея 5: вертикальна пло- 
щина вимірна, може бути утворена візир- 
ною віссю зорової труби кутомірного при- 
ладу як площина колімаційна, а горизон- 
тальна - під час обертання нівеліра навколо 
вертикальної осі. 1. 
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ПЛОЩИНА ФОКАЛЬНА (фокальная 
плоскость; /осаї! ріапе; Кокаіебепе )): див. 
Кардинальні елементи оптичної 
системи. 14. 

ПЛОЩИНА ЦЕНТРАЛЬНА (чент- 
ральная плоскость; сепітаї ріапе, сепітаіе 
Ебепе б): площина, що проходить через 
центр еліпсоїда. 17. 

ПЛОЩОВА ФОРМА УМОВНОГО 
РІВНЯННЯ ТРИЛАТЕРАЦІЇ (площад- 
ная форма условного уравнения трилате- 
рации; агеа )огт ої сопуетіопаї единайоп 
од їгійатетайоп; Ереппейзбтт 7 дег Веаїп- 
зипез9Їеіспипе 7 дек Туйагенайоп )): може 
використовуватись у трипроменевих цент- 
ральних системах та геодезичних чотири- 
кутниках. Умовне рівняння центральної 
системи отримують на основі того, що су- 
ма площ трьох малих трикутників дорів- 
нює загальній площі центральної системи. 
Умовне рівняння геодезичного чотирикут- 
ника складають, виходячи з того, що його 
загальна площа дорівнює сумі площ двох 
трикутників, на які поділяється чотири- 
кутник однією або другою діагоналлю. То- 
му суми площ обох пар трикутників мають 
бути однаковими. Умовні рівняння скла- 
дають на основі формул, які виражають за- 
лежність площі трикутника від виміряних 
довжин сторін мережі. Для отримання віль- 
ного члена рівняння обчислюють за вимі- 
ряними сторонами площі всіх трикутників 
у мережі і визначають на скільки не вико- 
нується геометрична умова, що є основою 
умовного рівняння. 13. 

ПЛУТОН (Плутон; Ріиіо; Рішіо т): дев'я- 
та, найвіддаленіша від Сонця планета, від- 
крита 1930. П. обертається по орбіті з вели- 
ким ексцентриситетом (е - 0,249) унаслі- 
док чого буває деколи ближче до Сонця ніж 
Нептун. Надійних даних про величину ма- 
си 1 радіуса планети поки що не має. За на- 
земними даними планетоцентрична граві- 
таційна стала системи Плутон-Харон 
(супутник) близько 900 км//с. Має один 
природний супутник - Харон. Період його 
обертання навколо планети 6,3872 діб, сер. 


Поверхня відліку 


відстань від планети 19,6 тис. км, ексцент- 
риситет орбіти 0,001, маса (маса П. - 
1,3:102? кг) - 0,22 маси П., радіус 593 км, 
видима зоряна величина 16,8 (див. Пла- 
нети). 11; 18. 

ПОВЕРХНЯ ВІДЛІКУ (РЕФЕРЕНЦ- 
ПОВЕРХНЯ) (поверхность отсчета, ре- 
ферену-поверхность, поверхность отно- 
симости; зинасе ої пеайїпе, ге/екепсе-зир- 
/асе; Вегивзерепе 5 Вегсизз/Ййспе Б Кеуегепа- 
ерепе р: уявна, проста для математичного 
описання поверхня із заданими парамет- 
рами, від якої відлічують фізичні та гео- 
метричні характеристики планети. Цю по- 
верхню слід добирати так, щоб відхилення 
значень характеристик на ній від реальних 
були найменшими, Для різних планет і їх 
супутників П. в. є сфера, еліпсоїд обертан- 
ня, тривісний еліпсоїд. 11. 

ПОВЕРХНЯ ВІДНЕСЕННЯ (поверх- 
ность относимости; репіпепсе зигасе; 
Вегнязерепе Б Вегир5Паспе ): див. Еліп- 
соїд земний. 17. 

ПОВЕРХНЯ ВІДНЕСЕННЯ УМОВНА 
(условная поверхность относимости,; соп- 
аййопа! зигасе о) репіпепсе; Беаїпріе Ке/г- 
гепгйійісне Б Беаїпяте Вегіепипе5/їйспе )): по- 
верхня рівнева, вибрана для невеликої те- 
риторії, і прийнята умовно за площину, ко- 
ли нехтують кривиною Землі. У спорудах -- 
це площина рівня першого поверху або 
ярусу. 1. 

ПОВЕРХНЯ ЗЕМЛІ МАТЕМАТИЧНА 
(математическая поверхность Земли; та- 
іетаїсаї! Каній 5 зинасе; ташШетайзсне 
Ераофегіїйспе )): поверхня еліпсоїда обер- 
тання з полярним стисненням, що найкра- 
ще виражає дійсну поверхню Землі - по- 
верхню геоїда. Цю поверхню, на відміну 
від поверхні геоїда чи квазігеоїда, можна 
визначити за результатами геодезичних, 
астрономічних, гравіметричних, супутни- 
кових вимірювань; вона описується рівнян- 
ням еліпсоїда. На П. 3. м. редукують ви- 
міряні наземній поверхні високоточні гео- 
дезичні величини. Нехтуючи значенням 
полярного стиснення, деколи за П. 3. м. 
приймають кулю певного радіуса. 5. 
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ПОВЕРХНЯ ЗЕМЛІ ФІЗИЧНА (фи- 
зическая поверхность Земли; рпузісаї 
Кап 5 зипасе; рпузізспе Етдорегрійспе Д: 
зовнішня поверхня планети, яка охоплює 
на певний момент сукупність усіх природ- 
них твердих і рідких її мас. Деколи за 
П.3. ф., приймають поверхню, яка прохо- 
дить через центри всіх пунктів опорної гео- 
дезичної мережі, 15. 
ПОВЕРХНЯ ІЗОБАРИЧНА (изобаричес- 
кая поверхность,; сопайіопаї! зицасе оГрег- 
ппепсе; ізобагізсне Кійспе Д: поверхня, 
утворена сукупністю точок з однаковим 
атмосферним тиском. У низці прикладних 
задач геодезії та фотограмметрії допус- 
кається, що П. і. є площиною, з деяким на- 
хилом стосовно рівневої поверхні або ж па- 
ралельна до неї. 8. 
ПОВЕРХНЯ РІВНЕВА (поверхность уро- 
венная; фаїипепсе зигасе; Адиїроїепиашйй- 
спе 5 Міуеаціїйспе 5): поверхня, у всіх точ- 
ках якої потенціял У/ сили ваги єсталий, 
У яз сопзі, Робота з переміщення одинич- 
ної маси на віддаль 5 по П. р. дорівнює ну- 
леві, а сила спрямована по нормалі до П. р. 
УУ є - в со5(5, 8 )45, 
й о М з0 
со5(5,8) з : 
1, -з аззап, У з зай 
Для будь-якої об'ємної маси можна побу- 
дувати множину П. р. У загальному випад- 
ку П. р. об'ємного тіла мають складну фор- 
му (не паралельні між собою), оскільки 
віддаль між двома нескінченно близькими 
П. р.4й незалишається сталою через зміну 
потенційної сили є під час переходу від 
однієї точки П. р. до іншої, П. р. неможуть 
перетинатися або дотикатися, оскільки по- 
тенціял Й/ однозначно визначається коор- 
динатами точок П. р. 15; 18. 
ПОВЕРХНЯ ТОПОГРАФІЧНА МОРІВ 
І ОКЕАНІВ (топографическая поверх- 
ность морей и океанов; іороятарнісаї зиг- 
/асе ої 5еаз апа осеапу; горозгарНізспе 
Кійспе дег Меете прі ипа асг Огеапе трі): 
див. Геоїд (Геоїда поверхня). 17. 
ПОВНА ГРУПА ПОДІЙ (полная группа 
собьштий; сотріете ягоир 0 єуепіз; іоїаіе 


Повне внутрішнє... 


Екеівпізвгирреп ;рі): така група подій, коли 
в результаті випробування хоча б одна з цих 
подій обов'язково з'явиться. Напр., подія 
4 - поява чорної кулі, подія В -- поява чер- 
воної кулі, подія С - поява білої кулі під 
час одного виймання кулі з урни, в якій є 
чорні, червоні та білі кулі. Події А, Ві Сє 
П. г п., тому що під час одного виймання 
однієї кулі одна з цих подій обов'язково 
з'явиться. 20. 

ПОВНЕ ВНУТРІШНЄ ВІДБИВАННЯ 
(полное внутреннее отражение; сотріете 
іпіетаї меЛесіїоп; гогаіє іппете КеЛПехіоп 5 
КисКкулиГ т): явище, яке відбувається на по- 
верхні розділення двох оптичних середо- 
вищ із показниками заломлення п, п". Якщо 
промені виходять із середовища з більшою 
оптичною щільністю (п"» п) під кутами і 
до нормалі, які перевищують деяке гранич- 
незначення /" (і » І), то немає втрат світла 
при відбитті променів. Граничний кут об- 
числюється так: 5іпі" є п/п'. Це явище ши- 
роко використовується в призмових оптич- 
них системах; при цьому відбивальні грані 
призм не треба покривати сріблом. 8. 
ПОГЛИНАННЯ СЕЙСМІЧНИХ ХВИЛЬ 
(поглощение сейсмических волн; арзогріїоп 
ОЇ 5еізтіс мауєз; АБзогріїоп 7 дек 5еізті- 
зспеп Уейеп грі): явище зменшення енергії 
сейсмічних коливань під час внутрішнього 
тертя і розсіяння на різних неоднорідно- 
стях і границях усередині Землі. 4. 
ПОГОДЖЕННЯ ГЕОМЕТРИЧНИХ І 
ОПТИЧНИХ УМОВ ТРАНСФОРМУ- 
ВАННЯ (согласование геометрических и 
оптических условий трансформирования; 
таїспіпв о веотеттісаї! апа оріїса! сопайі- 
оп5 оргапудогтайоп; ББегеіпзстіттипя Ї 
Чек реотеїгізснеп ипа оргїзспеп Ведїпвип- 
деп дек Енігеггипе )): одночасне виконан- 
ня геометричних та оптичних умов під час 
трансформування, яке усуває невизначе- 
ність взаємного розташування площин екра- 
на та знімка і висуває додаткові вимоги що- 
до положення головної площини об'єкти- 
ва, а саме: фокальна площина об'єктива 
має проходити через точку сходу знімка. 8. 
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ПОДВІЙНЕ ПРОМЕНЕЗАЛОМЛЕН- 
НЯ (двойное лучепреломлениє, аоибіє ге) 
гасіїоп; Дорреїзігапігеснипе 5): відкрив 
1870 Е. Бартоломін в ісландському шпаті. 
Суть П. п. полягає в тому, що світловий 
промінь під час проходження крізь деякі 
кристали розщеплюється на два плоскопо- 
ляризовані промені, площини коливань 
яких взаємно перпендикулярні. П. п. спо- 
стерігається в усіх прозорих кристалах, за 
винятком тих, що належать до кубічної 
системи. Напрям, уздовж якого два проме- 
ні, одержані внаслідок розщеплення, не 
розділяються в просторі і проходять крізь 
кристал з однаковою швидкістю, наз. 
оптичною віссю кристала. Кристали з 
одним таким напрямом наз. одновісними 
(кварц, турмалін, ісландський шпату), а З 
двома - двовісними (слюда, гіпс). Площи- 
на, яка проходить через оптичну вісь кри- 
стала і промінь, є головною площиною 
кристала. В одновісних кристалах один із 
променів, одержаних під час розщеплення, 
підкоряється закону заломлення. Кут за- 
ломлення другого променя залежить від 
кута падіння, тобто він не підкоряється за- 
кону заломлення. Перший із променів наз. 
звичайним, а другий - незвичайним. Пло- 
щина коливань звичайного променя пер- 
пендикулярна до головної площини кри- 
стала, а незвичайного - паралельна до неї. 
Швидкості променів у кристалі в усіх на- 
прямах, крім напряму, збіжного з напрямом 
оптичної осі, неоднакові. Їх швидкості най- 
більше відрізняються між собою вздовж 
напряму, перпендикулярного до оптичної 
осі кристала. У двовісних кристалах обид- 
ва промені не підкоряються закону залом- 
лення, тобто обидва промені незвичайні. 
В деяких кристалах один із променів по- 
глинається більше ніж другий. Це явище 
наз. дихроїзмом і використане в поляроїдах 
для поляризації світла, бо за певної товщи- 
ни кристала один із променів поглинається 
повністю і з кристала вийде один плоско- 
поляризований промінь. Дихроїзм дуже 
сильний в геропатиті, який вперше одер- 
жав (1850) англ. хемік Геропат, діючи йо- 
дом на хінін. 13. 


Подібна геометрична... 


ПОДІБНА ГЕОМЕТРИЧНА МОДЕЛЬ 
(подобная геометрическая модель, 5ітійаг 
зеотеїгіса! тодеі!; веотеїгізспез Анпіїсі- 
Кейзтоаєі! п): модель об'єкта, створена 
двома або декількома подібними пучками 
проєктувальних променів, тобто такими, 
які подібні до тих, що існували під час фо- 
тографування об'єкта. На відміну від пе- 
ретвореної геометричної моделі тут 
коефіцієнт перетворення пучками дорів- 
нює одиниці, а горизонтальний і вертика- 
льний м-би моделі однакові. 8. 

ПОДІБНІСТЬ (подобие; зітіагйу; Айп- 
ПсРпкей Б: теометричне поняття, що харак- 
теризується наявністю однакової форми у 
геометричних фігурах, незалежно від їх 
розмірів. Дві фігури Б, 1 Г, подібні, якщо 
між їх точками можна встановити одно- 
значну взаємну відповідність, при якій від- 
ношення віддалей між будь-якими парами 
відповідних точок цих фігур дорівнює 
одній і тій же сталій (, яку наз. коефіцієн- 
том П. Кути між відповідними лініями по- 
дібних фігур рівні (на рис. 28,4, С 2 (з 
28.4.С;). Див. Гомотетія. 5. 





ПОДІЇ НЕСУМІСНІ (несовместимьве 
собьштия; іпсотраїївбіє еуепіз; ипуегеїпфате 
Егеівпіз5енп п рі): події, коли поява однієї 
з них виключає появу іншої; навпаки, події 
сумісні, якщо поява однієї з них не виклю- 
чає можливості появи іншої. Напр.: 1) По- 
дія 4 - поява додатної похибки під час 
одного вимірювання. Подія В - поява 
від'ємної похибки під час одного вимірю- 
вання. Ці події несумісні. 2) Подія А - поява 
герба, подія В - поява цифри під час ки- 
дання двох монет. Ці події сумісні. 20. 

ПОДІЇ ПРОТИЛЕЖНІ (противополож- 
нье собьштия; оррозіе (сопікагу) еуеніз; 
епівевепвезеїсіе (айетаїує) Етеірпіз5еп п 
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рі): дві події, якщо вони утворюють повну 
групу подій і є несумісними. Напр., подія 
А-- поява додатної похибки під час одного 
виміру, подія В - поява від'ємної похибки 
під час одного виміру. Ці дві події несумісні 
(одна виключає появу іншої) і складають 
повну групу подій (одна з них обов'язково 
з'явиться), тому вони протилежні. 20. 
ПОДІЇ РІВНОМОЖЛИВІ (равновоз- 
можнье собьштия; едиаїу роззібіє еуепі5; 
ЯЇеісптбяііспе Етеірпіззеп п рі): такі події, 
про які наперед можна сказати (виходячи 
із симетрії випробувань), що можливості 
їх появи однакові; навпаки, нерівномож- 
ливі - це такі події, можливості появи яких 
неоднакові. Напр. 1. Подія А - поява б очок 
підчас одного кидання грального кубика, 
подія В - поява 3 очок; А і В - рівномож- 
ливі. 2. Подія А - поява 4 очок під час одно- 
го кидання кубика, подія В - поява числа 
очок кратного 2; події А і В - нерівномож- 
ливі, тому що можливості їх появи підчас 
одного кидання кубика неоднакові. 20. 
ПОДІЇ СУМІСНІ (совместимье собь- 
тия; сотраївіе еуепіз; уегеіпраге Етеідпіз- 
5еп прі): див. Події несумісні. 20. 
ПОДІЛКА ШКАЛИ (деление шкаль!; 5са- 
Іе якадинайоп; Тейзітісп т): проміжок між 
двома сусідніми відмітками шкали. 14. 
ПОДІЯ (собьштие; еуепі; Егеівпіз п): факт, 
який у результаті випробування може з'я- 
витись або не з'явитись. Напр.: 1. Подія А - 
поява додатної похибки під час одного ви- 
мірювання, 2. Подія В -- поява короля серед 
24 карт. 20. 

ПОДІЯ ВИПАДКОВА (случайное собьі- 
тие; гапаот еуепі; Хи/аіетеірпіз п): подія, 
яка в результаті випробування може з'яви- 
тись або не з'явитись. Імовірність П. в. - 
між 0 1 1. Напр.: 1) Подія А - поява чорної 
кулі з урни, в якій є чорні та білі кулі. 2) 
Подія В - поява додатної похибки під час 
одного вимірювання. 20. 

ПОДІЯ ДОСТОВІРНА (достоверноєе со- 
бьштиєе; регзізіепі, ацітеніїс еуепі; гиуегійз- 
зівез Етеізпіз п): подія, яка в результаті ви- 
пробування обов'язково з'явиться. Імовір- 
ність події А дорівнює 1. Напр.: 1) Подія А 


Подія залежна 
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-- поява дня після ночі. 2) Подія В ( поява 
додатної або від'ємної похибки під час 
одного вимірювання. 20, 

ПОДІЯ ЗАЛЕЖНА (зависимое собьштиє; 
Ферепаєпі еуепі; аРіііпзіяєз Етеівпіз п): по- 
дія, коли поява однієї події змінює імовір- 
ність появи інших. Напр., подія А -- поява 
короля під час першого виймання карти з 
24 карт, подія В - поява короля під час дру- 
гого виймання карти. Якщо після першого 
виймання карта в колоду не повертається, 
то4і8-П.з.20. 

ПОДІЯ НЕЗАЛЕЖНА (независимое со- 
бьштиє; іпаеретдепі єуєпі; ипабийпрівез 
Егеївпіз п): подія, коли поява однієї з подій 
не змінює Ймовірність появи інших. Напр., 
подія А -- поява короля під час першого вий- 
мання карти з 24 карт, подія В - поява коро- 
ля під час другого виймання карти. Якщо 
після першого виймання карта в колоду по- 
вертається, то 418--П.н. 20. 

ПОДІЯ НЕМОЖЛИВА (невозможное со- 
бьштиг; ітроззібієе еуепі; иптбаййснез Етеіз- 
піз п): подія, яка в результаті випробування 
не може з'явитись. Імовірність П. н. дорів- 
нює 0. Напр.: 1) Подія А - поява червоної 
кулі з урни, в якій є білі та чорні кулі. 
2) Подія В - поява семи очок під час одного 
кидання грального кубика. 20. 
ПОЗАМАСЄШТАБНІ КАРТОГРАФІЧНІ 
УМОВНІ ПОЗНАЧЕННЯ (внемасштаб- 
нье картографическиєе условнье знаки; 
оїР5саїіе сопуепіїопа! сагіоегарніс зутбоїз5; 
ацфетпаі дез Маз551аб5 зіепепає Капепгеї- 
спеп п рі): умовні позначення для зобра- 
ження об'єктів, які не виражаються або не- 
достатньо виражаються в м-бі карти. 5. 
ПОЗДОВЖНІ І ПОПЕРЕЧНІ ЗСУВИ 
ПУНКТІВ (продольнье и поперечнье 
сдвиги пунктов,; Іопяйиаїпа! апа Іагетаї аїз- 
ріасетепі ої зеодєтіс роіпіз; Ійп25- ипа 
ОиегрипКіепгиївсНе т рі): характеризують 
точність положення пункту геодезичної ме- 
режі. Поздовжнім зсувом наз. сер. кв. по- 
хибку положення пункту вздовж напряму 
витягнутого полігонометричного ходу, або 
діагоналі окремого чи виділеного з мережі 
ряду трикутників. Поперечний зсув - це 


сер. кв. похибка положення пункту в на- 
прямі, перпендикулярному до поздовжньо- 
то зсуву. Поздовжній зсув виникає насам- 
перед через похибки виміряних або визна- 
чених за виміряними кутами сторін. По- 
перечний зсув є наслідком впливу похибок, 
виміряних або обчислених за виміряними 
сторонами мережі кутів. У мережах тріан- 
гуляції поздовжній зсув більший від попе- 
речного, а в мережах трилатерації - мен- 
ший. 13. 

ПОЗНАЧКА БУДІВЕЛЬНОГО НУЛЯ 
(отметка строительного нуля; тагК ої Би- 
йаїпо гего; Ндпе Г дек Ваипиї Д: висота рів- 
ня чистої підлоги першого поверху. Цю ви- 
соту задають у проєкті. П. б. н. передають 
на будівельний майданчик геометричним 
нівелюванням. 7. 

ПОЗНАЧКИ НА ПРОФІЛІ (отметки на 
профиле; аййидез оп рго/йіе; Нбпе / удп 
Рюоїї п): на профілі розрізняють такі ви- 
соти та позначки: а) фактичні висоти то- 
чок земної поверхні над рівнем моря; 
б) проєктні висоти проєктної лінії на всіх 
пікетних і плюсових точках; в) робочі поз- 
начки - різниці фактичних і проєктних ви- 
сот у відповідних точках; г) висоти в точ- 
ках нульових робіт -- точок перетину по- 
верхні землі з проєктною лінією. 12. 
ПОКАЖЧИК ГЕОГРАФІЧНИХ НАЗВ 
(указатель географических названий; ра- 
геейеек; Апгеїзег т дег реозга/їзспеп Ве- 
ппепійпореп 7 рі): складений за алфавітом 
список назв усіх географічних об'єктів, які 
зображені на карті чи картах атласа з пояс- 
нювальними даними, що полегшують по- 
шуки цих об'єктів та їх місцеположення на 
кожній конкретній карті. П. г. н. залежно 
від навантаження карти можуть бути 
невеликі за обсягом і розташовані, напр., 
на лицьовій та оберненій стороні карти, але 
можуть бути й великими за обсягом і об'є- 
мом окремими книгами, як, напр., додатки 
до атласів (див. Класифікація атла- 
сів). 5. 

ПОКАЗНИК ЗАЛОМЛЕННЯ (показатель 
преломления; геїЇтасіоп іпаех; Вгеспипо5- 
гайі Д: величина, яка характеризує зміну 


Локазник заломлення... 


напряму світлового променя, що проходить 
межу двох різних оптичних середовищ, Роз- 
різняють П. з: відносний - п с: 5іпі, /8іпі, і 
абсолютний - п, с 8іпі, /8іпі, (для середо- 
вища а), п, - 8іпід /8іпі, (для середовища ф); 
тут і, - кут у точці падіння променя між ним 
і нормаллю до поверхні, на яку падає про- 
мінь. Йдеться про оптичне середовище 4; 
іс - аналогічний кут, коли промінь іде у 
вакуум (див. Абсолютний показник 
заломлення, Показник заломлення 
повітря). 8. 

ПОКАЗНИК ЗАЛОМЛЕННЯ ПОВІТРЯ 
(показатель преломления воздуха; аїг пе 
гасііоп іпаєх; Вгеспипазгані 7 дег Ши) Д: 
показник заломлення, що дорівнює 
відношенню швидкості с електромагнет- 
них коливань у вакуумі до їх швидкості у в 
повітрі, тобто п 2: с/у. П. з. п.залежить від 
густини повітря і довжини хвилі електро- 
магнетних коливань. Густина повітря зу- 
мовлена його температурою, тиском і воло- 
гістю. Оскільки дисперсія радіохвиль у по- 
вітрі майже відсутня, то П. з. п. для радіо- 
хвиль залежить лише від метеорологічних 
величин. ХП Генеральна асамблея Міжна- 
родного геодезичного і геофізичного союзу 
(1960) рекомендувала для обчислень П. 3. п. 
для радіохвиль сантиметрового і децимет- 
рового діапазонів формулу Фрума і Ессена 








усуне тлом 
В пу 748, 
г 73 


де Т - температура повітря за шкалою 
Кельвіна, Р - атмосферний тиск гПа, е - 
парціальний тиск водяної пари, гПа. Коли 
ж тиски задано в мм рт. ст., то формула на- 
буває вигляду 








(полу лов ато349 24 
53226 па 
т т 


За цими формулами можна визначити 
П. з. п. з точністю 0,5:1075, 

Фазовий П. з. п. можна використовувати 
для монохроматичного випромінювання 
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світлового діапазону. Знаючи довжину хви- 
лі випромінювання, визначають за диспер- 
сійною формулою Коші (див. Дисперсія 
світла) фазовий П. з. п. для стандартних 
умов, азаформулою Баррелля і Сірса 
одержують його для заданих температур, 
атмосферного тиску і парціального тиску 
водяної пари. Для немонохроматичного 
або модульованого монохроматичного ви- 
промінювання, тобто для групи хвиль, ви- 
користовують груповий П. з. п. (див. Гру- 
пова швидкість). Його обчислюють так 
само, як фазовий, тільки попередньо виз- 
начають єфективну довжину хвилі групи 
хвиль. 13. 

ПОККЕЛЬСА ЕФЕКТ (Локкельса зф- 
фект; Роскеїз ебесі; Роскеі5-Ебекі т): по- 
лягає в тому, що в деяких одновісних крис- 
талах під дією електричного поля, силові 
лінії якого паралельні до осі кристала, 
оптична вісь розщеплюється на дві і кри- 
стал стає двовісним. Це явище спостеріга- 
ють у кристалах дигідрофосфату калію, ди- 
гідрофосфату амонію, титанату барію та 
ніобату літію. Коли плоскополяризований 
промінь проходить крізь кристал парале- 
льно до його природної оптичної осі, то він 
не розщеплюється. Якщо кристал поміс- 
тити в електричне поле, то промінь роз- 
щеплюється на два, різниця показників за- 
ломлення яких прямо пропорційна до на- 
пруженості поля: п,- п, - КЕ, тому цей 
ефект наз. лінійним. Якщо напрям променя 
незбігається з напрямом оптичної осі крис- 
тала, то плоскополяризований промінь роз- 
щеплюється на два і за відсутності елект- 
ричного поля. Різниця показників залом- 
лення променів при цьому п,- п," Дп,. 
Якщо кристал помістити в електричне по- 
ле, то різниця показників заломлення змі- 
нюється на величину дп, пропорційну до 
напруженості електричного поля: 
дп - КЕ. Найбільша різниця показників 
заломлення буде тоді, коли промінь про- 
ходить крізь кристал перпендикулярно до 
його природної оптичної осі, П. є. застосо- 
вують в електрооптичних модуляторах, які 
наз. комірками Поккельса. 13. 


Поле зору... 
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ПОЛЕ ЗОРУ ОПТИЧНОЇ СИСТЕМИ 
(поле зрения оптической системи; Ле!а о 
уізідп ОД оріїса! зузіет; 5ентеій п дез орії- 
зспеп 5узіет5 п): круг, у межах якого 
оптична система будує зображення. Кут 
з вершиною в задній вузловій точці об'єк- 
тива, створений крайніми променями, які 
пропускає оптична система з боку спосте- 
рігача (чи фотоплівки), наз. кутом поля 
зору об'єктива (див. Оптичні характе- 
ристики зорової труби). 8. 

ПОЛЕ ПЛАНЕТИ ГРАВІТАЦІЙНЕ 
ЗОВНІШНЄ (внешнее гравитационноє 
поле планетьх; ехіегіог ргауйатоп Ле! ої 
ріапеї; йиз5егез Стауйайопеїгій 7 дез Ріа- 
пеїе5 т (У апаєеізієтез т)): навколопланет- 
ний простір, у межах якого найбільшою з 
гравітаційних сил, що діють на її супутни- 
ки, є сила притягання планети. 9. 
ПОЛІГОН (полигон; роіузоп; Роіуяоп п, 
МіеіесК п): зімкнута геодезична побудова, 
або хід, що починається і закінчується в 
одному пункті. 19. 

ПОЛІГОНІЗАЦІЯ (полигонизация; роїіу- 
зопігайоп; Роіуропіекипо д: функція про- 
сторового аналізу, яка створює багатокут- 
ники на карті (цифровій карті) з атрибутів 
об'єктів на основі певних просторових, чи 
статистичних критеріїв. 21. 
ПОЛІГОНОМЕТРІЯ (полигонометрия; 
яконна зигуеуїпе; Роіувопізіегипе )): метод 
побудови планової геодезичної основи. П. 
прокладають окремими ходами (див. Хід 
полігонометричний), полігонами (див. 
Вимірювання кутові в полігономет- 
рії. Вимірювання сторін полігоно- 
метрії) або мережами, в яких вимірюють- 
ся всі кути і лінії. За точністю П. поділяють 
на 1,2, 3 14 класи та 1 12 розряди. Пункти 
П. закріплюють центрами і знаками (див. 
Закріплення пунктів полігономет- 
рії). Метод П. використовують у закритій 
місцевості і населених пунктах для ство- 
рення планової геодезичної основи топо- 
графічного знімання тощо. Залежно від 
способу вимірювання сторін П., її точності 
та призначення П. класифікують на полі- 
гонометрію світловіддалемірну, 


полігонометрію радіовіддалемірну, 
полігонометрію траверсну, поліго- 
нометрію  паралактичну, поліго- 
нометрію точну, розрядну, поліго- 
нометрію міську, тунельну іт. ін. 19. 
ПОЛІГОНОМЕТРІЯ ВІДДАЛЕМІРНА 
(дальномерная полигонометрия; гапяе-Їїп- 
дек ямгоипа-зикуєуїпе; Роіузопізіетипе 7 тії 
Бейеп Грі, аїе тії дет Епіетпипвзтеззег т 
резттіе їзі): полігонометрія, коли сто- 
рони вимірюють посереднім методом за 
допомогою віддалемірів. 19. 
ПОЛІГОНОМЕТРІЯ КОРОТКОБА- 
ЗИСНА ПАРАЛАКТИЧНА (паралакти- 
ческая короткобазисная полигонометрия; 
зпоні-Базіз рагайастіс єконпа-зикуєуїпе; 
рагайабтівсне Роіуропізіекипя 7 ті Вазіз- 
іапе 5): полігонометрія, в якій довжини 
сторін визначають за допомогою короткого 
(2-3 м) базису і виміряних паралактичних 
кутів у побудованих на місцевості простих 
або складних полігонометричних ланках 
(див. Базис паралактичний. Жезл 
базисний, Ланка полігонометрії). 
Використовується при побудові полігоно- 
метрії 1 12 розрядів. 19. 
ПОЛІГОНОМЕТРІЯ МІСЬКА (городс- 
кая полигонометрия; игбап ягойпа-зикуву- 
іпе; Хайроїіувопізіегипя д): полігонометрія, 
що прокладається в містах для забезпечен- 
ня великомасштабних знімань, потреб 
проєктування, будівництва, монтажу та 
експлуатації різних інженерних споруд. У 
невеликих містах прокладається полігоно- 
метрія 4 кл., 112 розрядів, яка часто є пер- 
винною геодезичною основою. Зараз П. м. 
створюють методом полігонометрії 
світловіддалемірної. Для кращого збе- 
реження пунктів П. м. використовують 
стінні знаки. 19. 

ПОЛІГОНОМЕТРІЯ ПАРАЛАКТИЧ- 
НА (параллактическая полигонометрия; 
рагаПастіс ягоипа-зикуєуїпе; рагайактізсне 
Роіувопіетипе Д: полігонометрія, вякій 
довжину сторони 5 визначають посереднім 
методом за допомогою малого базису. Ма- 
лий базис (найчастіше горизонтальна рей- 
ка з відомою довжиною ф) розташовують 


Полігонометрія... 


перпендикулярно або вздовж сторони хо- 
ду. Вимірюють паралактичний кут Є, під 
яким цей базис видно з кінця сторони. Тоді 
5 ««фісє (див. Базис паралактичний, 
Ланки полігонометрії). Метод уперше 
запропонований В. Я. Струве (1836), ши- 
роко застосовувався в усіх класах і розря- 
дах полігонометрії. В останні роки П. п. ду- 
же рідко використовується для побудови 
мереж 1 і 2 розрядів. 16. 
ПОЛІГОНОМЕТРІЯ ПІДВИЩЕНОЇ 
ТОЧНОСТІІ (полигонометрия повьшен- 
ной точности; ягоипа-зикуєуїпе о/ГНіяй ас- 
сигасу (ргесізіоп); Роіувопіекипе 7 Попег 
Сепаціякей Д: полігонометрія, яку про- 
кладали раніше з граничною відносною 
похибкою ходу 1:20000, 1:25000. Тепер для 
забезпечення великомасштабного зніман- 
ня прокладають ходи полігонометрії 4 кл. 
з граничною похибкою 1:25000. 19. 
ПОЛІГОНОМЕТРІЯ РАДІОВІДДАЛЕ- 
МІРНА (радиодальномерная полигоно- 
метрия; кадіо гапре-/їпдег ягоипа-зикуву- 
іпе; Роїузопізіегипе 7 тії 5ейеп рі, аїє тії 
дет МікгоуеЙепепуегпипозтеззег т Без- 
йтпие із1): полігонометрія, сторони якої 
виміряні радіовіддалемірами. За точ- 
ністю радіовіддалеміри дещо поступають- 
ся світловіддалемірам, але мають переваги 
в унікальності дії і є всепогодними прила- 
дами. П. р. застосовують під час побудови 
Державних геодезичних мереж. Під час ви- 
мірювання ліній в П. р. станції для радіо- 
віддалемірів встановлюють на кінцях цих 
ліній, 19. 

ПОЛІГОНОМЕТРІЯ СВІТЛОВІДДА- 
ЛЕМІРНА (полигонометрия светодаль- 
номерная; їейі гапре-/пает ягонпа-зигуєу- 
іпе; Роіувопізіекипя Г тії 5ейеп Грі, аїе тії 
дет І істепі/е пипазтез5ег т Резііттіе ізі): 
полігонометрія, в якій довжини сторін 
вимірюють світловіддалемірами. Най- 
частіше використовується для побудови 
Державних геодезичних мереж і мереж 
згущення будь-якої точності. Залежно від 
класу і розряду для вимірювання сторін по- 
лігонометрії використовують здебільшого 
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фазові геодезичні й топографічні світловід- 
далеміри (електронні тахеометри, тотальні 
станції), точність роботи яких характери- 
зується відомим рівнянням регресії: 
трутат ь107-р, деаїф-- коефіцієнти, 0 
- віддаль. Сучасні електронні світловідда- 
леміри забезпечують високий рівень авто- 
матизації та ефективності лінійних вимі- 
рювань. Під час вимірювання лінії прий- 
мопередавач і відбивач встановлюють на 
її кінцевих точках. 19. 
ПОЛІГОНОМЕТРІЯ ТОЧНА (точная 
полигонометрия; ргесізе (ассимаге) якоипа- 
зикуеуйпе; зепаце Роіувопізієгипе б): по- 
лігонометрія, яка прокладається для по- 
будови Державної геодезичної мережі. 19, 
ПОЛІГОНОМЕТРІЯ ТРАВЕРСНА 
(траверсная полигонометрия; ікауегзе ято- 
ипа-зикуеуїпе; Ткаует5ероїугопіенипе Р: 
полігонометрія, сторони якої вимірюють 
підчіпними вимірними приладами, інвар- 
ними дротами і рулетками з комплектом 
додаткових приладів, а також довжиномі- 
рами. Дроти входять у комплекти базисних 
приладів БЛ-1, БП-2, БП-3. Сторони клас- 
ної полігонометрії вимірюють приладами 
БП-І та БП-2, а розрядної - БП-3. У полі- 
гонометрії 1 та 2 розрядів можна користу- 
ватися довжиноміром АД-І. Для вимірю- 
вання сторони дротами в її створі точно роз- 
ставляють штативи з ціликами через 24 м. 
Вимірювання зводиться до послідовного 
вимірювання віддалей між ціликами сусід- 
ніх штативів відповідною кількістю дро- 
тів, а відрізки менше 24 м - стрічками. Всі 
цілики нівелюють. Температуру повітря 
вимірюють термометром - пращом. Точ- 
ність відліків шкал дротів - 0,1 мм. П.т. ви- 
користовується тепер, здебільшого, для ви- 
мірювання інварними дротами інтервалів 
базису взірцевого. 19. 

ПОЛЮСИ (полюсь!; роієез5; Роіє трі) роз- 
різняють П.: 1) географічні - точки пере- 
тину осі обертання Землі з її поверхнею. 
Позаяк географічні П. на поверхні Землі 
змінюють своє положення в часі, то їх по- 
діляють на миттєві (віднесені до конкрет- 
ного моменту часу), середні (для якогось 
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проміжку часу) і ефемеридні (наперед 
обчислені); 2) небесні (полюси Світу) див. 
Небесна сфера; 3) екліптичні (див. 
Небесна сфера); 4) Полюси магнетні 
Землі. Є ще інші П., напр., холоду. 19. 
ПОЛЮСИ ЕКЛІПТИКИ (полюса зклип- 
тики; роїез о/ есіріїс; ЕКПріїкроіе т рі): 
див. Небесна сфера. 10. 

ПОЛЮСИ МАГНЕТНІ ЗЕМЛІ (маг- 
нитнье полюсь Земли; таяпеїіс роїіез ої 
те Еанії; таяпетізсПе Роіе трі ас Екае б: 
точки на поверхні Землі, де вектор індукції 
магнетного поля Землі спрямований верти- 
кально (див. Елементи магнетного 
поля): на північному полюсі вниз, а на пів- 
денному - вверх. У цих полюсах сходяться 
всі ізогони та меридіани магнетні 
Землі. Координати П. м. 3. на 1970: у пів- 
нічній півкулі ф г 75,0? пн. щ., А - 99.0? зх. д.; 
упівденній -ф - 66,59 пн. ш., А. - 140,0? зх. д. 
Полярність магнетного поля Землі в цю 
епоху така, що в північній півкулі розта- 
шований південний (від'ємний) магнетний 
полюс; відповідно в південній - північний 
(додатний). Однак прийнято наз. П. м. 3. 
відповідно до назви півкулі, де ці полюси 
розташовані. 5; 14. 

ПОЛЯРА ЛІТАКА (поляра самолета; аїг- 
стаїї роіаг; Роіаге Гас5 Кіцегецняз т): крива, 
яку будують за визначеними експеримен- 
тально (в аєродинамічній трубі) коефіці- 
єнтами аеродинамічного чолового опору 
С, та аеродинамічної підіймальної сили С,. 
За даними П. л. можна визначити такі ха- 
рактеристики аеродинамічного процесу, як 
характерні кути атаки, максимальне та най- 
вигідніше значення коефіцієнта підіймаль- 
ної сили. 8. 

ПОЛЯРИЗАТОР (поляризатор; роіагігег; 
Роіагізатог т): оптичний пристрій, що пе- 
ретворює природне світло на поляризова- 
не. В П. використовуються явища: под- 
війного променезаломлення таполя- 
ризації світла при відбиванні та залом- 
ленні променів, дихроїзму. Перші два яви- 
ща застосовують у поляризаційних приз- 
мах. Явище дихроїзму використано в по- 
ляризаційних пластинках або плівках. У 
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світловіддалемірах застосовують полівіні- 
лові П., які виготовляють так. На підігріту 
полівінілову плівку наносять шар дрібно 
розтертого геропатиту. Після цього плівку 
розтягують у довжину в 3-9 разів. Голко- 
подібні кристали геропатиту орієнтуються 
вздовж напряму розтягання плівки. Після 
охолодження розтягненої плівки її заклею- 
ють акриловим клеєм між двома плоско- 
паралельними скляними захисними плас- 
тинками. Товщина поляризаційного шару в 
полівінілових поляроїдах - 0,02-0,03 мм. 
Площина, в якій відбуваються коливання 
променя після проходження крізь П., наз. 
площиною поляризатора. 13. 
ПОЛЯРИЗАЦІЯ ЕЛЕКТРОМАГНЕТ- 
НИХ ХВИЛЬ (поляризация злектромаг- 
нитньх волн; еЇесіготаутеїс уауез роіа- 
гігайоп; Роіагізіегипе Г асг еЇекігізспта?- 
пепзспеп УкеЦеп рі): упорядкування напря- 
мів векторів коливання напруженості 
електричного і магнетного полів хвилі. У 
неполяризованій хвилі коливання відбу- 
ваються з однаковою ймовірністю у всіх 
напрямах, перпендикулярних до напряму 
її поширення. Якщо в усіх точках хвилі ко- 
ливання відбуваються в одній площині, то 
хвилю наз. плоско- або лінійнополяризо- 
ваною. Якщо вектор коливань обертається 
навколо напряму поширення хвилі, а його 
кінець описує гвинтову еліптичну лінію, то 
наявна еліптична поляризація. Коли ж век- 
тор під час обертання описує колову гвин- 
тову лінію, то поляризацію наз. коловою. 
Еліптично і колово поляризована хвиля є 
результатом суперпозиції двох хвиль одна- 
кової частоти, плоскополяризованих у вза- 
ємно перпендикулярних площинах. 13. 
ПОЛЯРИЗАЦІЯ СВІТЛА (поляризация 
света; Пейі роіагізайоп; Роіагізіегипе Гави 
Іісіі п): повне або часткове упорядкування 
напрямів коливань напруженості електрич- 
ного і магнетного полів світлового променя 
(див. Поляризація електромагнетних 
хвиль). Повну плоску П. с. одержуємо під 
час проходження променя крізь поляри- 
затори і в подвійному променезаломлен- 
ні. Часткова П. с. спостерігається під час 
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відбивання і заломлення променя на межі 
двох діелектриків. У відбитому промені пе- 
реважають хвилі, поляризовані у площи- 
ні, перпендикулярній до площини падін- 
ня, а в заломленому - паралельній до неї. 
Ступінь П. с. залежить від кута падіння. 
Якщо він задовольняє умову 151 - п, то від- 
битий промінь повністю поляризований, а 
заломлений найбільше поляризований. Тут 
п-- показник заломлення другого середови- 
ща стосовно першого. Кут і наз. кутом 
Брюстера. Лінійну поляризацію світла від- 
крив Е. Л. Малюс (1808), колову й еліптич- 
ну - А. І. Френель (1822). 13. 
ПОЛЯРИЗАЦІЯ ХВИЛІ ЕЛІПТИЧНА 
(зллиптическая поляризация волнь; еПіртіс 
урауе роіагігайоп; еШірізсне Мейепзроїагі- 
зайоп ): див. Поляризація електро- 
магнетних хвиль. 13. 
ПОЛЯРИЗАЦІЯ ХВИЛІ КОЛОВА (круго- 
вая поляризация волньх; сіксиіак мауе роіа- 
гігайоп; КусізулеШероїагізіегипе )): див. По- 
ляризація електромагнетних хвиль. 13. 
ПОЛЯРИЗАЦІЯ ХВИЛІ ПЛОСКА 
(плоская поляризация волнь; ріапе (Іїпеаг) 
угауе роіагігаїоп; Іпеате У/еПероіагізіегипя 
Д: див. Поляризація електромагнет- 
них хвиль. 13. 

ПОЛЯРНА ВІДСТАНЬ АСТРОНОМІЧ- 
НА (астрономическое полярное расстоя- 
ние; азітопотісаї! роіаг аїзіапсе; азігопоті- 
5спе Роіабзтапа т): див. Відхилення 
прямовисної лінії. 17. 

ПОЛЯРНА ВІДСТАНЬ ГЕОДЕЗИЧНА 
(геодезическое полярное расстояние; 8е0- 
детіс роіаг дїзтапсе; взеодййізспе Роіаб- 
зіапа т): див. Відхилення прямовис- 
ної лінії, 17. 

ПОЛЯРНА ВІДСТАНЬ СВІТИЛА (по- 
лярное расстояниєе светила; роіаг аїзіатсе 
оїзїаг, Роіабзгапа т де5 Ніттеїізкбгрет5 ту: 
див. Координати небесні. 10. 
ПОЛЯРНА ЗОРЯ (Полярная звезда; Ро- 
іаг5іаг; Роіат5іет т, Роіагіз )): зоря 2-Ї ве- 
личини (-От8ає Міпогіз), що міститься в 
Сузір'ї Малої Ведмедиці, приблизно в 
напрямі осі обертання Землі, і тому збері- 
гає майже незмінне положення на небі. В 
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астрономічних спостереженнях П. з. вико- 
ристовують для орієнтування астрономіч- 
ного інструмента в меридіані і для визна- 
чення широти та азимута. 10. 

ПОЛЯРНЕ СТИСНЕННЯ ЕЛІПСОЇДА 
(полярное сжатиє зллипсоида; роїіаг 5йгіп- 
Каре ої еПірзоїй; Роіагеіпзане т 4е5 ЕШр- 
50ійз п): див. Еліпсоїд земний. 17. 
ПОЛЬОВІ ГЕОДЕЗИЧНІ РОБОТИ (по- 
левьше геодезические работьх; Пеіа яеоадвііс 
угогкя; Кеїдуегтеззипе ): геодезичні роботи, які 
виконуються на місцевості. До них належать 
рекогностування, закладення центрів і 
побудовазнаків, лінійні та кутові вимірювання, 
нівелювання, топографічне знімання. 7. 
ПОМИЛКИ ПРЕДСТАВНИЦТВА 
(ошибки представительства; гергезетіа- 
Поп екгог5; КеНніег трі дег Уепігетипе р): ви- 
никають під час вимірювання ліній світ- 
ло-, радіовіддалемірами. Причиною їх поя- 
ви є те, що температуру, вологість і тиск 
під час роботи вимірюють тільки на кінцях 
лінії. А в приземному шарі атмосфери, в 
якому пролягає шлях світлового променя 
або радіохвилі між приймо-передавачем і 
відбивачем віддалеміра, ці величини не є 
сталими, а змінюються як у просторі, так і 
в часі. Оскільки Їх зміна залежить від ба- 
гатьох факторів, то передбачити значення 
П. п. з достатньою точністю практично не- 
можливо. Для одержання правильного зна- 
чення вимірюваної довжини лінії треба ма- 
ти сер. інтегральне значення метеорологіч- 
них величин вздовж усього шляху несучих 
коливань віддалеміра. Різниці між серед- 
ньоїінтегральними значеннями темпера- 
тури, атмосферного тиску і парціального 
тиску водяної пари та їх середніми значен- 
нями для кінців лінії наз. П. п. метеороло- 
гічних величин. Вони зумовлюють появу 
П. п. швидкості несучих коливань, яку ви- 
користовують під час обчислення довжини 
лінії. Значення П. п. метеорологічних ве- 
личин залежать від довжини лінії, рельєфу 
поверхні, над якою проходить лінія, наяв- 
ності або відсутності рослинності на ній, 
від погоди та клімату, періоду року, доби 
тощо. П. п. температури можуть мати зна- 
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чення 0,2-292С, атмосферного тиску 0,1- 
1,3 гПа, парціального тиску водяної пари 
0,4-2,0 гПа. При задовільних умовах їх 
значення відповідно такі: 0,5-0,77С, 0,6- 
1,3 гПа, 0,9-1,2 гПа. П. п. швидкості світла 
для задовільних умов становитиме (0,7- 
0,65)-1079у, а радіохвиль - (4,7-4,1):1079у. 
Дія П. п. на швидкість радіохвиль значно 
більша, ніж на швидкість світла, що є 
основною причиною вищої точності світ- 
ловіддалемірів порівняно з радіовіддале- 
мірами. 13. 

ПОПЕРЕДНЄ ОПРАЦЮВАННЯ ГЕО- 
ДЕЗИЧНОЇ МЕРЕЖІ (предварительная 
обработка геодезической сети; ехріогаїогу 
зигуеу оГ єеодєтіс пеїмуогК; Айзугепипя Г де5 
зеодййізспеп Меїгез п аргіогі): складається 
з перевірки обчислень журналів польових 
вимірювань і вихідних даних, уточнення 
схеми мережі, зведення виміряних величин 
до центрів геодезичних пунктів, зве- 
дення виміряних довжин ліній на площи- 
ну, отримання потрібних даних для зрів- 
новаження створеної мережі та порівняння 
вільних членів умовних рівнянь, що вини- 
кають у мережі, з їх допустимими значен- 
нями. 13. 

ПОПЕРЕЧНИЙ ПЕРЕРІЗ РУСЛА (ло- 
перечное сечение русла; спаппе! сго55-5ес- 
йоп; Онег5сіпій т ае5 ЕирЗБетіз п): площи- 
на, перпендикулярна до напряму течії по- 
току й обмежена знизу дном, з боків - уко- 
сами русла, зверху - лінією горизонту во- 
ди. 4. 

ПОПРАВКА (поправка; соттесіїоп; Ког- 
текпіоп 5, Уегфеззегипе Ї): 1) Уточнення з 
урахуванням чого-небудь. 2) Значення фі- 
зичної величини, що алгебрично додається 
до результату вимірювань для вилучення 
(компенсації) похибки; дорівнює похибці, 
але з оберненим знаком. 21. 

ПОПРАВКА В НАПРЯМ ЗА ВИСОТУ 
ПУНКТУ СПОСТЕРЕЖЕННЯ (поправка 
в направление за вьісоту пункта наблюдения; 
согтестїоп іпо аїгесійоп Їог аййиає ор обзег- 
уапіоп роїпі; Коттекіїоп Гуоп Кісійипа / уевеп 
дег Веорастипоеззтейендпе б): див. Редук- 
ційна задача геодезії. 17. 
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ПОПРАВКА В НАПРЯМ ЗА НАХИЛ 
ГОРИЗОНТАЛЬНОЇ ОСІ ПРИЛАДУ 
(поправка в направленне за наклон горизон- 
тальной оси прибора; їйіпе о іпзігитепі 
Погігота! ахіз; КісішипрзкоггеКіїоп | уереп 
дек Меівипр 4ег КіррасПзе дез Сепаїз): див. 
Редукційна задача геодезії. 17. 
ПОПРАВКА В НАПРЯМ ЗА ПЕРЕХІД 
ВІД НОРМАЛЬНОГО ПЕРЕРІЗУ ДО 
ГЕОДЕЗИЧНОЇ ЛІНІЇ (поправка в на- 
правление за переход от нормального се- 
чения к геодезической линии; сокгесіїоп іпіо 
дїгесіїоп ог тапз/еттіпа от погтаї 5есйоп 
10 яєодєтіс Іпе; КісСтмипруКогтектіоп Г уереп 
де5 (тврапя аб дек Могтаїзсіпій пасп ас 
геодійізспеп І.іпіе ): див. Редукційна за- 
дача геодезії. 17. 

ПОПРАВКА ВІДДАЛЕМІРА ПОСТІЙ- 
НА (постоянная поправка дальномера; 
сопзіані согтесіїоп ої гапве-/їпает,; Мийрипкі5- 
Коттектіоп 7 ае5 Різтапістеряенійя п): див. 
Приладова поправка віддалеміра. 13. 
ПОПРАВКА ГОДИННИКА (поправка 
часов; сіосК соггесіїоп; ЦПтКогтекіоп 5: 
див. Годинник астрономічний. 18. 
ПОПРАВКА ЗА ВІДХИЛЕННЯ ПРЯ- 
МОВИСНОЇ ЛІНІЇ (поправка за уклоне- 
ние отвесной линии; сотгесіїоп ог авуіаті- 
оп ої ріитіпе Ппе; Коггектіоп Ї мереп дег 
Іоїаругеіснипая )): див. Редукційна зада- 
ча геодезії. 17. 

ПОПРАВКА ЗА КРИВИНУ ЗОБРА- 
ЖЕННЯ ГЕОДЕЗИЧНОЇ ЛІНІЇ НА 
ПЛОЩИНІ (поправка за кривизну изоб- 
ражения геодезической линий на плоскос- 
ти; соггесіїоп ог сигуаїиге ої веодетіс Ппе 
гергезетайоп оп Пе ріапе; КоттеКіїоп Ї уге- 
зеп аег Куйттипе аег Ратутейипа Гавк вео- 
айтізспеп Ціпіе 7 ай? 4ег ЕРрепе 1): див. 
Проєкція Гавсса-Крюгера. 17. 
ПОПРАВКА ЗА ПРИВЕДЕННЯ ЛІНІЙ 
ПОЛІГОНОМЕТРІЇ ДО ГОРИЗОНТУ 
(поправка за приведение линий полигоно- 
метрии к горизонту; согтестіоп Дог гедис- 
поп оГ роїуєопотеїту Іїпез 10 Нопігоп; Ког- 
теКтіоп / дег Роіугопізіегина55ейеп | уереп 
дек Меізипе Д: обчислюють за формулою 


Поправка за приведення... 


ЛИ 
16р77 


ззя0-УР2б-р), 


де Р - довжина сторони полігонометрії; 
1 -- перевищення між її кінцевими пункта- 
ми. Здебільшого достатньо обмежитися 
першим членом першої формули (див. Ре- 
дукційна задача геодезії). 19. 
ПОПРАВКА ЗА ПРИВЕДЕННЯ ЛІНІЙ 
ПОЛІГОНОМЕТРІЇ НА РІВНЕВУ ПО- 
ВЕРХНЮ (поправка за приведение линий 
полигонометриий на уровенную повер- 
хность; сокгесіїоп ог гедисіїоп ої роїуро- 
потеїгу Ііпез 10 4аїшгепсе зигасе; Кеднк- 
поп 7 аег Роіувопізіегипеззейеп 7 ацї деп 
Меекезурієреї т): враховується у виміряну 
лінію полігонометрії для приведення її на 
рівень моря або на середній рівень міста 
(для міської полігонометрії). У першому 
випадку цю поправку обчислюють за фор- 
мулою 


або 


5» з (М, -ЮР/В 


т у 


де Н,, - Середня висота виміряної лінії над 
рівнем моря; Й - висота геоїда над еліпсо- 
їдом у місці розташування сторони; Е,, - 
середній радіус Землі ; 0 - виміряна лінія, 
приведена до горизонту. Ця поправка ві- 
д'ємна і лише для районів, розташованих 
нижче рівня моря - додатна. В другому ви- 
падку її обчислюють за формулою 


бр з, зл)-Ної0/К 


т у 


де Н, - середня висота міста (див. Редук- 
ційна задача геодезії). 19. 
ПОПРАВКА ЗА РЕДУКУВАННЯ ЛІ- 
НІЙ ПОЛІГОНОМЕТРІЇ НА ПЛО- 
ЩИНУ В ПРОЄКЦІЇ ГАВССА-КРЮ- 
ГЕРА (поправка за редуцирование линий 
полигонометрий на плоскость в проекции 
Гаусса-Крюгера; согтесіїоп ог гедиспопої 
роіуєопотеїту Іїпез оп ріапе іп те Саийз5- 
Ктивег рго)єстіоп; Кедикіїоп Г авг 5ейеп дег 
Роіувопіекипа Ган дег Санз5езсі-Ктіет'- 
зспе ЕБепе): для полігонометрії 4 кл. і ниж- 
чої точності обчислюється за формулою 
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деу,, - середня ордината лінії від осьового 
меридіана зони; А,, - середній радіус Землі; 
Р - виміряна довжина лінії, приведена до 
горизонту. Для обчислення б, значення у,, 
визначають на карті. Поправка б, завжди 
додатна і зростає з віддаленням від осьо- 
вого меридіана зони. На краю зони відно- 
сні спотворення довжин ліній можуть до- 
сягати 1/4000. Для зменшення цих спотво- 
рень міські геодезичні мережі створюють, 
як звичайно, в місцевій системі координат, 
де осьовий меридіан вибирається так, щоб 
поправками редукування ліній і кутів на 
площину можна було нехтувати (див. Ре- 
дукційна задача геодезії). 19. 
ПОПРАВКА ЗА РЕЛЬЄФ У ДРУГІ 
ПОХІДНІ ПОТЕНЦІЯЛУ СИЛИ ВАГИ 
(поправка за рельеф во вторье производ- 
нье потенциала силь тяжести; кеїїе) 
соттесіїоп іпіо ійе зесопа дегіуаїуєз оГ Пе 
якауйу роіеніїаї; Коттектіоп Г уереп ае5 Ке- 
ШеїУ п іп дег сугейе АРБіейипя 7 ає5 Рогентіа- 
Іез п): враховує вплив нерівностей рельєфу 
місцевості навколо пункту спостереження 
на положення рівноваги коромисла ва- 
ріометра гравітаційного. Вона врахо- 
вує вплив мас, що містяться вище і нижче 
рівневої поверхні точки спостереження, на 
другі похідні потенціялу сили ваги, для чо- 
го є аналітичні, графічні та механічні спо- 
соби. Для обчислення поправки за рельєф 
навколо пункту спостереження треба ви- 
конати нівелювання в радіусі 50 м із точ- 
ністю 1 см. Для зменшення впливу рельє- 
фу під час спостережень варіометри і гра- 
дієнтометри встановлюють на рівному 
майданчику або, якщо треба, вирівнюють 
рельєф навколо пункту спостереження. 6. 
ПОПРАВКА ЗА РЕЛЬЄФ У СИЛУ ВА- 
ГИ (поправка за рельеф в силу тяжести; 
геПеГсотесіїоп іпіо якамуйу; 5спугегіга/їЗКОГ- 
текіоп / улевеп дез КеПе)з п): поправка за 
вплив нерівностей рельєфу місцевості до 
спостережуваних значень сили ваги. Ця по- 
правка завжди додатна. Введення її в спос- 


Поправка... 
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тережуване значення сили ваги відповідає 
зняттю всіх мас, що містяться вище рівня 
точки спостереження і заповненню всіх за- 
падин до рівня точки. Для врахування 
впливу рельєфу місцевості треба зобразити 
його сумою елементарних тіл простої гео- 
метричної форми, гравітаційний ефект 
кожного з яких виражається аналітичною 
формулою. 6. 
ПОПРАВКА ЗА ТЕМПЕРАТУРУ ВИ- 
МІРНИХ ПРИЛАДІВ (поправка за тем- 
пературу мерньх приборов; соттесіїоп /оп 
те іетрекаїште ої теазигіпе іп5ігитепіз; 
Когтекіїоп ; уезеп де5 Тетрекаїштзвеніії5): 
обчислюється за формулою 
ді за) ВІ» 
де І, - номінальна довжина приладу; (/і В 
- термічні коефіцієнти; 7 1/ - Температури 
компарування приладу і вимірювань. 19. 
ПОПРАВКА ХОНКАСАЛО (поправка 
Хонкасало; Нопсазаїо соттесіїоп; Коттекії- 
оп Д уосп Носазаїо): величина, що не зале- 
жить від часу, а тільки від широти 
5, 70374. - Взіп'ф)мкм'є", 
де Ф - геоцентрична широта. У відповід- 
ності до рішення Міжнародної асоціації 
геодезистів (Канберра, 1979) вплив земних 
припливів треба вилучити, а П. Х. додати 
до значень прискорень сили ваги системи 
МГСМ-71. 6. 
ПОПРАВКИ ЗА ЦЕНТРУВАННЯ І РЕ- 
ДУКЦІЮ (поправка за центрирование и 
редукцию; сепіетіпе апа гедисіїоп соттесії- 
оп; Коггебліоп Г уереп аег Ехгепігігіїйтяеіе- 
теше п рі): враховують у виміряні напря- 
ми і довжини ліній коли прилад, візирна 
ціль, відбивач розташовані не над цент- 
ром геодезичного знака. Для обчис- 
лення цих поправок графічним або ана- 
літичним методом визначають елементи 
зведення. Поправку в напрями при поза- 
центровому розташуванні теодоліта обчис- 
люють за формулою 
с" - р'"|езіл( М - 6))/з. 
Поправку в напрям на візирну ціль розта- 
шовану позацентрово, тобто поправку за 
редукцію визначають за формулою 


г' я ре, зіП(М, - 0, ))/5. 


Тут е, е,; 0, 0, - відповідно лінійні та ку- 
тові елементи зведення теодоліта та візир- 
ної цілі; М - виміряний напрям з позацент- 
рово встановленого теодоліта; М, - вимі- 
ряний напрям на позацентрово розташо- 
вану візирну ціль; 5 - віддаль від теодоліта 
до візирної цілі. Поправки у виміряну від- 
даль 5 за позацентрове розташування при- 
ймопередавача і відбивача обчислюють за 
формулами: 

б. 2 -е, с050, і б, з -е, со50,. 
Тут е, та е, - лінійні елементи зведення від- 
повідно приймопередавача і відбивача, а 
8. та 0, - їх кутові елементи. 13. 
ПОРТОЛАНИ (портолань; сотраз5 
тар5): морські навігаційні карти (інша наз- 
ва компасні карти), що застосовувались у 
мореплаванні, яке інтенсивно почало роз- 
виватись ХІІ -ХМІ ст., у зв'язку з появою 
бусолі. На П. детально зображувалась бе- 
регова лінія з нас. пунктами вздовж узбе- 
режжя, гирла річок, порти, пристані. За- 
мість меридіанів і паралелей на П. показу- 
вали компасну сітку у вигляді прямих ліній, 
що перетинаються між собою, для прокла- 
дання курсу під час плавання судна на морі 
за допомогою компаса. При укладанні П. 
на пергаменті використовували грецькі пе- 
рипли. На П. були нанесені також м-би лі- 
нійні. Крім П. окремих морів, відомі їх 
збірки - атласи. П. спочатку укладали у 
містах Італії, а з середини ХІМ ст. їх стали 
виготовляти каталонські, а ще пізніше пор- 
тугальські картографи. 5. 
ПОСТ ВОДОМІРНИЙ (водомерньй 
пост; вацяіпє зіайоп; Ререї т): система з 
одного або декількох реперів, розташова- 
них на березі, та водомірної рейки, для виз- 
начення рівня води у річках та водойми- 
щах. Висоти реперів визначають з високо- 
точного нівелювання. Для безперервного 
запису коливань рівня води на П. в. вико- 
ристовують самозаписні прилади - ма- 
реографи. Спостереження на П. в. вико- 
нують у визначені моменти часу впродовж 
доби. 12. 


Потенціял відцентрової... 


ПОТЕНЦІЯЛ ВІДЦЕНТРОВОЇ СИЛИ 
ЗЕМЛІ (потенциал центробежной силь 
Земли; Багій сепітЦиваї /огсе роїепиаї; Ро- 
гепіа! паег Епагепініиваїктай ): потенціял 
сили| Еш" (х? я у ), яка виникає під час 
обертання Землі навколо осі 07 1 діє на 
одиничну масу на поверхні планети або в 
найближчому її околі. Визначається як 
Оза(х'я у2)/2, деф- кутова швидкість 
обертання Землі. 15. 

ПОТЕНЦІЯЛ ОБ'ЄМНИХ МАС (по- 
тенциал обьемньх масс; удіите угеіяйі ро- 
тетиаї; Удіитепроіепіаї п): наз. інтеграл 


У(х у, з ПЬЮ ката, 


Пор 


або уеруарЯт дода 
т г т г 

де т - область, обмежена поверхнею С і 
заповнена масами речовини з густиною б; 
Гор-- відстань міжточкою 0(51,0)Є (7-0) 
іточкою Р(х, у, 2): якщо РЄ т, то формули 
описують внутрішній потенціял Й, ТОЧ- 
ніше, потенціял на внутрішню точку, якщо 
Р'є т, то -зовнішній У, Двостороння по- 
верхня с є поверхнею Ляпунова. Допус- 
кається, що густина б належить класу С), ., 
або є кусково-неперервною б є 12; у точках 
неперервності б зат(/ат, де ат - ди- 
ференціял маси. Потенціяльна функція 
У зУ(Х, у, 2) задається за допомогою по- 
трійного інтеграла, який залежить від коор- 
динат точки Р(Х, у, 2), як параметрів. У ви- 
падку внутрішнього потенціялу Й; Цей 
інтеграл є невластивим; у будь-якій точці 
Р т підінтегральна функція, власне 1/г, 
перетворюється на нескінченність. Але, 
якщо густина б є функція, обмежена в 
(т - с), то об'ємний потенціял є функція 
неперервна у всьому просторі і регулярна 


на нескінченності, тобто ШштУ -б; 
рез 


т дУ/др «0, де р - радіус-вектор точки 


р-зо 
Р від довільного початку; тобто при 
Р(х, у, 2) -З со об'ємний потенціял прямує 
до нуля не повільніше, ніж 1/0. П.о. м. 
можна оцінювати. Потенціял тіла довіль- 
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ного об'єму на будь-яку точку менший за 
потенціял сфери такого ж об'єму на її 
центр: У(Р) « 2лб у В), де В - радіус сфери, 
рівновеликої за об'ємом тілу 7; б н--найбіль- 
ша густина тіла. Якщо густина 6 Є Спиду 
то перші похідні П. о. м. / - И(х, у, 2) непе- 
рервні; вони обчислюються диференцію- 
ванням підінтегральної функції, а тому 
проєкції сили ньютонівського притягуван- 
ня при переході через поверхню С тіла, яке 
притягає, не мають розриву. 

Другі похідні П. о. м. тіла, густина якого 
задовольняє умові Гельдера-Ліпшіца, не- 
перервні як зовні, так і всередині тіла, але 
вони мають розрив при переході через його 
поверхню. Зовнішній потенціял задоволь- 
няє рівняння Лапласа ДУ,,, с: 0, тобто в 
будь-якій замкнутій області зовні тіла він 
є гармонічною функцією; внутрішній по- 
тенціял - рівняння Пуассона ДУ, 2 476. 
Для П. о. м. інтеграли від добутку густини 
тіла б на довільну гармонічну функцію Н 
всередині С виражаються через значення 
потенціялу і його похідної по нормалі п на 
поверхні Є: 


1 ду дн 
бнаг а-ч-ЦНонУ Ма. 
дат оч о 


Такі інтеграли наз. стоксовими постійни- 
ми певного тіла. При Н - І справджується 


формула Гавсса - 4ЛМ с грав, яка ви- 
з дп 


ражає масу М тіла через значення нор- 
мальної похідної його потенціялу. 15. 

ПОТЕНЦІЯЛ ПОДВІЙНОГО ШАРУ 
(потенциал двойного шара; аоифіе Іауек 
роіепіаї; Роіетіа! п 4Фег Рорреїзспісіи 5: 
подвійним шаром наз. граничне положення 
(при й -» 0) двох простих шарів, розташо- 
ваних на паралельних поверхнях (на від- 
стані й - по нормалі між ними), з елект- 
ричними зарядами у відповідних точках, 
однаковими за абсолютною величиною, 
але протилежними за знаком. При цьому 
допускають, що при /; -» 0 величини за- 


рядів| 4 |З с», алетак, що ПтНм з сопзі зу. 
п-зд 


Потенціял притягання 


Величину У наз. моментом або густиною 
подвійного шару. П. п. ш. задається однією 


із формул: 
9 (1 
є, ш- -ч 7 - 
У"(Р) 28 о; 





У"(Руз |у бОуваш. 
с " ? 
У"Руж 2 древа мо б 4оз, 


с 


» ха г 5 

У цих формулах и - нормаль до поверхні 
С, яку вибирають так, щоб стрілка її до- 
датного напряму була з того боку поверхні 
с, на якій розташовані додатні заряди; 
г З Гор 0(5,1,6)є б, а Р(х, у, 2) - довільна 
точка простору; Ф - кут між додатним на- 
прямом нормалі п до поверхні Є і прямою 
ОР. У третій формулі П. п. ш. У " записаний 
у вигляді суми проєкцій на осі координат 
сил притягання трьох простих шарів (кож- 
ний на с) з густинами у со5(х, п), У СО5(У, п), 
у сох(2, п) відповідно. Подвійний шар мож- 
на також наз. дипольним шаром, оскільки 
деколи його визначають як такий шар на 
с, елементами якого є диполі зі змінним 
моментом У, розташовані на поверхні С. 

У довільній точці Р простору поза поверх- 
нею с, наякій є подвійний шар, потенціял 
У" цього шару має певне остаточне зна- 
чення, яке змінюється неперервно при пе- 
реміщенні цієї точки, за умови, що вона не 
потрапляє на сам шар. Поза шаром цей по- 
тенціял гармонічний (отже, має неперер- 
вні похідні всіх порядків, які теж будуть 
гармонічними функціями) і регулярний у 
нескінченності, де він прямує до нуля не 


д новий дано рот) у 


менш швидко, ніж у р?, При переході точ- 
ки Р, що притягується, крізь шар, потенціял 
У" має розрив: його пряме значення не збі- 
гається з граничними; величина розриву (у 
випадку шару на зімкнутій поверхні) ста- 
новить лу, а пряме значення дорівнює се- 
редньому арифметичному із двох гранич- 
них. 15. 
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ПОТЕНЦІЯЛ ПРИТЯГАННЯ (потен- 
циал притяжения; айтастіоп ротеніїаі; Ап- 
гіепипезротепііа! п): у теорії фігури Землі 
це потенціял сили притягання одиничної 
маси в довільній точці простору всією ма- 
сою планети Земля (див. Потенціял 
об'ємних мас). 15. 
ПОТЕНЦІЯЛ ПРОСТОГО ШАРУ 
(потенциал простого шара; рогепіа! ої 
зітріє Іауег; Роїеніаі п 4ег еїп/аспеп 
Зспісіи Д: поверхневий потенціял у вигляді 
У"Руз | НЕО. 
с Го? 
де гер ОС т, б)є с, а точка Р(х, у, 2) 
може займати в просторі довільне поло- 
ження; ш ПО) - густина поверхневого 
розподілу мас на Є, що є нечим іншим як 
густиною простого шару. Потенціял 
У"я И"(х,у,2) простого шару неперервної 
густини И, розташованої на поверхні Ля- 
пунова с, функція обмежена і неперервна 
в просторі поза простим шаром. Вона є там 
гармонічною (значить, має неперервні по- 
хідні будь-якого порядку), регулярною на 
нескінченності. У кожній точці поверхні 
с, незважаючи на те, що 1/" перетворю- 
ється на нескінченність, потенціял має 
скінченне значення. Для потенціялу шару 
і його похідних розрізняють їх прямі зна- 
чення, тобто ті, які вони мають на шарі, і 
граничні, тобто ті, яких вони набувають, 
наближаючись до шару з одного чи іншого 
боку. Прямі значення потенціялу простого 
шару дорівнюють його граничним значен- 
ням. Похідні першого порядку П. п. ш. з 
неперервною густиною, розташованого на 
замкнутій поверхні Ляпунова 0, 
неперервні як зовні с, так і всередині її; 
але при перетині шару вони розриваються. 
Переходячи із внутрішньої області в зов- 
нішню похідна одержує приріст, що ста- 
новить Али (Що - густина шару в точці пе- 
ретину поверхні). Пряме значення похідної 
по нормалі потенціялу простого шару до- 
рівнює середньому арифметичному із її 
двох граничних значень (по зовнішній і 
внутрішній нормалях). 15. 


Потенціял... 


ПОТЕНЦІЯЛ СИЛИ ВАГИ (потенциал 
силь  тяжести; язгауйу роіепііаі; Рогепіїаі 
п ек 5спиметкгай Д): визначається сумою 
потенціялу притягання і потенція- 
лу відцентрової сили Землі. 15. 
ПОТЕНЦІЯЛ СИЛИ ВАГИ НОРМАЛЬ- 
НИЙ (нормальньій потенунал силь тяжес- 
ти; погтаїі огауйу рогепіїаі; Могтарогетіа! 
п дек 5спулегктай Д: допоміжний потенціял, 
значення якого дуже близьке до реального 
потенціялу сили ваги.Затакий П. с. в. н. 
приймають потенціял еліпсоїда обертання, 
маса якого дорівнює масі Землі і який обер- 
тається з такою ж кутовою швидкістю, як і 
реальна Земля. Визначення П. с. в. н.грунту- 
ється на Стокса теоремі. 6. 
ПОТЕНЦІЯЛ ТОЧКОВИЙ (потенциал 
точечнькй; роїпі роїгепііаї; РипКаротепіїаі п): 
потенціял И(Р) у точці Р(Х, у, 2) поля при- 
тягання, який створюється за законом все- 
світнього тяжіння матеріальною точкою з 


масою т, що є в т. 0(2,7,6): 
У(Р) є И(х,у,х) атм. 


Віддаль » відлічують від т. 0: 


РИ ПР РИ ОРГ СИ 


У нескінченності (/ - 9 со) потенціял дорів- 
нює нулеві. Т. О (джерело поля) є особ- 
ливою точкою поля, і в ній потенціял не 
визначений. В усьому просторі, крім т. 0, 
потенційна функція неперервна, гармо- 
нічна (ДУ « 0) і має такі ж похідні всіх по- 
рядків. Фізичний зміст П. т. у будь-якій т. 
Р простору У(Р) означає роботу, яку треба 
виконати проти сил поля, щоб одиничну 
масу перенести із певної точки поля в не- 
скінченість. 15. 

ПОТРАПЛЯННЯ ВИПАДКОВОЇ ВЕ- 
ЛИЧИНИ В ІНТЕРВАЛ (попадание слу- 
чайной величинь в интервал; Пі оГтапаот 
тарпйшаєе іп ініекуаї; Теебеп п аег Хиіаї!- 
агдз5е Гіп Іншегуаї п): ймовірність потра- 
пляння величини випадкової (ЙПВВ) 
у заданий інтервал (а, В), обчислюється 
за формулою 

Ра «х« В) - Е(В)- К(а), 
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або 
В 
Ра «х« Вуз | 009409 й 


де К(х) - щільність розподілу, Дх) - 
функція розподілу, тобто ЙПВВ в ін- 
тервал ((, В) дорівнює приростові функції 
розподілу в цьому інтервалі. Якщо И/ - В, 
то 
Ріа«х«В)-б, 

тобто ЙПВВ у точку дорівнює нулеві. 20, 
ПОТСДАМСЬКА ГРАВІМЕТРИЧНА 
СИСТЕМА (потсдамская гравиметри- 
ческая система; роїздат ягауітеїтіс 5у5- 
тет; ргамітеїівспезв Рогзаатузузієт пу: 
складається з мережі національних граві- 
метричних вихідних пунктів усього світу, 
віднесених до гравіметричного пункту в 
Потсдамі, для якого нім. гравіметристи 
Кюнен і Фуртвенглер (1906) за допомогою 
обертальних маятників виміряли абсолют- 
не значення прискорення сили ваги. 
Цей пункт було прийнято за Світовий ви- 
хідний гравіметричний пункт, а гравімет- 
рична система, у якій всі вимірювання від- 
несені до абсолютного пункту в Потедамі, 
- ГП. г. с. Світовий гравіметричний вихід- 
ний пункт розташований у північно-схід- 
ному куті маятникового залу Потсдамсь- 
кого геодезичного ін-ту, координати якого 
В - 52922326" М, І, - 3904"06"Е, Н - 86,4 м. 
Прискорення сили ваги в цьому пункті 
8 - 98127443 мГал. 6. 

ПОХИБКА (погрешность; екгок; Кеп- 
іек т): алгебрична різниця між результатом 
вимірювання і дійсним значенням вимірю- 
ваної фізичної величини. Розрізняють по- 
хибку абсолютну, похибку випадко- 
ву, похибку систематичну таїн. 21; 14. 
ПОХИБКА АБСОЛЮТНА (абсолютная 
погрешность; абзоїціе екгог, абзоішег Еер- 
іег т): син. похибка істинна вимірювання 
-різниця Д між виміряним /та точним зна- 


ченням Х якоїсь величини: АД -/- Х. По- 
хибку середню квадратичну, похиб- 
ку середню, похибку ймовірну та 
похибку граничну наз. П. а. 14. 


Похибка... 
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ПОХИБКА ВИМІРЮВАЛЬНОГО ПРИ- 
ЛАДУ АБСОЛЮТНА (абсолютная по- 
грешность измерительного прибора; аф5о- 
іше егрок ОЇ теазиметепні демісе; абзоїшег Кеп- 
Іег т дез Меззвекіїз п): похибка абсо- 
лютна вимірювального приладу; виража- 
ється в одиницях вимірюваної вели- 
чини. 21. 

ПОХИБКА ВИПАДКОВА (случайная 
ошибка; гапаот (ассідетаї) екгог; ги) ййїі- 
зег Кешег т): похибка, яка задовольняє 
властивості випадкових похибок. 
П. в. підкоряються нормальному зако- 
нові розподілу з математичним спо- 
діванням, що дорівнює 0, П. в. є в усіх 
вимірюваннях, і вилучити їх неможливо, 
але послабити їх вплив на результат вимі- 
рювання можна проведенням додаткових 
(багаторазових) вимірювань. Відхилення 
результатів окремих вимірювань від надій- 
нішого значення вимірюваної величини, 
яку отримують із математичного опрацю- 
вання (напр., середнє арифметичне зна- 
чення), наз. флуктуаціями вимірювань. 20. 
ПОХИБКА ВІДЛІКУ (погрешность 
отсчета; екгок о, кеадіпе; АБіезегепіег т): 
похибка результату вимірювання, зу- 
мовлена недостатньо точним відлічуван- 
ням показів засобів вимірювання. 21. 
ПОХИБКА ВІДНОСНА (относительная 
ошибка; геіаїйує екгок; геіаїїуек КеНіетг т): 
відношення 1/М модуля похибки абсо- 
лютної 4Ї, до середнього значення вимі- 
рюваної величини /.. Часто подається у виг- 
ляді правильного дробу, в чисельнику яко- 
го є одиниця, а в знаменнику число, отже: 
ММ з 4Р/.. 20. 

ПОХИБКА ГЕОМЕТРИЧНОГО З3В'ЯЗ- 
КУ (ошибка геометрической связи; 80- 
теїпіс соппесііоп етгог; ЕеНіег дег веотеїті- 
зспеп Уегфіпаипе Д: характеризує точність 
передавання довжини сторони в мережі 
тріангуляції, П. г. з. трикутника наз. вираз 


0 «(2/3 сів ак сів В --сівогсіяВ), 
де (ї - кут, який лежить у трикутнику на- 


впроти сторони, яку визначаємо, акут В - 
навпроти вихідної сторони. У рівносторон- 


ньому трикутнику ця величина дорівнює 
2/3. Сума П. г. з. трикутників ряду тріан- 
гуляції характеризує якість Його геомет- 
ричної побудови. 13. 

ПОХИБКА ГРАНИЧНА (предельная 
ошибка; фоипаагу етог; Степг/еНіег т, Ма- 
хітаеНіег т): найбільше значення похиб- 
ки випадкової за даних умов вимірю- 
вань. Питання про величину П. г. теоретич- 
но точно не обгрунтоване. Раніше гранич- 
ну похибку Д,, приймали втричі більшою за 
сер. кв. похибку, Д,, 7 Зт, тепер: Д,, 7 2,3т 
або навіть Д., 7 2т. 7. 

ПОХИБКА ГРУБА (грубая ошибка; ятеаї 
(арресіафіе) екгок; рго55етг ЕеНіег т): вели- 
чина, яка виникає в результаті неакуратно- 
го проведення вимірювального процесу і 
значно перевищує встановлені допуски. 
Визначається переважно проведенням пов- 
торних вимірювань або іншою методикою 
вимірювань. 20, 

ПОХИБКА ЗАОКРУГЛЕННЯ (ошибка 
округления; коцпа-о|Гекпог; АБгипайпез/ен- 
іег т): похибка випадкова, що виникає 
внаслідок заокруглень чисел під час обчис- 
лень. Максимальне значення П. з. дорів- 
нює 0,5 останньої, залишеної в числі зна- 
чущої цифри. П. з. підкоряється рівномір- 
ному закону розподілу. 20. 

ПОХИБКА ЗАСОБУ ВИМІРЮВАНЬ 
АДИТИВНА (аддитивная погрешность 
средства измерений; аддйіує енкгог 0 теа- 
зигетепі теап5, адйіуег Кепіег т ае5 Мез- 
зтіпеїз п): складова похибки система- 
тичної засобу вимірювання, однакова для 
всіх діапазонів вимірювань і незалежна від 
значення величини, яка відповідає вхідному 
вимірювальному сигналу. 21. 

ПОХИБКА ЗАСОБУ ВИМІРЮВАНЬ 
МУЛЬТИПЛІКАТИВНА (мультипли- 
кативная погрешность средства измере- 
ний; тийпріїсаїує еток 0) теазигетепіз 
теап5; Мийіріех/еніег т дез Меззтіпеїз п): 
складова похибки систематичної за- 
собу вимірювань, яка змінюється пропор- 
ційно значенню виміряної величини. 21. 


Похибка... 


ПОХИБКА ІНТЕРПОЛЯЦІЇ АНОМА- 
ЛІЙ СИЛИ ВАГИ (ошибка интерполяции 
аномалий силь  тяести; еугок о/ іпіегро- 
іайоп оГякауйу апотайез; Еепіег т дег Апо- 
тайепітшегроіатоп Гавг 5спугенктай Д): сер. 
кв. різниця інтерпольованого на карті і ви- 
міряного в контрольних точках, які не вра- 
ховують під час побудови карти, значень 
аномалії, яку обчислюють за формулою 


Аа В) 
З ГУ яш. 7 281) 
п 


де ДЗ нт - інтерпольоване значення ано- 
малії сили ваги; Дя; -виміряне значен- 
ня цієї аномалії в точці з номером і; п - 
кількість точок. Похибки інтерполювання 
Е наз. повними похибками інтерполюван- 
ня. Якщо вилучити похибки т вимірюван- 
ня, то одержимо чисту похибку інтерполя- 


ції Е'- ЧЕ? -т? . Похибки вимірювання 
сили ваги т у двічі-тричі менші від чистої 
похибки інтерполяції. б. 

ПОХИБКА ІСТИННА ВИМІРЮВАН- 
НЯ (истинная ошибка измеренця; ікие (ге- 
а) еукок 0) теазикетепі; угайтег Мезз/еП- 
Іег т): див. Похибка абсолютна. 20. 
ПОХИБКА ЙМОВІРНА (вероятная 
ошибка; ргобабіе екгок; улапгусНеіпіїспег 
Кебіег т): похибка, яка лежить в середині 
ряду, в якому похибки розташовані за зрос- 
танням їх абсолютних значень. П. й. - один 
із основних критеріїв теорії похибок 
вимірювань. 20. 

ПОХИБКА МЕТОДУ ВИМІРЮВАНЬ 
(погрешность метода измерений; екгог ої 
теазикетепі тео; КеНіег т дег Меззте- 
Тоде ): похибка результату вимірюван- 
ня, зумовлена недосконалістю прийнятого 
методу вимірювань. 21. 

ПОХИБКА НОРМОВАНА (нормирован- 
ная ошибка; погтаїїігафбіе етггог; погтієпег 
КеНіег ті): відношення величини випадко- 
вої похибки Д, до сер. кв. похибки т; 
, - Д/т.7. 

ПОХИБКА ПЕРЕДАЧІ РОЗМІРУ ОДИ- 
НИЦІ (погрешность передачи размера 
единиць; екгог іп ігап5/ек оГипії зіге; Кеп- 
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Пп 


іег т дег Мафеіппейзйбегігавипе б): по- 
хибка результату вимірювання, яку одер- 
жано під час передачі розміру одиниці (міс- 
тить невилучені систематичні похибки, ви- 
падкові похибки методу і засобів передачі 
розміру одиниці). 21. 

ПОХИБКА СЕРЕДИННА (серединная 
ошибка; теап егтог): значення ймовірної 
похибки, отримане із розташування похи- 
бок у рядза зростанням їх абсолютних ве- 
личин. Якщо кількість вимірювань непар- 
на, П. с. дорівнює похибці, яка є в середині 
ряду, а при парній - середньому із абсо- 
лютних значень двох похибок, розташова- 
них у середині ряду, 7. 

ПОХИБКА СЕРЕДНЯ (средняя ошибка; 
ауегаве екгог; тініеге КеНніег т, дитсіп- 
зсплішіспег ЕеНіег т): величина 0, що до- 
рівнює сумі модулів похибок вимірів /,, по- 
діленій на їх кількість п, так що 0 « || Д П/п. 
Якщо похибки вимірювань розподіляю- 
ться занормальним законом, то спра- 
ведливе співвідношення між П.с.іт- 
похибкою середньою квадратич- 
ною: 0 - Ат/5. 20. 

ПОХИБКА СЕРЕДНЯ КВАДРАТИЧНА 
(средняя квадратическая ошибка; теап- 
здчате еггог; тійетег Кейіег т, 5їапдаті- 
абугіспипя )): корінь квадратний із суми 
квадратів похибок випадкових, поділе- 
ної на Їхню кількість. Якщо відомі істинні 
похибки Д, виміряної величини, то П. с. к. 


обчислюють за формулою т А АЧИп , де 
п--кількість вимірювань. Якщо відомі від- 
хилення У, с 1, - І, виміряних величин від 
середнього арифметичного /, обчис- 
леного з цього ряду вимірювань, то 


та НЄ - 1) (формула Бесселя) П. 


с. к. є одним із основних критеріїв оцінки 
точності ряду вимірювань (дискретних ве- 
личин) у теорії похибок вимірю- 
вань. 20. 

ПОХИБКА СЕРЕДНЯ КВАДРАТИЧНА 
ВИРІВНЯНИХ ЗНАЧЕНЬ АРГУМЕН- 
ТІВ (средняя квадратическая ошибка 
уравненньх значений аргументов; теап 


Похибка... 


здчаге еркок 0/ адіизіей агентепі уаїнез; 
Запданафмеіспипя Г авг уетвіеісітеп Атви- 
тепіепуєетіе т рі): похибки середні 
квадратичні вирівняних значень аргу- 
ментів обчислюються за формулами 


т; -и/ ГР. ./-1,2,..Кй-похибка 
середня квадратична одиниці ваги. 
Ваги вирівняних значень аргументів Р.; 
можна обчислити через вагові коефі- 


цієнти 0: Р. 7/0; Р, 72/02); ...; 


Ро Ок 20. 

ПОХИБКА СЕРЕДНЯ КВАДРАТИЧНА 
ЗАГАЛЬНОЇ АРИФМЕТИЧНОЇ СЕРЕ- 
ДИНИ (средняя квадратическая ошибка 
общей арифметической серединь; теап 
зднаке екгог 0 яєпега! агійтетс теап; 
Згапданафуєіспипе 7 дез агіййтетізспеп 
Міпеїз п): величина М, яка характеризує 
точність загальної арифметичної 
середини, отриманої з ряду нерівноточ- 
них вимірювань; обчислюється за форму- 
лами: 


м зріє АДРУУ (п - ПІ рі, 
де |-похибка середня квадратична 
одиниці ваги; У-- відхилення від загаль- 
ної арифметичної середини; ру, ро, Рг 
ваги вимірювань. 20. 
ПОХИБКА СЕРЕДНЯ КВАДРАТИЧНА 
ОДИНИЦІ ВАГИ (средняя квадратиче- 
ская ошибка единиць веса; теап 5диаге 
екног ої уреїяні ипії; Сеуліснізеіплейз/епіст 
т): величина (1, яка характеризує точність 
такого вимірювання, вага якого дорівнює 
одиниці. Розрізняють такі випадки обчис- 
лення И: 
1) під час визначення ваг р; за сер. кв. по- 
хибками вимірів т;: 


2. 

раю ке рт; 

2) якщо відомі сер. кв. похибки т, і вагир; 
однорідних вимірів: 


паші різ онио)п» 


Ніятьр; 
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де п - кількість вимірів; 
3) якщо відомі істинні похибки У, величин, 
незалежно виміряних, з вагами р; 


14 У 
2УрИ і 


П ізі 


и- 


4) якщо відомі нев'язки Й/, обчислені як 
функції результатів вимірювань: 


1 п 
ие ори ; 
П ізі 


5) якщо відомі ваги р; і відхилення Й, вимі- 
ряних величин від їх середнього ариф- 
метичного: 


иа УрУ"(п-Ю, 


де(п - Ю)-кількістьступенів вільності 
виміряних величин. 20. 

ПОХИБКА СЕРЕДНЯ КВАДРАТИЧНА 
ОДИНИЦІ ВАГИ В КОРЕЛАТНОМУ 
МЕТОДІ ВИРІВНЮВАННЯ (средняя 
квадратическая ошибка единиць веса при 
коррелатном методе уравнивания; теап 
здиаге ентог оГугеіяні ипії оп соргеіаїує те- 
Той оГадйизітепі; СеуліспізеіппейурНіег т 
іп Диз8іеіспипя Гуоп Коотгеіаїептетоае п): 


обчислюється за формулою ше |РИ/ЙУг, 


де Й, - шукана поправка до результатів ви- 
мірювань; р, - вага виміру; г - кількість 
рівнянь умовних або кількість додатко- 
вих вимірювань. 20. 

ПОХИБКА СЕРЕДНЯ КВАДРАТИЧНА 
ОДИНИЦІ ВАГИ В ПАРАМЕТРИЧНО- 
МУ МЕТОДІ ВИРІВНЮВАННЯ (сред- 
няя квадратическая ошибка единиць веса 
при параметрическом методе уравнива- 
ния; теап 58наге енкгог о угеївні ипії оп ра- 
гатеїгіс теїйод оГайизітепі; Сеуліспізеїп- 
Пейз/еНіег т іп Аизвіеіспипя Гуоп Рагате- 
тегзтетоає п): обчислюється за формулою 


нАЧРУ У |(п-Ю , де р,- вага виміру; 
У, - поправка у виміряні значення функцій; 


п - кількість рівнянь похибок; К- 
кількість невідомих параметрів. 20. 
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ПОХИБКА СЕРЕДНЯ КВАДРАТИЧНА 
СЕРЕДНЬОГО АРИФМЕТИЧНОГО 
(средняя квадратическая ошибка среднего 
арифметического; теап 5диаге етгог оГагі- 
Штеїйс теап; 5гапдаатаРриуєіснипея | ас5 
агйптеїгізспеп Міпеїз п): обчислюється за 


формулою М «тт/п ь де т - похибка 
середня квадратична одного вимірю- 
вання; п - кількість вимірювань, з яких 
одержано середнє арифметичне, тобто 


Му п разів менша від сер. кв. похибки 
одного вимірювання. 20. 

ПОХИБКА СЕРЕДНЯ КВАДРАТИЧНА 
ФУНКЦІЇ (средняя квадратическая ошиб- 
ка функции; теап здиате егпог о ипстіоп; 
ЕКипііопзутапаатаРфугіснипе )): величина, 
яка характеризує точність деякої функції 
ЕК з Е(х, Хор зх, )- Якщо аргументи х; ви- 
міряні рівноточно і похибки вимірювань 
некорельовані, то П. с. к. ф. дорівнює: 


ті з (9Е/дх,) ті - (дЕ/дх,) тік 
жен (9Е/дх, У ті, 


або ті з У (9Е/дх, т), 

Тут дЕ/дх, - частинні похідні. 

Якщо К з К(х,Хоз.-зХ,) - Функція вимі- 

ряних значень аргументів із похибками 

середніми квадратичними ті, т», ... 

т, і коефіцієнтами кореляції пу, /і» 
з Гу» ТО П. с. к. ф. обчислюється за фор- 

мулою 


ту з (9Е/дх,) ті - (9Е/дх,) ті ч 
-...к (9Е/дх, У ті з 


ж дьтт, (9Е /дх  (дЕ/дх» ) -к.... 20. 


ПОХИБКА СЕРЕДНЯ КВАДРАТИЧНА 
ФУНКЦІЇ ЗРІВНОВАЖЕНИХ ВЕЛИ- 
ЧИН (средняя квадратическая ошибка 
функции уравненнькх величин; теап 5дцате 
екгог о Дипспоп оГаайизіед маїнез; Зтапааті- 
абугіспипе Д асг КипКтіоп Ї аск анзєевіеі- 
спепег Уете т рі): обчислюється за фор- 


мулою те «УР ,дей - похибка се- 
редня квадратична одиниці ваги; Р; 
- вага функції, 20. 
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ПОХИБКА СЕРЕДНЬОГО АРИФМЕ- 
ТИЧНОГО (ошибка среднего арифмети- 
ческого; екгок о агійтеїс теап; Кепіег т 
дез агітетізспеп Міпе! п): різниця Д, між 
середнім арифметичним /., та істинним 
значенням Х виміряної величини, тобто 
Дт Їь-Х. 20. 

ПОХИБКА СИСТЕМАТИЧНА (гсисте- 
матическая ошибка; 5узіетаї!іс ектог; 5у5- 
тетапйуспег ЕеНіег т): величина (похибка 
вимірювання), яка впливає на результат 
вимірювання з одним знаком (напр., по- 
хибка компарування вимірної стрічки). 
П. с. небажані і виявити їх можна тільки 
добором спеціальних методик і дослід- 
жень. Під час повторних вимірювань ве- 
личина П. с. буде зберігатися сталою, якщо 
будуть зберігатися умови, що породжують 
її виникнення. П. с. не мають компенса- 
ційних властивостей і їх потрібно виявляти 
та вилучати із результатів вимірювань уве- 
денням поправок або відповідно розробле- 
ними способами вимірювань. П. с. можуть 
мати і змінний характер - це т. зв. періо- 
дичні похибки. 20. 

ПОХИБКИ ВИМІРЮВАНЬ (погрешнос- 
ти измерений; теазигіня еког5; Мезх|еп- 
Іег т рі): відхилення результату вимірю- 
вань будь-якої величини від її істинного 
значення. П. в. виникають під час будь-яких 
вимірювань унаслідок змін різних чинни- 
ків, що впливають на результат вимірюван- 
ня та які неможливо враховувати у кожно- 
му конкретному випадку. Такими чинника- 
ми є прилад, об'єкт вимірювання, органи 
чуття спостерігача, зовнішні умови тощо. 
Вплив цих чинників зумовлює різниці як 
між результатами вимірювань, так і між ни- 
ми іїх точними значеннями. За характером 
дій перелічених чинників П.в. поділяють 
на: похибки грубі, похибки систе- 
матичні та похибки випадкові. Знак 
П. в. встановлюють за правилом: виміряне 
значення мінус істинне. Для оцінки точно- 
сті одного вимірювання використовують 
формули для похибок середніх квад- 
ратичних, або похибок відносних. 20. 


Похибки... 
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ПОХИБКИ МЕХАНІЧНИХ ПЕРЕДАЧ 
(ошибки механических передач; екгог5 ої 
тесНапісаї ігапутіззіоп; Еепіег трі дег те- 
срапізспеп ОБепітавите Р: 

гвинта -- люфт між гвинтом та гайкою, роз- 
тяг та стискування гвинта, періодичні по- 
хибки нанесення гвинтової нарізки, осьо- 
ве биття гвинта у вальницях; 

трибових коліс - ексцентриситет між віс- 
сю обертання триба і центром його почат- 
кового кола, неточність виготовлення зуб- 
ців коліс, люфт трибового зачеплення; про- 
сторових суставів - неперетин просторо- 
вих осей, пов'язаний з похибками приве- 
дення в робоче положення сустава. Для фо- 
тограмметричних приладів допуск стано- 
вить близько 0,002 мм. 8. 

ПОХИБКИ ПОЛОЖЕННЯ КІНЦЕВОЇ 
ТОЧКИ ПОЛІГОНОМЕТРИЧНОГО 
ХОДУ (ошибки положенця конечной точ- 
ки полигонометрического хода; тізрозійі- 
оп5 оГТе |їпа! роїпі о/Пе огоипа-зигуеуіїпе 
ікауекзе; Розійопу/еНіег дс5 Епарипкіз т де5 
Роіузопгизез п): похибки середні 
квадратичні координат кінцевої точки 
ходу полігонометричного: 


ті 


п315 
М? атуп ІЙ от 


3 
якщо хід витягнений рівносторонній, у ку- 
тах не врахована нев'язка; 

2 
тв 2п -3 
п 
р 12 
якщо хід витягнений рівносторонній, кути 
виправлені; 


М'яатітя 


2 
2 ги П"ВОг2 
Му ериуно у ау 
р 
якщо хід зігнений, кути не виправлені; 
ті 
2 г,2 В гр? 
Му є|таін- 5 І.) 
р 
якщо хід зігнений, кути виправлені; 
м? атіжті , т, тут, 


2 тв па 3 
ті шоб 
р 12 





якщо хід витягнений і рівносторонній; 
2 
т 
2 гуд але? 24178 
т; з | тя со5" а)ч Пре 


т 
2 2 а? 21228 
ту 2 | т5 віп" 2--1671-5 
р 
якщо хід зігнений рівносторонній. 
Тут т, т,, М - сер. кв. похибки (поздовж- 
ня, поперечна і сумарна); ту, Та - Сер. кв. 
похибки вимірювань сторони і кута; п - 
кількість сторін; /, - замикальна поліго- 


нометричного ходу; они 22 - суми 
квадратів координат центральних; 11 
Є - центральні координати; Ох - кут між 
біжучою стороною і замикальним ходом, 
р" « 206265". 19. 

ПОХИБКИ ФОТОГРАММЕТРИЧНИХ 
ПРИЛАДІВ (ошибки фотограмметри- 
ческих приборов; рпоіозгаттеїніса! іпзіти- 
тепі етгог5; ЕеНіег т рі аег богоргаттеїгі- 
зспеп Секіїеп п рі): виникають унаслідок 
похибок виготовлення деталей та їх зби- 
рання, силових навантажень на деталі Й 
вузли та їх перерозподіл в процесі експлу- 
атації приладу, температурних змін, заб- 
руднення та фізичного зношення деталей, 
аберацій оптичних систем. За характером 
дії поділяються на систематичні та випад- 
кові. Для усунення джерел похибок розроб- 
лено низку заходів, включаючи систему 
контролю за якістю виготовлення деталей, 
збирання окремих вузлів і механізмів, пе- 
ревірка їх функціонування в приладі та ін. 
Завершенням сукупності цих дій є дослід- 
ження інтегральної точності приладу. Роз- 
роблено декілька методик, найпоширені- 
шою серед яких є методики з використан- 
ням контрольних сіток та контрольних пла- 
стинок - макетів знімків. Сумарна точність 
приладу - відхилення теоретичного резуль- 
тату (отриманого на основі строгих мате- 
матичних залежностей) від виміряної ве- 
личини (безпосередньо на приладі). Порів- 
няння даних дає змогу об'єктивно оцінити 
придатність приладу для практичної робо- 
ти. 8. 


Похибки... 


ПОХИБКИ ФОТОЗОБРАЖЕННЯ (оши- 
бки фотоизображения; екгог5 ої рйоїо- 
ітаєе; ЕеНіег трі дез Віїдез п): виникають 
через відхилення реальної системи, яка 
формує фотозображення (фотознімок), від 
ідеальної; систематичні П. ф. описують- 
ся детермінованими математичними мо- 
делями, до них належать дисторсія фото- 
матеріалу і невирівнювання плівки в пло- 
щину; випадкові П. ф. спричинені дією ви- 
падкових факторів і описуються стохастич- 
ними моделями. Сумарний вплив випадко- 
вих та систематичних П. ф. спричиняє де- 
формацію моделі об'єкта, побудованого зі 
знімків. Для усунення цього негативного 
явища в теорії і практиці фотограмметрії 
опрацьовані різні методи, (напр., вирівню- 
вання фототріангуляції з використанням 
опорних точок). 8. 
ПОХІДНА ПРОПОРЦІЯ (производная 
пропорцня; дегіуеай ргоропіїоп; АБіейип85- 
уегпіййтіз п): пропорція, що є наслідком 
пропорції а/Б с: с/а. Додавши (або відняв- 
ши) до обох частин рівності одиницю, ма- 
тимемо 

(аж) є (с ка)/а. 
Використовується в геодезії, напр., у роз- 
в'язуванні задачі Потенота. П. п. може 
мати і такий вигляд: 

(аж вУ/(а- Б) е(с-а)/(с- а). 19. 
ПОХІДНІ ІЗОХРОННІ (изохроннье 
производнье; ізосПпгопоцз Фегіуаїіує; 
ізоспгопе АБбіейипе Д: матриця частин- 
них похідних дх, /дХув, (ї 7 1, 2, ..., 6) 
біжучих параметрів орбіти супутника 
хіх, у, 2.5 У, 2) або (а,е, і, 2,0,М) на 
будь-який момент часу /, за початкових 
умов руху Хо; (Хо» У» бо» Хо» Уо» о) або 
| ад» Єд» ід» Зо» о, Мо тобто за їх значен- 
нями у початковий момент /,. Матриця П. і. 
ФІ, іс) є якобіаном і має такі основні влас- 
тивості: залежність від двох змінних -- Ід, 
і. Якщо дві змінні рівні, матриця П. і. до- 
рівнює одиничній матриці, тобто 

Фі» іо) 7 Ф(л, 0) 7 1. 
Мультиплікативність 
ФІ) 2 Ф(г,) Фа, о), 


444 


п 


тобто якщо на кожному окремому проміж- 
ку часу І;- 1,5 1 визначити матрицю 
ФІ, Їх.) ТО 


о 
Фо) Є ПФ(ьі,). 


іеа-і 
Обернена матриця П. 1. 
Фк) є ФО ц,). 
Матрицю П. і. Ф(г, і) приводять з однієї 
системи координат в іншу Ф (7,1) за фор- 
мулою 
Фу з ПИ ФО) ГИ), 
де Щ(2) - матриця перетворення. 
П. і. використовуються у задачах косміч- 
ної геодезії (орбітальному та динамічному 
методах) для визначення параметрів орбіти 
ШСЗ. Методи обчислення матриці П. 1. по- 
діляються на аналітичні та числові. Поза 
як у зімкнутій формі записати рівняння 
збуреного руху супутника не можна, тому 
аналітичні методи обчислення П. і. грун- 
туються на розкладі в ряд цих рівнянь і їх 
почленному диференціюванні за парамет- 
рами орбіти. Щоб обчислити з потрібною 
точністю П. і., треба утримувати декілька 
членів ряду, що призводить до великих 
формул. Чисельними методами матриця 
П. і. визначається точніше щонайменше на 
2-3 порядки. Точність П. і. вважається ви- 
сокою уже при величинах 107, Серед чи- 
сельних методів (різниць і варіацій) пере- 
вагу має метод варіацій як найекономічні- 
ший, що легко алгоритмізується і дає змо- 
гу уніфікувати обчислення будь-якої похід- 
ної, залежної від початкових умов руху су- 
путника. 
ПОЧАТКОВІ УМОВИ РУХУ КАРТО- 
ГРАФІЧНИХ ШСЗ (начальнье условия 
движения картографических ИСЗ; іпітпа! 
сопайіопя о) Ше тоуєтепі о) сагіоєгарніс 
ані/їсіа! заїеНйтез; Ап/апз5редїприпееп рі 
дег Веухерипа Г дег Капіозгарнізснеп Еказа- 
теййшеп трі): величини, які використовують 
для інтегрування рівнянь руху; вони зада- 
ються координатами х, у, 2 і складовими 
швидкості Х, У, 2 в епоху 1.3. 


Початок... 


ПОЧАТОК (КІНЕЦЬ) КРИВОЇ (начало 
(конец) кривой,; іпіна! (Їїпаї) роїпі о) сигуе; 
Апіапе т, Везіпп т (Епае п) дег Кигуе Ї): 
точка переходу прямолінійної ділянки осі 
лінійної споруди в криву (колову або пе- 
рехідну. 1. 

ПОЧІП КАРДАННИЙ (карданньй под- 
вес; вітра! зизрепзіоп; Катаапізспе Ацтап- 
аеуокгісішипя рф: суставний пристрій, за 
допомогою якого в фотограмметричних 
приладах виконуються послідовні нахили 
елементів конструкції в поздовжньому та 
поперечному напрямах. Основою конст- 
рукції є кардан, на перетині осей якого роз- 
ташований оптичний або механічний ву- 
зол, який треба нахиляти на заданий кут у 
поздовжньому чи поперечному напрямах. 8. 
ПОЯСИ ЧАСОВІ (часовье поясь; те 
гопез; Хейгопе )): див. Час поясний. 19. 
ПРАВИЛА ЗНАКІВ В ОПТИЦІ (правила 
знаков в оптике; пиїе ої зівпу іп оріїс; 7еї- 
спепгереїп 7 рі іп дег Оріїк )): правила, що 
спрощують побудову оптичних зображень 
під час проєктування оптичних систем. 
Відрізки наосі оптичній додатні, якщо 
вони відлічуються зліва направо, і від'ємні 
- у протилежному напрямі. 

Віддалі до точок вверх від оптичної осі до- 
датні, вниз - від'ємні. Радіус кривини по- 
верхні додатний, якщо центр кривини роз- 
ташований праворуч від поверхні, і від'єм- 
ний -- якщо ліворуч. 

Кут, утворений променем з оптичною віс- 
сю, додатний, якщо оптичну вісь для сумі- 
щення з променем треба повернути за хо- 
дом годинникової стрілки, Товщини оптич- 
них деталей і проміжки між ними завжди 
вважаються додатніми. 8. 

ПРАВО ВЛАСНОСТІ НА ЗЕМЛЮ (пра- 
во собственности на землю; Іапа оутег- 
5пір; Стипаеірепіцтугесіи п): в Україні 
П. в. н.з. регламентується Конституцією 
України, Земельним кодексом, законами та 
ін. державними нормативно-правовими 
актами. Визначені три форми власності на 
землю: державна, колективна (комуналь- 
на) і приватна. Всі форми власності мають 
однакові права. Право приватної власності 
є непорушним. 4. 
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ПРАГМАТИКА КАРТОГРАФІЧНА 
(картографическая прагматика; сапіовта- 
ріісаї! ргаєтаїіся; КаповгарПізспе Ргаята- 
тік ): галузь семіотики картографіч- 
ної, яка розглядає питання про якість зна- 
ків і їх систем, дає відомості про їх інфор- 
маційну цінність, вказує як (легко чи важ- 
ко) сприймають карту читачі. 5. 
ПРАГМАТИЧНИЙ ХАРАКТЕР КАР- 
ТОГРАФІЧНОЇ ІНФОРМАЦІЇ (прагма- 
тический характер картографической ин- 
формациий; ргаєтаїіса! паїште оЇ сапіовка- 
ріс ін/октайоп; ргаєтаївспез Уезеп дек 
КаповгарНізспеп Інп/огтагоп )): полягає в 
тому, що за допомогою певних методик і 
прийомів можна отримати потрібну кіль- 
кість інформації для розв'язання задач від- 
повідно до специфіки і тематики картогра- 
фічних джерел та повноти їх змісту. 5. 
ПРЕЦЕСІЙНІ ПАРАМЕТРИ (прецес- 
сионнье параметрь; ргесеззіопа! рагате- 
екз; Рейгеззіопзрагатеїте т): див. Преце- 
сія. 18. 
ПРЕЦЕСІЯ (прецессия; ргесеззіоп; Руйге- 
ззіоп д): 1) рух осі власного обертання твер- 
дого тіла по коловій конічній поверхні; 2) 
явище, зумовлене переміщенням точки 
весняного рівнодення відносно зір по 
екліптиці назустріч видному річному ру- 
ху Сонця, внаслідок чого Сонце проходить 
через цю точку кожного року раніше, ніж 
повертається в одне Й теж місце серед зір. 
Загальна річна П. дорівнює 50,3". Унаслі- 
док П. полюс світу описує на небесній сфе- 
рі за 26000 років мале коло радіусом 23,57 
із центром у полюсі екліптики. 
Прецесійні параметри -- три кутові пара- 
метри, що характеризують разом із відпо- 
відним значенням нахилу екліптики до 
екватора сумарний ефект впливу місячно 
- сонячної П. 1 П. від планет на координати 
небесного тіла: 

б д 2 2306,2181Т 

- 0301887? -- 0,017998Т3, 
2. 223062181Т 4 
- 10946877? -- 0,018203Т73 
9; - 2004,3109Т - 


- 0,42665 7? - 0,041833Т), 


Приватизація... 


де Т відлічується від стандартної епохи 
2000.0 у сторіччях юліанських по 
36525 діб: 

г « ОРІ) -2451545) 

36525 і 

/Р(і) - заданий момент у юліанських 
днях. 18. 
ПРИВАТИЗАЦІЯ ЗЕМЛІ (приватизация 
земли; ригіуаїігайоп о/Гіапа; Ргіуатїізіегипя Ї 
4е5 Водеп5 т): надавання частини земель- 
ного фонду у приватну власність фізичним 
чи юридичним особам за чинним законо- 
давством. 4. 
ПРИВАТНА ВЛАСНІСТЬ НА ЗЕМЛЮ 
(частная собственность на землю; ргіуаїе 
іапа оутекунір; Ргіуаїеітетит п): згідно з 
Земельним кодексом України, приватна 
власність на землю надається лише грома- 
дянам України для конкретно визначених 
потреб, а розміри земельних ділянок обме- 
жені функціональним використанням | пра- 
вовим статусом. 4. 
ПРИВЕДЕННЯ НА ВИДНЕ МІСЦЕ 
(приведение на видимое место; гедистіоп 
оп арратекні ріасе; Апі/ййгипе Гаці дїе 5ісПі- 
фаге 51еШе 5): процедура переведення по- 
ложення небесного світила, заданого епо- 
хою астрономічного каталогу, напр., 
.2000.0, назаданий момент часу. При цьо- 
му враховуються прецесія, нутація, 
аберація, паралакс, власний рух 
зорі. 18. 
ПРИВ'ЯЗКА АЕРОФОТОЗНІМКІВ 
(привязка азрофотоснимков; аегорроїо- 
ягарі5 огієпіїпе ге|екепсе; Кіхрипііап- 
5сішя5 т, Раззрипктфезпттипе )): польо- 
вий процес, що зводиться до розпізнавання 
контурної точки місцевості на аерофото- 
знімку і визначення плоских прямокутних 
координат цієї точки будь-яким методом; 
планова П. а. - визначаються лише планові 
координати; висотна П. а. - визначаються 
лише висоти точок; планово-висотна П. а. 
-- визначаються планові координати і ви- 
соти точок, 8. 
ПРИВ'ЯЗКА КООРДИНАТНА ПОЛІ- 
ГОНОМЕТРИЧНОГО ХОДУ (коорди- 
натная привязка полигонометрического 
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хода; соопаїпате Біпаїпе оГягонпа-зигувуїпо 
їтаует5е; Коопіїпатепарясіи) т ае5 Роіу- 
звопги85 т): застосовується, коли хід по- 
лігонометричний опирається на пункти 
опорної мережі, на яких примикальні кути 
виміряти неможливо (напр., немає виднос- 
ті). Тоді для обчислення координат точок 
ходу використовують наближене значення 
початкового дирекційного кута. З ураху- 
ванням різниці координат кінцевої точки 
ходу обчислюють поправку початкового 
дирекційного кута і остаточно координати 
точок полігонометричного ходу. 19. 
ПРИВ'ЯЗКА ПРОЄКТУ (привязка проек- 
та; рюо)єсі Яхіпе; Апзсіці дез Рго)екіз п): 
комплекс геодезичних обчислень та польо- 
вих вимірювань для перенесення проєкту 
споруди на місцевість. 1. 

ПРИВ'ЯЗНИК ТОПОГРАФІЧНИЙ (то- 
пографический привязчик; іорожтарніс 
сопігойег; торозгарНнізспек Апу5сПіцфяетій 
п): прилад геодезичний, встановлений на 
рухомій платформі (напр., автомобілі), з 
пристроями для автоматичного визначення 
прямокутних координат точок місцевості 
та викреслювання на карті пройденого 
шляху. 14. 

ПРИЗМА (призма; ргізт; Руізта пу: 
оптична деталь, обмежена плоскими за- 
ломлювальними і відбивними поверхнями, 
що утворюють між собою двогранні кути. 
Відбивні властивості П. використовують 
для зміни напряму осі оптичної системи, 
обертання зображення та зміни напряму 
візування. Якщо кут падіння променя на 
відбивну грань П. менший закут повно- 
го внутрішнього відбиття, то таку 
грань покривають відбивним шаром. П. 
можуть бути з однією, двома і трьома від- 
бивними гранями, з дахом, одинарні, скла- 
дувані. П. з непарною кількістю граней 
дзеркально відображає предмет, а з парною 
-- прямо. Відбивну П. можна перетворити 
на дахоподібну, якщо одну з відбивних гра- 
ней замінити двома, двогранний кут між 
якими прямий. Найпоширенішими є такі 
П.: прямокутна - з однією відбивною гран- 
ню, що змінює напрям проходження оптич- 


Призма 
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ного променя на 907 (рис., а); з двома від- 
бивними гранями - змінює напрям на 180? 
і зміщує зображення на ДО (рис., б); 


в 





«-о- 


аєр;ер;азр 





ат?) ер; аєо р 


б 


Дове - з однією відбивною гранню, вико- 
ристовується для отримання дзеркального 
зображення, яке під час обертання призми 
довкола осі обертається з подвоєною час- 
тотою (рис., в); куб - додає (складає) світ- 
лові пучки; це дві прямокутні П., склеєні 
діагональними гранями; діагональна грань 
однієї П. вкрита напівпрозорим шаром 
сріблачи алюмінію; пентапризма -- змінює 
напрям ходу променів на 90?, має дві від- 
бивні грані. Кут відхилення не залежить від 
кутів падіння променя на вхідну грань; дає 
пряме зображення (рис., г); півпентапризма 
- відхиляє промінь на 457, має три робочі 
грані; дає пряме зображення (рис., 0); 











азІ,0820;ьер 
се1,7070; ан 17070 
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Пехана - система призм, подібна до призми 
Дове, з можливістю розташування в непа- 
ралельному пучку променів. Має велику 
довжину ходу променів, що зменшує роз- 
міри приладів (рис., є); ромбічна - зміщує 
осьовий промінь у поперечному напрямі й 
забезпечує пряме зображення (рис., ж), 
має дві паралельні відбивні грані; трапеція 
- змінює напрям ходу оптичної осі на кут 
о зе 909; у перерізі це рівнобедрена трапе- 
ція, в якій кут між бічною стороною та 
основною дорівнює 909 - 0/2; Шмідта -- 
змінює напрям ходу променів на 457, за- 
стосовують в оптичних приладах з лама- 
ною оптичною віссю (рис., з). 





аз фед 

се1,7050; су21,08Д 
су-1,414Д; с,т0,39р 
рез1,2050; а-а,620р 





Приймачі ГПС-сигналів 
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На рис.: 


аз 2р42пі -1/ відні - -1) - розмір 


основи призми; д- 2р/ в/п? -1-1)- 
довжина ходу променя в призмі; 0 - світ- 
ловий діаметр вхідної грані; се д/Д; п- 
показник заломлення скла. 8; 14. 

ПРИЙМАЧІ ГПС-СИГНАЛІВ (придм- 
ники ГИ С-сигналов; СРУ гесеїуег5; СР5- 
Фіз паїепетрійпзег т): електронні реєстру- 
вальні прилади, призначені для приймання 
та оперативного опрацювання навігацій- 
них сигналів супутників глобальних 
позиційних систем, атакож збережен- 
ня зареєстрованих даних та, прийнятої 
інформації для їх комп'ютерного постоп- 
рацювання, для визначення координат міс- 
ця розташування, навігаційних параметрів 
1 поправки годинника в деякій геоцентрич- 
ній загальноземній системі відліку. Є 
п. ГПС-с. різного призначення і конструк- 
ції: найпростіші мініатюрні - для туристів 
і яхтсменів; навігації різних видів транс- 
порту; для топографічного знімання; висо- 
коточні - для служби часу та побудови гео- 
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дезичних і геодинамічних координатних 
мереж пунктів тощо. Будову П.ГПС-с. 
можна спрощено подати такими блоками: 
антенний, радіочастотний або вимірюва- 
льний (кварцовий осцилятор з годинником, 
радіочастотні канали, генератори кодів, ко- 
релятори тощо), обчислювальний (проце- 
сор, програмне забезпечення), блок пам'яті 
(вінчестер або магнетні карти пам'яті об'є- 
мом 2-20 МБ тощо), керівний (дисплей і 
панель з клавішами керування та буквенно- 
цифрового вводу), електроживлення. Всі 
блоки можуть об'єднуватися в одному кор- 
пусі або з'єднуватися комунікаційними ка- 
белями. Під час геодезичних визначень 
всенапрямлена антена П. ГПС-с., зцентро- 
вана над пунктом, приймає навігаційні сиг- 
нали одночасно від декількох (2 4 ) косміч- 
них апаратів (КА) і пересилає їх до вимірю- 
вального блока, де вони (у сучасних багато- 
канальних П.ГПС-с.) розподіляються по 
радіочастотних каналах і піддаються 
опрацюванню. Конструкції вимірюваль- 
ного блока різних ГПС - різні. В прийма- 
чах сигналів НАВСТАР ГПС за кодом С/А 
П.ГИС-с. ототожнює супутник, синхронізує 
(до 1 мкс) свій годинник з бортовою шка- 
лою часу, і впродовж тривалого часу спо- 
стереження одночасно з бортовою апара- 
турою космічних апаратів МАУЗТАВ ге- 
нерує опорний сигнал, який є копією (реп- 
лікою) супутникового. Опрацювання сиг- 
налів з різними несучими І 11.2 частотами 
кожного супутника відбувається в окремих 
каналах одним з декількох опрацьованих 
методів. Метод вибирається автоматично, 
залежно від умов спостережень. Основним 
є ,метод кореляції". Дешифрується наві- 
гаційне повідомлення (код Р), за даними 
якого процесор інтерполює на момент спо- 
стереження елементи орбіт спостережува- 
них КА і обчислює їх координати х, у, 2 у 
системі УС5 84. Опорний сигнал зсува- 
ється до досягнення повної кореляції його 
часових міток (кодових послідовностей) з 
відповідними мітками прийнятого супут- 
никового сигналу, сформованими одночас- 
но. Величина зсуву (запізнення) сигналу 


Приймопередавач 


визначає час Ді, затрачений супутниковим 
сигналом на подолання відстані ,,супутник- 
пункт", за яким обчислюється псевдовід- 
стань (з точністю до 3 м або 0,3 м, залежно 
від використання коду С/А або Р). Рестав- 
руються несучі 1.1, 12 і вимірюється 
різниця фази прийнятого супутникового 1 
опорного сигналів, за якою уточнюється 
псевдовідстань до 2-3 мм. Цей процес пов- 
торюється неперервно впродовж спостере- 
жень. Дані вимірювань та навігаційного 
повідомлення разом з зафіксованими мо- 
ментами спостережень заносяться до бло- 
ку пам'яті. В оперативному режимі при- 
ймач кожної секунди обчислює псевдовід- 
стані р, с ДІ, (де с - швидкість електро- 
магнетних хвиль у вакуумі, / - номер спо- 
стережуваного КА), за даними бортових 
ефемерид визначає геоцентричні коорди- 
нати х, У, 2; КА; з розв'язання системи / 
рівнянь 


різу ХУ Он 


знаходить геоцентричні координати пунк- 
ту Ху Ї, обу перетворює їх в еліпсоїдні ко- 
ординати В,,Ї.,,Н, відносно загальнозем- 
ного еліпсоїда У С5 84, і останні висвічує 
на екрані. Якщо в приймач введені відпо- 
відні параметри трансформації, можуть 
оперативно визначатися координати пунк- 
тів у деякій референцній системі. Точність 
таких миттєвих абсолютних визначень по- 
ложення пункту може становити -15 м при 
вимкненому 54. Тривалі спостереження до 
кількох годин дають змогу поліпшити точ- 
ність до одиниць метрів. У відносних виз- 
наченнях, коли спостереження одночасно 


ведуть у 2 2 пунктах, залежно від трива- 
лості спостережень, віддалі а між пунк- 
тами та ін. чинників, можна досягти точ- 
ності (1079... 1074. Комп'ютерне опра- 
цювання відносних спостережень викону- 
ється за спеціальними програмними паке- 
тами, переважно, в камеральних умовах. 
Для їх оперативного опрацювання прий- 
мачі обладнуються радіомодемами. 
П. ГПС-с. геодезичного призначення про- 
дукують багато відомих фірм: Тгітріє, 
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Азріесі, Теха8 Па5гитепі8, Мареіап, Коєпе, 
І.еіса, Зег5е!, 26155, 50ККіа тощо. Конструк- 
тивно сучасні П. ГПС-с. поділяють за кіль- 
кістю генерованих несучих частот (одно-, 
або двочастотні), за кількістю радіочастот- 
них каналів (9-, 12», 18-, 24 тощо), за кіль- 
кістю інстальованих кодів (С/А-, С/А я 
Р(У)-кодові), за способом визначення псев- 
довідстаней (кодові, кодові "| фазові), за 
орієнтацією на приймання сигналів певної 
навігаційної системи (від МАУ5ТАВ СР5, 
від ГЛОНАСС, від МАУЗТАВ-ГЛОНАСС). 
9, 

ПРИЙМОПЕРЕДАВАЧ (приемопере- 
датчик; ікапесеїуег; Наирірегаї п аез Різ- 
тапстез5ег5 т): основна частина світловід- 
далеміра, яка найчастіше конструктивно 
розташована в одному блоці. До неї вхо- 
дять передавач, приймач та фазовимірю- 
вальний пристрій. П. встановлюють на 
одному з кінців лінії, яку вимірюють, а на 
іншому встановлюють відбивач. 13. 
ПРИЛАД ВЕРТИКАЛЬНОГО ПРО- 
ЄКТУВАННЯ, ЛАЗЕРНИЙ (прибор вер- 
тикального проектирования, лазерньй,; Іа- 
гекг рійттеї; Газегяетгіі п (Г а5екаррата! т) 
Чек 5епкгеспепіулигіз т): прилад верти- 
кального проєктування оптичний, в 
якому візирна вісь замінена або дублюється 
лазерним променем, введеним у фокальну 
площину коліматора за допомогою оптич- 
ного блока або світловоду. І. 

ПРИЛАД ВЕРТИКАЛЬНОГО ПРОЄК- 
ТУВАННЯ, ОПТИЧНИЙ (прибор верти- 
кального проектирования, оптический; 
оріїса! рішттеї; оріїзспез Секії п дек 5епк- 
гесітепіугитія т): прилад для вертикальної 
передачі точок і осей (у зеніт або надир) 
на монтажний горизонт. Оптична схема зе- 
нітного приладу Р7І, фірми К. Цайсе (Ні- 
меччина) складається з об'єктива, фокусу- 
вальної лінзи, підвісної прямокутної приз- 
ми компенсатора, відбивної призми, сітки 
ниток і окуляра. Для визначення точки на 
монтажному горизонті над приладом роз- 
міщують координатну палетку (сітку орто- 
гональних оцифрованих ліній з кроком 5- 
10 мм), яку відлічують при двох взаємно 


Прилад геодезичний 


перпендикулярних положеннях труби (09 
і 909 або 1802 і 2702). Якщо візирна вісь 
приладу не вертикальна, то правильний 
відлік знаходять як середнє із двох проти- 
лежних положень труби (0-1807 та 90- 
2702), Для центрування над вихідним пунк- 
том у підставці приладу є центрир 
оптичний. Похибка передачі точки по 
вертикалі (мм) т - 0,3 4 0,0151, де А- 
висота передачі, м. Якщо перед об'єктивом 
труби встановлюють оптичний мікрометр, 
то ця похибка зменшується в 5-10 разів. 
Основними недоліками Р7І, є неможли- 
вість вимірювання в надирі й побудови вер- 
тикалі в одному положенні труби. Тому 
кращою є конструкція приладу ПВВП-І 
(завод , Арсенал", Україна), в якому наявні 
два візуальні канали - зенітний і надир- 
ний - з одним фокусувальним елементом 
- торизонтальним, двостороннім і почеп- 
леним на маятнику дзеркалом, що додат- 
ково виконує роль двокоординатного ком- 
пенсатора. Похибка вимірювання відхи- 
лення від вертикалі цим приладом стано- 
вить 1:200000 висоти. За своєю конструк- 
цією і точністю це найточніший і ефектив- 
ний прилад для контрольно-монтажних та 
деформаційних вимірювань. 1. 

ПРИЛАД ГЕОДЕЗИЧНИЙ (геодезичес- 
кий прибор; зеодйеїіс іпзігитепі; зеодйті- 
зспез Секій п): прилад, призначений для ви- 
конання геодезичних робіт. 14. 

ПРИЛАД ГЕОДЕЗИЧНИЙ ВЗІРЦЕВИЙ 
(образцовьшй геодезический прибор; тоае! 
зеодеііс Феуїсе; зеодййзспез Мизіегяєтіі пу: 
контрольно-вимірювальний прилад, атес- 
тований метрологічною службою. 14. 
ПРИЛАД ГЕОДЕЗИЧНИЙ ЕЛЕКТ- 
РОННИЙ (злектронньй геодезический 
прибор; еіесітоніс яеоаєтіс дсуісе; веодйті- 
зсПпез еіекігопізспез Сегії п): геодезичний 
прилад, у функціональній схемі якого є 
електронні блоки. 14. 

ПРИЛАД ГЕОДЕЗИЧНИЙ ОПТИЧНО- 
МЕХАНІЧНИЙ (оптико-механический 
геодезический прибор; єеоаєтіс оргїса!-те- 
срапісаі іп5ікитепі; оріївспез тесПапізсПе5 
сеодйтізснез Секії п): прилад, функціо- 
нальна схема якого має оптичні еле- 
менти. 14. 
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ПРИЛАД ФОТОНАБІРНИЙ (фотона- 
борная установка; рпого-Іепегіпя іпзіти- 
тепі; Ріоіозаїлретіі п): прилад, з допо- 
могою якого ручним набором і фотографу- 
ванням можна отримати на папері або 
плівці в позитивному зображенні фото- 
відбитки окремих слів чи умовних знаків, 
які пізніше наклеюються на відповідний 
оригінал. В картографічному виробництві 
найчастіше використовують П. ф. марки 
ФН-2 або Діатайп. Звичайний П. ф. скла- 
дається з екрана, прикріпленого нерухомо 
і вертикально до металевої станини, на якій 
по штангах може пересуватись фотоапарат. 
На правій штанзі є позначки з цифрами, 
які вказують на розмір шрифта. До фото- 
апарата додаються адаптери з касетами. 
Для верстання літер фотонабірних у 
верстатки є комплект кас набірних з 
набірними знаками - літерами відповідних 
шрифтів. Набраний у верстатку текст 
(умовний знак) поміщають на екрані, фо- 
тографують, одержаний фотоматеріал зви- 
чайним чином обробляють і в результаті 
отримують гранки в позитивному зобра- 
женні набірного тексту (умовного знака). 
Вирізаний з гранок підпис (умовний знак) 
в потрібному місці наклеюють, зменшив- 
ши перед цим хоч би наполовину товщину 
фотопаперу. 5. 

ПРИЛАДИ БАЗИСНІ (базисньєе при- 
бори; Базе-Їїпе іпзітитепі5; Вазізтерарра- 
тагеп т рі, Вазізтез5яегіїе п рі): викорис- 
товують для лінійних вимірювань у Дер- 
жавній геодезичній мережі, в мережах згу- 
щення, на базисах взірцевих. Відомі 
комплекти П. 6.- БП-1, БП-2, БП-3, у кож- 
ному з яких є певна кількість 24-метрових 
інварних дротів та інварних стрічок. Напр., 
БИ-1 укомплектований 8 інварними дро- 
тами. Періодично інварні дроти і стрічки 
еталонують на компараторі. Тепер П. б. 
переважно застосовують для побудови І 
контролю ліній взірцевих базисів. Для ви- 
мірювання віддалі інварний дріт чіпляють 
на блоках і натягують так, як і під час ком- 
парування. 19. 


Прилади гравіювальні 


ПРИЛАДИ ГРАВІЮВАЛЬНІ (гравиро- 
вальние приборьі; сийіпе (епекауіп) аеуі- 
сез; Стамигарратаї т): прилади для гравію- 
вання картографічного рисунка, що є на 
гравіювальному шарі прозорого пластику 
(скла). Крім простих гравіювальних ін- 
струментів (гравіювальні ручки, кривоніж- 
ки), для гравіювання використовують: 
а) візочки для гравіювання: одинарних, 
двох, трьох і чотирьох паралельних ліній 
різної кривини і товщини; ліній, кіл і точок 
різного діаметра, зокрема кіл з точкою; за 
допомогою відповідних металевих трафа- 
ретів деяких умовних знаків; б) прилади 
для гравіювання: прямих і кривих одинар- 
них і подвійних (паралельних) ліній різної 
кривини і товщини; точок, одинарних і по- 
двійних ліній, кіл різного діаметра, зокре- 
ма з точками, умовних знаків урвищ, бо- 
літ і солончаків (електричний і універсаль- 
ний гравіювальні прилади, гравіювальні 
кронциркулі); умовних знаків будівель; за 
допомогою металевих шаблонів фігурних 
умовних знаків, числових характеристик, 
зокрема й горизонталей (пантограф гра- 
віювальний горизонтальний), і всіх 
позамасштабних умовних знаків і цифр 
(малий накладний топографічний панто- 
граф); для напівавтоматизованого гравію- 
вання штрихового (лінійного і точкового) 
навантаження карт (універсальний гравію- 
вальний прилад ЦНДІГАТКУ. 5. 
ПРИЛАДИ ДЛЯ ТОПОГРАФІЧНОГО 
КРЕСЛЕННЯ (приборьї для топографи- 
ческого черчения; іпзігитепіз /ог Іоровкарніс 
агаййіпе; Еіпгісшипреп | рі ріг торояга- 
ріізспег Хеісіпипе 5: лінійка, трикутник, 
лекало, транспортир, лінійка топографічна, 
мікровимірник, циркуль, штангенциркуль, 
пропорційний циркуль, циркуль-вимірник, 
синусна лінійка, лупа, шкала товщин ліній, 
штрихувальні прилади тощо. 12. 
ПРИЛАДИ КАРТОМЕТРИЧНІ (карто- 
метрические прибори; сагіотеїгісаї демі- 
се5; капотеїтізсне Еіпгістипреп грі): при- 
лади, призначені для виконання картомет- 
ричних робіт, з-поміж яких можна виді- 
лити пристрої для вимірювань на картах 
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довжин ліній різної звивистості (циркуль- 
вимірювач, мікровимірювач, курві- 
метр)іплощ (палетки, планіметри). 5. 
ПРИЛАДИ УНІВЕРСАЛЬНІ СТЕРЕО- 
ФОТОГРАММЕТРИЧНІ (универсальнье 
стереофотограмметрические прибориеї; 
ипіуєгзаї! 51егеорпоїовгаттеїгіс аеуісез; 
ипіуегзейе Хмугеїбіі Й тез5ипзз8етііте п рі): 
призначені для створення топографічних 
карт, побудови мереж фототріангуляції і 
поділяються на: аналітичні - просторова 
засічка розв'язується аналітично за форму- 
лами зв'язку координат точок стереопари 
і об'єкта; для фотограмметричних вимірю- 
вань використовується стереокомпаратор, 
а обчислення виконуються на ЕОМ; меха- 
нічні - проєктувальні пучки і модель об'єк- 
та створюються за допомогою прецизійних 
важелів, які обертаються навколо центрів 
карданів, що виконують роль центрів проєк- 
цій; оптично-механічні -- пучки променів 
утворюються за допомогою проєктуваль- 
них камер (тобто оптичним шляхом), а мо- 
дель об'єкта будується за допомогою про- 
єктувальних важелів, які обертаються нав- 
коло центрів проекцій камер так, що важелі 
розташовуються в напрямах світлових про- 
менів проєктувальних камер; оптичні - 
пучки променів будуються проєктувальни- 
ми камерами; на перетині однойменних 
променів отримуємо точки моделі об'єк- 
та. Сукупність цих точок утворює геомет- 
ричну модель об'єкта. 8. 

ПРИЛАДОВА ПОПРАВКА ВІДДАЛЕ- 
МІРА (приборная поправка дальномера; 
іпзігитепі соггесіїоп ОЇ гапре-/їпаег; Миї!- 
рипказКоггекіоп | дез Епіегпипезтез- 
зег5 т): виникає тому, що половина шляху 
електромагнетних хвиль, який визначають 
віддалеміром, не дорівнює віддалі між вер- 
тикальними осями обертання приймопере- 
давача та відбивача світловіддалеміра. Цю 
поправку наз. також постійною. Визначен- 
ня її зводиться до вимірювання відрізків 
базису взірцевого, довжина яких відо- 
ма з вищою у 2-4 рази точністю від точ- 
ності вимірювання ліній віддалеміром. 13. 


Примежовий ефект 


ПРИМЕЖОВИЙ ЕФЕКТ (пограничньй 
зффект; айасепсу ейесі; Сгепгебекі ту: 
явище, яке виникає під час відтворення 
дрібних деталей. Воно пов'язане з дифу- 
зією проявлення в протилежних напрямах 
на стику двох суміжних ділянок, які отри- 
мали різко відмінні експозиції, Через П. є. 
малі ділянки зображаються інакше, ніж ве- 
ликі, Поодинокі об'єкти можуть злитися з 
фоном. 3. 

ПРИНЦИП АРИФМЕТИЧНОЇ СЕРЕ- 
ДИНИ (принцип арифметической серединь; 
ргіпсіріе оГагййтетіс теан; Ркіпгір п дез агій- 
тепзспеп Міпеїз п): стверджує, що коли від- 
сутні похибки систематичні і кількість 
вимірювань п необмежено зростає, то се- 
реднє арифметичне з рівноточних вимірів 
прямує до істинного значення вимірюваної 
величини, тобто Шо п) з Х, де - ре- 

уза 


зультати вимірювань, Х - істинне значення. 
П. а. с. теоретично обгрунтований Чеби- 
шева теоремою і Маркова теоремою. 
Тому під час опрацювання результатів ви- 
мірювань за надійніше значення прийма- 
ють середнє арифметичне. 20. 
ПРИНЦИП НАЙБІЛЬШОЇ ВАГИ 
(принцип нанбольшего веса; ргіпсірієе о/Паг- 
зезі угеїяіі; Ргіпгір п е5 єдріеп СеулісНіз п): 
стверджує, що коли результати вимірювань 
обтяжені лише похибками випадкови- 
ми, азаваги прийнято величини, обернено 
пропорційні до похибок середніх 
квадратичних, то за надійніше значен- 
ня приймають загальну арифметичну 
середину, тобто 

РЕ ГРИ р; 3, 
де 10 - Загальна арифметична середина, р; 
-- ваги, |; - результати вимірювань. Якщо 
виміри рівноточні, тоді різ рег-...т 
зр,711Ї5, «п. П. н. в. сформульова- 
ний Гавссом, 20. 
ПРИНЦИП НАЙМЕНШИХ КВАДРА- 
ТІВ (принцип наименьших квадратов; 
ргіпсірів о/ еазі занагез; Ргіпгір п дек Кіеіп- 
зїеп Онаймаге б: полягає в тому, що за оста- 
точний результат приймається значення, яке 
знаходять за умови (|уу| - пліп для вимірів 


рівноточних і за умови |руу| є тіп - для 
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вимірів нерівноточних, де у, - різниця 
між результатом вимірювання 1 від- 
шукуваним значенням. р; - вага виміру. 
Виходячи з цього принципу, кінцевий 
результат обчислюється за формулою 
Із "ІРД р)- для нерівноточних вимірів і 
Ід з Ш/п-- для рівноточних вимірів. Якщо 
результати вимірювань підкоряються 
нормальному закону, то остаточні резу- 
льтати будуть надійніші, тобто ймовірність 
появи поправок у, буде максимальна. 
П. н. к. найзагальніший для опрацювання 
результатів вимірювань. 20. 
ПРИНЦИП ОДНАКОВИХ ВПЛИВІВ 
(принцип равньх влияний; ргіпсіріе оГедиа! 
іпНиепсез; Ргіплір п 4ез ріеіспеп ЕіпПиз5е5 
т (4ег 8іеіспеп У/їгкипоеп Р): передбачає 
однаковий вплив різних джерел похибок на 
результати вимірювання. Використовують 
під час проєктування і обчислень точності 
геодезичних побудов. Напр., під час проєк- 
тування полігонометрії згідно з П.о.в. 
припускають, що вплив похибок кутових 
та лінійних вимірювань на положення кін- 
цевої точки ходу полігонометричного 
приблизно однаковий. Це спрощує розра- 
хунки точності, хоча насправді може й не 
відповідати дійсності. 19. 
ПРИРОДНІ РЕСУРСИ (природнье ре- 
сурсь; паштаї гезоиксе5; Машиггезздигсе Р): 
компоненти природного середовища, що є 
джерелом життєдіяльності та існування 
людини: земля, її надра, грунти, водні ре- 
сурси, атмосфера, сонячна енергія, рос- 
линний і тваринний світ тощо. 4. 
ПРИРОСТИ КООРДИНАТ (приращения 
координат; іпсгеазез о/ соогаїпатез; Коої- 
діпагепгипайте й, Коогаїпаїеплимасі ту): 
різниці координат двох точок, які є проєк- 
ціями вектора на осі координат і визнача- 
ються за формулами: 

Дх «4 со5а; Ду з д8іпа, 
де 4 -- горизонтальна проєкція довжини 
вектора між т. 1 12, (2 - дирекційний кут 
лінії між ними. Маючи П. к. та координати 
першої точки, можна визначити координа- 
ти другої т.: х, з ху З ДХ; у» з у, 5 ДУ. Зна- 
ки П. к. залежать від дирекційного кута. 12. 


Прискорений спосіб... 


ПРИСКОРЕНИЙ СПОСІБ ХЕМІКО- 
ФОТОГРАФІЧНОГО ОБРОБЛЕННЯ 
АЕРОФОТОМАТЕРІАЛУ (ускоренньй 
способ химико-фотографической обра- 
ботки азрофотоматериала; ассеіенаїсд 
тетойз о спетісаї! апа рйоговтарніс рго- 
сез5іпе; ассеіекаїга тео о спетіса! апі 
рйоіозгарніс рюосеззіп; Метоає ГРИоіосПе- 
тіерБезспівипізипе5реагбейипр асг ТиДбі- 
дек прі): трунтується на скороченні трива- 
лості хемічних реакцій проявлення і фік- 
сування. У першому випадку проявлення 1 
фіксування проводять в одному розчині. 
Результат оброблення залежить від прави- 
льно підібраної швидкості процесів: якщо 
переважає проявлення, утворюється вуаль, 
а якщо фіксування - дуже слабке зобра- 
ження. У другому випадку використовують 
оброблювальні пасти або оброблювальні 
стрічки, просякнуті спеціальним розчи- 
ном. Спосіб одночасного проявлення і фік- 
сування знижує різкість фотографічного 
зображення. 3. 

ПРИСКОРЕННЯ ВІЛЬНОГО ПАДІННЯ 
(ускорение свободного падения, ассеїскайоп 
ої уее а; Везспіенпівипя 7 ає5 їеієп Кай 
т): див. Прискорення сили ваги. б. 
ПРИСКОРЕННЯ ПРОМЕНЕВІ (луче- 
вьге ускорения; гааїа! ассеїенкаїопе; 51тапі- 
Безсііеипівипе д: компонента прискорення 
супутника в напрямі , штучний супутник 
Місяця - станція допплерівських спосте- 
режень на Землі", яка рівнозначна приско- 
ренню сили ваги Місяця в цьому напрямі. 
З достатнім наближенням її можна прий- 
няти як прискорення в напрямі Земля-Мі- 
сяць. Однак лише в центральних зонах Мі- 
сяця П.п. збігаються із радіальною скла- 
довою сили ваги. Променеві прискорення 
Г є, по суті, похідні від потенціялу сили 
ваги по х Г - дУ//дх у системі координат, 
вибраній так, що вісь Х, з початком у центрі 
мас Місяця, спрямована на Землю. Впер- 
ше такий підхід до вивчення гравітаційно- 
го поля Місяця був використаний (1968) 
під час аналізу результатів спостереження 
за штучним супутником , Лунар-Орбітер". 
На основі побудованої карти П. п. були 
відкриті маскони. 1Ї. 
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ПРИСКОРЕННЯ СИЛИ ВАГИ (ускоре- 
ние силь  тяжести; 8гауйу ассеїекайоп; 
ВезсПіейпівипе 7 дек 5спулетекгаїї )): при- 
скорення, яке отримує вільно падаюче тіло 
або сила, з якою будь-яке тіло притягується 
до Землі. П. с.в. рівнодійна сили при- 
тягання всієї маси Землі за законом все- 
світнього тяжіння і відцентрової сили вна- 
слідок добового обертання Землі навколо 
своєї осі. Сила притягання залежить від ве- 
личини і розподілу мас у верхніх шарах 
земної кори і від відстані до кожної окре- 
мої частинки маси. Сумарна дія притягання 
в заданій точці складається із притягання 
нескінченної кількості елементарних час- 
тинок маси Землі. Відцентрова сила спря- 
мована від осі обертання в напрямі радіуса 
кола, яке описує точка під час обертання 
Землі. Величина відцентрової сили зале- 
жить від кутової швидкості обертання Зем- 
лі і від відстані між досліджуваною точ- 
кою і віссю обертання. За одиницю ПІ. с. в. 
прийнято 1 Гал є 1 см/с. Ця одиниця наз. 
згал" на честь італійського вченого Галілео 
Галілея, який уперше виміряв її величину. 
Одна тисячна частка Гала носить назву 
мілігал (мГал), одна мільйонна частка гала 
-- мікрогал (мкГал). На земній поверхні 
П. с. в. змінюється в межах 0,53 90; при- 
близно від 978 до 983 Гал, збільшуючись 
від екватора до полюсів і зменшуючись з 
висотою над рівнем моря на величину 
близько 0,3 мГал/м. Замість повного виразу 
зприскорення сили ваги" часто, викорис- 
товують термін ,сила ваги". Єабсолютні 
вимірювання сили ваги івідносні 
вимірювання сили ваги. б. 

ПРИСТРІЙ ВВЕДЕННЯ-ВИВЕДЕННЯ 
ЗОБРАЖЕННЯ (устроїіство ввода-вьі- 
вода изображения; ітаве іприошри! 4е- 
уісе; Еіпгісшипе ГЕїп/йНгеп п /Неганз|ййгеп 
п ае5 Віїдз п): складові частини апаратно- 
програмного комплексу для цифрового 
опрацювання на ЕОМ відеоінформації. 
Електромеханічні пристрої -- швидкодіючі 
мікроденситометри -- забезпечують вимі- 
рювання оптичної щільності в м..ках еле- 
ментарної ділянки (пікселя) та поступове 


Пристрій... 


покриття (сканування) всього зображення 
такими ділянками. В електронних прист- 
роях дискретизацію зображення забезпечує 
телевізійна камера. Для перетворення фо- 
тозображення (аерофотознімка) на цифро- 
ву форму використовують сканер високої 
точності та роздільної здатності з ПЗ33-лі- 
нійкою або ПЗЗ-матрицею (ПЗЗ - прилад 
із зарядовим зв'язком). Потрібна точність 
сканерів для фотограмметричних робіт 
становить 7-10 мкм. Такі сканери входять 
до складу цифрової фотограмметричної 
станції. Для виведення зображень, опра- 
цьованих на ЕОМ, використовують най- 
частіше кольорові або напівтонові дисплеї, 
графопобудовники, друкарські пристрої 
тошо,. В цифровому картографуванні засто- 
совують лазерні друкарські пристрої, на 
яких попіксельно експонується фотоплівка 
з модуляцією оптичного сигналу (керуєть- 
ся БОМ). Після фотохемічного опрацюван- 
ня отримують оритінал карти; часто це роз- 
членований оригінал (окремо зображають- 
ся рельєф, гідрографія, комунікації, забу- 
дова тощо). 8. 

ПРИСТРІЙ ВИПРАВНИЙ ГЕОДЕЗИЧ- 
НОГО ПРИЛАДУ (юстировочноє при- 
способление геодезического прибора; 
адизітепі яеаг о) ясойсіїс демісе; Коттек- 
поп5беіпгістипо 7 аєз веодййзспеп Сетіїез 
п (4е5 Іпзгитепіз п)): юстувальний при- 
стрій приладу, призначений для приведен- 
ня його частин у заданий стан та забезпе- 
чення їх нормальної взаємодії. 14. 
ПРИСТРІЙ ВІДЛІКОВИЙ (отсчетное 
устройство; геадіпе деуїісе; АбіезееїіпгісПп- 
шпе Р АБіезеуотгістипе )): частина конст- 
рукції засобу вимірювань, яка призначена 
для відлічування значень вимірюваної ве- 
личини. 14. 

ПРИСТРІЙ ВСТАНОВЛЮВАЛЬНИЙ 
ГЕОДЕЗИЧНОГО ПРИЛАДУ (устано- 
вочное приспособление геодезического при- 
бора; 5епіпє реак ої єеодеїїс аємісе; Ац)- 
зтеНипазеіпгісішипа / де5 зеодйтяспеп Се- 
гйтез п); механічний пристрій геодезичного 
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приладу, призначений для взаємного пере- 
міщення, встановлення у робочий стан з пот- 
рібною точністю і фіксації його вузлів. 14. 
ПРИСТРІЙ ДЛЯ ГОРИЗОНТУВАННЯ 
ГЕОДЕЗИЧНОГО ПРИЛАДУ (устройї- 
ство для горизонтирования геодезическо- 
го прибора; Іеуеїїпеє явак; Ногігопіегипя- 
еіпгісншпо 7 дез зеодйтяспеп Сетіїез п): 
встанівний пристрій для горизонтування 
геодезичного приладу. П. д. г. г. п. можуть 
бути з підіймальними гвинтами, з кульо- 
вою головкою, клиноподібними механізма- 
ми тощо. 14. 

ПРИСТРІЙ ЗАКРІПНИЙ ГКОДЕЗИЧ- 
НОГО ПРИЛАДУ (закрепительное 
устройство геодезического прибора; 
сіатр; Веуезпвипр5еіпгісішипе | дез зеодй- 
пяспеп Сегіїез п (4е5 Іпзігитепіз п)): вста- 
нівний пристрій для закріплення рухомо- 
го вузла геодезичного приладу в заданому 
положенні. 14. 

ПРИСТРІЙ НАВІДНИЙ ГЕОДЕЗИЧ- 
НОГО ПРИЛАДУ (наводящее устрой- 
ство геодезического прибора; 5іоуу-тоїоп 
зскеуу; Кістипа5еїпгістипе | ае5 зеоайті- 
зспеп Секійз п (4ез5 Іпзігитепіз п)): встанів- 
ний пристрій для встановлення рухомого 
вузла в задане положення. 14. 
ПРИСТРІЙ ПРИЙМАЛЬНИЙ ЕЛЕКТ- 
РОМАГНЕТНОГО ВІДДАЛЕМІРА 
(приемное устройство злектромагнитно- 
го дальномера; гапее-/їпаег гесеїуег; Етр- 
Ііприпозеіпгісішипо Ї 4е5 еЇекіготаяпеті- 
зспеп Різгапгяетійїз п): частина електромаг- 
нетного віддалеміра, призначена для прий- 
мання і підсилення електромагнетного сиг- 
налу, що надійшов ззовні. 14. 
ПРИСТРІЙ ПРИЦІЛЬНИЙ ГЕОДЕ- 
ЗИЧНОГО ПРИЛАДУ (визирное устрой- 
ство геодезического прибора; 5івНійня те- 
ак; ХіеФипозеіпгісінипе Р 5исПпег/етпгойг п 
4е5 геодйтізспеп Секіїя п (4е5 Ін5тгитеніз 
п)): приціл, призначений для орієнтуван- 
ня приладу відносно візирної цілі. 14. 
ПРИСТРІЙ СЛІДКУЮЧИЙ (следящее 
устройство; 5Їоуу-тоїоп 5стеу); Коірипобеїп- 
гістипе ): візирний пристрій з автоматич- 
ним супроводом рухомої цілі. 14. 
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ПРИЦІЛ (визир; 5ієшіпє деуісе; Уїзіег- 
еіпгісішипр 5 2іеівіпгісійипе Д: пристрій на 
трубі геодезичного приладу або самостійна 
прицільна система для наближеного спря- 
мування на спостережуваний об'єкт. Має 
вигляд напливу, мушки з ціликом, діоптра 
або оптичного коліматорного П. Останній 
складається з лінзи, вмонтованої з боку спо- 
стерігача, у фокальній площині якої роз- 
ташована сітка у вигляді прозорого пе- 
рехрестя на темному фоні. Похибка візуван- 
ня цим П, становить 2-3. Вісь П. має бути 
паралельною до візирної осі труби. 14. 
ПРИЦІЛКА (визирка; /іпаег-роїе; Мізіег- 
га/геі р УМізіегкотп п): спеціальна тичка (Т- 
або Г-подібна) для контролю укладання 
конструкцій (труб підземних комунікацій, 
дорожньої мережі тощо) за заданим ухи- 
лом. Дві такі П. (стаціонарні) встановлю- 
ють на кінцях ділянки споруди, що вивіря- 
ється, а третю (переносну або ходову) - у 
контрольованій точці. Якщо горизонталь- 
ні планки стаціонарних П. установити на 
задану висоту так, щоб різниця цих висот 
дорівнювала заданому ухилу, то горизон- 
тальну планку ходової П. візуально вистав- 
ляють на такий рівень, щоб ця планка пе- 
ребувала на лінії, що з'єднує стаціонарні 
П. Тоді підкладень ходової П. буде на за- 
проєктованій висоті. Похибка способу ста- 
новить 1/500 для віддалі на 50-100 м між 
стаціонарними П. 1. 

ПРОБА КАРТИ ШТРИХОВА (штрихо- 
вая проба карть; пе ргіпі; 5ігісиБіїдз- 
ргоРе 5 (яезітгіспейе (дегізепе) Віїдегрго- 
фипе Р): суміщений відбиток здрукарсь- 
ких форм усіх штрихових елементів кар- 
ти, видрукований в кольорах 1 м-бі видан- 
ня. Кількість кольорів дорівнює кількості 
штрихових елементів, якими вони будуть 
надруковані. П. к. ш. використовують для 
оцінки якості виготовлення оригіналів 
видавничих штрихових, міри наван- 
таження карти, якості відтворення штри- 
хових елементів під час друку, виготовлен- 
ня проби фарбної тощо. П. к. ш. може 
бути нерозчленована і розчленована. Див. 
Коректура штрихової проби. 5. 


ПРОБА ФАРБОВА (красочная проба; 
раїні ргіпі; Еагбепртобе 5): суміщений від- 
биток, який містить усі штрихові та фонові 
елементи карти і дає повне уявлення про її 
остаточний вигляд. П. ф. друкують на 
офсетному верстаті в прийнятих для дру- 
кування карти кольорах з усіх штрихових 
і фонових друкарських форм, керую- 
чись оригіналом фарбовим. 5. 
ПРОГИН (прогиб; 4еПесіїоп; Уегбіе- 
яипе б: відхилення точки реальної поверх- 
ні об'єкта від площини або прямої, 1. 
ПРОГИН ВІДНОСНИЙ (относитель- 
ньшй прогиб; меіатує деПестіоп; геіатіує Уеп- 
Біевипе 0): відношення величини прогину 
(стріли прогину) до довжини деформова- 
ної частини конструкції. 1. 
ПРОГНОЗУВАННЯ ОСІДАННЯ (про- 
гнозирование осадки; /окесазіїпя 0/ 5ейе- 
тепі; 5епкипазргоязпозе Б 5аскипвзргоя- 
побе 5, 5еїгипрургояпозе )): передбачення 
осідання споруди у вигляді кривої, що 
грунтується на результатах геодезичних ви- 
мірювань, аналізі фізико-механічних влас- 
тивостей грунту, режиму грунтових вод, 
температури фундаменту тощо. Підбирає- 
ться така крива апроксимації осідання, яка 
найкраще характеризує хід осідання або 
максимально наближається до реальних 
точок із спостережень. Здебільшого для 
апроксимації осідання 5, за час / викорис- 
товують експоненційну криву 5,57 750 - 
ехр(- 01 1), де 5, - остаточне осідання, (/ - 
коефіцієнт відносного стискування грунту 
(0 «ду « 1) Коефіцієнт й залежить від 
властивостей грунту, маси споруди тощо. 
Оскільки в практиці їх часто визначають 
наближено, то результати геодезичних ви- 
мірювань дають змогу уточнити ці вели- 
чини, відшукуючи поправки до них мето- 
дом найменших квадратів. 1. 
ПРОГРАМА КАРТИ (программа карть; 
тару ргоєтат; Капіепргозгатт п): основ- 
ний документ проєктування карти 
науково-технічного. Головні розділи 
змісту П. к: вступна частина, де подають- 
ся основні вихідні дані технічного 
завдання проєктування карти: назва 
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карти, тип, призначення, географічна ха- 
рактеристика картографованої території 
тощо; основа карти математична; 
зміст картографічного зображення, 
методи його виконання, настанова щодо 
його картографічної генералізації і 
застосування умовних знаків; художнє 
оформлення карти; перелік і характерис- 
тика картографічних матеріалів та реко- 
мендації щодо їх використання під час 
складання основного оригіналу карти; пе- 
релік географічних назв і їх шрифтове 
оформлення; принципи транскрибу- 
вання назв географічних об'єктів, 
якщо це потрібно; технологія складання, 
підготовки до видання і видання карти; пе- 
релік матеріалів і документів, що супро- 
водять ці процеси; інші питання, що по- 
в'язані зі специфікою карти, для якої скла- 
дається НП. к. Зміст НП. к. супроводжується 
потрібними графічними матеріалами, 
напр., зразками генералізації. П. к. часто 
ототожнюють з планом редакцій- 
ним. 5. 

ПРОЄКТ ВИКОНАННЯ ГЕОДЕЗИЧ- 
НИХ РОБІТ У БУДІВНИЦТВІ (проект 
производства геодезических работ; рюоїесі 
док ітріетенпіаїоп о/ єеоаєїіс угоні /ог Рий!- 
аїпе; Рюоуекі п 4ег Аиз/ййкипо дег реоай- 
пзспеп АгБейеп іт АицуРай т): проєкт вста- 
новленої технології геодезичного забез- 
печення будівельно-монтажних робіт, який 
складають на основі вивчення генераль- 
ного плану об'єкта (будгенплану) і тех- 
нічних умов на будівництво окремих 
споруд. Проєкт містить такі розділи: 1) схе- 
ма та програма побудови планової та ви- 
сотної геодезичної основи на території бу- 
дівництва; 2) типи геодезичних центрів і 
знаків, періодичність контролю їх стійко- 
сті; 3) розмічування головних (основних) 
осей споруди; детальні геодезичні роботи; 
виконавче знімання; 4) геодезичний конт- 
роль установлення конструкцій та устат- 
кування; 5) методи спостереження за де- 
формаціями споруд, періодичність і точ- 
ність; 6) рекомендації щодо організації гео- 
дезичних робіт на об'єкті, календарний 
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план їх виконання; 7) склад геодезичної 
служби; 8) забезпечення геодезичними 
приладами; 9) кошторис на виконання 
всього комплексу робіт. Згідно з існуючими 
(діючими) нормативними документами, 
проєкт складають для будівництва кожно- 
го будинку або споруди висотою понад 16 
поверхів або 50 м. 1. 

ПРОЄКТОР ОПТИЧНИЙ (оптический 
проектор; оріїса! рюо)есіог; орпізспе Рио- 
декіог т): прилад, який використовують для 
трансформування аерофотознімка, 
з перенесенням зображення зі знімка на 
планшет або на інший знімок, для створен- 
ня топографічної карти. Складається з 
екрана, об'єктива і касети, взаємно зв'яза- 
них між собою. В касету закладається фо- 
тознімок, зображення якого об'єктив 
проєктує на екран (стіл), 8. 
ПРОЄКТУВАННЯ І СКЛАДАННЯ 
КАРТ (проектирование и составление 
карт; тар рюо)есіїоп апа тарріпе; Ргоїек- 
йегипе Гипа Хизаттепзтейиня / (Уеп/азвеп 
п) аег Капеп Грі): розділ картографії, в 
якому розглядаються питання проєкту- 
вання карт, основні принципи Їх скла- 
дання і редагування. Велика увага надаєть- 
ся опрацюванню питань картографічної 
генералізації і способів її здійснення під 
час складання карт. 5. 
ПРОЄКТУВАННЯ КАРТИ (ипроекти- 
рование карть!; рго)єсіїпя о тар; Катієп- 
ргоїеКііегеп п): опрацювання проєкту ство- 
рення нової карти або оновлення карти 
існуючої, але застарілої за змістом. П. к. 
зводиться до: опрацювання і потреби по- 
годження із замовником технічного зав- 
дання проєктування карти; опрацю- 
вання елементів основи карти матема- 
тичної ікартографічного зображен- 
ня, тобто всього змісту карти, зокрема 
опрацювання (якщо це треба) умовних по- 
значень, елементів оформлення; встанов- 
лення найвигіднішого поетапного ви- 
конання всіх робіт згідно плану редак- 
ційного або програми карти, включа- 
ючи рекомендації та вимоги щодо кар- 
тографічної генералізації; розроб- 
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лення еталонів або зразків, а також відпо- 
відних макетів тощо. Важливим є також 
техніко-економічне обтрунтування П. к, 5. 
ПРОЄКТУВАННЯ КАРТИ НАУКОВО- 
ТЕХНІЧНЕ  (научно-техническое проек- 
тирование карть; 5сіепійїс-іесітіса! тар 
рюо)есіїоп; уліз5епуспайіспе іесіпізсПпе Каг- 
гепргоіекліегеп п): проєктування карти, 
що оформляється у вигляді текстово-гра- 
фічного документа. Зважаючи на призна- 
чення карти, в НП. к. н.-т. накреслюються 
засоби найглибшого розкриття її тематики, 
атому особлива увага надається пошукові, 
аналізу і використанню як основних, так і 
допоміжних картографічних матеріа- 
лів. П. к. н.-т. передбачає також опрацю- 
вання елементів художнього оформлення: 
рамки карти, шрифту, заголовка тощо. 
Всі ці питання грунтовно деталізуються у 
програмі карти. ВП. к. н-т. почасти роз- 
глядаються організаційні й техніко-еко- 
номічні питання (технологія отримання 
відповідних оригіналів карти і графік їх ви- 
конання, кошторис на виконання окремих 
видів робіт тощо). 5. 

ПРОЄКЦІЇ КАРТИ СВІТУ МАСШТА- 
БУ 1:2500000 (проекции карть мира 
масштаба 1:2500000; ргоуестіопя о могід 
тар ої йе 5саіе 1:2500000; Уепкагепрго- 
зекіїоп 7 дез Марзіарз 1:2500000): проєк- 
ції картографічні для двох полярних 
зон північної і південної півкуль, обмеже- 
них паралелями 609, складені в прямій 
рівнопроміжковій уздовж меридіанів ази- 
мутній проекції, для якої на головній па- 
ралелі Ф, 7 276? м-б уздовж меридіана 
т є 0,99, а максимальні спотворення на па- 
ралелях «609? такі: довжин 43,7 У», площ 
12,6 90, кутів 2,69. Для карт першого і дру- 
гого поясів (див. Розграфлення і но- 
менклатура аркушів карти світу м-бу 
1:2500000) використано дві рівнопро- 
міжкові вздовж меридіанів нормальні ко- 
нічні проєкції. У першому поясі широти 
головних паралелей: Ф, 7 2327, Ф, 7 1647; 
на паралелях Ф - 1249 і Ф -- 248? найбіль- 
ші спотворення: для довжин і площ дорів- 
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нюють 34 90 і -3,9 90, для кутів -2,3 12,29. 
У другому поясі (від екватора до паралелі 
Ф 52492) головні паралелі Фф, - 247, 
Ф» 2 221?, амаксимальні спотворення дов- 
жин і площ менші, ніж 1 90, кутів - менше 
0,79. Для складання цієї карти прийнято 
еліпсоїд Красовського. 5. 
ПРОЄКЦІЇ ПОЛІКОНІЧНІ ЗА ЕСКІ- 
ЗАМИ КАРТОГРАФІЧНОЇ СІТКИ 
(поликонические проекции по зскизам кар- 
тографической сетки; роїісопісаї рго/ес- 
йопу5 уліїй и5е оРакайїз о сапіоргарніса! ятій; 
роїукопізспе Ргоуекііопеп Грі пасп дег Каг- 
гепеїг5кісле б: довільні за характером спо- 
творень проєкції картографічні, для 
яких координати вузлових точок і спотво- 
рення отримують методами числового ана- 
лізу за ескізами сіток картографічних. 
Цей метод запропонував М. Урмаєв. Нові 
варіанти довільних поліконічних проєкцій 
для карт світу, що відповідають конкрет- 
ним вимогам, опрацював Г. Гінзбург. 5. 
ПРОЄКЦІЇ ПОЛІКОНІЧНІ ЦИДІГАЇК 
(поликонические проекуцци ЦНИЙГЛАиКкК; 
роіїісопіса! рю)есіїопя О  СЗКІСАС; роїуко- 
пізспе РгоіеКійопеп Грі уоп СУ РГІСАК): до- 
вільні за характером спотворень проєкції 
картографічні для тематичного дрібно- 
масштабного картографування. Опрацьо- 
вані такі варіанти: варіант (1939-49), ва- 
ріант (1950), варіант БСЗ (Больш. Сов. зн- 
циклоп.), видозмінений варіант (1954), 
Спотворення площ у полярних зонах до- 
сягають 100 і навіть 200 9, максимальне 
спотворення кутів приблизно одного по- 
рядку в середньому 5079, м-б уздовж еква- 
тора 0,9-0,8. 5. 

ПРОЄКЦІЇ ЦНДІГАЇК (проекции 
ЦНИИЙГАикК; ргоіесіопі о СЗКІСАС; 
Ргоієкіїопеп 7 рі усп СУКІСАК): низка 
проєкцій поліконічних карт світу; 
проєкція псевдоазимутна з овальними 
ізоколами для карти Атлантичного океа- 
ну, проєкція для карт Евразії, проєкція для 
карт СРСР з несиметричною картографіч- 
ною сіткою та ін. 5. 


БАР 


Проекція азимутна... 


ПРОЄКЦІЯ АЗИМУТНА НОРМАЛЬ- 
НА (нормальная азимутальная проекция; 
погтаї ахітира! рюоєесіїоп; погтаїе Агіти- 
гаїргоіектіоп д): проєкція картографіч- 
на, вякій меридіани зображаються прями- 
ми лініями, що перетинаються в одній точ- 
ці, а кутова відстань між ними дорівнює 
різниці довгот; паралелі тут зображаються 
дугами кіл, радіуси яких залежать від кон- 
кретних широт, а центр цих кіл міститься 
в точці перетину меридіанів. 5. 
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ПРОЄКЦІЯ АЇТОВА-ГАММЕРА (проек- 
ция Аитова-Гаммера; Айо)»-Наттек 5 
рюо)есіоп; Ргоієктіопеп Грі уоп Айо|-Нат- 
тег); проєкція похідна рівноплощова, 
симетрична відносно середнього меридіа- 
на та екватора. Її можна отримати, якщо 
удвічі розтягнути вздовж екватора проєк- 
цію поперечну рівноплощову азимутну. 
Їй притаманні значні спотворення кутів. 
Точка, де а) « 09, - розташована в перетині 
середнього меридіана і екватора (Ф - міра 
максимального спотворення кутів). Засто- 
совується для дрібномасштабних карт усієї 
Землі. 5. 

ПРОЄКЦІЯ АЛЬБЕРСА (проекция 
Альберса; Аегз 5 рго)єсіїоп; Рго)еКіїоп Ї 
уоп АіБег5): див. Проєкція конічна 
рівноплощова. 5. 

ПРОЄКЦІЯ БАГАТОГРАННА (много- 
гранная проекция; роіунеадкіс рго)єстіоп; 
Роіуедегргоуекііоп ): якщо поверхню еліп- 
соїда поділити меридіанами і пара- 
лелями на окремі сфероїдні трапеції, в їх 
середніх точках побудувати дотичні пло- 
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щини, то одержимо описаний довкола еліп- 
соїда багатогранник. Якщо далі, напр. з 
центра еліпсоїда, спроєктувати поверхню 
цих трапецій на дотичні площини, розді- 
лити цей багатогранник по гранях на окре- 
мі аркуші, то одержимо певну кількість 
аркушів карти, побудованих в П. б. (у та- 
кому випадку проєкції гномонічній 
або центральній). Позитивний бік: 
оскільки в центральній точці аркушів спо- 
творень немає і вони зростають від неї в 
різні боки в межах точності графічної, 
то кожний такий аркуш можна вважати йо- 
го плановим зображенням; недолік: без роз- 
ривів не можна одержати суцільну карту. 5. 
ПРОЄКЦІЯ БОННА (проекция Бонна; 
Воппе5 рю)есіоп; Рго)еКіїоп Дуоп Воппе): 
проєкція псевдоконічна рівнопло- 
щова за характером спотворень. Середній 
меридіан, від якого відлічують довготи, 
зображається прямою лінією і на ньому м-б 
зображення дорівнює одиниці. На серед- 
ній паралелі з широтою ф, зберігається ве- 
личина геодезичної кривини, тобто радіус 
цієї паралелі ДЮ з Мосія фо, де М, - дов- 
жина нормалі еліпсоїда для Ф.. 





90" 


На всіх паралелях проєкції зберігаються їх 
довжини, тобто м-б дорівнює одиниці. Наз- 
ва проєкції походить від прізвища франц. 
інженера Рігоберта Бонна, який 1752 засто- 
сував її в атласах, хоч цю проєкцію ще 
раніше опрацював Меркатор (1512-34), 5. 
ПРОЄКЦІЯ БРАУНА (проекиця Брауна; 
Вкаийп У ргоїесіїоп; Ргоуєкііоп Ї удп Вгаип): 
проєкція циліндрична, сітку карто- 
графічну якої отримують проєктуванням 


Проєкція Вітковського 


точок кулі на поверхню дотичного до еква- 
тора циліндра. Проєктування кожної точки 
кулі на циліндр здійснюють променем, що 
проходить через точку екватора кулі, дов- 
гота якої відрізняється на 180? від довготи 
цієї точки. Запропонована 1868; за харак- 
тером спотворень -- довільна. 5. 
ПРОЄКЦІЯ ВІТКОВСЬКОГО (проекция 
Витковского; УйКоузку 5 ргоуесіїоп; Рго|ек- 
поп моп УйКоузкі): див. Проєкція коніч- 
на рівноплощова. 5. 

ПРОЄКЦІЯ ГАВССА (проекция Гаусса; 
Саиз5 з рю)есіоп; Санрзспе Рго)ектіоп р: 
проєкція картографічна, яку запропо- 
нував 1825 К. Ф. Гавсс для опрацювання 
Ганноверської тріангуляції. 1912 австр. 
геодезист Л. Крюгер довів формули цієї 
проєкції до практичного застосування. 
Тому цю проєкцію часто наз. проєкцією 
Гавсса-Крюгера. 5. 

ПРОЄКЦІЯ ГАВССА-КРЮГЕРА (про- 
екция Гаусса-Крюгера; Сайз55-Ктивег'5 
ргоіесіїоп; Ргоуекііоп 7 уп Сац55-Ктйзету: 
рівнокутова поперечно-циліндрична про- 
єкція поверхні еліпсоїда на площину для 
опрацювання геодезичних вимірювань і 
визначення взаємного положення точок 
цієї поверхні в системі плоских прямокут- 
них координат, що обчислені в цій проєк- 
ції за координатами геодезичними і 
наз. координатами конформними плоски- 
ми. Основні властивості конформних (рів- 
нокутових) проєкцій: відсутні кутові спо- 
творення; м-б зображення залежить від 
координат цієї точки і не залежить від на- 
пряму. При використанні П. І.-К. еліпсоїд 
земний поділяють меридіанами на одна- 
кові сфероїдні двокутники від одного по- 
люса до протилежного йому полюса, про- 
тяжність яких по довготі 6 або 37. Ці 
сфероїдні двокутники наз. смугами ме- 
ридіанними шестиградусними (три- 
градусними). Зображення такої смуги на 
площині в П. Г.-К. утворює меридіанну 
зону шестиградусну (триградусну) 
координатну. Середній меридіан у кож- 
ній смузі наз. осьовим меридіаном (рис., а); 
його довгота позначається Д.. 
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У кожній зоні відображення на площині 
осьового меридіана приймається за вісь 
абсцис, а відображення екватора - за вісь 
ординат. Ці криві поверхні еліпсоїда на 
площині зображаються прямими, при цьо- 
му м-б зображення по осьовому меридіану 
дорівнює одиниці. 

Нехай ОР - меридіан, що проходить через 
т. 0; О,Т - дотична до еліпсоїда і парале- 
льна до площини осьового меридіана. Кут 
у" між напрямом меридіана ОР і дотич- 
ною О| Т наз. зближенням меридіанів гео- 
дезичним у т. О,. Кут у т. О, між напрямом 
меридіана О|Р 1 геодезичною лінією 0 0, 
- азимут геодезичний А цієї лінії; кут 
у т. О| між напрямом ОТ і напрямом 00, 
- дирекційний кут геодезичний С». Для по- 
верхні еліпсоїда: А, 2 (4, КУ" 





б 
На площині в П. Ї.-К. (рис., б): точки 4, і 
4, - зображення точок О, 1 0, поверхні 
еліпсоїда; Ор - вісь абсцис, зображення 


Проекція Гавсса-Крюгера 


осьового меридіана ОР; 4 п - зображення 
меридіана ОР; крива 414, - зображення 
геодезичної лінії 00», 4-- хорда, що стягує 
криву 4; 14». Оскільки проєкція конформна, 
то кут у т. 4|, утворений зображеннями 
меридіана 4,п і дотичною до кривої 44», 
дорівнює геодезичному азимуту А|г. Кут У 
між координатною лінією у; є: сопбі і зобра- 
женням меридіана 4; п наз. зближенням ме- 
ридіанів на площині; відлічується від лінії 
у 7 соп5і, тобто лінії, паралельної до осі 
абсцис, проти ходу годинникової стрілки 
-зі знаком плюс, за ходом - зі знаком мінус. 
Напрямний кут Оз, відлічений від північ- 
ного напряму координатної лінії у, 7 соп5ї 
за годинниковою стрілкою до заданого на- 
пряму - до хорди а, наз. дирекційним кутом 
на площині. Кут б; з між дотичною до кривої 
414» У т. 4, 1 хордою 4 наз. поправкою за 
кривину зображення геодезичної лінії на 
площині; відлічується від дотичної за ходом 
годинникової стрілки до хорди. На площині 
справджується рівність (47 З Аг 7 У Збір: 
Під редукуванням геодезичної лінії на пло- 
щину в цій проєкції розуміють перехід від 
довжини і напряму геодезичної лінії на 
еліпсоїді до відповідних їм величин на пло- 
щині. Редукція напряму полягає у визначенні 


кута б - поправки за кривину зображення 
геодезичної лінії на площині; редукція від- 
далі - у визначенні різниці Д5 «а- 5 дов- 
жин геодезичної лінії 5 на еліпсоїді і прямої 
-- хорди а -- на площині. Викладені дії опи- 
суються редукційною задачею проєк- 
ції Гавсса-Крюгера. 17. 

ПРОЄКЦІЯ ГАВССА-КРЮГТЕРА ДЛЯ 
ШИРОКОЇ СМУГИ (проекция Гаусса- 
Крюгера для широкой полось!; рго)єсіїоп ої 
Сацзіз 5-Ктцяег /0г угіде 5ікір; Ргоуекійоп / 
уоп Саця5-Ктйяек /йк деп Ргейеп Уїтейеп т): 
цю проєкцію В. Каврайський розглядав як 
»потрійну" проєкцію Гавсса-Крютера, 
тобто рекомендував конформно зобразити: 
1) еліпсоїд на кулі за Лагранжом; 2) кулю 
на площині в проєкції Меркатора по- 
перечній; 3) площину на площині за умови 
одержання проєкції, що відповідає озна- 
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ченню проєкції Гавсса-Крюгера. За Кав- 
райським, ця проєкція дуже вигідна для те- 
риторій, витягнутих уздовж меридіана 
(напр., европейської частини Росії). 5. 
ПРОЄКЦІЯ ГАВССА-ЛАМБЕРТА (про- 
екция Гаусса-Ламберта; Іатрбеті-Саня5 
рю)есііоп; Ргоіекіїоп Гудп Сан55-ІатРегі): 
рівнокутова за характером спотворень 
поперечноциліндрична проєкція кар- 
тографічна. Вній м-б уздовж середнього 
меридіана, як і м-би вздовж усіх напрямів 
у будь-якій точці проєкції дорівнюють оди- 
ниці; її можна застосовувати для складання 
дрібномасштабних карт значних за розмі- 
рами територій. 5. 

ПРОЄКЦІЯ ГНОМОНІЧНА АБО 
ЦЕНТРАЛЬНА (гномоническая или цент- 
ральная проекция,; япотопіс ог сепітаї рго- 
,есіїоп; Хепімаїрго)ектіоп Годек япотопізсне 
Рюоуектіоп ): проєкція перспективна 
кулі на т. зв. картинну площину з точки 
зору, що міститься в центрі кулі. У цій 
проєкції дуги великих кіл, тобто геодезичні 
лінії на кулі, зображуються прямими лінія- 
ми, які є також геодезичними лініями на 
площині, а отже, що й ортодромія у цій 
проєкції також зображається прямою. Цю 
властивість використовують для визначен- 
ня проміжних точок ортодромії і для пере- 
несення її на карту, складену в якійсь іншій 
проєкції, 5. 
ПРОЄКЦІЯ ГОЛЛА (проекция Голла; 
са 5 ргоуесіоп; РгоіеКіоп 7 уоп САЇЇ): 
проєкція циліндрична, сітку карто- 
графічну якої отримують проєктуванням 
точок кулі на поверхню циліндра. На від- 
міну від проєкції Брауна проєктування 
здійснюється не на дотичний до екватора 
циліндр, ана січний по паралелі зширотою 
45? циліндр. Застосування січного цилінд- 
ра сприяє рівномірнішому розподілу спо- 
творень. Використана для низки карт те- 
риторії СРСР, для яких широту паралелі 
перерізу прийнято 307, а не 45?, як у П.Г. 
Проєкцію для січного циліндра по паралелі 
55? застосовував В. Каменецький (1929) 
для, Обзорной картьт плотности населения 
СССРУ у м-бі 1:10000000. 5. 


Просєкція Грінтена 


ПРОЄКЦІЯ ГРІНТЕНА (проекичя Грин- 
тена; Стіпіеп 5 рюо)єстіоп; Рго)екіїоп Ї удп 
Сгішен): проєкція колова, з сіткою 
картографічною, як ів проєкції по- 
ліконічній. Застосовується для ство- 
рення дрібномасштабних карт усієї по- 
верхні Землі. За характером спотворень 
П. Г. - довільна. 5. 

ПРОЄКЦІЯ ГУДА (проекция Гуда; бо- 
оде5 рюо)есіоп; Ргоуектіоп 7 уоп Сооає): 
видозмінена проєкція Мольвейде, або 
розірвана гомалографічна проекція. Видо- 
змінність її полягає в тому, що для змен- 
шення спотворень, які в проєкції Моль- 
вейде збільшуються з віддаленням від се- 
реднього меридіана й у високих широтах 
досягають значної величини, проф. Чиказь- 
кого у-ту Гуд запропонував для карти світу 
в своєму шкільному атласі такий прийом: 
поділив поверхню Землі на шість частин, 
для кожної такої частини встановив свій 
середній меридіан і одержав для неї карто- 
графічну сітку, після чого з'єднав усі ці 
частини по лінії екватора. Отже одержав 
проєкцію, на якій материки зобразяться з 
меншими спотвореннями, а на океанах зі 
значними розривами (і, навпаки, якщо пот- 
рібно зобразити океани з малими спотво- 
реннями, тоді материки зобразяться з роз- 
ривами). Цю проєкцію також наз. проєк- 
цією Мольвейде-Туда. 5. 
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ПРОЄКЦІЯ ЕЙЛЕРА (проекция Зілера; 
Еиїіек 5 рюоуєесіїоп; Рго)єкіїоп 7 уоп Киїег): 
рівнопроміжкова за характером спотворень 
проєкція конічна, запропонував Ейлер 
(1778). Рекомендується паралелі перерізу 
знаходити з умов: 1) на крайніх паралелях 
Ф, і Ф». різниці між довжинами дуг на карті 
і глобусі мають бути однакові: 
род - ВА со8ф, з рад - КЛ.со8ф, 

2) щоб ці різниці дорівнювали різниці дуг 
паралелей на карті і на глобусі для середньої 
широти Фо але з оберненим знаком: 

рейд - КА созф, я (роб. - КА со5фо); 

рад - КАсо8ф, 2 (РА - КА со8Ф). 
Тут о - стала величина; 0), 0», Рог радіу- 
си паралелей для широт Ф), Ф», Фо) А -дов- 
гота. 5. 
ПРОЄКЦІЯ ЕККЕРТА (проекция Еккер- 
та; ЕсКеніУ ргоїєесііоп; Рго)еКіоп Гуоп Ес- 
кепі): синусоїдна проєкція псевдоци- 
ліндрична, рівноплощова за характером 
спотворень. На відміну від проєкції 
Мольвейде і проєкції Сансона, тут 
полюси зображаються двома прямими, па- 


ралельними до екватора, т. зв. полярними 
лініями, Меридіани мають вигляд особли- 
вих синусоїд, чим і пояснюється уточнена 
назва проєкції. П. Е. з розривами за Гудом 
застосовувалась під час складання карт 
БСАМ (карти рослинності, густоти насе- 
лення, національностей та ін.). 5. 





ПРОЄКЦІЯ ДЕЛІЛЯ (проекция Делиля; 
Де/'їзіє з ргоїестоп; РгоіеКіоп Гуоп Де! із- 
І: проєкція конічна, рівнопроміжкова 
за характером спотворення, на січному 
конусі для карти Росії (ХМПІ ст.). У цій 
проєкції сталу Є і радіус середньої пара- 
лелі вибирають так, щоб на меридіанах м-б 
дорівнював одиниці, 5. 


ПРОЄКЦІЯ ЗОВНІШНЯ (внешняя 
проекуця; ехіегпаї рго;єсіїоп; йизегіїспе 
Рго)ектіоп д): проєкція перспективна, 
вякій точка перспективи або точка зо- 
ру розташована зовні поверхні кулі, тобто 
відстань від цієї точки до центра кулі біль- 
ша від радіуса останньої і має скінченну 
величину. 5. 


Проекція ізоциліндрична... 


ПРОЄКЦІЯ ІЗОЦИЛІНДРИЧНА ЛАМ- 
БЕРТА (изоцилиндрическая проекция 
Ламберта; іхосуііпагіса! Гатрбені 5 рго)ес- 
йоп; Ізолуйпаетрго)екіоп Ї уоп Гатрфегі): 
рівноплощова за характером спотворень 
проєкція циліндрична. Якщо вісь до- 
тичного до екватора циліндра збігається з 
полярною віссю кулі, що є моделлю Землі, 
то сліди від перетину площин меридіанів і 
паралелей з поверхнею циліндра після роз- 
горнення останньої в площину, будуть кар- 
тографічною сіткою П. і. Л. Застосовується 
для карт розподілу географічних об'єктів 
за зонами, залежними від широти (карти 
розподілу: тварин - зоогеографічні карти, 
рослин - геоботанічні карти тощо). 5. 
ПРОЄКЦІЯ КАВРАЙСЬКОГО (проек- 
ция Каврайского; КамуаїзКу 5 ргоесіїоп; 
Ргоїекііоп 7 уоп Кампа)5Ку): рівнопроміж- 
кова вздовж меридіана проєкція коніч- 
на, запропонована для складання дрібно- 
масштабних карт території СРСР. У цій 
проекції сталі С і С обчислювались так: 
спочатку їх отримали за умови мінімуму 
середньоквадратичного спотворення дов- 
жин для території СРСР, розташованої на 
південь від полярного кола; з одержаними 
так величинами Й і С було обчислено м-би 
вздовж паралелей п і широти головних 
паралелей, з якими після заокруглення їх 
до цілих градуса було остаточно визначено 
всі основні формули проєкції. П. К. реко- 
мендують для карт великих територій, коли 
потрібно зобразити з мінімальними спот- 
вореннями її материкову частину. 5. 
ПРОЄКЦІЯ КАРТОГРАФІЧНА (карто- 
графическая проекция, сапіозгарпісаї! рго- 
десіоп; КаповгарНізспе Ргоуекпіоп б): спосіб 
зображення на площині поверхні Землі 
математичної (ПІЗМ). У П. к. здійсню- 
ється математичний закон, що встановлює 
однозначний зв'язок між координатами 
точок ПЗМ 1 відповідними плоскими коор- 
динатами цих же точок у зображенні. Цей 
математичний закон записується у вигляді 
рівнянь картографічної проєкції. За 
характером спотворень є такі основні 
групи П. к.: рівнокутова, рівноплощова, 
довільна. 
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Рівнокутові (равноугольнье, соп/октаї) - 
проекції, в яких частинний м-б у заданій 
точці вздовж будь-якого напряму, зокрема, 
вздовж меридіанів і паралелей, як і вздовж 
головних напрямів, має одне Й те ж зна- 
чення, тобто не залежить від напряму. Це 
означає, що будь-яка нескінченно мала 
фігура, розташована на ПЗМ, зображається 
на площині подібною. Умови рівнокутово- 
го зображення в будь-якій точці проекції: 
Т) зберігається ортогональність ліній ме- 
ридіанів і паралелей; 2) м-б зображення 
вздовж меридіана т дорівнює м-бу зобра- 
ження довжини вздовж паралелі п, тобто 
теп. 
Рівноплощові (равновеликие, едиаї!-агеа) - 
проєкції, в яких площа будь-якої фігури на 
ПЗМ зображається на площині без спо- 
творень, тобто площа фігури в зображенні 
дорівнює площі на ПЗМ, але фігура цієї 
площі не є подібною, як це буває у рівно- 
кутовій проєкції. Умова рівноплощової про- 
єкції: р - 1, дер- м-б зображення площі. 
Довільні (произвольнье, сопуетіопаї) - 
проєкції яким властиві як кутові, так і пло- 
щові спотворення. До довільних проекцій 
належать також рівнопроміжкові проєкції. 
Рівнопроміжекові (равнопромежуточньте, 
едиідізтані) - проєкції, в яких один із м-бів 
уздовж головних напрямів є сталою вели- 
чиною, здебільшого одиницею. Якщо в 
будь-якій точці проєкції м-б а вздовж пер- 
шого головного напряму є сталою величи- 
ною, то вздовж другого головного напряму 
м-б сталій величині не дорівнює, і навпаки, 
якщо м-б б в усіх точках проєкції є сталою 
величиною, то м-б а ніколи не може дорів- 
нювати цій величині. Умова рівнопроміж- 
кової проєкції: а - соп5і, б я соп5і, або 
Ь є соп5і, а У соп5і, 5. 
ПРОЄКЦІЯ КАРТОГРАФІЧНА БАГА- 
ТОСМУГОВА (многополосная картогра- 
фическая проекция; тапугопей сагіорта- 
рііса! ргоуеспоп; Кагіозгарпізспе Мейг- 
зігеїГепергоїектоп Д: проєкція карто- 
графічна, коли поверхня еліпсоїда або 
кулі умовно поділена на смуги і для кожної 
такої смуги підбираються відповідні пара- 
метри у рівняннях проєкції. 5. 


Проєкція картографічна... 


ПРОЄКЦІЯ КАРТОГРАФІЧНА КОМ- 
БІНОВАНА (составная картографичес- 
кая проекуия; сотфіпеай сапіоттарніса! рго- 
деспоп; Капоягарнізспе Котрфіпіетіе РгоїеКк- 
Поп: проєкція картографічна, вякій 
загальна сітка картографічна склада- 
ється з частин, побудованих у різних 
проекціях, або ця сітка побудована в одній 
проєкції, але для кожної частини сітки пі- 
дібрані окремі параметри, що входять у 
рівняння цієї проекції. 5. 

ПРОЄКЦІЯ КАССІНІ-ЗОЛЬДНЕРА 
(проекция Кассини-Зольднера; Саззіпі- 
ЗоіЧпег У рюоїестоп; РгоуеКіоп / уп Са55і- 
пі-5о0і4пег): рівнопроміжкова вздовж 
вертикалів поперечно-циліндрична 
проєкція квадратова. В ній м-б уздовж 
середнього меридіана та вздовж усіх вер- 
тикалів дорівнює одиниці. Прийнята за 
основу прямокутних координат Зольд- 
нера. 5. 

ПРОЄКЦІЯ КВАДРАТОВА (проекция 
квадратная; едиікесіапяиіаг рю)есііоп; ди- 
адхайвспе Ргозуектіоп 5 диайгайспе Ріай- 
кате): рівнопроміжкова за характером спо- 
творень проєкція циліндрична, запро- 
понував Генріх Мореплавець (1439), Назва 
її пояснюється тим, що за однакової різниці 
довгот і широт, меридіани і паралелі зоб- 
разяться прямими лініями з однаковими 
сторонами, тобто сітка картографічна 
зобразиться квадратами. Через властиві цій 
проєкції спотворення, найдоцільніше за- 
стосувати її для зображення приекватор- 
них територій. 5. 

ПРОЄКЦІЯ КВАЗІСТЕРЕОГРАФІЧНА 
(квазистереографическая проекуция; диазі- 
зіегеодгарніс ргоуєсіїоп; диазізіегеовтарпі- 
зспе РгоуеКтіоп б: удосконалена проєкція 
Руссіля, виходячи з умови пристосування 
її до форми території Польщі (Грабовсь- 
кий Люціян). Було прийнято: координати 
центральної точки: Фо 7 529 пн, Ло г 229 сх, 
м-б у цій точці И - 0,9995, звідси м-б дов- 
жин, що дорівнює одиниці, стосується лінії 
кола, побудованого з центральної точки 
радіусом 285 км. Складені таблиці (Бер- 
нацький, Сломчинський) цієї проєкції. 5. 
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ПРОЄКЦІЯ КОЛОВА (круговая проек- 
ция; сігсаг рго)есіїоп; Сіофиіаг-АББі- 
дипе д: проєкція картографічна, вякій 
лінії меридіанів і паралелей сітки нор- 
мальної зображаються у вигляді ексцент- 
ричних кіл, центри яких здебільшого, роз- 
ташовані на прямолінійних меридіані та па- 
ралелі, які є одночасно осями симетрії та 
осями плоских прямокутних координат 
(напр., кульова або глобулярна проєкція). 
Можуть бути такі типи проєкцій, в яких лінії 
меридіанів і паралелей зобразяться за інши- 
ми законами, де відсутні лінії симетрії й осі 
прямокутних координат (напр., рівнопло- 
щова колова проєкція Граве). 5. 
ПРОЄКЦІЯ КОНІЧНА (коническая проек- 
ция; сопісаї рюо)єсіїоп; Кереїрго)екііоп Р 
Копізспе АБРійдипе )): проєкція кар- 
тографічна, в якій меридіани зобража- 
ються на площині прямими лініями, що 
перетинаються в одній точці, кутова відстань 
між ними пропорційна різниці довгот, при- 
чому коефіцієнт пропорційності (Є в межах: 
0 « 2 « 1. Паралелі зображуються дугами 
концентричних кіл, центр яких розташова- 
ний у точці перетину меридіанів. 5. 
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ПРОЄКЦІЯ КОНІЧНА РІВНОКУТОВА 
(равноугольная коническая проекуня; соп- 
Догтаї сопіса! рго)есіпоп; угіпкейтеце Копі- 
зспе АББіїдипе 5): проєкція картогра- 
фічна, в якій допоміжною поверхнею є 
поверхня дотичного або січного конуса і 
витримуються умови рівнокутового зобра- 
ження. П. к. р. як для кулі, так і для еліп- 
соїда вперше запропонував Й. Г. Ламберт 
(1772). Пізніше К. Ф. Гавсе (1825) розв'я- 
зав загальнішу задачу - зображення однієї 
поверхні на іншій зі збереженням подіб- 


Проекція конічна... 


ності фігур у нескінченно малих частинах, 
що майже формулює теорію всіх рівноку- 
тових картографічних проєкцій, серед них 
є 1 конічні, Незважаючи на те що в цьому 
випадку пріоритет належить Ламберту, 
Л. Болотов (1849) вважав цю проекцію но- 
вою і приписав її Гавссу. Залежно від спо- 
собу вибору довільних сталих а 1К, можна 
отримати низку проєкцій для складання 
дрібномасштабних географічних карт. Ві- 
дома також П. к. р. астронома М. Я. Цін- 
гера (1916), для якої довільні сталі обчис- 
люються за умови мінімуму суми квадратів 
спотворень у межах території довільної 
конфігурації. 5. 

ПРОЄКЦІЯ КОНІЧНА РІВНОПЛО- 
ЩОВА (равновеликая коническая проек- 
ция; сопіса! едиаї!-агеа рюїесіоп; /Пйспеп- 
тгеце Копізспе АБРійдипо Д: проєкція кар- 
тографічна, вякій за допоміжну поверх- 
ню прийнято поверхню конуса і викону- 
ється умова рівноплощового зображення. 
Проєкцію на зрізаному конусі запропону- 
вав Г. Х. Альберс (1805), дотримуючись 
умови, що м-би на паралелях з широтами 
Фу і Фі, які розташовані посередині між па- 
ралелями з широтами Ф, і Ф» і середньою 
паралеллю з широтою Фо, рівні і дорівню- 
ють одиниці. П. к. р. запропонував В. Віт- 
ковський (1907), характеризується своє- 
рідним вибором сталих проєкції і менши- 
ми спотвореннями, ніж це є в проєкції Аль- 
берса. П. к. р. також запропонував А. Тіссо 
(1881); їй властиві найменші спотворення 
кутів. Використовують ще П. к. р. астро- 
нома М.Я. Цінгера (1916) з найменшим 
сер. кв. спотворенням довжин на території 
певної країни. 5. 

ПРОЄКЦІЯ КОНІЧНА УЗАГАЛЬНЕ- 
НА (обобщенная коническая проекция; єе- 
пегайгей сопіса! рго)єстіоп; уекайветеїпе 
Копізспе АбБійипе б: проєкція карто- 
графічна, що відрізняється від проєкції 
конічної тим, що кути між меридіанами 
є доволі складною функцією довготи. 5. 
ПРОЄКЦІЯ КРАСОВСЬКОГО (проек- 
ция Красовского; Ктаз5оузКу У ргоуесіїоп; 
Ргоуекіїоп Д уоп Ктазом/5Ку): рівнопроміж- 
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кова вздовж меридіана проєкція коніч- 
на, в якій зберігається задана по широті 
площа пояса, рівність частинних м-бів на 
крайніх паралелях цього ж пояса. Ще ви- 
конується умова, що величина суми квад- 
ратів спотворень довжин уздовж паралелей 
в межах усієї території, що відображаєть- 
ся, мінімальна. Ця проєкція за величинами 
спотворень має переваги перед іншими та- 
кого роду проєкціями; її застосовують для 
складання дрібномасштабних карт, і зокре- 
ма, коли не тільки материк, але Й водний 
полярний басейн потрібно зобразити з най- 
меншими спотвореннями. 5. 

ПРОЄКЦІЯ ЛАГРАНЖА (проекуция Лаг- 
ранжа; Гаєвтапее 5 ргоїеспоп; Рио)екіїоп 
уоп І аргапве): проєкція картографіч- 
на за характером спотворень є рівнокуто- 
вою, в якій меридіани і паралелі зобража- 
ються у вигляді дуг кіл, і в окремому ви- 
падку - у вигляді прямих ліній. 5. 
ПРОЄКЦІЯ ЛАМБЕРТА (проекция 
Ламберта; ГатфеніУ ргоуесіїоп; Ркоуекіїоп Ї 
уоп Гатфегі); проєкція картографічна, 
рівноплощова за характером спотворень 
проєкція азимутна, запропонував 
Й.Г. Ламберт (1772). Застосовується для по- 
будови дрібномасштабних карт північної 
та південної півкуль (полярна проєкція), 
східної 1 західної півкуль (екваторіальна і 
горизонтальна сітки картографічні). Ко- 
нічна рівноплощова П. Л. маєзміст при й є: 1, 
де (--коефіцієнт пропорційності, що входить 
урівняння плоского кута, але це вже буде ази- 
мутна проєкція; при (у є | рівноплощова 
конічна П. Л. не має практичного застосу- 
вання. Існує ще т.зв. проєкція ізоци- 
ліндрична Ламберта. 5. 

ПРОЄКЦІЯ МЕРКАТОРА (проекция 
Меркатора; Мегсаїог у рго)єсіїоп; Метка- 
тогрюо)еКііоп )): рівнокутова за характером 
спотворення проєкція циліндрична. Її 
опрацював 1569 голланд. картограф Кре- 
мер (Сеграга Кгетег), латинською мовою 
Меркатор. П.М. застосовується в морській 
навігації, оскільки в цій проєкції маршрут 
корабля між двома портами зображається 
прямою лінією - локсодромою, для якої 


Проскція Меркатора... 


зберігається сталий курс корабля, що ви- 
гідно для морських подорожей у відкри- 
тому океані. 5. 

ПРОЄКЦІЯ МЕРКАТОРА УНІВЕР- 
САЛЬНА (универсальная проекуцня Мер- 
катора; ргоуесіоп ипіуекза! 0) Мегсаїог; 
ипіуетзаїє МегКкаїогрго)ектіоп 5): застосову- 
ється в деяких європейських країнах для 
топографічних карт. За характером спотво- 
рень, якіпроєкція Меркатора, -рівно- 
кутова. На середньому меридіані м-б дов- 
жин становить 0,9996 (у проєкції Гавс- 
са-Крюгера дорівнює одиниці). Застосо- 
вується подвійне зображення: спочатку 
еліпсоїд зображається на кулі, потім кулю 
проєктують на площину, як і в проєкції 
Меркатора. 5. 

ПРОЄКЦІЯ МОЛЬВЕЙДЕ (проекция 
Мольвейде; МоПугіає 5 рюоїесіоп; Ргоуек- 
поп Р, уоп Моймеїіде): рівноплощова еліп- 
тична проєкція псевдоциліндрична, 
в якій полюси зображаються точками. Всі 
меридіани зображаються еліпсами, за ви- 
нятком середнього (пряма лінія) і меридіа- 
на, розташованого на 90? від середнього 
(зображається колом). Застосовується в 
атласах для дрібномасштабних карт сві- 
ту. 5. 

ПРОЄКЦІЯ НОРМАЛЬНА (нормальная 
проекция; потгтаї рюо)есіїоп; погтаїе Рго- 
деКійоп ): проєкція картографічна, в 
якій основна вісь допоміжної поверхні 
(напр., циліндра, конуса) збігається з по- 
лярною віссю поверхні Землі матема- 
тичної (ПІЗМ) або коли площина картин- 
на розташована перпендикулярно до цієї 
осі. Як допоміжні поверхні,так і картинна 
площина можуть перетинати ПЗМ або 
дотикатись до неї. У першому випадку бу- 
дуть січні, а в другому -- дотичні П. н. Де- 
коли ці проєкції наз. прямими. 5. 
ПРОЄКЦІЯ ОРТОГОНАЛЬНА (орто- 
гональная проекуця, окінояопа! рюо)естіоп; 
Копетиепіе Ргодекііоп 7 (АбРБійдипе Р)): 
проєкція картографічна, в якій лінії 
меридіанів і паралелей зображаються під 
прямим кутом, тобто ортогонально. До цієї 
групи належать всі рівнокутові за харак- 
17 748-1 
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тером спотворення проекції, бо для них ор- 
тогональність сітки картографічної є 
обов'язковою. 5. 

ПРОЄКЦІЯ ОРТОГРАФІЧНА (ортогра- 
фическая проекция; огіовгарпіса! рго/есії- 
оп; опоявгарнізспе Ргоуектіоп (Рагайеірго- 
декпіоп))): одназпроєкцій перспектив- 
них, у якій точка перспективи або точка 
зору розташована в нескінченності, тобто 
коли проєктуючі промені можна розгляда- 
ти як лінії паралельні між собою і перпен- 
дикулярні до площини картинної, 5. 
ПРОЄКЦІЯ ПЕРСПЕКТИВНА (пер- 
спективная проекция; регуресіїує рюоєс- 
йоп; регзрекііуе РюоуеКтіоп ї (АББійипе р)): 
проєкція картографічна, яку отриму- 
ють геометричним шляхом, а саме: з точки. 
(точки зору) за законами лінійної пер- 
спективи точки на картинну площину 
проєктуються точки, що містяться на по- 
верхні Землі математичній (звичайно 
кулі). Залежно від віддалі точки зору до 
центра кулі ці проєкції поділяють на: 
проєкції гномонічні, проєкції сте- 
реографічні, проєкції зовнішні, 
проєкції ортографічні. Залежно від 
розташування картинної площини щодо 
поверхні кулі ці проєкції можуть бути: нор- 
мальними (картинна площина розташована 
в точці географічного полюса і перпенди- 
кулярна до полярної осі), поперечними 
(картинна площина розташована в будь- 
якій точці екватора і перпендикулярна до 
екваторіальної осі), скісними (картинна 
площина розташована в будь-якій точці 
між полюсом і екватором). Картинна пло- 
щина не обов'язково мусить торкатись по- 
верхні кулі, а може бути розташована і на 
певній відстані від неї. 5. 












Анну, 
ЧА 


Проекція поліконічна 


ПРОЄКЦІЯ ПОЛІКОНІЧНА (поли- 
коническая проекция; роіусопісаї рюо)єсіїоп; 
роїукопізспе Рко)екіоп Б): проєкція кар- 
тографічна, в якій меридіани зобража- 
ються кривими, симетричними відносно 
середнього меридіана, який зображається 
прямою лінією; паралелі зображаються ду- 
гами ексцентричних кіл, центри яких роз- 
ташовані на середньому меридіані або на 
його продовженні; паралелі сітки норма- 
льної ортогональні до прямолінійного се- 
реднього меридіана; серед цих проєкцій 
важливою є проєкція поліконічна 
проста. 5. 





ПРОЄКЦІЯ ПОЛІКОНІЧНА ПРОСТА 
(простая поликоническая проекция; зітр- 
Іе роіусопіс рюо)єсіїоп; еіп(аспе роіукопі- 
зспе РюоїеКтіоп ): проєкція картогра- 
фічна, в якій середній меридіан зобража- 
ється прямою лінією, довжина якого не 
спотворюється. Паралелі - кола, ортого- 
нальні до середнього меридіана; радіуси 
кіл визначаються за формулою р з Мсієф, 
а їх центри розташовані на середньому ме- 
ридіані або його продовженні; тут А - ра- 
діує кривини першого вертикала точки, 
широта якої - Ф. Довжина паралелей не 
спотворюється, тобто м-б зображення 
п - 1. Цю проєкцію часто наз. американ- 
ською, бо в 20-х роках ХІХ ст. її запропону- 
вав у США проф. Ф. Гаслер, а пізніше її 
застосували для побудови карт як дрібних, 
так і великих м-бів, зокрема ікарт топо- 
графічних. 5. 

ПРОЄКЦІЯ ПОЛІКОНІЧНА ПРОСТА 
ВИДОЗМІНЕНА (простая видоизменен- 
ная поликоническая проекция; зітрієе тоді- 
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Лед роіусопіса! рю)єесіоп; еіаспе тоаїі- 
гіегіе роіуКопізсне Рго)ектіоп б): проєкція 
багатогранна, вякій поверхня Землі по- 
ділена лініями меридіанів і паралелей на 
трапеції розміром 4 на 6? по широті і дов- 
готі; кожна така трапеція зображається на 
площині окремо в названій вище проєкції. 
Для позначення окремих аркушів карти 
застосовується номенклатура. Властивості 
проєкції: 1) Усі меридіани зображаються 
прямими лініями, а два з них, віддалені на 
29? в обидві сторони по довготі від серед- 
нього меридіана (на здвоєних і зчетверених 
аркушах відповідно на 4 і 82) зображаються 
без спотворень, тобто м-б зображення 
т з Її; 2) Крайні паралелі кожного аркуша 
(північна і південна) - дуги кола радіусом 
р з Мсієф (М - радіус кривини першого 
вертикала, Ф - широта паралелі), центри 
паралелей розташовані на середньому ме- 
ридіані, їх довжини не спотворюються, 
тобто м-би їх зображень пн" Пд" 1: 
Характеризується відносно малими спот- 
вореннями: довжин - не більше 0,10 9/0, (на 
крайніх меридіанах при Д, 7 13? від серед- 
нього меридіана 10,07695, на середньому 
меридіані при Д, - 09-0,061 9), площ-- 0,15 
у, кутів - 5. Недолік: наявність т. зв. роз- 
ривів при з'єднанні аркушів карти вздовж 
меридіанів і паралелей, що, за результата- 
ми досліджень В. Каврайського, при з'єд- 
нанні чотирьох аркушів оцінюється зна- 
ченням б с 3,25с05ф (мм). Застосовується 
для карти м-бу 1:1000000, 5. 

ПРОЄКЦІЯ ПОПЕРЕЧНА (поперечная 
проекцня; ікапзуетзе рго/есііоп; Тгапзуег- 
заїргодекііоп )): проєкція картографіч- 
на, вякій основна вісь допоміжної поверх- 
ні (напр., конуса, циліндра) розташована в 
площині екватора поверхні Землі ма- 
тематичної (ГІЗМ), тобто перпендику- 
лярна до її полярної осі, або площина 
картинна розташована перпендикулярно 
до площини екватора ПЗМ. Як допоміжні 
поверхні, так і картинна площина можуть 
перетинати МПЗ або дотикатись до неї. В 
першому випадку будуть поперечні січні, 
у другому - поперечні дотичні проєкції. В 


Проєкція Постеля 


основі П. п. лежить поперечна система 
координат. 5. 

ПРОЄКЦІЯ ПОСТЕЛЯ (проекция Пос- 
теля; Розіеї 5 рго)єсіоп; асітшаіе Ргоуек- 
поп Б Реоуекііоп Гуоп Розіеї): рівнопроміж- 
кова за характером спотворення проєкція 
азимутна кулі на площині. Рівнопроміж- 
ковість зберігається вздовж меридіана (для 
полярної проєкції) і вздовж вертикалів 
(для скісної і поперечної проєкцій). Засто- 
совується, якщо в якійсь точці карти треба 
зберегти азимути і відстані від цієї точки 
до будь-якої біжучої (напр., авіаційні карти 
з великим асеродромом в центрі її, сейсмічні 
карти). 5. 

ПРОЄКЦІЯ ПОХІДНА (ипроизводная 
проекция; аегімаїуе рго)єсіїоп; абяеіейете 
Рюдєктіоп)): проєкція картографічна, 
яку, здебільшого отримують унаслідок змі- 
нювання властивостей двох або більше ві- 
домих проєкцій; її можна отримати також 
розв'язанням або виконанням наперед за- 
даних умов. 5. 

ПРОЄКЦІЯ ПСЕВДОАЗИМУТНА 
НОРМАЛЬНА (нормальная псевдоазиму- 
тальная проекуця; рзенаоасітитнаї рго)ес- 
йоп; Рєеидоагсітша!рго)ектоп ): проєкція 
картографічна, в якій меридіани зобра- 
жуються кривими, симетричними відносно 
двох осей симетрії (горизонтальної і верти- 
кальної), які також є меридіанами і зобра- 
жуються прямими лініями. Паралелі мають 
вигляд дуг кіл так само, як і в проєкції 
азимутній нормальній, проведених із 
точки перетину прямолінійних меридіанів 
-- осей симетрії. 5. 





ПРОЄКЦІЯ ПСЕВДОКОНІЧНА (псев- 
доконическая проекция, рзеиіосопіса! рго- 
десіїоп; рзеидоКопізспе Рго)єктіоп б: про- 
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єкція картографічна, вякій меридіани 
є кривими, симетричними відносно серед- 
нього меридіана, який зображується пря- 
мою лінією, а паралелі - дугами концент- 
ричних кіл так само, які в проєкції ко- 
нічній. 5. 













4 б чн ЗУ ас? 
Й КАН У 12? 
120 - нн 
109 аната, 
во? СЕННЯ б 


ПРОЄКЦІЯ ПСЕВДОЦИЛІНДРИЧНА 
(псевдоцилиндрическая проекция; рзегидосу- 
Іпакіса! рюо)естіоп; Ряеидогуіпдегрюїекіоп 
Д: проєкція картографічна, в якій ме- 
ридіани зображуються кривими, симетрич- 
ними відносно середнього меридіана, зоб- 
раженого прямою лінією, а паралелі - па- 
ралельними прямими лініями, перпендику- 
лярними до прямолінійного меридіана, так 
само, яків проєкції циліндричній. 5. 








ПРОЄКЦІЯ ПСЕВДОЦИЛІНДРИЧНА 
УРМАЄВА (псевдоцилиндрическая про- 
екуня Урмаєва; рзендосуїїпаніса! (та|еу У 
рго,єсіїоп; РзендогуїпаетргодеКіоп І удп 
Оута)єм): проєкція псевдоцилінд- 
рична, за характером спотворень - довіль- 
на. Ізоколи площ -- прямі лінії, паралельні 
екватору, і досягають величини 1,3 у районі 
полярних кіл. Спотворення площ відсутні 
на лінії екватора. Кути не спотворюються 
на середньому меридіані і в точках з ши- 
ротами 95172, найбільші спотворення - в 
полярних зонах. Застосовується для кар- 


Проєкція Руссіля 


тографування Тихого та Індійського океа- 
нів при довготі середнього меридіана 
А є 1609Е. 5. 

ПРОЄКЦІЯ РУССІЛЯ (проекция Рус- 
силя; Вои55йНе 5 ргоуесіїоп; Ргоуекіїоп уп 
Коиз5йпе); проєкція стереографічна 
еліпсоїда, яка є конформною, симетрич- 
ною відносно прямолінійного середнього 
меридіана, абсциси точок вздовж якого 
обчислюються за виразом: 


ха 2В, -18(5/2К,), 


де 5 - довжина дуги меридіана від цент- 


з4/МоМо» 
тобто середньому радіусу кривини в цент- 
ральній точці проєкції (М, і М, - радіуси 
кривини меридіана і першого вертикала 
центральної точки на поверхні еліпсоїда). 
П.Р. є основою системи плоских прямо- 
кутних координат для картографування 
"Франції. 5. 
ПРОЄКЦІЯ САНСОНА (проекция Сан- 
сона; Запзоп5 рюоуесіоп; Ргоіекіоп | уоп 
Бапзоп): синусоїдна рівноплощова за ха- 
рактером спотворення проєкція псев- 
доциліндрична. Меридіани зобража- 
ються синусоїдами (точніше косинусоїда- 
ми), полюси - точками. Довжини дуг усіх 
паралелей і довжини випрямлених дуг се- 
реднього меридіана зображуються в ній без 
спотворень. Позаяк м-б уздовж меридіана 
і спотворення кутів залежать від широти і 
довготи, то ізоколи, що характеризують 
спотворення, мають вигляд гіперболічних 
кривих, симетричних відносно середнього 
меридіана та екватора. Застосовується для 
карт атласів. 5. 


ральної до біжучої точки, К, 






чі 
СЕТУАСН 45" 
САЕССССО Й ЇЙ І АХА ні 
ДЕН Я ААУ 
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ПРОЄКЦІЯ СЕРЦЕПОДІБНА (сердце- 
видная проекция; сонаїдомт рюо)єстоп; Рюо- 
дектіоп Гуоп 51ар- У/етет): окремий випадок 
проєкції Бонна, яку також наз. проєк- 
цією Штаба-Вернера. Псевдоконічна 
проєкція симетрична відносно меридіана, 
на якому радіуси паралелей дорівнюють 
випрямленим дугам меридіана від полюса 
до зображуваної паралелі. Зберігаються 
довжини всіх паралелей, тобто м-би вздовж 
них дорівнюють одиниці. Зображення по- 
верхні Землі тут подібне до серця. 5. 
ПРОЄКЦІЯ СКІСНА (косая проекция; 
обійдче (5Кему) ргоуестіоп; 5спіє/аснзіре Рго- 
декіоп б: проєкція картографічна, в 
якій основна вісь допоміжної поверхні 
(напр., циліндра, конуса) або картинна 
площина нахилені до основної полярної 
осі поверхні Землі математичної 
(ПІЗМ). Як допоміжні поверхні, так і кар- 
тинна площина можуть перетинати ПЗМ 
або дотикатись до неї. В першому випадку 
будуть скісні січні, у другому - скісні до- 
тичні проєкції. П. с. деколи наз. горизонт- 
ною, В основі П. с. лежить скіснасистема 
координат. 5. 

ПРОЄКЦІЯ , СПРОЩЕНА КОНІЧНА" 
(,упрощенная коническая" проекция; 5ітр- 
Йлед сопісаї ргоїесіоп, ,, уегеін(асіте Копі- 
зспе" АбіійЧипе ): проєкція карто- 
графічна, яку за умовами побудови сітки 
картографічної відносять до класу 
проєкцій псевдоконічних, Тут усі ме- 
ридіани, крім середнього, хоч і є прямими 
лініями, не ортогональні паралелям (кон- 
центричним колам) і не перетинаються в 
одній точці, як у конічних проекціях. Прак- 
тичне застосування незначне. 5. 
ПРОЄКЦІЯ СТЕРЕОГРАФІЧНА (сте- 
реографическая проекция; 5іекео-ягарпіс 
рго)есіоп; зіегеовгарнізспе Ргоекііоп ДБ: 
проєкція перспективна кулі на пло- 
щину картинну з точки зору, яка розта- 
шована на поверхні кулі, тобто віддаль від 
цієї точки до центра кулі дорівнює радіусу 
останньої. За характером спотворень - рів- 
нокутова проєкція. 5. 


Проєкція центральна 


ПРОЄКЦІЯ ТІССО (проекция Тиссо; Тіз- 
50 У рюо)єсіїоп; Ргодєкііоп Гуодп Тіз5о): див. 
Проєкція конічна рівноплощова. 5. 
ПРОЄКЦІЯ ЦЕНТРАЛЬНА (централь- 
ная проекция; сепіта! ргоіесіїоп; япотопі- 
5сйе Ргоуєкііоп ): зображення точок об'єкта 
на площині проєктуванням їх прямоліній- 
ними променями, які перетинаються в од- 
ній точці - центрі проєкції. 8. 

ПРОЄКЦІЯ ЦИЛІНДРИЧНА (цилинд- 
рическая проекцня; суїїпагіса! рюоуестоп; 
суЇпагізсне РгоуеКіїоп Д: проєкція кар- 
тографічна, вякій меридіани на площині 
зображуються паралельними прямими, 
відстань між якими пропорційна різниці 
довгот. Паралелі зображуються прямими, 
перпендикулярними до меридіанів, але від- 
стань між ними залежить від конкретних 
широт (як у проєкціях азимутних і 
проєкціях конічних). Рівняння проєк- 
ції ха Г(Ф), у 2 сА, де ст сопе - кое- 
фіцієнт пропорційності (0 «с « 1). Ця 
проєкція розглядається як окремий ви- 
падок проєкції конічної, коли загальну 
точку перетину ліній меридіанів (яка та- 
кож є і центром кіл - ліній паралелей) 
перемістити в нескінченність. 3-поміж цьо- 
го типу проекцій слід виділити проєкцію 
Меркатора і проєкцію квадратну. 5. 
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ПРОЄКЦІЯ ЦИЛІНДРИЧНА УЗА- 
ГАЛЬНЕНА (обобщенная цилиндрическая 
проекция, яєепенаїйігед суїїнатіса! рюо)есіїоп; 
уегайветеїпе гуйпагізспе Рго)екіоп Б: 
проєкція, яка відрізняється відцилінд- 
ричної проєкції тим, що відстань між 
меридіанами є складнішою функцією 
довготи. 5. 
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ПРОЄКЦІЯ ЦІНГЕРА (проекция Цинге- 
ра; Хіпеек5 рго)есіїоп; РгоуеКіїоп Гудп Діп- 
жег): див. Проєкція конічна рівно- 
кутова. 5. 

ПРОЄКЦІЯ ЧЕБИШЕВА (проекция Че- 
бьшева; Тепебузпеу, 5 рго/єстоп; Ргоїекії- 
оп Дуоп Твспефузспеуг): проєкція карто- 
графічна, що грунтується на теоремі 
(П. Чебишев, 1853) про найкращі рівноку- 
тові проєкції, а саме: частинний м-б дов- 
жин по контуру території, що зображу- 
ється, стала величина. Д. Граве (1884) до- 
вів цю теорему. М. Урмаєв (1947) запро- 
понував способи практичного одержання 
проєкції. Розв'язання задачі залежить від 
вигляду контуру території; чим складніший 
її контур, тим більше ускладнюється за- 
дача. 5. 

ПРОЗОРІСТЬ АТМОСФЕРИ (ипрозрач- 
ность атмосферьі; Ігапзрагепсу ої аїто- 
зрпеге; Рикспісітівкей Гаег Атітозрпетге р: 
здатність атмосфери пропускати сонячну 
радіацію. Для оцінки П. а. користуються 
такими критеріями: коефіцієнт прозорості; 
метеорологічна дальність видності; оптич- 
на товща атмосфери. Коефіцієнт прозорості 
Т зехр(-т), де Р - оптична товща атмо- 
сфери. Метеорологічною дальністю вид- 
ності наз. гранична відстань, починаючи з 
якої у світлий час доби абсолютно чорний 
предмет з кутовими розмірами, меншими 
від 94107 рад, зливається з фоном і стає не- 
видним. Оптичною товщею атмосфери наз. 
від'ємний логарифм прозорості 7 є -ІпТ, 3. 
ПРОМАХ (промах; Біипаег; ЕепізсНіая т, 
ГеНівті т): похибка випадкова окре- 
мого вимірювання в ряді вимірювань, яка 
для певних умов у тричі й більше відріз- 
няється від решти результатів цього ряду 
й вилучається із подальшого опрацюван- 
ня. 21. 

ПРОМЕНІ БАЗИСНІ (базисньєе лучи; РБа- 
із гауз; Вазіззітанієп т рі): промені, що 
збігаються з напрямом базису фотогра- 
фування. Для одного базису маємо два 
промені - прямий (від лівого до правого 
центра фотографування) та зворотний (від 
правого до лівого центра). 8. 


Промені звичайний... 


ПРОМЕНІЗВИЧАЙНИЙ І НЕЗВИЧАЙ- 
НИЙ (обьшновенньй и необьшновенньй 
лучи; окаїпаку апа ехікаондїпаку кауз; 8е- 
убінісне ипа ипяеуудіпіїспе 5ікаНіеп т рі): 
див. Подвійне променезаломлення. 13. 
ПРОМІЛЕ (нпромилле; рго тійе; РготіНе 
п): одиниця відносної величини, що відпо- 
відає тисячній частині числа (1/5 7 107 з 
-- 0,001 2- 0,1 90). 21. 

ПРОМІНЬ У ФОТОГРАММЕТРІЇ (луч 
в фотограмметрии; кау іп рпоговгатте!- 
гу; 5їгаНні т іп Коіозгаттеїгіе): базисний 
промінь -- виходить з центра проєкції і 3бі- 
гається за напрямком із базисом фотогра- 
фування; проєктувальний промінь -- пряма, 
на якій лежать точка предмета і точка зоб- 
раження, побудованого в заданій проєкції. 
Для центральної проєкції всі проєктувальні 
промені перетинаються в її центрі; надир- 
ний промінь - перпендикуляр, опущений з 
центра проекції на площину предмета; го- 
ловний промінь -- перпендикуляр, опуще- 
ний з центра проєкції на картинну площину 
(знімок); відповідні промені -- два (декіль- 
ка) проєктувальні промені, що творять зоб- 
раження однієї й тієї ж точки об'єкта на 
двох (декількох) знімках; світловий про- 
мінь - пряма, вздовж якої поширюється 
світлова енергія, нормаль до фронту світ- 
лової хвилі. 8. 

ПРОМІРНІ РОБОТИ (промерниье рабо- 
ть; 5д0ипаїпе угогКя; Анзтеззипязагрейеп 
Лрі): знімання рельєфу дна водотоків і во- 
доймищ вимірюванням глибин на галсах 
для побудови характерних профілів, скла- 
дання карти підводного рельєфу або виз- 
начення планово-висотного положення 
підводних об'єктів. Віддаль між галсами 
-- один з основних параметрів П. р., який 
характеризує їх детальність, залежить від 
рельєфу, глибини, м-бу знімання тощо. 
Результати вимірювань, зведені до заданої 
рівневої поверхні, є висотною основою 
донного рельєфу на морських топографіч- 
них, навігаційних та ін. картматеріалах. На 
топографічних картах шельфу і внутрішніх 
водоймищ, цей рельєф зображають гори- 
зонталями (ізобатами). 1. 
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ПРОПОРЦІЙНІСТЬ (пропорциональ- 
ность; ргорогіїопаййу; Ргорогіопаййі 7, 
Уегпайтіз п): простий вид функціональної 
залежності. Розрізняють пряму П. (напр., 
під час рівномірного руху зі швидкістю 
пройдений шлях 5 прямо пропорційний ча- 
су 1, тобто 5 є» 27) і обернену П. (напр., під 
час рівномірного руху зі швидкістю т про- 
міжок часу /, заякий пройдено певний від- 
різок шляху 5, обернено пропорційний 
швидкості, тобто й -- 5/1). 5. 
ПРОПОРЦІЯ (пропорция; ргоротіоп; 
Ркорогіїоп б: у математиці - рівність двох 
відношень а : Ф - с: 4. Величини а і 4 наз. 
крайніми, а ф і с - середніми членами П. 
Добуток середніх членів П. має дорівню- 
вати добутку крайніх. Цю властивість П. 
враховано у циркулі пропорційно- 
му. 5. 
ПРОПУСК ЦІЛІ (пропуск цели; іагееї 
тіз5; ФиксПіаз5еп п 4ез5 71іеїз п): виникає під 
час роботи радіолокаційної станції бічного 
огляду і залежить від низки параметрів, 30- 
крема від коливання антени відносно курсу 
літального апарата. Умова П. ц. така: 
Узаор,аере, 
де У - шляхова швидкість; (Ф) - кутова 
швидкість по курсу; ), - горизонтальна 
віддаль до цілі; с- роздільна здатність сис- 
теми; Р - віддаль до цілі; Е - частота ви- 
силання імпульсів. 8. 
ПРОСІДАННЯ СПОРУДИ (просадка со- 
оруженця; 5іпкіпя о) сопзікисііоп; ЗепКипр 
Лаз Серанаєез п): деформація, яка викликає 
вертикальне зміщення споруди вниз під 
дією її ваги, має провальний характер і 
зв'язана з корінною зміною складу грунту 
(напр., ущільненням макропористих грун- 
тів при їх зволоженні, розмерзанні). 7. 
ПРОСТІР ЗОБРАЖЕНЬ (пространство 
изображений; ітаяе зрасе; Віікайт ту: 
сукупність точок (предметів), оптичне зоб- 
раження яких отримують за допомогою 
оптичної системи, утворює простір пред- 
метів, а сукупність зображень цих точок - 
простір зображень. Як простір предметів, 
так 1 П. з. заповнюють весь простір. 14. 


Простір предметів 


ПРОСТІР ПРЕДМЕТІВ (пространство 
предметов; обіесі зрасе; Обіекігант т, 
Ріпекайт т): див. Простір зобра- 
жень. 14. 

ПРОСТОРОВА КОГЕРЕНТНІСТЬ 
(пространственная когерентность; зра- 
се сопегепсу; УбінтепКойіігепа ): кореля- 
ція фаз монохроматичного випромінюван- 
ня з різних точок джерела світла. В некоге- 
рентних джерелах (лампах розжарювання, 
дугова лампа) ця кореляція існує для точок, 
віддалених між собою не більше ніж на 
довжину хвилі випромінюваного світла. 
Лазер випромінює електромагнетні хвилі 
з майже плоским фронтом. Тому фази в 
будь-яких точках поперечного перерізу ви- 
промінювання лазера однакові. 13. 
ПРОТРАКТОР (протрактор; ргоїтасіог; 
Ргоїтаміог т, Роррейтапуропеиг ту): при- 
лад, у вигляді круга з поділками, з однією 
нерухомою та двома радіальними лінійка- 
ми, які можуть обертатись. Його викори- 
стовують для визначень положення місця 
за двома кутами. б. 

ПРОФІЛОГРАФ (профилограф; рго/їе 
гесоніек; Ргобівегаї п, Рго/йпзітитепі пу): 
геодезичний висотомір, змонтований на 
рухомій основі, що викреслює профіль 
шляху або реєструє висоти точок місцевос- 
ті. Дія профілографа грунтується переваж- 
но на механічному центрирі або на вико- 
ристанні горизонтальності поверхні рі- 
дини в посудині. 14. 

ПРОФІЛЬ МІСЦЕВОСТІ (профиль 
местности; 5есіїоп оД іеккаїп; Роїї п ае5 
Сеійпаєз п): проєкція сліду перерізу місце- 
вості вертикальною площиною на цю пло- 
щину. Зображення цього сліду на кресленні 
також наз. П. м. П. м. може бути побудо- 
ваний за даними нівелювання або 3 ви- 
користанням топографічної карти. Зазви- 
чай його будують на міліметровому папері, 
де спочатку розмічають сітку профілю, в 
якій є рядки: ухилів проєктної лінії, проєкт- 
них та фактичних висот, віддалей між піке- 
тами, прямих і кривих, ситуації тощо. Го- 
ризонтальний м-б П. м. найчастіше прий- 
мають 1:2000 або 1:5000; вертикальний, 
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для наочності, збільшують у 10 разів. У 
графі пікетів позначають пікети, плюсові 
точки та віддалі між ними. Над ними ви- 
писують висоти точок земної поверхні, за- 
округлені до сантиметрів, які відкладають 
по вертикальній лінії в прийнятому м-бі від 
довільно вибраного умовного горизонту. 
Цей горизонт вибирають з таким розрахун- 
ком, щоб найнижча точка місцевості розта- 
шувалась на профілі вище від лінії умов- 
ного горизонту приблизно на 4 см. Сполу- 
чаючи ці точки, отримують П. м. Наньому 
проводять проєктну лінію за умов, перед- 
бачених для проєктування тієї чи іншої 
лінійної інженерної споруди, та заповню- 
ють усі графи, які стосуються проєктної лі- 
нії. Тоді обчислюють робочі позначки, тоб- 
то різниці проєктних висот і висот земної 
поверхні на всіх пікетних і плюсових точ- 
ках. Усі проєктні величини викреслюють 
червоним, а решта -- чорним кольорами. 12. 
ПРОФІЛЬ РІЧКИ ПОЗДОВЖНІЙ (про- 
дольньй профиль реки; Іопейшаїпа! тіуег 
зесііоп; Іпе5НиВргоїі п): профіль міс- 
цевості, наякому показують зміну висоти 
дна і поверхні річки в міру віддалення від 
витоку до гирла. 4. 

ПРОФІЛЬ ТРАСИ ПОЗДОВЖНІЙ (про- 
дольньй профиль трассь; Іопзйиаїпа! 
тгауег5е 5есійоп; Іпязігарергоїїї п): про- 
філь місцевості, побудований вздовж 
осі споруди, На П. т. п. підсіткою профілю 
будують ,, план прямих і кривих", на якому 
показують довжини і напрями прямих 
відрізків траси та елементи кривих. У 
графах ,ухили" та, проєктні позначки" по- 
казують проєктні значення ухилів і від- 
повідні їм проєктні висоти точок. 7. 
ПРОФІЛЬ ТРАСИ ПОПЕРЕЧНИЙ (по- 
перечньшй профиль трассь; ітаует5е сто55- 
зесіїоп; Онетігаззергогії п): вертикальний 
переріз місцевості в перпендикулярному 
до траси напрямі. Такі напрями вибирають 
на місцевості зі складним рельєфом та у 
вершинах кутів повороту траси за напря- 
мом бісектриси. П. т. п. використовують 
для визначення об'ємів земляних робіт, 
тому й при відносно рівнинному рельєфі 
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на трасі розмічують ПІ. т. п.інівелюють йо- 
го. Звичайно для складання П. т. п. гори- 
зонтальний та вертикальний м-би беруть 
однаковими. На місцевості П. т. п. розмі- 
чують на такій віддалі один від одного, щоб 
ухил місцевості між ними був однотипний. 
Якщо ухил більше 11?, то П. т. п. розмічу- 
ють на всіх пікетах і плюсових точках. За- 
лежно від характеру схилу Й типу траси 
П. т. п. розмічують з обох боків траси на 
віддалі 15-30 м і більше. 7. 

ПРОЦЕС СТАЦІОНАРНИЙ (стацио- 
нарньй процесс; 51айопагу ргосе55; зіаїіо- 
пагег Ргоге) т): процес, який майже не за- 
лежить від часу. 20, 

ПРОЦЕС ТЕХНОЛОГІЧНИЙ АВТО- 
МАТИЗОВАНИЙ (автоматизированньй 
технологический процесс; аціотатей 1есі- 
поіозіса! ргосе55; аніотатіяспег тесппоїо- 
візспек Ргогез5 т (Уегіайїт)): процес, у яко- 
му функції чи будь-які інші дії виконують 
спільно людина та засоби обчислювальної 
техніки. 5. 

ПРОЦЕС ТЕХНОЛОГІЧНИЙ ОТРИ- 
МАННЯ ЦИФРОВИХ КАРТ (техноло- 
гический процесс получения цифровьх 
карт; іесіпоіовіса! ргосез5 ої аїсйа! тар 
ргодистоп; тесппоіовізснег Ргоге55 т (Меп- 
іацні т) дек 5спарипа Гаег аївйаіеп Капіеп Ї 
рі): сукупність технологічних дій, що вико- 
нуються планово і послідовно (в часі) на 
всіх етапах створення, зберігання, онов- 
лення і видачі цифрових карт. 5. 
ПРОЦЕС ФОТОГРАФІЧНИЙ ПОЗИ- 
ТИВНИЙ (лозитивньй фотографиче- 
ский процесс; розійуєе рпоїозгарніс ргосе)3; 
розійує Рпоїоргогер т): фотохемічний про- 
цес одержання з негативів позитивних зоб- 
ражень. Розрізняють два види фотозоб- 
ражень: відбитки (аерофотознімки) і 
діапозитиви. Відбиток з аеронегатива - 
аерофотознімок, отриманий на фотомате- 
ріалі з непрозорою підкладкою - фотопа- 
пері. При збереженні розмірів негатива під 
час друку отримують контактний відбиток, 
а при зміні розмірів - проєкційний. Кон- 
тактні відбитки використовують для виго- 
товлення фотопланів, фотосхем. Діа- 
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позитив - позитивна копія, виготовлена на 
світлочутливому матеріалі з прозорою під- 
кладкою - плівці, склі. Діапозитиви засто- 
совують під час вимірних робіт, а також у 
дешифруванні і мікрофільмуванні. Діапо- 
зитиви дорівнюють розміру негатива або 
виготовляються зменшеними. Для контакт- 
ного друку використовують копіювальні 
прилади: КП-8, КП-10; електронно-копі- 
ювальні прилади тощо. Для проєкційного 
друку використовують фототрансформа- 
тори для ортогонального проєктування, 
спеціальні фотозбільшувачі та щілинні 
прилади. 3. 

ПРОЦЕСИ ЕНДОГЕННІ (зндогенньєе 
процессь; епаовепіс ргосе55е5; епадояепек 
Риогефре т рі): відбуваються під дією внут- 
рішніх сил всередині Землі. Вони зумовле- 
ні енергією, яка виділяється під час пере- 
творень у надрах Землі і під дією сили ва- 
ги (гороутворення, землетруси, магматич- 
ні процеси). 4. 

ПРОЦЕСОР (процессор; ргосеззог; Рго- 
ге550г т): пристрій для автоматичного ке- 
рування приладом, напр., віддалеміром, 
цифровою обчислювальною машиною. 13. 
ПРУЖНІСТЬ (упругость, еіазтісіїу; ЕЇаз- 
тпігйй! ): здатність тіл (гірських порід, мі- 
нералів) опиратися зміні їх об'єму і фор- 
ми під дією механічних напруг, що зумов- 
лено зростанням внутрішньої енергії тіл, і 
відновлювати повністю або частково фор- 
му і об'єм (тверді тіла) чи лише об'єм (рі- 
дини, гази) після припинення дії на них 
зовнішніх сил. Для більшості гірських по- 
рід справедливий Гука закон. Пружні 
властивості гірських порід можуть бути 
охарактеризовані однією з пар констант: 
модулем Юнга (модуль лінійного видов- 
ження) і коефіцієнтом Пуассона (коефіці- 
єнт поперечного стику) або константами 
Ляме И і А, що дають змогу виразити у 
вигляді системи рівнянь компоненти де- 
формацій через компоненти напруг. 4. 
ПРУЖНІСТЬ ВОДЯНОЇ ПАРИ (упру- 
гость водяного пара; еіазіїсіту 0 умаїег 
згеат; Рапіаійгиск т де5 У(а55епаатрієез т): 
див. Вологість повітря. 13. 


Пружність насичення 


ПРУЖНІСТЬ НАСИЧЕННЯ (упругость 
насьщенця; 5ашикайоп еіазтісіу; 5 йпівипя5- 
датрійтиск т): див. Вологість повіт- 
ря. 13. 
ПРЯМА ВСТАВКА ТРАСИ (прямая 
вставка трассьх; ітауег5е аїгесі іпзеніоп; 
Сегаде Г сулізсНнеп гугеї Вовеп прі): частина 
траси, розташована між кінцем однієї та 
початком наступної кривої. Довжину 
П. в. т. обчислюють за пікетажним зна- 
ченням цих точок. Напр., ПК - ГКб 
З 78,68 (пікетажне значення точки почат- 
ку (ПК) наступної кривої мінус КК о- 
з, ТКА 52,16 - пікетажне значення точки 
кінця (КК) попередньої кривої. Довжина 
П. в. т. становить 226,52 м. Для П. в. т.зви- 
чайно обчислюють дирекційний кут або 
румб. Загальна довжина траси є сумою дов- 
жин прямих вставок і довжин кривих. 7. 
ПРЯМА ЗАДАЧА ПРОЄКЦІЇ ТАВССА- 
КРЮГЕРА (прямая задача проекции 
Гаусса-Крюгера,; дїтесі ргобіет ої Сацз5- 
Куияек рюїєесіоп; зегайе АиїзаРе аег Рго- 
декпіоп 7 уоп Сайз5-Кийзег): обчислення 
прямокутних плоских координат х і у, збли- 
ження меридіанів на площині У ім-бу зоб- 
раження т за геодезичними координатами 
В і І, даного пункту. Застосовуються фор- 
мули 
хе Х заці? заці" часі я 
узбіч яв 
узсіяоі я я 


таїчаі зація 
де Х - довжина дуги меридіана від еквато- 
ра до паралелі даного пункту - функція 
широти В цього пункту; коефіцієнти а,, б; 
Сь Ф;- функції широти, що описуються ви- 
разами: 


а, о аавчійВ; 
2 


Мсоє Ввіп В 
зара гора 
5 У 
да М со8 ни рови з, 
720 
Ь - Мсоз8В, 


(5-г-9п'4п), 
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жа М соб" пре. Во. р чт 2, 
6 
а - Мов" В 5 Іва 
120 
зі4т? - 5811017), 
с -5іпВ, 
5 5 
В 
Р Бай о, 
4 . 
со5" ВвіП В 2 
св чо (271), 
5 15 ( ) 
со5 В 
фу аччлАН( тт), 
4 
со5" В 2 
дз 5-47). 
ооо ( ) 


Тут с ї8В, т зе? со5 В, І- Ь-ір- 
різниця довгот певного пункту і осьового 
меридіана, виражена в радіанах. При І х 37 
наведені формули забезпечують точність 
обчислень х, у - до 1 мм, у - 0,001" і т - 
до восьмого десяткового знака. 17. 
ПРЯМА ОПТИЧНА ВИДНІСТЬ (пря- 
мая оптическая видимость; аїгесі оріїса! 
уізБіййу; орпїзспе аїтекте бісні Р: див. Вид- 
ність геодезична. 13. 

ПРЯМЕ СХОДЖЕННЯ СВІТИЛА (пря- 
мое восхождение светила; гіяні азсепзіоп; 
жегаде Ацізеівипя Гае5 Ніттеї5Кбтгрет5 т): 
див. Координати небесні. 10. 
ПРЯМОВИСНІСТЬ КОЛОН (отвес- 
ность колонн; 5Ппа)ї ріштфіпя ої) соїитп5; 
зепктесіте 5їеипо аег 5йніеп): необхідна 
умова монтажу споруд. Перевірку прямо- 
висності окремої колони виконують спо- 
чатку ниткою виска, а потім теодолітом у 
двох взаємно перпендикулярних площи- 
нах, Для цього зверху та знизу колони на- 
носять осьові риски і після наведення з30- 
рової труби на верхню риску опускають ві- 
зирну вісь теодоліта до рівня нижньої рис- 
ки, позначають і вимірюють відхилення 
верхньої риски відносно нижньої. Прямо- 
висність ряду колон перевіряють відхилен- 
ням від прямовисної площини, що прохо- 
дить через допоміжну вісь, паралельну до 


Прямокутна сітка... 


вісі ряду колон, і закріпленої на віддалі 0,5-- 
0,7 м від колон. Встановивши теодоліт на 
допоміжну вісь та зорієнтувавши візирну 
вісь у цьому напрямі, прикладають гори- 
зонтально рейку її п'яткою до осьових поз- 
начок кожної колони зверху та знизу і від- 
лічують її вертикальною ниткою сітки; за 
розходженням відліків оцінюють точність 
встановлення цього ряду колон. Перевір- 
ку виконують при двох положеннях верти- 
кального круга. 7. 

ПРЯМОКУТНА СІТКА КАРТИ (пря- 
моугольная сетка на карте; тар ятій; 
гесітмлпкіпрез Капепріпет п): координатна 
сітка на карті плоскої прямокутної системи 
координат певної проєкції картогра- 
фічної. 5. 

ПСЕВДОВІДСТАНЬ (псевдодальность; 
рзенаогапре; Рзегидоенієтпипе ДБ: у гло- 
бальній позиційній системі визначувана 
за кодовими або фазовими вимірюваннями 
відстань о між фазовими центрами антени 
навігаційного ШСЗ і антени приймача 
ГПС-сигналів (встановленої на геодезич- 
ному пункті або на транспортному засобі), 
з похибкою, обумовленою несинхронністю 
Дт (тобто відносною похибкою) годинника 
приймача з супутниковим годинником, за 
яким випромінюється навігаційний сигнал. 
Дійсну топоцентричну відстань г на мо- 
мент випромінювання супутникового 
сигналу у випадку кодового методу можна 
подати формулою г з р - с Ат, де 
ст-299792458 м/с - швидкість електромаг- 
нетних хвиль у вакуумі, А - довжина хвилі. 
В фазовому методі / - МЛ -- ФА - с Ат, де 
Ф -- зміна (за неперервний інтервал часу 
від початкової епохи /, прийому сигналів 
до біжучої епохи) різниці фаз несучих 
прийнятого супутникового сигналу і 
зтенерованого в приймачі опорного 
сигналу (копії супутникового); її величина 
включає не тільки дробову частину, але і 
цілу кількість циклів. М - цілочислова 
невизначеність фазового виміру, тобто 
невідоме початкове ціле число повних 
циклів коливань, що укладаються у 
відстань ,супутник-пункт" в момент /,. 
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Визначені П. у деякому пункті одночасно 
більше ніж до чотирьох миттєвих поло- 
жень космічних апаратів, координати яких 
відомі, дають змогу розв'язати обернену 
засічку лінійну просторову, знайти 
координати цього пункту і уточнити по- 
правку його годинника. 9. 
ПСИХРОМЕТР  АСПІРАЦІЙНИЙ 
(аспирационний психрометр; азрігайоп 
рзусітотетїег; Азрігайопурзуспготеїтег п): 
прилад для вимірювання температури іво- 
логості повітря. Складається з двох 
однакових термометрів завдовжки 26 см. 
Верхня межа вимірювань --50"С, нижня - 
мінус 359С; ціна поділки шкали 0,27С. Тер- 
мометри розташовані в металевій оправі. 
На верхньому кінці оправи встановлена го- 
ловка з вентилятором. За допомогою вен- 
тилятора, повітря з постійною швидкістю 
(близько 2 м/с) засмоктується в трубки, в 
яких є резервуари термометрів. У вітряну 
погоду вентилятор захищають спеціаль- 
ним кожухом. Резервуари термометрів за- 
хищені від впливу сонячної радіації мета- 
левими, понікельованими і добре відполі- 
рованими частинами. Завдяки великій від- 
бивній здатності цих частин прилад слабо 
нагрівається на сонці, що разом з постій- 
ною швидкістю обдування повітрям резер- 
вуарів термометрів сприяє більшій точнос- 
ті вимірювання. Під час роботи П. а. чіп- 
ляють на кронштейні і відлічують термо- 
метри через 4 хв. роботи вентилятора. Пруж- 
ність водяної пари обчислюють за форму- 
лою Шпрунга 
е з Е - (Р/аХ1 чо, /972.3Х1, - 1). 

Тут Е' - тиск насиченої водяної пари при 
температурі /, зволоженого термометра; І, 
-- покази сухого термометра; Р - атмосфер- 
ний тиск, мм рт. ст.; а-гігрометрична ста- 
ла, яка при додатній температурі становить 
1510, а при від'ємній - 1756, Е" знаходять 
з гігрометричних таблиць. Для знаходжен- 
ня температури зволоженого термометра 
резервуар Із ртуттю одного з термометрів 
обгортають батистом, який під час вимі- 
рювань зволожують дистильованою во- 
дою. За цією формулою парціяльний тиск 


Пуассона закон 





отримаємо в таких одиницях, у яких знай- 
дено атмосферний тиок Р і Е". 13. 

ПУАССОНА ЗАКОН (Луассона закон; 
Іау» оГ Риаззоп; Сезеїг п уоп Риаз5оп): дає 
змогу обчислити ймовірність Р, потрап- 
ляння рівно т значень перервної величи- 
ни випадкової в інтервал довжиною І, 
якщо випадкова величина задовольняє та- 
кі дві умови: ймовірність потрапляння 
окремих значень у відрізок / залежить тіль- 
ки від довжини цього відрізка; окремі зна- 
чення випадкової величини незалежні. Тоді 


т 


Р, зоною, деа- математичне спо- 
т! 


дівання. Дисперсія випадкової вели- 
чини в цьому випадку дорівнює а. 20. 

ПУАССОНА ТЕОРЕМА (Пуассона тео- 
рема; Тпеокет о) Риаз5оп; Тпеогет п удп 
Риаззоп): виконується, якщо є п незалеж- 
них випробувань і якщо ймовірність появи 
деякої події в і-му випробуванні дорівнює 
ратозізбільшенням п частота Р" появи по- 
дії прямує за ймовірністю Р до середнього 
арифметичного ймовірностей р, тобто 


РИР'-ТУр, к є)» 1-й, де Є і б як 
пі 


завгодно малі додатні числа. 20. 

ПУНКТ АСТРОНОМІЧНИЙ (астроно- 
мический пункт; азігопотісаї! роїпі; азіто- 
потізспег Рипкі ту): точка земної поверхні, 
географічні координати якої та азимут орі- 
єнтирного напряму визначені методами 
астрономії геодезичної (зі спос- 
тережень небесних світил). На місцевості 
П. а. закріплюють цегляним або бетонним 
стовпом. 10. 

ПУНКТ ВАРІОМЕТРИЧНИЙ (варцо- 
метрический пункт; уакіотеїгіс роїпі; уа- 
гіотеїгізспег РипКі т): пункт знімання 
гравіметричного, в якому виконані ви- 
мірювання других похідних потенціялу 
сили ваги варіометром або градієнтомет- 
ром. 6. 

ПУНКТ ВИСОТНИЙ (вьсотньій пункт; 
еІеуаїоп роїіпі; Нбпеприпкі т): пункт 
геодезичний з відомою висотою. І. 
ПУНКТ ВИХІДНИЙ (исходньй пункт; 
заніне роїіпі; Анзвапузрипкі т): див. Дати 
вихідні геодезичні. 17. 
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ПУНКТ ГЕОДЕЗИЧНИЙ (геодезический 
пункт; реоаєеіс роїні; веоайтзспег Рипкі 
т): точка мережі геодезичної. І. 
ПУНКТ ГРАВІМЕТРИЧНИЙ (грави- 
метрический пункт, якамітеїпіс роїпі; єта- 
уітеїгізснек Рипкі ту): пункт з відомими 
координатами, в якому виконані вимірю- 
вання елементів гравітаційного поля Зем- 
лі. 6. 

ПУНКТ ЛАПЛАСА (пункт Лапласа; Гар- 
Іасе роїні; Гаріасерипкі т): пункт мережі 
геодезичної, на якому визначено астро- 
номічні широту, довготу (див. Коорди- 
нати астрономічні) та азимут напряму 
на суміжний пункт (див. Азимут Лап- 
ласа). П. Л. у державній геодезичній ме- 
режі України (а також мережі інших країн) 
визначені на кінцях базисних сторін 
(вихідних сторін) у вершинах полігонів 
тріангуляції І кл. (чи на кінцях відповідних 
сторін ланок полігонометрії), на кінцях 
базисної сторони тріангуляції П кл., що 
міститься приблизно посередині полігона 
І кл. 17. 

ПУНКТ МАЯТНИКОВИЙ (маятнико- 
вьй пункт; репаціит роїпі; Репагірипкі ту: 
пункт гравіметричний, в якому виконані 
вимірювання маятниковим приладом. б. 
ПУНКТ ОПОРНИЙ (опорньй пункт; 
сопіго! роіпі; Кезірипкі т): пункт гео- 
дезичний, відносно якого визначають 
інші геодезичні пункти. 1. 

ПУНКТ ОРІЄНТИРНИЙ (ориентирньй 
пункт; спескіпє роїпі; Отіепііегипз5рипкі 
ту): пункт геодезичний, який задає нап- 
рям. 1. 

ПУНКТ ПЛАНОВИЙ (плановвій пункт; 
рогкігопіаї! роіпі; ГазерипКі т): пункт 
геодезичний з відомими плановими 
координатами. 1. 

ПУНКТ ПРОФІЛЬНИЙ (профильнькй 
пункт; рго/йе роїпі; Ргорірипка т (Нбпеп- 
рипкКі т)): точка на осі споруди або точка 
проєктного профілю, або точка для розпла- 
нування поперечного профілю. 1. 
ПУНКТ СУМІЩЕНИЙ (пункт совме- 
щенньй; тіхей роїпі; Коіпгійепгринкі ту: 
див. пункт геодезичний. 1. 


Пункт у друкуванні 


ПУНКТ У ДРУКУВАННІ (пункт в пе- 
чати; ипі о/ теазигетеніз іп ргіпіїпа; Рипіі 
т іт Диск т): одиниця довжини в певній 
системі мір, що дорівнює 1/72 частині дюй- 
ма. Якщо за основу прийняти французький 
дюйм (27,1 мм), то 1По- 0,376 мм. В 
англо-американській системі мір, де вико- 
ристовується англійський дюйм (25,4 мм), 
1П- 0,351 мм. У европейських країнах 
використовують французький дюйм. Біль- 
шою одиницею в цій системі мір є квад- 
рат. 5. 

ПУНКТИ ОРІЄНТУВАЛЬНІ (ориен- 
тирнье пунктьі; спескіпе роїпі; Огіеніїе- 
гипрзрипітеп трі): пункт геодезичний, 
який закріплює напрям на місцевості або 
споруді. В тріангуляції та полігонометрії є 
для полегшення знаходження напрямів на 
пункти спостереження. Їх можна викори- 
стовувати для прив'язування створюваних 
розрядних мереж і мереж нижчої точності 
до державної геодезичної мережі. Біля кож- 
ного пункту державної мережі закріплю- 
ють два П. о. на віддалі 500-1000 м; у лісі 
-не менше 250 м. Ці пункти має бути вид- 
но в зоровій трубі теодоліта, встановленого 
наштативі над центром геодезичного пун- 
кту. Кут між стороною державної мережі 
та напрямом на П. о. вимірюють з точністю 
2,5". Одним із двох П. о, може бути видний 
повністю з пункту державної мережі геоде- 
зичний знак, або місцевий предмет (хрест 


РАДІАЛЬНО-ШВИДКІСНИЙ МЕТОД 
СНС (радиально-скоростной метод СНС; 
тадіа!-уеїосйу тео; гадіаіє СезсНугіп- 
діскейзтетоаде 7 дез Мамівайопязатеййеп- 
зузіеті п): метод визначення координат ви- 
мірюванням радіальної швидкості, тобто 
швидкості ШСЗ відносно судна. За декі- 
лька вимірювань радіальної швидкості, ви- 
конаних у послідовні моменти часу, одер- 
жують дві або більше ізоліній, що перети- 
наються в точці розташування судна. По- 
верхнею положення в цьому допплерівсь- 
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церкви, вежа тощо) на віддалі до 3 км від 
пункту. 13. 

ПУЧОК ПРОМЕНІВ (связка лучей; феат 
соиріїпя; ЗікаНіепбіїпає! п): сукупність 
оптичних променів, що входять (виходять) 
у центр проєкції оптичної системи. Подіб- 
ний пучок - пучок проєктуючих променів, 
відтворений за фотознімком на фотограм- 
метричному чи оптичному приладі так, що 
кут між будь-якими двома променями до- 
рівнює аналогічному куту під час фотогра- 
фування. Перетворений пучок - відтворе- 
ний П. п., коли згадані вище кути не дорів- 
нюють один одному, для перетворених 
П. п. фокусні віддалі знімальної і проєкту- 
вальної камер не дорівнюють один одному. 
Меридіанний - П. п., розташований в пло- 
щині, яка проходить через головний про- 
мінь і нормаль до сферичної поверхні лінзи 
(оптичної системи); Сагітальний - П. п., 
розташований в площині, яка проходить 
через головний промінь перпендикулярно 
до меридіанного пучка. 8. 

П'ЯТКА РЕЙКИ (пятка рейки; гоа Пееї; 
Іапепуіеї! п; Гапепзіеї! п): 7) нижня частина 
рейки, яку встановлюють на підкладень 
нівелірний, костиль нівелірний, 
землю тощо. П. р. має бути перпендику- 
лярна до осей шкал рейок. Середина П. р. 
має бути на осі симетрії шкал. 2) різниця 
відліків основної (чорної) і додаткової 
(червоної) шкал рейок. 14. 


кому диференційному методі є конус, а ізо- 
лінії на поверхні Землі - ізодопи. б. 
РАДІАН (радиан, гааїап; Кааїап п): оди- 
ниця вимірювання плоского кута в систе- 
мі одиниць СІ. 1 радіан - це кут кола, дов- 
жина дуги якого дорівнює радіусові цього 
кола. 1 радіан з 5791744,8". 13. 
РАДІОВИСОТОМІР (радиовьсотомер; 
тадіо апітетег; КаЧагтпдпептеззег т): при- 
лад для вимірювання висоти лету носія 
апаратури над місцевістю. Є такі Р.: дис- 
кретного типу - грунтується на квантуван- 


Радіовіддалеміри 


ні часової затримки за допомогою генера- 
тора квантових імпульсів. Зондований си- 
гнал включає старт-імпульс і починається 
рахунок квантових імпульсів, а прийнятий 
зондований сигнал закриває лічильник. Це 
дає змогу визначити час квантування і ви- 
соту фотографування; імпульсний - грун- 
тується на фіксації часу поширення радіо- 
хвилі від антени до землі і назад. Це най- 
поширеніший тип Р.; з прямим методом ви- 
мірювання - різновидність імпульсного Р., 
в якому часова затримка між прямим та від- 
битим сигналом вимірюється на екрані еле- 
ктронно-променевої трубки з круговою роз- 
горткою; частотний -- трунтується на час- 
тотній модуляції випромінених електромаг- 
нетних хвиль, частота биття яких між від- 
битими і прийнятими радіосигналами за- 
лежить від висоти лету літального апара- 
та. 8. 

РАДІОВІДДАЛЕМІРИ (радиодальноме- 
раї; гадіо гапре-Діпаег; МікгоуеЙепені?ет- 
пипозтеззек т): гетеродинні віддалеміри 
з активним відбивачем, у яких зв'язок між 
станціями здійснюється на несучих коли- 
ваннях радіодіапазону. Залежно від довжи- 
ни хвилі несучих коливань Р. поділяють на 
десяти-, три- та односантиметрові. Най- 
поширеніші - Р. трисантиметрового діа- 
пазону. Функціональні схеми всіх сучасних 
Р. майже однакові. В їх основу покладена 
схема радіовіддалеміра, яку запропонував 
1957 англ. інженер Т. Д. Уодлі (М/ааїсу). 
Дей Р. наз. телурометром (див. рис.). 


Генератор Генератор Підсизювач 







вимірюв. несучої ранньнько проз міжної 
частоти Б, частоти /, | | частоти 
Підсилювач Змішувач Бані 








проміжної 
частоти 


Детектор Детектор 
(сигн. коливання) (онорн.коливань) 
Фазовимірювальний 
пристрій 


Головна станція 





Детектор 
(сигн. коливань) 


Керована станція 


Р. складається з двох станцій: головної і 
керованої. На головній станції є генератор 
вимірювальних коливань та фазовимірю- 
вальний пристрій, а на керованій станції - 
гетеродин, частота коливань якого відріз- 
няється від частоти вимірювальних коли- 
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вань на 1-1,5кГц. Вимірювальні коливан- 
ня на головній станції та коливання гете- 
родина на керованій подають на генератор 
несучих коливань, де вони модулюють 


несучу частоту. Генератором надвисоко- 


частотних несучих коливань є генерато- 
ри клістронні або генератори на діодах 
Ганна. Частота несучих коливань на ке- 
рованій і головній станціях неоднакова. 
Кожна станція випромінює частотно мо- 
дульовані несучі коливання. На приймаль- 
ну антену потрапляють коливання, які 
випромінює друга станція, і невелика ча- 
стина своїх власних коливань. З антени ці 
коливання надходять на змішувач, З якого 
підсилювач виділяє коливання проміжної 
частоти, що дорівнює різниці несучих час- 
тот станцій віддалеміра. Коливання, які 
отримуємо із цього підсилювача, модульо- 
вані низькочастотними коливаннями, час- 
тота яких дорівнює різниці вимірювальної 
частоти та частоти гетеродина. Ці низь- 
кочастотні коливання на головній станції 
опорні, а на керованій - сигнальні. Їх ви- 
діляють на кожній станції відповідними 
детекторами. На керованій станції сигна- 
льні коливання подають на генератор не- 
сучих частот разом з коливаннями гете- 
родина і вони також модулюють несучу 
частоту і на цій частоті пересилаються на 
головну станцію. На головній станції їх 
виділяють з коливань проміжної частоти 
відповідним детектором. Сигнальні та 
опорні коливання на головній станції по- 
трапляють на фазовимірювальний при- 
стрій. За виміряною різницею фаз цих 
коливань отримують довжину вимірюва- 
ної лінії. 


Середня 
квадратична 
похибка, мм 


пн РУ РУ РУС 


далемір и б 





Радіографія 


У СРСР виготовляли Р. трисантиметрово- 
го діапазону: , Луч", ,Волна" (Москва) і 
»Грап" (Ленінград). Першим з них можна 
вимірювати лінії до 40, а двома іншими - 
до 15 км. Точність вимірювання ліній ци- 
ми Р. однакова: 30 мм 1 310795. Кожна 
станція цих Р. може працювати як голов- 
ною, так і керованою. Точність і радіус дії 
зарубіжних Р. подані в табл. 13. 
РАДІОГРАФІЯ (радиографиня; гадїояга- 
рпу; Кааіоягарніе б): різновид фотогра- 
фічного знімання від дії на світлочутливий 
шар випромінювання радіоактивних ізото- 
пів, космічних променів. Йонізуюче ви- 
промінювання під час проходження через 
досліджуваний об'єкт (мінерал, промисло- 
вий виріб) послаблюється нерівномірно, 
утворюючи фотографічне зображення при- 
хованих дефектів, яке уможливлює ви- 
значити їх форму та розміри. 3. 
РАДІОЛАГ (радиолаг,; гааїіоіоє; КипКіоє 
п): радіонавігаційна система, яка викори- 
стовується у методі радіолага і скла- 
дається з однієї суднової задавальної стан- 
ції та двох берегових (наземних) відбив- 
них станцій. Передавачі-приймачі станцій 
радіолага працюють на певних фіксованих 
частотах, а однозначність визначень до- 
сягається переміщенням задавальної ста- 
нції відносно відбивних станцій системи. 
Р. вимірює зміну віддалі від судна до бе- 
регової установки. Вихідне положення всіх 
станцій Р. вимагає геодезичної прив'яз- 
ки. 6. 

РАДІОЛОКАЦІЯ (радиолокация; гайіо- 
іосаїоп; Кадйіоіокатоп 5) Кадаг п); галузь 
науки і техніки, предметом якої є радіо- 
локаційні спостереження різних об'єктів 
для виявлення, розпізнавання, визначення 
координат та вимірювання інших харак- 
теристик. Радіолокаційні спостереження 
виконують такими способами: 1) опромі- 
нюванням об'єкта радіохвилями і прийман- 
ням відбитих від нього радіохвиль; 
2) опромінюванням об'єкта і прийманням 
перевипромінюваних ним радіохвиль; 
3) прийманням радіохвиль, які випромінює 
об'єкт. 6. 
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РАДІОСИГНАЛИ ТОЧНОГО ЧАСУ 
(радиосигналь точного времени, їте 5ія- 
паз; Кадіогейсгеіспеп прі, Хейзірпаїе прі): 
сигнали у вигляді серій звукових точок і 
тире, що передаються передавачами служб 
часу в точно встановлені моменти за Все- 
світнім часом. Р. т. ч. використовують для 
визначення астрономічних довгот, точних 
поправок годинників тощо. 18. 

РАДІУС БІНОКУЛЯРНОГО ЗОРУ (ра- 
диус бинокулярного зрениня; гадйійз ог Ріпо- 
сшаг уізіоп; Кай т ріпоКиіатез 5епепу пу: 
віддаль, що відповідає паралактичному ку- 
тові, що дорівнює гостроті бінокулярного 
зору. Це віддаль до об'єкта, коли спостері- 
гач вже не може оцінювати глибину прос- 
тору; для гостроти бінокулярного зору 30" 
Р. б. з. дорівнює 450 м. 8. 
РАДТУС-ВЕКТОР ГЕОЦЕНТРИЧНИЙ 
(геоцентрический радиус-вектор; яеосеп- 
тгіс гадін5-уесіог; веосепітіуспег Кадінзя- 
Уекіог т): визначає положення точки зем- 
ної поверхні ШСЗ та ін. у деякій геоцент- 
ричній системі координат (напр., Коорди- 
нати орбітальні). 9. 
РАДІУС-ВЕКТОР ПЛАНЕТОЦЕНТРИ- 
ЧНИЙ (планетоцентрический радиус- 
вектор; ріапеїосепініс гайїн5 уесіог; генігі- 
зспег Ріапетепгадїцз- УеКіог т): відстань від 
центра мас планети до точки на її поверх- 
ні або до точки в просторі. 1Ї. 
РАДІУС-ВЕКТОР ТОПОЦЕНТРИЧ- 
НИЙ (топоцентрический радиус-вектор; 
горосепігіс гадінз-уестог; іорогенпігізспег 
Кадінз-Уекіог т): визначає миттєве поло- 
ження небесного об'єкта в навколоплане- 
тному просторі у деякій системі коорди- 
нат, початок якої лежить на поверхні пла- 
нети (напр., у пункті спостереження). 9. 
РАДІУС ВЕРТИКАЛЬНОЇ КОЛОВОЇ 
КРИВОЇ (радиус вертикальной круговой 
кривой; гадїнз о уепісаї! сігсиіаг сигуе; Аиз- 
гипдипе5наїртеззег т (Кийттипрзягадйїня т 
де5 УепікаїБояепу ту)): один з основних па- 
раметрів, за яким обчислюють та розміча- 
ють на місцевості вертикальну криву ко- 
лову. Значення Р. в. к. к. регламентується 
категорією запроєктованої дороги. 7. 


Радіус горизонтальної... 


РАДІУС ГОРИЗОНТАЛЬНОЇ КОЛО- 
ВОЇ КРИВОЇ (радиус горизонтальной 
круговой кривой; гадій5 о/Ногігопіаі сігси- 
Іаксикуе; Ктеїзфрозепнаїртез5егт (Кпіттипе5- 
гадін5 т 4ез Кісішипрзбореп т)): один з 
основних параметрів, за яким обчислюють 
та розмічають на місцевості криву коло- 
ву. Радіус визначається переважно вимо- 
гами безпеки руху транспорту на певній 
ділянці траси для заданих швидкостей ру- 
ху. Тому на залізницях та автомобільних 
дорогах мінімальні радіуси кривих регла- 
ментуються залежно від категорії доро- 
ги. 7. 

РАДІУС ЗЕМЛІ СЕРЕДНІЙ (средний ра- 
диус Земли; теап гадіця о/те Кагій; тій- 
Іекек ЕкапаЇбтеззег т): середній радіусгео- 
їда (радіус рівновеликої сфери) дорівнює 
6371 км. Деколи за Р. 3. с. приймають для 
цієї точки радіус кривини серед- 
ній. 18. 

РАДІУС КРИВИНИ СВІТЛОВОЇ 
ТРАЄКТОРІЇ (радиус кривизнь световой 
траектории; гадін5 о/ яні ікауесіогу сиг- 
уаїшке; Куйттипр5наїртеззег т дез бігай- 
іепуере5 т): радіус кривої, утвореної про- 
ходженням променя світла крізь шари 
атмосфери різної оптичної щільності. Ця 
траєкторія зазвичай спрямована увігнуті- 
стю до поверхні Землі. Середнє значення 
Р. к.с. т. В. 7 ККз, де К - коефіцієнт зе- 
мної рефракції, який залежить від ста- 
ну атмосфери на шляху світлового проме- 
ня, Аз радіус кривини середній уза- 
даному напрямі в точці спостереження (на- 
ближено середній радіус Землі). 7. 
РАДІУС КРИВИНИ СЕРЕДНІЙ (срод- 
ний радиус кривизнь; теап сигуаите га- 
из; тішегег Ктйттипезгадїінз т): грани- 
ця середнього арифметичного з радіусів 
кривини всіх можливих перерізів нор- 
мальних, проведених у заданій точці 
поверхні. Р. к.с. К для точок еліпсоїда 
обертання дорівнює середньому геомет- 
ричномузрадіусів кривини головних 
нормальних перерізів у цій точці поверх- 
ні, тобто 
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1- е" 8" В 
де М і М - відповідно радіуси кривини 
меридіана і першого вертикала; а і е-- ве- 
лика піввісь і перший ексцентриситет 
еліпсоїда; В - геодезична широта. Значен- 
ня Р. к. с. для точки з геодезичною широ- 
тою В подане в табл. 17. 
|в Р 07 | 159 | 302 | 452 | 60» | 757 | 
в, км|6356.9|6359,7|6367.5|6378.2|6388.916396.8| 
РАДІУС ПЕРЕХІДНОЇ КРИВОЇ (ради- 
ус переходной кривой; гадіц5 Ікап5ійоп 
сикуе; Ктйттипрзгайїня т дег ОБегвапоз- 
Кигуе Ї (4ез5 СБегвапазровепз т)): один з 
елементів кривої перехідної. Р. п. к. 
безперервно змінюється: в початковій то- 
чці перехідної кривої він дорівнює безме- 
жності (0 з се), а в кінцевій точці - радіу- 
су кривої колової (0 - Б). У проміжних 
точках перехідної кривої р - С/1, де С--па- 
раметр перехідної кривої, / - віддалення 
точки від початку перехідної кривої. Для 
клотоїди С - КІ, де І, - довжина кривої 
перехідної, У кубічній параболі, яку деколи 
беруть для приблизного розмічування кри- 
вих, приймають / є хі р є С/х, дех - абс- 
циса розмічуваної точки кубічної парабо- 
ли. 7,1. 
РАДІУСИ КРИВИНИ ГОЛОВНІ (радину- 
сьт кривизньт главньге; майіцз о) ПяНі іауес- 
їоку сигуаїиге; Наиргкгйттипезгадїеп т 
рі): радіуси кривини головних перерізів 
нормальних. У деякій точці поверхні елі- 
псоїда обертання перерізами нормаль- 
ними головними є меридіан геоде- 
зичний і вертикал перший - норма- 
льний переріз, перпендикулярний до ме- 
ридіана. Р. к. г. поверхні еліпсоїда обертан- 
ня позначаються: М - радіує кривини ме- 
ридіана, М - радіус кривини першого ве- 
ртикала; їх вирази як функції геодезичної 
широти 8 і елементів еліпсоїда земно- 
го аіе мають такий вигляд: 
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Рамка карти... 
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РАМКА КАРТИ (рамка карть; /гате о) 
Ше тар; Канепгайтеп т рі): система лі- 
ній, які оконтурюють весь рисунок карти. 
Переважно Р. к. складається зрамки кар- 
ти внутрішньої і рамки карти зов- 
нішньої. Вигляд Р. к. може бути різний, 
але найчастіше застосовують прямокутні 
і трапецієподібні рамки. Останні викори- 
стовують для складання карт топогра- 
фічних. Є ще колові та овальні (еліптич- 
ні) Р. к. 5. 

РАМКА КАРТИ ВНУТРІШНЯ (внут- 
ренняя рамка карть; іппегек Канепгайнтеп 
т): рамка карти, що є замкнутою ліні- 
єю, яка обмежує на карті її картографіч- 
не зображення. 5. 

РАМКА КАРТИ ГРАДУСНА (градусная 
рамка карть; Стайкапепгайтеп т): рам- 
ка із двох близько розташованих між собою 
паралельних ліній, в середині яких через 
певну кількість градусів показані виходи 
ліній сітки картографічної. 5. 
РАМКА КАРТИ ЗОВНІШНЯ (внешняя 
рамка карть; оціег тар едее; йиретег Каг- 
іепгайтеп т): рамка карти, що обмежує 
всі інші рамки, зокрема градусну (мінут- 
ну), і здебільшого має художньо-декора- 
тивне призначення. У деяких випадках до- 
пускається розрив Р. к. з. 5. 

РАМКА КАРТИ МІНУТНА (минутная 
рамка карть; тіпиге Їгате; Міпишекатеп- 
гайтеп т): рамка карти, із двох близько 
розташованих між собою паралельних лі- 
ній, всередині яких показані виходи ме- 
ридіанів і паралелей через певну кількість 
мінут і міститься між рамкою карти 
внутрішньою ірамкою карти зовні- 
шньою. 5. 

РАМКА ТРАПЕЦІЇ (рамка трапеции; 
зпееї тагяїп; Ткареггайтеп т): аркуш то- 
пографічної карти обмежений рамкою 
карти внутрішньою у вигляді трапеції, 
вершини якої відповідають геодезичним 
координатам згідно з номенклатурою арку- 
ша карти. У вершинах Р. т. подають гео- 


Ма 
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дезичні координати, а вздовж сторін Р. т. 
оцифровані виходи сітки плоских прямо- 
кутних та сітки геодезичних координат. Р, т. 
викреслюють згідно з умовними знака- 
ми. 12. 

РАПІДОГРАФ (рапидограф; гарідовгарі; 
КеїВугаєг б: див. Рейсфедер. 5. 
РЕГУЛЮВАННЯ РІЧКОВОГО СТОКУ 
(регулирование речного стока; тапаве- 
тепі о угаїег Поу; Керийетипе Гаєз КІиз5- 
аРПиз5зез т): штучний перерозподіл стоку 
в часі за допомогою регулювальних спо- 
руд у вигляді ставків і водосховищ, 4. 
РЕГУЛЮВАННЯ СТОКУ (регулирова- 
ние стока; Дом" тапаєстепі; Керийетипр 
Дае5 АРБиз5ез т): система заходів із затрим- 
ки стоку на схилах, сповільненню його 
швидкості, розподілення його по поверхні 
схилів і переведення у внутрігрунтовий, що 
досягається протиерозійним обробітком 
грунту, створенням стокорегулювальних 
смуг і спеціальних гідротехнічних спо- 
руд. 4. 

РЕДАГУВАННЯ ІНТЕРАКТИВНЕ 
(интерактивное редактирование; іпіекас- 
їіуе еайіпе; іпіегакііує Кедактіоп 5): випра- 
влення цифрової інформації про місцевість 
з використанням діалогових (інтерактив- 
них) технічних програмувальних засо- 
бів. 5. 

РЕДАГУВАННЯ КАРТИ (редактирова- 
ние карть; тар еайіпе; Капепгедакііоп Д: 
опрацювання карти редактором на всіх ста- 
пах її створення. Найважливішими у кар- 
тографічному виробництві є роботи, по- 
в'язані з одержанням оригіналу карти 
основного. До них належать: складання 
програми карти і виготовлення оригіналу 
карти складального. Складанню про- 
грами карти передують т. зв. редакційно- 
підготовчі роботи. Під час складання 
основного оригіналу карти редактор здій- 
снює загальне керівництво і контролює 
всю роботу, починаючи з побудови осно- 
ви карти математичної і закінчуючи 
одержанням готового складального ориті- 
налу. Особливо контролює, як реалізують- 
ся настанови редакційного плану щодо 


Редагування цифрової... 


картографічної генералізації, як викорис- 
товуються і стикуються між собою реко- 
мендовані картматеріали, як усуваються 
виявлені редактором під час складання 
огріхи та недоліки, як заповнюється фор- 
муляр карти. Редагування на цьому ета- 
пі завершується контрольним переглядом 
складального оритіналу щодо відповіднос- 
ті його змісту призначенню карти і вимог 
програми, Редактор також керує коректу- 
рою, стежить за правильністю виправлень 
коректурних зауважень тощо і в кінцево- 
му підсумку підписує орипнал, що умож- 
ливлює виготовлення оригіналу карти 
видавничого. Редакторська робота три- 
ває і під час виготовлення видавничих ори- 
гіналів. Редактор контролює якість граві- 
ювання чи креслення їх, наклеювання 
підписів, правильність застосування умо- 
вних знаків тощо. Контролюється також 
якість відбитків проби карти штрихо- 
вої іоригіналу карти фарбового, ви- 
готовленого на відбитках штрихової проби. 
Робота з Р. к. завершується переглядом від- 
битків фарбної проби, яку після коректури 
і усунення недоліків остаточно перегляда- 
ють і підписують технічний редактор, ре- 
дактор карти, а також керівництво картогра- 
фічного підприємства, що означає дозвіл на 
друкування накладу карти. 5. 
РЕДАГУВАННЯ ЦИФРОВОЇ КАРТИ 
(редактирование цифровой карть; дїяйа! 
тарз едйіпе; Кедактіоп / дег аївиаіеп Капіе 
Д: укладання редакційних документів для 
всіх етапів створення і оновлення цифро- 
вої карти, включаючи коректуру цифрової 
інформації про місцевість і приймання го- 
тової високоякісної продукції, відповідно 
до вимог керівних (нормативних) докумен- 
тів. 5. 

РЕДАКЦІЙНІ ВКАЗІВКИ (редакцион- 
нье указания; еайогіа! іпзікисіїопя; гедак- 
попеПе Ніпугеї5є т рі): документ, що від- 
різняється від плану редакційного 
докладністю викладеного матеріалу; може 
містити, напр., до найменших подробиць 
методичні вказівки щодо складання окре- 
мих об'єктів змісту карти. 5. 
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РЕДАКЦІЙНІ ДОКУМЕНТИ (редакци- 
оннье документьх; едйогід! дДоситеніз; ге- 
дакііопейе Рокитеніе п рі): документи, 
основним змістом яких є редагування ка- 
рти. До Р. д. належать: план редакцій- 
ний або редакційні вказівки, редак- 
ційні схеми, формуляр карти. 5. 
РЕДАКЦІЙНІ СХЕМИ (редакционнье 
схемьх; едйогіа! зспете,; гедаКіїопейе 5сПпе- 
таз прі (Епіуйне т рі)): складені редак- 
тором карти в графічному вигляді: схема 
картографічної території з відображенням 
на ній підібраних для складання карти 
відповідних як основних, так і допоміж- 
них та додаткових картографічних ма- 
теріалів, а також схеми орографічних 
об'єктів, річкової мережі, водозбору 
тощо. Р. с. можуть супроводитись тексто- 
вою частиною з конкретними вказівками 
щодо виконання тих чи інших складаль- 
вих робіт. 5. 
РЕДАКЦІЙНО-ПІДГОТОВЧІ РОБОТИ 
(редакционно-подготовительнье работь; 
едйогіа-ргерагаїує урогк5; гедамііопейе 
Уогбегейипвзагбейеп 7 рі): частина роботи 
редактора в процесі редагування кар- 
ти. Р-п. р. можна поділити на такі етапи: 
вивчення положень завдання щодо карти, 
яку треба скласти; виявлення, збір і аналіз 
картографічних матеріалів; вивчен- 
ня території яку картографують; опрацю- 
вання редакційного плану - програми 
карти; підбір та підготовка укладачів за- 
проєктованої карти. Вивчивши завдання, 
редактор має чітко усвідомити всі заходи і 
способи їх реалізації, щоб карта щодо зміс- 
ту, оформлення й точності відповідала 
вимогам завдання. Якщо потрібно, то вста- 
новлює м-б і проєкцію карти. Враховуючи 
вимоги завдання, редактор, на основі по- 
переднього вивчення особливостей тери- 
торії за допомогою спеціальних джерел, 
добирає картографічні матеріали, поділя- 
ючи їх на основні, додаткові й допоміжні 
та визначає міру їх використання під час 
складання карти. Вивчивши детальні- 
ше територію з точки зору призначення й 
змісту майбутньої карти, редактор складає 


Редукована сторона 


програму карти, яка доповнюється різни- 
ми схемами, зокрема й еталонними при- 
кладами здійснення картографічної гене- 
ралізації, макетом компонування. До Р-п. р. 
належить інструктаж укладачів оригіналу 
майбутньої карти щодо складання окремих 
елементів її змісту та реалізації положень 
редакційного плану, що стосується карто- 
графічної генералізації. Інструктаж прово- 
дить редактор, що склав редакційний план 
і знає всі особливості створення карти. 5. 
РЕДУКОВАНА СТОРОНА (редуциро- 
ванная сторона; гедисей зіде; КедиКіоп5- 
Ійпее Д: сторона мережі геодезичної, 
зведена до центрів геодезичних пунктів 
(див. Поправки за центрування і ре- 
дукцію) і спроєктована на площину в 
проєкції Гавсса (див. Редукційна зада- 
ча геодезії, Проєкція Гавсса-Крюгтера). 
Для редукування похилої лінії на площи- 
ну враховують такі поправки: за нахил лі- 
нії 


б з "ФР О5уах З /(85аак) 
де й - перевищення між кінцями лінії, У цах 
- похила довжина лінії, зведена до центрів 
знаків; за зведення лінії на поверхню ре- 
ференц-еліпсоїда 


ні 52 РР рН (8 р / САК2)), 


де бгпр З Зх Зі» Ка - середній радіус 
кривини еліпсоїда вздовж лінії, км; за пе- 
рехід з референц-еліпсоїда на площину 


2 2 2 2 
бі - ((СУп /280) б (ду /зАвіубу 2 

де у, г Середня віддаль лінії від осьового 
меридіана (ордината), км; К, - середній 
радіус кривини референц-еліпсоїда на се- 
редній широті лінії, км, Ду - приріст орди- 
нати на лінії, км; 5 З бспр Я ду, М. Дов- 
жина лінії на площині 

Ул вн збі . 13. 

РЕДУКОВАНИЙ НАПРЯМ (редуциро- 
ванное направлениє; гедисеа дїтесіїоп; Ке- 
дикліопзгісійипя р: напрям, зведений до 
центрів пунктів, При позацентровому роз- 
міщенні теодоліта або візирної цілі для 
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отримання Р. н. потрібно у виміряні напря- 
ми врахувати поправки за центруван- 
ня і редукцію. 13. 
РЕДУКУВАННЯ ГЕОДЕЗИЧНОЇ ЛІНІЇ 
НА ПЛОЩИНУ В ПРОЄКЦІЇ ГАВССА- 
КРЮГЕРА (редуцирование геодезической 
линий на плоскость в проекции Гаусса- 
Крюгера; гедисіїоп ої єєоагіїс Іїпе 10 ріапе 
іп Сацйз5-Ктизег ргоієсііоп; Кедиктіоп Г ав 
зеодйтіяспеп ЗігесКе Ї ані сг Санззе-Кпі- 
кегізспе ЕБепе Ї): див. Застосування про- 
єкції Гавсса-Крюгера в геодезичних 
і топографічних роботах. 17. 
РЕДУКЦІЯ ГОРИЗОНТАЛЬНИХ НА- 
ПРЯМІВ (редукция горизонтальньїх на- 
правлений; гедисіїоп ої Погідота! аїес- 
їоп5; Кедніоп | аег Погігопіаіеп Кісішип- 
хеп ;рі): див. Редукційна задача гео- 
дезії. 17. 
РЕДУКЦІЇ ПРИСКОРЕНЬ СИЛИ ВА- 
ГИ (редукции ускорений силь тязжести; 
гедисіоп од ягауйу ассеіегайопя; 5спугеге- 
Ктаїї гедикліопеп рі): поправки, які вводять 
до виміряних на фізичній поверхні Землі 
значень прискорення сили ваги, щоб 
зредукувати їх на поверхню геоїда або на 
заданий горизонт. Основними Р. п. с.в. є 
редукція у вільному повітрі, редукція Буге 
і редукція Прея-Пуанкаре. Редукцією у ві- 
льному повітрі враховують зміну приско- 
рення сили ваги залежно від висоти точки 
спостережень і рівнем моря. Її обчислюють 
за формулою Да; - 0,3086Н. Редукцією Бу- 
ге додатково враховують притягання пло- 
ского шару маси, товщина якого дорівнює 
висоті точки спостереження н. р. м. Цю 
редукцію обчислюють за формулою 
да, Є да; - 2ЛУ0Н, де б - густина порід, 
7 - гравітаційна стала, Й - висота шарів н. 
р. м. Редукції Прея-Пуанкаре використову- 
ють для отримання прискорення сили ваги 
на деякій глибині від поверхні Землі, а та- 
кож для переобчислення прискорення сили 
ваги з одного на інший горизонт. Таку ре- 
дукцію обчислюють за формулою 

Дан 2 0,3086п - 279, 
де й - глибина, для якої визначається 
прискорення сили ваги. 6. 


Редукційна задача... 


РЕДУКЦІЙНА ЗАДАЧА ГЕОДЕЗІЇ (ре- 
дукуионная задача геодезии; гедисіпе рго- 
біет ої веойєзу; Кедикіопзанївабе Ї удп 
Сеовізів Д): теорія переходу від безпосе- 
редньо виміряних величин на фізичній 
поверхні Землі до відповідних їм вели- 
чин на поверхні віднесення (рефе- 
ренц-еліпсоїді). 

Під час опрацювання мережі геодезич- 
ної методами роздільного визначення пла- 
нових координат широти В, довготи /, і гео- 
дезичної висоти Й пункти мережі, створе- 
ної на фізичній поверхні Землі, проєкту- 
ють на поверхню віднесення - поверхню 
референц-еліпсоїда по нормалях до нього. 
Відповідно редукують виміряні елементи 
геодезичної мережі, тобто переходять від 
довжин сторін, виміряних між пунктами на 
фізичній поверхні Землі, до довжин дуг 
геодезичних ліній між проекціями цих 
пунктів на поверхні еліпсоїда, та від спо- 
стережених горизонтальних напрямів і ази- 
мутів - до напрямів і азимутів дуг. 
Подальше опрацювання астрономо- 
геодезичної (АГМ) чи геодезичної (ГМ) 
мереж виконується на поверхні референц- 
еліпсоїда і розв'язується як двовимірна за- 
дача. Завдяки проєктуванню пунктів АГМ 
з фізичної поверхні Землі на поверхню ре- 
ференц-еліпсоїда по нормалях до остан- 
нього, геодезичні координати В, /, пунктів 
на фізичній поверхні та їх проекцій на елі- 
псоїді збігаються. Отже, після опрацюван- 
ня АГМ (чи ГМ) на референц-еліпсоїді 
будуть відомі планові компоненти 8, І, про- 
сторових координат її пунктів. Якщо ви- 
значити і геодезичні висоти Н, поверхня 
прийнятого референц-еліпсоїда для яких є 
відліковою, то отримаємо положення пунктів 
фізичної поверхні Землі всистемі коорди- 
нат геодезичній просторовій В, 1, Н, 
а її трансформацією - у будь-якій іншій си- 
стемі просторових координат, зокрема в 
просторовій прямокутній екваторіальній 
системі координат /, У, 7. 

Під час розв'язування Р. з. г. виникають ре- 
дукції трьох видів: а)за відхилення 
прямовисної лінії, тобто за перехід від 
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астрономічного зеніту, пов'язаного з на- 
прямом прямовисної лінії, уздовж якої орі- 
єнтується вертикальна вісь приладу, до гео- 
дезичного зеніту - напряму нормалі до ре- 
ференц-еліпсоїда; б) за висоту над повер- 
хнею референц-еліпсоїда; в) за перехід від 
елементів, отриманих після врахування ре- 
дукцій а), б), що відповідають перерізам 
нормальним референц-еліпсоїда, до еле- 
ментів, що відповідають геодезичним лі- 
ніям. 

Редукції горизонтальних напрямів. Безпо- 
середньо виміряний горизонтальний кут у 
пункті О фізичної поверхні Землі між на- 
прямами на пункти А і В (рис., а) - це дво- 
гранний кут, ребром якого є лінія 04, що 
збігається з вертикальною віссю кутомір- 
ного приладу, тобто прямовисна лінія, а 
гранями - вертикальні площини в пункті 
О у напрямах на пункти 418. 





Кут, редукований на поверхню референц- 
еліпсоїда, - це двогранний кут, ребром яко- 
го є нормаль Од. до еліпсоїда в пункті О, а 
гранями - нормальні площини в цьому 
пункті, що містять проекції ар, фо СПОСТе- 
режуваних пунктів А і В на еліпсоїд по но- 
рмалях Аа і Во до нього. Перехід від ви- 
міряного кута до редукованого здійснюєть- 
ся врахуванням у безпосередньо виміряні 
напрями поправок: У, - за відхилення 
прямовисної лінії, У, - за висоту точ- 
ки спостереження. Поправку у | обчислю- 
ють за формулою 


Редукційна задача геодезії 


у 2 (ПІ с08 А, 7 бу, 8ї А, СЇ877» 


де б, ПІ, - складові астрономо-геодези- 
чного відхилення виска в пункті О, А| 2, 212 
- азимут і зенітна відстань спостережува- 
ного напряму. Ця поправка впливає на 
вимірюваний напрям аналогічно поправці 
у"у напрям за нахил горизонтальної осі при- 
ладу м" з Гсів7, де І - нахил горизонталь- 
ної осі. Врахуванням поправки У, здій- 
снюється перехід від безпосередньо ви- 
міряного кута ад, що є мірою двогранно- 
го кута, ребром якого є 0, до двогранно- 
го кута, ребром якого є О4), а гранями - 
нормальні площини, що проходять через 
точки візування А і В. Нормалі до еліпсої- 
да в загальному випадку є різнобіжними 
прямими. Тому проєкція спостережувано- 
го пункту на референц-еліпсоїд по нормалі 
до нього не лежить у площині, що містить 
нормаль у пункті спостереження та вимі- 
рюваний напрям. Цим зумовлюється по- 
правка У, у виміряний напрям за висоту 
пункту спостереження. Врахуванням цієї 
поправки здійснюється перехід від граней 
вимірюваного кута, що проходять через 
точки візування А і В, до граней, що про- 
ходять через їх проекції аг, фо на еліпсоїд. 
Поправку обчислюють за формулою 


У, з ре сов? В, іп 24, 5 


де В,, Н; - широта геодезична івисота 
геодезична пункту спостереження; М - 
радіус кривини меридіана (див. Радіуси 
кривини головні), обчислений для ши- 
роти В, є (В, 4 8,)/2; А, - азимут спосте- 
режуваного напряму. 

Урахування редукцій У 1У. у виміряний на- 
прям приводить його до напряму перерізу 
нормального прямого (404 йо» 4оРіРо) МІЖ 
проєкціями на еліпсоїд по нормалях до 
нього точок О, А, В фізичної поверхні Землі. 
Незбіжність прямих і обернених нормаль- 
них перерізів, тобто двоїстість нормальних 
перерізів (див. рис. Переріз нормаль- 
ний), приводить до того, що виміряні 
горизонтальні кути на трьох пунктах, ре- 
дуковані на поверхню еліпсоїда, не утво- 
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рюють зімкнутого трикутника. Цю неви- 
значеність в утворенні трикутників на елі- 
псоїді усувають з'єднанням їх вершин гео- 
дезичними лініями. Геодезична лінія на по- 
верхні еліпсоїда в загальному випадку (при 
азимутах не близьких до 90 чи 270?) ділить 
кут між взаємними нормальними перері- 
зами у відношенні 1:2, будучи у заданій то- 
чці ближче до прямого нормального пере- 
різу. 

Кут б між прямим нормальним перерізом 
і геодезичною лінією обчислюють за фор- 
мулою 

73 





баз є 52 са8? В|зіп А» Х 
р 6м? І 12 


х (005 Аз диву) х 
і 


де М -- радіус кривини першого вертикала. 
Під час розгляду Р. з. г. б позначають уз і 
наз. поправкою в виміряний напрям за пе- 
рехід від нормального перерізу до геодезич- 
ної лінії. Після введення поправки У» на- 
прями між проєкціями пунктів на еліпсоїд 
відносяться до геодезичних ліній (дод»до» 
Чобзбо). 

Редукція лінійних вимірів світло- і радіоге- 
одезичними приладами. Характерна особ- 
ливість таких вимірювань полягає в тому, 
що вимірюються прямолінійні віддалі 0) 
(рис, б), які наз. ще віддалями похилими, між 
точками А і В, розташованими на висотах 
НІ 1 Н, над поверхнею еліпсоїда, не пов'я- 
зані з напрямом прямовисної лінії. 





Редукційна задача проєкції... 


Редукційна задача зводиться до знаходжен- 
ня довжини геодезичної лінії 5 між 
проєкціями ад» фо ТОЧОК А і В на поверхню 
еліпсоїда. Застосовуються формули: 


а за? 
едидатчея у 
242 6408? 





5Заая 


2. Р2-(Н,-Ну) 
аннувУанН;/В,)! 


2 
Вака зумов Всо824), 


а1-е? 


1-е? зі? В! 

де 4 -- довжина хорди геодезичної лінії, а, 
е? - елементи еліпсоїда. Наведені форму- 
ли можна застосовувати для редукування 
віддалей у сотні кілометрів. Для редуку- 
вання безпосередньо виміряних сторін трі- 
ангуляції, коли довжини ліній десятки кі- 
лометрів, ці формули можна дещо спрос- 
тити. 17. 

РЕДУКЦІЙНА ЗАДАЧА ПРОЄКЦІЇ 
ГАВССА-КРЮГЕРА (редукционная зада- 
ча проекции Гаусса-Крюгера; геаисіпа ргоб- 
Іет о; Сац55-Ктивег ргоуєстіоп; Кеданкіїоп5- 
ацівабе Дуоп Сан55-КтйяетясНне РгоіеКтіопу: 
зводиться до знаходження поправок у 
довжини і напрями ліній мереж геоде- 
зичних під час редукування їх з еліпсої- 
да на площину і навпаки. 

Редукція довжин. Якщо 5 - віддаль між 
точками геодезичної лінії на еліпсоїді, 4 - 
пряма, що з'єднує проєкції відповідних то- 
чок на площині, то 


Ра 


2 
і азкинда я ЗА З -2а-), 


2 24В: ро 


де у, 7 (У, 2 у2)/2 - середня ордината; В, - 
радіус кривини середній для середньої точ- 








() 


ки лінії, Ду ж у, - у, Формулу (1) вико- 
ристовують у тріангуляції 1 кл. У тріан- 
гуляції 2 кл. останнім членом цієї форму- 
ли нехтують. У мережах нижчих класів 
тріангуляції та полігонометрії, достатньо 


використовувати формулу 
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д-5аеДззу25/2В2. 
Редукція напрямів -- полягає у визначенні 
поправки б у напрям геодезичної лі- 
нії на еліпсоїді за кривину її зображення 
на площині. Її обчислюють у початковій 
точці лінії (див. Проєкція Гавсса-Крю- 
гера рис., б) за формулою 


2ю? Уп 6 3Е2 


узд узіп28,, 24" 
п 


т 
де Дхел-х» В, - середня широта, ер 
перший ексцентриситет, решта елементів 
такі ж, як і у формулі (1). Замінивши знаки 
у формулі (2) на протилежні, отримаємо 
формулу поправки 6; у кінцевій точці 
лінії. Наведені формули використовують 
для опрацювання тріангуляції 1 кл. і робіт 
аналогічної точності. У тріангуляції 2 кл. 
можна обмежитися лише першими двома 
членами зі 0). 
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Для обчислення поправок за наведеними 
формулами треба знати плоскі координа- 
ти х, у початкового 1 кінцевого пунктів: у 
тріангуляції 1 кл. зточністю до 1 м, у тріан- 
гуляції 2 кл. - до 10 м, у мережах нижчих 
кл. - до 0,1 км. Контролем обчислень ре- 
дукції напрямів є геометрична умова: су- 
ма поправок у кути у будь-якій замкнутій 
фігурі має дорівнювати сферичному над- 
лишку цієї фігури з оберненим знаком. 17. 
РЕДУКЦІЯ ЗА ВИСОТУ НАД ПО- 
ВЕРХНЕЮ РЕФЕРЕНЦ-ЕЛІПСОЇДА 
(редукция за вьісоту над поверхностю ре- 
ферену-зллипсоида; гедисіїоп )ог аййцнає 
ароуе зипасе ої ге)ггепсе-еШрзоійй; Кедик- 





Редукція за відхилення... 


йоп | уереп дек Ніде / йбег дет Ке/егеп- 
геПірзоїй п): див. Редукційна задача 
геодезії. 17. 

РЕДУКЦІЯ ЗА ВІДХИЛЕННЯ ПРЯ- 
МОВИСНОЇ ЛІНІЇ (редукция за уклоне- 
ниє отвеса; гедисіїоп ок ріить аеуіайоп; 
КедиКіоп Гугереп дег Абугеїспипя Гаег зепк- 
гестеп Гіпіе ): див. Редукційна задача 
геодезії. 17. 

РЕДУКЦІЯ ЗА ПЕРЕХІД ВІД ЕЛЕМЕ- 
НТІВ НОРМАЛЬНОГО ПЕРЕРІЗУ ДО 
ЕЛЕМЕНТІВ ГЕОДЕЗИЧНОЇ ЛІНІЇ 
(редукция за переход от злементов норма- 
льного сечения до злементов геодезичес- 
кой линии; гедистіоп /ог ітапзййоп гот пог- 
та! ініегзесіоп 10 еістетія оРГяеодетіс пе; 
Кедикпоп , мевеп дез Й Беграпр5 т удп аег 
Могтаїзсітіпзеіетепіе п Біз зеодйтізспег 
Ііпіе Б): див. Редукційна задача гео- 
дезії. 17. 

РЕДУКЦІЯ ЛІНІЙНИХ ВИМІРІВ СВІ- 
ТЛО- І РАДІОГЕОДЕЗИЧНИМИ ПРИ- 
ЛАДАМИ (редукиця линейньх измерений 
свето- и радиогеодезическими приборами; 
тедисіїоп ої Ппеаг теазигетепіз5 Бу ПядНі- 
апа гадіовеодетіс дсуісез; КединКіоп 7 авг 
Ійпеетеззипя Ї тії деп еіеКкігооріїзуспеп ипа 
тікгоумееп Епуетипязтезбет т рі): див. 
Редукційна задача геодезії. 17. 
РЕЄСТРАЦІЯ ЗЕМЕЛЬНИХ ДІЛЯНОК 
(регистрация земельньх участков; геєїіз1- 
кайоп о/ апа ипіїз (раксеїіз); Іпіарийайоп Ї 
(Еіпітавипе б дек Стипазійске п рі): запис у 
документах чи електронних засобах су- 
купності відомостей про кількісні та якіс- 
ні характеристики земельних ділянок, про 
розподіл їх між землевласниками та зем- 
лекористувачами, правовий статус та гос- 
подарську цінність, характер використан- 
ня. 4. 

РЕЄСТРАЦІЯ ПРАВ ВЛАСНОСТІ НА 
ЗЕМЛЮ (регистрация прав собственно- 
сти на землю; гевізігайоп ої Іапа оутег- 
зпір гівНіз; Іпіариатоп 7 (Еїпітавипя Р) аег 
Кесіте ги Стипаеіретит п): запис у дер- 
жавних правоустановчих документах до- 
стовірних, засвідчених відповідними орга- 
нами влади, даних про об'єкт і суб'єкт вла- 
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сності, права власника на землю, зокрема 
з врученням , Державного акту на право 
приватної власності". 4. 
РЕЄСТРОГРАМА (регистрограмма; т 
ОЇ гевізігайоп ор рівигез оГ аддйіопа! деуісе5 
дигіпе аєгіа! зигуеу; Кеоізігіен/йт): плівка 
показів приладу під час лету аерофото- 
апарата (статоскопа, радіовисотоміра, ра- 
діотехнічних станцій). Для отримання Р. 
використовують плівку високої світлочу- 
тливості Й з великим коефіцієнтом конт- 
растності. Обробляють Р. до максимальної 
світлочутливості і коефіцієнта контраст- 
ності; підвищена вуаль не знижує якості 
зображення. 3. 

РЕЗОЛЬВОМЕТР (резольвометр; аемісе 
ог теазигетепі ої гезоішіоп; Мераенаї п 
Ліг Аийдзипезуегтбееп п): прилад для ви- 
значення роздільної здатності фотогра- 
фічних матеріалів. Р. складається 3: 
джерела. світла 1; фільтра денного світла 
2; блока сірих світлофільтрів 3; блока ко- 
льорових світлофільтрів 4; закривача 5; 
конденсора б; міри 7; коліматорної лінзи 
8; об'єктива 9; касети з фотоматеріалом /0. 
Блок 3 змінює величину експозиції, 4 - 
спектральний склад світла. Закривач забез- 
печує витримки у діапазоні 1/250--1 с. Кон- 
денсор використовують для рівномірного 
освітлення міри, яку проєктує об'єктив на 
випробовуваний фотоматеріал. Зображен- 
ня міри на фотоматеріалі наз. резольвог- 
рамою. Резольвограми отримують для різ- 
них експозицій. Крива залежності розділь- 
ної здатності від логарифма експозиції наз. 
резольвометричною кривою, яку наносять 
награфік резольвометричний. 3. 
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РЕЗОНАТОР КВАРЦОВИЙ т 
резонатор; сгузіаї гезопаїг; Онагсгезопа- 
гог т): див. Генератор кварцовий. 13. 

РЕЙЗЕНКІНД ЙОСИФ ЯКОВИЧ 
(29.06.1910-29.03.1990) Закінчив Харків- 
ський інженерно-будівельний ін-т (1936). 


Рейка висувна 


1936-41 працював інженером-геодезистом 
у проєктній організації ,(Союзтранспроєкт" 
у Харкові. 1941-43 - маркшейдер Томсь- 
кого електромеханічного заводу. 1943-69 
працював на кафедрі ,Маркшейдерська 
справа і геодезія" Донецького індустріа- 
льного ін-ту. 1970-72 працював у Сарато- 
ві в політехнічному ін-ті, з 1972-90 проф. 
і зав. кафедри геодезії у Криворізькому гір- 
ничовидобувному ін-ті. Кандидатську ди- 
сертацію захистив 1946, докторську - 1966. 
Звання професора отримав 1969. Наукові 
праці присвячені дослідженням та удоско- 
наленню технологій маркшейдерського зні- 
мання на базі застосування методів назем- 
ної і агрофотограмметрії. Опублікував 50 
наукових праць. Підготував чотирьох ка- 
ндидатів наук. 

РЕЙКА ВИСУВНА (вьдвижняя рейка; 
геіезсоріс год; 5сНіебеіане ): рейка то- 
пографічна, довжину якої можна зміню- 
вати. 14. 

РЕЙКА ВІДДАЛЕМІРНА (дальномерная 
рейка; зіадіа год; Різгапаіане Б: рейка 
геодезична, призначена для вимірюван- 
ня віддалей. Р. в. є штрихові, шкалові та у 
вигляді марок. 14. 

РЕЙКА ГЕОДЕЗИЧНА (геодезическая 
рейка; єеоаеїіс 51а |; веоаййзспе Іапе )): ві- 
зирна ціль, що є лінійною мірою. 14. 
РЕЙКА ДВОБІЧНА (двусторонняя рей- 
ка; геуегзібіє гоа; Мепаеіане 5: рейка 
геодезична, зі шкалами з обох боків. 14. 
РЕЙКА НІВЕЛІРНА (нивелирная рейка; 
Ісуеййпя 5їад|; МіуеШегіане )): рейка 
геодезична, що використовується для 
визначення перевищення. Відповідно до 
нової типізації нівелірів є три типи рейок: 
РН-05, РН-03, РН-10. Тепер виготовляють 
також активні рейки для цифрових нівелі- 
рів. Раніше виготовляли ще рейки почіпні. 
Корпус більшості рейок виготовляють з ви- 
триманого дерев'яного бруса завдовжки 3- 
4 м, провареного в оливі. У поперечному 
перерізі це двотаврова або Т-подібна рей- 
ка. Р. н. бувають суцільні та складувані 
(рис., а). Кінці рейок оковують. Площина 
оковки нижнього кінця наз. п'яткою рей- 
ки. Точка перетину осі нульового штриха 
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(або нижнього краю нульової шашки) з віс- 
сю основної (або чорної) шкали, до якої 
належить цей штрих (чи шашка), наз. ну- 
лем шкали Р. н. До корпуса рейки кріплять- 
ся переважно металеві ручки, рівень 
сферичний з ціною поділки 7-15, крон- 
штейн для почеплення виска і вістря для 
центрування виска під час перевірки сфе- 
ричного рівня. 
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Шашкові рейки РН-03 (рис., б) здебільшо- 
го виготовляють двобічними, тобто сан- 
тиметрові шкали наносять з обох боків ре- 
йок; одну з цих шкал фарбують чорним, 
іншу - червоним кольорами. 











Штрихова рейка РН-05 (рис., в) - однобіч- 
на з інварною стрічкою. Один кінець ін- 
варної стрічки нерухомо закріплений до 
нижньої основи корпуса рейки, а інший - 


Рейка складувана 


до кінця рівноплечового важеля, вісь обе- 
ртання якого закріплена у верхній стале- 
вій основі. Інварній стрічці надано постій- 
ний натяг 20 кг. На інварній стрічці нане- 
сені дві шкали у вигляді штрихів завто- 
вшки 1 мм. Віддаль між осями суміжних 
штрихів кожної шкали дорівнює 5 мм. 
Шкали зміщені одна відносно одної на 
2,5 мм. Підписи півдециметрових штрихів 
обох шкал нанесені на гранях, нахилених 
до середини корпуса рейки. Шкала, циф- 
рована від 0 до 60, наз. основною, а шкала 
з підписами 60-119 - додатковою. Вісь 
нульового штриха збігається з п'яткою. 
Почіпна рейка - штрихова рейка (рис., г) 
завдовжки близько 1 м, нуль шкали якої 
збігається з центром отвору діаметр якого 
такий же, як отвір у марці стінній ніве- 
лірній. Для встановлення рейки на марці в 
її отвір і отвір рейки вставляють штифт 
такого ж діаметра. 16. 

РЕЙКА СКЛАДУВАНА (складная рейка; 
зЇдїпе год; Кіарріапе ): рейка геодези- 
чна, яку можна складати. 14. 

РЕЙКА ТОПОГРАФІЧНА (толпографи- 
ческая рейка; іороягарйіс мой; іорозтаррі- 
5спе Гапе Д): рейка геодезична, при- 
значена для визначення віддалей та пере- 
вищень під час знімання топографіч- 
ного. 14. 

РЕЙСФЕДЕР (рейсфедер; пиїпя реп; 
Кеіртеаек 5, Напагіеніеаег |, ХіеНнугаег ДБ: 
інструмент для креслення ліній тушшю 
(інколи фарбою). Є Р: одинарний, яким 
можна викреслювати одну лінію товщи- 
ною до 1,5 мм; півторачний -- викреслює 
лінії більшої товщини: калібрівний - за 
допомогою спеціального пристрою на ньо- 
му можна визначити товщину лінії; напів- 
автоматичний - має в ручці капілярну 
трубку, якою надходить до стулок Р. туш 
після натиснення головки зверху ручки; по- 
двійний - можна викреслювати під ліній- 
ку (лекало) дві паралельні лінії; коловий -- 
є пристроєм до циркуля для креслення кіл. 
Тепер для креслення ліній частіше засто- 
совують рапідографи - трубчасті ручки, в 
яких туш потрапляє в тонку трубочку. Діа- 
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метр трубочок рапідографа різний, що дає 
змогу викреслювати лінії різної товщи- 
ни. 5. 

РЕКОГНОСТУВАННЯ (рекогносциров- 
ка; ргейітіпагу зигуеу; Еккипанпя 5 Кеат- 
фийегипея 7 ГокаїаирепзсПеїп т); огляд та 
обстеження місцевості для уточнення 
проєкту геодезичної мережі. До завдань Р. 
належать: остаточний вибір місць розта- 
шування геодезичних пунктів на місцево- 
сті, з'ясування типів геодезичних центрів 
та глибини їх закладання. Під час створен- 
ня державних мереж у процесі Р. встано- 
влюють остаточне значення висот геоде- 
зичних знаків для видності взаємної 
між пунктами сусідніми. Також отри- 
мують дані для оптимальної організації 
польових вимірювань (наявність доріг, гі- 
дрографічної мережі, будівельних мате- 
ріалів, характер місцевості тощо). Розріз- 
няють два методи Р: візуальний та прилад- 
ний. Перший застосовують у відкритій 
місцевості, другий - у залісеній місцевос- 
ті з суттєвими перепадами висот та незнач- 
ною кількістю орієнтирів. 13. 
РЕКУЛЬТИВАЦІЯ ЗЕМЕЛЬ (рекульти- 
вация земель; іапа гесіататіоп): система 
заходів для відновлення родючості грунтів, 
природного стану земель і ландшафтів, 
порушених у процесі техногенної діяль- 
ності, для їх повторного господарського 
використання. 4. 

РЕЛЕЯ РІВНЯННЯ (уравнение Релея; 
Кауіеівн 5 едиаїоп; Сієіснипе 7 уоп Кау- 
іІеізН): див. Групова швидкість. 13. 
РЕЛЬЄФ (рельеф; геїіе); Кеїеї Д: сукуп- 
ність нерівностей земної поверхні, що 
утворюються на межі літосфери з атмос- 
ферою та гідросферою. Є такі основні 
форми Р: гора, улоговина, хребет, ло- 
щина і сідловина. За морфологічними 
даними розрізняють Р. хвилястий, горбис- 
тий, острівний тощо. За морфометрични- 
ми показниками (абс. та відносні висоти, 
глибина ігустота розчленування, стрімкість 
схилів) -- високо», середньо- і низькогірний, 
сильно чи слабо розчленований, стрімко- 
схилий, пологосхилий, горизонтальний то- 


Рельєф дна океанів 


що. Є й інші ознаки, за якими розрізняють 
Р., напр., за середовищем утворення, віком, 
структурно-геоморфологічними, геологі- 
чними особливостями тощо. 12. 
РЕЛЬЄФ ДНА ОКЕАНІВ (рельєф дна 
океанов; геїіеї о Ше осеап5 Рей; Кеїе) Ї 
4ез Огеапзгипаз т): рельєф поверхні дна 
морів і океанів. Р. д.о. і морів такий же 
складний, як і рельєф суші. На дні океану 
є гірські масиви з сильно розчленованим 
рельєфом, глибокі западини, плато та рів- 
нини, Для значних площ дна характерний 
тектонічний і вулканічний рельєф. На ве- 
ликих глибинах є ділянки з явно вираже- 
ними слідами розриву. б. 
РЕЛЬЄФОТВОРНІ ПРОЦЕСИ (релье- 
фообразующие процессьх; гейіе? Догтіпв 
ргосе55е5; Ргогез5е трі уоп Вегрз5спадипя 
Д: такі, що формують рельєф. Розрізня- 
ють ендогенні та екзогенні Р. п. 4. 

РЕН МІКРОСКОПА-МІКРОМЕТРА 
(рен микроскоп-микрометра; тип; Кип п 
дез 5спганфептікгозКкорз п): різниця між 
номінальним значенням найменшої поді- 
лки круга для АУ 2/10 -- (5) і Його величи- 
ною, виміряною за допомогою відлікової 
головки гвинта мікроскопа, наз. реном від- 
лікового мікроскопа. Віддалі між наймен- 
шими суміжними поділками круга в поділ- 
ках відлікової головки гвинта вимірюють 
за допомогою двох пар ниток, а тому спо- 
чатку визначають різницю Є між фактич- 
ною і номінальною (2 оберти - 47) відда- 
ллю між бісекторами ниток. Для цього на 
будь-який штрих лімба тричі наводять пра- 
вий бісектор, а потім так само - лівий. Різ- 
ниці між відліками ,дправий бісектор" мі- 
нус , лівий бісектор", усереднені з багато- 
разових вимірювань, і визначають величи- 
ну С. Далі визначають 0 сф -адеа-від- 
лік головки гвинта при наведенні лівим бі- 
сектором на молодший відносно нуль- 
пункту штрих; ф - відлік при наведенні пра- 
вим бісектором на старший штрих. Вимі- 
рюють р за один прийом у прямому й обе- 
рненому ходах на різних (через 307057, 
установленнях алідади. Рен мікроскопа: 
пт е р - 2. Якщо сума ренів двох мікро- 
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скопів перевищує 0,5", то відліки круга 
виправляють поправкою за рен 
, 
Ам а тий ств 
5 2 
де (а -Б)/2 -- віддаль нуль-пункту від мо- 
лодшого штриха, виражена в мінутах. По- 
правки за рен у відліки круга не буде, якщо 
від'юстувати мікроскоп. 18. 
РЕН ОПТИЧНОГО МІКРОМЕТРА (рен 
оптического микрометра; тип; Кип п ає5 
оріїзспеп МіКготеїегі п): різниця між ці- 
ною половини поділки шкали лімба і зна- 
ченням Її, отриманим за допомогою мік- 
рометра. Оскільки промені йдуть від діа- 
метрально протилежних частин лімба різ- 
ним шляхом до оптичного мікрометра, то 
рени верхнього і нижнього зображення 
штрихів лімба можуть бути різні. Для ви- 
значення рену вимірюють половини поді- 
лок верхнього і нижнього зображень лім- 
ба оптичним мікрометром на рівномірно 
розташованих на всьому крузі місцях. У 
теодолітах типу Т2 під час визначення ре- 
ну горизонтальний круг переставляють на 
45920". Вимірювання виконують у прямо- 
му і зворотному ходах. На кожному уста- 
новленні горизонтального круга на шкалі 
мікрометра встановлюють відлік, близький 
до нуля, головкою мікрометра, навідним 
гвинтом алідади суміщають діаметрально 
протилежні штрихи (Ф 1 Ф 4 180?) верхньо- 
го і нижнього зображень круга. Далі двічі 
суміщують зображення трьох пар штрихів: 
Фіфчні80,Ф-НІіФУІ80? та ФІ 
Ф -к 1809 - И. Тут И - ціна поділки лімба. 
Після кожного суміщення відлічують мік- 
рометр. Для кожної пари штрихів отриму- 
ють відповідно відліки А,, А», 4з. Рени вер- 
хнього і нижнього зображень обчислюють за 
формулами: г, 7 (А, - 4.)Й 1 М2, к, З (4; - 
Адиу т Н/2, де И, - ціна поділки мікроме- 
тра. Середнє значення рену г 7 (г, 5 г,)/2 
та різниця Ди 2 г, -г, для горизонтально- 
го круга не мають перевищувати 1", а для 
вертикального -- 2". Якщо значення рену 
більше за допустиме, то результати вимірю- 
вань виправляють поправкою 6, с 274/, 
де А - відлік мікрометра. Великі значення 








-2,5), 


Рентгенографія 


рену зменшують зміною збільшення об'єк- 
тива мікрометра. Якщо значення рену до- 
датне, потрібно зменшити віддаль між лі- 
нзами мікроскопа і площиною поділок лі- 
мба, а при від'ємному - збільшити її. 13. 
РЕНТТЕНОГРАФІЯ (рентгенография; 
гоепізепоягарпу; Кбтяепоргарііе 5): вид 
фотографічного знімання за допомогою 
рентгенівських променів. Використовують 
у медицині для діагностики захворювань, 
у дефектоскопії для перевірки якості ви- 
робів. 3. 

РЕПЕР (репер; Репсії тагк; Нбійеприпкі т, 
Міуейетенізгеїспеп п, Воіїгеп т): франц. 
гер'єге - мітка, карб, позначка - знак ні- 
велірний геодезичної мережі, висота яко- 
го відома з нівелювання. 14. 

РЕПЕР БУДІВЕЛЬНИЙ (строительньй 
репер; Рийаїіпе еІеуаїіоп Бепсії тагі; Ваий- 
роігеп т): репер, на будівельному майдан- 
чику висоту якого зазвичай обчислюють у 
Балтійській системі висот. Р. б. використо- 
вують тільки під час будівельних робіт. Р. б. 
- залізобетонний пілон, який закладають 
угрунт на глибину 1,2-1,5 м. Часто Р. б. су- 
міщають з пунктом закріплення основних 
розмічувальних осей. Деколи його закла- 
дають у стіни капітальних споруд як ре- 
пер стінний. 7. 

РЕПЕР ГЛИБИННИЙ (глубинньїй репер; 
аеер тагК; ипекіндїзспек Міуейетенізіеїп ту): 
репер, закладений на значну глибину в 
стійкі грунти, відносно якого визначають 
висоти марок осідних. Конструкції Р. г. мо- 
жуть бути різні, напр., Р. г для закладання 
у глинястих грунтах, Р. г. для районів віч- 
ної мерзлоти, Р. г. біметалевий тощо. 7. 
РЕПЕР ГРУНТОВИЙ (репер грунтовий; 
ягоцпа еіеуаїоп бепсі. тагк (топитепни); 
Міуейетенізгеіспеп п): репер, виготовле- 
ний із залізобетонного пілона (розміри по- 
дані на рис.) чи азбоцементної труби діа- 
метром 14-16 см, заповненої бетоном, чи 
металевої труби, що вмонтовані у бетон- 
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ний моноліт. У верхньому кінці репера 
вмонтована марка центра геодезич- 
ного пункту. Там, де скельні породи ви- 
ходять на денну поверхню, Р. г. - марка за- 
бетонована безпосередньо у скелі. 14. 


1000 





Розпізнавальний 
стовп 





500 -- 60 


РЕПЕР-ПАЛЯ (репер-свая; еісуаїіоп 
репспї тагК-рійе; Міуейетепір/ані ту: ре- 
пер, основний елемент якого - залізобе- 
тонна паля заводського виготовлення. Пере- 
різ Р.-п. може бути від 20Х20 до 40Х40 см, а 
довжина 3-24 м. Довжину Р.-п. / вибира- 
ють залежно від глибини й промерзання 
грунту і в загальному випадку визначають: 
І - 3,5. Р.-п. забивають механічним або па- 
роповітряним молотом, дизель - молотом, 
вібромолотом або іншим агрегатом. Відхи- 
лення Р-п. від вертикалі допускається не 
більше 1/100 її довжини. Верхній кінець 
Р-п. обладнується головкою сферичної 
форми і поміщається у спеціальний огля- 
довий колодязь. 7. 

РЕПЕР РОБОЧИЙ (рабочий репер; гет- 
рогагу еіеуаїоп бепсі татк; гейугйівег Нд- 
реприпкі т): тимчасовий репер, який за- 


Репер стінний 


кладають у грунті або на стінах споруд під 
час тимчасових робіт або в перервах під 
час прокладання нівелірного ходу. 7. 
РЕПЕР СТІННИЙ (стенной репер; ума! 
еісуаїоп Бепсп танк; Манегроігеп ту): ре- 
пер, закладений у стінах споруд та у пря- 
мовисних стінах виходів скельних порід. 
На торці Р. с. подана абревіатура організа- 
ції, що виконує роботи, а внизу його но- 
мер. Зверху на головці репера є виступ для 
встановлення рейки. Деколи Р. с. заклада- 
ли разом з маркою стінною. 14. 


Розріз по А-Б 


Вигляд зверху 


Загальний вигляд 





РЕПЕР ФУНДАМЕНТАЛЬНИЙ (фун- 
даментальньій репер; Пнпаатеніаі еЇеуайоп 
Бепсі тагК; РидігізіопзпіуеШетеніфоігеп т): 
репер, як залізобетонний моноліт у вигляді 
чотиригранної зрізаної піраміди, що є 
одним цілим з бетонною плитою. Глибина 
закладання Р. ф. має бути така, щоб його 
основа була на 1 м глибше межі найбільшо- 
го промерзання, але не менше 2,5 м від по- 
верхні землі. Марку Р. ф. найчастіше виго- 
товляють із слабо окислюваного металу 
(бронзи, нержавіючої сталі тощо) і закла- 
дають у плиту та верхню грань моноліту. 16. 
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розпізнавальний стовиї 





арматур- 
ні хомути- 
с6-8 





РЕТУШУВАННЯ (ретуширование; ге- 
гоцспіпя; СБегагбейипв р Кетоцяспе ДФ: 
виправлення зображення (малюнків, фо- 
тознімків тощо) промальовуванням Їх від- 
повідним олівцем чи фарбами, зішкрябу- 
ванням або хемічною обробкою окремих 
ділянок зображення. Про Р. у поліграфії 
див. Ретушування негативів. 5. 

РЕТУШУВАННЯ НЕГАТИВІВ (рету- 
ширование негативов, пераїіуєе теїоиспіпе; 
Мераїіузгетоизспе 1): виробничий процес у 
поліграфії, що зводиться до виправлення 
негативів (діапозитивів), призначених для 
виготовлення друкарських форм. Роз- 
різняють: технічне і розчленоване Р. н. 
Технічне - полягає в усуненні дефектів 
негативів, тобто в усуненні всього, що є на 
негативі, але чого нема на оригіналі, з яко- 
го зроблено негатив. Розчленоване - зво- 
диться до того, що на негативі, призначе- 
ному для певного конкретного кольору, 
зафарбовується штрихове навантаження 
інших кольорів, тобто на негативі зали- 


Референц-еліпсоїд 


шають тільки штрихове зображення одно- 
то конкретного кольору. Основою для та- 
кого ретушування є макети розчлено- 
ваного ретушування. Ретушерне за- 
фарбування негативів виконують вручну на 
просвіт за допомогою пензликів і ретушер- 
ної фарби. 5. 

РЕФЕРЕНЦ-ЕЛІПСОЇД (референу- 
зллиподид; ге/егепсе-еШірзоій; Керегеплейр- 
5оій п): див. Еліпсоїд земний. 17. 
РЕФРАКТОМЕТР (рефрактометр; ке/- 
гасіотеген; Кеїакпіопатеззег т): прилад 
для визначення показника заломлення сві- 
тла. Їх робота грунтується на залежності 
резонансної частоти резонатора від показ- 
ника заломлення повітря, яким заповнений 
резонатор. Р. складається з двох однакових 
резонаторів, один з яких герметично закри- 
тий, а другий наповнений повітрям. Тому 
резонансні (власні) частоти резонаторів 
різні. На резонатори подають однакову ча- 
стотно-модульовану напругу. Під її впли- 
вом у резонаторах збуджуються коливан- 
ня. Їх потужність найбільша тоді, коли ча- 
стота прикладеної напруги дорівнює резо- 
нансній частоті резонатора. Максимальні 
потужності коливань у резонаторах спосте- 
рігаються на різних частотах. Закон час- 
тотної модуляції напруги є лінійним, а змі- 
на частоти за один період модуляції зав- 
жди більша від можливої різниці резо- 
нансних частот резонаторів. Тому за про- 
міжком часу між моментами, коли потуж- 
ність коливань у герметично закритому і 
наповненому повітрям резонаторах макси- 
мальна, можна визначити різницю їх резо- 
нансних частот, а також показник залом- 
лення повітря в резонаторі. За допомогою 
Р. визначають показник заломлення повіт- 
ря для радіохвиль з точністю 107-107", 
Перші Р. (1950-53) створили Крейн та Бі- 
рнбаум у США . Р. наз. також світловід- 
далеміри двохвильові, бо вонине тіль- 
ки вимірюють довжини ліній, але також 
визначають середньоінтегральне значення 
показника заломлення повітря вздовж 
світлового променя між приймопередава- 
чем і відбивачем. 13. 
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РЕФРАКТОМЕТР ГЕОДЕЗИЧНИЙ 
(геодезический рефрактометр; єеодетіс 
ке|касіоте!ег; зеодйтзспег Ке|таКіїопете- 
ззегт): рефрактометр, що застосовуєть- 
ся в геодезичних вимірюваннях. 14. 
РЕФРАКЦІЇ АТМОСФЕРНОЇ МЕТО- 
ДИ ВИЗНАЧЕННЯ (рефракции атмо- 
сферной методьі определения; теїоайз ої 
дегектіпаїоп оРГаїтозрНегіс ге|астоп; Вез- 
йттипозтеїопеп рі дег аїтозврійнізспеп 
Кеїактіоп Д: поділяють на: метеорологіч- 
ні, геодезичні, дисперсійні та за коливан- 
нями зображень. 

Метеорологічні - кут рефракції вер- 
тикальної м, обчислюють за метеороло- 
гічними параметрами, виміряними вздовж 
траси спостереження. Визначити всі па- 
раметри взовж проходження променя на 
момент спостереження майже неможливо. 
Їх здебільшого визначають у пунктах спо- 
стереження, і за ними моделюють атмос- 


феру. 


тевІзть 50003 


8134 ре 


Тео 
де г/ - кут нормальної рефракції в ,норма- 
льній атмосфері", коли градієнт темпе- 
ратури вертикальний У, 7 -0,00989/м; 
с - аномальна частина вертикального 
градієнта температури на висоті І м над 
підстильною поверхнею (різниця між ви- 
міряним і сухоадіабатичним градієнтами); 


або 


ПЕ - висота еквівалентна і обчислю- 
ється як: 


пе 198Л4ту НО У 


Ве ан. тиск, мм. рт. ст., Т- те- 
мпература за шкалою Кельвіна, 5 - віддаль 
до точки спостереження, «Т/4Н - верти- 
кальний градієнт температури. 
Геодезичні - кутабо коефіцієнт земної 
рефракції вертикальної визначають за 
даними спеціальних геодезичних спосте- 
режень. До них належать такі методи: 

а) рефракційних співвідношень; викорис- 
товують рефракційне співвідношення 4 


Рефракції атмосферної... 


аномальних частин рефракцій для визна- 
чення їх часткових значень: 


Р 25 
зала ГАМІ 
ро ТР боб 


вою ро 
а2 2 2 
аю 5 зн м 
2 
У першому наближенні 4 Р як 
відношення висот еквівалентних: 


щ 51 ей пе 

еко с На 
Використовуючи флуктуації с; зенітних 
відстаней або флуктуації кутів приходу С, 
коефіцієнт рефракційного співвідношення 
обчислюють за формулою 


я С СИ Тез 

5 п орали 
для одночасних двосторонніх спостере- 
жень для нестійкої стратифікації реко- 

мендують застосовувати 

"БИ /о І» 
б) рефракційного базису; під час спосте- 
режень, використовуючи лінію з відомим 
значенням вертикальної рефракції, ви- 
значають значення рефракції для інших 


б та де ",- кут 
рефракції еталонного напряму; гу; ТЯ Гиг 7 
кути нормальної рефракції шуканого і 
еталонного напрямів, які обчислюють за 
формулами: 





напрямів: г'- 


т Зк . 
Те з те Де? 


і(км) , 


М а19814-2-5 
т" 


е(км) 


з: 198,14 --- ак 
ге 


Під час двосторонніх спостережень 
часткові кути вертикальних рефракцій 
знаходять поділом повного кута рефрак- 
ції, який обчислюють за результатами 
спостережень зенітних відстаней: 
(ню в) з 1809-2492» в 
, 5 


яр й я6)-( іди -щ, 
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Для першого наближення можна прийня- 
ти, що кути рефракцій для кожного напряму 
однакові і дорівнюють середньому, або поло- 
вині повного кута рефракції: гер 7 (1 12)/2. 
Використовуючи коефіцієнт рефракційно- 
го співвідношення, обчислюють часткові 
кути: 

4-1 
ач! 


т я 
ПУ ер Ж 


перу) 


2 


т 
предорт п, 


-1 
фепрозцубй сер" Ав 

в) вертикального базису; під час спосте- 

режень визначають різницю вертикальних 

рефракцій: 

ДАг'яц-пев-(2. 77»). 
Внутрішній кут В обчислюють за відоми- 
ми довжинами 0, та 0, до спостережува- 
ної точки і значенням вертикального бази- 
суб: 

(рі - р3 -Ь) 


со5 
ре бі З 


Ь 
зіпВ з рат собі 2, 
р, 
За виміряною бан рефракцій та ко- 
фіцієнтом рефракційного співвідношення 
визначають часткові значення рефракції: 





4-1 
ДІ", 


рречайії 
4-1 

Дисперсійний метод --трунтується на за- 
лежності показника заломлення повітря від 
довжини хвилі променя. На цій залежнос- 
ті були створені прилади, що отримали на- 
зву рефрактометри. Використання оптич- 
них променів різної довжини хвилі вздовж 
лінії спостереження дає змогу визначити 
різницю кутів заломлення і за функціона- 
льною залежністю обчислити кут рефрак- 
ції для білого світла. 


Рефракційне поле 


Метод визначення вертикальної рефрак- 
ції за коливаннями зображень викорис- 
товує досягнення статистичної фізики та 
фізики атмосфери. Б. М. Джуман запропо- 
нував використати максимальну ампліту- 
ду коливань зображень А ах ДЛЯ ОБЧИСЛен- 
ня кута вертикальної рефракції: 


уа 
ран 005А сажа 


тах а . 
Використовуючи середньоквадратичні 
флуктуації кутів приходу, або зенітних 
відстаней, кут рефракції для нестійкої 
стратифікації атмосфери обчислюють за 
формулою 
з 


п ОТО у р 


, 
г 


РЕФРАКЦІЙНЕ ПОЛЕ (рефракуионное 
поле; геЇгасіїоп Деіа; Кеїкактіопут?єіа п): 
просторовий розподіл показника п залом- 
лення повітря, У реальній атмосфері п(Х, У, 
2) зе соп5і, що зумовлює непрямолінійність 
поширення електромагнетних хвиль (ЕМХ) 
- викривлення променя - рефракцію і не- 
рівномірність (не однакову швидкість) по- 
ширення ЕМХ. Згідно з хвильовою теорією 
поширення ЕМХ показник заломлення ви- 
значають як відношення швидкостей роз- 
повсюдження ЕМХ у вакуумі су ів певному 
середовищі (атмосфері) с. п 7 су/с. Світло 
поширюється між двома точками най- 
коротшим оптичним шляхом, тобто таким, 
на який затрачується найменше часу (прин- 
цип Ферма). 


В Вс В 
Г паз а |За з с |Ф тіл, 
4 а С Й 


У теорії рефракції використовують абсо- 
лютний показник заломлення, який за 


теорією Максвелла: п єн, де бін -ді- 
електрична і магнетна проникність, які 
характеризують взаємодію випромінюван- 
ня з середовищем. Для повітря записують: 
пз Ме. Звичайно замість показника зало- 


млення використовують індекс заломлен- 
ня: Ме (п - 13108, 
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Основним чинником, який впливає на змі- 
ну показника заломлення в атмосфері є змі- 
на температури повітря вздовж напрямку 
поширення променя, Показник заломлен- 
ня для довжин хвиль оптичного діапазону 
А, - 0,6 мкм для стандартних умов виража- 
ють залежністю 


пе інтввтлО СО -013855) - 


а зміну показника заломлення з висотою 


о. -78,87-1079 (0032 РОСИ 
ав Т ав 


п р ов 

Т ето ап 
Перший член рівняння описує залежність 
показника заломлення від градієнта 
температури аАТ/аН, а другий - від зміни 
вологості е. 
РЕФРАКЦІЯ (рефракция; ге/тастіоп; Кер 
гаКіїоп 5): лат. ге/гасіиз - заломлений. Змі- 
на напрямку поширення хвилі в неодно- 
рідному середовищі зумовлена залежністю 
фазової швидкості хвилі від координат. 
Візирний промінь, проходячи шлях від 
візирної цілі до приладу, перетинає неод- 
норідні за густиною і вологістю шари по- 
вітря і заломлюється. У геодезичних ви- 
мірюваннях непрямолінійність поширен- 
ня світлового променя в атмосфері впли- 
ває на вимірювання зенітних віддалей (ку- 
тів нахилу), горизонтальних кутів, переви- 
щень. На вимірювання довжин ліній світ- 
ло- та радіовіддалемірами впливає як не- 
прямолінійність, так і нерівномірність (змі- 
на швидкості) розповсюдження електро- 
магнетних хвиль (ЕМХ). 
Залежно від виду ЕМХ рефракцію поділя- 
ють на радіофізичну та оптичну. 
Траєкторія поширення ЕМХ від джерела 
до приймача є просторовою кривою. 
Проєкції цієї кривої на горизонтальну і 
вертикальну площини є горизонтальною 
(боковою) і вертикальною складовими 
рефракції. Зміна густини атмосфери з ви- 
сотою зумовлює рефракцію вертика- 
льну. Рефракція горизонтальна зу- 
мовлена горизонтальним градієнтом густи- 


1104110 


Рефракція астрономічна 


ни, хоча цей градієнт частково залежить від 
вертикального. 

Залежно від того, де перебувають спосте- 
режуваний предмет та спостерігач (при- 
ймач випромінювання), розрізняють такі 
види Р: 

астрономічна -- джерело випромінювання 
розташоване за межами атмосфери на ве- 
ликій віддалі від Землі (зорі та небесні ті- 
ла), а приймач на поверхні Землі; 
супутникова - джерело випромінювання 
розташоване у високих шарах атмосфери 
або недалеко за її межами, а приймач -- на 
поверхні Землі; 

земна -- джерело випромінювання розта- 
шоване в межах атмосфери, а приймач - 
на поверхні Землі; 

геодезична - джерело випромінювання і 
приймач розташовані на поверхні Землі; 
фотограмметрична - джерело випромі- 
нювання міститься в межах атмосфери, а 
приймач - в атмосфері, або за її межами; 
космічна -- промінь проходить атмосфери 
інших планет; | 

локальна - рефракція зумовлена різкими 
змінами показника заломлення поблизу 
приймача. 

Найкращими для спостережень вважають 
періоди спокійних зображень (періоди, 
близькі до нейтральної стратифікації 
атмосфери). 14. 

РЕФРАКЦІЯ АСТРОНОМІЧНА (астро- 
номическая рефракуня; азікопотіса! ге/- 
гасіїоп; азітопотізспе КеїгакКіїоп Д: див. 
Астрономічні редукції, рефракція. 10. 
РЕФРАКЦІЯ ВЕРТИКАЛЬНА (верти- 
кальная рефракция; уепіїса! ге/гасііоп; уег- 
тікає Кеїтакііоп Д: рефракція, що вимі- 
рюється кутом у вертикальній площині між 
дотичною до візирного променя у точці 
спостережень і хордою, яка з'єднує цю то- 
чку і предмет, що спостерігають. Розріз- 
няють Р. в. геодезичну (земну), коли світ- 
ловий промінь проходить у межах призе- 
много шару атмосфери, та астрономічну, 
коли промінь світла, який іде від косміч- 
ного тіла, проходить крізь товщу земної 
атмосфери. Кут рефракції г (наз. ще ку- 
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том земного заломлення) пропорційний 
віддалі 5 до предмета, який спостерігають, 
а саме: м К5:р'/2В, де К - коефіцієнт 
земної рефракції, який переважно 
беруть 0,14 для світлових 1 0,25 - для ра- 
діопроменів; ХК - радіус Землі, який з до- 
статньою точністю можна прийняти 
6371 км; р" - 206265", 

У геодезичних роботах поправку за Р. в. 
здебільшого враховують у різницях висот 
точок, що визначається нівелюванням 
тригонометричним. Астрономічна 
рефракція завжди зменшує зенітну від- 
стань світила, тому виправлену за рефрак- 
цію зенітну відстань світила знаходять за 
формулою г є с р, де 7 - виміряна зені- 
тна відстань і р - рефракція. Під час точ- 
них вимірювань величину р знаходять у 
таблицях астрономічних щорічників, 


З цих таблиць за аргументом 7" вибирають 
т.зв. середню рефракцію, в яку вводять по- 
правку за температуру повітря і атмосфе- 
рний тиск, зафіксовані під час вимірювань, 
Для вимірювань невисокої точності й зе- 
нітних відстаней 50-60? приблизне значен- 
ня астрономічної рефракції можна знайти 
за формулою р є 60,2"19 2". 16. 

РЕФРАКЦІЯ ГОРИЗОНТАЛЬНА (гори- 
зонтальная рефракция; Іаїека! ке/касіїоп; 
рогіготаіе Кеїтактіоп б: рефракція у 
горизонтальній площині. Р. г. - горизон- 
тальний кут у точці спостережень між 
дотичною до візирного променя і прямо- 
лінійним напрямом на візирну ціль. Його 
величина залежить. від горизонтального 
градієнта показника заломлення ,,/п" ре- 
фракційного поля, залежить від метеоро- 
логічних чинників: температури, тиску, 
вологості, вітру, сонячної радіації, а також 
часу доби і року, характеру підстильної 
поверхні та ін. кліматичних і характерних 
особливостей місцевості. У геодезичних 
мережах, розташованих на природному 
ландшафті, Р. г. дорівнює десятим часткам 
кутової секунди і лише за несприятливих 
умов може досягти кількох секунд. Біль- 
ше спотворює Р. г. виміри кутів на забу- 


Рефракція електрооптична 


дованих територіях, особливо в міській 
полігонометрії, коли її сторони розташо- 
вані поблизу будинків. Тут Р. г може до- 
рівнювати секунди, а в екстремальних 
випадках - десятки секунд. Напр., за до- 
слідженнями А. С. Зюзіна, на вулиці міста 
Р. г. становила 30", у інших дослідників до 
30". Враховувати вплив Р. г. можна на ста- 
дії проєктування мереж, виконання куто- 
вих вимірювань і врахуванням поправок 
під час опрацювання результатів вимірю- 
вань. Останній шлях вимагає трудомістко- 
го визначення і введення поправок, тому 
його доцільно застосовувати лише в астро- 
номо-геодезичних та спеціальних мережах 
першого класу. В інших випадках раціо- 
нальніше брати до уваги рекомендації що- 
до послаблення впливу Р. г. оптимальним 
проєктуванням геодезичної мережі з ура- 
хуванням особливостей рефракційного по- 
ля і вилученням рефракційно небезпечних 
напрямів. Кутові вимірювання треба про- 
водити у сприятливих умовах, бажано на- 
весні та восени при хмарній і мінливій 
погоді, в періоди доби, коли атмосфера 
майже однорідна і градієнти ,,л" мінімаль- 
ні, в різні видності тощо. Однак візирний 
промінь має проходити якомога вище над 
землею, рослинністю, будівлями, далі від 
стін будинків. Дослідження Р. г. розпочали- 
ся (1829) роботою відомого астронома- 
геодезиста В. Я. Струве. Проблему вивчали 
також А. Фішер, В. Йордан, А. Ї. Азуан, Б.- 
Сокоб, Т.. Куккамякі, В. В. Данилов, Б.Н.Ра- 
бінович, А. А. Ізотов, Л. П. Пелінен, Г. Мо- 
ріц, Н. В. Яковлєв, Л. С. Юношев, Д.Ш.МІ- 
хелев та ін. Значний внесок у вивчення ці- 
єї проблеми зробили і геодезисти України 
Г.А. Мещеряков, А.С. Зюзін, О.Л.Остров- 
ський, Л.С.Хижак, Р. М. Тартачинський, 
І, С. Тревого та ін. 19; 16. 

РЕФРАКЦІЯ ЕЛЕКТРООПТИЧНА 
(злектрооптическая рефракуня; оріїсаї!- 
еіесігопіс геїтасіоп; єЇекігооріївспе Ке/- 
гакліоп ): рефракція в електромагнетних 
полях, що виникають у результаті діяль- 
ності людини. Вплив Р. е. на результати 
геодезичних вимірювань значно більший 
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за точність вимірювань. Виміряне на одній 
станції перевищення із плечами 2-50 м у 
природних умовах, відрізняється на 5 мм 
від виміряного в зоні дії ЛЕП 330 кВ зі 
струмом 180-190 А. Лінія б км, виміря- 
на радіовіддалеміром РДГВ, спотворюєть- 
ся на 0,5 м в електромагнетному полі ЛЕП 
750, якщо сила струму -730 А. 14. 
РЕФРАКЦІЯ НІВЕЛІРНА (нивелирная 
рефракция; теїтасіїоп ІеуеЙіпя; Міуейе- 
тепізтеїгактіоп )): загалом за характером дії 
виражає рефракцію вертикальну. 
Труднощі врахування впливу Р. н. зумов- 
люються тим, що візирні промені до зад- 
ньої та передньої нівелірних рейок прохо- 
дять у різних умовах турбулентної атмос- 
фери на незначній висоті (до 3 м) над зем- 
лею, і тому запропоновані багатьма до- 
слідниками формули для врахування її 
впливу не знайшли достатнього застосу- 
вання на виробництві. Виконані останнім 
часом теоретичні та експериментальні 
дослідження показали, що вилучення не- 
гативного впливу Р. н. при проходженні 
візирних променів у турбулентній атмос- 
фері можна досягти у відліках шкал ніве- 
лірних рейок суміщенням кутового бісек- 
тора з нижнім (у зорових трубах з оберне- 
ним зображенням - верхнім) положенням 
штрихів, що коливаються. 16. 

РИФТ (рифт; гії): лінійно витягнута на 
сотні кілометрів щілиноподібна або ріво- 
подібна структура глибинного походжен- 
ня. Ширина більшості континентальних 1 
океанічних рифтів 30-70 км. Р. звичайно 
утворюють вузькі зони розтягу, що харак- 
теризуються вулканізмом. У середині Р. не- 
рідко наявні осьові грабени, яким відпові- 
дають значні гравітаційні максимуми. 4. 
РІВЕНЬ (уровень; Іеуеї; Гібейе ): пристрій 
для встановлення приладу, платформи то- 
що у відповідне положення стосовно 
прямовисної лінії, Р. складається з вміще- 
ної у металеву оправу залютованої скля- 
ної циліндричної ампули, тороїдної або 
сферичної форми, наповненої етиловим 
спиртом або сірчаним ефіром так, щоб 
залишалася бульбашка з парів наповнюва- 


Рівень води 
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ча. Внутрішня поверхня верхньої частини 
ампули циліндричного Р. має тороїдну, а 
сферичного - сферичну форму. У високо- 
точних Р. для регулювання довжини буль- 
башки роблять запасну камеру. Рівні цилі- 
ндричні виготовляють шкалові і контакт- 
ні. Рівні контактні поділок можуть не ма- 
ти. При одній і тій же ціні поділки рів- 
ня циліндричного контактні Р. приблиз- 
но удвічі точніші від шкалових. 

У геодезичних кутомірних приладах за- 
стосовують Р.: при алідаді горизонтально- 
го круга - для нівелювання приладу, тобто 
для встановлення вертикальної осі обер- 
тання у прямовисне положення; при алі- 
даді вертикального круга - для утриман- 
ня алідади у незмінному стані відносно 
площини горизонту під час вимірювання 
вертикальних кутів; при вертикальному 
крузі -- у деяких типах кіпрегелів; наклад- 
ний, який встановлюють на цапфах гори- 
зонтальної осі, - для нівелювання прила- 
ду і вимірювання малих нахилів горизон- 
тальної осі обертання зорової труби; рі- 
вень Талькотта, який закріплюється на 
горизонтальній осі обертання зорової тру- 
би, - для вимірювання малих змін нахилу 
труби; сферичний -- для нівелювання під- 
ставки приладу, рейок тощо. У сучасних 
нівелірах застосовують компенсовані кон- 
тактні Р. зі шкалою - для розміщення 
бульбашки в одному і тому ж місці ампу- 
ли. Довжина бульбашки компенсованого Р. 
мало змінюється навіть при значних коли- 
ваннях температури, що досягається вкла- 
денням у його ампулу скляного циліндра, 
внаслідок чого зменшується кількість рі- 
дини в ампулі. У нівелірах деколи засто- 
совують рівні реверсивні. 16. 
РІВЕНЬ ВОДИ (уровень водмеі; уматег Ісусі; 
Уаззегуіана т): висота поверхні води від- 
носно деякої площини початкового відлі- 
ку. 4. 

РІВЕНЬ ГЕОДЕЗИЧНИЙ ( геодезичес- 
кий уровень; Іеуе! уіаї; зеодйтізспе ЦіБейе 
Д: рівень для визначення положення 
геодезичного приладу і його окремих вуз- 
лів відносно прямовисної лінії. 14. 
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РІВЕНЬ ЕЛЕКТРОМЕХАНІЧНИЙ 
(злектромеханический уровень; еіесімо- 
тесбапіса! Ієеуеї; еіекіготесПапізспе ЦіБеПе 
Д:рівень геодезичний, принцип дії яко- 
го грунтується на зміні електричних пара- 
метрів його елементів зі зміною нахилу де- 
талі, на якій він встановлений. 14. 
РІВЕНЬ КАМЕРНИЙ (камерньй уро- 
вень; спатфех Іеуе; КаттепіїБейе 5 ПіБе- 
Пе , ті 5спейЧеуапа д: рівень цилінд- 
ричний, в ампулі якого є камера для ре- 
гулювання довжини бульбашки. 14. 
РІВЕНЬ КОМПЕНСОВАНИЙ (компен- 
сированньй уровень; сотрепзаїіпя Іеуеї; 
ІіреПе 7 тії дет Котрепуаїог т): рівень 
циліндричний зі стабілізацією довжини 
бульбашки при зміні температури. 14. 
РІВЕНЬ КОНТАКТНИЙ (контактньй 
уровень; 5рій-Биббіе Іеуе!; КоіпсідаенаійБейе 
Д:рівень циліндричний із системою 
призм - для отримання суміщеного зобра- 
ження кінців його бульбашки. 14. 
РІВЕНЬ КРУГЛИЙ (кругльй уровень; 
сітсшак Іеуеї; Дозепіїбейе Р: заст. термін. 
Див. Рівень сферичний. 14. 

РІВЕНЬ НАКЛАДНИЙ (накладной уро- 
вень; 5ігідіпе Ієуе!; КейепіїБейе Р Аинузаїз- 
ПЬеПе Д: рівень, конструкція якого дає 
змогу знімати або встановлювати його на 
деталі приладу. 14. 

РІВЕНЬ РЕВЕРСИВНИЙ (реверсивньй 
уровень; геуегзібіе Іеуеї; У(епаеіїеїйе б: рі- 
вень циліндричний зі шкалами на двох 
діаметрально протилежних боках ампу- 
ли. 14. 

«РІВЕНЬ РІДИННИЙ (жидкостнькй уро- 

вень; Паиій Іеуе! Бе; КійззідкензіРейе Б 
ІЦіейе І тії дет КійззівКкейзПогігопі т): рі- 
вень, ампула якого заповнена рідиною так, 
щоб усередині залишився вільний простір 
у вигляді бульбашки, 14. 
РІВЕНЬ СВІТОВОГО ОКЕАНУ (уро- 
вень Мирового океана; Іеуе! о/ Ше уокіа 
осеап; Уепогеапупіуеай п): поверхня 
топографічна морів і океанів, яка 
формується під впливом багатьох сил, що 
діють на масу води. Однією з основних сил 
є сила ваги Землі, яка намагається при- 
вести всі частинки води в стан спокою. б. 


Рівень сферичний 


РІВЕНЬ СФЕРИЧНИЙ (круглькй уровень; 
сігсніак Ісуеі; розепійеїе д:рівень рідин- 
ний, внутрішня поверхня верхньої части- 
ни ампули якого сферична. 14. 

РІВЕНЬ ТАЛЬКОТТА (уровень Талькот- 
та; аісой-Іеуєі, Нокгебоу/ Іеуеї; Таїсоші- 
Реїе ф: рівень циліндричний з гвин- 
том елеваційним, призначений для 
враховування малих змін нахилу зорової 
труби астрономічного теодоліта і кріпить- 
ся на осі обертання зорової труби. 18. 
РІВЕНЬ ЦИЛІНДРИЧНИЙ (цилиндри- 
ческий уровень; суПпагіса! Іеуеїі; Кбігепії- 
Бепе б: рівень рідинний. Р. ц. винайшов 
франц, механік М. Тевено 1662. На рис.: М 
-- середина поділок ампули Р. ц. (нуль- 





пункт) и - и'-- вісь рівня; А - 4"- вісь 
симетрії ампули; / -- поділка ампули; Х - 
радіус кривини внутрішньої поверхні 
ампули; Т - ціна поділки рівня ци- 
ліндричного. 14. 


Іа2мм 





РІВНІ ВОДИ У ВОДОСХОВИЩІ (уро- 
вни водьт в водохранилище; уатет Ісусі їпа 
згогаве ропа; У(аз5егзіапа т уоп У/(аз5егре- 
пійег т): підпірний рівень, який утворю- 
ється у водотоці чи водосховищі в резу- 
льтаті підпору. Нормальний підпірний 
рівень - проєктний підпірний рівень вер- 
хнього б'єфа, який може підтримувати в 
нормальних умовах експлуатацію гідро- 
споруд; рівень мертвого об'єму - найниж- 
чий рівень перед греблею, до якого може 
бути спрацьоване водосховище в процесі 
його експлуатації; форсів (максимальний) 
рівень - це підпірний рівень вище норма- 
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льного, що тимчасово допускається в над- 
звичайних умовах експлуатації в період 
пропускання багатоводних повеней і па- 
водків. 4. 

РІВНІВ ДОСЛІДЖЕННЯ (исследованиє 
уровней,; Ієуе! іпуезпратоп; ІіБейергіипя 
5 Пібейентегзиспипе ): виконують для 
визначення ціни поділки рівня, якості 
шліфування внутрішньої поверхні та рів- 
нів чутливості. Р. д. можна виконати: 
Способом Васильєва досліджують точні 
рівні астрономічних теодолітів за допомо- 
гою екзаменатора. Зводиться до відлі- 
чування обох кінців бульбашки під час 
проходження нею робочої частини, Ціну 
поділки рівня, якість шліфування ампули 
та вплив зовнішніх умов на результати 
досліджень знаходять за результатами 
зрівноваження способом найменших 
квадратів опрацьованих спостережень. 
Способом Комстока рівні досліджують за 
відсутності екзаменатора, а також тоді, ко- 
ли температура повітря під час спостере- 
жень значно (більше ніж на 152) відрізня- 
ється від температури, проведення дослі- 
дження на екзаменаторі. Ідея способу зво- 
диться до нахилу вертикальної осі теодо- 
літа підіймальним гвинтом підставки при- 
близно на 17. Після цього, обертаючи алі- 
дадну частину приладу, переміщують бу- 
льбашку рівня в одне з крайніх положень. 
Тепер, змінюючи положення алідадної ча- 
стини через певні кутові інтервали, відлі- 
чують кінці бульбашки і за відомими зале- 
жностями обчислюють ціну поділки рівня. 
Для визначення ціни поділки рівня Та- 
лькотта в цьому способі алідаду, після на- 
хилу теодоліта, повертають приблизно на 
902, орієнтуючись на бульбашку рівня алі- 
дади вертикального круга. Коли бульбаш- 
ка рівня буде приблизно посередині, рівень 
Талькотта скріплюють з трубою і елевацій- 
ним гвинтом приводять її на середину. Далі 
дослідження виконують аналогічно. 

За відліками вертикального круга можна 
визначати ціну поділки рівнів, вісь яких 
перпендикулярна до горизонтальної осі 
теодоліта (рівень Талькотта, рівень аліда- 


Рівнів чутливість 


ди вертикального круга). Якщо відлічува- 
ти кінці бульбашки рівня, підсумувати їх 
(1 -- П), івідлічити вертикальний круг М, 
а потім за допомогою підіймального гвин- 
та (для рівня алідади вертикального круга 
- гвинтом цього рівня) нахилити вісь рів- 
ня на невеликий кут, трубу спрямувати на 
спостережувану точку, і знову аналогічно 
відлічувати: (Л - ПУ, і М», то кутовий на- 
хил осі рівня, виражений у поділках, по- 
винен відповідати різниці відліків верти- 
кального круга. Ціну поділки рівня визна- 
чають за формулою 
М до мМ 1 

(ЛЯП)-(ЛУЯГ), Є 


За допомогою рейки зазвичай досліджують 


рівні нівелірів. 
а ПФЕВИ 6 Пенн 


т «2| 


Для цього на виміряній рулеткою з точніс- 
тю 0,2 м віддалі, 5 250 м, установлюють 


рейку. Гвинтом елеваційним, один кі- 
нець бульбашки рівня переміщають в од- 
не з крайніх положень (рис., а), відлічують 
рейку 5, і кінці бульбашки рівня (а, аз). 
Тоді елеваційним гвинтом рівень перемі- 
щають у друге крайнє положення (рис., б), 
відлічують рейку б» і кінці бульбашки рів- 
ня (43, ад). Ціну поділки рівня визначають 
за формулою 
- (Б» 2). га 
я п? 

деп З (а З аз) - (аз З ац), р" - 206265. Для 
визначення чутливості і якості шліфуван- 
ня відлічують рівень і рейку на різних час- 
тинах шкали рівня. 18; 14. 

РІВНІВ ЧУТЛИВІСТЬ (чувствитель- 
ность уровней; Іеуе! зепзейуйу; Етр/їпаїя- 
Кей Гаег ІіБбеПе б: кут, на який треба нахи- 
лити рівень, щоб можна було помітити пе- 
реміщення бульбашки. 14. 

РІВНОВАГА АТМОСФЕРИ ВЕРТИКА- 
.ЛЬНА (вертикальное равновесие атмос- 
фермі; уепііса! аїтозриегіс едийіРгійт; уег- 
пка!ез Сіеіспремлісіі п дег Аїтозрпйте ДБ: 
стан атмосфери, що характеризується ве- 
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ртикальним розподілом температури. Як- 
що вертикальний градієнт температу- 
ри (локальний) менший, ніж індивідуаль- 
на динамічна (адіабатична) зміна темпе- 
ратури частинки повітря, що рухається 
вертикально, то частинка, виведена зі сво- 
го початкового положення догори, стає 
холоднішою, ніж навколишнє повітря, а 
виведена із нього вниз - тепліша, ніж 
оточуюче повітря. Оскільки за законом 
Архімеда частинка тепліша, ніж середови- 
ще, піднімається, а холодніша -- опускаєть- 
ся, то в обох випадках частинка, без дії на 
неї сил, повернеться на попередній рівень, 
на якому її температура зрівняється з 
температурою середовища. В цьому випад- 
ку кажуть про стійку рівновагу в атмосфе- 
рі. Якщо вертикальний градієнт темпера- 
тури більший, ніж динамічна (адіабатич- 
на) зміна, частинка, виведена із початко- 
вого положення без дії на неї сил, про- 
довжуватиме відхилятися від нього в тому 
ж напрямі, то це буде нестійка рівновага. 
У випадку, коли вертикальний традієнт 
температури дорівнює її динамічній зміні, 
рівновага буде нейтральна. Для сухого або 
насиченого повітря рівновага стійка, якщо 
вертикальний градієнт температури У мен- 
ший ніж сухоадіабатичний градієнт У,, тоб- 
то менше 19/100 м. Якщо У - 19/100 м, рі- 
вновага нейтральна; при У 2» 19/100м - 
нестійка. Для насиченого повітря рівнова- 
га буде стійка, нейтральна чи нестійка, за- 
лежно від того, чи буде вертикальний гра- 
дієнт температури менше, дорівнювати чи 
більше ніж вологоадіабатичний градієнт 
Ус» що чисельно дорівнює змінній дина- 
мічній (адіабатичній) зміні температури в 
насиченій повітряній частинці, що рухаєть- 
ся вертикально. 14. 

РІВНОВАГА НЕСТІЙКА ВЕРТИКАЛЬ- 
НА (вертикальное неустойчивоєе равнове- 
сце; азіабіе уепіса! едийїгіит; уепіїКка!сз 
іабійез СІеіспвеулісні п): стан атмосфери, 
що характеризується локальним вертика- 
льним градієнтом температури, біль- 
шим відградієнта температури сухо- 
адіабатичного, якщо повітря сухе або 


Рівномірний закон... 


ненасичене, і більшим від градієнта тем- 
ператури вологоадіабатичного, 
якщо повітря насичене. 14. 
РІВНОМІРНИЙ ЗАКОН РОЗПОДІЛУ 
(равномерньй закон распределения; еуеп 
Тау» ої Аїзікібийоп; зіеісптафієез Уепеї- 
Шшпозєезеїг п): закон, якому підкоряються 
такі неперервні величини випадкові, 
для яких наперед відомо, що їх значення 
лежать у межах деякого визначеного ін- 
тервалу і що ймовірності потрапляння 
окремих значень у межах цього інтервалу 
однакові. Щільність розподілу (Йх)) 
для Р. з. р. зображується у вигляді 


С, якщод «х« В 
0, якщох«аабо х»В? 


поз 


Саецв-а). 


Функція розподілу (Х(х)) для Р. з. р. запи- 
шеться як 





0, якщо х «а 
х-єа 

Е(х)е аа якщо 0 « х « В 
І, якщо х » В 


х - значення випадкової величини Х; а, В 
-- інтервал потрапляння значень випадко- 
вої величини. Похибки округлень підко- 
ряються Р. з.р. 20. 

РІВНЯННЯ АЗИМУТНІ УМОВНІ (ази- 
мутальнье условнье уравнения; агітита! 
сопайіопаї! едиаїоп5я; Ногігопібегіепипя5- 
зіеіспипе 9): складають під час зрівнова- 
ження планової геодезичної мережі на 
еліпсоїді, в якій відомі азимути більше, ніж 
однієї сторони. Коли зрівноважують мере- 
жі на площині, то замість азимутних скла- 
дають умовні рівняння дирекційних кутів. 
Для цього найкоротшим шляхом вибира- 
ють сторони (їх наз. ходовою лінією), по 
яких передаватиметься дирекційний кут 
від однієї до іншої вихідних сторін, з ві- 
домими дирекційними кутами. Кути між 
сторонами ходової лінії наз. проміжними. 
Умовне рівняння дирекційних кутів 


хОб(удчзазоб, 
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де фадУ-І у, - А, - вільний член. Тут 
і-- номер проміжного кута У;; (У) - поправ- 
ка в і-й проміжний кут, А, і А, - відомі 
дирекційні кути початкової і кінцевої сто- 
рін. Коли дирекційні кути не є вихідними, 
а визначеними, то в рівнянні є ще поправ- 
ки в ці дирекційні кути. 13. 
РІВНЯННЯ ГОРИЗОНТУ УМОВНЕ 
(условное уравнение горизонта; сопайто- 
паї едиатоп оГНогігоп; НогізопіРегіепипе5- 
яіеіспипееп 7 рі): властиве мережі тріан- 
гуляції. Його суть полягає в тому, що сума 
всіх виміряних кутів на одному пункті 
тріангуляції має дорівнювати 3607. 13. 
РІВНЯННЯ ДИФЕРЕНЦІЙНЕ ГЕОДЕ- 
ЗИЧНОЇ ЛІНІЇ (дифференциальное урав- 
ненце геодезической линий; айТегепіїіа! 
едиаїоп ої зеоадєтіс Іїпе; Рійегенійаізієеі- 
спипо Даег зеодйтізснеп Піпіе б): див. Гео- 
дезична лінія. 17. 
РІВНЯННЯ КАРТОГРАФІЧНОЇ ПРО- 
ЄКЦІЇ (уравнения картографической про- 
екций; едиаїоп5 о сапортарнісаї рюєестіоп; 
Сіеіснипя 7 дег КапоягарНізспеп АбБійдипо 5; 
Рюіекіоп)): вирази: х є-  (Ф, А), у є. (Ф, 4), 
де Ф, А. -координати географічні точ- 
ки на поверхні Землі математичній 
(ПІЗМ); х, у - прямокутні координати цієї 
ж точки на площині, тобто в зображенні; /| 
1/5 - функції, що встановлюють зв'язок між 
відповідними координатами точок ПЗМ і 
точок на площині за умови, що ці функції 
скінченні, однозначні та неперервні; вла- 
стивості проекції залежать від вигляду і 
характеру цих функцій. 5. 
РІВНЯННЯ КЕПЛЕРА (уравнение Кеп- 
лера; Керіег 5 ециаїоп; Сієїспипо 7 уоп 
Керіег): або динамічний інтеграл орбіти, - 
один з перших інтегралівруху небесних 
тіл незбуреного, що ззв'язусаномалію 
ексцентричну Е на будь-який поточний 
момент часу гзаномалією середньою М: 
Е-єзіпПЕ-М, 
тобто встановлює зв'язок руху з часом, бо 
Мен(і- т), де через е, п, Т позначено 
елементи орбіти відповідно - ексцен- 
триситет, середній рух і момент проход- 
ження перицентра. 9. 


Рівняння... 


РІВНЯННЯ КЛЕРО ГЕОДЕЗИЧНОЇ 
ЛІНІЇ (уравнение Клеро геодезической ли- 
ний; Кіего 5 едиаїоп ої яе0дстіс Іїпе; Сіеі- 
спипе ДГ уоп Сіаїмаці дек реоаййзспеп Гіпіє 
Ду: див. Геодезична лінія. 17. 
РІВНЯННЯ КОРЕЛАТ НОРМАЛЬНІ 
(нормальнь»е уравнения коррелат; погтаї 
еднайопія о/ іпае/їпеа тийіріїенз о/Таяканя; 
погтаїе Коггеіатепріеіспипееп Грі): систе- 
марівнянь нормальних, 3 якої визна- 
чають корелати К, К,,... К,у корелат- 
ному методі вирівнювання. Кількість рів- 
нянь у цій системі дорівнює кількості умов- 
них рівнянь і шуканих корелат. 20. 
РІВНЯННЯ КОСМІЧНОЇ ФОТО- 
ГРАММЕТРІЇ ФУНДАМЕНТАЛЬНЕ 
(фундаментальное уравнениє космической 
фотограмметрим; /ипаатенпіаі едиаїіоп ої 
созтіс рпоіозгаттеїку; Кипаатепіаївіеі- 
спипо Гаек УУейгайтріиоїозгаттетгіе б): рів- 
няння, що зв'язує геоцентричні координа- 
ти шуканої точки планети, координати лі- 
тального апарата в момент знімання та ком- 
поненти супутникоцентричного вектора, 
отримані з фотограмметричного опрацю- 
вання космічних знімків і показів борто- 
вого віддалеміра. Р. к. ф. ф. зображають у 
грінвіцькій системі координат та у вигляді 
рівнянь колінеарності. 3; 8. 

РІВНЯННЯ ЛАПЛАСА (уравнение Лап- 
ласа; І аріасе 5 еданайоп; Гаріасезіеіснипа 
Д:див. Азимут Лапласа. 17. 
РІВНЯННЯ ЛІНІЙНИХ МІР (уравнение 
линейньх мер; едиаїоп ої Іїпеаг теазиге5; 
Сівеіснипе | дез Ійпзептаз5ез п): виражає 
довжину лінійної міри (напр., інварного 
дроту) як функцію від її температури: 


ізітоЧОЗ)унВАОІУ, 


де І, Її, - довжини лінійної міри при різ- 
них температурах; /, і - температури ви- 
мірювання і компарування; й, В - ліній- 
ний і квадратичний коефіцієнти розширен- 
ня матеріалу, з якого зроблена міра (ви- 
значається з досліджень). Р. л. м. зазвичай 
складається під час компарування 
вимірних приладів. 19. 
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РІВНЯННЯ ЛІНІЙНОЇ РЕГРЕСІЇ (ура- 
внение линейной регрессий; еянайоп о пео- 
геззіоп; Сіеіспипя 7 дег Іпеаге Керкеззіоп 
Д: рівняння прямої узах -"фабох суч 
- 4, де коефіцієнти аіЬ, сі 4 обчислюють- 
ся з використанням результатів вимірювань 
величин Х та У. Р. л.р. набувають такого 
вигляду: 


або Х,-Хаерух(Т-ТЇ); 
завіж с, 
Му с, Руї "Го 
же 1 п ч- іл 
4 а-Уї й Хе-УХ,, 
П іі П їві 


Це рівняння прямої, яке відображає пря- 
молінійну кореляційну залежність між 
змінними Х і У, для яких отримані відпові- 
дно ряди вимірювань Х, та У, дер ууї Ду/д 
-- коефіцієнти регресії Х на У та У на Х) Хі 
У, - результати вимірювань величин Х і У 


відповідно; Х та У - середні арифметич- 
ні результатів вимірювань величин Х і У, у 
-- коефіцієнт кореляції величин Х та У; Є, і 
ОС, - сер. кв. відхилення Х та У; Р. л. р. дає 
змогу прогнозувати той чи інший стоха- 
стичний процес. 20. 

РІВНЯННЯ НОРМАЛЬНІ (нормальнье 
уравнения; погтаї едиаїопе; погтаїе Сіеі- 
спипееп 7 рі): отримують розв'язуванням 
рівнянь похибок за способом най- 
менших квадратів, тобто в результаті 
знаходження абсолютного екстремуму 
функцій КГрУИ| або К|УИЙ з урахуванням 
рівнянь похибок; тут р - вага вимірювань. 
У загальному випадку Р. н. для першої фу- 


нкції мають вигляд |РУдУ/д х. 1-0, для дру- 
гої - |(дУ/д.х.1-«0. Якщо рівняння похи- 
бок зведені до лінійного вигляду, то нор- 
мальні рівняння для першої і другої функ- 
цій запишуться у такому вигляді: 

Граа(х)-Н І рав|() но Г рай, КГ рай є 0; 


Граву(х) НГ рьв/Сх) НГ рьдМх,) ГрЬД 20; 


Рівняння... 


Грайох) -ГрЬЙОБ) СНІ риб Ох, ) -Грій е 0 
та 


ІааТОх)НТаб3Оо ) Тай Ох, ) Над 20; 
гавусх АТЬЬТО) ІРО ТІЙ 20; 


Гагох) АІРПО) вон х,) Я 20. 
(див. Рівняння похибок у лінійному 
вигляді). 20. 

РІВНЯННЯ НОРМАЛЬНІ ЕКВІВА- 
ЛЕНТНІ (зквивалентньєе нормальньт-е 
уравнения; едиімаїені погтаї! едиаїіоп5; 
погтаіе йдиімаіенте Сіеіспипреп рі ): одер- 
жують в результаті розв'язування системи 
нормальних рівнянь послідовним ви- 
лученням невідомих. У загальному вигля- 
ді система записується так: 
Грааї(х ) Я Граб (хо) як 
- Гра (х, ) Грай є 0, 
ГрРЬБІДСХ, ун ГрБІШОХ, Тр) 20, 
Гр(п - 110», )Гріп -0)-0. 
Коефіцієнти при невідомих і вільні члени 
наз. алгоритмами Гавсса. Коли виміри 
рівноточні, то ця система запишеться ана- 
логічно, тільки в ній не буде ваг р. Індекси 
в алгоритмах 1,2,..., п- 1 означають, що 
у результаті перетворень вилучені І, 2,..., 
п -- | невідомі, 20. 
РІВНЯННЯ ОРБІТИ О(рравнение орбить!; 
огБії еднатоп5; ВаПппвіеіспипе Б: формула, 
що визначає модуль радіуса-вектора 
геоцентричного »/біжучої точки орбіти 
небесного тіла як функцію його істинної 
аномалії у: ге р/(1- есобу), деріе сле- 
менти орбіти - її фокальний параметр і 
ексцентриситет. Р. о. можна розглядати як 
математичний запис першого закону Кеп- 
лера, тому що воно є рівнянням кривої дру- 
гого порядку і залежно від значення е пе- 
ретворюється на рівняння кола (е 7 6), елі- 
пса (е « 1), параболи (е - 1) або гіперболи 
(е» 5.9. 
РІВНЯННЯ ПАРАЛЕЛІ ТА МЕРИДІА- 
НА (уравнения параллели и мериднана; 
еднайіоп5 о Пе рагаїе! апа текідіап; Сіеї- 
спипреп 7 рі аз Мегідіап5 т ипа дег Раг- 
гайеїе б: у зображенні в загальному вигляді 
такі: 
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Ех, у, Фу о 0, Ех, у, )2 0. (1) 
1. Якщо рівняння картографічної проекції 
мають вигляд 
хаЛФоу ЗИ), о) 
то перше буде рівнянням паралелі, друге - 
меридіана і вони зобразяться взаємно 
перпендикулярними прямими лініями. 
2.Якщо х-/(Ф) УЗ ДФ, А), 3) 
то перше буде рівнянням паралелі (пряма 
лінія в зображенні), друге - меридіана (кри- 
ва лінія). 
3. Якщо х-(Ф, 2), ДИ), (4) 
то паралелі зобразяться кривими лініями, 
меридіани - прямими. 
4. Якщо рівняння картографічної проєкції 
в загальному вигляді 
х ЛФ, 0, у-ЛФ, 0, | б) 
і не можна їх звести до вигляду (1), то лінії 
паралелей і меридіанів матимуть вигляд 
різних кривих, що залежить від / і)». 5. 
РІВНЯННЯ ПОЛЮСНЕ УМОВНЕ (по- 
люсное условное уравнение; роїіе сопайіо- 
па! едиаїоп; Роібедїпвипезеіеіснипе 7): 
виникає в геодезичному чотирикутнику та 
центральній системі, в яких виміряні всі 
кути. Коли задовольняється Р. п. у., то в 
геодезичному чотирикутнику чи централь- 
ній системі довжина будь-якої сторони, 
обчислена різними шляхами від вихідної 
сторони за врівноваженими кутами, 
однакова, Р. п. у. складають спочатку у ви- 
гляді відношення сторін мережі, що дорів- 
нює одиниці. А потім відношення сторін 
замінюють відношенням синусів кутів, які 
лежать напроти сторін. 13. 
РІВНЯННЯ ПОХИБОК (уравнение оши- 
бок; екгок едиайоп5; КеНіетеЇеіспипея Д: 
якщо 1, - результати вимірювань деяких 
функцій ДОХ), і7- 1,2... п / 7 1,2, за В, 
то рівняння вигляду (.Х;) 7 1, 7 зп» К(И, 
- шукані поправки до виміряних значень 
функцій) наз. Р. п. у загальному вигляді. У 
цій системі невідомими є Х, параметрів і 
У, поправок до виміряних значень функ- 
цій, тобто система не визначена. Їх значен- 
ня можна отримати, задаючись певними 
умовами. Здебільшого такими умовами є 
Гру» є піп або |ум) 2 тип; тоді одержують 


Рівняння похибок... 


єдиний розв'язок системи рівнянь похи- 
бок, 1 якщо /, підкоряється нормальному 
закону, то одержані параметри Х; і поправ- 
ки У, будуть надійніші. 20. 

РІВНЯННЯ ПОХИБОК У ЛІНІЙНО- 
МУ ВИГЛЯДІ (уравнения ошибок в линей- 
ном виде; етког едиаїіопе іп Іпеаг уієу,; Беп- 
Іегоіеіспипея Г іп аег Ппеагеп Апі д: систему 
рівнянь похибок у загальному вигляді 
строгими методами розв'язати неможли- 
во або дуже важко. Щоб отримати або 
спростити розв'язок, систему рівнянь по- 
хибок зводять до лінійного вигляду, роз- 
кладаючи ліву частину системи в ряд 
Тейлора, зберігаючи при цьому лише пер- 
ші члени розкладу. Система рівнянь похи- 
бок у загальному вигляді перепишеться 
так: 


а) ОХ у) а Р, 1) 
де а, 29Др/дХ,, Б, зд8/д9Х», ..., 


ї; зд /дХ, ;фе ЛОо)доі , 
Тут похідні, взяті в точці Хо, (Хо,), - набли- 
жені значення параметрів; (Х) - поправки 
до наближених значень. Тоді Ху г Ху - 
ж ОХ). 20. - 
РІВНЯННЯ ТРИЛАТЕРАЦІЇ УМОВНЕ 
(КУТОВА ФОРМА) (условное уравнение 
трилатерации (угловая форма); сопайто- 
па! едиайоп ої ігііатетайоп; Ведіпвипя5- 
ЯЇеіспипе Ї уоп Тпійаіенатіоп 7 (У/їпкеогт 
Л): складене на основі рівняння горизонту 
- у центральній системі та суми кутів - у 
геодезичному чотирикутнику. Для отри- 
мання умовного рівняння трилатерації в 
цих кутових умовних рівняннях поправки 
в кути виражають поправками у виміряні 
сторони. 13. 
РІВНЯННЯ УМОВНІ (условньге уравне- 
ния; сопайіопа! едиаїопу; Ведіпвипа5- 
зіеіспипреп Г рі): нехай у результаті вимі- 
рювань невідомих величин ХХ. (7 - 1,2,..., п) 
одержані значення / з вагами р;і ці резу- 
льтати відповідають г умовам 

пуху 0.193132 п). 
Систему рівнянь (1) наз. системою Р. у. Кі- 
лькість рівнянь у системі менша, ніж кіль- 
кість невідомих, тобто 7 « п. У геодезії сис- 
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темами Р. у. можуть бути суми кутів у три- 
кутниках, суми перевищень у зімкнутих 
нівелірних ходах тощо. 20. 

РІВНЯННЯ УМОВНІ В ЛІНІЙНОМУ 
ВИГЛЯДІ (условньге уравненця в линейном 
виде; Ппеаг сопуепсіїопа! едиайопі; Веаїп- 
зипрзяіеіспипреп І рі іп аег Іпеате Апі Б: 
рівняння умовні в загальному випадку 
можуть бути складніши, тому їх зводять до 
лінійного вигляду розкладом у ряд Тейло- 
ра з утриманням частинних похідних 
дЕ/дх першого порядку. Тоді система 
Р. у. вл. в. запишеться як 


Уа |яте0; 
У БИ нт, 20; (1) 
УпИрнИ, -0, 
де | арадЕ/дх,; Б, - дБ /дх,;... 
пе 9Е,/дх,; Хі, зі чУ,; 


У ОТО ЛО ЛО ду 


У/, - нев'язки. Рівняння (1) наз. системою 
Р. у. в л. в. Похідні взяті в точках /, /,, ..., 
І, вимірювань. Кількість умовних рівнянь 
г дорівнює кількості додаткових вихідних 
даних і вона завжди менша від кількості 
шуканих поправок яп, г « п. 20. 

РІВНЯННЯ УМОВНІ В ТРІАНГУЛЯ- 
ЦІЇ, ТРИЛАТЕРАЦІЇ (условнье уравне- 
ния в триангуляцин, трилатерации; соп- 
айіопа! ециаїоп5 іп іпіапоцатоп, ігйаіега- 
Поп; 5іпи5редіпвипазвіеіспипоеп Грі): рів- 
няння умовні в тріангуляції такі: фігур 
(трикутників), горизонту (якщо в мережі 
вимірювали кути), полюсів та рівняння 
умовні полігональні. До останніх на- 
лежать умовні рівняння дирекційних кутів, 
базисів або сторін та координат. Коли в яко- 
мусь пункті є дві сторони, з відомими ди- 
рекційними кутами, то рівняння дирекцій- 
них кутів стає рівнянням суми кутів. Рів- 
няння горизонту виникає, якщо в мережі 
тріангуляції є центральні системи і вимі- 
рюють кути. Полюсні умовні рівняння 
виникають у центральних системах та 
геодезичних чотирикутниках. 


Рівняння умовні... 


У трилатерації елементарними фігурами, 
тобто такими, в яких виникає одне умовне 
рівняння, є центральна система та геоде- 
зичний чотирикутник. Крім умовних рів- 
нянь центральних систем та геодезичних 
чотирикутників, у трилатерації виникають 
такі ж полігональні умовні рівняння, як у 
тріангуляції. Умовні рівняння центральних 
систем складають у кутовій формі, з до- 
триманням вимоги, щоб сума кутів у по- 
люсі центральної системи, обчислена за 
врівноваженими сторонами, дорівнювала 
3602, Умовне рівняння геодезичного чо- 
тирикутника теж складають у кутовій фор- 
мі і поправки в кути виражають через по- 
правки у виміряні сторони. Умовне рівнян- 
ня трипроменевої центральної системи та 
геодезичного чотирикутника можна теж 
складати в площовій формі. У трипромене- 
вій центральній системі сума площ трьох 
трикутників, обчислених за зрівноважени- 
ми сторонами, має дорівнювати площі 
загального трикутника. В геодезичному 
чотирикутнику, після зрівноваження, суми 
площ пар трикутників, які взаємно пере- 
криваються, мають бути однакові. 13. 

РІВНЯННЯ УМОВНІ ПОЛІГОНАЛЬ- 
НІ (полигональнье условнь»е уравнения; 
роіузопаї сопайіопаї! единаїопз; роіузопа- 
Іе Веаїприпезяієіспипзеп 7 рі): виникають 
у залежних планових мережах і в незале- 
жних мережах, які утворюють полігони, або 
в яких виміряні або обчислені за коорди- 
натами пунктів довжини і дирекційні кути 
більш ніж однієї сторони. До Р. у. п. нале- 
жать: рівняння базисів, дирекційних кутів 
і координат. У зімкнутому ході полігоно- 
метрії та в ході, прокладеному між двома 
сторонами з вихідними дирекційними ку- 
тами і двома вихідними пунктами, вини- 
кають умовні рівняння дирекційного кута 
і двох координат. У деяких трикутниках 
тріангуляції, перша й остання сторона яко- 
го є виміряними, виникає базисне умовне 
рівняння. Якщо ряд прокладений між дво- 
ма сторонами, кожна з яких опирається на 
два вихідні пункти, то в ньому виникають 
чотири умовні рівняння координат, або 
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одне рівняння базису, одне - дирекційного 
кута та два рівняння координат. У таких 
же рядах трилатерації виникають лише три 
Р. у. п. а саме: дирекційного кута та два 
рівняння координат. До Р. у. п. належить та- 
кож умовне рівняння суми кутів, яке є рі- 
зновидом умовного рівняння дирекційно- 
го кута. 13. 

РІВНЯННЯ УМОВНІ СИНУСНІ (сину- 
снье условньєе уравнения; 5іпе сопаййопа! 
едиаїоп5; 5іпи5редіприпрзвіеіспипреп Грі): 
властиві тільки мережам лінійно-кутової 
тріангуляції. Р. у. с. складають за теоремою 
синусів, яка встановлює зв'язок між кута- 
ми і сторонами в трикутнику. В одному 
трикутнику, в якому виміряно всі кути та 
довжини сторін, виникають одне умовне 
рівняння фігури (суми кутів у трикутнику) 
та два синусні умовні рівняння, 13. 
РІВНЯННЯ ЧАСУ (уравнение времени; 
едиайоп о/ те; ейяіеіспипр )): величина 
ТП, що чисельно дорівнює різниці прямих 
сходжень середнього д.р і дійсного Сон- 
ця Од» Так ЩО 7) З ер 7 о Р.Ч. ЗМінюєть- 
ся упродовж року від -14,3" до - 16,4", 
Використовується під час астрономічних 
визначень за Сонцем (див. Одиниці мі- 
ри часу). 18. 

РІЗНЕР ЮЗЕФ (1881-1955). Геодезист і 
астроном. На кафедрі сферичної астроно- 
мії та вищої геодезії Львівської політехні- 
ки почав працювати з 1918. У 1941-44 
керував обсерваторією і сейсмологічною 
станцією при Політехнічних курсах. Піс- 
ля німецької окупації став проф. і керівни- 
ком кафедри вищої геодезії та астрономії 
(1944-46). 18. 
РІЗНИЦЕВО-ВІДДАЛЕМІРНИЙ МЕ- 
ТОД СНС (разностно-дальномерньшй ме- 
тод СНС; аїімепііа!-гапее-/їпаїпя тешоай; 
Рійегепгепіегтпипрутетофбе 7 дез Мауівза- 
Попззатейййепзузтету п); визначення коор- 
динат вимірюванням різниці віддалей між 
судном та двома положеннями одного й то- 
го ж ШСЗ у послідовні моменти часу. 
Поверхнями положення в цьому методі є 
гіперболоїди обертання, фокуси яких збі- 
гаються з точками розташування ШСЗ на 


Різниця висот... 


орбіті, для яких виконано вимірювання 
різниці віддалей. Місце розташування суд- 
на визначається точкою перетину двох чи 
більше гіпербол та інформацією про при- 
близне місце судна. Різницю віддалей ви- 
значають допплерівським методом, і тому 
цей метод отримав назву допплерівського 
інтегрального. 6. 

РІЗНИЦЯ ВИСОТ ФОТОГРАФУВАН- 
НЯ (разность вьісот фотографирования; 
айЖекепсе оГаїгрпоюовигуеу аййиаєз; Нбпе- 
пиптегуспіеа т дек Ди/пайте ): визначають 
для двох сусідніх центрів фотографування 
в просторовій системі координат ОХУ2, у 
якій площина ХУ горизонтальна, а висота- 
ми фотографування є аплікати 7, та 7». Рі- 
зниця 2 з 2, - 2, 1 буде Р. в. ф. На практи- 
ці 2 фіксується за допомогою статоско- 
па, причому 7, і 2, трактуються як висоти 
центрів фотографування над ізобарич- 
ною поверхнею. Величину 2 можна вва- 
жати однією з компонентів базису фотогра- 
фування (по осі аплікату. 8. 

РІЗНИЦЯ МАСШТАБІВ ПАРИ ЗНІМ- 
КІВ (разность масштабов парь снимков; 
айекепсе ої 5саїез орраїг о ітарез; Ма55- 
зафитекнусніва т дез Ріапепраатя п): вели- 
чина, що вимірюється у відсотках; за різ- 
ниці м-бів більше 16 У, неможливо отри- 
мати стереоєфект штучний. 8. 
РІЗНИЦЯ ОПТИЧНИХ ШЛЯХІВ (раз- 
ность оптических ходов; оріїса! Айекепсе 
ОЇ умау8; (тіекзсНівеа т аег оріїзспеп Уеве 
т рі): лінійне зміщення / двох променів, 
отримане під час їх проходження шляху 5 
у середовищі, з різним показником залом- 
лення променів. Р. о. щ. / 2 5(п| - п»), деп, 
і п, - показники заломлення променів у се- 
редовищі. Р. о. ш. променів різних кольо- 
рів (голубого та червоного або іншого) ви- 
мірюють у дисперсійному методі ви- 
значення середнього інтегрального пока- 
зника заломлення повітря вздовж ви- 
мірюваної лінії, 13. 

РІЗНИЦЯ ПОЗДОВЖНІХ ПАРАЛАК- 
СІВ (разность продольньх параллаксов; 
афемепсе ої іопейцаїпаї рагайахез; Ійпа5- 
рагаПахепайтегепі б): паралакс фотогра- 
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мметричний Др еру; ро де р;- по- 
здовжній паралакс біжучої точки фотозні- 
мка, ро - поздовжній паралакс початкової 
точки. За виміряною величиною Др на па- 
рі фотознімків можна визначити переви- 
щення між двома точками місцевості. 8. 
РІК АНОМАЛІСТИЧНИЙ (аномалис- 
тический год; апотаїїзііс увак; апотайзтівспез 
ай п): див. Одиниці міри часу. 18. 

РІК СИДЕРИЧНИЙ (ЗОРЯНИЙ) (сиде- 
рический(звезднькй) год, зідегеаі уеак; зіде- 
гізспез Танг п, Утетіайг п): див. Одиниці 
міри часу. 18. 

РІК ТРОПІЧНИЙ (тропический год, Іго- 
рісаї уеаг; ТгоріК/айт п): див. Одиниці мі- 
ри часу. 18. 

РІЛЛЯ (пашня; акабіе іапа (агафіе 8015); 
АсКег т, Аскекугі4 пу: земельна ділянка, яку 
систематично обробляють і використову- 
ють для вирощування с/г культур. 4. 
РІЧИЩЕ (русло; гіуег-реай; Кінззбей пу): 
син. Русло. 5. 

РІЧКА (река; гіуег; КЇн55 т; КійззсПеп п, 
Васі т): природний водний потік значних 
розмірів, що тече у створеному ним річи- 
щі іживиться за рахунок стоку зі свого во- 
дозбору. Місце, де Р. бере початок, наз. 
витоком, місце впадіння в іншу річку, озе- 
ро море, океан - гирлом, Залежно від умов 
формування та режиму стоку води розріз- 
няють річки рівнинні, гірські, болотні, кар- 
стові, озерні. 4; 5. 

РІЧКОВА СИСТЕМА (речная система; 
гіуег 5узіет; Еіцфзузтет п): сукупність усіх 
річок у межах річкового басейну. Харак- 
теризується порядком річкових потоків. У 
головну річку впадають притоки першого 
порядку. Притоки другого порядку - річ- 
ки, які впадають у притоки першого поряд- 
ку, 1 т. д. Р. с. має назву головної річки. На 
території України виділяють дев'ять осно- 
вних Р. с. 4; 14, 

РІЧКОВИЙ БАСЕЙН (речной бессейн; 
піуег фазіп; Еінз5ребієї п): територія, об- 
межена вододілами, звідки річкова 
система або окрема річка живиться зі сво- 
го водозбору. 4. 


Річна нерівність... 


РІЧНА НЕРІВНІСТЬ РУХУ МІСЯЦЯ 
(годичное неравенство движения Лунь; 
аппиа! аїзракгйу о) Ше Мооп; уйніїспе дег 
Мопареугевипазипріеісітей Б аег (пвігеісі- 
Пей ГДаег Мопареугевипе Ї): зміна середньо- 
го руху Місяця по орбіті з періодом І рік. 
Унаслідок Р. н. р. М. з 2 січня до 2 липня 
Місяць рухається повільніше, а з 2 липня 
до 2 січня швидше відносно свого серед- 
нього руху. 11. 

РОБОЧА МІРА ГЕОДЕЗИЧНОГО ПРИ- 
ЛАДУ (рабочая мера геодезического при- 
бора; моккіпя зацее ої яеодеїіс деуїісе; 
Агрейзтаз5 п де5 веодййяспеп Сепія пу: 
частина геодезичного приладу, призначе- 
на для відтворення фізичної величини за- 
даної розмірності. 14. 

РОБОЧИЙ ЦЕНТР АЕРОФОТОЗНІМ- 
КА (рабочий центр азрофотоснимка; 
улогкіпе сепіек оГаїгрйоїоітаєе,; АгБейзгепі- 
кит п 4е5 Війде5 п): зображення чіткого 
контуру в центрі знімка, а точніше в ме- 
жах кола радіусом г - //25 (/- фокусна 
віддаль знімка) і з центром у головній точ- 
ці знімка. Вибрані Р. ц. а. розпізнають і 
наколюють на суміжних знімках, що під- 
вищуєточність виготовлення фотосхеми. 
Син. - центральна точка знімка (див. Точ- 
ка у фотограмметрії). 8. 

РОБОЧІ ЗОНИ РАДІОГЕОДЕЗИЧНИХ 
СИСТЕМ (рабочие зоньг радиогеодезиче- 
ских систем; уокКіпя г0пез о) кадіо- 
зеодеїїіс зузіет5; Агрейзгопеп 7 рі ає5 8ео- 
аййзспеп Еипкзузіету п): частина земної 
поверхні, у межах якої можливі радіогео- 
дезичні визначення з заданою точністю 
вимірювання. Р. з. р. с. визначається трьо- 
ма умовами: граничною видністю між 
станціями радіотехнічного пристрою; ве- 
личиною сектора діаграми спрямованості 
антенного пристрою; заданою точністю 
визначення місцезнаходження об'єкта. 
Побудову робочих зон виконують за лінія- 
ми однакової точності (лінії однакових зна- 
чень елементів еліпсів похибок або одна- 
кових значень сер. кв. похибок). 6. 
РОДОВИЩА КОРИСНИХ КОПАЛИН 
(месторождения полезньх ископаємьх; 
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тіпега! дерозії; Гавег п (Кипазійпе Р Убг- 
коттеп пддег Водепзспаійте р): місця при- 
родних накопичень мінеральних речовин 
унадрах, на поверхні землі, в джерелах вод 
і газу, на дні водоймищ та в місцях нагро- 
мадження відходів добувної і переробної 
промисловості, які за кількістю, якістю та 
умовами залягання придатні для промис- 
лового використання. 4. 
РОЗВ'ЯЗУВАННЯ ГОЛОВНИХ ГЕО- 
ДЕЗИЧНИХ ЗАДАЧ НА ВЕЛИКІ ВІД- 
ДАЛІ НА ЕЛІПСОЇДІ (решение главньх 
геодезических задач на большие расстоя- 
ния на зллипсоцде; 50Їуїпе 0) таїп зеоде- 
тїса! ргобіете ог Іагое дїзіапсез оп еШірзоїа; 
Аи/їбзипе ) адек Наипріай)вабеп Її рі удп 
жго55ег Епугтипреп рі ан) аєт ЕШірзоід 
п): якщо віддалі між пунктами - від 600- 
800 до 20000 км, то зазвичай застосовують 
спосіб Бесселя. В основу способу покла- 
дено прямий шлях розв'язування геодезич- 
ної задачі, в якому безпосередньо обчис- 
люють широту і довготу другої точки і ази- 
мут з другої точки на першу - задача гео- 
дезична пряма (див. рис. Азимут гео- 
дезичний); прямий і обернений азимути 
і віддаль між заданими пунктами -задача 
геодезична обернена. 





Загальний план розв'язання геодезичної 
задачі цим способом: 1. Перехід від еле- 
ментів сфероїдного трикутника (полярний 
трикутник О,РО,, до елементів сферично- 
го трикутника О/Р'О; (рис.). 2. Розв'язуван- 
ня геодезичної задачі, прямої чи оберне- 
ної, на кулі. 3. Перехід від знайдених еле- 
ментів сферичного трикутника (стосовно 
прямої геодезичної задачі чи оберненої 
геодезичної задачі) до відповідних елеме- 
нтів на еліпсоїді. У способі Бесселя сфе- 


Розв'язування... 


роїдний трикутник О|РО, переноситься на 
кулю з дотриманням умов: 1) геодезична 
лінія 5 між точками 0, 1 О, на еліпсоїді 
зображується на кулі дугою Є великого ко- 
ла 005; 2) у відповідних точках геодези- 
чної лінії і дуги великого кола азимути рів- 
ні; 3) сферичні широти Ф точок дуги 0/0; 
дорівнюють зведеним широтам відповід- 
них точок лінії ОО, на еліпсоїді. Для отри- 
мання формул розв'язування задач цим спо- 
собом потрібно визначити залежності між 
довжиною геодезичної лінії 5 на еліпсоїді 1 
дугою великого кола С на кулі, різницями 
довгот 1» - 1, - Інаеліпооїді і Д. на кулі. Ди- 
ференційні рівняння Бесселя, що описую- 
ють цей зв'язок, мають такий вигляд: 


45 заЧі-е'со8и 405 
й аі-е сови-ай, 
від інтегрування яких уздовж дуги велико- 
го кола між точками 0) і 0) отримаємо: 


05 
5 за ДЛ -есов'и4а; 
о 
Ге 
із-за | совиад, (1) 
Ред 


Інтегрування виконують методом розкла- 
ду підінтегральної функції в біномінальний 
рядз наступним почленним інтегруванням. 
Очевидно, ряди будуть компонуватися за 


зростаючими степенями е (чи є? і, оскіль- 
ки ее 150, швидко сходитимуться. 
Остаточний вигляд формул: 


- для розв'язування оберненої геодезичної 


задачі: 
5 з Ас -5іп20 (В - Ссо820,)- 
-8іпдс. (В - Ссо820,), 0) 
Аеічвіп АС 
з В(зіп до» - 8іп2С,)); З 


-- для розв'язування прямої геодезичної за- 
дачі: 


с - 18 узіндоу (В Ссовдау)я 


-8іп2(с -С)|В - Ссо82(с; 1 с))), (4) 
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і «А-зіп Аа я 
- В(віп2с, -8іп20|)). (5) 
У формулах (2)-(5) дуга с, є с - С ,акое- 


фіцієнти мають такий вигляд: 


Ро 3 5 


АЗИ НЯ ок о) 
; 4 64 256 
ок 15 
Веб ото оо) 6 
г 32 1024 ) - 
ою поАЗНТ м РО 
128 512 
ее є? ее? б 
азбьнтньзо)ЗСото. - 
ток 


ее соб" АЖ 


е ед ед 
Весно. сов А (о. сов Ак. 
32 32 б 64 а 

(7) 

Сталий коефіцієнт у (6) Ко се" соб А). 
Геометричний зміст величин С, 1 А, ПОЯС- 
нюється рисунком, а вирази для їх обчис- 
лення мають такий вигляд: 


соби Со5а|, 


зіпи| | (8). 
5іп Ду 2 СО5и 8іп А,. 


сіро, з 


Для розв'язування оберненої геодезичної 
задачі формули (2) і (3) можна звести до 
вигляду, що дещо спрощує обчислення 5 і 
2. а саме: 


задл-счівхаСУу)віпо, (9) 

х а 28іпи 8іпи, - с05. Асо8с 
"б ус(со8 Ау-Зхі)совс 09 
Аеіч(а. є - В". хвіпс)зіпАр, (11) 


Тут С 1 І виражені в радіанах, а коефіцієн- 
ти обчислюються з виразів: 


А с 6356863,02.-- (10708,949 -- 


-13,474со8? А) сов? А 
В" «10708,938 -17,956с08: А,; 
С' «4,487; (12) 


а - |33523299 - (28189 - 


-70с08" А, )со8" А, 11079; 
В" «(28189 -94 со8" 4,107, 


Розв'язування... 


(див. Розв'язування головних геоде- 
зичних задач на великі віддалі на 
еліпсоїді способом Бесселя). 17. 
РОЗВ'ЯЗУВАННЯ ГОЛОВНИХ ГЕО- 
ДЕЗИЧНИХ ЗАДАЧ НА ВЕЛИКІ ВІД- 
ДАЛІ НА ЕЛІПСОЇДІ СПОСОБОМ 
БЕССЕЛЯ (решение главньх геодезиче- 
ских задач на большие расстоянця на 
зллипсоиде по методу Бесселя; 50іміпе ої 
таїп реодетісаї рюбіету )0г іагре аїмапсе5 оп 
еШірзоїай Бу Вез5еї 5 тео; Аий)їдзипя 7 аег 
Напріай)завбеп Ї рі уоп ягоз5ег Епуетип- 
яеп РГрі ані дет ЕПіргзоїай п тії дег Метоае 
Дуоп Веззеї): 

А) Послідовність розв'язування прямої 
геодезичної задачі. 

1) Обчислення зведеної широти и у почат- 
ковій точці: 


зіпи, віп Вв1-Є М, ; 


со8ц 2 с058/ ИЙ; 


те ей віп? В 
2) Обчислення допоміжних функцій іп Ап, 
сівс; за формулами (8) (див. Розв'язу- 
вання головних геодезичних задач 
на великі віддалі на еліпсоїді). 
3) Обчислення коефіцієнтів 4, В, С; а, В 
за формулами (6) і (7) за аргументом 
со8! А 21-8іп? Ду: 
4) Обчислення сферичної віддалі С за фо- 
рмулою (4). Очевидно, що тут треба зас- 
тосувати метод послідовних наближень. 
Можна також застосовувати формули, що 
не вимагають наближень: 


сабот|В -5Ссо52Хс; б Со)і|х 
зі 20 НК Об), 
з ані; (1) 


со -Із - (В - Ссо52сі)8іп 20 |, 


де б; обчислюється за формулою (8). 

5) Обчислення поправки в різницю довгот 
4-1 з б за формулою (5). 

6) Обчислення геодезичних координат і 
азимута в кінцевій точці: 
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5іпи, я 5іпи СО5С СОН, СО5 А, 5іп С; 
зіпи» 
188, з урану ттт 
/1-е- є віп п, 
да зіп А зло 
со8и; 0850 - 5іпи, 8іп С СО5 А, 
ізчА-б; 


ТВА, Ж 
2 : . . 
со8и, СО8С с05 А, - 8іпи | 5іпО 


соби, 5іп А, 


Б) Послідовність розв'язування оберне- 
ної геодезичної задачі. 
1) Підготовчі обчислення: 


тає віп? В); 
віпи; з зіп В, 1- є? Ми 
сови, з со8 В, /М/,, і 1,2. 
а е8іпи, 8іпи», а, з СО и, СО5и;; 
Ь, з соби, 5іпи», Ф, з 8іпи СОЗ8и2; 
із І,-Д. 
2) Сумісне обчислення початкового азиму- 
та А, сферичної віддалі с і різниці довгот 
2 послідовними наближеннями: 4 2146 
у першому наближенні приймають б «0 і 
з 2. - І обчислюють: 
р з со8н, 8іп А, д є В, з Б, со8 4, 
А, з агсіз(р/4); 
зіпс з рзіп А, Ж 4С05 А, 
со5С зара, со8А, 
с заксів(зіпс/со8ос); 
8іп Аз з Со5и5іп А, 
хадар-со8 Аусовс 
, - - 
б «(д-2 - В". хвіпс)зіп А), 
-- коефіцієнти а і В" обчислюють за фор- 
мулами (12). З отриманим значенням 6 по- 
вторюють всі обчислення, для отримання 
нового його значення, з яким повторюють 
ці ж обчислення. Так продовжують доти, 
доки різниця значень б у суміжних набли- 
женнях не перевищуватиме допустиму ве- 
личину. Значення 4, А, Є, Х і 5іп А, отри- 
мані в останньому наближені, вважають 
остаточними. 
3) Обчислення коефіцієнтів А, В", С"за фо- 
рмулами (12), довжини геодезичної лінії 5 
за формулами (9) і (10). 
4) Обчислення оберненого азимута 


Розв'язування... 


со5 ц 5іп А, 

Ь со8 2. - б» 7. 

Спосіб Бесселя можна застосовувати для 
будь-яких віддалей між точками на еліп- 
соїді і з будь-якою, майже потрібною точ- 
ністю. 17. 

РОЗВ'ЯЗУВАННЯ ГОЛОВНИХ ГЕО- 
ДЕЗИЧНИХ ЗАДАЧ НА ЕЛІПСОЇДІ 
(решение главньх геодезических задач на 
зллипсоиде,; 50Їуїпя 0 таїп зеодетіса! рго- 
фієт5 оп еПірзоій; Аціїбзипя 7 дФег Наирі- 
аинїваРреп 7 рі ай) аєт ЕПірзоїій п): може 
розв'язуватись на різні віддалі, які умовно 
поділяють на групи: 

1) малі віддалі, 5 5 0,01К, тобто до 60 км; 
2) середні віддалі - 0,01К « 5 « 0,1К, тоб- 
то до 600 км; 

3) великі віддалі - 
6000 км; 

4) дуже великі віддалі, аж до 20000 км. 
Залежно від віддалі використовують різні 
способи Р. г. г.3.нае. В основі методів, що 
використовуються на малі і середні відда- 
лі, є диференційні рівняння першого по- 
рядку: 


А, з агсів| 


ОК « 5 « К, тобто до 











4В со8А, 

45  м' 

СО (1) 
45 М 

ЧА 58іпПА 

то 18 Я 

45 М 


де МіМ-радіуси кривини головні. 
Ці три рівняння зв'язують між собою чо- 
тири змінні В, І, А 1 5, із яких довжина 
геодезичної лінії 5 прийнята за незалежну 
змінну. Інтегруванням цих рівнянь по дузі 
5 між т. 0| 10, (див. рис. Азимут геоде- 
зичний) отримаємо різниці координат і 
азимутів 











0» 
в-во од 
Р 
2 віп А 
ефе З зес ВА5 . 0) 
А ЖІ809-А є ї ЗЛА пова5 
о 





509 Р 





Проінтегрувати (2) не можна, тому що пі- 
дінтегральна функція залежить від аргу- 
ментів А і В, виразити які в функції змін- 
ної інтегрування 5 у замкнутому вигляді 
неможливо; крім того, М 1 М залежать від 
ексцентриситету е. Тому для розв'язування 
застосовують розкладання у ряди за зро- 
стаючими степенями 5 або е?; розкладаю- 
чи за зростаючими степенями 5, маємо: 


ав дв 52 ав Бі 
В;- ел ( а 21 Оз 





аї, Сн с З 
-це о Сг Гог Піо а - 10) 
ЗА, 58? ЕТ я, 


А- ЗАЗ ин ак С ат з 


де А; з А, 21809, а індекс," означає, що 
похідні обчислюють у початковій точці. 
Якщо 5 «А, то 

5/8 «115/8» (5/8). (5/ КУ, 
тобто (5/8)".» (5/ Ку"! 
і ряди (3) збігаються. 
На використанні рядів (3) побудовані 
способи розв'язування головних геодезич- 
них задач на малі та середні віддалі. Якщо 
5/ В» 1 (тобто 5 велика і дуже велика), для 
інтегрування рівнянь (2) використовують 
ряди за зростаючими степенями є". 
Перші коефіцієнти рядів (3) отримують з 
рівнянь (1), усі інші коефіцієнти знаходять 
послідовним диференціюванням перших 
коефіцієнтів (перших похідних) за змінни- 
ми В 1 А як складних функцій. Напр.: 

4 2 ав ав д ав ад 


ав Аа 8 


Звідси отримаємо 


ав | В 
а ЗР соб Ачвіп' А 
веоммо )» 


дет зе? со8В. 

Позначимо 5 -со8А, з и,5-8іп А, з у Коефі- 
цієнти за різних степенів и і у будуть функ- 
ціями (складними) лише одного аргумен- 
ту - В. Ці функції можна подати у вигляді 
таблиць за аргументом В), і робочі форму- 
ли набувають такого вигляду: 


Розв'язування... 


В - В, зашбазш? з ау кацу? наці? я... 

27 бр зашта, з 4 4 

І, - в ефузфуиучфуу ж руд я... (Ф 
А -Арасу сну СУС Ж... 


17. 

РОЗВ'ЯЗУВАННЯ ГОЛОВНИХ ГЕО- 
ДЕЗИЧНИХ ЗАДАЧ НА КУЛІ (решение 
главньх геодезических задач на шаре; 
зоіуїпя о, таїп зеоаєтіса! ргобіетзя опа 
5рпеге; Аи)їдзипе | дег Напріаціоабеп рі 
аиї дек Ки»жеї! Дб: зводиться до розв'язуван- 
ня полярного сферичного трикутника 
РО0; (див. рис., б. Задача геодезична 
пряма), в якому задані будь-які дві сторо- 
ни і кут між ними, треба знайти третю 
сторону і прилеглі до неї кути. Для роз- 
в'язування полярного трикутника вико- 
ристовують формули сферичної тригоно- 
метрії. Введемо позначення координат на 
кулі: ф - географічна (сферична) широта, 
А - географічна (сферична) довгота, щ/ - 
азимут дуги великого кола, С - сферична 
віддаль (довжина дуги великого кола, ви- 
ражена в частинах радіуса кулі). Співвід- 
ношення між елементами полярного сфе- 
ричного трикутника такі: 


зіпф, а 8іпФ со5С в со5Ф, 5іп С СО5 

зіпс 8іпО, - 8іп АД со8ф, 

зіпо віп, є -5іп А со5ф, 

5іпо со8 0 з со5ф, 5іпф» - 5іп Ф| со8ф, со54. 
зіпо сова, з 8іпф, со8ф, - со5Ф, 5іпф» со54. (1) 
с05С з 5іпФ зіл ф, З со5Ф, со5ф» со5Л, 

со5ф, с05Л, з со8ф со8С - 5іпФ, 5іп С Со5О,, 
со8Фф, со8 , я 8іпФ; 8іп С - со5фФ, СО5С СО5О 


со5ф, віп О, с: - С085Ф, іп О, 


Задача геодезична пряма. Вихідні дані: Ф), 
с, Є. Шукані величини: ф», 01», А. Наосно- 
ві наведених вище формул маємо: 

для визначення широти 


осн 2 
речо 
1-8іп? фо 5 


зіпФ, обчислюють за першою із формул 
ау 


для визначення різниці довгот 
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зіл о 5іпо/ 


аа 0) 


со5ф; со8С -5іп Ф, 5іп С СО50Ц/ 
для визначення оберненого азимута 
б созфу вілой в 
со5 ф, со8 С со5 04 - 8іпф|зіпс 
Якщо задана довгота Л., то знайдемо ДЛ» - 
«Ат. 

Задача геодезична обернена. Вихідні да- 
ні: Ф,, Ф» 27 2, З А. Шукані величини: 
с, 0, д,, На основі наведених вище фор- 
мул знайдемо: 

для визначення прямого азимута 


5іп А со8ф, СР 


ТВО Й 
со5Ф| 8іпФ» - 8іпФ  со5ф, со8А 4 


для визначення оберненого азимута 


зіп А со8 
ро ет (6) 
со5ф, 8іпф. со5Л - 8іпФ, со5ф, 
для визначення сферичної віддалі 
ряпа з дсоа 
во ІТ 1 (т) 
со8С 
дер і4 - чисельник і знаменник у формулі 
для 1501. 17. 


РОЗВ'ЯЗУВАННЯ ГОЛОВНИХ ГЕО- 
ДЕЗИЧНИХ ЗАДАЧ У ТРИВИМІРНО- 
МУ ПРОСТОРІ (решение главньх геоде- 
зических задач в пространстве трех из- 
мерений; 50Іуїпе ої таїп веодетіса! ргобієт5 
іп 3-дітепіїопа! зрасе; Аи)їбзипо 7 аег 
Наийріацнузавеп 7 рі іп 3-Д Кайт т); відпо- 
відно до змісту задачі геодезичної 
головної у тривимірному просторі роз- 
в'язується за допомогою формул зв'язку 
просторових координат, в яких описують- 
ся елементи цих задач. Використовуються 
такі системи координат: 

система координат геодезичних: гео- 
дезична широта В, геодезична довгота /, 
геодезична висота Н; 

система координат геоцентричних 
прямокутних Х, У, 2; 

системи координат топоцентричні. 
Початок координат міститься в деякій т. 0, 
розташованій переважно на земній повер- 
хні: 1) Прямолінійні прямокутні декарто- 
ві координати: вісь 2 розташована на про- 


Розв'язування ... 


довженні нормалі до поверхні еліпсоїда в 
т. О;; вісь х розташована в площині гео- 
дезичного меридіана т. 0; перпендикуля- 
рно до осі 7 і спрямована в бік осі обер- 
тання еліпсоїда; вісь у перпендикулярна 
до осей х і 7 і доповнює систему коорди- 
нат до лівої. 2) Полярні координати: гео- 
дезичний азимут А|. - двогранний кут між 
площиною меридіана початкової т. О| і 
нормальною площиною, що проходить че- 
рез нормаль у цій точці і т. 0»; зенітна від- 
стань 2» - кут між віссю 7 і прямоліній- 
ним напрямом з т. О, у т. 0, віддаль ||, 
між точками 0, 1 0; по прямій (див. рис. 
Задача геодезична обернена). 
Зв'язки між описаними системами коор- 
динат 

А) Перехід від геодезичних координат В, 
І, Н до геоцентричних (референцних) пря- 
мокутних координат Х, Ї, 2 здійснюється 
за формулами: 


Х «(М я Н)сов Всо5 І; 
У «(М --Н)со8В8іп І; а) 
2-«(МУ4Н-еМузіпВ, 


а 2 й 
де Усе т, є з параметри еліп- 
41- є? віп? В 
соїда. Для зворотного переходу від Х, У, 2 
до В, І, Н маємо: 





У 2 Ь 19 В, ; 
рі ач ІВ В рало рт 2112,.. п; 
Х уст! В, 
2 
1 
Ру ру за рн пк 0) 
КО в/-е | 1-е 


реХОзу?,Н там. 
зп 


Б) Зв'язки між двома наведеними вище 
системами координат топоцентричних: 


х'« Овіп1с084; 


"ш Двіпазіп 4; 
й З) 
2 з Дсо582, 
їв Азу/х" 


сіріз До ру: а) 
Ра ух? зу? з?. 
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Зв'язки між наведеними вище системами 
координат: топоцентричною Х, у, 7 ігео- 
центричною (референцною) прямокутною 
Же 


Х Хо х 
у Ї-Ї у, 5 

о ("4/1 (5) 
І 70 2 


де матриця 40 має елементи: 


-8іп Во сові, - зіп Їо  с05 В» СО5Ї,, 
Аг з -8іп Во зіп І, | со5Ї, | со5В,8іп І.,|. (6) 
со5 Во 0 зп Во 
Обернений зв'язок: 
х Х - Хо 
з Бо (7 
2 І а 20 


де матриця А) - транспонована матриця 
А Відповідно до наведених формул і суті 
головних геодезичних задач між точками 
простору схеми їх розв'язування будуть 
такі: 

І) Пряма геодезична задача. Задані геоде- 
зичні координати В, Ї,, Н, початкової т. О, 
і топоцентричні полярні координати 2/2, 
Аг» Др т. О, відносно початкової т. О); 
треба знайти геодезичні координати В», І, 
Н, т. 0.. 

а) За формулами (1) обчислюють геоцент- 
ричні координати Х,, У, 2 т. 0; б) обчис- 
люють елементи матриці перетворення 
координат А, за формулою (6); в) за фор- 
мулами (3) обчислюють топоцентричні 
прямокутні координати х;, У,, 2); г) за 
формулами (5) обчислюють геоцентрич- 
ні координати т. 0»; д) за формулами (2) 
переходять до геодезичних координат Х», 
У, 2» т. О». 

П) Обернена геодезична задача. Задані гео- 
дезичні координати 8, 1, Н точок 0 10»; 
треба знайти топоцентричні полярні коор- 
ДИНаТИ 2 4» р» Т. 0» відносно т. О;: 

а) За формулами (1) перетворюють геоде- 
зичні координати 8, 1, Н точок 0, 1 0» на 
геоцентричні прямокутні координати Х,, У,, 


Розв'язування... 
2, (де і - 1,2); б) обчислюють елементи 
транспонованої матриці перетворення 
координат А; за формулою 


іп В, со51,  -8іп В, віп І, со858В, 
Аус| -зіпі, со81, 0 158) 
со8 В, со5 Ї, | со5В,5іп І,  з8іп В, 


в) за формулою (7) обчислюють топоцен- 
тричні прямокутні координати х;, У;, 1, 
т. О; відносно т. О, і навпаки; г) за форму- 
лами (4) обчислюють топоцентричні поля- 
рні координати 2)», 4», Ді, Т. 0, відносно 
початкової т. О| 1221 42 з; 7 Дізт. О| від- 
носно т. 0.. 17. 

РОЗВ'ЯЗУВАННЯ КУТОВОЇ ЗАСІЧКИ 
НА ЕЛІПСОЇДІ (решение угловой засеч- 
ки на зллипсоиде; 50іуїпе 0/ апзиіаг іпіег- 
зесіїоп оп ейірзой; Аи/їбзипо 7 дез МїпКе- 
Іеіпусіпійя т ай дет ЕШірзоїа п): див. Ви- 
значення координат на еліпсоїді 
геодезичними засічками. 17. 
РОЗВ'ЯЗУВАННЯ ЛІНІЙНОЇ ЗАСІЧ- 
КИ НА ЕЛІПСОЇДІ (решение линейной 
засечки на зллипсоиде; 50Їуїп8 0 Іїпеаг 
ітегзесіоп оп еШрзоїй; Аи/їбзипе / дез Во- 
жепесіпійя т ан/ дет ЕШіруоїй п): див. Ви- 
значення координат на еліпсоїді 
геодезичними засічками. 17. 
РОЗВ'ЯЗУВАННЯ ОБЕРНЕНОЇ ГЕО- 
ДЕЗИЧНОЇ ЗАДАЧІ НА ВЕЛИКІ ВІД- 
ДАЛІ НА ЕЛІПСОЇДІ (решение обрат- 
ной геодезической задачи на большие рас- 
стояния на зллипсоиде; 50іміпя 0/ іпуег5е 
зеодеїісаї ргофбієт /ог Іагее дїзіапсез оп 
еПШруоіа; Аийбзипо 7 аег аїгектеп веоайіїі- 
зспеп АцуваРе 7 удп яго55ег Епетипвеп 
рі виДдет ЕПіруоій п): див. Розв'язуван- 
ня головних геодезичних задач на 
великі віддалі на еліпсоїді. 17. 
РОЗВ'ЯЗУВАННЯ ОБЕРНЕНОЇ ГЕО- 
ДЕЗИЧНОЇ ЗАДАЧІ НА МАЛІ ВІДДА- 
ЛІНА ЕЛІПСОЇДІ СПОСОБОМ ГАВС- 
СА (решениє обратной геодезической за- 
дачи на небольшие расстояния на зллип- 
соиде по методу Гаусса; 50Їуїпе о) таїп 
веодетісаї ргофієт /ог 5таї! аїзтапсез оп 
еПрузоіай Бу теїйоа оГ Саиз55; Аціїдзипе Гадсг 
аїгеміеп зеодйтзспеп Аи)зафе 7 удп Кіеіпег 
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Енуегпипреп 7 рі тії асг Метойе Ї удп 
Саиз5): за відомими координатами кінце- 
вих точок лінії В, І; 8», І, знаходимо: 
ь« (В, - 8/0", Іо ПІ, - Щд/р", 
2 
Ви у (В, - 8»)/2 з Тир М Му 
З формул (5) (див. Розв'язування пря- 
мої геодезичної задачі на малі від- 
далі на еліпсоїді способом Гавсса) 
з похибками на величини п'ятого порядку, 
знаходимо: 
2 : 2 
5 со8А, зем В ро, 


2 па 2 
5 зіп А, з Ісов В, М па р, 


(1) 


т''т 


Розв'язування задачі завершується засто- 
суванням формул: 


Р 
іа, 2о- 
то 


5 з ОсозА, 4 Рзіп А, є /07 Р? 
2 2 2 
зефір (ося СОвоВо; цу б В 0) 


4 


а 
др 


ЗА ЖІ 


При 5 «380 км наведені формули дають 
похибки Д5 х 0,01 м, ДА « 0,02". 17. 
РОЗВ'ЯЗУВАННЯ ПРЯМОЇ ГЕОДЕЗИ- 
ЧНОЇ ЗАДАЧІ НА ВЕЛИКІ ВІДДАЛІ 
НА ЕЛІПСОЇДІ (решение прямой геоде- 
зической задачи на большие расстояния на 
зллипсоиде, 50іміпе оїГаїтесі зеоаєтіса! ргоб- 
іет/ог Іагре аїзтапсез оп еШрзоій; Ай дзипо 
Їчегаїгектеп зеоайтізспеп Айзаве Гуоп 9то- 
55ег Епетипвеп 7 рі ан) дет ЕШірзоій п): 
див. Розв'язування головних геоде- 
зичних задач на великі віддалі на 
еліпсоїді. 17. 

РОЗВ'ЯЗУВАННЯ ПРЯМОЇ ГЕОДЕЗИ- 
ЧНОЇ ЗАДАЧІ НА ЕЛІПСОЇДІ СПО- 
СОБОМ РУНГЕ-КУТТА (решение пря- 
мой геодезической задачи на зллипсоиде по 
методу Рунге-Кутта,; 50Їуіпя оГаїтесі ве0- 
деїіса! ргобіет оп еПірзоїй Бу тетоа ої 
Кипее-Киї; Аидбзипея Г авг аїнекіеп зеоай- 


Розв'язування... 


пуспеп Анузабе ау дет ЕПірзоїа п тії дег 
Мештоає 7 уоп Кипве-Кий): трунтується на 
безпосередньому обчисленні приросту 
функції Ду залежно від приросту Дх неза- 
лежної змінної. Це числовий метод розв'я- 
зування диференційних рівнянь першого 
порядку виду (1) (див. Розв'язування 
головних геодезичних задач на елі- 
псоїді). Спосіб Рунге-Кутта і його моди- 
фікації - це способи чисельного інтегру- 
вання системи диференційних рівнянь пер- 
шого порядку: 


у, 


веоніюо Х, У зе» п ; 
в ЛО» У У» у) 
фу, 

чі Х, , злу ; 
ЧУ 2 5,05 У У У.) 
ду, 

з Р.О Ур Узнно У 
ет ЛО Ув Уа У? 


із заданими початковими даними ут, 
у» у, род у при х є Хо, Треба знайти 
числові значення функцій у), У» -..» У, ДЛЯ 
заданого значення аргумента х 7 х,. Засто- 
сування цього способу в модифікації Іні- 
ланда до інтегрування трьох диференцій- 
них рівнянь (1) (для у, 7 В, у, 2 2, у, 74 
х --5) приводить до таких формул для обчи- 
слення координат 8», 1. і азимута А. у кін- 
цевій т. 0; геодезичної лінії 5 (див. рис. 
Азимут геодезичний) за початковими 
даними В - В, 2. - 1, 424, у т. 0; (для 
5 - 0); 


ВВ, (АВ З 4ДВ, Я АВ,); 


ЗЛ НАМ М) (5 


АзА зе А Ада, ДА, 21809, 


зіп Ої; 





де АВ; в зб/; сова; ; ДІ, аз; 5 
со5Ф; 


ДА, є ДЇ,5іпф) з У е/1че" сов Фі) 


зт зр'/сусза?/Ь. 
Тут а, В - параметри еліпсоїда; і 7 1, 2, 3, 
4. Значення а, Ф, вибирають з табл. 
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і АНОДА, з ДА, ) | В, 0,254, тв 
41 А - ДА, ОДА, В, - АВ, 4 24В; 





Точність формул (1) відповідає точності 
формул (1) (див. Розв'язування прямої 
геодезичної задачі на малі віддалі 
на еліпсоїді способом Шрайбера)ї 
(3) (див. Розв'язування прямої геоде- 
зичної задачі на малі віддалі на 
еліпсоїді способом Гавсса). Для ве- 
ликих значень 5 лінію поділяють на малі 
дуги й обчислення за формулами (11) вико- 
нують послідовно по кожній дузі. Викори- 
стовуючи ЕОМ, спосіб Рунге-Кутта дає 
змогу оцінити похибки обчислених значень 
координат і азимута, а відтак знайти крок 
інтегрування (величину приросту аргумен- 
та 5) для забезпечення заданої точності. 
Цей спосіб є найоптимальнішим щодо точ- 
ності й ефективності розв'язання прямої 
геодезичної задачі. 17. 
РОЗВ'ЯЗУВАННЯ ПРЯМОЇ ГЕОДЕЗИ- 
ЧНОЇ ЗАДАЧІ НА МАЛІ ВІДДАЛІ НА 
ЕЛІПСОЇДІ СПОСОБОМ ГАВССА (ре- 
шениєе прямой геодезической задачи на 
малье расстояния на зллипсойде по ме- 
тоду Гаусса; 50іуїпе од аїгесі зеоаєтіса! 
ргобіет /ог 5таї! аїзіапсез оп ейіруоіа Бу 
тетоа ої Сацз5; Аи)їбзипе 7 аск аїнкеміеп 
хеодіййзспеп Аи|вабе удп Кіеіпек Еніетип- 
хеп Дрі анї дет ЕШірбоїій п тії дек Меттоде 
уоп Саи55): трунтується на розкладанні 
підінтегральних функцій (2) (див. Роз- 
в'язування головних геодезичних 
задач на еліпсоїді) у ряди за середні- 
ми аргументами 


В «(В - 8,)/2 ; 


Ар з (Арк Аз 21802)/2. 


Це приводить до виразів (3), в яких відсу- 
тні члени з парними степенями 5. Особли- 
вість способу Гавсса полягає в тому, що 
т. 0, з координатами 8), Їо іазимутом у ній 
Аг поділяє геодезичну лінію 5 (рис.) нав- 


Розв'язування ... 





піл. Для різниць (В, - Во) і (В. - Во) ряди 
(3) набувають вигляду 
М 4В, 5 1Фв ІС оре, 
Вова у Му са пав " 
48. 5 1 48В з і Ва 
ов оо ваз ав ад 
звідки отримуємо 
1 ав 
В8.-Віа Уч мана О 
2 17 се З за 358 ( ) 


Аналогічно знайдемо вирази різниць 1», -- Її, 
і А, - А, Ж 180?, Проте у виразах (2) похідні 
беруть за координатами т. 0), які не дорів- 
нюють середнім аргументам. Тому в (2) 
треба ввести поправки за різниці В. - Во, 
Ат 7 40, Значення яких знайдемо на основі 
виразів (1) за формулами: 


а?в 50. 
Ви В от ав 
А я 


Ап паз кона 45 ог З) 


Отже, в (2) слід перейти від часткових по- 
хідних (а" в/ 45"), до часткових похідних 


(а"в/ав" У Перехід, напр. для широти, 
має такий вигляд: 


4В За дв/а5у, | 
Ся - є зи 3 ааавз, ЗВ 
52 2 2 дЖав/аз) 
-а-(а7А т, 
5 ФА/ 45" за (4) 


Аналогічні рівняння зв'язку похідних існу- 
ють для довготи і азимута. Формули (2) і 
(4) у загальному вигляді розв'язують зада- 
чу. Робочі формули отримаємо, якщо від- 
повідні похідні підставимо в (2) з ураху- 
ванням (4). Їх остаточний вигляд: 


а 
в,-В, зуеваня а 


а?- 8 
24 





705 





-беГадаз ур" 


282-н22-ай , 
24 )р" 


Ве ЗУдоова, аби зіп А, 8есВ,,; 


то т 
аз Ат в зіжи пр ає? со8' В; 
п а?-Ь. а 
ш уст, 


Го Ь (5) 


А, 21809- А за" заз 





а 
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де а, - велика і мала півосі еліпсоїда; є - 
другий ексцентриситет меридіанного еліпса. 
За точністю ці формули аналогічні форму- 
лам способу Шрайбера. Оскільки вихідни- 
ми даними у прямій геодезичній задачі є 
координати початкової точки, азимут лінії 
в цій точці і довжина лінії, а в робочих фо- 
рмулах (5) аргументами є середня широта 


Ви 7 (В)-68,)/2 і середній азимут 


т 2 (А 4, 21802)/2, то задача розв'я- 
зується методом послідовних наближень. 
У першому наближенні В, 7 В, 4,, 7. 413 
ними обчислюють / і а". У другому і на- 
ступних наближеннях: В, 2- В, Ч Р"/2, 
Ан" А, 7 а"/2. Для забезпечення точності 
0,0001" у координатах для 5 х 60 км доси- 
ть трьох або чотирьох наближень. 17. 


Р 





у 
0 5 З» 2 2 


РОЗВ'ЯЗУВАННЯ ПРЯМОЇ ГЕОДЕЗИ- 
ЧНОЇ ЗАДАЧІ НА МАЛІ ВІДДАЛІ НА 
ЕЛІПСОЇДІ СПОСОБОМ ШРАЙБЕРА 
(решение прямой геодезической задачи на 
малье расстояния на зллипсоиде по ме- 
тоду Шрайбера; зо0іуїпя оГаїгесі ясодейса! 
ргобієт ог зтаї! аїзіапсез оп еПірзоїай бу 
тетоа ої 5Нгіебег; Аиїдзипо Гаєк аїгектеп 
хеодййзспеп Аицівабе Ї уоп Кіеїпег 
Епіїетпипвеп Грі ан) дек Ки?еї тії дег Ме- 
тоае Гуоп 5сНгеірег): проводять із т. О, гео- 
дезичну лінію 0.0, під прямим кутом до 
меридіана т. О|, після цього передачу ко- 
ординат з т. 0; на т. 0; виконують не по 
геодезичній лінії 0, 1 0,, що дорівнює 5, а 
послідовно по сторонах 00, і 0,0» три- 
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кутника 010,0». Перед цим довжини сто- 
рін знаходять з розв'язання цього малого 
прямокутного сфероїдного трикутника за 
відомими азимутом А, і стороною 5. За сто- 
роною 00, (дуга меридіана) обчислюють 
різницю широт точок 0, 1 О,, застосовую- 
чи першу із формул (3) (див. Розв'язу- 
вання головних геодезичних задач 
на еліпсоїді) і широту В. т. О,, Застосо- 
вуючи згадані формули (3) до сторони 0,0», 
азимут якої в початковій її т. О, дорівнює 
902, знаходять різницю широт а - В, - В», 
різницю довгот / Є 1. - Ід ікут І, що є ази- 
мутом напряму, проведеного із т. (0, під 
прямим кутом до лінії 0,0,. Формули для 
обчислень мають такий вигляд: 


У ане? соб В, збурень засозА, 
С 


2 2 
птовіпдунещ( в Вумену оо), 
ваевчнВ-Вуч в ру, обрив зОисоіВіОЇ, 
пане Вуз дао ге Авіпв, Ф 
2 соз, 
Дт ум 5 
ач Мр" 
5 а 2 7 ор 
вав зна АЗАЖІВФНО ЗО 





гамір аті- 





Для віддалей між пунктами не більше 
100 км ці формули дають змогу визначати 
геодезичні координати з точністю до 
0,0001" і азимути з точністю до 0,001". Для 
віддалей до 600 км ці формули забезпечу- 
ють точність координат до 0,1", 17. 
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РОЗВ'ЯЗУВАННЯ СФЕРИЧНИХ ТРИ- 
КУТНИКІВ З ВИМІРЯНИМИ СТОРО- 
НАМИ ЗА ТЕОРЕМОЮ ЛЕЖАНДРА 
(решение сферических треугольников с 
измеренньми сторонами по теореме Ле- 
жандра; 50іуїпя ої 5рпегіса! ігіапвіез ур п 
теазигей зідсз Бу Герепаге 5 теогет; Аий|- 
Ібзипе Ї дег зрпйнізспеп Ттйатекайопуатеі- 
ескеп прі ті дет ІеНнтзаїс т удп Гезепате): 
див. Розв'язування сфероїдних три- 
кутників. 17. 

РОЗВ'ЯЗУВАННЯ СФЕРИЧНИХ ТРИ- 
КУТНИКІВ СПОСОБОМ АДИТА- 
МЕНТІВ (решение сферических треуго- 
льников способом аддитаментов; 50Їміпе 
ої їрпегісаї Ігіапз/е5 бу теШоа од адайа- 
тепіз; Аийбуипе Гак зрпагізспеп Дгеіескеп 
п рі тії дек Аддйатепіептетоае Д: див. 
Розв'язування сфероїдних трикут- 
ників. 17. 

РОЗВ'ЯЗУВАННЯ СФЕРОЇДНИХ 
ТРИКУТНИКІВ (решение сфероидальних 
треугольников; 50Їміпр 0Ї урпегіса! Ііапа- 
Іе5; Аийбзипя Гаег зрпйгізспеп Дгеїескеп п 
рі): трикутники на поверхні еліпсоїда, 
утворені геодезичними лініями, наз. сфе- 
роїдними або еліпсоїдними. При створен- 
ні астрономо-геодезичних чи геодезичних 
мереж наземними класичними методами, 
напр., методом тріангуляції, довжини сто- 
рін сфероїдних трикутників звичайно не 
перевищують 60 км (0,01К). Проте в міс- 
цях зв'язку геодезичних мереж різних кра- 
їн чи континентів, у космічних геодезич- 
них побудовах віддалі між пунктами - 
сторони сфероїдних трикутників - можуть 
сягати сотень, а інколи й тисяч кілометрів. 
Під поняттям розв'язування сфероїдного 
трикутника розуміють обчислення його 
елементів за трьома відомими, в тому чис- 
лі однієї сторони, і заданим положенням 
трикутника на еліпсоїді. Взагалі розв'яза- 
ти сфероїдний трикутник, використовую- 
чи елементарні функції, неможливо. Про- 
те малі сфероїдні трикутники, сторони 
яких не більше 200 км, розв'язують з від- 
носною похибкою 107 як трикутники на 
кулі радіуса В, що дорівнює середньому 


Розв'язування... 


діусу кривини, обчисленому за середньою 
широтою з широт вершин трикутника. Як- 
що розв'язувати сферичні трикутники за 
формулами сферичної тригонометрії, сто- 
рони переважно виражають у частинах ра- 
діуса, а в геодезії - в лінійній мірі. Тому в 
геодезичній практиці застосовують два 
особливі методи розв'язування малих сфе- 
ричних трикутників: 

а) метод сферичних надлишків, що вико- 
ристовує теорему Лежандра (1787); 

б) метод адитаментів, який запропо- 
нував І. Зольднер (1820). 

В обох методах розв'язування сферичного 
трикутника замінюють розв'язуванням від- 
повідного плоского трикутника. Цей задум 
реалізується зовсім по-різному в кожному 
методі. Поправки за кривину кулі під час 
розв'язування сферичних трикутників як 
плоских враховують: 1) введенням попра- 
вок у сферичні кути зі збереженням довжин 
сторін у способі Лежандра; 2) введенням 
поправок у сторони зі збереженням вели- 
чин кутів у способі адитаментів. 
Розв'язування малого сферичного трику- 
тиика за теоремою Лежандра. Цей спо- 
сіб грунтується на тому, що малий сферич- 
ний трикутник можна розв'язувати як пло- 
ский, якщо кожний його кут зменшити на 
одну третину сферичного надлишку Є: 


- (8і(8-Є/3) | | | зіП(С - 6/3) 
віп(4-є/3): 


зі А-/3) 
Наведене формулювання має назву теоре- 
ми Лежандра. Кути 4, 2 4-Е6/3, В,2 В- 

є/3, С 2 С - є/Зназ. плоскими зведеними 
кутами. Сферичний надлишок можна знай- 
ти за формулою 


в" Рр"/Е? ; 
де Р -- площа плоского трикутника, тобто 


о фс. 
вб'яочер'я8т А 
282 1, 


В - середній радіус кривини еліпсоїда для 
середньої широти В, трикутника; для 
5 « 90 км можна припустити А, 7 4. Якщо 
сторони трикутника більші 90 км, то для є 
треба використовувати точнішу формулу 


'. Безіп А, , т! 
Ре іаннойю у у В ораня П 
2к2 ри ТУ 
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дет? з (а? я Б? ж с2)/3, і обчислювати йо- 
го двома наближеннями: спочатку отрима- 
ти наближене значення є", з ним - набли- 
жене значення А; - А -Є"/3, далі обчисли- 
ти точне значення є. Для 5 2 200 км і точ- 
ності обчислень 0,001" трикутники треба 
розглядати як сфероїдні. Формули редук- 
цій сфероїдних кутів (4, В, С) до плоских 
(4, В, С), що описують розширену тео- 
рему Лежандра, мають такий вигляд: 


2 
А А т'-а? пап 
0 
Віа -Д5Яаті оф 1-- поп 
0 2) І2п 
С т'-с петп 


Метод розв'язування сферичних трикут- 
ників за теоремою Лежандра можна за- 
стосовувати й тоді, коли виміряними є 
сторони: спочатку розв'язують трикутни- 
ки як плоскі, приймаючи сторони за пря- 
мі; до обчислених таким методом кутів 
(плоских зведених) додають поправки є/3. 
Розв'язування сферичних трикутників 
способом адитаментів. Сферичні кути 
трикутника не змінюються, а перехід від 
сторін а, Б, с сферичного трикутника до 
сторін а;, Б|, с плоского трикутника 
здійснюється врахуванням т. зв. адитаме- 
нтів Ав, що обчислюються за виразом 


йога; 


а,р,с 
де 5 - відповідна сторона трикутника; а, 
Ь, с, К/(6К2) ; В - середній радіус кри- 
вини еліпсоїда в області розташуванням за 
трикутника. Послідовність розв'язування 
сферичного трикутника способом адита- 
ментів: 

1) від вихідної сторони а віднімають її 
адитамент А,, отримують сторону а, 7 а- 
А, плоского трикутника; 

2) за відомими кутами сферичного три- 
кутника і стороною а; розв'язують трикут- 
ник як плоский за теоремою синусів; зна- 
ходять сторони 5), Сі; 

3) значення сторін виправляють їх адита- 
ментами, отримують ь - б, З 4,ст сік, 
-- шукані сторони сферичного трикутни- 
ка. 17. 
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РОЗВ'ЯЗУВАННЯ ТРИКУТНИКА В 
ТРІАНГУЛЯЦІЇ (ТРИЛАТЕРАЦІЇ) (ре- 
шение треугольника в трнангуляции (три- 
латерации); 50Іуїпя 0) ігіапеіе іп ігіапви- 
Ііапоп (тгйатекатоп); Аиїїбзипя Газ Дгеісскя 
п іп аег Тгіапвриїайоп Г(аег Тгійагекайоп Д)): 
отримання довжин сторін трикутника за 
виміряними чи зрівноваженими кутами (в 
тріангуляції) або кутів за виміряними чи 
зрівноваженими сторонами (в трилатера- 
ції). Для обчислення довжин сторін три- 
кутника тріангуляції за теоремою синусів 
потрібно, крім трьох кутів, знати довжину 
однієї (вихідної) сторони. Для розв'язуван- 
ня трикутника трилатерації треба мати ви- 
міряні (зрівноважені сторони трикутника). 
Тут для обчислення кутів використовують 
теорему косинусів. 13. 
РОЗГРАФЛЕННЯ І НОМЕНКЛАТУРА 
АРКУШІВ КАРТИ МАСШТАБУ 
1:1000000 (разграфка и номенклатура ли- 
стов карть масштаба 1:1000000 ; 5Нееї 
дімізіоп апа питфегіпе пате о/ Ше тар о/ 
зсае 1:1000000; Віапеіпіейине 7 ипа Допе 
ипа Коіоппе / (Миттег Д) ае5 торозгарпі- 
зспеп Кагіепфіайтез п дез Мазріабез І 
1000000): розграфлення карт і 
позначення окремих аркушів карти сві- 
ту Міжнародної, якою теж є і карта цьо- 
го м-бу. На кожному аркуші карти зобра- 
жена земна поверхня у вигляді трапеції, 
сторонами якої є зображення меридіанів і 
паралелей відповідно 4? по широті і 67? по 
довготі, 

Номенклатура аркушів цієї карти (див. Но- 
менклатура в топографії і карто- 
графії) складається з великої літери лат. 
алфавіту А, В, С, ДЮ, Е,...., 2, що відповіда- 
ють відповідним 4-градусним широтним 
смугам - поясам, відлічуваним від еква- 
тора до полюсів, і арабської цифри 1, 2, 3, 
4, ..., 60, що означає номер шестиградус- 
ної колони, що відлічується із заходу на 
схід (проти годинникової стрілки) від ме- 
ридіана, довгота якого дорівнює 15807. 
Напр., на аркуші карти, номенклатура яко- 
го М-35, зображена земна поверхня, обме- 
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жена паралелями 48 1 527 і меридіанами 24 
і 309 (на схід від Грінвіча). Оскільки роз- 
міри трапеції такої карти з віддаленням від 
екватора до полюсів стають по довготі що- 
раз меншими, то в широтній смузі 60-7629 
аркуші цієї карти здвоюють і номенклату- 
ра такого здвоєного аркуша, напр., Р-41,42, 
і розмір його по довготі становитиме 127, 
а в смузі 76-88"? аркуші карти з'єднують 
по чотири, так що розмір такої карти по 
довготі становитиме 24? і матиме номенк- 
латуру, напр., Т-29, 30, 31, 32. Ділянка 88- 
902 зображується одним аркушем. Крім то- 
го, на кожному аркуші карти цього м-бу по- 
дається назва найбільшого населеного пун- 
кту чи іншого географічного об'єкта, зо- 
браженого в межах цього аркуша, напр., 
на аркуші М-35 буде подана назва Львів. 
Пояснення і приклади подані стосовно ПІі- 
внічної півкулі. На основі Р. і н.а.к. м. 
1:1000000 опрацьовано розграфлення і 
номенклатуру аркушів топографіч- 
ної карти. 5. 

РОЗГРАФЛЕННЯ І НОМЕНКЛАТУРА 
АРКУШІВ КАРТИ СВІТУ МАСШТА- 
БУ 1:2500000 (разграфка и номенклатура 
листов карть мира масштаба 1:2500000; 
5Пееї дїуізіоп апа питфегіпя о Ше умі 
тар ої 5саіе 1:2500000; Каптепіейите Ї 
ипа Миттег 7 (опе | ипа Коіоппе 5) дез 
Капепбіайтез п де5 Мазріарез 1:2500000): 
ця карта є багатоаркушевою, тому пове- 
рхню Землі поділили на шість зон: дві 30- 
ни полярні (від кожного полюса до пара- 
лелі 2602), два перші пояси обмежені пара- 
лелями 124 1264? і два другі пояси обмеже- 
ні екватором і паралелями 124?. Розмір 
аркушів карти по широті (за винятком поля- 
рних) однаковий і дорівнює 127, по дов- 
готі різний: від 187 у другому і частково в 
першому поясі (до паралелей 2489) до 
60? у полярній зоні; рамка полярних ар- 
кушів північної 1 південної півкуль має 
вигляд кіл, описаних радіусом, що дорі- 
внює довжині меридіана (184-907) - 69. 
На рис. зображена схема такого розгра- 
флення для північної півкулі; для півден- 
ної півкулі розграфлення аналогічне. В 


Розграфлення ... 


табл. подано кількість аркушів, розташо- 
ваних в окремих зонах (поясах), та їх роз- 
мір по довготі для північної півкулі; зага- 
льна їхня кількість для цієї півкулі 112 
аркушів, для обох півкуль - 224. 


Кількість 
аркушів у 
зоні (пояси) 


Розмір 
аркуша по 
довготі 
Полярна 
шапка 
84-907 
Полярна 
зона 
72-8402 
60-729 





Крім цих основних аркушів складають ще 
10 додаткових, розміром 4? по широті (від 
-60 до 16492 у північній півкулі). Також 
встановлена смуга перекриття в декілька 
градусів по широті вздовж екватора і па- 
ралелей 124 і 2607. 

Номенклатура аркушів цієї карти склада- 
ється з назви великого міста або іншого гео- 
графічного об'єкта, розташованого в межах 
цього аркуша, великої лат. літери М або 5, 
що вказує, в якій півкулі розташований ар- 
куш, номенклатури аркушів м-бу 1:1000000, 
що містяться в аркуші 1:2500000, і в дуж- 
ках його порядкового номера, що подаєть- 
ся на зведеному аркуші. Напр., номенкла- 
тура аркуша карти м-бу 1:2500000, пода- 
ного на рис., запишеться так: 54-СОФІЯ- 
МЛ-1-34-36. 5. 
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РОЗГРАФЛЕННЯ І НОМЕНКЛАТУРА 
АРКУШІВ ТОПОГРАФІЧНОЇ КАРТИ 
(разграфка и номенклатура листов топо- 
графической карть; 5Нее! аїуїзіоп апа пит- 
Бекіпє о) Ше іороркарііса! тар; Каптеп- 
тейипае Дипа Миттег / (20пе Г ипа Коіоппе 
Д 4ез торояєгарНізспеп Капепбіайез пу: 
розграфлення карт аркушів м-бів 
1:500000--1:2000, складених з використан- 
ням проєкції Гавсса. Основою для за- 
пису номенклатури цих карт є аркуш кар- 
ти м-бу 1:1000000 (див. Розграфлення і 
номенклатура аркушів карти масш- 
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табу 1:1000000), напр. М-35. Розграф- 
люють його на аркуші (трапеції) карти м- 
бів 1:500000-1:100000 відповідними ліні- 
ями меридіанів і паралелей (точніше, їх 
зображень) так, щоб у ньому були 4, 9, 361 
144 трапеції, що відповідно будуть трапе- 
ціями карт м-бів 1:500000, 1:300000, 
1:200000 1 1:100000. Основою номенкла- 
тури карт цих м-бів є номенклатура карти 
м-бу 1:1000000, до якої після риски дода- 
ється одна з чотирьох перших великих лі- 
тер алфавіту (4, Б, В, Г) для аркуша карти 
м-бу 1:500000, рим. цифра від Ідо ХХХУІ 
- для аркуша карти м-бу 1:200000 або одна 
з араб. цифр від І до 144 - для аркуша кар- 
ти м-бу 1:100000. Номенклатури цих карт 
запишуться відповідно так: М-35-Г, М-35- 
ХХХУІ, М-35-144. Для позначення но- 
менклатури карти м-бу 1:300000 викори- 
стовують римські цифри 1-ЇХ, які запи- 
сують перед номенклатурою карти м-бу 
1:1000000, напр. ТХ-М-35. Літери і цифри 
для запису номенклатури розташовують на 
схемі зліва направо вздовж відповідних 
широтних смуг, розташованих з півночі на 
південь. Приклади номенклатур подані для 
останніх за порядком аркушів карт відпо- 
відних м-бів (рис., а). Для розграфлення і 
номенклатури топографічних карт м-бів 
1:50000-1:2000 використовується аркуш 
м-бу 1:100000, напр., М-35-144. Розділив- 
ши його на 4 частини, отримують аркуші 
карти м-бу 1:50000, які позначають літе- 
рами А, Б, В, Г. Якщо ж цей аркуш (м-бу 
1:100000) поділити на 16 або 64 частини, 
то отримаємо аркуші карти м-бів 1:25000 
або 1:10000, які відповідно позначають 
літерами а, б, в, г і цифрами |, 2, 3, 4. Тоді 
номенклатури аркушів карт будуть: м-бу 
1:50000 -- М-35-144-Г, м-бу 1:25000 - М- 
35-144-Г-г, м-бу 1:10000 - М-35-144-Г-г-4 
(рис., б). Аркуш карти м-бу 1:100000 є та- 
кож основою для розграфлення і номенк- 
латури карт м-бів 1:5000 1 1:2000. Він міс- 
тить 256 аркушів карти м-бу 1:5000, кож- 
ний з яких позначається араб. цифрами 1- 
256. Цей аркуш ділиться на 9 аркушів м-бу 
1:2000, що позначаються літерами а, б, 6, г, 
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д, е,ж,з, и (рис., в). Номенклатури карт м-бів 
1:5000 ї 1:2000 відповідно будуть: М-35- 
144-(256) 1 М-35-144-(256-и). Аркуші то- 
пографічних карт у широтному поясі 60- 
76? здвоюють, і номенклатура такого арку- 
ша карти, напр., м-бу 1:50000, буде 0-35- 
11-4, Б, а на північ від паралелі 769 ці 
аркуші об'єднують по чотири, так що но- 
менклатура такого аркуша, напр., м-бу 
1:100000, матиме вигляд: Т-31-5,6,7,8. 
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Приклади розграфлення і номенклатур 
подані для аркушів карт, розташованих у 
північній півкулі на схід від Грінвіча. На- 
гадаємо, що в проєкції Гавсса-Крюгера для 
складання топографічних карт м-бів 
1:10000-1:500000 включно використову- 
ють шестиградусні, а для м-бів 1:5000 і 
1:2000 - триградусні зони (див. Розміри 
рамок топографічних карт). 5. 

РОЗГРАФЛЕННЯ КАРТ (разграфка 
карт; 5Пее! аїмізіоп; Капіепгайтетшейипя Ї: 
система визначення розмірів окремих ар- 
кушів багатоаркушевих карт. Розрізняють 
Р. к. трапецієподібне і прямокутне. Тра- 
пецієподібне Р. к., коли межею картогра- 
фічного зображення (рамкою карти 
внутрішньою)є: лінії сітки картогра- 
фічної (СК). Прямокутне Р. к., коли ме- 
жею картографічного зображення є лінії 
прямокутної координатної сітки (ПС). Де- 
коли розмір аркуша карти визначають за 
допомогою певних допоміжних ліній, Р. к. 
за допомогою ліній СК уможливлює окре- 
мими аркушами зобразити всю земну по- 
верхню 1 за географічними координатами 
вершин внутрішньої рамки визначити те- 
риторію поверхні, зображену на цих арку- 
шах, Це Р. к. універсальне і найчастіше за- 
стосовується в картографо-геодезичній 
практиці. Недоліком такого розграфлення 
є те, що лінійні розміри рамки неоднакові 
для однакової різниці широт на різних 
широтах, а також те, що з віддаленням від 
екватора аркуші карти стають щораз вуж- 
чі, а це вимагає аркуші близько полярних 
територій здвоювати і навіть з'єднувати по 
чотири. Кожний аркуш карти визначаєть- 
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ся номенклатурою (див. Розграфлення і 
номенклатура аркушів топографіч- 
ної карти; Розграфлення і номенкла- 
тура аркушів карти м-бів 1:1000000 
(1:2500000). Під час Р. к. за лініями ПС 
розміри внутрішньої рамки кожного арку- 
ша карти однакові, стикуються без розри- 
вів, Їх можна склеїти Й отримати досить 
велику за площею карту. Таке Р. к. засто- 
совується у великомасштабному карто- 
графуванні ійому властива також власна 
номенклатура (див. Розграфлення карт 
прямокутне і їх номенклатура). Р. к. 
з використанням допоміжних ліній засто- 
совується для великого розміру дрібно- 
масштабних карт. Допоміжними лініями 
можуть бути, напр., лінії, паралельні до лі- 
нії середнього меридіана зображуваної 
території, а також лінії, перпендикулярні 
до нього. 5. 

РОЗГРАФЛЕННЯ КАРТ ПРЯМОКУТ- 
НЕ І ЇХ НОМЕНКЛАТУРА (прямоуголь- 
ная разграфка карт и их номенклатура; 
гестапвиіаг тар дїмізіоп апа йз питфегіпе; 
тесішуліпКіїве Каптепіейипо 7 дек Капіеп Ї 
рі ипа їйге Миттег 7 (20пе 7 ипа Коіоппе 
Ду розграфлення карт, що застосову- 
ється для населених пунктів і незабудова- 
них територій площею менше 20 км./. 
Розміри рамки аркуша для м-бу 1:5000 - 
40х40 см, а для м-бів 1:2000, 1:1000 і 1:500 
- 50Х50 см. Основою розграфлення є 
аркуш м-бу 1:5000, рамка якого кратна 
кілометру, який позначають араб. цифрою. 
Аркуш м-бу 1:5000 містить 4 аркуші м-бу 
1:2000, які позначають буквами А, Б, В, Г, 
напр.: 5-Г. Аркуш м-бу 1:2000 містить 4 
аркуші м-бу 1:1000 і 16 аркушів м-бу 1:500, 
які відповідно позначають І, П, ШІ, ГУ 11, 
2, 3,4,..., 16. Їх номенклатура складаєть- 
ся з номенклатури аркуша м-бу 1:2000 і 
позначення аркуша відповідного м-бу 
1:1000 чи 1:500. Напр., 5-Г-ТУ - для м-бу 
1:1000; 5-Г-16 -- для м-бу 1:500. Наведені 
приклади належать до останніх у такому 
розграфленні аркушів карти цього м-бу. 14. 
РОЗГРАФЛЕННЯ ЦИФРОВИХ КАРТ 
(разграфка цифровьх карт; 5йее! аїмізіоп 


Роздільна здатність... 


оГаїєйа! тарз; Вайтепіейипе Г авт аївйаіеп 
Капеп рі): розграфлення карт цифро- 
вих на окремі номенклатурні аркуші, 5. 
РОЗДІЛЬНА ЗДАТНІСТЬ ОБ'ЄКТИВА 
(разрешающая способность обьектива; 
аПоугіпє сарасіу о Ле обіесі-яЇазз; Аи)їбз- 
ипозуегтбяєп т дез Обіекііуз п): власти- 
вість об'єктива чітко передавати дрібні 
деталі об'єкта. Виражається максимальним 
числом окремо помітних ліній на 1 мм. Для 
визначення Р. з. о. використовують спеці- 
альний ,тест-об'єкт" або міру, яка скла- 
дається з декількох груп чорних ліній. 
Р. з. о. залежить від дифракції світла і 
залишкових аберацій об'єктива. Наяв- 
ність залишкових аберацій значно знижує 
фактичну Р. з. о. порівняно з дифракцій- 
ною. Для АФК оптимальні відносні отво- 
ри, при яких отримуються найкращі спів- 
відношення впливу дифракції та аберації 
на якість зображення, перебувають у діа- 
пазоні 1:4-1:11. Фактичну Р. 3. о. визнача- 
ють за допомогою калібрувача елект- 
ронно-оптичного. 3. 
РОЗДІЛЬНА ЗДАТНІСТЬ ПЛОТЕРА 
(разрешающая способность плоттера; 
гезоїціоп оРріопег; Аййбзипазуегтдяеп т 
4е5 Ріогенз п): мінімальний крок, з яким 
механізм плотера здатний намалювати дві 
точки, або дигитайзер чи сканер відрізни- 
ти дві точки. Одиниця виміру роздільної 
здатності - дрі (кількість точок на дюйм). 21. 
РОЗДІЛЬНА ЗДАТНІСТЬ ТРУБИ (раз- 
решающая способность трубьі; гезоїшіоп 
ОЇ івІезсоре; Аий/Їбзипязуєгтбяєп т де5 
Кегпуойту п): див. Оптичні характери- 
стики зорової труби. 14. 
РОЗДІЛЬНА ЗДАТНІСТЬ ФОТОЗНІМ- 
КА (разрешающая способность фотосни- 
мка; аїмідінє роуг»г оГа ріоіоєтарі; Ац/їд- 
зипезуегтбяєн т дез Війдз п): параметр, що 
характеризує якість фотозображення (фо- 
тознімка), вимірюється кількістю ліній на 
Ї мм (лін/мм) і визначає властивість роз- 
дільно фіксувати дрібні деталі об'єкта; 
описується як 

ум ум я УМ, 
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де М-- сумарна роздільна здатність фотосис- 
теми; М, - роздільна здатність об'єктива; М, 
-- роздільна здатність фотоматеріалу. 8. 
РОЗКЛАДАННЯ СИЛ (разложение сил; 
Доксе десотрозіїйоп; Ктайзгегіевипр р): зна- 
ходження системи декількох сил, рівнодій- 
на яких дорівнює відомій (заданій) силі; 
процес, зворотний до додавання сил. 8. 
РОЗЛОМ (разлом; /анй; Вкисі т): велика 
диз'юнктивна дислокація земної кори, яка 
поширюється на велику глибину 1 має зна- 
чну довжину і ширину. Р., звичайно, прохо- 
дить між різнорідними тектонічними струк- 
турами і розвивається тривалий час. 4. 
РОЗМІРИ РАМОК ТОПОГРАФІЧНИХ 
КАРТ (размерьг рамок топографических 
карт; тар татеіп аїтепіопу; Каптептар 
п дег торозгарпізспеп Катеп рі): отрима- 
ні у градусній мірі внаслідок розграф- 
лення карт м-бів 1:1000000 і 1:100000 та 
подані в табл. 






Масштаб 
| меридіанів | паралелей | 
Р роюоюо | оз о 1007 


Во Є 
1 
А 2 р 
Лінійні величини Р. р. т. к. конкретного м-бу 
можна отримати за формулами: 
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Розмічувальна схема 
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Щоб отримати с, а|, а, у м-бі карти, треба 
поділити їх на знаменник м-бу п; тут 
(1), є р"/М,, обчислюється за середньою 
(2) е р'/М; 
(2), є р"/ М, обчислюють відповідно за ши- 
ротами В; (т. А або Д)1 8, (т. В або С); М, М 
- радіуси кривини меридіана і першого 
вертикала в певній точці еліпсоїда, м. 5. 
РОЗМІЧУВАЛЬНА СХЕМА (разбивоч- 
ная схема; Іауоиї «кау»; АБзіескип855Кілле 
Р АБзіескипезгівз т): схематичне креслен- 
ня, яке відображає результати виконаного 
розмічування об'єкта і додається до акта 
розмічування, 1. 

РОЗМІЧУВАЛЬНЕ КРЕСЛЕННЯ (раз- 
бивочньшй чертеж; Іосайоп зигуєу акау»; 
АРзтескипрзгеісіпеп п): містить потрібні 
дані для перенесення окремих елементів 
споруди на місцевість. 

Р.к. проєкту детального розмічування 
опрацьовують на топографічній карті м-бів 
1:1000 або 1:2000. Вихідними даними тут 
є координати рогів опорних будівель і спо- 
руд. На ньому показують координати й 
висоти рогів кварталів, розміри кварталів 
згідно зчервоними лініями, червоні лі- 
нії забудови, координати точок перетину 
червоних ліній, точок перетину осей ву- 
лиць та проїздів тощо. За координатами 
опорних будівель 1 споруд знаходять ди- 
рекційні кути напрямів основних вулиць 
та проїздів. Ці напрями беруть за основні 
для обчислення координат осей провулків 
і вулиць. 

Р. к. технологічного проєкту складають 
для перенесення на місцевість проєкту за- 
будови. Тут за основу беруть карту м-бу 
1:500. Вихідними є дані Р. к. проєкту дета- 
льного розмічування. На Р. к. технологіч- 
ного проєкту показують координати нарі- 
жних точок червоних ліній. Розміри забу- 
дови всередині кварталу узгоджують з 
червоними лініями кварталів. Для цього 
додають проектні лінії фасадів будівель та 
величини розривів між ними, визначені 


ВС -а, 


широтою 8, 2 (8; 5 8,)/2, 
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графічно на карті. Загальну довжину по- 
рівнюють з довжиною червоної лінії ква- 
рталу, яку обчислюють за координатами 
вершин його рогів. Отриману різницю 
розподіляють на розриви пропорційно до 
їх довжин. Розміри деталей проєкту ви- 
писують з точністю до І см. Для перене- 
сення на місцевість окремих точок спору- 
ди визначають за координатами вихідних 
геодезичних пунктів і шуканої точки спо- 
руди геометричні елементи прив'язки 
(Розмічувальні елементи) і випису- 
ють їх на Р. к. 7. 

РОЗМІЧУВАЛЬНІ ЕЛЕМЕНТИ (разби- 
вочнье злементь; еіетепіз 0Ї Іосайоп 
зикуєу; АРрзіескипе5еЇетепіе п рі): лінійні, 
кутові та висотні проєктні параметри, 
потрібні для визначення на місцевості 
положення окремих точок споруди. Під- 
готовку Р. е. можна виконати: аналітичним, 
графічним і комбінованим способами. В 
аналітичному способі за вихідні беруть 
координати точок планової основи та 
координати рогів запроєктованої споруди. 
За цими даними розв'язують задачі гео- 
дезичні обернені. Кути обчислюють як 
різниці дирекційних кутів відповідних 
напрямів. У графічному способі горизон- 
тальні проєкції ліній та координати точок 
визначають графічно з топографічних карт 
великого м-бу, переважно 1:500. У комбі- 
нованому - поєднані прийоми аналітично- 
го та графічного способів. Положення окре- 
мих точок запроєктованої споруди на мі- 
сцевості найчастіше визначають способа- 
ми полярних і прямокутних координат, 
лінійних 1 кутових засічок. Точність поло- 
ження проєктних точок на місцевості за- 
лежить від точності вихідних даних, точ- 
ності побудови проєктного напряму та 
проєктної лінії. 7. 

РОЗМІЧУВАЛЬНІ ГЕОДЕЗИЧНІ РО- 
БОТИ (разбивочнье геодезические рабо- 
ть; Іаудиї зеодеїйс уогкя; зеодййзспе 
АРзіескипозатрейеп 7 рі): комплекс робіт, 
пов'язаний з перенесенням на місцевість 
проєктів розпланування та забудови міст, 
селищ, промислових та ін. об'єктів будів- 


Розмічувальні пристрої 


ництва. До Р. г. р. належать роботи з пере- 
несення на місцевість: червоних ліній 
забудови або осей вулиць, проїздів; голо- 
вних, основних і допоміжних осей споруд; 
геодезичної будівельної сітки; головних то- 
чок і осей підземних інженерних комуні- 
кацій. Під час Р. гр. виконують геодезич- 
ні вимірювання та побудови, потрібні для 
отримання геометричних форм і розмірів 
споруди або окремих її частин згідно з про- 
єктом. Перш ніж винести проєкт споруди 
на місцевість, складають проєкт виконан- 
ня геодезичних робіт (ПВГР). Він містить: 
обчислення потрібної точності геодезич- 
них вимірювань під час розмічування ос- 
новних і допоміжних осей; способи закрі- 
плення осей споруди; методику побудови 
розмічувальної основи на вихідному гори- 
зонті; вибір та обгрунтування методів пе- 
ренесення розмічувальних осей і висот на 
монтажні горизонти тощо. Вихідними да- 
ними для перенесення проєкту є: генера- 
льний план об'єкта будівництва; пунк- 
ти геодезичної планової та висотної осно- 
ви; координати червоних ліній або осей 
проїздів, головних точок будівель, споруд 
і комунікацій, прийнятих за опорні під час 
складання проєкту. Найчастіше Р. г. р. під 
час будівництва поділяють на три етапи. 
На першому етапі від пунктів геодезичної 
основи виносять і закріплюють на місцево- 
сті положення головних та основних осей 
споруди. Цей етап наз. основними розмічу- 
вальними роботами; в ході Його визначають 
загальне положення споруди на будівельно- 
му майданчику та її орієнтацію стосовно су- 
сідніх об'єктів. 

Другий етап розмічування -- детальне роз- 
мічування споруди, яке виконують від го- 
ловних та основних осей. На цьому етапі 
розмічують допоміжні осі: поздовжні та по- 
перечні осі блоків, деталей, закладних час- 
тин, визначають планове і висотне положен- 
ня всіх характерних точок, поперечників і 
будівельних конструкцій. Детальне розмі- 
чування визначає розташування елементів 
споруди і виконується точніше, ніж розмі- 
чування головних і основних осей. 
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Третій етап - розмічування та закріплення 
монтажних (технологічних) осей і вста- 
новлення технологічного обладнання в 
проєктне положення; потребує найбільшої 
точності виконання геодезичних вимірю- 
вань. Роботи здійснюються від основних 1 
допоміжних осей. 7. 

РОЗМІЧУВАЛЬНІ ПРИСТРОЇ (разби- 
вочнье приспособления; аеуісез /ок ІЇосаййоп 
зикуєу; АРзіескипе5еіпкісшипреп Грі): при- 
строї, за допомогою яких можна підвищу- 
вати точність або поліпшувати умови праці 
під час розмічувальних робіт на будівни- 
цтві або під час встановлення спеціально- 
го обладнання. Напр., встановлення анкер- 
них пристроїв (прогоничів), призначених 
для закріплення металоконструкцій та 
обладнання, вимагає високої точності роз- 
мічування як у плані, так і по висоті. Існу- 
ють різні розмічувальні пристрої: 

1. Монтажний кондуктор - шаблон, який 
полегшує роботу на кожну типову групу 
анкерних прогоничів. Рамний пристрій, на 
якому згідно з проєктом нанесені осі та 
просвердлені отвори в місцях кріплення 
прогоничів. Значно прискорює та підвищує 
точність встановлення анкерних пристроїв. 
2. Висок-лінійка - прилад, що складається 
з виска зі шкалою та нівелірної рейки. 
Застосовують під час монтування станових 
панелей для встановлення їх прямовисно. 
Висок-лінійку чіпляють на верхній торець 
панелі так, щоб верхній та нижній її упори 
щільно прилягали до поверхні панелі, З бо- 
ку виска-лінійки закріплена шкала, за ну- 
льовою поділкою якої встановлюють ви- 
сок. Використовуючи висок-лінійку як 
почіпну рейку під час нівелювання, ви- 
значають (перевіряють) позначку верхньо- 
го торця панелі. 

3. Спеціальні рейки - для контролю змі- 
щення панелей від розмічувальної осі та 
вертикальності їх методом бокового ніве- 
лювання. 

4. Кронштейни - для встановлення тео- 
долітів 1 марок під час монтування та конт- 
ролю підкранових шляхів. Застосовуються 
й інші пристрої. 7. 


Розміщення... 


РОЗМІЩЕННЯ ВЗАЄМНИХ НОРМА- 
ЛЬНИХ ПЕРЕРІЗІВ І ГЕОДЕЗИЧНОЇ 
ЛІНІЇ (расположение взацмньх нормаль- 
ньх сечений и геодезической линии; агтап- 
зетені 0) тиша! погта! іпіегзесіїоп5 апі 
хеодетіс Іпе; УтеШипо 7 дег верепзейівеп 
Могтаїзсіпіпе т рі ипа аег зеодйтізспеп 
Ііпіе Д: див. Редукційна задача гео- 
дезії. 17. 

РОЗМІЩЕННЯ ПІДПИСІВ ОБ'ЄКТІВ 
ЦИФРОВОЇ КАРТИ (размещение подпи- 
сей обьектов цифровой карть; ріасетепі 
оГобіесіз утгійпе оп Ше аїєйа! тар; 5спгір 
тепоміпипе 5 5сНгійзтеНипе Гуоп Обіекте ації 
Чег аївйаієп Кагіе БД): визначення місця 
підписів об'єктів на створюваній цифро- 
вій карті на основі опрацювання на ЕОМ 
цифрової інформації. 5. 
РОЗПІЗНАВАЛЬНИЙ СТОВП (опозна- 
вательний столб; ідетіїсатоп роїе; Рар- 
ріайі т): див. Закріплення пунктів 
геодезичної мережі. 13. 
РОЗПІЗНАВАННЯ ОБ'ЄКТІВ ЦИФРО- 
ВОЇ КАРТИ (распознавание обьектов ци- 
фровой картьт; ідепійїсайоп о/аївйа! тар 
обіесіз; Егкеппеп п дег Обіекіе п рі дег 
дівйаіеп Кате б: встановлення відповідно- 
сті між характеристиками структурних 
одиниць цифрової картографічної інфор- 
мації і відомими характеристиками об'єк- 
тів місцевості, яке проводиться зіставлен- 
ням за певними класифікаційними ознака- 
ми на ЕОМ. 5. 

РОЗПІЗНАВАННЯ ОБРАЗІВ (распозна- 
вание образов; гесорпійоп о ітаєез; Еткеп- 
пеп паєг Віїдек прі): прийняття рішень про 
властивості деякого об'єкта на основі по- 
середніх даних, тобто ознак, які залежать 
від цих властивостей. 21. 


РОЗПОДІЛ Х З (распределение Х 2. дізіні- 


ьшіог Х; Реніейштяв -Х Й Д: розподіл суми 
квадратів величин випадкових, які під- 
коряються нормальному закону розпо- 
ділу зматематичним сподіванням, 
що дорівнює нулеві, та сер. кв. відхилен- 
ням, що дорівнює одиниці. Щільність 
розподілу запишеться у такому вигляді: 
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Р Р при »0, 
к.ФШуах2" "Г(г/2) 
0, при «0, 


де Г(а) з |""є"а; ( - випадкова вели- 
0 
чина; г - кількість ступенів свободи. 20. 


РОЗПОДІЛ КОЛМОГОРОВА (распре- 
деление Колмогорова; Кйоіторогоу 5 аїзігі- 
фипоп; Уепейипе / удоп Коїтопогом): роз- 
поділ величини АД - Ди, 
де р а тах | (0 - КОД, п - кількість ви- 
мірювань. Тоді 

Рд)зі- Уст'єткії, 

рано 

Е'(9 - статистична функція розподілу; Ед) 
- функція розподілу. 20. 
РОЗПОДІЛ ПІРСОНА (распределение 
Пирсона; Рік5оп 5 аїзікібийоп; Реагзоп- 
Уепейипе Д: т. зв. розподіл Х Значення 
Х під час перевірки узгодженості стати- 
стичного матеріалу з тим чи іншим зако- 
ном розподілу обчислюється за форму- 
лою 


а и - прі)" 
ізі пр; 

де т; - кількість значень випадкової вели- 
чини в і-му розряді; К - кількість розрядів; 
п - кількість дослідів; р, - ймовірність 
потрапляння величини випадкової в і-й 
розряд. 20. 
РОЗПОДІЛ СТЬЮДЕНТА (распределе- 
ние Стьюдента; Зїидені 5 дїзігібийоп; Зїи- 
депі-Уепейипя ): розподіл величин 


з 





Темп зацій 
Убе 
РА Пе 
тез-УХі; 
П іужі 
1 3 я 
ре-ззУ(Х, - ті)" 


Щільність Т-розподілу: 


Г(п/2) т? 
Т)в-езаеннтно о отйЙнеое 
лез попу Гп/2) 5 


-п/2 
пої 


Розрахунок... 


ГОд - гамма-функція; Т - величина ви- 
падкова; ХХ; - і-те значення величини Х; 
тіФР- математичне сподівання та 
дисперсія величини Х; т і р - Їх статис- 
тичні оцінки; п - Кількість незалежних 
дослідів. Користуючись Р. С., можна 
встановити надійний інтервал для мате- 
матичного сподівання. 20. 
РОЗРАХУНОК ДОПУСТИМОЇ ВІДДА- 
ЛІ МІЖ ОПОРНИМИ ТОЧКАМИ 
(расчет допустимого расстояния между 
опорньми точками; саісиіатоп ої айо- 
урабіе аїзіапсе Бегмлееп сопітої роіпіз; Фиг- 
сигесітипе Гаєг сиійззівеп Епїгтипе Гамлі- 
зспеп деп Кезтрипішеп трі): визначення та- 
кої віддалі І, між плановими (висотними) 
опорними точками, коли сер. кв. похибка 
планового (висотного) положення точок 
фототріангуляції не буде більша за деяку 
допустиму величину т, (т,): 1, - тп, деп 
- кількість стереопар між плановими (ви- 
сотними) опорними точками; т -- м-б знім- 
ка; Б - базис на знімку. Для планової фо- 
тотріангуляції знімків 

па 2.22(Мт, / (тт, 3)", 
для висотної фототріангуляції 


п з 2,08(Бт, / (пт, 3)", 

де знаменник М - м-б карти; т, - точність 
фотограмметричних вимірів; / - фокусна 
віддаль знімка. 8. 

РОЗРАХУНОК ТОЧНОСТІ ПОЛІГО- 
НОМЕТРІЙ (предварительньй расчет 
точности полигонометрий; саісиіайоп ої 
роіузопотеїгу ассигасу; Фикгсітесітипе Ї 
дег Роіугопвепацієкей )) виконують за 
теорією полігонометрії, де прийнято вва- 
жати, що похибки кутових та лінійних 
вимірювань однаково впливають на похиб- 
ку М положення кінцевої точки ходу. Але 
під час вимірювання ліній світловіддале- 
мірами вплив похибок лінійних вимірю- 
ваньзначно зменшується. Тому в розрахун- 
ках точності слід враховувати не принцип 
однакових впливів, а фактичне спів- 


відношення 0 є т, /т, , де т, і т, - сер. 


кв. поперечна і поздовжня похибки ходу. 
Значення О можуть досягати 35 і навіть 10 
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одиниць. З урахуванням О формули для 
граничних сумарної випадкової похибки 
АВунах Та для окремого джерела похибок 
АВіт У виміряному куті матимуть такий 


ВИГЛЯД 
Ана я З же 
тн і. ор пе3? 
Авіа - ор 
та о па3 


Відповідно формули для сер. кв. похибок 
за ймовірності р - 0,95 мають такий ви- 
гляд: 


зав рн я 
Пі ні: вип.5 7 
б ЛА З пе3з 
ті з І АВ З - 2-12 
Вени. 2 вип. оз а ячна 


Для обчислення сумарного впливу систе- 
матичних похибок на кожний кут слід ко- 
ристуватись формулою 


ДВнст і ПЕН САЛА 
Т(пчту 0? : 
Допуски на окреме джерело похибок сві- 
тловіддалемірних вимірювань випадково- 
го ту, ЧИ СИСТематичноГо ДУ, Характеру 
обчислюються за формулами: 











1539 
т іа 
зт бл Уч 02 


Дб 


сист т Чен но? й 


Значення О можна обчислити за формулою 


2 
тв 


Ос 


чооо1ЗЇ км. 
0,64 те ММ 


У наведених формулах Т - знаменник від- 
носної нев'язки; 5 і п - довжина і кількість 
сторін ходу; р - 206265", та і ту - Сер. кв. 
похибки вимірювання кута і сторони. В 
обчисленнях точності вигідними є варіан- 


Розрахунок червоних ліній 


ти з великими значеннями 0, бо, як пока- 
зали дослідження, при цьому ламані ходи 
значно точніші від витягнутих такої ж 
довжини. І в розумінні точності визначен- 
ня дирекційних кутів сторін великі спів- 
відношення О є бажаними і найкращими. 
Тому попередню оцінку точності ходів до- 
вільної форми треба зводити до оцінки 
еквівалентного витягнутого ходу, а вста- 
новлення оптимальних допусків на джере- 
ла похибок кутових і лінійних вимірювань 
сучасної світловіддалемірної полігонометрії 
певного класу (розряду) доцільно обчис- 
лювати для слабшого витягнутого ходу З 
урахуванням 0. Запас точності, що ство- 
рюється у світловіддалемірних вимірюван- 
нях, можна реалізувати для збільшення 
кількості п сторін ходу (і деякою мірою 
периметра),використовуючи формулу 
І2М'? р? - З тв 5Ї. 


ПЕВ . 19. 


І2р'тя яті (51. 
РОЗРАХУНОК ЧЕРВОНИХ ЛІНІЙ (ра- 
счет красньх линий; саїсиіатіоп о/теа Іпез; 
Фиксігесітипо 7) аск ВанПистіпіеп 7 рі): 
процес визначення координат точок на лі- 
нії обмеження забудови -- червоної лінії. 
Вихідним матеріалом є план червоних лі- 
ній м-бів 1:2000-1:5000. Р. ч. л. можна 
виконати графічним, аналітичним і ком- 
бінованим способами. У графічному спо- 
собі положення червоної лінії на плані 
відносно осей координат Х і У визначають 
за допомогою вимірювача та масштабної 
лінійки. Цей спосіб рекомендують засто- 
совувати на стадії підготовчих робіт. В ана- 
літичному способі координати рогів буді- 
вель визначають за матеріалами детально- 
го знімання (знімання фасадів будівель) або 
спеціально прокладених теодолітних ходів. 
За координатами опорних будівель (розта- 
шованих на рогах площ, вулиць, кварталів 
тощо), розв'язуючи обернену геодезичну 
задачу, визначають довжину та дирекцій- 
ний кут напряму червоної лінії. Комбіно- 
ваний спосіб поєднує елементи графічно- 
го та аналітичного способів. 7. 
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РОЗРИВ (разрьв; сгаскіпо; Вів ту): зага- 
льна назва багатьох видів тектонічних 
порушень, які супроводжуються перемі- 
щенням розірваних частин геологічних тіл 
одного відносно іншого. 4. 
РОЗТЯГ (растяжение; геп5іоп; Аиздей- 
пипє Д: деформація тіла під впливом 
прикладених зовнішніх сил, спрямованих 
на його розтягнення. Встановлено, що Р. 
призматичного стрижня є причиною збіль- 
шення його довжини і зменшення попере- 
чних розмірів. У фотограмметричних та 
геодезичних приладах великих зовнішніх 
навантажень немає, тому такі види дефор- 
мацій майже не розглядаються. 8. 
РОЗФОКУСУВАННЯ (расфокусировка; 
аеросизіпе; МіззЇоКизієгипо Б): зміщення 
об'єктива під час його дослідження на ко- 
ліматорі для визначення положення пло- 
щини найкращого зображення. Деколи для 
вибору площини найкращого зображення 
після виконання серії випробувань змішу- 
ють міру на коліматорі на величину / зале- 
жно від зміщення об'єктива на величину 
5 є 0,1-0,01 мм: 

Іс О/РА8» 
де /7"- фокусна віддаль об'єктива коліма- 
тора; /- фокусна віддаль досліджуваного 
об'єктива фотокамери. З усіх серій знім- 
ків найкращими будуть ті, які дають мак- 
симальну роздільну здатність, що Й визна- 
чає положення площини найкращого з30- 
браження. 8. 
РОЗЧИН СВІТЛОЧУТЛИВИЙ (свето- 
чувствительньшй раствор; Іїв8Рі-5епзійує 
зоїийоп; Йсіетрі/їпайспе Ідбзип» )): вико- 
ристовують у картоскладанні для вигото- 
влення голубих копій. Його можна 
отримати як суміш двох окремих розчинів 
за рецептами Головіна або Подяпольсько- 
го, За Головіним: 1-й розчин: аміакове ли- 
моннокисле залізо - 10 г, вода - 50 см); 2- 
й розчин: червона кров'яна сіль - 8 г, вода 
- 50 см). За Подяпольським: 1-й розчин: 
подвійний щавлевокислий окис заліза і ка- 
лію - 30 г, вода - 1000 г; 2-й розчин: чер- 
вона кров'яна сіль - 30 г, вода - 1000 г. Роз- 
чин фільтрують окремо і змішують одна- 
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кові частки в темній кімнаті приблизно за 
добу перед нанесенням світлочутливого 
шару на папір. Хемічні складники для 
розчинів треба брати свіжі й чисті, тоді 
отримують якісний рисунок на голубих 
копіях. 5. 

РУДИЙ РОМАН МИХАЙЛОВИЧ 
(1.06.1944), Закінчив геодезичний факуль- 
тет Львівського політехн. ін-ту (1965) за 
спеціальністю , Аерофотогеодезія". Захи- 
стив кандидатську (1976), докторську 
(2000) дисертації. Доц.П980), зав. (з 2000) 
кафедри інженерної геодезії (з 2000), де- 
кан інженерно-екологічного факультету 
Івано-Франківського національного ун-ту 
нафти і газу (1998). Автор майже 50 нау- 
кових праць, серед них посібника , При- 
кладна фотограмметрія", трьох авторських 
свідоцтв та одного патенту. Основний на- 
уковий напрям - дослідження рельєфу зем- 
ної поверхні. 

РУЛЕТКА ВИМІРНА (измерительная ру- 
летка; аре-теазике; Меррапа п): 1) стрі- 
чка зі штриховою шкалою, обладнана 
змотувальним пристроєм, призначена для 
вимірювання ліній безпосереднім відкла- 
данням; 2) р. в. електронна, що працює на 
принципі дифузного світловіддалемі- 
ра. 14. 

РУМБ (румб; Реагіпя): гострий горизон- 
тальний кут г між ближчим кінцем мери- 
діана (північним або південним) або осі 
абсцис і напрямом на предмет. 


ПН 
є 





ех 


ПД 


Розрізняють Р. істинні, магнетні та дирек- 
ційні (застаріла назва - табличні). Р. істин- 
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ні відлічують від істинного меридіана; 
магнетні - від магнетного, дирекційні - від 
напряму осі абсцис або лінії, паралельної 
до неї. Перед числовим значенням Р. вка- 
зують його напрям відносно сторін світу. 
Зв'язок між азимутами А (дирекційними 
кутами) і Р. подано в табл. 12. 


омер| Азимут А, або 
3 Зав Румби г 
чверті| дирекційний к 


1 ро 000 | ПиСуеА | 


90-1802 Пд С: ге 1809- А 
180-270? Пд3З: га А - 1809 
270-3609 | | Пн3: ге 3609- А 


РУСЛО РІЧКИ (русло реки; гіуег-рей; 
Нирреї п): див. Долина річкова. 4. 
РУХ ГІПЕРБОЛІЧНИЙ (гиперболичес- 
кое движение; Пуретфоїїіс топоп; Нуретіеі- 
Беугевипе )): рух природного або штучно- 
го небесного тіла по орбіті гіперболіч- 
ній, під час якого воно може віддалитися 
від свого центра притягання на необмеже- 
ну відстань. 9. 

РУХ ЕЛІПТИЧНИЙ (зллиптическое 
движение; тоуетепі о) Каній з сгизі; еПір- 
пізспе Веулевипе б: рух небесних тіл не- 
збурений, що відбувається по орбіті 
еліптичній. Рух планет, їх природних 1 
штучних супутників відбувається по орбі- 
тах, близьких до еліптичних. Тому Р. є. 
використовується в астродинаміці і в кос- 
мічній геодезії як перше наближення для 
обчислень і досліджень реального руху 
ШСЗ. 9. 

РУХ ЗЕМНОЇ КОРИ (движение земной 
кор; тоуетепі о еагіп'з спизі; Веууевипя 
7 4ег Екагіпаєе )): зумовлений: ендогенни- 
ми процесами, які відбуваються в надрах 
планети і призводять до тектонічних зсу- 
вів вікового або сейсмічного характеру; 
зміною сил притягання небесних тіл, уна- 
слідок чого виникають періодичні припли- 
вні коливання і зміни стану атмосфери та 
гідросфери; діяльністю людини, пов'яза- 
ної з деформівними процесами в окремих 
районах на поверхні Землі під час виконан- 
ня гірничих робіт (випомповування грун- 
тових вод, нафти, газу, підземних виробок, 
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будівницва водосховищ тощо). Р. з. к. ви- 
вчають різними методами: астрономо- 
геодезичним, океанографічним, гравімет- 
ричним та ін. Для вивчення вертикальних 
Р. з. к. використовують метод повторного 
геометричного нівелювання. 7. 

РУХ КОЛОВИЙ (круговое движениг; 
сітсиіаг тоїоп; Ктеї5беуггвипе ): рух не- 
бесних тіл незбурений, що відбуваєть- 
ся по орбіті коловій, 9. 

РУХ МІСЯЦЯ ВИДНИЙ (видимое 
движениє Лунь); арратепі тоуетепі ої те 
Мооп; зіспфаге Мопафемеяипя 5): рух Мі- 
сяця по геоцентричній орбіті, пов'язаний 
з інтервалом часу - місяцем. Залежно від 
способу визначення розрізняють такі міся- 
ці: зоряний або сидеричний - проміжок 
часу, що дорівнює одному повному оберту 
Місяця навколо Землі відносно фіксова- 
ного напряму на одну Й ту ж зорю: І зор. 
місяць з 27,3216614 сер. соняч. діб. Тро- 
пічний -- проміжок часу між двома послі- 
довними проходженнями центра Місяця 
черезточку весняного рівнодення: 1 троп. 
місяць з 27,3215821 сер. соняч. доби. Ано- 
малістичний -- проміжок часу між двома 
послідовними проходженнями центра МІі- 
сяця через перигей його орбіти: 1 аном. 
місяць з 27,5545509 сер. соняч. діб. Сино- 
дичний - проміжок часу між двома по- 
слідовними однойменними фазами Міся- 
ця: 1 синод. місяць 7 29,5305887 сер. соняч. 
діб. Драконічний - проміжок часу між дво- 
ма послідовними проходженнями центра 
Місяця через висхідний вузол його орбіти 
на екліптиці: 1 др. місяць - 27,2122204 сер. 
соняч. діб. 18. 

РУХ НЕБЕСНИХ ТІЛ ЗБУРЕНИЙ (воз- 
мущенноге движение небесньх тел; рег- 
шгРеай тоїоп ої сеіезтіа! Роаїез; Зібгипо5- 
реутезипе Р дег Ніттеїзкдтрег т рі): уточ- 
нена, порівняно зрухом небесних тіл 
незбуреним, модель, в якій, крім основ- 
ної сили - ньютонівської взаємодії притя- 
гуючого (напр., планета) та притягувано- 
го (супутник) НТ, - береться до уваги дія 
ще хоча б однієї додаткової сили. У випад- 
ку ШНТ Землі додаткові сили зумовлені 
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відхиленням будови планети від кулі з 
рівномірним розподілом внутрішніх мас, 
притяганням НТ масою земної атмосфери, 
Місяцем, Сонцем, опором рухові НТ вер- 
хніх шарів атмосфери, тиском сонячних 
променів на його поверхню тощо. Ці сили 
зумовлюють у русі НТ неперервно або 
періодично діючі прискорення, значно мен- 
ші, ніж викликане основною, ньютонівсь- 
кою силою. Вони не змінюють якісну кар- 
тину руху, лише вносять у нього збурення 
- відхиляють траєкторію НТ від його 
обчисленої незбуреної орбіти. Їх наз. збу- 
рювальними силами, а зумовлені ними 
прискорення - збурювальними приско- 
реннями. Рівняння Р. н. т. з. записують по- 
різному. Напр., через збурювальне при- 
скорення в інерціальній системі координат 
Охуг система диференціяльних рівнянь 
збуреного руху має такий вигляд: 
ах а? зиху/п зу 

де) - 1,2,3, и-параметр планети гра- 
вітаційний; г-радіус-вектор геоце- 
нтричний НТ; у - відповідна складова 
суми збурювальних прискорень. Системи 
рівнянь збуреного руху розв'язуються на- 
ближеними методами аналітичного та 
чисельного інтегрування. Визначена з їх 
урахуванням траєкторія руху НТ - збуре- 
на траєкторія - є просторовою кривою, яку 
можна апроксимувати кривою другого 
порядку, тобто незбуреною орбітою, з не- 
перервно повільно змінними елемента- 
ми орбіти - збуреними елементами. В 
одному з основних аналітичних методів 
теорії Р. н. т. 3. - у методі оскулюючої ор- 
біти (миттєвої незбуреної орбіти, що має 
одну спільну точку зі збуреною) заміню- 
ються невідомі і в рівняннях руху замість 
швидких змінних -- координат х; та похід- 
них АХ; / а - фігурують повільні - елемен- 
ти орбіти. Визначивши інтегруванням 
системи шести диференціаяльних рівнянь 
руху збурені елементи на певний момент 
часу (, можна за відомими формулами 
незбуреного руху обчислити (тільки на мо- 
мент |) координати, швидкість, прискорен- 
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ня НТ. Для обчислення цих же величин на 
будь-який інший момент і, треба спершу 
знайти нові значення елементів орбіти на 
із. Що більшу кількість збурювальних сил 
вдасться включити до розв'язку, то ближ- 
чою до реальної буде отримана модель 
збуреного руху. 9. 

РУХ НЕБЕСНИХ ТІЛ НЕЗБУРЕНИЙ 
(невозмущенное движениєе небесньх тел; 
ипренигрей тоїоп ої сеїезіїа! Бодйіе5; 
(пзібгипо5реугевипя Гаєг НіттеїзКбгрег т 
рі): рух одного НТ відносно іншого (пла- 
нети навколо Сонця, супутника навколо 
планети тощо), що має зазвичай значно бі- 
льшу масу, під дією лише однієї сили - їх 
взаємного притягання, яка описується за- 
коном всесвітнього тяжіння. При цьому 
обидва Тіла розглядаються як точки ма- 
теріальні, або як кулі з рівномірним роз- 
поділом мас за густиною (куля і матеріа- 
льна точка з однаковими масами мають од- 
наковий гравітаційний потенціял). Теорія 
обчислення незбуреного руху наз. у небе- 
сній механіці також задачею двох тіл. 
В астродинаміці та геодезії косміч- 
ній найчастіше розглядається обмежена, 
або відносна, задача двох тіл - це незбуре- 
ний рух ШІНТ відносно планети як неру- 
хомого центра притягання. При цьому пла- 
нета (притягуюче небесне тіло) має значно 
більшу масу, ніж ШНТ (притягуване тіло), 
тому масою ШНТ здебільшого можна зне- 
хтувати. У такій найпростішій моделі рух 
ШНТ відбувається строго за законами Ке- 
плера, тому його ще наз. кеплерівським, 
або кеплеровим. Система диференціальних 
рівнянь кеплерівського руху 
ах (ав ах, де/ є 1,2,3, й - па- 
раметр планети гравітаційний, г - 
радіус-вектор геоцентричний ШНТ, 
має, на відміну від руху НТ збуреного, скі- 
нченний розв'язок і дає систему формул 
для обчислення координат х; та швидкості 
ШНТ в інерціальній системі Охух на певні 
моменти часу /. Траєкторія кеплерівського 
руху наз. незбуреною, або кеплерівською 
орбітою. Вона має форму кривої другого 
порядку, в одному з фокусів якої міститься 
центр притягання. Розташування орбіти в 
19 745-1 
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просторі, її форму і розміри визначають 
елементи орбіти - шість незалежних 
один від одного та від часу параметрів. 9. 

РУХ ПАРАБОЛІЧНИЙ (параболическое 
движенне; рагабоїіс тотіоп; РагаРреіБеуге- 
яипе б: рух НТ (комети, космічного апара- 
та) відносно центрального притягуючого 
тіла (планети), який відбувається по орбі- 
ті параболічній. Під час Р. п. геоцентрич- 
ний радіус-вектор орбітального тіла непе- 
рервно змінюється і може необмежено зро- 
стати. Р. п. використовується в астродина- 
міці та в космічній геодезії як перше на- 
ближення при розгляді реального руху де- 
яких космічних апаратів. (Див. Швид- 
кість параболічна). 9. 

РУХ ПОЛЮСА ЗЕМЛІ (движение полю- 
са Земли; Еапій 5 роіаг топоп; Вемуевипе Ї 
дег Роіемде р: зміщення (вікові та періоди- 
чні) наземній поверхні точки перетину осі 
обертання Землі з її поверхнею. Віковий 
Р. п. 3. це систематичне зміщення полюса 
обертання в певному напрямі на земній по- 
верхні. Положення полюса визначають зі 
спеціальних спостережень. Періодичний 
Р. п. 3. є наслідком незбіжності осі інерції 
Землі з віссю її обертання та процесів пе- 
реміщення атмосферних мас. Період тако- 
го руху 305 діб (ейлерів період) уперше те- 
оретично визначив Ейлер (1707-93). Він 
трактував Землю як абсолютно тверде ті- 
ло та вивів рівняння руху для такого тіла. 
Пізніше ці висновки Ейлера перевірив Ча- 
ндлер (1846-1913) на основі аналізу аст- 
рономічних спостережень і з'ясував, що 
період коливань становить близько 14 мі- 
сяців (чандлерівський період). Збільшен- 
ня теоретично встановленого періоду поясю- 
ється відхиленням реальної Землі від аб- 
солютно твердого тіла. Відомі й коротші 
періоди Р. п. 3. (годинні, добові, сезонні то- 
що). Величина періодичних складових 
Р. п. З. не виходить за межі квадрата зі сто- 
роною 25-30 м. Оскільки полюс інерції не 
збігається з полюсом обертання, то, певна 
річ, це позначається і на координатах то- 
чок земної поверхні, що визначаються за 
спостереженнями штучних чи природних 
НТ. Враховується Р. п. 3. через парамет- 
ри орієнтації Землі. 18. 


Рух середній 


РУХ СЕРЕДНІЙ (среднее движение; 
ауегаве тоуетепі; тіШеге Веугевипе Б: ку- 
това середня швидкість п руху небесного 
тіла з масою т по орбіті навколо притягу- 
ючого його тіла з масою М (напр., планети 
навколо Сонця, чи супутника навколо своєї 
планети тощо). У русі небесних тіл 
незбуреному | пел/Т?, а також 
па(Ї .муй (а)? де Т - період обертання 
тіла т, а - велика піввісь його орбіти, / - 
універсальна гравітаційна стала. Залежно 
від розмірності періоду ТР. с. може наз. до- 
бовим, годинним тощо. Величину м часто 
використовують замість а в елементах 
орбіти. 9. 

РУХ СОНЦЯ СЕРЕД ЗІР ВИДНИЙ 
(видимое движение Солнца среди звезд; 
аррагепі тоуетенпі о/ те 5ип атопе 51аг5; 
зіспбате 5ойпепбеугрвипе Ї гулізспеп дег 
Угете т рі): поділяють залежно від спосо- 
бу визначення на такі три основні річні пе- 
ріоди. Проміжок часу, впродовж якого Сон- 
це здійснює повний оберт навколо Землі 
відносно напряму на одну і ту ж зорю, наз. 
сидеричним або зоряним роком 1 зор. рік 
2:365,25636042 сер. соняч. діб; проміжок 
часу між двома послідовними проходжен- 
нями центра Сонця через істинну точку 
весняного рівнодення наз. тропічним ро- 
ком: 1 троп. рік - 365,24219879 сер. соняч. 
діб; проміжок часу між двома послідов- 
ними проходженнями центра Сонця через 
перигей його видної геоцентричної орбіти 
наз. аномалістичним роком: 1 аном. рік в 
365,25964134 сер. соняч. діб; проміжок ча- 
су між двома послідовними проходження- 
ми центра Сонця через висхідний вузол 
орбіти Місяця на екліптиці, наз. драконіч- 
ним роком: 1 драк. рік з 346,620031 сер. 
соняч. діб. 18. 

РУХИ ЗЕМНОЇ КОРИ СУЧАСНІ (сов- 
ременнье движения земной корь; тодегт 
тоуетепіз ор еагтті з стизі; акіиеіе зевепугіг- 
піве Веулевипа Гает Екагіпае Д: деформації 
на поверхні і в її надрах під дією внутрі- 
шніх та зовнішніх відносно літосфери чин- 
ників, Під Р. з. к. с. слід розуміти поліге- 
нетичні, багатокомпонентні переміщення 
земної поверхні, речовини надр і зміни фо- 
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рми Землі. Розглядаються вертикальні та 
горизонтальні рухи земної кори і дефор- 
мації океанічної та континентальної пове- 
рхні геоїда з плином часу. Для вивчення 
коливальних рухів використовують різно- 
манітні методи: геодезичний, геоморфоло- 
гічний, геологічний та історичний. Геоде- 
зичні вимірювання дають змогу вивчати ті 
коливальні рухи, які відбуваються зараз. 
Спостереження за вертикальними Р. 3. к. с. 
виконують методом повторного геометри- 
чного нівелювання. Геоморфологічний ме- 
тод полягає у вивченні форм сучасного ре- 
льєфу для відновлення історії тих верти- 
кальних рухів земної кори, які брали участь 
у його утворенні. Геологічні методи вклю- 
чають дослідження осадових товщ, у скла- 
ді й потужності яких відбилися опускання 
і підняття кори, які відбувались під час їх 
утворення. Історичний -- грунтується на ви- 
користанні історичних пам'яток або сві- 
доцтв, що вказують на те, що раніше, але 
впродовж історичного часу, висота тієї чи 
іншої ділянки н. р. м. відрізнялась від су- 
часної. 6. 

РЯД РОЗПОДІЛУ (ряд распределения; 
гоуу 0/ аїзігіфийоп; Веїпе / дек Угніейипе )): 
таблиця, в якій подані окремі значення ве- 
личини випадкової і відповідні цим 
значенням імовірності. 





Такий ряд може характеризувати тільки пе- 
рервні випадкові величини. Щоб ряд роз- 
поділу характеризував неперервні випад- 
кові величини, потрібно в таблиці окремі 
значення замінити відповідними інтерва- 
лами, а окремі ймовірності - ймовірно- 
стями потрапляння в інтервал. Аналогом 
ряду розподілу єряд розподілу статис- 
тичний, який можна зобразити у вигляді 
таблиці, де наведені інтервали / і частоти 
Р потрапляння випадкової величи- 
ни в інтервал. 


ре ТАС Їя 


п-і 
п ж 
Очевидно, що У Р. - 1.20. 
іс! 






Сажа 


САЖА (сажа; сагроп Ріаск; Кир т): амо- 
рфний вуглець у вигляді дуже дрібного по- 
рошку; основний фарбовий пігмент для 
чорних фарб друкарських. Для виго- 
товлення всіх сортів чорних картографіч- 
них друкарських фарб здебільшого вико- 
ристовують окиснену газову канальну С. 
Її отримують на сажових заводах із при- 
родного нафтового газу, який, згоряючи в 
пальниках кіптявим полум'ям, утворює С., 
що осідає на поверхні швелерів (каналів), 
розташованих на пальниках. Середній діа- 
метр первинної частинки такої С. 0,03- 
0,04 мкм. С. додатково окиснюють (киснем 
повітря) при 400 "С. 5. 

САТУРН (Сатурн; Заїимп; Зашшт ту): шо- 
ста планета Сонячної системи; розташова- 
на від Сонця на віддалі, майже вдвічі біль- 
шій, ніж Юпітер, і обертається навколо 
Сонця за 29,5 року. Період обертання еква- 
тора С. навколо осі дорівнює 1014" , Фі- 
гура С. - дуже сплюснутий еліпсоїд обер- 
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тання. Екваторіальний радіус дорівнює 
60268-4 км, полярний - 54364-10 км. 
Стала гравітаційна планетоцент- 
рична С. становить 37931187--100 км//с?, 
а системи С. з його кільцями - 37940554 
100 км'/с". Із параметрів гравітаційного по- 
ля одержано також значення двох зональ- 
них коефіцієнтів ./, - (16480--10):1079 і 
т -(936-40):1079 відносно радіуса 
60000 км. Кільце С., яке можна спостері- 
гати в телескоп, відкрив Галілей (1610). Во- 
но складається з трьох концентричних кі- 
лець, які, як і екватор планети, нахилені до 
площини орбіти під кутом 26245". Усі три 
кільця - зовнішнє, середнє, внутрішнє - не 
є суцільними тілами, а мають дуже склад- 
ну будову. Навколо С. обертаються 18 при- 
родних супутників, характеристики яких 
подані в табл. 1; 18. 

СВІТЛОВИЙ ПОТІК (световой поток; 
Шштіпоц5 их; Гісіі5ігот т): середня по- 
тужність випромінювання джерела світла 


Характеристики супутників Сатурна 


Період обер- : 
рова Сер. віддаль 

тання навко- 

ло планети, 
земн. діб 


від планети, 
тис. км 


Супутник 


Ексцентри- | Маса (маса 


Радіус, км 


| Тесс | 18878 | 29466 | 0 | р 13п07 | 530 | 102 | 
| Рея | | 45175 | 52704 | 000100 | 44109 | | 765 | | 97 | 
| Янус | 06945 | 151472 | 0007 Р | похіоохво| | 14 | 
| Елімстей | 0,6942 | 151422 | 0009 | | 70хбохзо | | 15 | 
| Гелена | 27369 | 37740 | 0007 | | | | 18хібхі5 | | 18 || 
| Телесто | 18878 | 29466 | | | | | | | 17хі4хіз | 185 | 
| Каліпсо | 18878 | 29466 | | | | | | | | 17хихи | 187 | 
| Атлас | 06019 | 137670 | 0 | | 20хі0 | 18 | 
Прометей | 06130 | 139353 | 004 | | | 70х50х40 | | 16 || 
| Пандора | | | | 1470 | | | | | 55х45х35 | (| 16 (| 
В А НБН ПЕ С ВАВ ЗРО ББОАИРЕСВАСХ КЕ 


Тут К означає, що супутник має зворотний до планети рух. 
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в деякому тілесному куті Д(0, яку оціню- 
ють за його дією на селективний приймач 
світла, напр., око. Світловий потік Ф дорі- 
внює добуткові сили світла / на тілесний 
кут: Фе ІДа. Одиницею С. п. в СІє лю- 
мен (лм). Один люмен - С. п., що випро- 
мінює точкове джерело в тілесному куті, 
який дорівнює одному стерадіанові (ср) 
при силі світла одна кандела (кд). Випро- 
мінювання лазерів частіше характеризуєть- 
ся потужністю Й випромінювання у ватах. 
Перехід від одних одиниць до інших здій- 
снюють за формулою: Ма, - 650 К,Ф,,, де 
К., - спектральна чутливість ока до ви- 
промінювання з довжиною хвилі 4. Для 
А - 555 нм коефіцієнт К; -1 і 1 Вте 
- 650 лм або 1 лм 2 0,016 Вт. 13. 

СВІТЛОВІДДАЛЕМІР ДИФЕРЕНЦІЙ- 
НИЙ (дифференциальньй светодально- 
мер; айїегептатіпя Шо гапре-/їпаєг,; еіекі- 
гооріїзспег Рідегепсіаїстуегпипозтеззег 
т): віддалемір, який працює на одній ви- 
мірювальній частоті і тому дає змогу виз- 
начати лише зміни довжини лінії або уточ- 
нювати відому довжину. Прикладом С. д. 
є світловіддалеміри ДВСД 1200, створені 
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Лабораторією геодезичних вимірів Єре- 
ванського політехнічного ін-ту. Джерелом 
світла у ньому є газовий лазер, а фазомет- 
ром - поздовжня компенсаційна комір- 
ка Поккельса. У комірці єлише один крис- 
тал, крізь який проходять прямі та відбиті 
промені. Мінімальну інтенсивність світла 
після проходження аналізатора компенса- 
ційної комірки реєструють електронно- 
променевою трубкою. Мінімум встанов- 
люють, пересуваючи об'ємний резонатор, 
у якому розміщено кристал комірки. Від- 
далемір працює на вимірювальній частоті 
1200 МГц, Його далекосяжність 0,5-250 м. 
Точність вимірювання лінії однією серією 
(10 прийомів) більше 0,25 мм Ч І мм/км. 
Маса комплекту без відбивача 30 кг, по- 
тужність живлення 70 Вт. С. д. єтакож те- 
раметр. 13. 

СВІТЛОВІДДАЛЕМІРИ (светодально- 
мерьх; я гапзе-/їпдаегі; еіекігооріїзспе 
Епетпипозтеззег т рі): віддалеміри 
електронні, в яких несучими хвилями є 
електромагнетні хвилі оптичного діапазо- 
ну. Незалежно від того, які функціональні 
схеми використані в С., їх поділяють на гео- 
дезичні, топографічні та прецизійні. Осно- 


Табл. 1. Характеристики різних класів світловіддалемірів 






мм 





5-10 





Сблиовідлатемі й Коефіцієнт Далекосяжність, км 
Р ау мм, 
ба амм)| Ь | 


2-5 







мінімальна | максимальна 






Табл. 2. Геодезичні світловіддалеміри 







Основні характеристики 


Частоти модуляції, кГц 


Геоди- 
метр 8 


о015-60|0015-60| 03330 
| Сер.кв,похибка,мм | || |541:10795|5--1:10795 | 4--1-10795 | 5--2-10795 












-20 


Геоди- 








30044,00 
31468,500 
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Табл. 3. Топографічні світловіддалеміри 








; Меко- 


СП2 
бло 
У Потужніотьнименаят | порою 1 

5 4,5 


Маса прийомопередавача, кг р 45 Р 45. | 






Ма 100 
2-3000 


14980 







5 





Табл. 4. Прецизійні світловіддалеміри 







Основні характеристики 






Далекосяжність, м 






Сер. кв. помилка, мм 





Частоти модуляції, кГц 





Потужність живлення, Вт 
Маса прийомопередавача, кг 


вою цього поділу є далекосяжність і точ- 
ність С. Похибку середню квадрати- 
чну вимірювання ліній подають лінійною 
функцією від довжини 5: Меачі: 10795. 
Тут аї-- коефіцієнти, Їх значення в кожній 
групі С. та далекосяжність подані в табл. 1. 
Основні характеристики найвідоміших 
геодезичних С. подано в табл. 2, топогра- 
фічних - табл. 3, прецизійних -- табл. 4. 13. 
СВІТЛОВІДДАЛЕМІРИ ДВОХВИЛЬО- 
ВІ (двухволновьге светодальномерьі; їуго- 
угаме Йой гапре-Іїпаег; еіекігооріївсне Дмгеі- 
уеНеепуетипазтеззег т рі): високоточні 
віддалеміри фазові, які працюють на 
несучих хвилях, що мають дві частоти, тоб- 
то несучими є промені двох кольорів. Це 
потрібно для реалізації дисперсійного 
методу визначення середнього інтеграль- 
ного значення показника заломлення 
повітря вздовж променя між приймопе- 
редавачем і відбивачем віддалеміра. 
С. д. вимірюють не лише різницю фаз для 
визначення довжини лінії, але також її змі- 


Меком СП2 
знов 
499510,400 
549461,400 


504505,500 
500009,900 

























74927,500 
14985,500 
149,855 










749250 


14985 чено 


ну, спричинену зміною кольору несучого 
променя. За нею обчислюють різницю 
оптичних шляхів променів обох кольорів, 
яка виникла під час проходження ними 
вимірюваної лінії. Це дає змогу визначити 
сер. інтегральний показник заломлення по- 
вітря і відповідно швидкість. За сер. інтег- 
ральним значенням швидкості та виміря- 
ною різницею фаз можна одержати висо- 
коточне значення довжини лінії. С. д. також 
наз. світловіддалемірами-рефрактометра- 
ми, У Національній фізичній лабораторії 
Англії розроблено С. д. Георан І, яким мож- 
на вимірювати віддалі до 30 км з точністю 
11079, У ньому несучими променями є ви- 
промінювання двох ліній аргонового лазе- 
ра: голубої (2 е 0,458 мкм) і зеленої 
(А. є 0514 мкм). На двох променях різниця 
фаз реєструється однією компенсацій- 
ною коміркою Поккельса з двома кри- 
сталами ДКР. Обидва промені з лазера 
проходять крізь перший кристал комірки, 
в якому модулюються за формою еліпса 
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поляризації. Після цього промені спект- 
роподільним дзеркалом розділяються в 


просторі й промінь кожного кольору про- 


ходить крізь ,власну" оптичну лінію за- 
тримки. Передавальна оптична система 
надсилає обидва промені на відбивач, а 
приймальна система перехоплює відбиті 
промені й спрямовує їх для демодуляції на 
другий кристал комірки. Після цього вони 
разом проходять аналізатор комірки ізно- 
ву розділяються в просторі другим спект- 
роподільним дзеркалом. Промінь кожного 
кольору потрапляє на ,власний" фото- 
електронний помножувач. Під дією анод- 
них струмів автоматично змінюється дов- 
жина оптичної лінії затримки для променів 
відповідного кольору доти, доки анодний 
струм стане мінімальним. Це здійснюється 
методом мерехтіння. В результаті ви- 
мірювань фіксують довжини оптичних 
ліній затримок для кожного кольору 3 точ- 
ністю до 0,01 мм. Вимірювання проводять 
на п'яти вимірювальних частотах, таких 
самих, як у мекометрах, тобто близько 
500 МГц. На початку 80-х років ХХ ст. роз- 
роблено Георан П -- модифікацію Георана І. 
У ньому джерелом світла є аргоно-крип- 
тоновий лазер, що створює випромінюван- 
ня з довжиною хвиль 0,488 і 0,647 мкм. У 
ньому також краща і простіша оптична 
система, зменшена до 25 Вт потужність 
живлення. Маса приймопередавача 25 кг. 
Радіус дії збільшено до 50 км. Служба вив- 
чення впливу навколишнього середовища 





534 Го 


(Е55А) США розробила. д., який нині ви- 
готовляє фірма Терратехнолоджи, -- Терра- 
метр ІДМ2. 

У ньому є два лазери: гелій-неоновий (чер- 
воне випромінювання, А - 0,6328 мкм) і 
гелій-кадмієвий (голубе випромінювання, 
А. - 04417 мкм). Задопомогою призми Во- 
ластона випромінювання обох лазерів су- 
міщають у просторі, після чого вони для 
модуляції форми еліпса поляризації про- 
ходять крізь кристал КДР компенсаційної 
комірки Поккельса, В ній для модуляції і для 
демодуляції використано один кристал. 13. 
СВІТЛОВІДДАЛЕМІРИ ПРЕЦИЗІЙНІ 
(прецизионнье светодальномерь; ргесізі- 
оп Пяні капяе-Діпдаетя; еіекігооріївспе Епі- 
Іетипорзтеззег трі ябспзіег Сепаціякей б: 
див, Світловіддалеміри. 13. 
СВІТЛОВІДДАЛЕМІРИ ТОПОГРАФІ- 
ЧНІ (топографические светодальномерьі; 
тороягаріісаї Пяні гапре-Дпаєтя; горовта- 
рііізспе еЇекітооріїзспе Епі/егтпипезтез- 
5ег трі): див. Світловіддалеміри. 13. 
СВІТЛОДІОД (светодиод; ІПоПі-етінтпя 
аїоде; Імтіпізгепгаїодє )): див. Лазер. 13. 
СВІТЛОРОЗПОДІЛ (светораспределе- 
ние; ЙоП 5сапегіпе; Гістуегіейипея б): по- 
тік випромінювання, який, пройшовши крізь 
оптичну систему, послаблюється, однак спад 
освітленості від центра до краю зображен- 
ня відбувається за законом Е с Ео со8" а), 
де Е, - освітленість у центрі зображення, 
о - кут між головною оптичною віссю і 
променем. М. М. Русінов розробив широ- 
кокутні об'єктиви, в яких С. змінюється за 


законом со8- а) ,що значно поліпшує якість 
знімків. 8. 

СВІТЛОСИЛА (светосила; Шитіпаїоп, 
оріїса! ерїїсієпсу; ІГісіизійкке 7): відношен- 
ня освітленості зображення, яку дає об'єк- 
тив, до яскравості зображуваного об'єкта. 
С. записується як 


Е Т 
Кот оіє/1У, 


де Т, - коефіцієнт прозорості об'єктива; а, 
- діаметр вхідного отвору; / -фокусна від- 


Світлосила... 
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даль об'єктива. Величину (а5//)? - п? 
наз. геометричною С., Ту/п; - фізичною 


С. Величину То /по наз. ефективним від- 


носним отвором об'єктива, її зазвичай під- 
писують на оправі об'єктива. 3. 
СВІТЛОСИЛА ОПТИЧНОЇ СИСТЕ- 
МИ (светосила оптической системь; 
аретиге гаїіо оГоріїсаї! зузіет; Гістпзійнке Ї 
4е5 оріїзспеп 5узіеті5 ту): 

геометрична - квадрат відносного отвору 
(Д/))?, де Б - діаметр вхідного отвору 
оптичної системи, /-- фокусна віддаль; фі- 
зична - добуток геометричної світлосили 
і коефіцієнта пропускання оптичної сис- 
теми т, так що вона дорівнює Т (ДІР?. 8. 
СВІТЛОФІЛЬТР (светофильтр; ЙяНі 
ШПек; ГістійШег т, п): оптичний пристрій, 
який здійснює загальне або спектральне 
поглинання світлового випромінювання. За 
допомогою С. можна збільшити контраст 
оптичного зображення, зменшити хрома- 
тичну аберацію об'єктива та кольорове 
співвідношення зображень об'єктів. С. ха- 
рактеризується ефективним коефіцієнтом 
пропускання і кратністю. Ефективний кое- 
фіцієнт пропускання - відношення світ- 
лового потоку, який пройшов крізь С., до 
всього потоку, який на нього падає. Крат- 
ністю С. наз. величину, яка показує, у скі- 
льки разів зменшується чутливість аегрофо- 
топлівки в результаті використання С. по- 
рівняно з її чутливістю без них. С. класи- 
фікують за призначенням, матеріалом ви- 
готовлення та характером поглинання. 

За призначенням С. поділяють на знімаль- 
ні, корекційні, які застосовують для кольо- 
рового друкування, та лабораторні - для 
ліхтарів і приладів. 

За матеріалом виготовлення С. поділяють 
на абсорбційні, найчастіше скляні або же- 
латипові, які мають світлопоглинальну ре- 
човину, та інтерференційні, якими є діслект- 
ричні плівки, отримані напилюванням у ва- 
куумі. Інтерференційні С. дають змогу ви- 
діляти дуже вузькі спектральні інтервали. 
За характером поглинання розрізняють С. 
монохроматичні, компенсаційні, контра- 


стувальні, кольорокомпенсаційні та нейт- 
рально-сірі. Монохроматичні С. дають 
змогу виділяти зі спектра дуже вузьку 30- 
ну, зазвичай це інтерференційні С. Компен- 
саційні С. не дають повного поглинання в 
жодній зоні спектра. Вони поглинають 
швидше синє та ультрафіолетове випромі- 
нення. Їх застосовують для послаблення 
впливу повітряного серпанку. Контрасту- 
вальні С. мають різкішу межу поглинання 
короткохвильової радіації, ніж компенса- 
ційні. Їх застосовують для зменшення 
впливу повітряного серпанку, в деяких ви- 
падках, як відтінкові. Кольорокомпенсацій- 
ні С. поділяють на адитивні та субтракти- 
вні. Адитивні мають широку зону пропус- 
кання, їх використовують у кольоровій фо- 
тографії. Субтрактивні С. виділяють жов- 
те, пурпурове і голубе випромінення. Їх за- 
стосовують у кольоровій фотографії, а та- 
кож для фотографування у синій та ультра- 
фіолетовій зонах спектра. Нейтрально-сірі 
С. рівномірно послаблюють інтенсивність 
світла, не змінюючи Його спектральний 
склад. Поляризаційні С. - особлива група 
нейтральних С., призначених для усуван- 
ня рефлексів, полиску, спричинених відби- 
ванням світла від гладких поверхонь (во- 
ди, скла). 3. 

СВІТЛОЧУТЛИВІСТЬ ФОТОГРАФІЧ- 
НОГО ШАРУ (светочувствительность 
фотографического слоя; рпоіго5епзйіуйу о 
рПпоіозкарніс Іауег; Гісніетріїпаїісткей Гавк 
РійоіозсНісНі )): величина, обернено про- 
порційна експозиції, яка зумовлює за пев- 
них умов проявлення задану оптичну щіль- 
ність. Щільність і коефіцієнт К. задають 
по-різному. У системі ДЕСТУ загальну 
С. ф. ш. визначають за формулами 


5 з Ку/Нд 
а) для асрофотоплівок 1 фотоплівок зага- 
льного призначення 


ово 10/ Нреруюово - 


Як заданий фотографічний ефект, який наз. 
критерієм світла, беруть оптичну щіль- 
ність, що перевищує щільність вуалі Д, на 
0,85, Д з До 0,85; 


Світовий океан 


б) для позитивних фотоплівок 
Зо2 у Н реруно2 


Критерієм С. ф. ш. є щільність, яка пере- 
вищує щільність вуалі на 0,2. У системі І50 
світлочутливість (див. Сенситометрич- 
ні системи) визначають за формулою 


5 зо 7 20/Нр-ручоз - У системі ДІМ світ- 


лочутливість записується як 
Зрім З Щ018Й/Н роруноїі) - 3. 


СВІТОВИЙ ОКЕАН (мировой океан; Не 
умогід осеап; Уепогеан ту: суцільна водна 
оболонка Землі, яка оточує всі материки та 
острови. Води С. о. покривають дві трети- 
ни поверхні земної кулі та впливають на 
формування погоди й клімату. У С.о. 30- 
середжені корисні копалини. б. 
СЕЙСМОГРАФ ГОЛІЦИНА ВЕРТИ- 
КАЛЬНИЙ (вертикальньй сейсмограф 
Голицина; Соїійзіп 5 уеніїса! 5еізтовтарі; 
зепкгесітег 5еізторгарії т уоп Соїйсупу: 
чутлива система для вимірювання сили ва- 
ги. На тонкій горизонтальній нитці / при- 
кріплений і горизонтально розташований 
важіль 5 із тягарцем 4 на кінці, що є маят- 
ником і утримується в горизонтальному 
положенні силою натягу пружини 2. Зі змі- 
ною сили ваги маятник із тягарцем відхи- 
ляється від горизонтального положення. 
Положення маятника фіксує шкала 3. За 
принципом С. Г. в. сконструйовані гра- 
віметри типу ГАК, ,Уорден" (США) і 
»Шарп" (Канада). 6. 





СЕЙСМОРОЗВІДКА (сейсморазведка; 
зеізтозтарНну; 5еізтоетгкипаинпя 5): геофі- 
зичний метод розвідувальних робіт, який 
грунтується на реєстрації та розшифру- 
ванні пружних коливань гірських порід від 
вибуху або удару. 6. 
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СЕЙСМОСТАНЦІЯ (сейсмостанция; 
5еізтоягарнісаї! зіаїоп; 5еїзтозтайоп Ї: 
станція, де розташований комплекс сейсмі- 
чної апаратури та допоміжного обладнан- 
ня, який реєструє та аналізує сейсмічні да- 
ні. 6. 

СЕЙСМОТЕКТОНІКА (сейсмотекто- 
ника; 5еізтогесіопіс; 5еізтоїектопік 5): га- 
лузь науки, що вивчає сейсмічні прояви су- 
часних геотектонічних процесів. Характе- 
ристики сейсмічності використовуються 
для вивчення геотектонічного режиму, ви- 
значення зон диференційованих тектоніч- 
них рухів, їх домінуючих напрямів. На 
основі динамічних характеристик вогнищ 
землетрусів визначають глибину Їх за- 
лягання, величину і напрям сил, які діють, 
та глибину закладення розломів. Визначен- 
ня зв'язків сейсмічної активності з особ- 
ливостями тектонічної будови дає вихідні 
дані для прогнозу місця, сили і частоти 
прояву землетрусів. 4. 

СЕКСТАНТ (секстант; зехіапі; бехіані 
т): кутомірний прилад для визначення ку- 
тових висот небесних світил, а також го- 
ризонтальних і вертикальних кутів між бе- 
реговими орієнтирами в астронавігаційних 
спостереженнях. Це 1/6 частина круга, по- 
ділена на градуси (ціна поділки 107), і обла- 
днана двома дзеркалами, ноніусом та не- 
великою трубою. В С. візування на пред- 
мети, між якими вимірюють кути, викону- 
ють синхронно, зміною кута між дзерка- 
лами, коли обидва зображення суміщають- 
ся в полі зору труби. Напр., одержують 30- 
браження світила (зорі, Сонця) у трубі, ко- 
ли вона наведена на видний горизонт води 
в морі, й за шкалою круга визначають ши- 
роту місця спостереження. Аналогічно ви- 
мірюють кути між візирними цілями в го- 
ризонтальній площині. Прилад використо- 
вують для визначення положення судна під 
час гідрографічних та гідрометричних ро- 
біт. Похибка вимірювання кута Ї. 1; 6. 
СЕЛЕНОЇД (селеноцо, зеїепоїа; беЇепоїа пу: 
одназ умовних рівневих поверхонь потен- 
ціялу сили ваги, досить близька до фізич- 
ної поверхні Місяця. Для Землі одну з рів- 


Сельсин 
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невих поверхонь, яка збігається з середнім 
рівнем незбуджених морів і океанів, наз. 
геоїдом. Відсутність води на Місяці зму- 
шує використовувати інші методи, щоб за- 
фіксувати С. За С. можна прийняти екві- 
потенціяльну поверхню, яка проходить че- 
рез одну з точок на Місяці, де безпосеред- 
ньо виміряно силу ваги. Фігура С. склад- 
на. Відхилення (висоти) С. від сфери ра- 
діуса 1738 км досягають 2500 м. Тому де- 
коли фігуру С. зображають (апроксиму- 
ють) іншими математичними поверхнями; 
сфероїдом, тривісним еліпсоїдом. За дани- 
ми вивчення гравітаційного поля Місяця 
тривісний еліпсоїд, який апроксимує фі- 
гуру С., має півосі: а» 1737,82 км, 
Ь с 1737,59 км, с - 1737,18 км. Н. 
СЕЛЬСИН (сельсин; зеізуп; 5еїзуп пу: 
електричний пристрій, в якому поле змін- 
ного струму, утворене в роторі, зумовлює 
струм в обмотках статора. Амплітуда цьо- 
го струму залежить від кутів обертання ро- 
тора. Якщо ці кути для роторів давачів та 
приймачів відносно статорів різні, то ви- 
никає обертовий момент, однак ротор при- 
ймача обертається на такий самий кут, як і 
ротор давача. С. використовують у фото- 
грамметричних приладах для передавання 
рухів, напр., від універсального стереопри- 
ладу до координатографа. 8. 
СЕМІОТИКА КАРТОГРАФІЧНА (кар- 
тографическая семиотика; сакіозга- 
рііс(аї) зетіоіїся; капозгарізспе 5етіопік ): 
наука про знаки та їх системи, які викорис- 
товуються для передавання інформації на 
картах. 5. 

СЕНСИБІЛІЗАЦІЯ (сенсибилизация; 
5епзібійзайоп; 5епзібійзіегипя Д: процес 
підвищення світлочутливості фотоматері- 
алів дією на галогеніди срібла променів, 
які поглинаються домішками -- оптични- 
ми сенсибілізаторами. Кристали галогені- 
дів срібла поглинають промені з довжиною 
хвилі до 0,5 мкм. У цій спектральній зоні 
відбувається фотохемічне перетворення. 
Для розширення зони спектральної чутли- 
вості у фотографічну емульсію додають 
спеціальні барвники -- оптичні сенсибілі- 


затори. Поглинаючи променеву енергію, 
вони передають її кристалам галогеніду срі- 
бла. Залежно від оптичної С, розрізняють 
такі основні фотоматеріали: 

1) ортохроматичні - з межею С. до 0,6 мкм 
зі зниженням чутливості в зеленій зоні спе- 
ктра (4, - 0,50-0,52 мкм); 

2) ізоортохроматичні - ця ж межа С. без 
зниження; 

3) панхроматичні з межею чутливості до 
довжини хвиль 4, 2 0,68-0,73 мкм зі зни- 
женням у зоні 4 - 0,52-0,55 мкм; 

4) ізопанхроматичні - те ж саме без зни- 
ження; 

5) ізохроматичні займають проміжне поло- 
ження між ізоорто- і панхроматичними 
матеріалами, вони сенсибілізовані до ви- 
промінювання з довжиною хвиль до 
2 - 0,64 мкм; 

6) Інфрачервоні - чутливі до інфрачерво- 
ної зони спектра. В зоні А - 0,6-0,7 мкм 
емульсія не чутлива. 

Для спеціальних фотознімань виготовля- 
ють ортоінфра»-, панінфра-, ізопанінфра- 
хроматичні емульсії. Вони, крім чутливо- 
сті до інфрачервоної зони, високочутливі 
до зеленої або червоної зони спектра. 3. 
СЕНСИТОГРАМА (сенситограмма,; 51ер 
улдве; 5епзітотегегуїгеїєп т, 5еп5іо- 
жгатт п): зображення на фотоматеріалі по- 
лів різної щільності. Для отримання С. фо- 
томатеріалу надають експозиції, які зміню- 
ються за заданим законом. Експонований 
фотоматеріал обробляють, дотримуючись 
стандартних умов. 3. 

СЕНСИТОМЕТР (сенситометр; 5еп5і- 
їотеїег; 5епзітотеїег п): прилад, за допо- 
могою якого окремим ділянкам експоно- 
ваного фотоматеріалу надають закономір- 
но визначені змінні кількості освітленос- 
ті. Для випробувань чорно-білих фотома- 
теріалів на прозорій підкладці найчастіше 
застосовують С., основні частини якого: 
станина Г; джерело світла 2; закривач 3; на- 
бір світлофільтрів денного світла 4; кор- 
пус 6, 7; ступеневий клин 8; рамка з кольо- 
ровими світлофільтрами 5; касета 9; кре- 
мальєра 10 і ручка пересувного гвинта 1/. 


Сенситометричні системи 


У практиці сенситометрії використовують 
С., призначені для експонування кольоро- 
вих і чорно-білих матеріалів, як на прозо- 
рій підкладці, так і на паперовій основі. За- 
даний спектральний склад випромінюван- 
ня забезпечується застосуванням спеціаль- 
них сенситометричних джерел освітлено- 
сті й потрібного світлофільтра. Модулю- 
вання експозицій здійснюють за допомогою 
ступеневого оптичного клина, основною ха- 
рактеристикою якого є константа, що ха- 
рактеризує відмінність оптичної щільності 
будь-якого поля клина від сусіднього. 3. 
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СЕНСИТОМЕТРИЧНІ СИСТЕМИ 
(сенситометрические системь; 5еп5іо- 
теїгіс зузіет5; 5епзітотеїгізсне бузіете 
т(п) рі): системи, за якими визначають за- 
гальні принципи випробування фотомате- 
ріалів, а також регламентують методику, 
апаратуру, технологію випробувань 1 опра- 
цювання результатів. Міжнародна органі- 
зація стандартизації І5О прийняла проєкт 
єдиної міжнародної С. с. Нормування сен- 
ситометричних випробувань чорно-білих 
та кольорових фотоматеріалів у СРСР рег- 
ламентувалося групою стандартів ГОСТ, 
у Німеччині - РІМ (Децізспе Падицзітіє Мог- 
теп), у США - АЗА (Атегісап Зіапдагаз 
Азбосіайоп). У цих системах і в системі 
ГОСТ принципово відрізняються методи 
визначення світлочутливості фотоматеріа- 
лу. 3. 

СЕНСИТОМЕТРИЧНІ ХАРАКТЕРИС- 
ТИКИ КОЛЬОРОВИХ ФОТОМАТЕРІ- 
АЛІВ (сенситометрические характерис- 
тики цветографических фотоматериа- 
лов; 5еп5ійотеїгіс сПагасіегізіїся о/ соїдик 
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рйогоєтарніс таїегпіаз; зепзйотеїтізспе 
СРагаМетізікеп Ррі дез Кагрепіітя т): ха- 
рактеризують метрологічні властивості ко- 
льорових фотоматеріалів. Особливістю 
сенситометричних випробувань кольоро- 
вих фотоматеріалів є те, що визначаються 
характеристики не лише світлочутливого 
матеріалу загалом, але Й кожного елемен- 
тарного шару. Характеристики, отримані 
для всього матеріалу, наз. загальними (за- 
гальна світлочутливість, загальний коефі- 
цієнт контрастності тощо), а характерис- 
тики кожного елементарного шару - част- 
ковими (часткові світлочутливості і т. ін.). 
За частковими характеристиками визнача- 
ють балансування шарів. Балансування ви- 
значається балансом світлочутливості Б; і 
балансом контрастності Бу: Б з бпах/Зніп » 
Бу З Упах 7" Упі-- ДЛЯ СенситомМетричних дос- 
ліджень застосовують чорно-білий сенси- 
тометр, спектросенситометр або спеціаль- 
ний кольоровий сенситометр та денсито- 
метр. 3. 

СЕНСИТОМЕТРИЧНІ ХАРАКТЕРИС- 
ТИКИ ФОТОПАПЕРУ (сенситометри- 
ческие характеристики фотобумаги; 
зепзіотеїгіс спагасігегізііся о/рійоіоркарніс 
раретз; з5еп5іїотеїгіусне СРагабіенізтікеп Р 
рі 4е5 Ріогораріет5 п): характеризують 
здатність фотопаперу передавати фотогра- 
фічні властивості (яскравість об'єкта, Йо- 
го освітленість). За результатами сенсито- 
метричних випробувань будують характе- 
ристичні криві, аза ними визначають осно- 
вні С. х. ф. До них належать: сер. градієнт, 
корисний інтервал експозиції, світлочутли- 
вість. Під час визначення С. х. ф. викори- 
стовується зона недотримок і перетримок. 
Сер. градієнт відповідає коефіцієнтові 
контрастності 8 зас, т, , а корис- 
ний інтервал експозиції Де - фотографіч- 
ній широті фотоматеріалів на прозорій 
основі. Для визначення є т. А і С вибирають 
так, щоб виконувались умови: Д, г 0,02; 
Де "Дах 7 0,1. Величина Д, ах ЗАЛеЖИТЬ 
від типу поверхні фотопаперу: для особ- 
ливо глянсового паперу Д. ах 7 1,7) Глянсо- 


Сенситометрія.... 


вого - 1,5; напівматового - 1,2; матового - 
1,0. За критерій світлочутливості 5 фото- 
паперу беруть щільність Д, яка відповідає 
т. В, розташованій на середині характери- 
стичної кривої 5 2 100/Нд,, . Світлочутли- 
вість 5 одного й того ж гатунку фотопапе- 
ру не є стала: зі збільшенням контрастно- 
сті воназменшується. Світлочутливість зро- 
стає з тривалістю проявлення. Корисний 
інтервал експозицій /., св Не -Ів Н,зв'ЯЗа- 
ний із сер. градієнтом. Для визначення 
С. х. ф.використовують приставку до сен- 
ситометра або тест-об'єкт. 3. 








Іо і8Н 
СЕНСИТОМЕТРІЯ ФОТОГРАФІЧНА 
(фотографическая сенситометрия; рпо- 
говгарніс 5еп5йотеїку; рпоїовгарпізспе беп- 
зйотеїгіе Б: розділ фотографії, в якому ви- 
вчають методи вимірювання фотографіч- 
них властивостей світлочутливих матері- 
алів. Сенситометричний метод грунтуєть- 
ся на кількісній оцінці залежності між 
експозиціями і оптичними щільностями, 
які отримуються після хеміко-фотографіч- 
ного оброблювання експонованого фото- 
матеріалу. Графічним виразом залежності 
оптичної щільності Д від логарифма експо- 
зиції І; Нєкрива характеристична, за 
якою можна визначити сенситометричні 
величини, потрібні для оптимального 
експонування і проявлення фотоматеріалу. 
Такими величинами є: щільність вуалі, кое- 
фіцієнт контрастності, світлочутливість і 
фотографічна широта. 3. 
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СЕРВІТУТ (сервитут; еазетепі, 5егуі- 
шшае; 5егуйиі п, резспгіпКтез Миїсипругесіі 
п): право обмеженого користування об'єк- 
том власності. 21. 
СЕРДЮКОВ ВІКТОР МИХАЙЛОВИЧ 
(1925), 1946 після демобілізації вступив до 
Московського ін-ту інженерів геодезії, 
аерознімання і картографії, який закінчив 
1950. Окрім цього, закінчив Московський 
ін-т інженерів землеустрою (1953) та Київ- 
ський політехнічний ін-т (1963). Працю- 
вав у Північному підприємстві ,,Аерофо- 
тознімання" (1950-55), Центральному під- 
приємстві , Сільгоспаерознімання" (Мос- 
ква, 1955-58), викладачем Київського то- 
пографічного технікуму. З 1962 аспірант, 
доц., проф. Київського інженерно- 
будівельного ін-ту, пізніше працював у 
Національному ун-ті ім. Т. Шевченка (за- 
в. кафедри геодезії та картографії). Канди- 
датську дисертацію захистив 1962, доктор- 
ську - 1973. Опублікував понад 220 науко- 
вих праць, зокрема, підручники, навч. по- 
сібники. Має авторські свідоцтва та пате- 
нти. Основний науковий напрям - прикла- 
дна фотограмметрія, аерофототопографія, 
застосування методів фотограмметрії у рі- 
зних галузях науки та виробництва. Під- 
готував понад 20 кандидатів наук. 
СЕРЕДНЄ АРИФМЕТИЧНЕ (АРИФ- 
МЕТИЧНА СЕРЕДИНА) (среднее ариф- 
метическое (арифметическая середина); 
агійтетіс ауегаре; агййтетізспез Міпе! пу: 
введене для виконання такої властивості: 
сума спостережень має залишатись незмін- 
на, якщо кожне з них замінити сер. ариф- 
метичним. С. а. обчислюється за форму- 
лою 

ха Ей ; Хь 

п 


зго ЗХІЙ. 
х ес з загальна арифметична середи- 


ї 
на (середнє вагове). Тут х, - результати спо- 
стережень; р - |; п - кількість спостере- 
жень, У теорії помилок С. а. застосовують 
як надійне значення для низки рівноточ- 
них результатів вимірювань деякої величи- 


Хід мензульний 


ни. У геодезії формулу для обчислення С. 
а. подають ще у вигляді: Х - | Х//п, де |х1- 
позначення суми, введене Гавссом. 20. 
СЕРЕДНЄ КВАДРАТИЧНЕ ВІДХИ- 
ЛЕННЯ (среднее квадратическое откло- 
ненце; теап 5диате деуіайоп; тіпеге диай- 
гагізспе Аругеіспипя Д Бтапаатіабугіспипя 
Л: одна з основних числових характерис- 
тик теорії ймовірностей: 


с, зУРФіхі, 
де Д(х|) - дисперсія. Для перервних 
значень С. к. в. обчислюють за формулою 


банні, 
іі 
а для неперервних - 
2 б 2 
с в |(х-т,) /Ода» 


де х; - значення величини випадкової; 
т, - математичне сподівання; р; - 
ймовірність; Д) - щільність розпо- 
ділу. 20. 

СЕРЕДНЯ ГЛИБИНА ВОДОТОКУ 
(средняя глубина водотока; теап дерій ої 
уаїекулау; тіпіете У(а55егПифтіет? Д: визна- 
чається за формулою 1 - М//В, де МИ - пло- 
ща живого перерізу, м.; В-ширина по- 
току на лінії рівня води, м. 4. 
СЕРПАНОК ДРУГОГО РОДУ (дьмка 
второго рода; Паге (єайіе) ОЇ П онаег; 
ФДипуї т Чег гулейеп Агі )): явище розсію- 
вання світлового потоку в атмосфері, зу- 
мовлене аерозолями, Аерозольні частини 
однаково розсіюють усі видні промені, то- 
му С. д. р. наз. сірим. 3. 

СЕРПАНОК ПЕРШОГО РОДУ (дьмка 
первого рода; Пазе (єацге) о/ І опаек; Фип5і 
т дек езтеп Аті ф: явище розсіювання світ- 
лового потоку молекулами газів. Вони роз- 
сіюють найбільше короткохвильову части- 
ну спектра, тому С. п. р. наз.толубим. С. п. р. 
характеризується коефіцієнтом У роз- 
сіювання, що визначається за формулою 


у з В/ТВ. ,де В - яскравість серпанку; Т-- 
коефіцієнт пропускання атмосфери; В. - 
яскравість абсолютно білої матової повер- 
хні. Для послаблення впливу серпанку фо- 
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тографування здійснюють у довгохвильо- 
вій зоні спектра, використовуючи панхро- 
матичні та інфрахроматичні фотоматеріа- 
ли і жовтий, оранжевий та червоний світ- 
лофільтри. 3. 

СЕРПАНТИНА (серпантина; Іасеї; 5ег- 
репійпе Д: з'єднання ділянки траси трьома 
кривими: основною (малого радіуса) і дво- 
ма допоміжними кривими (дещо більшо- 
го радіуса). Допоміжні криві з'єднуються 
з основною за допомогою двох прямих вста- 
вок. С. поділяються на симетричні та не- 
симетричні. С. здебільшого застосовують 
у будівництві автомобільних шляхів у гірсь- 
кій місцевості, 1. 

СИГНАЛ ГЕОДЕЗИЧНИЙ ЗВИЧАЙ- 
НИЙ (простой геодезический сигнал; 
зітріе зеоаєтіс зіспаї; еіп(аснез реоайіі- 
5сПпез 5іяпа! п): типзовнішнього геоде- 
зичного знака, призначений для вста- 
новлення геодезичного приладу на висоті 
до 10 м і над нимвізирного циліндра. 
С. г. з. складається з двох незалежних пі- 
рамід, На внутрішній тригранній піраміді 
є столик для встановлення приладу, а на 
зовнішній -- три- або чотиригранній піра- 
міді - візирний циліндр. До неї прикріпля- 
ють поміст для спостерігача. 13. 
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СИГНАЛ ГЕОДЕЗИЧНИЙ СКЛАД- 
НИЙ (сложньй геодезический сигнал; 
сотроцпа 8єоавііс 5івпаї; Котрійгієтез зе0- 
«йпізспез 5ірпа! п): типзовнішнього гео- 


Сигнальний змішувач 


дезичного знака, який споруджують для 
піднімання геодезичного приладу на висо- 
ту 11-40 м. До ніг піраміди, на якій вста- 
новлений візирний циліндр, усередині 
прикріплено піраміду зі столиком для гео- 
дезичного приладу, а також поміст для спо- 
стерігача. 13. 
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СИГНАЛЬНИЙ ЗМІШУВАЧ (сигналь- 
ньшй смеситель; 5ієпа! тіхег; 5і8патіхег 
т, бідпатізспег т); див. Змішувач. 13. 

СИДЕРИЧНИЙ ПЕРІОД ОБЕРТАННЯ 
(сидерический период вращення; зідетеа! 
регіой ої тоїайіоп; Бтетгеуодіціопурегіоде Д: 
проміжок часу, за який планета здійснює 
по орбіті один повний оберт навколо Сон- 
ця. Для супутників планет це проміжок ча- 
су, за який вони здійснюють один повний 
оберт навколо планети. С. п. о. Землі наз. 
зоряним роком Та. Між сидеричним 
періодом обертання Тісинодичним 
5 періодами обертання планет і зоря- 
ним роком існують залежності: для планет, 
орбіти яких розташовані між Сонцем 1 
орбітою Землі (нижні планети), 
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у5 з УТ - ЦТь , адля планет, орбіти яких є 
за орбітою Землі (верхні планети), 
у5 - УТь - УТ, які наз. рівняннями сино- 
дичного руху. Зі спостережень можна ви- 
значити лише 5 і Т.,, а сидеричний період 
обертання обчислюють за одним із наве- 
дених рівнянь. 11. 

СИЛА ВАГИ ЗЕМЛІ (сила тяжести 
Земли; еанії вгауйу; 5спугегекгай Гасг Екае 
Д: рівнодійна двох сил, що діють на оди- 
ницю точкової маси: сили притягання 
мас Землі та сили відцентрової. 15. 
СИЛА ВІДЦЕНТРОВА (центробежная 
сила; сепігіреша! огсе; ДепітЦиваїіктай Д: 
складова прискорення сили ваги. С. в., 
зумовлена добовим обертанням Землі, 
спрямована перпендикулярно до осі обер- 
тання в зовнішній простір і зменшує силу 
притягання. С. в., яка діє на одиничну 


масу, Ко Ф р, де ф - кутова швидкість 
обертання Землі, р - радіус паралелі точ- 
ки. Точки, розташовані на земному еква- 
торі, найвіддаленіші від осі обертання, і то- 
му там відцентрова сила є найбільша, що 
зменшує величину сили притягання. З наб- 
лиженням до земних полюсів С. в. змен- 
шується і на полюсах дорівнює нулеві. По- 
рівняно з силою притягання С. в. навіть на 
екваторі, становить лише 0,35 У» сили при- 
тягання. 6. 
СИЛА ПРИТЯГАННЯ (сила притяже- 
ния; айгасііує роуег; Апсіепипезкгай ДФ: 
складова прискорення сили ваги. Для 
двох матеріальних точок з масами ті, т», 
за законом Ньютона С. п. 

тт 

Еаї ке 

і залежить від величини притягувальної 
маси та відстані до кожної окремої части- 
нки маси. Що більша притягувальна маса, 
то сильніше притягання. Зі збільшенням 
відстані, напр., утричі, притягання слабшає 
у дев'ять разів, змінюючись за законом 
оберненого відношення квадратів відста- 
ней. Сумарна дія притягання в заданій то- 
чці складається із притягання, зумовлено- 


Символізація цифрової... 


го нескінченною множиною елементарних 
частинок маси Землі. Це дія в точках, які 
розташовані на поверхні Землі, спрямова- 
на приблизно до її центра. С. п. реальної 
Землі, форма якої не збігається з формою 
кулі, збільшується від екватора до полю- 
сів. Це наслідок закону всесвітнього тяжін- 
ня, бо відстань від центра Землі до полю- 
сів приблизно на 21 км менша, ніж до еква- 
тора. С. п. - векторна величина, тобто ха- 
рактеризується не тільки числовим значен- 
ням, але Й напрямом у просторі. С. п. всією 
масою Землі одиничної маси 


Ез | 4т/? 


деат-- елемент маси Землі; г - віддаль від 
притягувальної одиночної маси до еле- 
мента ат; Т - об'єм Землі; / - гравітаційна 
стала. 6. 

СИМВОЛІЗАЦІЯ ЦИФРОВОЇ КАРТО- 
ГРАФІЧНОЇ ІНФОРМАЦІЇ (символиза- 
ция цифровой картографической инфор- 
мации; зутбоПзатоп оГсапіоргарніса! дїзі- 
га! ілдоктайоп; 5ітфоїйїзіегипа Гаег дїзйаіеп 
Капепіпогтатоп )): автоматичне перетво- 
рення цифрової картографічної інформа- 
ції на графічну форму відповідно до при- 
йнятої системи умовних позначень. 35. 
СИНКЛІНАЛЬ (синклиналь; 5упсіїпе; 
Бупкійпе , Миіде Д) складка верств гірських 
порід, повернута опуклістю донизу, вна- 
слідок чого в ядрі залягають молодші за 
віком верстви, на крилах - давніші. 14. 
СИНОДИЧНИЙ ПЕРІОД ОБЕРТАННЯ 
(синодический период вращения; зуподіса! 
регіоа ої гоайоп; зуподїзспе Кеуоіитоп5- 
регіоде д: період часу між двома послідов- 
ними однойменними конфігураціями пла- 
нети. Для Місяця С. п. о. - це проміжок ча- 
су між двома послідовними фазами пов- 
ного місяця, що дорівнює 29,5305881 се- 
редньої доби. Фаза Місяця визначається як 
відношення найбільшої ширини освітленої 
частини місячного диска до його діаметра 
і залежить від положення, яке займає Мі- 
сяць відносно Соння під час руху навколо 
Землі. Розрізняють чотири основні фази 
Місяця, які змінюються в такій послідов- 
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ності: новий місяць (молодик), перша 
чверть, повний місяць, остання чверть. 11. 
СИНТАКТИКА КАРТОГРАФІЧНА 
(картографическая синтактика; санкіозта- 
рііса! зупіах; Капіозгарпізспе Зутактію: 
правила побудови та розташування на кар- 
тах знаків і знакових систем, їх взаємного 
співвідношення, користування цими зна- 
ками і системами. 5. 

СИНТЕЗ ФОТОГРАФІЧНОЇ ЕМУЛЬ- 
СІЇ (синтез фотографической змульсий; 
зуптезіз оГрпогоягарпіс етиізіоп; 5уптезе 
Даег Рйогоетиізіоп б: процес, що склада- 
ється з таких операцій: приготування ре- 
човин і розчину - емульсифікація - перше 
(фізичне) визрівання - драгління, роздріб- 
нення, промивання - друге (хемічне) виз- 
рівання -- поливання на підкладку. Процес 
розпочинається з приготування 690 розчи- 
ну желатини, розчину галоїдної солі, роз- 
чину азотнокислого срібла та аміакату срі- 
бла. Емульсифікація полягає у змішуванні 
розчинів аміакату срібла і желатини з га- 
лоїдною сіллю, Внаслідок цього утворю- 
ються кристали галогенідів. Емульсія стає 
малочутливою, висококонтрастною. Під 
час першого фізичного визрівання відбу- 
вається ріст кристалів. Для того щоб вида- 
лити з емульсії непотрібні продукти реак- 
ції, емульсію охолоджують, подрібнюють 
і промивають. Під час другого (хемічного) 
визрівання підвищується світлочутливість 
за рахунок металічного і сірчаного срібла, 
введення різних додатків. Для поліпшен- 
ня фотографічних властивостей до емуль- 
сії додають стабілізатори, чим сповільню- 
ють старіння фотоматеріалів, сенсибіліза- 
тори для зміни спектральної чутливості, 
антисептики і фарбувальні речовини. 3. 
СИСТЕМА ВИПАДКОВИХ ВЕЛИЧИН 
(система случайньх величин; 5у5іету о/пап- 
даот таяпішаєз (уанез); Зузіст п Чек ти- 
/4Шее Скдззеп 7 рі): сукупність декількох 
(двох, трьох і більше) величин випадко- 
вих, якими описується (визначається) ре- 
зультат випробування чи вимірювання. 
Напр., положення випадкової точки на пло- 
щині характеризується випадковими коор- 


Система геодезична 


динатами Х і У (системою двох величин), у 
просторі - координатами Х, У, 2 (системою 
трьох величин) і т. д. Окремі значення, яких 
можуть набувати випадкові величини, по- 
значаються відповідними малими літерами 
латинського алфавіту х, У, 2 іт. д. 20. 
СИСТЕМА ГЕОДЕЗИЧНА (геодезичес- 
кая система; єєодеііс зузіет; реодйтізспез 
Бузіет п): комплекс вимірювальних при- 
ладів і пристроїв, які розташовують зазви- 
чай на транспортному засобі, призначений 
для виконання геодезичних робіт. 14. 
СИСТЕМА ГЕОДЕЗИЧНА ІНЕРЦІЙ- 
НА (иннерционная геодезическая система; 
іпенілі яєоагіїс 5узіет; іпепіаез веоайті- 
зсПез бузтет п): система геодезична для 
визначення координат точок місцевості за 
допомогою розташованих на рухомій осно- 
ві акселерометрів, осі яких зорієнтова- 
ні по осях координат. 14. 

СИСТЕМА ГЕОДЕЗИЧНА РЕФЕ- 
РЕНЦНА СВ5"80 (геодезическая рефере- 
нуная система СВУ 80; зеоаєтіс ге/ггепсе 
зузіет ор 1980; зеодйізспез Вегивззувіет 
п СЕ5'80): визначає основні параметри гло- 
бального еліпсоїда, що найкраще апроксимує 
Землю. Удосконалення і збільшення кіль- 
кості спостережень, за результатами яких 
постійно отримують основні параметри 
глобального еліпсоїда і нормального гра- 
вітаційного поля Землі, мають своїм 
наслідком періодичний перегляд С. г. р. 
Останню С. г. р. СВ 5780 прийнято на Ге- 
неральній Асамблеї Міжнародної геодези- 
чної і геофізичної спілки в Канберрі (1979) 
і вона є офіційною референцною системою 
Міжнародної асоціації геодезії. Рівневий 
еліпсоїд та Його зовнішнє гравітаційне по- 
ле повністю визначаються за допомогою 
чотирьох незалежних констант: а - велика 
піввісь, або екваторіальний радіус; СМ - 
геоцентрична гравітаційна стала; ./, - 30- 
нальний гармонічний коефіцієнт другого 
степеня, або параметр динамічної фігури 
Землі; (2 - кутова швидкість обертання Зе- 
млі. Для С. г.р. СВ.5780 вони такі: 


а - 6378137 м, 
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СМ з 3986005-10? м'є"», 
7, - 108263:107", 
(2 - 7292115-107" с". 

За теорією рівневого еліпсоїда можна ви- 
значити похідні сталі: /- гравітаційну ста- 
лу, або а-стиснення еліпсоїда; е - ексцент- 
риситет еліпсоїда; У, - екваторіальну си- 
лу ваги; У, - Силу ваги на полюсі; (, - по- 
тенціял еліпсоїда: 


ре 0,003352810681 є 1 


298,2572221" 
с? з 0,006694380023, 


Ур 7 98321863685 м'с", 
У, - 9,1803267715 м'є",, 
0, - 62636860,850 м'-с "7. 18. 


СИСТЕМА ІНФОРМАЦІЙНА (инфор- 
мационная система; іп/огтайоп зузіет; 
Іногтаїпопузузіет п): архівна або комп'ю- 
терна система, в якій накопичені дані ви- 
користовуються для певних потреб. 21. 
СИСТЕМА КАРТОГРАФІЧНА АВТО- 
МАТИЗОВАНА (автоматизированная 
картографическая система; аніотаїса 
сапоятаріісаї! зузіет; Кагіовгарпізснез 
аціотаїізієегіез 5узіет п): виробнича сис- 
тема, що об'єднує комплекси технічних, 
програмувальних, інформаційних і лінгві- 
стичних засобів автоматизованого вигото- 
влення карт, складена з підсистем, які за- 
безпечують введення в ЕОМ даних, що міс- 
тяться у вихідних картографічних докумен- 
тах, опрацювання і зберігання цифрової кар- 
тографічної інформації, складання та онов- 
лення карт у цифровій або графічній фор- 
мах. 5. 

СИСТЕМА КАРТОГРАФІЧНА ЕКС- 
ПЕРТНА (картографическая зкспертная 
система; ехрекі сапіожтгарнісаї зу5іет; Каг- 
тозгарНізспез 5аспуетзійпаепзузієт п): за- 
безпечує фахове дослідження питань кар- 
тографічного виробництва, які вимагають 
експертної оцінки. 5. 


Система класифікації... 


СИСТЕМА КЛАСИФІКАЦІЇ І КОДУ- 
ВАННЯ КАРТОГРАФІЧНОЇ ІНФОР- 
МАЦІЇ ЄДИНА (единая система класси- 
фикации и кодирования картографической 
информации; ипіїїей 5узіет о/ сіаззійсайоп 
апа содійїсайоп о/ сапіожтарніса! іпогта- 
йоп; Еіппейззузіет п уоп Кіаз5ійсіегипв 
ипа уоп Соадїіетипе Ї дек Капоякарпізспеп 
Іпрогтапоп р): базовий засіб інформацій- 
ного забезпечення автоматизованої карто- 
графічної системи, що є сукупністю взає- 
мозв'язаних класифікаторів картографіч- 
ної інформації, засобів їх проведення і ке- 
рівних документів, зв'язаних з їх розроб- 
ленням, впровадженням, удосконаленням 
і контролем за впровадженням. 5. 
СИСТЕМА КООРДИНАТ (система ко- 
ординат; соомдїнате 5узієт; Коопіїпатеп- 
зузіет п): взаємне розташування на певній 
поверхні чи в просторі відповідних ліній 
- координатних осей для визначення в цій 
системі положення будь-якої точки, тобто 
її координат. Заслуговують на увагу в кар- 
тографії С. к.: 

Сферична -- криволінійна, що стосується 
поверхні кулі. Її основними координатни- 
ми лініями є меридіани та паралелі. Поло- 
ження будь-якої точки, напр. т. А, у цій сис- 
темі визначають широтою Ф і довготою А, 
як у кутовому, так і в лінійному вимірі, 
якщо відомо радіус кулі. 

Сферична полярна. Положення цієї ж точ- 
ки можна визначити і полярними коорди- 
натами г іа, дег - 909-Ф, а- АД, аширо- 
та Ф, полюса Р системи дорівнює 9072. Ця 
система є найпростішою 1 її наз. прямою 
основною, або нормальною. Якщо полюс си- 
стеми розташований у точці екватора, напр. 
у т. 0,, де перетинаються меридіан з дов- 
готою Д, і паралель з широтою Ф, - 02, то 
полярні сферичні координати т. А будуть 
25 Ї 42) 2», - Вертикал, тобто дуга великого 
кола О.А, а» - кут між меридіаном з довго- 
тою Ло і лінією вертикала, який можна ви- 
значити, і дугою малого кола - альмукан- 
таратом, тобто лінією на сфері, перпен- 
дикулярною до лінії вертикала, що ,,стя- 
гує" цей кут. Цю систему наз. сферичною 
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поперечною, або екваторіальною; вона є 
найпростішою і для цього випадку норма- 
льною, але її лінії (вертикали і альмукан- 
тарати) не збігаються з основними, тобто 
з лініями меридіанів і паралелей. 

Якщо 0? Ф, «909, тобто полюс системи 
буде, напр., у т. 0,, то матимемо скісну, або 
горизонтну систему, в якій координати т. А 
відповідно будуть 2, 1 а,. Тут також, як і в 
попередній системі, нормальна сітка вер- 
тикалів і альмукантаратів не збігається з 
основною сіткою меридіанів і паралелей. 
Існує зв'язок між географічними коорди- 
натами Ф, Д і 7, а, тобто координатами 
останніх двох систем. Першу систему мо- 
жна застосовувати і для еліпсоїда, тоді ма- 
тимемо сфероїдні координати. 5. 





СИСТЕМА КООРДИНАТ АРЕОГРАФІ- 
ЧНА (ареографическая система коорди- 
нат; акеожгарініс соогаїпате зузіет; Магз5- 
Коопаїпатепбузіет п): марсіанська система 
координат, початок якої збігається з цент- 
ром мас, основною площиною є площина 
екватора планети. Вісь 2 системи збігаєть- 
ся з віссю обертання Марса, вісь Х - лінія 
перерізу площини екватора з площиною 
нульового меридіана, а вісь У доповнює 
систему до правої. Нульовий меридіан фік- 
сується на поверхні характерною точкою 
рельєфу, за яку вибрано кратер Ері-0, діа- 
метр якого дорівнює 0,5 км. Орієнтування 
С. к. а. в просторі здійснюється в плането- 
центричній геоекваторіальній системі ко- 


Систома координат... 


ординат стандартної епохи В 1950.0 таки- 
ми величинами: прямим сходженням, схи- 
ленням напряму північного полюса обер- 
тання Марса і кутом, який відлічується на 
небесній сфері від точки перерізу площи- 
ни екватора Марса з площиною екватора 
Землі, в епоху В 1950.0, до точки перерізу 
нульового меридіана з екватором планети. 
С. к. а. реалізована в каталогах опорних то- 
чок. Сучасна опорна мережа Марса скла- 
дається з 3037 опорних точок і охоплює 
майже всю поверхню планети. 1Ї. 
СИСТЕМА КООРДИНАТ ГЕОДЕЗИЧ- 
НА ПРОСТОРОВА (пространственная 
геодезическая система координат; зраїа! 
хеодеіс соопіїпате зузіет; зеодйтізспез 
гдитіїспез Коогаїпаїепзузієт п): див. 
Координати геодезичні. 17. 
СИСТЕМА КООРДИНАТ ДИНАМІЧ- 
НА (динамическая система координат; 
дупатіс сооміїпате зузіет; дупатізспе5 
Коогдїпатепзузіет п): система коорди- 
нат селеноцентрична, осі якої збіга- 
ються з головними осями інерції Місяця 
(найменша вісь інерції С спрямована по осі 
обертання, найбільша А - у бік Землі, вісь 
В доповнює систему до правої). Положен- 
ня точок на поверхні в цій системі не змі- 
нюється з часом, оскільки вона твердо зв'я- 
зана з тілом Місяця і тому зручна для по- 
будови селенодезичних опорних мереж. 
Під час реалізації С. к. д. з високою точні- 
стю враховується лібрація фізична. 11. 
СИСТЕМА КООРДИНАТ ЗАГАЛЬНО- 
ЗЕМНА (общеземная система коорди- 
нат; 9ЇоРа! соогаїпате 5узіет; (яєотепіті- 
5спез) айоетеіпез Уейкоогаїпатепзузіет п): 
віднесена доеліпсоїда загальноземно- 
го. 17. 

СИСТЕМА КООРДИНАТ ІНЕРЦІЙНА 
(инерциальная система координат, іпеніїа! 
соонаїпате зузіет; Гпепіаїкоогаїпатепзуз- 
тет п): небесна система координат, у якій 
визначаються положення і орієнтація Міся- 
ця в просторі. За таку систему в селеноде- 
зії взято екліптичну систему координат 
певної епохи, вісь 7 якої спрямована в то- 
чку весняного рівнодення, вісь У-на 
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північний полюс екліптики, вісь Х розта- 
шована в площині екліптики, доповнюючи 
систему до правої. 11. 

СИСТЕМА КООРДИНАТ КАССІНІ (си- 
стема координат Кассини; соокаїпаїє 
зузіет 0Ї Саз5іпі; Коопіїпатепзузвієт п удп 
Каззіні): система координат селено- 
дезична, осі якої в просторі визначають- 
ся на основі обертання Місяця за закона- 
ми Кассіні, Ця система не твердо зв'язана 
з тілом Місяця. Під впливом лібрації фі- 
зичної координати точок на Місяці в цій 
системі змінюються з часом. Тому С. к.К. 
незручна в селенодезії, а використовуєть- 
ся як допоміжна для описування фізичної 
лібрації Місяця. 11. 

СИСТЕМА КООРДИНАТ КВАЗІДИНА- 
МІЧНА (квазидинамическая система ко- 
ординат; диазідупатіс соомдїпате 5узіет; 
дчазідупатізснез Коогаїпатепзузіет п): 
система координат селеноцентрич- 
на, яка в межах класичної теорії лібрації 
фізичної вважалась системою коор- 
динат динамічною. Фізична лібрація 
розглядалася спершу як періодичні коли- 
вання найбільшої осі інерції Місяця навко- 
ло середнього напряму на Землю. Враху- 
вання гармонік селенопотенціялу вище 
другого порядку виявило в складових фі- 
зичної лібрації сталі члени (до 2007), і тим 
самим зумовило переоцінку орієнтації елі- 
псоїда інерції Місяця. 11. 

СИСТЕМА КООРДИНАТ КОМПЕН- 
САЦІЙНА (компенсационная система ко- 
ординат; соогаїпате зузіет о сотрепзаїоп 
зи/гасе; КотрепзайопуКоогаїпатепзувієт 
п): система, в якій виміряні лінії редуку- 
ють нена поверхнюреференц-еліпсоїда, 
а відносять на поверхню, яка проходить 
через певну висоту території об'єкта (міс- 
то, тунель, промисловий комплекс), Грун- 
тується на тому, що поправка за зведення 
довжини на поверхню віднесення іпо- 
правка за перехід до проєкції Гавсса ма- 
ють протилежні знаки, через що знаходять 
таку поверхню віднесення, в якій ці попра- 
ки повністю або частково (з допустимою 
похибкою) компенсуються. При цьому ви- 
ходять із умови 


Система координат... 


2 
У Ни - Но зда 
ус МЕ Я Де 
звідки 
- Ки 
У те 2киИЙНи ОРЕ з 
де Н, - середня висота сторони; Н. - ви- 


сота поверхні віднесення; А, - середній ра- 
діус земного еліпсоїда; У, - середня орди- 
ната лінії (від осьового меридіана); Т-зна- 
менник допустимої похибки сторони гео- 
дезичної мережі об'єкта. Якщо Н, 7 -25 м, 
Ни 7 175 м, В, 7 6370 км, 1/Т - 1:20000, то 
У, 7 81,3 км У," - 38,8 км, тобто допус- 
тима компенсація похибок відбуватиметь- 
ся лише в смузі завширшки 42,5 км. У 
практиці будівництва великих об'єктів 
користуються пунктами ДГМ, координати 
якої обчислені в умовній системі. 1. 
СИСТЕМА КООРДИНАТ НЕБЕСНИХ 
ГАЛАКТИЧНА (галактическая система 
небесньх координат; заіастіс 5узіет о се- 
Ісзпіа! соокаїпатез; раїакіїзспез Ніттеїз- 
Коокаїпатепзузіет п): див. Координати 
небесні. 10. 

СИСТЕМА КООРДИНАТ НЕБЕСНИХ 
ГОРИЗОНТАЛЬНА (горизонтальная 
система небесньх координат; Погігопіаі 
зузіет ої сеієзпа! соогаїпате5; Погігопіаієз 
НіттеїзКоокаїпатепзузієт п): див. Небес- 
на сфера. 10. 

СИСТЕМА КООРДИНАТ НЕБЕСНИХ 
ЕКВАТОРІАЛЬНА (зкваторинальная 
система небесньжх координат; едиаїогіа! 
зузіет о/ сеіезііа! соогаїпатез; Адиатя- 
зузіет т аск НіттеїзКоогпаїпатеп Грі): див. 
Координати небесні. 10. 
СИСТЕМА КООРДИНАТ НЕБЕСНИХ 
ЕКЛІПТИЧНА (зклиптическая система 
небесньх координат; есіїріїс 5узіет о се- 
Іезііа! соокаїпатез; еКіріїзспез НіттеїізКо- 
огаїпатепзузтет т): див. Координати 
небесні. 10. 

СИСТЕМА КООРДИНАТ ОРБІТАЛЬ- 
НА (орбитальная система координат; 
отфимі соопаїпате зузтіет; (тіанїрайпКоог- 
дїпаїепзузієт п): геоцентрична система 
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координат, основна координатна площина 
якої збігається з площиною орбіти спосте- 
режуваного небесного об'єкта (в геодезії 
космічній - ШСЗ) або зорієнтована па- 
ралельно їй. Положення об'єкта може ви- 
значатися полярними (у, г - аномалія 
істинна тарадіус-вектор геоцентри- 
чний відповідно) або декартовими руту Ди 
ор КООрдинатами (перша координатна вісь 
переважно спрямовується в точку пери- 
центра орбіти, друга на 90? до неї за на- 
прямом руху супутника, третя перпенди- 
кулярно до площини орбіти так, щоб сис- 
тема була правою; врусі небесних тіл 
незбуреному координата 2,, З 0). 9. 
СИСТЕМА КООРДИНАТ ПЛАНЕТО- 
ЦЕНТРИЧНА (планетоцентрическая си- 
стема координат; ріапетосенпітіс соопіїпа- 
те 5узїет; ріапеїогепігізспез Коопіїпатепзуз- 
гет п): узагальнена назва координатної сис- 
теми, початок якої розташований у центрі 
мас деякої планети. Залежно від вибору 
основної координатної площини С. к. п. 
може бути екваторіальна, екліптична, орбі- 
тальна тощо. С. к. п. наз. зоряною, або не- 
бесною, якщо вісь Ох спрямована в точку 
весняного рівнодення, і земною, або грін- 
віцькою, якщо ця вісь спрямована в почат- 
кову точку відліку довгот. 9. 

СИСТЕМА КООРДИНАТ РЕФЕРЕНЦ- 
НА (референцная система координат; ге- 
Легепсе соопаїпате 5узіет; Ке/егепгКоопіїпа- 
тепзузіет п): геодезична система декарто- 
ВИХ Х,, У 2, або еліпсоїдних В, 1, Н коор- 
динат, початок якої розташований у центрі 
прийнятого референц-еліпсоїда, за 
основну координатну площину обрано 
площину екватора цього еліпсоїда, а вісь 
О,х, спрямовано в точку перетину еквато- 
ра з початковим меридіаном. Зв'язок пев- 
ної С. к. р. із загальноземною Охуг (грін- 
віцькою, О -- центр мас Землі) або з іншою 
референцною можуть визначати сім пара- 
метрів трансформації - координати д,,, б,» 
6. початку С. к. р. у новій системі, кути на- 
хилу , 0, 9 однієї системи щодо іншої 
(кути типу ейлерових) 1 масштабний кое- 
фіцієнт т: 


Система координат... 


х ії мо -о||х,| |бх 
у|«(ат)і-р 1 9 КМ у,|н|бу!1.9 
ра Ф -9 1 І бі 


СИСТЕМА КООРДИНАТ СЕЛЕНОДЕ- 
ЗИЧНА (селенодезическая система коор- 
динат; зеіеподезіс соокаїпатс зузіет; 
МопакКоопаїпатепуузіет п): координатна си- 
стема, що пов'язана з центром мас Місяця 
і грунтується на законах його обертання. 
В селенодезії користуються прямокутни- 
ми декартовими координатами 6,7), б або 
сферичними: довгота Д, широта |, радіус- 
вектор точки К (або висота Й над прийня- 
тою поверхнею відліку, яку наз. абсолют- 
ною висотою точки). Для Місяця поверхнею 
відліку висот є сфера радіуса А - 1738 км. У 
прямокутній С. к. с. координат вісь й спря- 
мована у відповідному напрямі в бік Зем- 
лі, П - вздовж осі обертання на північ, б - 
на схід, доповнюючи систему до правої. 
Прямокутні та сферичні координати точ- 
ки зв'язані співвідношеннями 


Є « Ксоз Взіп АД « (К, - Н)со8В8іпА, 
поКвіВвае(К. - Н)війВ, 


Є «ВсозВсо8д -(К.-Н)у)сов Всо8Л. 
Залежно від того, як визначається положен- 
ня системи в просторі, використовується 
декілька С. к. с., які відрізняються між со- 
бою орієнтацією на малі кути. Це т. зв. 
система координат Кассіні, система 
координат квазідинамічна ісистема 
координат динамічна. 1Ї. 
СИСТЕМА КООРДИНАТ СУПУТНИ- 
КОЦЕНТРИЧНА (спутникоцентрическая 
система координат; зате Ше-сепітіс соог- 
діпате зузіет; затейШепгенігізспез Коопаї- 
пагепзузіет п): або об'єктоцентрична сис- 
тема координат, початок якої збігається з 
центром інерції спостережуваного небесно- 
го об'єкта. В теорії руху ШСЗ основна коор- 
динатна площина С. к. с. орієнтується пе- 
реважно паралельно до площини орбіти 
об'єкта або до площини земного екватора. 9. 
СИСТЕМА КООРДИНАТ ТОПОЦЕНТ- 
РИЧНА (топоцентрическая система ко- 
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ординат; горосепігіс соопаїпате зузієт, 10- 
рогепігізспез Коогаїпатепзузіет п): систе- 
ма просторових декартових та полярних 
координат, початок якої збігається з точ- 
кою зовнішньої поверхні планети (геоде- 
зичним пунктом, точкою перетину відпо- 
відних осей обертання спостережного при- 
ладу тощо). Залежно від вибору основної 
координатної площини, С. к. т. може бути 
екваторіальна або горизонтна. В геодезії 
космічній екваторіальна С. к. т. орієнту- 
ється переважно паралельно зоряній (пер- 
ша вісь спрямована в точку весняного рів- 
нодення), або земній (перша вісь спрямо- 
вана паралельно площині початкового ме- 
ридіана) системам координат. Перша коор- 
динатна вісь горизонтної С. к. т. спрямо- 
вана в точку півночі або в точку півдня. 
С. к. т. має важливе значення, тому що в 
результаті спостережень небесних об'єк- 
тів можуть бути визначені лище топоцен- 
тричні полярні координати: горизонтні - 
4,2, габо екваторіальні -- (/, 6, г. Топоцен- 
тричні декартові координати х, у, 2 засто- 
совують під час координатних перетво- 
рень. 9. 
СИСТЕМА КООРДИНАТ УУС5-34 (сис- 
тема координат У С5-84; Йогіа Сеоавіїс 
Бузіет о) 1984 -- ИИС5-84; Коогаїпатепзуз- 
тет п У С5-84): декартові Х, У, 2 та еліпсої- 
дальні В, І, Н координати, прийняті в гло- 
бальній позиційній системі НАВСТАР ГПС 
для визначення положення наземних пунк- 
тів, транспортних засобів і космічних апа- 
ратів (КА), якими на початку 1987 заміне- 
но систему коодинат У С5-72. Реалізуєть- 
ся координатами станцій перманентного 
стеження КА контрольного сегмента сис- 
теми НАВСТАР. Еліпсоїдальні координа- 
ти визначаються відносно однойменного 
рівневого еліпсоїда загальноземного 
У С5-84, центр якого збігається з цент- 
ром мас Землі з точністю 20,5-1,0 м, а йо- 
го параметри майже ідентичні параметрам 
еліпсоїда СК 5-80 становлять: 

а - 6378137,000 м, (' - 298,257223563. 
Система координат і еліпсоїд УС5-84 
пов'язані з однойменною моделлю геопо- 


Система містобудівного... 


тенціялу, що використовується для про- 
гнозування орбіт КА НАВСТАР і включає 
гармонічні коефіцієнти до п - т - 180. 9. 
СИСТЕМА МІСТОБУДІВНОГО КА- 
ДАСТРУ (система градостроительного 
кадастра; 5узіет оРигРап сайазіте; Зузієт 
п ас5 5іафткатазтену т): відомості про нале- 
жність територій до функціональних зон, 
їх функціональне використання, інженер- 
но-теологічний стан, характер забудови та 
інженерно-технічного забезпечення, харак- 
теристика будівель і споруд на землях усіх 
форм власності, кількісні та якісні дані про 
земельні ділянки, їх економічна оцінка. 4. 
СИСТЕМА ОПРАЦЮВАННЯ ІНФОР- 
МАЦІЇ (система обработки информации; 
зузет ої іп/огтатйоп ргосеззіпя; Іногта- 
Попубуекгагрейипаззузієт п): сукупність тех- 
нічних засобів, програмного забезпечення 
і методів опрацювання інформації та дій 
персоналу, що забезпечують автоматизова- 
не опрацювання інформації. 21. 
СИСТЕМА ОСЕЙ ГЕОДЕЗИЧНОГО 
ПРИЛАДУ ПОВТОРЮВАЛЬНА (повто- 
рительная система осей геодезического 
прибора; зеодєтіс іпзігитепі гереаїпя зузіет 
оГахез; Кереїйіопззузіет п Фек Асізеп Ррі 
4е5 єеоаййяспеп Сепаіїз п): система осей алі- 
дади і круга, що забезпечує їх незалежне і 
сумісне обертання відносно нерухомої час- 
тини геодезичного приладу. 14. 
СИСТЕМА ТРИШТАТИВНА (трех- 
штативная система; ігеезіаїує зузіет; 
Фузіет аз дгеї Зїаїіує п рі Беї дег У/іпке!- 
теззипя ): використовується для мініміза- 
ції похибок центрування та редукції під час 
прокладання полігонометричних ходів. Ви- 
користання С. т. передбачає дотримання 
умови, щоб вісь обертання теодоліта під 
час встановлення його над центром знака 
була в такому положенні, яке займала візир- 
на марка до і після встановлення теодолі- 
та. На практиці встановлюють відразу три 
штативи 1 більше над сусідніми точками 
ходу і приводять у робоче положення під- 
ставки приладів, які використовуються для 
послідовного встановлення теодоліта і ма- 
рок. При С. т. кути повороту вимірюють у 
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точках повітряного полігона. Кутові нев'я- 
зки в полігонах не залежать від похибок 
центрування та редукції. На практиці вико- 
ристовують багатоштативну систему. 19. 
СИСТЕМИ ВІДНОВЛЮВАЛЬНІ СТІН- 
НИХ ЗНАКІВ (системь восстановитель- 
нье стенньх знаков; 5у5іет5 ої гедисіпя 
ума такК; МтедегпетзтеНипрззузієте п рі 
(Етецегипвз5узіет п) аег Мацегроігеп т 
рі): складаються з 2-3 стінних знаків, які 
закладають у стінах будинків на висоті 0,2-- 
1,4 м від поверхні землі і тимчасових ро- 
бочих центрів на землі. С. в. с. 3. характе- 
рні тим, що координати на стінні знаки не 
передаються. Стінні знаки потрібні для 
фіксації положення тимчасового робочого 
центра з визначеними координатами. У ви- 
падку знищення тимчасового робочого 
центра його поновлюють від стінних зна- 
ків, що є в системі. Прив'язка полігономе- 
тричних і теодолітних ходів здійснюється 
до тимчасового робочого центра. Відомі 
настінні С. в. с. 3.: створно-відновлювальна 
система Марчука; створно-відновлюваль- 
на система з додатковим контролем Мулю- 
ка; система рівностороннього трикутника 
Дегтярьова; система рівнобедреного три- 
кутника Хусківадзе; відновлювальна сис- 
тема Гінзбурга та ін. 19. 

СИСТЕМИ КООРДИНАТ У ФОТО- 
ГРАММЕТРІЇ (системьї координат в 
фотограмметриий; соогаїпате зузіету іп 
рпоіовгаттеїту; Коогаїпатепзузіете прі іп 
Ріогозгаттеїттіе р): геодезична -- ліва про- 
сторова система ОХ,.Ї 2 координат, у якій 
площина Х,Ї, завжди горизонтальна, вісь 
Ху спрямована на північ, вісь У, на схід. 
Звичайно використовують систему прямо- 
кутних координат Гавсса, так що початок 
координат О розташований на перетині 
осьового меридіана з екватором; геоцент- 
рична - система ОХ ,У 2, в якій центр 
ОЇ збігається з центром еліпсоїда, вісь 2, 
- з полярною віссю, а вісь Х , встановлю- 
ють у площині початкового меридіана; на 
знімку - система 0/ху - плоска права пря- 
мокутна система, в якій визначають пря- 
мокутні координати х і у будь-якої точки 
знімка. Якщо на знімку зобразились чоти- 
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ри координатні позначки, то на перетині 
прямих, що з'єднують протилежні позна- 
чки, розташований початок координат о, і 
одну з цих прямих обирають за вісь х; фо- 
тограмметрична просторова - просторо- 
ва прямокутна система ОХУ2, переважно, 
права. Її положення може бути довільним, 
а початок координат можна розташовува- 
ти в будь-якій точці моделі. 8. 
СИСТЕМИ ЛІЧБИ ЧАСУ АСТРОНО- 
МІЧНІ (астрономическне системи счета 
времени; азігопотіса! ке)гкепсе зузієтя о0Ї 
йте; азїгопотізспе Лейзузіете п рі): сис- 
теми, пов'язані з добовим обертанням Зем- 
лі навколо своєї осі та річним її рухом 
навколо Сонця, Існують сонячні та зоряні 
системи лічби часу, що відрізняються між 
собою початками відліку в межах доби та 
прийнятими мірами одиниці часу. /стинний 
сонячний час - час від моменту нижньої 
кульмінації центра видимого диска Сонця 
(істинного Сонця) до будь-якого іншого 
його розташування, виражений у частках 
істинної сонячної доби, Унаслідок того, що 
істинне Сонце рухається не вздовж еква- 
тора, а по екліптиці зі змінною швидкістю, 
істинний сонячний час нерівномірний, а 
тривалість істинних сонячних діб не є ста- 
ла величина. Середній сонячний час - час 
від моменту нижньої кульмінації середньо- 
го Сонця до будь-якого іншого його роз- 
ташування, виражений у частках середньої 
сонячної доби. Зоряний час - час, в якому 
тривалість доби дорівнює періодові обер- 
тання Землі навколо своєї осі відносно сис- 
теми нерухомих зір. 3. ч. дорівнює годин- 
ному куту точки весняного рівнодення в 
місці спостереження; 24 зоряні години до- 
рівнюють 23"56"7047,091 середнього соняч- 
ного часу. 10. 

СИСТЕМИ ОРІЄНТИРНІ СТІННИХ 
ЗНАКІВ (ориентирнье системь стенньх 
знаков; огіепіїпе 5узіету оГумаїй тагк5; Опі- 
енпіегзузієте п рі дег МайегРоігеп т рі): 
складаються з трьох стінних полігономет- 
ричних знаків, на які передають коорди- 
нати з тимчасових робочих центрів. Отри- 
мують орієнтирну систему з двох базисів, 
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яка дає змогу прив'язати до неї ходи 
полігонометричні й ходи теодоліт- 
ні. Якщо тимчасового робочого центра на 
момент прив'язки нема, то його поновлю- 
ють, визначаючи координати від стінних 
знаків. Передавання координат на стінні 
знаки з робочих центрів здійснюється ме- 
тодами редукування, полярним, кутової та 
лінійної засічки. Основним і найпростішим 
є метод полярних координат. Відомі: орієн- 
тирна система; подвійна орієнтирна сис- 
тема; метод лінійної засічки; орієнтирна 
система Верещагіна; орієнтирна система 
стінних знаків Марченка. 19. 
СИСТЕМИ ЧАСУ (системь времени; 
зузіету о/Піте; Гейзузіете прі): розрізняють: 
атомний час (АТ) - характеризується над- 
звичайно великою рівномірністю на три- 
валих проміжках часу і зовсім не залежить 
ні від обертання Землі, ні від теорії руху 
небесних тіл Сонячної системи. Шкала си- 
стеми АТ визначається атомним (молеку- 
лярним) еталоном частоти, що регулює ча- 
стоту кварцових годинників. Одиницею ви- 
мірювання часу в системі АТ є атомна се- 
кунда. Шкала Міжнародного атомного ча- 
су - ТАЇ, що формується Міжнародним бю- 
ро часу ВІН на основі усереднень шкал 
атомного часу низки лабораторій світу. 
Всесвітній, універсальний час (СТ) - міс- 
цевий середній сонячний час грінвіцького 
меридіана. Одиницею вимірювань є серед- 
ній сонячний день, (/Т характеризується 
досить високою однорідністю, яка постій- 
но контролюється, незважаючи на зміни 
обертання Землі. В астрономічній літера- 
турі конкретну величину (/Т позначають 
символом М. Розрізняють такі (7: СТО - 
час, що безпосередньо отримують із астро- 
номічних спостережень добових рухів зір 
або позапланетних радіоджерел; СТІ -- час, 
який отримують унаслідок виправлень ча- 
су ОТО поправкою за коливання географіч- 
них полюсів Землі. 

Координований всесвітній (універсальний) 
час (СТС) - найкраще представляє систе- 
му всесвітнього часу (/Т. Якщо різниця (Т- 
ОТС перевищує 0,7", то в системі (ТС 
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пропускається або додається 1 с у серії се- 
кундних сигналів залежно від знака цієї 
різниці. Система координованого часу (ТС 
пов'язана з системою атомного часу АТ. За 
одиницю міри прийнята секунда системи 
атомного часу. Сигнали координованого 
часу СТС передають радіо- і телевізійні 
станції. 

Динамічний час замінює час ефемерид- 
ний як незалежний аргумент у динаміч- 
них теоріях і ефемеридах. Одиниця вимі- 
рювання грунтується на орбітальних рухах 
Землі, Місяця і планет. 

Земний час (ТТ), або Земний динамічний 
час (ТОРТ), одиниця вимірювань якого 3бі- 
гається з секундою 5Ї на геоїді - незалеж- 
ний аргумент геоцентричних ефемерид. 
Земний динамічний час ГОТ і атомний час 
пов'язані співвідношенням ТРДТ є ТАЇ - 
-- 32,184", Різниця ДТ між всесвітнім часом 
СТІ і динамічним часом ТОТ є змінною 
величиною, значення якої прогнозує Між- 
народна служба обертання Землі (ТЕК8). 
Барицентричний динамічний час (ТОВ) - 
незалежний аргумент ефемерид у динамі- 
чних теоріях, пов'язаних збарицентром 
Сонячної системи; ТІВ відрізняється від 
ТТ (ТОТ) лише періодичними змінами. 
Геоцентричний координатний час (ТСС) 
- шкала координатного часу, віднесеного 
до центра мас Землі. ТСС відрізняється від 
ТТ на величину 

ТСС- ТТ ІС - 2443144,5):86400 с, 

де Іс 7 6,69291:1079, 

Барицентричний координатний час (ТСВ) 
- шкала координатного часу, віднесеного 
до барицентра Сонячної системи. ТСВ від- 
різняється від ТІВ на величину 

ТСВ- ТОВ з (ЛО - 2443144,5)36400 с, 
де Ід З 1,550505-1078. 

Зоряний час (див. Системи лічби часу 
астрономічні). 

Юліанський день - відлік днів від грінві- 
цького середнього полудня 1 січня 4713 до 
Р. Х. за Юліанським календарем. 
Юліанська дата /Р - Юліанський день з 
частками, що утворилися з попереднього 
полудня. Часто використовується модифі- 
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кована юліанська дата М.Л), яка визнача- 
ється як М.) - /) - 2400000,5. Отже, день 
МУ починається опівночі громадянської 
дати../) можуть виражатися в ОТ, ТА, ТОРТ 
тощо. Якщо йдеться про точні прикладні 
застосування, то шкала часу має визнача- 
тися, напр., так: М.Ю 49135,3824 ТАЇ, 18. 
СИТУАЦІЯ (ситуация; зикуву 5йнайоп; 
Уйиайоп/ Гаве б: сукупність об'єктів і ре- 
льєфу місцевості. Якщо для складання кар- 
ти (плану) місцевості знімають лише С. без 
рельєфу, то таку карту наз. контурною. Зні- 
мання для такої карти виконують відоми- 
ми методами знімання, що грунтують- 
ся назнімальній геодезичній мережі, якою, 
як звичайно, є теодолітні ходи. 12. 
СІДЛОВИНА (седловина; зааае; 5аї- 
ге! т): формарельєфу, що єзниженою ді- 
лянкою вододілу між двома горбами і 
двома лощинами, що відходять від С. у 
протилежні боки. У гірській місцевості С. 
наз. перевалом. 12. 

СІНОЖАТЬ (сенокос; йау/їеі4; Нецетп- 
те б: земельна ділянка, вкрита багаторіч- 
ною трав'яною рослинністю, яку система- 
тично використовують для сінокосу. Зале- 
жно від прородно-грунтових властивостей 
С. поділяють на заплавні, суходільні, забо- 
лочені, 4. 

СІРИЙ КЛИН (серькй клин; ягеу угеаве; 
ягацет Кеї| т): див. Фільтри оптичні. 13. 
СІТКА ГЕОГРАФІЧНА (географическая 
сетка; 8еовтарпісаї ягід; зеовгарПізспез 
Меїг п (Сіпег п)): сукупність взаємно пер- 
пендикулярних меридіанів і парале- 
лей, які відносяться до відповідної пове- 
рхні Землі математичної. С. г. єтакож 
на моделі Землі - глобусі, 5. 

СІТКА ІЗОЛІНІЙ ГОНІОМЕТРИЧНА 
(гониометрическая сетка изолиний; ропіо- 
теїгіс ягід о і50іпе5з; зопіотетгівсПез І50- 
Ппіенпеїг п): сітка ізоліній, яка відповідає 
виміряному навігаційно-геодезичному па- 
раметру - горизонтальному куту з рухо- 
мого об'єкта на два опорні пункти з відо- 
мими координатами, або куту між опор- 
ними пунктами і напрямом на рухомий 
об'єкт. С. і. г. наносять на планшетах у 
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проекції Тавсса штангенциркулем або за 
точками кіл. б. 

СІТКА ІЗОЛІНІЙ СТАДІОМЕТРИЧНА 
(стадиометрическая сетка изолиний,; 5іа- 
2е-діатетта! ягід ої і5оіпез; І5діїпіеппетг п 
іп Кипкзузіет п); сітка концентричних кіл, 
центри яких збігаються з положеннями ба- 
зисних радіогеодезичних станцій. Ці сіт- 
ки будують графічно або аналітично. Гра- 
фічно - за допомогою штангенциркуля або 
спеціальних шаблонів. Для побудови 
С. і. с. за допомогою таблиць вибирають 
значення приростів координат. Координа- 
ти х, у точок кіл відносно базисної станції 
)2-1, 2 одержують за формулами 
хехівАх, у зу; 5 ду, б. 

СІТКА КАРТОГРАФІЧНА (картогра- 
фическая сетка; сагіожкарнісаї ягій; Каг- 
геппеїг п): зображення на площині ліній ме- 
ридіанів і паралелей - умовних основних 
ліній на поверхні Землі математич- 
ній (ПЗМ) (або будь-якого небесного ті- 
ла) - під час застосування певного закону 
зображення, тобто картографічної проєк- 
ції. Вигляд ліній меридіанів і паралелей на 
площині, тобто в зображенні, та віддаль 
між ними можуть бути різні, що залежить 
від умов чи математичних законів, прий- 
нятих для кожного конкретного зображен- 
ня. У практиці розглядаються: 
Нормальна (пряма) - С. к., коли меридіа- 
ни і паралелі ПЗМ зображуються меридіа- 
нами і паралелями на площині і широта 
географічного полюса та полюса прийня- 
тої системи координат дорівнює 907. 
Поперечна, або екваторіальна - сітка ве- 
ртикалів і альмукантаратів у зобра- 
женні, яку отримують, коли точка геогра- 
фічного полюса системи координат розта- 
шована на лінії екватора і широта дорів- 
нює 0? (див. Система координату). 
Скісна, або горизонтна - сітка вертикалів 
і альмукантаратів у зображенні, коли ши- 
рота географічного полюса розташована в 
межах 0 і 90? (див. Система коорди- 
нат). 5. 

СІТКА КІЛОМЕТРОВА (километровая 
сетка; Кіотеїге ргід; Сіпетпеїг п): пря- 


531 С 


мокутна сітка, координатні лінії якої про- 
ведені на карті з інтервалами, що дорівню- 
ють для даної карти прийнятій кількості кі- 
лометрів. 5. 

СІТКА КОНТРОЛЬНА (контрольная 
сетка; сопітої ягід; Рей(вйтег п): плоско- 
паралельна скляна пластинка, на якій 3 ви- 
сокою точністю нанесена гравіюванням сіт- 
ка взаємно перпендикулярних прямих. Від- 
даль між вузлами (крок сітки) становить 5, 
10 або 20 мм. Використовують для переві- 
рок та досліджень різних приладів (фото- 
грамметричних, картографічних тощо). 8. 
СІТКА КООРДИНАТНА НА ТОПО- 
ГРАФІЧНИХ КАРТАХ (координатная 
сетка на топографических картах; соок- 
аіпаге ягід оп те іорожгарпіс тар5; Коопаї- 
паїеппеїс п ай дег іороягарпізснеп Кагіеп 
рі): сітка, утворена вертикальними і го- 
ризонтальними лініями, що паралельні до 
осей прямокутних координат. У проекції 
Гавсса, яка застосовується для створення 
топографічних карт, осями прямокутних 
координат є відображені прямолінійно: 
вісь абсцис Х - осьовий меридіан коорди- 
натної зони (3- або б-градусної) та вісь 
ординат У - зображення екватора. Орди- 
нати У - додатні на схід від осьового мери- 
діана. Щоб не користуватися від'ємними 
значеннями, ордината осьового меридіана 
для 6-градусної зони дорівнює 500 км. 12. 
СІТКА НИТОК (гсетка нитей; сго55 Наїг 
гетіе/е; Кадепкгеціа п): система штрихів, 
розташованих у площині зображення, яке 
будує об'єктив зорової труби геодезично- 
го приладу. Вперше застосував 1640 англ. 
астроном В. Гаскойн. С. н. наносять на 
скло гравіюванням воскового покриття з 
наступним щавленням плавиковою кисло- 
тою. С. н. монтують у зоровій трубі в пе- 
редній фокальній площині окуляра; вона 
за допомогою юстувальних гвинтів може 
перемішуватися, що дає змогу змінювати 
положення візирної осі. В деяких тео- 
долітах С. н. закріплюють нерухомо в кор- 
пусі труби, а в деяких нівелірах її наносять 
на зовнішньому боці об'єктива. В оптич- 
них коліматорних візирах С. н. має вигляд 


Сітка нормальна 


прозорого перехрестя. Раніше С. н. - на- 
тягнуті хрестоподібно дві павутинові нит- 
ки - наз. хрестом ниток. 14. 

СІТКА НОРМАЛЬНА (нормальная сет- 
ка; погтаї якій; погтаів5 Стайпеїг пу: сіт- 
ка меридіанів і паралелей, коли полюс си- 
стеми координат збігається з географічним 
полюсом; проєкції з такою сіткою кар- 
тографічною наз. нормальними або 
прямими. 5. 

СІТКА ОБЧИСЛЮВАЛЬНА АВТОМА- 
ТИЗОВАНОГО КАРТОГРАФІЧНОГО 
ВИРОБНИЦТВА ЛОКАЛЬНА (локаль- 
ная вьічислительная сеть автоматизиро- 
ванного картографического производст- 
ва; оса! сотриїек пеїууокк 07 сапіожгарні- 
са! ркюодисіїйоп; ІоКаіез Бегесіпетез Меїг п дєг 
аціотайуспеп Кагіепеггенвипе Ї): сукуп- 
ність розподілених засобів зв'язку, обчис- 
лювальної і організаційної техніки, інфо- 
рмаційного та програмного забезпечення 
що функціонують у межах автоматизова- 
ної картографічної системи або цифрово- 
го картографічного виробництва. 5. 
СІТКИ ПЕРСПЕКТИВНІ (ПАРАЛАК- 
ТИЧНІ) КОНШИНА (лперспективнье 
(параллактическисе) сетки Коншина; 
регуресіїує (рагайастіс) ягідз о КопзПпуп; 
регзрекіуізсне Сіпег п ріуоп КопесПуп): па- 
ра сіток, нанесених на плоскопаралельні 
скляні пластинки, які під час стереоскопі- 
чного розглядання створюють ефект про- 
сторової сфери. Одна сітка побудована з 
концентричних кіл, а інша -- 3 таких же кіл, 
але центри їх паралактично зміщені. Як- 
що аерофотознімки закласти в стереоко- 
мпаратор ізверху поставити ці сітки, то 
можна стереоскопічно визначити за модел- 
лю місцевості точку відбиття радіоїмпуль- 
су, посланого радіовисотоміром, і перейти 
від показів радіовисотоміра до висоти 
фотографування. Цей метод застосовуєть- 
ся, коли кут випромінення радіовисотомі- 
ра великий і становить близько 60?. 8. 
СІТКІВКА ОКА (сетчатка глаза; еуе 
гетіпа; МеїсПаці Р): оболонка внутрішньої 
поверхні ока, що складається з десяти ша- 
рів. У другому розташовані закінчення роз- 
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галужень зорового нерва, т. зв. палички і 
колбочки. Перші мають форму циліндра ді- 
аметром близько 2 мкм, другі - форму гру- 
ші з найбільшим діаметром близько 5 мкм. 
У центрі ока число колбочок більше, а в 
бічних частинах сітківки переважають па- 
лички. 9. 

СКАНЕР (сканер; 5саппех; Афіазіенуог- 
гістипе 5 Абіазіек т): пристрій автомати- 
чного цифрування графічної інформації. Є 
потужні широкоформатні сканери (АФ, 
А1). 21. 

СКАНУВАННЯ ЗНІМКІВ (сканирование 
снимков; 5саппіпр оГрйоїоягарі; Казіекар- 
тазіипе 7 4Фег Війдет п рі): стосовно автома- 
тизації фотограмметричних вимірювань -- 
це процес перетворення фотографічного 
зображення на цифрову форму послідов- 
ним ,обходом" точок знімка. Найчастіше 
застосовується оптико-електронний спосіб, 
коли світловий промінь скеровується на еле- 
ментарну ділянку (піксел) знімка, прохо- 
дить крізь неї залежно від оптичної щіль- 
ності ослабленим та проєктується на сен- 
сор, яким є матриня або лінійка з набором 
світлочутливих елементів (ГІЗЗ -- прилад із 
зарядовим зв'язком). Спричинений дією 
світла сигнал підсилюється, перетворюєть- 
ся на цифрову форму та записується в 
ЕОМ. Переміщення знімка відносно сен- 
сора (або навпаки) в системі плоских пря- 
мокутних координат х, у забезпечується ви- 
сокоточною механічною системою. Сучас- 
ні сканери, точність яких становить 3- 
10 мкм, придатні для сканування як кольо- 
рових, так і чорно-білих фотознімків. 8. 
СКЛАДАННЯ КАРТИ (составление ка- 
рть; тарріпе; Капіепетшурітєп п, Кагіовта- 
рііетеп п, ХизаттепзіеЙипя5ргоге55 т): су- 
купність робіт, що зводяться до виготов- 
лення камеральним методом (не методом 
польового знімання) первинного, основно- 
го оригіналу карти, тобто її оригіналу ка- 
рти складального. Зміст цих робіт, ви- 
моги до них і порядок їх виконання обу- 
мовлені програмою карти, інструкція- 
ми, настановами та ін. нормативними до- 
кументами. 5. 


Складкоутворення 


СКЛАДКОУТВОРЕННЯ (гскладкообра- 
зование; Доїдіпе; 5спафипя 7 асг зеоіові- 
зспеп Кайеп Грі): процес, який відбуваєть- 
ся в земній корі під впливом тектонічних 
рухів і частково екзогенних процесів, при- 
водить до виникнення в пластах гірських 
порід вигинів різних м-бу і форми. 4. 
СКЛАДОВА ВІДХИЛЕННЯ ПРЯМО- 
ВИСНОЇ ЛІНІЇ В ЗАДАНОМУ НАПРЯ- 
МІ (составляющая уклонения отвесной 
линии в заданном направлений; сотропепі 
од асуіаїоп о ріиттіпя Іїпе аї віуеп аїгес- 
поп; Гогафбугеіспипрзкотропепіе 7 іп аег 8е- 
зерепеп Кістипе Д): див. Відхилення 
прямовисної лінії. 17. 

СКЛАДОВА ВІДХИЛЕННЯ ПРЯМО- 
ВИСНОЇ ЛІНІЇ В МЕРИДІАНІ (состав- 
ляющая уклонения отвесной линий в ме- 
ридиане; сотропепі ої деуіайоп ої ріит- 
тіпа Іїпе аї текідїап; Гогабугіспипезкот- 
ропепіе Г/йїг дет Мегіаїап ту): див. Відхи- 
лення прямовисної лінії, 17. 
СКЛАДОВА ВІДХИЛЕННЯ ПРЯМО- 
ВИСНОЇ ЛІНІЇ В ПЕРШОМУ ВЕРТИ- 
КАЛІ (составляющая уклонения отвесной 
линии в первом вертикале; сотропепі ої ае- 
уйайоп оРріиттіпе Іпе аї /іт51 уепіісаї; 101- 
аруєіспипрукотропепіе І /йїг Фет егзтеп 
Уепіїка! т): див. Відхилення прямови- 
сної лінії. 17. 

СКЛАДЧАСТІСТЬ (складчатость; /01- 
діпа; Еайипе ): процес зміни залягання гір- 
ських порід, що полягає у вигинанні гео- 
логічних структур. 4. 
СКЛАДЧАСТІСТЬ АЛЬПІЙСЬКА (аль- 
пийская складчатость; аіріпе Доідїпе; а!- 
репе Капипа )): наймолодша, кайнозойська 
складчастість, найширше виявлена в 
Середземноморському 1 Тихоокеанському 
рухомих поясах. 4. 

СКРУТ (кручениєе; їог5іоп; Ргепипе Д: різ- 
новид деформації матеріального тіла. 
Якщо круглий стрижень, один кінець яко- 
го закріпити на опорі, а до іншого докла- 
сти пару сил, що буде крутити стрижень, 
то стрижень деформується (скрутиться). 8. 
СКРУТ СИГНАЛУ (кручение сигнала; 
зіяпа! гогзіоп; Дгепипя | 4е5 Уггтеззипр5- 


553 С 


зізпаіз п): скрут частин геодезичного сиг- 
налу, спричинений зміною температури 
повітря та безпосереднім нагріванням йо- 
го частин сонячним промінням. С. с. спри- 
чинює обертання столика, на якому вста- 
новлюють теодоліт. Напрям обертання сто- 
лика змінюється на протилежний через 2- 
3 год після настання максимальної денної 
температури. Це обертання може сягати на- 
віть 1-2" за хвилину. Для послаблення цьо- 
го джерела похибок час вимірювання має 
бути малий та прийоми вимірювань слід 
виконувати вранці та ввечері. 13. 

СКРУТ СПОРУДИ (крученне сооруже- 
ния; іок5іоп о) сопзінисіїоп; Дгепипо Г ас5 
Себаиаз п): скрут, коли в двох паралель- 
них фундаментах або двох гранях суціль- 
ної залізобетонної плити є нерівномірне 
осідання, спрямоване в різні боки. 7. 
СЛІД ОРБІТИ (след орбить; огфій ігасе; 
Ванпепуриг Д: миттєвий переріз поверхні 
Землі площиною орбіти її супутника в мо- 
мент проходження його через вузол ор- 
біти висхідний. Географічні координа- 
ти - широту Ф та довготу , - біжучої точ- 
ки сліду обчислюють за формулами: 

Ф з аго5іп(віп и'8іпі); 

А «0-5 агсів (Ів игсо5і)и з ФУ, 
де У- аномалія справжня супутника; 
О, і, Ф - відповідно елементи орбіти: 
довгота висхідного вузла, нахил, аргу- 
мент перицентра; 5 - грінвіцький 30- 
ряний час на момент проходження висхід- 
ного вузла. Координати А, Ф можуть на- 
бувати значень: --і « Ф «чі; 09 « Д, « 3609, 
Точка сліду, що має найбільшу широту, наз. 
вертексом. Її координати: Фе і, - 0- 
5 -- 909, 9. 

СМУГА МЕРИДІАННА ШЕСТИГРА- 
ДУСНА (ТРИГРАДУСНА) (зона мериди- 
анная шестиградусная (трехградусная); 
тегідіап зіх-деявгее (Шгее-4ертее) сопе; 
Рееі-Стай-Зїгеїїеп т, 5еспя-вгай-Зітеїі- 
еп т): див. Зона меридіанна; Проєк- 
ція Гавсса-Крюгера. 17. 

СМУГИ ВІДВЕДЕННЯ (полось отведе- 
ния; гівПі-0|-уау; Пт/апаззігейїеп т ру: 


Солоність... 


смуги земної поверхні, що призначені для 
будівництва і експлуатації лінійних інже- 
нерних споруд (автодоріг, залізниць, тру- 
боводів тощо); для потреб експлуатації та 
захисту від забруднення, пошкодження 1 
руйнування гідротехнічних і водогоспо- 
дарських споруд, гідрометричних об'єктів, 
гребель, каналів тощо встановлюють сму- 
ги відведення з особливим режимом кори- 
стування. На судноплавних водних шляхах 
за межами міських поселень встановлю- 
ють берегові смуги водних шляхів. Розмі- 
ри С, в. та режим користування ними виз- 
начають за проєктом, погодженим з дер- 
жавними органами охорони довкілля та 
водного господарства. Порядок встанов- 
лення берегових С. в. та користування ни- 
ми визначається Водним кодексом Украї- 
ни, 4, 
СОЛОНІСТЬ МОРСЬКОЇ ВОДИ (соле- 
ность морской води; 5айіпиу о/ Ше 5еа уга- 
ген; 5аїгіокей Р де5 Меекуаузетя п): сумар- 
ний вміст (у грамах) всіх розчинених ре- 
човин у 1 кг морської води за умови, що 
бром та йод заміщені еквівалентною кіль- 
кістю хлору, а всі органічні речовини спа- 
лені при температурі 480 "С. 6. 
СОМІЛЬЯНА ФОРМУЛА (формула Со- 
мильяна; 5Зотіїан 5 /октиіа; Когтеї уоп 
Зотіпап): для визначення прискорення си- 
ли ваги на поверхні рівневого еліпсоїда 
ау, сов" В--Бу, 8іп" В 
о ен резечова суваряс 
а"со8 В --" віп" В 
де В - геодезична широта; У,, У, - норма- 
льна сила ваги на полюсі та на екваторі 
еліпсоїда; а, ф - велика і мала півосі еліп- 
соїда. Її одержав італ. учений Сомільян 
(1929). 6. 
СОНЦЕ (солнце; зип; У5оппе ДБ: централь- 
не тіло Сонячної системи і найближча 
до Землі зоря, яку здавна вважали основ- 
ним орієнтиром у часі та просторі. Основ- 
ні параметри С.: видна зоряна величина в 
зеніті - - 26,58"; радіус - 6,9626-1 08 м; пло- 
ща -6,0918-1019 м'; об'єм -1,4138-10"" м); 
маса - 1,9891-10"? кг; ефективна темпе- 
ратура - 5820 К; найбільший видний ку- 
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товий радіус - 16/17,93", а найменший - 
15/45,43"; період обертання на екваторі - 
24,88 доби; сер. густина - 1,4069-10? кг/м); 
прискорення вільного падіння - 273,98 м/с. 
Джерелами енергії сонячного випроміню- 
вання є термоядерні реакції синтезу вод- 
ню, в результаті яких утворюється гелій. 
Спектр електромагнетного випромінюван- 
ня С. простягається від У-променів до ра- 
діохвиль, проте ультракороткохвильову йо- 
го частину поглинає земна атмосфера на ве- 
ликих висотах, що зумовлює її йонізацію. 
Сонячна радіація, яка надходить від С. 
крізь атмосферу, зазнає складних перетво- 
рень унаслідок поглинання та розсіюван- 
ня. Цикл активності на С. - це процес, що 
охоплює всю його поверхню. Найхарактер- 
ніший його прояв -- утворення активних 
зон, що розвиваються в місцях виходу на 
поверхню С. досить сильних магнетних по- 
лів. Кількість цих утворень та їх площа змі- 
нюються з періодом близько 11 років. Існу- 
ють також довгоперіодичні цикли соняч- 
ної активності. В будові атмосфери С. роз- 
різняють фотосферу, хромосферу і корону. 
Саме в атмосфері С. відбуваються проце- 
си, які об'єднуються спільною назвою -- со- 
нячна активність, яка безпосередньо впли- 
ває на біосферу Землі. 18. 

СОНЯЧНА КОРОНА (голнечная корона; 
50іаг согопа; 5оппепКогопа Ї): найвіддале- 
ніша зовнішня частина атмосфери Сонця, 
складається з гарячої (1-2 млн К) розрід- 
женої високойонізованої плазми. Величи- 
на С. к. може бути в десятки разів більша 
від радіуса Сонця. Спостерігають під час 
повного сонячного затемнення у вигляді 
сяйва, яке оточує диск Сонця, що закри- 
тий Місяцем. 5. 

СОНЯЧНА РАДІАЦІЯ (солнечная ради- 
ацчя; 50іаг гадіатоп; 5оппепбітайійпе Д): 
потік променевої енергії, що надходить на 
Землю від Сонця. Головна частина цієї 
енергії - ультрафіолетові, видні та інфра- 
червоні промені, які мають довжину хвиль 
від 0,1 до 120 мкм. Саме цю частину елек- 
тромагнетного випромінювання Сонця в 
метеорології наз. сонячною радіацією. 
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С. р. що надходить на верхню межу атмо- 
сфери, на шляху до земної поверхні погли- 
нається та розсіюється в атмосфері. С. р., 
що надходить від Сонця в атмосферу, а по- 
тім наземну поверхню у вигляді паралель- 
ного пучка променів, наз. прямою. Значна 
частина прямої радіації досягає земної по- 
верхні. Частина С. р. розсіюється молеку- 
лами атмосферних газів і аерозолями й 
надходить на земну поверхню у вигляді 
розсіяної радіації. Частина С. р. відбиває- 
ться від земної поверхні Й атмосфери (пе- 
реважно від хмар); її наз. відбитою радіа- 
цією. С. р. поділяють на короткохвильову 
(довжини хвиль 0,1-4 мкм) і довгохвильо- 
ву (4-120 мкм). На землю надходить пере- 
важно короткохвильова С. р. Кількість С. р. 
характеризується потоком радіації - кіль- 
кістю променевої енергії, що надходить на 
одиницю поверхні за одиницю часу. В ме- 
теорології С. р. виражають у 
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Кількість прямої С.р., що надходить за оди- 
ницю часу на одиницю поверхні перпенди- 
кулярно до сонячних променів, наз. густи- 
ною потоку С. р. Розділ метеорології, що ви- 
вчає С. р., наз. актинометрією. С. р. вимі- 
рюють актинометром (пряму), пірано- 
метром іальбедометром (розсіяну, від- 
биту і сумарну). С. р. має важливе значення 
під час розв'язання низки наукових, техні- 
чних і практичних задач у різних галузях 
науки, техніки та господарській діяльності, 
зокрема в геодезії під час виконання польо- 
вих інструментальних вимірювань. 19. 
СОНЯЧНА СИСТЕМА (солнечная сис- 
тема; 50Іаг зубіет; 5оппепуузіет п): сукуп- 
ність космічних тіл: планети, астерої- 
ди, комети, метеорні тіла, дрібні пилові 
частинки, потоки сонячного вітру, які ру- 
хаються у сфері притягання Сонця. 18. 
СОНЯЧНИЙ ВІТЕР (солнечньй ветер; 
501ак уліп; Зоппепмлїпа т): потоки плазми 
і вмороженого у них магнетного поля, які 
летять від Сонця у міжпланетне середови- 
ще і є результатом розширення сонячної 
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корони. Склад С. в. відповідає вмісту хе- 
мічних елементів у сонячній короні. 18. 
СОНЯЧНІ ПЛЯМИ (солнечнье пятна; 
зип-5роїз; ЗоппепПеске т рі): темні утво- 
рення на фотосфері Сонця, складаються з 
ядра і півтіні. Діаметр плям становить від 
1000 до 200000 км, час існування - від кі- 
лькох годин до кількох місяців. Температу- 
ра С. п. становить 3000-4500 К і нижча за 
температуру фотосфери на 1-3 тис. К, уна- 
слідок чого вони в 2-5 разів темніші від фо- 
тосфери. С. п. характеризуються значними 
магнетичними полями (до 4 кілоерстед). 5. 
СОНЯЧНІ СПАЛАХИ (солнечньге вспь- 
шки; 50іаг Лагез; 5оппепегиріопеп 7 рі): 
див. Хромосферні спалахи. 5. 
СОЦІОЛОГІЯ (социология; 5осіоЇову; 
Зогіоіозіє 5): наука про суспільство як ці- 
лісну систему, про закономірності виник- 
нення і розвитку різних соціальних утво- 
рень і суспільних груп. 5. 
СПЕКТРАЛЬНА ХАРАКТЕРИСТИКА 
ДЖЕРЕЛА СВІТЛА (спектральная хара- 
ктеристика источника света; зресіга! 
спагастегізіїс оГПо/и 50иксе; зрекітаїе СПа- 
габегізтіїк Г ет Ііспідиеїе ): характеризує 
розподіл енергії випромінювання джерела 
світла за довжиною хвилі. С. х. д. с. най- 
частіше зображують графіком, де вертика- 
льною віссю є потужність випромінюван- 
ня, а горизонтальною - довжина хвилі ви- 
промінювання. 13. 

СПЕКТРАЛЬНА ЧУТЛИВІСТЬ АЕРО- 
ФОТОПЛІВКИ (спектральная чувстви- 
тельность азрофотопленки; 5ресітаї 5еп- 
зйіуйу оР)т; зрекігаїє Етруїпаїісікей Гасз 
Аегоїіпіз т): здатність фотоматеріалу реа- 
гувати на випромінювання різних довжин 
хвиль. Для визначення С. ч. а. та ін. фото- 
матеріалів на прозорій підкладці викорис- 
товують стандартні світлофільтри, спектро- 
граф і спектросенситометр. Під час вико- 
ристання світлофільтрів експонування 
оптичного клина проводять без світлофі- 
льтра і через жовтий, оранжевий та черво- 
ний світлофільтри через стандартні світло- 
фільтри, які містяться в рамці сенсито- 
метра. Криві характеристичні буду- 
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ють за результатами вимірювання сенси- 
тограм, які дають змогу отримати значен- 
ня світлочутливості аероплівки під час 
проходження світла, 5 ? 5. с 7 бос З бче" 





Спектрографом фотографують отриманий 
за допомогою призми спектр. Спектросен- 
ситометр дає змогу фотографувати спектр 
за різних експозицій і отримати спектро- 
сенситограму, за результатами вимірюван- 
ня якої визначають залежності між довжи- 
ною хвилі і спектральною чутливістю фо- 
томатеріалу. У спектросенситометрі є: дже- 
рело світла 1, конденсор 2, нейтральний по- 
слаблювач 3, закривач 4, вхідна щілина 5, 
об'єктив б, призми спектрографа 7, які роз- 
кладають світло на монохроматичні скла- 
дові, об'єктив 5 фокусує спектри на фото- 
матеріал 9. Шкала довжини хвиль /0 освіт- 
люється за допомогою пристрою /1, 12. 3. 
СПЕКТРОЗОНАЛЬНА ФОТОГРАФІЯ 
(спектрозональная фотография; зресіто- 
сопа! ріпогїозмарну; зрекіайгопаїез Іісні- 
ра пу: різновид кольорової фотографії, яка 
забезпечує одночасне фотографування 
об'єктів у різних спектральних зонах і 
отримання на єдиній підкладці кольорових 
зображень, яким властивий найбільший ко- 
льоровий контраст. Об'єкти на спектрозо- 
нальних матеріалах отримують ненатура- 
льне зображення. Залежно від спектраль- 
них зон розрізняють різні типи аероплівок. 
Основними зонами є: синьо-фіолетова (с), 
жовто-зелена (з), червона (ч) та інфрачер- 
вона (іч). Типи плівок: 
ІЧ С З 
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Аерофотоплівки СН-6 та СН-6М особли- 
во ефективні для дешифрування рослин- 
ності, розпізнавання вологих ділянок та 
уточнення водних меж; для розпізнавання 
геологічних об'єктів - СН-4, СН-5, СН-23, 
для розпізнавання рослинності СН-5, СН- 
6, СН-23. 3. 

СПЕЦІАЛЬНА КАРТА УКРАЇНИ 
(Специальная карта Украйньх; 5ресіа! тар 
оГОбтаїпе; Капе дек СКкаїпе уп Ваеиріап): 
основний картографічний твір франц. 
інженера-фортифікатора і військового 
картографа Гійома Левассера де Боплана 
(1600-73), складений за результатами ви- 
мірювань під час його служби в Україні у 
складі польської коронної армії (1630-47). 
Назва цієї карти в перекладі: , Спеціальна 
і докладна карта України. З належними до 
неї воєводствами, а також округами та про- 
вінціями". Надрукована у Гданську 1650, 
складається з 8 аркушів, розмір кожного 
41,5Х45 см (загальний розмір карти 83Х 
216 см), орієнтування південне. М-б карти 
приблизно 1:450000. Як за м-бом, так і за 
змістом ця карта є оглядово-топографіч- 
ною; на ній зображено багато населених 
пунктів, доволі розгалужену гідрографічну 
мережу, лісистість, болота, скелі тощо. Ви- 
ділені центри воєводств, місця єпископсь- 
ких урядів, князівських центрів, шляхет- 
ських судів, укріплених міст і фортець, мо- 
настирів, млинів, державні кордони і воє- 
водські межі, головні та сільські дороги, 
броди. Для зображення змісту використано 
близько 30 умовних позначень. За допомогою 
м-бу можна отримати віддалі в польськ., 
укр., нім., франц., італ. і рос. милях. На ілю- 
страції, вміщеній на карті внизу, зображені 
постаті шляхти і козаків, їх одяг, озброєння. 
Було декілька видань цієї карти. С. к. Украї- 
ни Боплана - важливе історичне джерело. 
Вона, як і інші карти Боплана українських 
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земель, познайомила Европу з Україною і 
є авторитетним доказом національної іден- 
тичності українського народу. 5. 
СПІВХИТАННЯ ШТАТИВА МАЯТНИ- 
КА (сокачанине штатива маятника; соо- 
зсіайоп ої репаціит їгірой; Мізспайкеп 
п де5 Репаеізагейиз5ез т): паралельне змі- 
щення в горизонтальній площині осі по- 
чепу маятника в один та в інший бік на ве- 
личину б в такт коливання маятника, що 
призводить до уявного збільшення Його 
зведеної довжини на 4/ 2 6/м. Виміряний 
період коливання маятника Т" завжди бу- 
де більший від періоду Т для абсолютно 
жорсткого штатива. Т є Т"- с. С. ш. м. на 
пунктах спостереження різне і тому його 
треба враховувати при відносних вимі- 
рюваннях сили ваги. Поправку С уви- 
міряний період коливання визначають зі 
спостережень двох однакових маятників, 
які коливаються в одній площині. За допо- 
могою методу Венінга-Мейнеса можна 
повністю уникнути впливу С. ш. м. б. 
СПІКУЛИ (спикуль; 5ріси!е; 5рісиіеп рі): 
у сонячній хромосфері - окремі стовпи 
світляної плазми, які видні під час спосте- 
реження Сонця в монохроматичному світ- 
лі. С. піднімаються із хромосфери всо- 
нячну корону до висоти 6-10 тис. км, їх 
діаметр 200-2000 км, час їх існування 5- 
7 хв. Одночасно на Сонці є сотні тисяч С. 5. 
СПОРУДА ВИСОТНА (вьсотноє соору- 
жениє; 5кузсгарег; Нбпепверанає пу: спо- 
руда, висота якої більша за довжину та ши- 
рину (димар, башта, щогла, будинок). 1. 
СПОРУДА ЛІНІЙНА (линейное сооруже- 
ние; Іпеаг сопзікисіїоп; іпеаге5 Серди- 
4е п): споруда, довжина якої значно біль- 
шаза ширину і висоту (дорога, тунель, ка- 
нал, міст тощо). 1. 

СПОРУДА ПЛОЩОВА (площадноє соору- 
жение; агеа сопзікисійоп; Пйспез Серіїцае п): 
споруда, довжина і ширина якої більші за ви- 
соту (місто, аеродром, завод тощо). 1. 
СПОРУДА ПРОСТОРОВА (простран- 
ственное сооружение; зраїа! сопзігистіоп; 
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тдйитіснез Сербйиаде п): споруда, довжина, 
ширина та висота якої приблизно однакові 
(будинки). 1. 

СПОСІБ АРЕАЛІВ (способ ареалов; агеа 
теїРой; Агеаїуег/айкеп п): спосіб зображен- 
ня на карті за допомогою відповідних пло- 
щових картографічних позначень певних 
ареалів земної поверхні. 5. 

СПОСІБ БОЛОТОВА (способ Болотова; 
Воіоіоу 5 тетодй; Уегуайгеп п удп Воїогоу): 
графічний спосіб визначення місця розта- 
шування на карті - планшеті та в натурі 
четвертої точки за даними трьома іншими 
точками, які є на карті-планшеті та закріп- 
лені в натурі (див. Графічне розв'язу- 
вання задачі Потенота). 12. 
СПОСІБ ВИМІРЮВАННЯ РІЗНИЦІ 
ФАЗ ЕКСТРЕМАЛЬНИЙ (зкстремаль- 
ньшй способ измерения разности фаз; ехіте- 
та! теїоа оЇ теазигетепі ої ріазез аЇР- 
Дегепсе; ехітетаіез Риазепаїегепатез- 
зипозуенайгеп п): використовували в світ- 
ловіддалемірах першого покоління (див. 
Функціональні схеми світловід- 
далемірів), у передавачах з модулято- 
рами інтенсивності світла. Демодулятором 
міг бути такий самий модулятор, як у пере- 
давачі або фотоелектронний помножувач. 
В обох випадках величина сигналу, яку 
одержували з демодулятора, змінювалася 
за гармонічним законом зі зміною різниці 
фаз (див. Фазовий метод визначення 
віддалей). Різницю фаз змінювали, змі- 
нюючи вимірювальну частоту або фазу 
опорного коливання, до отримання екстре- 
мальних значень сили сигналу з демоду- 
лятора. 13. 

СПОСІБ ДОВІЛЬНОЇ СТАНЦІЇ (слособ 
свободной станции,; Іее 5іайопіпе теїйой; 
Угнайтеп п де5 Їтеіек 5гатоп )): спосіб зні- 
мання або розмічування споруд, коли гео- 
дезичний прилад встановлюють на тимча- 
совій станції, положення якої попередньо 
визначають із найближчих пунктів геоде- 
зичної основи. 1. 

СПОСІБ ЗНАКІВ РУХУ (способ знаков 
движения; топоп 5ієп теїтой; Уеграйтеп п 
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дез ВеууезипазтеісНнепу п): використовуєть- 
ся для зображення на карті різноманітних 
просторових переміщень як природних 
(морські течії, діяльність вітрів за деякий 
проміжок часу і в певному регіоні тощо), 
так і соціально-економічних (міграція на- 
селення, перевезення вантажів і т. ін.). Цим 
способом, використовуючи різні графічні 
засоби, можна показати на карті напрям і 
швидкість переміщення, кількість і якість 
та ін. дані явищ, що переміщуються в про- 
сторі. Графічними засобами в С.з.р. є 
стрілки (напр., для зображення вітрів, при 
цьому кількісний бік характеризується тов- 
щиною (шириною) стрілки, що залежить 
від сили вітру, аякісний - кольором, (напр., 
теплі та холодні вітри зображуються на 
карті різними кольорами), а також стрічки 
різного кольору або рисунка (штрихуван- 
ня тощо) і ширини. Знаки руху можуть точ- 
но зображувати напрям переміщень, тоб- 
то дотримуючись, напр., зображених на 
карті залізниць чи судноплавних річок, або 
схематично, коли, напр., стрічка відповід- 
них форми і ширини з'єднує пункти, між 
якими здійснюється переміщення. 5. 
СПОСІБ ЗНАЧКІВ (способ значков; зіяп 
тетоа; Хеіспепуегайгеп п): застосовуєть- 
ся для зображення на карті локалізованих 
на місцевості об'єктів і явищ відповідними 
умовними позначеннями - різних за фор- 
мою, розмірами та кольором значків. За 
формою значки поділяють на геометрич- 
ні, буквені та наочні. 

Геометричні - найчастіше рисунки про- 
стих геометричних фігур: коло, прямокут- 
ник, квадрат, трикутник, ромб тощо. Різ- 
ниця між значками за формою сприяє їх 
кращому запам'ятовуванню, а якщо їх ще 
й зафарбувати, то вони читатимуться ще 
краще, що дає змогу подати на карті біль- 
шу кількість інформації при меншій кіль- 
кості геометричних фігур. Геометричні 
значки займають на карті порівняно мало 
місця, викреслювати їх легко, особливо з 
використанням відповідних трафаретів. 
Буквені значки - переважно одна, дві чи де- 
кілька початкових букв назви об'єкта або 
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явища, що зображується на карті (напр., Ке 
для зображення на карті родовищ заліза). 
Буквений значок незначною мірою вказує 
на локалізацію зображуваного об'єкта чи 
явища, однак, якщо вписати його в якийсь 
геометричний значок, напр., ромб, то ло- 
калізація стане краща. 

Наочні значки за своїм виглядом подібні 
до зображуваних на карті об'єктів реаль- 
ної дійсності. Вони є натуралістичні (напр,, 
рисунки автонавантажувача чи чобота свід- 
чать про наявність у цьому місці заводу 
автонавантажувачів чи взуттєвої фабрики) 
і символічні (напр., кубик і чорний рівно- 
бедрений трикутник, що символізують крис- 
тал солі і вежу, вказують на родовище ку- 
хонної солі і видобування нафти, а зірочка 
на топографічній карті -- на наявність у цьо- 
му місці астрономічного пункту). Зазвичай 
розмір значка подає кількісну, а колір--які- 
сну характеристику об'єкта. Використову- 
ючи т. зв. зростаючі значки, можна за до- 
помогою цього способу зобразити на кар- 
ті динаміку явища. 5. 

СПОСІБ ІЗОЛІНІЙ (способ изолиний; 
ізоййпе тешоа; ізоІіпіеп-теїоае, Іздіїпіеп- 
тетоаде ): використовується для зображен- 
ня на карті неперервних і поступово змі- 
нюваних і до того ж суцільно поширених 
на якомусь просторі явищ за допомогою 
ізоліній. Точки для побудови ізоліній про- 
ставляють на карті інтерполюванням, при- 
пускаючи, що явище між інтерпольова- 
ними точками на цій території змінюєть- 
ся лінійно. Під час інтерполювання треба 
обов'язково враховувати особливості з0- 
бражуваної на карті території, зв'язки між 
об'єктами і явищами, що відбуваються на 
ній, на основі чого правильно підібрати ста- 
лий інтервал між ізолініями, який деколи 
може бути й змінним, Оформлення ізоліній 
аналогічне оформленню горизонталей. 
Деколи для наочності простір чи смугу між 
ізолініями зафарбовують відповідними 
кольорами або заштриховують. 5. 
СПОСІБ КІЛЬКІСНОГО ФОНУ (спо- 
соб количественного фона; диапійатує 
раскегоипа тейой; Меїоає Г ає5 диапійа- 
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пуеп Ніпіегргипаїя т): спосіб зображення 
на карті кількісних відмінностей деякого 
явища, суцільно поширеного на території, 
що картографується. Цю територію поді- 
ляють на однорідні частини за певними 
кількісними показниками, після чого одно- 
типні частини зафарбовують відповідним 
кольором або заштриховують. С. к. ф. ви- 
користовують для складання низки грун- 
тових та ін. карт. 5. 

СПОСІБ КРАПОК (точечькй способ; аої 
теїоа; РипКкітештоае )): використовуєть- 
ся для зображення на карті тематичній 
масових поширених об'єктів (явищ) за до- 
помогою відповідної кількості однакового 
розміру крапок, розташування яких відпо- 
відає розташуванню і концентрації цих 
об'єктів на місцевості, а кожна крапка пев- 
ного розміру відповідає однаковій кілько- 
сті одиниць зображуваного на карті об'єк- 
та (явища). Суттєвим у С. к. є визначення 
т. зв. ваги крапки, тобто кількості об'єктів, 
якій на карті відповідає одна крапка (напр., 
однією крапкою якогось розміру зображе- 
но на сільськогосподарській карті 100 га 
ріллі). Використовуючи різнобарвні крап- 
ки, можна подавати на карті якісні харак- 
теристики об'єктів (явища). Деколи на од- 
ній і тій же карті застосовують крапки двох 
і більше вагових категорій. 5. 

СПОСІБ ЛІНІЙНИХ ЗНАКІВ (способ 
линейньх знаков; Іїпеак 5ієп теїофй; Ме- 
тоаде 5 агк Гіпіепгеіснеп п рі): використо- 
вується для зображення на карті різних 
(без ширини) лінійних об'єктів (напр., меж 
політико-адміністративного поділу, водо- 
дільних ліній тощо) об'єктів лінійної про- 
тяжності, ширина яких не виражається в 
м-бі карти (напр., річки, дороги), а на де- 
яких картах тематичних також ліній 
немалої протяжності доволі витягнутих 
об'єктів (напр., лінії основних напрямів 
гірських хребтів, тектонічні лінії тощо). 
Передача якісних і кількісних характери- 
стик, а також їх зміна з часом осягається в 
С. л.з. за допомогою рисунка, кольору, 
структури лінійних знаків, а деколи й Їх 
ширини. 5. 
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СПОСІБ ЛОКАЛІЗОВАНИХ ДІАГРАМ 
(способ локализованньх диаграмм; Іосаї!- 
гагед аїавзгату тештоа; Фіавгаттетоаде Б 
Метоае Г ет Іокайзіегеп Фіаєгатте п рі): 
використовується для картографування 
за допомогою графіків і діаграм як явищ, 
локалізованих у певних точках (пунктах), 
так і явищ суцільного поширення на певній 
території, при цьому точки локалізації мо- 
жуть бути підписані, або й без підпису, але 
мають бути локалізовані хоч би за вихода- 
ми сітки картографічної. Локалізація 
може бути здійснена також у вибраних клі- 
тинках карти заздалегідь визначеного роз- 
міру. С. л. д. застосовується для карт, що ха- 
рактеризують сезонні і періодичні явища, 
їх зміну та повторюваність, що здебільшо- 
го властиве метеорологічним картам, 5. 
СПОСІБ НАЙМЕНШИХ КВАДРАТІВ 
(способ найменьших квадратов, Іеазі-5ди- 
акге тео; Мештоає ДГ аст Кіеізтеп Оиаайтате 
прі): математична дисципліна, в якій опра- 
цьовані методи знаходження найімовірні- 
ших значень, а також ліквідації неузгодже- 
ності функціонально пов'язаних величин 
за умови |рУЙ) - тіп, або ГИЙ з тіп, де Р, 
- ваги, Й, З І, - Ід 1; - результат вимірюван- 
ня, Ід - найнадійніше значення. Отримана 
система поправок є максимально ймовір- 
ною (порівняно з іншими можливими си- 
стемами поправок), якщо виміри підкоря- 
ються нормальному закону. 20. 
СПОСІБ ПЛАВАЮЧОЇ ЧАСТОТИ 
(способ плавающей частоть; Поаїпя уте- 
диепсу тетоа; Метоае 7 асг 5спуліттуте- 
диепг ): спосіб розв'язування багатознач- 
ності у фазових віддалемірах. Для цього у 
віддалемірі треба мати дві фіксовані час- 
тоти: /| 1), на яких виконуються фазові ви- 
мірювання. Крім того, передбачена мож- 
ливість плавного переходу від частоти /, 
до частоти );, з реєстрацією зміни різниці 
фаз, яка при цьому переході виникне. 
Отже, тут одержують кількість цілих пер- 
іодів, на яку змінилася різниця фаз під час 
переходу від частоти /, до частоти ). Вона 
потрібна для вилучення багатозначності 
одноступеневим способом. С. п. ч. об'єд- 
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нує позитивні особливості одноступенево- 
го і багатоступеневого способів, бо, засто- 
совуючи його, не треба знати наближену 
довжину лінії, немає обмежень щодо най- 
меншої довжини лінії, яку можна вимірю- 
вати, і не треба вимірювати частоту. Цей 
спосіб застосовують у світловіддалемірах 
»Дістомат" фірми Вільд. 13. 
СПОСІБ ПОСЛІДОВНОГО УТОЧ- 
НЕННЯ ДОВЖИНИ ЛІНІЇ (способ по- 
следовательного уточненця длиньт линий; 
тетой ої сопзесиїіує Піпе Іепят етегті- 
пайоп; Метоає 7 авг зикгез5іуеп МіНетип- 
хеп Грі аєк І іпрепбейе б): різновид одно- 
ступеневого способу виключення 
багатозначності, який застосовують у 
деяких світловіддалемірах з компенсацій- 
ною коміркою. В цьому способі замість ви- 
значати кількість цілих періодів за форму- 
лою 
М еп ДО; 7 2 (1) 
що міститься в різниці фаз на частоті /; під 
час вимірювання лінії, знаходять 
| у «Путь 0 ) 
- зміну частоти, яка на заданій лінії зумов- 
лює зміну різниці фаз на один період. За 
значенням цієї величини обчислюють дов- 
жину лінії 5 за формулою 
5 -8/08)), 3) 


де 9 - швидкість несучих коливань. Її точ- 


ність залежить від точності 0/, а остання 
- відзначення п, у (2). Найменша точність 
6 буде, коли п, 7 1 і за (3) отримаємо не 
точне значення 5. Точніше значення 6/ і5 
одержимо при пу; - 2. Поступово збільшу- 
ЮЧИ лу УТОчнЮЄмО 5 доти, доки його зміна 
стане менша від заданого допуску. Такий 
спосіб розв'язання багатозначності засто- 
совано вперше у світловіддалемірі СГ-3. 
Він сприяє автоматизації процесу вилучен- 
ня багатозначності. 13. 

СПОСІБ СВІТЛОВИХ ПЕРЕРІЗІВ (спо- 
соб световьх сечений; ПеНі 5есійоп теїой; 
Метод Г 4ег Гісизсіпіне т рі): геодезич- 
не або фотограмметричне вимірювання 
перерізів споруди, напр., тунелю, які зада- 
ють розгорнутим у площину світловим (ла- 


зерним) пучком або світловою площи- 
ною. 1. 

СПОСІБ СІЧНОЇ (способ секущей; зесапі 
пе теїйой; Метоає Ї авг 5екапе ): дета- 
льне розмічування кривої, коли її точки ви- 
носять від хорди за їх прямокутними ко- 
ординатами,. 1. 

СПОСІБ ТІНЬОВОЇ ПЛАСТИКИ (сло- 
соб теневой пластики; 5Ппайом ріазііся те- 
Той; 5спатегипрутештоде й Метоае | авг 
Успапепріате Д: зображення на картах 
форм рельєфу відтінюванням їх схилів. 5. 
СПОСІБ ФОТОМЕХАНІЧНИЙ (фото- 
механический способ; риоіотесНапіс те- 
той; ріоготесПапізспез Уегайтеп п): так 
наз. один зі способів перенесення зобра- 
ження з картографічних матеріалів 
на оригінал карти складальний 
(деколи його наз. ще способом складання 
карт по , голубих копіях"); грунтується на 
використанні репродукційної фотографії. 
Основні складові етапи цього способу: під- 
готовка матеріалів для фотографування; 
виготовлення негативів і блідо-голубих ко- 
пій з нього; монтування голубих ко- 
пій на складальній основі; складання ри- 
сунка карти, тобто складального оригіналу 
(див, Перенесення картографічного 
зображення). Підготовка матеріалів зво- 
диться до встановлення довжин рамок і діа- 
гоналей картографічного матеріалу і від- 
повідності їх теоретичним розмірам; наяв- 
ності деформації цього матеріалу 1 встано- 
влення її величини; Т. зв. підняття рисунка 
картографічного матеріалу. Якщо картма- 
теріал, який використовують для складан- 
ня карти, напр., топографічної, деформо- 
ваний, то на Його полях поза рамкою пода- 
ють т. зв. практичні розміри, за якими цей 
матеріал можна використовувати, ,,Підні- 
мають" картографічний рисунок для того, 
щоб посилати тонкі, перервані, витерті 
штрихові елементи, а також штрихове на- 
вантаження синього кольору (напр., бере- 
гові лінії, річки що зображені однією лі- 
нією тощо), які не зобразяться на негативі 
під час фотографування. , Піднімають" ри- 
сунок тушшю або фарбами, що відтво- 
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рюються фотографією. Під час підготовки 
картматеріалів виконують часткову гене- 
ралізацію картографічну. 3. 
СПОСІБ ЯКІСНОГО ФОНУ (способ ка- 
чественного фона; диайатмє Баскагонпа 
тео; Методйе Р аез Оиаїйдйтяпіпіет- 
ягипаз т): спосіб зображення на карті 
якісних особливостей чи відмінностей пев- 
них явищ, суцільно або масово поширених 
на території, що картографується. Суть 
способу полягає в тому, що згідно з роз- 
робленою класифікацією картографічного 
явища зображувану територію поділяють 
на якісно однорідні ділянки, які зафарбо- 
вують відповідним кольором або заштри- 
ховують. Допускається поєднання фоно- 
вого забарвлення зі штрихуванням. С. я. ф. 
використовують для складання ботаніч- 
них, геологічних, грунтових, етнічних та 
ін. карт. 5. 

СПОСОБИ ВИГОТОВЛЕННЯ СКЛА- 
ДАЛЬНИХ ОРИПНАЛІВ (способиї изго- 
товления составительских оригиналов; 
теїодз о; тапизстірі тар такіпа; Негуігі- 
Шшпоезтештодеп Ррі аск Ан/пайтебійиет п рі 
(адек Айтайтекатеп Ррі)): за умови, що для 
укладання використовують карти більших 
м-бів, ніж м-б карти, що укладається, роз- 
різняють такі С. в. с. о.: фотомеханічний, 
оптичний, за допомогою пантографа і клі- 
тинок. 

Фотомеханічний спосіб наз. ще способом 
складання ,на голубих копіях". Складаль- 
ний оритінал виготовляють на непрозорій 
основі. Вибраний зазвичай великомасш- 
табний основний картографічний ма- 
теріал фотографують у м-бі складання 
карти, після чого з отриманого негатива ви- 
готовляють на креслярському, високої яко- 
сті папері, копії блідо-голубого кольору. 
Копії монтують (див. Монтування голу- 
бнх копій) на підготовлену раніше на 
твердій пластинці основу карти ма- 
тематичну. Після цього, використовую- 
чи настанови нормативних документів, 
зокрема плану редакційного, на них 
укладають тушшю і фарбами зміст за- 
проєктованої карти, тобто її картографіч- 
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ний рисунок. Цей спосіб вигідно застосо- 
вувати, якщо м-б карти, що укладається, 
дрібніший від м-бу використаного основ- 
ного картографічного матеріалу і якщо 
проєкції як оригіналу карти, так і картма- 
теріалу однакові. Іноді останню вимогу ви- 
конати неможливо і спотворення внаслідок 
цього такі, що їх неможливо ліквідувати 
під час монтування блідо-голубих копій. 
Тоді блідо-голубі копії отримують не пря- 
мим копіюванням, а послідовним фототра- 
неформуванням картографічного зобра- 
ження вихідного картматеріалу за допомо- 
гою великого фототрансформатора 
(див. Трансформування вихідного 
картографічного матеріалу). 5. 
СПОСОБИ ВИЗНАЧЕННЯ ПЛОЩ 
АНАЛІТИЧНІ (аналитическиєе способьі 
определения площадей; апаїйіса! тетоайз 
оГагеа аетектіпайоп; апаіупізспе (паси асп 
Когтеїп рі) дег Кійспепбегесітипа 5): див. 
Способи визначення площі. 14. 
СПОСОБИ ВИЗНАЧЕННЯ ПЛОЩІ 
(способь определения площади; теїоаз о/ 
агеа деіектіпатіоп; Уег/айтеп п рі аг Еій- 
спепфегесіпипе ): є такі: аналітичний, гра- 
фічний, за допомогою палетки та механіч- 
ний. Їх застосовують залежно від завдан- 
ня та потрібної точності визначення площ. 
Аналітичний - найточніший, полягає в то- 
му, що площу ділянки 5 визначають, вико- 
ристовуючи координати Х, У точок вершин 
полігона за формулами: 


25 з ЗХ У) 


або | 25 УУХу З Худ). 
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Його точність характеризується відносною 
похибкою 1:500-1:1000. 

Графічний - полягає в обчисленні площі 
ділянки за результатами вимірювання ліній 
на плані, Цей спосіб менш точний, оскіль- 
ки на точність обчислення площі вплива- 
ють похибки побудови плану та вимірю- 
вань віддалей на ньому. Для обчислення 
площі ділянку на плані поділяють на пра- 
вильні геометричні фігури та вимірюють 
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їх елементи, за якими обчислюють площі 
окремих фігур. 

Визначення площі палеткою. Палетку на- 
кладають на план, лічать, скільки фігур 
(напр., квадратів) займає ділянка, оціню- 
ючи на око частки фігур, а потім кількість 
фігур множать на площу однієї фігури 
(квадрата) з урахуванням м-бу плану. 
Механічний - за допомогою планіметра. 
У практиці поширений полярний плані- 
метр, який складається з двох важелів і 
лічильного механізму. 





Полюсний важіль Х, зі штифтом на одно- 
му кінці Й тягарцем Р на іншому, що має 
голку, за допомогою якої кріпиться на кар- 
ті в точці (полюсі), навколо якої обертаєть- 
ся планіметр. Обвідний важіль В, має 
шпиль (лупу з точкою), якою обводять кон- 
тур фігури. Для визначення її площі, 30б- 
раженої на карті, встановлюють планіметр 
так, щоб полюс був закріплений поза фігу- 
рою, а шпиль обвідного важеля містився у 
довільній точці контуру фігури. Відлічу- 
ють т шкалу лічильного механізму І. 
Плавно обводять шпилем увесь контур і 
після повернення шпиля у вихідну точку 
контуру зчитують другий відлік т». Різни- 
ця відліків (т» - т) виражає величину пло- 
щі фігури в поділках планіметра. Плошу 
фігури визначають за формулою 5 2 Т(т» - 
ті), де Т - ціна однієї поділки планімет- 
ра, м' або га, тобто площа, яка відповідає 
0,001 частині лічильного коліщатка. Для 
визначення ціни поділки планіметра обво- 
дять шпилем відому площу 5, напр., квад- 
рат координатної сітки на карті. Отже, 
т я 5/(т, - т,), де 5 - відома площа квад- 
рата, м' або га; (т, - ті) - різниця відліків 
під час обведення квадрата. 12. 
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СПОСОБИ ВИМІРЮВАННЯ ГОРИЗО- 
НТАЛЬНИХ КУТІВ (способь измерения 
горизонтальнькх углов; тештодй5 ог теази- 
кетеніз 0/ Ногігопіаі апяіез; Кекіайтен п рі 
дек НогігопіаїміпКеі теззипе Ї): є такі: 
а) прийомів; б) кругових прийомів; в) у 
всіх комбінаціях; г) видозмінений у комбі- 
націях; д) неповних прийомів; є) симет- 
ричних комбінацій напрямів; ж) видозмі- 
нений кругових прийомів; з) повторень 
(див. Методи високоточних кутових 
вимірювань. Вимірювання гори- 
зонтального кута теодолітного хо- 
ду). 12. 

СПОСОБИ ВИМІРЮВАННЯ КУТІВ 
НЕПОВНИМИ ПРИЙОМАМИ (спосо- 
бьт измерения углов неполньми приємами; 
тешйоаз о/ апеіе5 теазикетені бу конпаб; 
бекміогептетоадеп Грі аег Ногігопіаїіутіпкеї- 
теззипа )): Див. Методи високоточних 
кутових вимірювань. 13. 

СПОСОБИ ВИМІРЮВАННЯ КУТІВ У 
ВСІХ КОМБІНАЦІЯХ (способьт измере- 
ния углов у всех комбинациях; теїйодз 0Ї 
апеїез теазигетепі бу а!! сотбіпатоп5; Ме- 
Шодеп Ррі аг У/їпкеітеззипя Тіп айеп Кот- 
Біпапопеп Ррі): Див. Методи високоточ- 
них кутових вимірювань. 13. 
СПОСОБИ ГЕОДЕЗИЧНИХ РОЗМІ- 
ЧУВАЛЬНИХ РОБІТ (способьі геодези- 
ческих разбивочньх работ, теїЛлойз оГ ясо- 
депіс Іаудиї угон; АРзіескипозуеграйнеп Р 
рі): це способи: полярних координат, пря- 
мокутних координат, прямої та оберненої 
кутових, створної, лінійної та лінійно- 
кутової засічок, тріангуляції, трилатерації, 
проєктного полігона, які застосовують під 
час розмічування споруд. 1. 

СПОСОБИ КАРТОГРАФІЧНОГО 30- 
БРАЖЕННЯ (способь картографическо- 
го изобраокенцня; сапіозгарніс акауііпе те- 
ой; КапепабБійдипезтетоадеп Грі): спо- 
соби зображення на картах географіч- 
них різноманітної за своїм змістом інфор- 
мації. Цеспосіб ареалів, спосіб знач- 
ків, спосіб знаків руху, спосіб ізо- 
ліній, спосіб кількісного фону,спо- 
сіб крапок,спосіб лінійних знаків, 
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спосіб локалізованих діаграм, спо- 
сіб якісного фону та способи карто- 
грам 1 картодіаграм. 5. 

СПОСОБИ КОНТРОЛЮ ВЕРТИКА- 
ЛЬНОСТІ КОНСТРУКЦІЙ (способи 
контроля вертикальности конструкций; 
тегноадз ок сопігої о) сопуітисіоп ріитр- 
пез5; Ргйштетоадеп Ррі дек Уепісаїгістипя 
дек Копзігикіоп / (4МезАийуРацез т)): є такі: 
для механічної вертикалі -- методика, коли 
використовують нитковий висок або йо- 
го модифікації (електронний висок, рейка- 
висок, рейка-рівень). Висок почіпляють на 
чоло конструкції, а відхилення від верти- 
калі вимірюють внизу лінійкою до струни 
виска. Похибка відхилення - 1:2000- 
1:5000 висоти конструкції. В електронно- 
му виску зазначені відхилення вимірюють 
за допомогою індуктивного давача, що пра- 
цює за диференційною мостовою схемою. 
За сприятливих умов (відсутність коливан- 
ня струни) похибка вимірювання стано- 
вить 1:50000--1:100000; 

для оптичної вертикалі - методика, коли 
використовують прилади вертикаль- 
ного проєктування, оптичні. Після 
встановлення конструкції приблизно у ве- 
ртикальне положення прилад встановлю- 
ють на віддалі (робочій базі) 100-200 мм 
від грані конструкції, угорі на консолі по- 
чіпляють палетку або іншу шкалу. Якщо 
відлік цієї шкали не дорівнює довжині вста- 
новленої бази, то положення конструкції 
коректують; 

для лазерної вертикалі - методика, коли за- 
стосовують прилади вертикального 
проєктування, лазерні. Принцип вико- 
ристання такий самий, як і способу оптич- 
ної вертикалі; 

для площинної вертикалі (бічного нівелю- 
вання) - методика, в якій використовують 
колімаційну площину теодоліта або лазе- 
рного планосканера вертикальної площи- 
ни, Для вивірення стін, панелей викорис- 
товують один, а для колон - два прилади, 
якими будуть взаємно перпендикулярні 
площини. 1. 
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СПОСОБИ КОНТРОЛЮ ВИСОТНО- 
ГО ПОЛОЖЕННЯ КОНСТРУКЦІЙ 
(способьт контроля вьсотного положения 
конструкций; теїноаз ок сопіно! оГаййиде 
розійоп о сопзігисіїопя; Рейтетодйеп І рі 
дег Нбіепіаре Г ег Копзігикіїоп / (дс5 Ан 
Бацез т)): засоби та методи, за допомогою 
яких визначають відповідність між реаль- 
ним та проєктним положенням конструкці- 
ї. У будівельному виробництві переважно 
використовують способи нівелювання 
геометричного, нівелювання триго- 
нометричного танівелювання гідро- 
статичного, а під час монтування устат- 
кування - способи геометричного, гідроста- 
тичного інівелювання мікрометрично- 
го. Всі способи грунтуються на нівелюван- 
ні базових точок і площин конструкцій. 1. 
СПОСОБИ КОНТРОЛЮ ПРЯМОЛІ- 
НІЙНОСТІ КОНСТРУКЦІЙ (способь 
контроля прямолинейности конструкций; 
теїпоайз /ог сопіюоі о) соп5ітисіоп зінаїєні- 
пе55; Ргй/тештодеп 7 рі 4е5 Айдпіегипруя- 
зебіиаєз пу): засоби та методи для визна- 
чення прямолінійності конструкцій. Вико- 
ристовують такі методи: 
Автоколімаційний, коли коліматор сумі- 
щено зі зоровою трубою, напр., в автоко- 
лімаційному теодоліті. У фокальній пло- 
щині зорової труби розташований автоко- 
лімаційний окуляр, напр., конструкції Мон- 
ченка, який разом з трубою утворює плос- 
копаралельну пластинку. На прозорій по- 
верхні склейки нахромована штрихова сіт- 
ка. Принцип вимірювань полягає в тому, 
що теодоліт, встановлений у початковій 
точці, орієнтують на кінцевий пункт ство- 
ру. В проміжних точках конструкції, яку ви- 
віряють, розташовують плоске дзеркало на 
каретці з упорними колесами. Штрихи 
сітки підсвічуються електричною лампоч- 
кою; їх зображення проходить через фоку- 
сувальну лінзу та об'єктив труби, яка від- 
фокусована на нескінченність і спрямову- 
ється паралельним пучком на дзеркало. Зо- 
браження відбивається від нього і повер- 
тається назад у трубу, де створюється авто- 
колімаційне зображення сітки в тій же фо- 
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кальній площині труби. Отже, в полі зору 
окуляра розглядають дійсні штрихи сітки 
та їх автоколімаційне зображення. Якщо 
площина дзеркала перпендикулярна до ві- 
зирної осі труби, то штрихи сітки і їх 30- 
браження збігаються. Якщо візирна вісь 
утворює з дзеркалом деякий кут 90? - Ф, 
то навідним гвинтом алідади повертають 
теодоліт на кут р) - 2ф. Елементарне ліній- 
не відхилення від загального створу опор- 
них точок напрямної каретки, на якій роз- 


ташоване дзеркало, дорівнює У « БВ/(2р), 
а сумарне відхилення У, з (вар, В.. 
ізі 


Авторефлексії, коли шкалова марка, що по- 
дібна до марки в способі ,,оптичної стру- 
ни", розташована перед об'єктивом зоро- 
вої труби теодоліта і її зображення спосте- 
рігають у дзеркалі на рухомій каретці. 
Якщо дзеркало перпендикулярне до візир- 
ної осі труби, то сітка ниток і зображення 
штрихів марки збігаються. Якщо дзерка- 
ло повернуте на кут Ф, то центр зображен- 
ня марки зміститься з центра сітки ниток 
на величину Д - І,12(2Ф), де І, - віддаль 
від рефлексійної марки до дзеркала. Кут Ф 
вимірюють обертанням алідади теодоліта. 
Можна використовувати на віддалі до 25 м. 
Дифракції, який грунтується на відомому 
інтерференційному досліді Юнга з дифра- 
кцією світла від двох щілин. Приймач світ- 
ла - зорову трубу з сіткою ниток - розта- 
шовують у початковій т. А створу. Джере- 
ло світла з вузькою щілинною маркою ши- 
риною б поміщають у кінцевій точці ство- 
ру, а спектральну двощілинну марку з ши- 
риною кожної щілини с є 22 - у проміж- 
ній т. С, положення якої визначають. Піс- 
ля розщеплення світлового променя в дво- 
щілинній марці на сітці ниток зорової тру- 
би одержують інтерференційну картину із 
паралельних світлих 1 темних смуг (одна з 
них центральна - найяскравіша). Якщо ця 
смуга збігається з ниткою сітки зорової 
труби, то марка в т. С розташована у ство- 
рі АВ. При зміщенні Д інтерференційної 
картини відхилення т. С від створу обчис- 
люють за формулою 
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де І, І» - віддалі АС 1 ВС, І - віддаль між 
осями симетрії щілин марки в т. С. У прак- 
тиці приймають Ь - 0,2-0,5 мм, с - 0,4- 
1 мм. Значення / вибирають у межах 10- 
20 мм залежно від довжини створу. 
Інтерференції, коли щілинні марки (див. 
вище спосіб дифракції) замінюють напів- 
прозорим дзеркалом, що спрямовує моно- 
хроматичний лазерний промінь на робочу 
та еталонну призми, а потім пропускає від- 
биті промені в фокальну площину об'єк- 
тива окулярного мікрометра приймача 
світла, де вимірюють зміщення інтерфе- 
ренційної картини. Чутливість сучасних гео- 
дезичних інтерферометрів досягає 0,1" на 
відстані до 100 м. 

Коліматорний - трунтується на спостере- 
женні в зоровій трубі теодоліта зображен- 
ня штрихової сітки труби коліматора з 
освітлювальним блоком. У коліматорі за 
штриховою сіткою розташоване джерело 
світла - лампочка (замість окуляра). Вона 
освітлює штрихову сітку і через об'єктив 
спрямовує її зображення паралельним пуч- 
ком у фокальну площину зорової труби, яке 
накладається на сітку ниток окулярного 
мікрометра. Перевірку прямолінійності 
(співвісності) виконують за такою схемою. 
Зорову трубку з підставкою закріплюють 
у початковій точці та орієнтують на кінце- 
ву точку створу. Коліматор встановлюють 
у кінцевій точці Й, послідовно переміща- 
ючи його кроковим методом, виконують 
вимірювання в прямому та зворотному на- 
прямах. Під час переміщення коліматора 
паралельно до візирної осі зорової труби, 
що відповідає прямолінійності відрізка на- 
прямної, пучок променів, що йде від колі- 
матора, не буде змінювати свій напрям, і 
зображення сітки коліматора в полі труби 
залишиться нерухомим. Якщо напрямна 
буде скривлена на деякий кут, то на цей же 
кут від напряму візирної осі відхилиться 
паралельний пучок променів, зумовлюю- 
чи відповідне зміщення зображення штри- 
хової сітки у фокальній площині зорової 
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труби. Кутову величину 0 цього зміщення 
можна виміряти окулярним мікрометром і 
визначити лінійне відхилення У осі колі- 
матора від заданого напряму. Відстань між 
опорними точками коліматора, якими він 
контактує з вивірною площиною, наз. ба- 
зою приладу 5. Якщо візирна вісь труби і 
лінія, що з'єднує опорні точки, паралель- 
ні, то У «Ь8"/р", а оскільки 0 - ип, де й 
- ціна поділки окулярного мікрометра, п - 
кількість поділок, то У « рип/р". Сер. кв. 
похибку т, визначення зміщення обчислю- 
ють за формулою 


туз (то / р) ж У"(пь,/БУ, 
де та і т, - відповідно похибки вимірю- 
вання кута відхилення 0 і бази приладу ?. І. 
СПОСОБИ ОНОВЛЕННЯ ТОПОГРА- 
ФІЧНИХ КАРТ (способь обновления то- 
пографических карт, тетоа о/порозгаріп- 
са тарз ирааїіпо; Методеп Грі авг Капеп- 
етенекипа Р): зводяться до: 
камерального внесення змін у зміст онов- 
люваної карти за аерофотознімками най- 
новішого аерофотознімання; 
камерального внесення змін у зміст онов- 
лювальної карти за даними картографіч- 
них матеріалів більшого і цього ж м-бу, 
отриманих у результаті виконання нового 
знімання або оновлення; 
польового внесення змін у зміст оновлю- 
вальної карти за допомогою мензульного 
(чи іншого) знімання. 
Вибір С. о. т. к. залежить здебільшого від 
м-бу, ландшафту та ін. факторів, як і мате- 
ріалів, підібраних для оновлення. Камера- 
льне оновлення за аерофотознімками ви- 
конують: 1)за фотопланами нового 
асрофотознімання; 2) за агрофотознімками 
в м-бі оновлюваної карти; 3) за аерофото- 
знімками на універсальних приладах (сте- 
реопроєкторі, стереографі) і на простіших 
приладах (проєкторі), а навіть за допомо- 
гою циркуля пропорційного. 5. 
СПОСОБИ ПРОМІРНИХ РОБІТ (спо- 
собь? промерньх работ; тетоаз ор 50ип- 
дїпе уогк5; Уенайгеп п рі дег Ан5тез5ипе5- 
агбейеп рі): зводяться до промірів глибин 
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по нормалі до загального напряму горизо- 
нталей, або по поперечних відносно осі по- 
току промірних профілях - галсах. Галси 
є прямі, скісні, поздовжні. Промірні точки 
(вертикалі) -- точки, в яких визначають їх 
планове положення і глибину дна. Плано- 
ве положення промірних точок знаходять 
за методами прямої кутової засічки, поляр- 
ним способом, по розміченій линві або за 
допомогою радіогеодезичних і супутнико- 
вих систем. 4. 

СПОСОБИ СКЛАДАННЯ КАРТ (спосо- 
бь составления карт; тарріпе теїйоаз; 
Уеніайтеп п рі дег КагіеппетзтеПипр б): спо- 
соби, за допомогою яких отримують на 
оригіналі карти складальному гене- 
ралізований рисунок змісту запроєктова- 
ної карти. Такими способами є: фотоме- 
ханічний і графічний. У фотомеханічному 
С. с. к. виділяють фоторепродукування і 
фототрансформування; до графічного спо- 
собу належать: складання за допомогою 
клітинок, за допомогою пантографа, за 
допомогою циркуля пропорційно- 
го. 5. 

СПОСТЕРЕЖЕННЯ ЗА ДЕФОРМАЦІ- 
ЯМИ (наблюдения за деформациями; де- 
Домгтайоп теазигетепі; Рердогтаїйопяте- 
ззипе )): спосіб визначення геодезичними 
методами змін просторового положення та 
геометрії об'єкта, споруди або його окре- 
мої частини. 1. 

СПОСТЕРЕЖЕННЯ СУПУТНИКІВ 
ЛАЗЕРНІ (лазернье наблюдения спутни- 
ков; Іазег загеййе обзегуаїопя; ЗагеЙеп- 
беобасіципе / тії дет Іазег т/п): найточ- 
ніші середспостережень штучних су- 
путників Землі оптичних у геодезії 
космічній. С. с, л. виконують за допомо- 
гою спеціальних лазерних віддалемірних 
установок, що складаються з таких основ- 
них блоків: телескопічного, наведення і 
відстежування космічного апарата (КА), 
лазерного, реєстрації моментів спостере- 
жень, вимірювання інтервалу часу подо- 
лання лазерним імпульсом шляху від пун- 
кту спостереження до КА і назад, керівно- 
го процесора тощо. Існують стаціонарні 
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лазерні установки й мобільні, які перево- 
зять автотранспортом. С. с. л. виконують 
переважно вночі при безхмарному небі. За 
(51.К) і місяцеві (11.К). На поверхні КА та 
Місяця закріплюють відбивачі лазерних 
променів. Сучасними віддалемірами п'я- 
того покоління можна визначати відстані і 
до ШСЗ на орбітах будь-якої висоти (з точ- 
ністю до | см), і до Місяця (з точністю до 
3 см), а також виконувати спостереження 
вдень, коли КА розташований на певній 
кутовій віддалі від Сонця, 9. 

СПОСТЕРЕЖЕННЯ СУПУТНИКІВ 
ФОТОГРАФІЧНІ (фотографические на- 
блюдения спутников; рпоїовгаріісаї 5аїе- 
Ше оБхегуаїопі; рпоіозтарпізспе ЗагеШеп- 
реорастипе 5): один з видів спостере- 
жень штучних супутників Землі 
оптичних, які широко використовувалися 
відразу після створення ШСЗ і відповіда- 
ли геодезичним вимогам щодо точності. С. 
с. ф. виконують зазвичай за допомогою су- 
путникових фотографічних установок 
(СФУ), що складаються з таких основних 
блоків: астрономічної фотокамери з вели- 
ким полем зору, лінзовою або лінзовою і 
дзеркальною оптикою та обтюраторним за- 
кривом, змонтованої на дво-, чотиривісній 
механічній системі наведення та відстежу- 
вання ШСЗ; системи реєстрації моментів 
спостережень; програмно-керуючої систе- 
ми тощо. В результаті спостереження отри- 
мують астронегатив з зображенням сліду 
ШСЗ на фоні відомих зір (супутникогра- 
му) та запис моментів відкривання та за- 
кривання фотозакриву (хронограму). З ви- 
мірювального та обчислювального опра- 
цювання супутникограми і хронограми ви- 
значають топоцентричний напрям (пряме 
сходження та схилення) на ШСЗ і час 
спостереження за шкалою ОТІ. Залежно 
від яскравості ШСЗ, їх висоти і схилення, 
вони спостерігаються у різних режимах. 
Яскраві ШСЗ, до шостої зоряної величини 
переважно спостерігають нерухомою фо- 
токамерою. Для спостереження слабших 
ШСЗ, до 12", застосовують режими відсте- 
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жування. Залежно від типу СФУ та режи- 
му спостережень напрям на ШСЗ визнача- 
ють з точністю 1-4", час фіксують з точні- 
стю 0,1-1 мс. С. с. ф. надійніше від інших 
визначають орієнтацію геодезичних ме- 
реж. Здебільшого на основі С. с. ф. створю- 
валися глобальні та регіональні мережі ко- 
смічної тріангуляції до початку 80-х років 
минулого сторіччя. Пізніше, завдяки зрос- 
танню точності віддалемірних спостере- 
жень, портативності приладів і високому 
рівню автоматизації спостережень 
штучних супутників Землі радіо- 
технічних, Їх незалежності від метео- 
умов та часу доби, актуальність і поширен- 
ня С. с. ф. суттєво знизилися. 9. 
СПОСТЕРЕЖЕННЯ ШТУЧНИХ СУ- 
ПУТНИКІВ ЗЕМЛІ ОПТИЧНІ (оптиче- 
ские наблюдения искусственньх спутни- 
ков Земли; оріїсаї затешйе оБбзегуаїопу; орії- 
зспе 5аге.,йшепбеорастипа р): спостережен- 
ня, під час яких реєструються світлові сиг- 
нали - спалахи бортових імпульсних ламп 
космічного апарата (КА), або відбиті його 
поверхнею (чи закріпленими на ній лазер- 
ними відбивачами) промені Сонця (або на- 
земних лазерних установок). Залежно від 
типу реєструвальних приладів, встановле- 
них на пункті спостереження (ТС), розріз- 
няють спостереження: фотографічні (за 
допомогою супутникових фотографічних 
установок і телескопів астрографів), теле- 
візійні (з телескопами, обладнаними теле- 
візійними системами), лазерні (з супутни- 
ковими лазерними установками) тощо. В 
результаті спостережень супутників 
лазерних визначається відстань ПС-КА 
з точністю до сантиметра. Зі спостере- 
жень супутників фотографічних і 
телевізійних визначають миттєві напрями 
на КА відносно зір з точністю 1-4". Мо- 
менти спостережень фіксують з точністю 
1-0,1 мс. Оптичні спостереження викону- 
ють найчастіше вночі за сприятливих ме- 
теорологічних умов. 9. 
СПОСТЕРЕЖЕННЯ ШТУЧНИХ СУ- 
ПУТНИКІВ ЗЕМЛІ РАДІОТЕХНІЧНІ 
(радиотехнические наблюдения искусст- 
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венньх спутников Земли; гадіотесітіса! 
загейШе орзегуаїопу; 5агейшен/ипКБеоба- 
сішипа д): спостереження космічних апара- 
тів (КА), під час яких у наземних пунктах 
(НП) реєструються спеціальні радіосигна- 
ли, що здебільшого транслюються борто- 
вою апаратурою. КА мають джерело влас- 
них сигналів або ретранслятори сигналів, 
отриманих з НП. Сигнали містять пакети 
високостабільної частоти і можуть бути 
модульовані позначками часу, інформацією 
про елементи орбіти КА тощо, Залежно від 
структури сигналів їх використовують для 
позиційних визначень геодезичних пунк- 
тів, навігаційних параметрів транспортних 
засобів, еталонування годинників тощо. На 
НП встановлюють відповідний приймач 
супутникових сигналів, що складається з 
власного осцилятора, годинника, генерато- 
ра аналогічних супутниковим сигналів та 
ін. блоків. Розрізняють такі С. ШСЗ р.: 
імпульсні, в яких вимірюють час поширен- 
ня радіохвилі від КА до НП; фазові - ви- 
мірюється зміна різниць фаз супутниково- 
го і еталонного сигналу наземного прийма- 
ча; допплерівські - вимірюють зсув часто- 
ти радіохвилі на шляху КА-НП; інтерфе- 
рометричні - вимірюють запізнення при- 
ходу однієї радіохвилі на два різні НП та 
різницю фаз хвилі, що виникає при цьому; 
комбіновані з вище перелічених. Останні 
широко застосовуються у глобальних 
позиційних системах. За результатами 
С. ШСЗ р. можна обчислити відстань між 
фазовими центрами антен КА та НІЇ, з точ- 
ністю до 3 м імпульсним методом і 0,01, 
фазовим (А, - довжина радіохвилі сигна- 
лу), радіальну швидкість КА допплерівсь- 
ким методом з точністю до 0,05 м/с, по- 
правку годинника приймача сигналів до 
20 нс. 9. 

СПОТВОРЕННЯ В КАРТОГРАФІЇ 
(нскажения в картографии, ає/огтаїоп іп 
сакіоетарну; Капоргаріізспе Уеггетгипа Б: 
міра, за якою зображення конкретної ве- 
личини, предмета або об'єкта відрізняєть- 
ся від ідеальної конкретної величини, пред- 
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мета, об'єкта, якщо останні прийнято вва- 
жати нормою. Під час дослідження проєк- 
цій картографічних прийнято вважати, 
що поверхня Землі (еліпсоїд, куля) зобра- 
жується на площині в м-бі, що дорівнює 
одиниці, тобто мов би зображується в на- 
туральну величину. Останній наз. загаль- 
ним, або масштабом довжин голов- 
ним, його беруть за норму. Однак не мож- 
на добитися, щоб у будь-якому зображен- 
ні математичної поверхні Землі на площи- 
ні в кожній точці м-б дорівнював одиниці, 
тому всяке відхилення від одиниці буде 
спотворенням і його часто наз. відносним. 
Здебільшого розглядаються такі С. в к.: 
довжин ліній (2, - різниця між частинним 
м-бом и і одиницею, виражена у відсотках, 
записується формулою 0, с (и - 1310095; 


площ (0, - різниця між м-бом площі р і 
одиницею, виражена у відсотках, 

ФР (р - 110096; 

кутів - здебільшого оцінюється їх мак- 
симальними величинами (). За відомими 
м-бами вздовж головних напрямів а і о мак- 
симальне спотворення кута можна визна- 
чити за формулами: 


зіп(о/2) є (а-Ь)/(а--Б); 
15 (459 -- 9/4) «(а/б 
іт. д.5. 


СПОТВОРЕННЯ ДОВЖИНИ ВІДНОС- 
НЕ В КАРТОГРАФІЧНІЙ ПРОЄКЦІЇ 
(относительное искажение длиньт в кар- 
тографической проекцин; теіаїує ІГепзій 
дедогтаїіоп іп сапіозгарнісаї рго)єсіїоп, ге- 
іаїуе І.пвепуетггеггипя 7 іт Капіовгарпрі- 
зспеп ЕпімлигЇ т): див. Збільшення мас- 
штабу. 5. 

СПОТВОРЕННЯ КУТІВ У КАРТОГРА- 
ФІЧНІЙ ПРОЄКЦІЇ (искажение углов в 
картографическойї проекуни; апршаг аї- 
зіоніоп іп сапіовгарнісаї ргоуестіоп; У/іпКеї- 
уеггекгипе Гіт Капіожгарпізспеп Епіугит т): 
різниця між величиною кута на карті і ве- 
личиною відповідного кута на поверхні 
еліпсоїда або кулі, що зобразилась у пев- 
ній проєкції картографічній. Показ- 
ником С. к. ук. п. у певній точці карти є 
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його максимальне значення (див. Спотво- 
рення в картографії). 5. 
СПОТВОРЕННЯ ФОРМ У КАРТОГРА- 
ФІЧНІЙ ПРОЄКЦІЇ (искажение форм в 
картографической проекции; /окт 5 аїз5іонії- 
оп іп сапіоягарпіса! рго)есіїоп; Когтуег- 
геккипя Ї іт КапозгарНнізспеп Епіулит т): 
відмінність між формами фігури певного 
об'єкта на карті і відповідної фігури на по- 
верхні еліпсоїда або кулі. Відношення 
найбільшого масштабу до найменшого є 
показником С. ф. у к. п. у певній точці на ка- 
рті. 5. 
СТАБІЛІЗАЦІЯ ГІРОСКОПІЧНИХ 
ПРИСТРОЇВ (стабилизация гироскопиче- 
ских устройств,; з1абійзайоп ої явугозсоріс 
дєеуісез; З1таїійзіегипе 7 дек Ктеїзеіуотті- 
сітипр 5: процес компенсації збурюваль- 
них моментів, які діють на гіроскоп. С. г. п. 
реалізується за допомогою гіростабілі- 
заторів. Це коливальна рамка у вигляді 
замкнутого контуру з від'ємним зв'язком. 
Щойно гіроскоп виходить із заданого ста- 
ну, подається сигнал на мотор, що повер- 
тає гіроскоп у попереднє положення. 8. 
СТАЛА ГРАВІТАЦІЙНА (гравитацион- 
ная постоянная; єтауйайоп сопзіані; Ста- 
уйапопуКопутаніе 5): або стала гравіта- 
ційна універсальна. Фізична стала, яка 
є складовою в формулі закону всесвітньо- 
го тяжіння Ньютона. Вона чисельно дорів- 
нює силі взаємного притягання двох мате- 
ріальних точок масою 1 кг кожна, віддаль 
між якими дорівнює 1 м. Її визначають 
експериментально за допомогою крутиль- 
них ваг вимірюванням сили взаємодії двох 
тіл з відомими масами, розмірами і їх роз- 
ташуванням. Уперше числове значення 
С. г. одержав англійський фізик Г. Кавен- 
диш (1798). Тепер за міжнародною угодою 
(1975) прийнято таке її значення 

у е (6,672 0041107" мікс, 
Для розв'язування геодезичних задач ви- 
користовують добуток С. г. і маси Землі М 
(геоцентрична стала), відносну похибку 
якої визначають із точністю 5:10". Найточ- 
ніші визначення С. г. отримані за спосте- 
реженнями штучних небесних тіл. 6. 
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СТАЛА ГРАВІТАЦІЙНА ГЕОЦЕНТРИ- 
ЧНА (геоцентрическая гравитационная 
постоянная или гравитационньй пара- 
метр; веосепітіс єгауйайоп сопзіані ог ята- 
уйайоп рагатеїег; зеогепігізспе Стауйа- 
попзкопзіате 5): або гравітаційний пара- 
метр планети - добуток сталої гравіта- 
ційної Гна масу планети М. С. т. г. вклю- 
чена до складу сталих фундаменталь- 
них геодезичних. На ХМП Генеральній 
асамблеї Міжнародного Союзу Геодезії та 
Геофізики (грудень 1979) рекомендовано 
вживати її значення 

ІМ - 3986005-108 м/с? 
(з включенням маси земної атмосфери). 9. 
СТАЛА ГРАВІТАЦІЙНА ПЛАНЕТО- 
ЦЕНТРИЧНА (планетоцентрическая 
гравитационная постоянная; ріапеїосепі- 
гіс якауйу сопзіані; ріапетогенігізсне Ста- 
уйапопуКопутаніе 5): добуток маси планети 
на сталу гравітаційну. Є однією з фун- 
даментальних сталих астрономії і астро- 
динаміки, Загальноприйняте її позначен- 
ня /М або СМ. Деколи до її позначення до- 
дається індекс - геометричний знак пла- 
нети. Напр., геоцентрична гравітаційна 
стала - СМо; селеноцентрична - СМ... 
Розмірність С. т. п.: довжина (в метрах або 
кілометрах) у третьому степені поділена на 
час (у секундах) у квадраті. Напр., селено- 
центрична гравітаційна стала 
СМ. - 4902,78 км'с"7. 1. 
СТАЛА ГРАВІТАЦІЙНА УНІВЕРСА- 
ЛЬНА (универсальная гравитационная по- 
стоянная; ипіуензаї! якауйайоп сопзіапі; 
(піуетзаїд гауйайопзКопутаніе 5: або ста- 
ла гравітаційна. 9. 
СТАЛІ ВАРІОМЕТРА (постоянньег вари- 
ометра; сопуіаніз оЇ уагіотеїтек; Уагіоте- 
тег5Копзіапіеп Ррі): величини Т, К, Л, іт, 
які залежать від властивості крутильної 
нитки, а також від форми та розмірів почі- 
пної системи і входять в основне рівняння 
варіометра гравітаційного, Ці С. в. 
гравітаційного мають бути визначені до по- 
чатку спостережень. Горизонтальну 21 і 
вертикальну Й віддалі між тягарцями та ма- 
су тягарців т визначають із безпосередніх 
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вимірювань. Момент інерції коромисла К 1 
сталу скруту нитки Т визначають з вимі- 
рювання періоду власних коливань кру- 
тильної системи. С. в. можна також визна- 
чити зі спостережень на пунктах з відоми- 
ми значеннями других похідних по- 
тенціялу сили ваги. б. 

СТАЛІ ФУНДАМЕНТАЛЬНІ ГЕКОДЕ- 
ЗИЧНІ (фундаментальнье геодезическиє 
постояннье; Іипідатепа! 8еофетіс соп5- 
гапіз, Іапдфатеніаїе зеодйтізспе Копзіатіеп 
Грі): чотири найважливіші, з загальної мно- 
жини параметрів геодезичні параметри, що 
характеризують фігуру і зовнішне гравіта- 
ційне поле планети: а - велика піввісь за- 
гальноземного геоцентричного еквіпотен- 
ціяльного двовісного еліпсоїда, 2 /М - 
стала гравітаційна геоцентрична,./, 
-- динамічний коефіцієнт фігури Землі, () 
- кутова швидкість добового обертання Зе- 
млі, Для стандартизації геодезичних визна- 
чень у глобальному м-бі значення С. ф. г. 
рекомендовані спеціальними резолюціями 
Міжнародного Союзу Геодезії та Геофізи- 
ки (МСГГ)., ХМП Генеральна асамблея 
МСТГТ (грудень 1979) відмінила Геодезич- 
ну систему 1967, що перестала відповіда- 
ти сучасним потребам, і прийняла нову - 
СК5"80 (Сеодейк Веїегепс Зубіет 1980), 
в якій 

а - 6378137 м, 
и - 3986005:108 м-с"? (з включенням у М 
маси атмосфери), 
7, з 108263-107, 

а) - 7292115:10"" радс". 9. 
СТАНОВЛЕННЯ І РОЗВИТОК ТОПО- 
ГРАФО-ГЕОДЕЗИЧНОГО ТА КАРТО- 
ГРАФІЧНОГО ВИРОБНИЦТВА В 
УКРАЇНІ (становление и развитие топо- 
графо-геодезического и картографическо- 
го производства в Украйне; езтабійзптепі 
апа дагуеіортепі ої торозгарііса!-веодеііс 
ргодистоп іп ОКкгаїпе; Ан5зїеНипя Гипа Епі- 
уліскіпя 7 асг Уектеззипо5- ипа Кагіепег- 
геивипе ДГіп (Кгаїпе): початком становлен- 
ня і розвитку топографо-геодезичного 1 
картографічного виробництва в Україні 
вважаються 20-ті роки ХХ ст. 1925 розпо- 
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чалося прокладання основного ряду тріан- 
гуляції 2 кл. від Гуляйполя до П'ятихаток 
(через Запоріжжя, Нікополь, Кривий Ріг). 
До 1930 створювали тріангуляційні мере- 
жі 1 кл. по рядах Харків -Сватове- Богуча- 
ри-Чистякове, а також основні ряди 2 кл.і 
заповнювальні мережі в Дніпропетровсь- 
кій, Харківській, Запорізькій і Луганській 
областях. Водночас завершувалась побудо- 
ва мережі точного нівелювання Донеччи- 
ни та Криворіжжя. 

З 1926 працює Полтавська гравіметрична 
обсерваторія, яка вперше організувала пла- 
номірне площове гравітаційне знімання те- 
риторії України, під час якого було відкри- 
то деякі аномалії. Вже тоді обсерваторія 
опрацьовувала проблеми гравітаційної гео- 
динаміки. Вона стала одним із чотирьох 
основних вихідних гравіметричних пунк- 
тів держави, маючи безпосередній зв'язок 
з аналогічними пунктами в Одесі, Казані 
(Росія), Тбілісі (Грузія), Потсдамі (Німеч- 
чина) та ін. опорними гравіметричними 
пунктами. 

1927 при Всеукраїнській академії та Нар- 
коматі освіти було засновано Науково- 
дослідний ін-т географії та картографії. Ді- 
яльність інституту пов'язана з творчістю 
засновника української національної гео- 
графії акад. С. Л. Рудницького -- видатно- 
го українського картографа. Йому нале- 
жить авторство першої фізичної карти 
України в м-бі 1:1000000 та ін. карт, які пі- 
сля першої світової війни були основними 
документами про Україну на Міжнародних 
конференціях у Женеві та Парижі з мир- 
ного врегулювання в Европі. 1928 у Хар- 
кові вийшов друком перший комплексний 
атлас Л. Кльованого, в якому подано відо- 
мості географічного, економічного та по- 
літичного змісту території України. Через 
рік видрукуваний ,, Атлас світу" Ю. Шклов- 
ського з картами України. У виданні обох 
атласів брав активну участь С. Рудницький. 
Крім цих атласів, були видані серії тема- 
тичних карт М. Кулицького і В. Кубійовича 
у Львові. 1930 у Харкові на базі Київсько- 
го, Дніпропетровського та Одеського фі- 
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ліалів Проєктно-консультаційного бюро 
НКВС УРСР було створено спеціалізова- 
ну установу - Всеукраїнське управління 
знімання міст (ВУЗМ). 1934 ВУЗМ пере- 
вели до Києва і перейменували на трест 
»Геозем", а 1937 - у республіканський 
трест, Геотопозйомка" Народного коміса- 
ріату комунального господарства. Для за- 
безпечення топографо-геодезичного вироб- 
ництва науковими напрацюваннями 1931 
у Харкові був створений Український нау- 
ково-дослідний інститут геодезії і карто- 
графії, який зразу ж наказом із Москви бу- 
ло закрито, тому більшість наукових напра- 
цювань не були завершені. 1935 після пе- 
репідпорядкування та реорганізації на ба- 
зі Південного виробничого підприємства 
»Зерофотозйомка" і Комплексної партії 
Українського геолого-гідро-геодезичного 
тресту було створене Південне аерогеоде- 
зичне підприємство (АГП). Це Південне 
АГП обслуговувало південь европейскої 
частини СРСР, зокрема всю територію 
України. 1936-37 підприємство виконува- 
ло знімання в м-бі 1:25000 узбережжя 
Азовського моря і в Краснодарському краї, 
а також у середньому Поволжі. Зі зростан- 
ням обсягів топографо -геодезичних робіт 
1938 у складі підприємства замість сезон- 
них експедицій створені постійні загони, 
які базувалися в Києві, Харкові, Ростові- 
на-Дону, Тбілісі та Саратові. Цього ж року 
Південне АГП підпорядковано Головному 
управлінню геодезії і картографії при РНК 
СРСР. На початку другої світової війни 
Південне АГП було евакуйоване в м. Ура- 
льск і виконувало роботу для фронту. 1944 
на базі Південного АГП було створено два 
нові - Південно-Кавказьке АГП (Тбілісі) 
та Українське АГП (Київ), У березні цього 
ж року в Києві відкрито топографічний 
технікум і створено картографічну фабри- 
ку, яку згодом реорганізовано в Науково- 
редакційне картоскладальне підприємство, 
а пізніше у Державне науково-дослідне та 
експериментально-виробниче підприєм- 
ство картографії (НВІ,,Картографія"). Для 
забезпечення підприємств вугільної про- 


мисловості геодезичними, топографічни- 
ми та маркшейдерськими даними того ж 
року створене підприємство , Донбасмарк- 
шейдерія". В 1960-70 УкрАГП інтенсивно 
працює над створенням карт м-бу 1:10000 
для потреб меліорації. Організовано сім 
експедицій з місцями базування у Вінни- 
ці, Житомирі, Сумах, Лубнах (Полтавська 
обл.), Ірпені (Київська обл.), Херсоні, 
Львові. Для забезпечення матеріалами то- 
пографічних знімань м-бів 1:500-1:5000, 
міст, селищ міського типу, інших населе- 
них пунктів, промислових майданчиків на 
початку 1973 на базі тресту , Геотопозйо- 
мка" був утворений Український держав- 
ний ін-т інженерно-геодезичних вишуку- 
вань і зйомок (УкрДПГВІЗ), який з верес- 
ня 1993 став наз. Український державний 
науково-виробничий ін-т зйомок міст та 
геоінформатики (Укргеоінформ). У січні 
1973 утворено Вінницьку картографічну 
фабрику (з січня 1994 -- Державна карто- 
графічна фабрика). 1985 у Вінниці завер- 
шено будівництво заводу геодезичного і 
фотограмметричного приладобудування, 
що став головним у виробничому об'єд- 
нанні ,Аерогеоприлад", З січня 1997 на ба- 
зі, Аерогеоприлад" створено три самостій- 
ні виробничі структури: Вінницький опти- 
ко-механічний завод (ВОМ3); Науково-до- 
слідне і експериментально-виробниче під- 
приємство фотограмметричного приладо- 
будування (НВП , Геосистема"); Науково- 
дослідне і експериментально-виробниче 
підприємство геодезичного приладобуду- 
вання (НВП , Пошук"). 1991 на базі топо- 
графо-геодезичного відділу УкрДІЇГВІЗУу, 
що базувався в Сімферополі, створено 
окремий підрозділ - Кримське управління 
геодезії та міського кадастру. Із серпня 
1994 ця структура наз. Кримське управлін- 
ня геодезії, картографії та геоінформацій- 
них систем (Кримгеоінформатика), З січ- 
ня 1992 у структурі УкрАГП у Торезі роз- 
почала роботу експедиція Мо 8, яка була пе- 
редана із Ростовського підприємства. В 
жовтні цього ж року в Івано-Франківську 
в структурі УкрАГП створений центр гео- 
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дезії, кадастру та геоінформаційних сис- 
тем. У лютому 1993 на базі топографо-гео- 
дезичного відділення Хо» 4 УкрАГИ ство- 
рене Київське підприємство геодезії, кар- 
тографії, кадастрових та геоінформаційних 
систем (Київгеоінформатика), а в жовтні 
цього ж року на базі експедиції Мо 1 Укр 
АГП (Вінниня) - Подільське підприємство 
геодезії, картографії та кадастру (Поділь- 
ськгеодезкартографія). 

Для забезпечення топографо-геодезични- 
ми і картографічними матеріалами східних 
районів України, розв'язання різноманіт- 
них інженерних завдань на базі Харківсь- 
кого відділення Укргеоінформ 1996 ство- 
рене Східне державне підприємство гео- 
дезії, картографії та геоінформатики (Схід- 
геоінформ). Для накопичення, обліку, збе- 
рігання, систематизації топографо-геоде- 
зичних і картографічних матеріалів, а та- 
кож для забезпечення замовників інформа- 
цією про місцевість у квітні 1996 у Києві 
створено Державний картографо-геодезич- 
ний фонд України (Держкартгеофонд). Для 
забезпечення суб'єктів господарювання ін- 
формацією про стан інженерних споруд і 
про технічні процеси, що відбуваються на 
цих об'єктах, та розв'язування інших інже- 
нерних завдань у жовтні 1996 у Києві на 
базі відділу УкрАГП створене Державне 
науково-виробниче підприємство інжене- 
рної геодезії (Укрінжгеодезія). В січні 1997 
у Мукачевому в структурі УкрАГП ство- 
рено Центр геодезії, кадастру та геоінфор- 
маційних систем. У травні 1997 у Херсоні 
на базі експедиції Хо 2 УкрАГІ створене 
Херсонське державне підприємство геоде- 
зії, картографії та кадастру (Херсонгеоін- 
форм). На базі експедицій, центрів, відді- 
лів УкрАГП, Укргеоінформу, Донбасмарк- 
шейдерії в січні 1998 створені: на базі Іва- 
но-Франківського та Закарпатського цент- 
рів геодезії, кадастру та геоінформаційних 
систем - Карпатське державне підприєм- 
ство геодезії, картографії та кадастру (Кар- 
патигеодезкартографія); на базі експедиції 
Хо 7 УкрАГП (Львів) - Державне підприєм- 
ство геодезії, картографії та кадастру в за- 
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хідному регіоні (Західгеодезкартографія); 
на базі експедиції Хо 3 УкрАГП (Житомир) 
-- Поліське державне підприємство геоде- 
зії, картографії і кадастру (Поліськгеодез- 
картографія); на базі експедиції Хе 4 Укр 
АГП (Суми) - Сумське державне підпри- 
ємство геодезії, картографії і кадастру (Су- 
мигеодезкартографія); на базі Севастопо- 
льского Укргеоінформу - державне підпри- 
ємство - Севастопольський геодезичний 
центр який безпосередньо підпорядкова- 
ний Головному управлінню; на базі Доне- 
цького міського геодезичного центру Дон- 
басмаркшейдерії - державне підприємст- 
во Донецький геодезичний центр Головно- 
го управління. 2. 

СТАНЦІЯ ГЕОДЕЗИЧНА (геодезиче- 
ская станция; яеодсіїіса! 5іаїйоп; рео- 
дйпізспе 5їапоп Б геодійізспег Зтапарипіі 
т, Меззогі т): точка встановлення прила- 
ду для спостережень. Є такі С. г: теодо- 
літні, нівелірні, тахеометричні, мензульні 
тощо. Низка послідовних С. г. може утво- 
рювати теодолітний, нівелірний, тахеоме- 
тричний, мензульний та ін. ходи. 12. 
СТАНЦІЯ ГІДРОАКУСТИЧНА (гидро- 
акустическая станция; Пудагоасоизііс 
запоп; Пудгоакизтівсне Зтайіоп); Пудгоакиз- 
пізснег Бтапарипкі т, Меззогі т): комплекс 
акустичних, електричних та електронних 
приладів для випромінювання або прий- 
мання звукових коливань у воді. Розрізня- 
ють пасивні і активні С. г. Пасивні тільки 
приймають, активні - приймають і випро- 
мінюють коливання. Вони використову- 
ються для океанографічних і гідрологічних 
досліджень, дотримання безпеки плавання 
суден, зв'язку між підводними і надвод- 
ними суднами та береговими базами. 6. 
СТАНЦІЯ ОРБІТАЛЬНА ПШЛОТОВА- 
НА (пилотируємая орбитальная станция; 
азітопаці-іплабітей зрасе зіаїіоп; рійогіегіе 
ЗагеЙШепзіатіоп Р): ШСЗ значної маси й 
об'єму з великим комплексом необхідної 
апаратури, що упродовж тривалого часу 
перебуває на геоцентричній орбіті й забез- 
печує роботу змінних екіпажів. 3. 


Станція радіовіддалеміра 


СТАНЦІЯ РАДІОВІДДАЛЕМІРА (стан- 
ция радиодальномера; гадїіо капзе-|їпаег 
згайоп; З1айоп Гаез Мікгомейепепіетипо5- 
теззегя т): складова частина радіовідда- 
леміра, що під час вимірювань встановлю- 
ється на одному з кінців лінії, 14, 
СТАРІННЯ КАРТИ (старение карть; 
тар аетегіогатіоп; Капепайетипе 5: зако- 
номірний процес, який призводить до то- 
го, що з часом зміст карти не відповідає 
реальній дійсності території, зображеної на 
карті. С. к. може бути фізичним і мораль- 
ним. 

Фізичне старіння є основним і відбуваєть- 
ся під дією природних факторів (напр., зем- 
летруси, повені тощо) і діяльності люди- 
ни (напр., будівництво нової дороги чи вдо- 
сконалення старої). 

Моральне С. к. зумовлене зміною норма- 
тивних документів, за якими карту було 
складено (напр., прийнято нову систему 
координат чи висот або нові умовні знаки 
тощо). 

Визначальним фактором С. к. є фізичне 
старіння; карта старіється швидше в райо- 
нах інтенсивного розвитку господарюван- 
ня. Карти, зміст яких застарів, - оновлю- 
ють (див. Оновлення карт). 5. 
СТАТИСТИЧНА СУКУПНІСТЬ (ста- 
тистическая совокупность; 5іайзтїс гогайу 
(арягевате); 5іапіз спе Сезапипей 7 (Раїтеї 
Р): таблиця, в якій вказані номери і резуль- 
тати експерименту. Напр.: 


209 03" 31,1" 
202 03" 30,6 


| 6 | 20203"32,7 





20. 

СТАТИЧНА ХАРАКТЕРИСТИКА МО- 
ДУЛЯТОРА (статическая характерис- 
тика модулятора; зас спагасіегізіїс ої 
тодиіаюк; зіаніуспе Кеппіїпіе ; дез Моади- 
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Іаїог5 т): залежність величини, яку моду- 
лює електрооптичний модулятор, від на- 
пруги, прикладеної до модулятора. В не- 
повних комірках Керра і Поккельса вона 
відтворює залежність фазового зсуву, з 
яким виходять промені з комірки, від при- 
кладеної до неї напруги. В неповній комір- 
ці Керра ця залежність є квадратова і гра- 
фічно зображується параболою. У непов- 
ній комірці Поккельса вона є лінійна. Ста- 
тичні характеристики повних комірок Кер- 
ра і Поккельса відтворюють залежність 
інтенсивності світла після проходження ко- 
мірки від прикладеної до її конденсатора 
напруги, Ці залежності - складні, Екстре- 
мальні значення інтенсивності відповіда- 
ють напругам, кратним квадратам критич- 
ної напруги. 13. 

СТАТОГРАМА (статограмма; 51аїо- 
ягат; баїозгатт ті): проявлена 36-мілі- 
метрова плівка, на якій зафіксовані покази 
статоскопа. Зі зміною тиску (змінюєть- 
ся висота лету літака) змінюється віддаль 
І між менісками рівнів рідини в маномет- 
ричній трубі статоскопа. Ці меніски під- 
свічують освітлювальною системою і фото- 
графують на плівку. За віддаллю / можна 
обчислити різницю висот фотографуван- 
ня. 8. 

СТАТОМЕТР (статометр; згаїотетек; 
Угатотетег п): прилад для вимірювання різ- 
ниці висот фотографування на основі фік- 
сації зміни барометричного тиску. Є такі 
С.: аєроїдний -- зміна тиску фіксується чут- 
ливими механічними мембранами; якщо це 
трубка, то змінюється прогин трубки від 
зміни тиску, якщо - спіраль, то змінюєть- 
ся кут її повороту; інерційний - грунтуєть- 
ся на подвійному інтегруванні вертикаль- 
них прискорень літака як носія приладу. 
Чутливим давачем прискорення є акселе- 
рометр; у найпростішому випадку це тяга- 
рець, урівноважений пружиною й оснаще- 
ний демпферним пристроєм для погашен- 
ня коливального процесу. Точність С. та- 
кого типу становить десяті частки метра 
для маршрутів середньої довжини. 8. 


Статоскоп 


СТАТОСКОП (статоскоп; зіаїозсоре; 
Затозкор п): прилад, призначений для ви- 
мірювання зміни висоти лету літального 
апарата Н над ізобаричною поверхнею в 
момент фотографування місцевості аеро- 
фотоапаратом. Рідинний, анероїдний та 
гіпсотермічний методи визначення Й, а від- 
повідно і прилади цих категорій, грунтую- 
ться на принципі фіксації зміни баромет- 
ричного тиску залежно від висоти лету. 
Інерційпий метод фіксує вертикальне при- 
скорення літального апарата порівняно з 
початковими умовами лету. У найпошире- 
ніших С. зміна тиску фіксується зміною 
рівнів рідини в 0-подібній манометричній 
трубці. 16, 

СТВОР (створ; гапге, 5есіїоп Іпе; АПяпе- 
тепі п (Дескрейипя р): прямовисна пло- 
щина в точці для заданого напряму. 1. 
СТВОРНІ ВИМІРЮВАННЯ (створнье 
измерения; капєе теазикетепіз): геодезич- 
ні вимірювання для визначення положення 
проміжних (контрольних) точок відносно 
вертикальної та горизонтальної площин, 
що проходять через два опорні пункти. 
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Ці дві взаємно перпендикулярні площини, 
які наз. створами, перетинаються по пря- 
мій 1-П, яка наз. базовою (референтною, 
опорною) прямою. Під час контролю пря- 
молінійності та співвісності вимірюють та- 
кі параметри: нестворність 6; - довжину 
перпендикуляра, опущеного з контрольної 
точки і на вертикальну площину, та верти- 
кальний відрізок /, - від основи перпен- 
дикуляра до базової прямої. Значення цих 
параметрів можуть бути додатними або ві- 
д'ємними, Прилади для контролю прямо- 
лінійності та співвісності наз. створними 
або створофіксаторами. Ними можна одно- 
часно виміряти обидва параметри 6, та й; 
або лише один з них. 

У випадку, якщо базову пряму (створ) по- 
діляють на частини (часткові створи), ви- 
мірюють часткові нестворності. Частко- 
ва нестворність Д, - довжина перпенди- 
куляра,опущеного з проміжної (контроль- 
ної) точки на вертикальну площину част- 
кового створу. При цьому нестворність б, 
відносно заданого загального створу є 
функцією виміряних часткових нестворно- 
стей 6, З Д.Д, Ду, Ду, з, Д,). Створві ви- 
мірювання виконують, як звичайно, під час 
будівництва та експлуатації прямолінійних 
і великого простягання споруд, а також під 
час встановлення та вивірення технологіч- 
ного обладнання і конструкцій прецизій- 
них споруд. У цих випадках йдеться про ви- 
сокоточні створні вимірювання, методи іза- 
соби яких забезпечують контроль прямолі- 
нійності та співвісності з похибкою 0,3- 
0,05 мм при довжині створу до 1 км. 
Високоточні методи і засоби С. в. поділя- 
ють на чотири основні види за фізичними 
принципами, які лежать в їх основі: оптич- 
ні-- базова пряма визначаєтся візирною або 
оптичною віссю зорової труби, коліматора 
або автоколіматора; струнні -- базова пря- 
ма задається натягнутою струною; проме- 
неві -- базова пряма задається віссю пучка 
світлових променів, зокрема віссю діагра- 
ми спрямованості лазерного пучка; інтер- 
ференційні - трунтуються на законах фізич- 
ної оптики; базова пряма визначається ко- 


Стереоавтограф... 


герентним джерелом світла та пристроєм, 
який розділяє пучок його світлових проме- 
нів, і реалізується в просторі віссю симет- 
рії інтерференційної або дифракційної кар- 
тини. Основні програми високоточних С. в.: 
загального створу, частин створу, послідо- 
вних створів, часткових створів, послідов- 
них створів частинами, складні програми (із 
застосуванням аксиконів). 7. 
СТЕРЕОАВТОГРАФ ФІРМИ 
» К. ЦАЙСС?" (стереоавтограф фирммі 
, К. ЦЕЙСС?"; зіегеоашоятгарії; біетедаціо- 
згарі т удп Еігта / (Екагензег т) С. Деіз5): 
універсальний стереофотограмметричний 
прилад механічного типу, призначений для 
опрацювання фототеодолітних знімків з 
метою отримання топографічних карт. Фо- 
тограмметричну засічку розв'язують за до- 
помогою двох плоских механізмів (систе- 
ми лінійок), а вимірювальною системою є 
стереокомпаратор. Формат знімків 
13Х18 см", а фокусна віддаль приладу мо- 
же змінюватись від 157 до 118 мм. Кут кон- 
вергенції може бути від 14,5 до - 1,89. Змі- 
щення об'єктива допасована до фототео- 
доліта ,Ррофео-1318" (від -40 мм до - 
1,8 мм з кроком 5 мм). Коефіцієнт переда- 
чі м-бу від знімка до карти від 0,2 до 2,а 
для моделі 1318ЕЇ, (з сельсинною переда- 
чею) - від 0,1 до 5. 8. 
СТЕРЕОАНАГРАФ (стереоанаграф; 51е- 
геоапазгарй; Зтегеоапаятарі п): аналітич- 
ний стереофотограмметричний прилад, 
який виготовляє Науково-виробниче під- 
приємство ,Геосистема" (Вінниця). При- 
лад складається зі стереокомпаратора, бло- 
ків аналогоцифрового та цифроаналогово- 
го перетворення, ПЕОМ, координатографа, 
пакета програм для керування процесом 
вимірювання та реєстрації даних, розв'я- 
зання фотограмметричних і картосклада- 
льних задач в автоматичному та діалого- 
вому режимах. 8. 

СТЕРЕОГРАФ ДРОБИШЕВА (стерео- 
граф Дробьшева; Дгобузпеу 5 зїегеоргарі; 
Утегедзгарі п уоп Ргорузспеу): універсаль- 
ний стереофотограмметричний прилад ме- 
ханічного типу, призначений для створен- 
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ня топографічних карт за плановими аеро- 
фотознімками, а також для побудови мереж 
фототріангуляції. Просторова засічка для 
кожної пари точок знімків здійснюється 
двома проєктувальними важелями, які імі- 
тують проєктувальні промені. У приладі 
використано принцип перетворених пучків 
променів. Оригінальним конструктивним 
елементом приладу є корекційний меха- 
нізм, який автоматично враховує для кож- 
ної точки знімка лінійне зміщення (по осях 
абсцис 1 ординат), що відповідає поправці 
за вплив нахилу знімка. Фокусна віддаль 
приладу 130 4 3 мм, фокусна віддаль зні- 
мків 535-200 мм. Співвідношення м-бів зні- 
мок-карта може досягати 0,5--3,0. 8. 
СТЕРЕОЕФЕКТ ШТУЧНИЙ (искус- 
ственньійй стереозффект; апійісіа! 51егео- 
еїесі; Кіп5йїспег КантеіпИгиск т): прос- 
торове сприйняття людиною двох плоских 
перспективних зображень (малюнків, фо- 
тографій): 

нульовий -- виникає, коли знімки (лівий і 
правий) розташовані так, що їх початкові 
напрями перпендикулярні до очного бази- 
су. Тоді просторове зображення сприйма- 
тиметься плоским; 

обернений -- виникає під час розглядання 
лівого знімка правим оком, правого знім- 
ка - лівим оком. Тоді випуклі форми рель- 
єфу сприймаються угнутими, а угнуті - 
опуклими; 

прямий -- виникає під час розглядання лі- 
вого знімка лівим оком, а правого - пра- 
вим оком. Тоді опуклості сприймаються 
опуклостями, а низини - низинами. 8. 
СТЕРЕОКАРТОГРАФ ФІРМИ ,/ГАЛІ- 
ЛЕО"? (стереокартограф фирмь , ГАЛИ- 
ЛЕО"; зіегеосапіовтарі , Саййео"; 5іегео- 
Капозгариі п удп Еігтта /(Епгецяег т) Саї- 
іео): універсальний стереофотограмметри- 
чний прилад механічного типу для опра- 
цювання аеро- та наземних фотознімків, 
призначених для створення топографічних 
карт і фототріангуляції. Фотограмметрич- 
на засічка будується двома проєктувальни- 
ми важелями, які обертаються навколо 
сферичних суставів і імітують центри про- 
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єкцій. Камери мають нахил 8-127 і розво- 
рот до 209. Спеціальним коректором вра- 
ховують поправки за вплив систематичних 
похибок. Розмір знімків до 23Х23 см., фо- 
кусна віддаль проєктувальних камер 86- 
220 мм, співвідношення м-бів знімок- 
карта 0,25-8,00. 8. 
СТЕРЕОКОМПАРАТОР (стереокомпа- 
ратор; зіекеосотрагаїог; 5тегеокотрага- 
гог т): прилад для вимірювання плоских 
прямокутних координат, поздовжнього р та 
поперечного 4 паралаксів фотограмметри- 
чних точок на стереопарі знімків. С. має 
каретку, на якій розташовані ліва та права 
касети для двох знімків. Переміщення цієї 
каретки фіксується на шкалі абсцис х. Пер- 
пендикулярно до каретки розташований 
місток, вздовж якого переміщається сис- 
тема спостереження (по осі ординат у). 
Правому (деколи лівому) знімкові власти- 
ві незалежні паралактичні переміщення по 
диференційних напрямних, що дає змогу 
вимірювати поздовжній і поперечний па- 
ралакси. В автоматизованому С. відліки 
шкал приладу фіксуються автоматично на 
носіях типу перфострічки, магнетної стрі- 
чки або передаються безпосередньо в 
ЕОМ. Одночасно за допомогою клавіату- 
ри можна записати номер точки, для якої 
виконано вимірювання. Точність вимірю- 
вань координат і паралаксів залежить від 
марки приладу; напр., у Зіесо1818 точність 
відліку шкал х та у І0 мкм, рід - 1- 
2 мкм. 8. 

СТЕРЕОМАТ (стереомат; зіегеотаїй; 
Зтегеотаї): перша фотограмметрична авто- 
матична система для створення цифрової 
моделі місцевості, рисування горизон- 
талей, виготовлення ортофотознімків. 
Перша модель С. створена в Канаді 
Г. Л. Хаброу (1958). Модель А-2000 виго- 
товлена фірмою Вільда (Швайцарія) на базі 
універсального стереофотограмметрично- 
го приладу - авіографа. Знімки сканують- 
ся електронним способом, а засічка вико- 
нується механічно за допомогою метале- 
вих просторових важелів. Отримані сигна- 
ли аналізує спеціальний пристрій, унаслі- 
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док чого видаються сигнали керування для 
усунення поперечного паралакса і визна- 
чення поздовжнього паралакса та кореля- 
ції зображень. Один ортофотознімок виго- 
товляють майже 2 год, профілювання мо- 
делі здійснюється зі швидкістю 7 мм/с. Не- 
долік системи: ненадійно працює під час 
знімання плоских і стрімких форм рельє- 
фу. 8. 

СТЕРЕОМЕТР (стереометр; зіегеоте- 
гег; бтегеотеїег п): основний прилад дифе- 
ренційованого методу складання карт, при- 
значений для викреслювання горизонталей 
на планових аерофотознімках. Винахідник 
приладу - Ф.В. Дробишев. Ідея приладу 
полягає в автоматичному врахуванні по- 
правок у виміряні різниці поздовжніх па- 
ралаксів фотограмметричних за 
вплив елементів зовнішнього та взаємно- 
го орієнтування. Виправлені поздовжні па- 
ралакси дають змогу легко визначити пе- 
ревищення будь-якої точки стереомоделі, 
а отже, зобразити рельєф горизонталями. 
Задачу враховування поправок розв'язу- 
ють корекційні механізми; чотири корек- 
тори запропонував Ф. В. Дробишев, а два 
- М. Д. Коншин. Прилад широко викорис- 
товувався для складання карт м-бів 
1:25000-1:100000. 8. 
СТЕРЕОМЕТРОГРАФ ФІРМИ 
»К. ЦАЙСС" (стереометрограф фирмь 
, К. ЦЕЙСС"; зіегеотеїговгарі; Зіегеотеї- 
говгарі п удп Кігта Г(Епгецняет т) С. 7еіз5): 
універсальний стереофотограмметричний 
прилад механічного типу для опрацюван- 
ня планових аерофотознімків з метою ство- 
рення топографічних карт, а також для фо- 
тотріангуляції. Фотограмметрична засічка 
здійснюється двома просторовими важеля- 
ми, які обертаються навколо лівого і пра- 
вого центрів проєкцій. Дві проєктувальні 
камери можуть нахилятись на поздовжній 
і поперечний кути, а знімки в своїй пло- 
щині можуть обертатися на будь-який кут. 
Модель Р цього приладу дає змогу опра- 
цьовувати знімки з перетвореними зв'яз- 
ками. Формат знімків до 23Х23 см", фоку- 
сні віддалі знімків 98-215 см, кути нахилу 
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258 і обертання -30?. Співвідношення м- 
бів знімок- карта 0,2 - 12,5. Для реєстрації 
результатів вимірювань до приладу дода- 
ється коордиметр. 8. 

СТЕРЕОПАРА (стереопара; 51егео таї!е; 
Вімрааг п, бтегеоргатт ті): два знімки 
одного об'єкта, отримані з деякого бази- 
су фотографування. Підчас їх одночас- 
ного розглядання виникає просторове 
сприйняття об'єкта (стереоефект). С. мо- 
жуть бути й два малюнки, деталі яких лі- 
нійно (паралактично) зміщені. 8. 
СТЕРЕОПЛАНІГРАФ ФІРМИ ,К. 
ЦАЙСС" (стереопланиграф фирмь , К. 
ЦЕЙСС"; зіегеоріапівгарн; біегеоріапі- 
ягарій т удп Еігта / (Еггеняег т) С. 7еіз5): 
універсальний стереофотограмметричний 
прилад оптичного типу, призначений для 
створення топографічних карт і фототрі- 
ангуляції, з використанням аеро- або фо- 
тотеодолітних знімків. Фотограмметрична 
засічка розв'язується оптично - проєкту- 
ванням двох зображень на екранчики- 
дзеркала, в центрі яких нанесені вимірю- 
вальні марки. Прилад працює на подібних 
пучках променів. У ньому є три комплек- 
ти камер з фокусними віддалями 100, 150 
та 200 мм, які можуть нахилятись і обер- 
татись у своїх площинах. Формат знімків 
до 23Х23 см", кути нахилу камер до 305, 
обертання - до 4007. Співвідношення м-бів 
знімок-карта 0, 1 - 5. У моделі С-8 є орто- 
фотопроєктор, що розширює можливості 
приладу. 8. 

СТЕРЕОПРОЄКТОР РОМАНОВСЬ- 
КОГО (стереопроектор Романовского; 
Котапоузкіу 5 5іегеоргоуесіог; бїегеорго|єек- 
гог туоп Котапоуг5кі): універсальний сте- 
реофотограмметричний прилад механічно- 
го типу, призначений для створення топо- 
графічних карт і побудови фототріангу- 
ляції. Фотограмметрична засічка здійсню- 
ється двома просторовими механізмами, в 
яких просторові важелі імітують положен- 
ня проєктувальних променів. Пучки про- 
менів перетворені. Знімки в касетах зав- 
жди горизонтальні, а задачу трансформу- 
вання здійснює корекційний механізм. Фо- 
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кусна віддаль приладу 150 - 300 мм, фо- 
кусна віддаль знімків 36--300 мм. Формат 
знімків до 180Х180 мм?. Співвідношення 
м-бів знімок-карта 0,1 - 10,0. 8. 
СТЕРЕОСКОП (стереоскоп; 5іекеозсоре; 
Мез55іегеозКор п): простий оптичний при- 
лад для одночасного розглядання стерео- 
пари з метою отримати об'ємну модель 
об'єкта. Найчастіше застосовуються лінзо- 
во-дзеркальні С., якими можна розглядати 
фотознімки зі збільшенням 1,3-2 рази. 8. 
СТЕРЕОСКОП ДЗЕРКАЛЬНО-ЛІН- 
ЗОВИЙ (зеркально-линзовьій стереоскоп; 
сагадіорітіс 51егео5соре; Брівейіпзептез5- 
зіегеозКор п): оптичний прилад, призначе- 
ний для стереоскопічного розглядання 
знімків. Складається з двох великих дзер- 
кал, прикріплених до ніжок стереоскопа та 
розташованих під кутом 459? до площини 
стола. Пара малих дзеркал змінює хід про- 
менів від великих дзеркал до очей спосте- 
рігача на 909. Між великими та малими 
дзеркалами встановлено збільшувальні 
лінзи, через які розглядають знімки з не- 
великим збільшенням (удвічі-тричі), 8. 
СТЕРЕОФОТОГРАММЕТРИЧНА КА- 
МЕРА СКИ-8 (стереофотограмметриче- 
ская камера СКИ-8; зіекеорпоїовгаттеїгіс 
сатега 5КІ-8; ДугеірйдтеззипззКкатега 
У5КІ-8): створена в Московському держун- 
ті під керівництвом І.Г.Індиченка; призна- 
чена для стереознімання з близьких відда- 
лей. Дві малоформатні камери (60х60 мм') 
розташовані на штанзі так, що віддаль між 
ними (базис знімання) може змінюватись 
від 150 до 1800 мм. Закривачі камер пра- 
цюють синхронно. Фокусна віддаль 105- 
125 мм, відносний отвір 1:3,5. 8. 
СТЕРЕОФОТОГРАММЕТРІЯ (стерео- 
фотограмметрия; 5іегеорпоїозматтеїку; 
Уегео|отовгаттеїгіе Б Хугеїбідтеззипе Б: 
розділ фотограмметрії, який розглядає 
теорію та технологію опрацювання стерео- 
скопічної пари фотознімків. 8. 
СТИСЛИВІСТЬ ПОРОДИ (сжимаємость 
породьі; госк сотрге55їрійу,; 5спгитрійто Где5 
Реїзеп5 т): здатність породи до зменшення 
об'єму під дією навантаження. 4. 


Стиснення... 


СТИСНЕННЯ ЦИФРОВОЇ КАРТО- 
ГРАФІЧНОЇ ІНФОРМАЦІЇ (сжатие ци- 
фровой картографической информации; 
сотргеззіоп о) Аївйа! сагіортарнісаї! іпог- 
тайоп; Уекіїсшипе 7 (Котргеззіоп 5) 4ег 
аівйаісп Капепіпокгтаїоп ): опрацюван- 
ня за допомогою БОМ цифрової картогра- 
фічної інформації для вилучення в межах 
потрібної точності її надлишку. 5. 
СТІЙКІСТЬ ГЕОДЕЗИЧНОГО СИГ- 
НАЛУ (устойчивость геодезического си- 
гнала; 5їеайїпез5 ої веоаєііс зізпаї; Везійп- 
дідКей Гас5з Уегтеззипрззіопаїз п): здатність 
сигналу зберігати рівновагу від швидкісно- 
го натиску вітрового навантаження 30-50 
кг-м'7, який перевертає сигнал. С. г. с. за- 
безпечують достатня ширина його основи 
та відповідна глибина закладання якорів 
основних стовпів. Ширина основи сигна- 
лу дорівнює 1/5--1/4 його висоти до столи- 
ка плюс 2 м. 13. 

СТІКАННЯ НАНОСІВ (сток наносов; 
акаїп од аПиміоп; АБЛіевипя / сг АПиуіоп 
Д: загальна кількість наносів, перенесених 
річкою у твердому та розчиненому стані 
через живий переріз потоку за певний 
проміжок часу (місяць, сезон, рік). 4. 
СТІЛ ПРИТИСКНИЙ (стол прижим- 
ной; сіатріпо габіге; зедгісктег Ті5СП т): ме- 
талева плита, гладка або з системою рів- 
чаків, яка є складовою частиною аерофо- 
тоапарата, а точніше, його механізму, що 
вирівнює аероплівку в площину в момент 
фотографування. У механічному методі ви- 
рівнювання металева плита притискає 
плівку до вирівнювального скла, розташо- 
ваного в фокальній площині аерофотоапа- 
рата. У пневматичному методі вирівнюван- 
ня плівка або присмоктується до стола (ме- 
тод вакууму), або притискається до нього 
(метод наддуву) створенням в аєрофотока- 
мері надмірного тиску, 58. 

СТОКСА ЗАДАЧА (задача Стокса; 510- 
Кез ргорієт; Аиїгаре Г уоп 51оКез): визна- 
чення зовнішнього гравітаційного поля Й/ 
планети 1 форми поверхні рівня 5 потен- 
ціялу сили ваги за її значеннями на цій 
поверхні (дУ//дп) |; -9. При цьому вва- 
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жають також, що відомі маса М планети і 
кутова швидкість () її обертання. Стокес звів 
цю задачу до крайової задачі третьої 
теорії потенціялу. Замість Й шукають збу- 
рювальний потенціял Т- И- (/, де ( - 
»Нормальний" потенціял. Розв'язок Сток- 
са визначає лише головну частину 7. Ос- 
кільки вимірювання я виконують на фізич- 
ній поверхні 2, ане на поверхні рівня (гео- 
їді) 5, то потрібно ще перейти від // до 5 
(задача редукування), попередньо ,забрав- 
ши" маси між 2/ 1 5 (задача регуляризації 
геоїда). Обидві задачі не розв'язуються 
однозначно, бо невідома густина мас між 
2 і 5. Тому розв'язок Стокса є наближе- 
ним розв'язком задачі визначення форми 
геоїда - це т. зв. стоксове наближення. 15, 
СТОКСА ТЕОРЕМА (теорема Стокса; 
бтокез Штеогет; Тпеотет п уоп 5іоКе5): якщо 
відома зовнішня поверхня рівня 5 потен- 
ціялу сили ваги, значення потенціялу Й/, 
на ній (або загальна маса М) і потенціял О 
відцентрової сили, то зовні цієї поверхні 
потенціял Й/ сили ваги і сила ваги визна- 
чаються однозначно. На основі цієї теоре- 
ми Стокс одержав формули Клеро, не ви- 
користовуючи гіпотезу про гідростатичну 
рівновагу Землі, 15. 
СТОКСА ТЕОРІЯ ВИЗНАЧЕННЯ ФІ- 
ГУРИ ЗЕМЛІ (теория определения фигу- 
рь Земли Стокса; 510Ке5 їеогу ор еапій П- 
зиге деїегтіпатіоп; 510Кке5 5сПе ТПеогіе дег 
Екапвигрезійттипе Д: виникає із розв'язу- 
вання Стокса задачі (1849), Узагальнен- 
ням теорії Стокса, із якої виключена пот- 
реба регуляризації геоїда і редукування ви- 
міряних є, є теорія Молоденського. 15. 
СТОКСА ФОРМУЛА (формула Стокса; 
біокез Гогтиіа; б10Кез зспе Еогтеї б: вира- 
жає в нульовому наближенні розв'язку за- 
дачі Молоденського, аномалію висоти гео- 
їда б о над еліпсоїдом відліку (нормальним 
еліпсоїдом) через аномалії сили ваги 
Авевгу, 
де є - значення сили ваги зі спостережень; 


у - нормальне значення сили ваги на еліп- 
соїді: 


Стокса функція 


в? 
соз злу 1 о 


Тут С - сфера середнього радіуса К Землі; 
р - віддаль точки, в якій обчислюється й б, 
від центра сфери; Щ - центральний кут еле- 
мента поверхні сфери «С; 5(р,Ш) - фун- 
кція Стокса: 


одпчі В" 
5(р,и) 2 б. оч Б, (со8у), 


пе2 П-1 р 





де Р. (сову) - поліном Лежандра степеня 
п. 15. 

СТОКСА ФУНКЦІЯ (функція Стокса; 
Зтокез ипстіонп; б1окез 5спе Кипкііоп 7): фу- 
нкція 5 (Ц/) у вигляді ряду, який просуму- 
вав англ. учений Стокс (1849): 





зу УР (сову), 
пе п71 
або 
і 
С РО от ОР 
од ві тен руогн 


-бзіт - З сову їп(зіпбо він? у 5 
2 2 2 

де Р. (со8 м) - поліном Лежандра, п - сте- 
пінь полінома; ШИ - сферична віддаль між 
досліджуваною 1 біжучою точками. Ця 
функція використовується у геодезії фі- 
зичній. 15. 
СТОЛИК ГЕОДЕЗИЧНОГО СИГНА- 
ЛУ (столик геодезического сигнала; табіє 
ОЇ веодетіс зіяпаї; Тізсиспеп п де5 Уегтез- 
зип25зіяпаїз п): див. Зовнішній геоде- 
зичний знак. 13. 
СТОРІЧЧЯ ЮЛІАНСЬКЕ (юлианское 
столетие; Уціап сетигу; /нійапізспез 
Лаптипаєті п): див. Одиниці міри ча- 
су. 18. 
СТОРОНА БАЗИСНА (базисная сторо- 
на; Разіз 5і4е; Вазі55ейе РФ) сторона мережі 
тріангуляції, яку безпосередньо вимірю- 
ють світло - або радіовіддалеміром. С. б. 
вимірюють на кінцях рядів тріангуляції 1 
кл. У суцільних мережах 1 кл. та 2 кл. С.б. 
треба розташовувати рівномірно і не рід- 
ше, ніж через 25 трикутників, при цьому 
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одна С. б. має бути у середині мережі. Від- 
носна похибка С. б. сторін тріангуляції 1 
кл. не має бути більша | : 400 000, а2 кл.- 
: 300 000. 13. 

СТОРОНА ВИХІДНА (исходная сторо- 
на; іпіпа! 5і4е; Аинз5рапяз5ейе дб): див. Ме- 
режа базисна. 13. 

СТОРОНА ЗАМИКАЛЬНА (замькаю- 
щая сторона; сіозіпе-Пеадй 5іає; зспііебеп- 
де 5еїте )): пряма між початковим і кінце- 
вим пунктами геодезичних побудов. 13. 
СТОРОНА ПРОМІЖНА (промежуточ- 
ная сторона; ініегтеаїате зійде; Уегбіпанпя- 
ззейе )): сторона ряду трикутників тріан- 
гуляції, яка розташована навпроти кута 
проміжного. 13. 

СТРАТИФІКАЦІЯ АТМОСФЕРИ 
(стратификация атмосферь:; аїтоурреге 
зітапрсатоп; Зїгайікайоп / дег Аттозріій- 
ге): полягає у розподілі температури в 
атмосфері з висотою, від якого залежать 
розвиток та інтенсивність процесів конвек- 
ції. С. а. має бути стійка, нестійка або ней- 
тральна стосовно сухого (і ненасиченого) 
або насиченого повітря. При стійкій С. а. 
вертикальний градієнт температури має бу- 
ти менший від адіабатичного (за відсутно- 
сті насичення - менший від сухо-адіаба- 
тичного, при насиченні - менший за воло- 
го-адіабатичний); при нестійкій С.а. - 
більший від адіабатичного. С. а. з традієн- 
тами між сухо- 1 волого-адіабатичними наз. 
вологонестійкою, Пробували замінити тер- 
мін С. а. натермін,,нашарування" або , роз- 
шарування", але з цими словами поєдну- 
ється зорова уява, далека від абстрактного 
поняття стратифікації, тому поширення, як 
заміна терміна С. а., вони не отримали. 14. 
СТРІЛА ПРОГИНУ КРИВОЇ (стрела из- 
гиба кривой; сикує де/есіїоп; Кигуепеїіпбі- 
езипа Б Кигуепбієвипвурієій т): довжина 
перпендикуляра від середини хорди до 
кривої. 1. 

СТРІМКІСТЬ СХИЛУ (крутизна ската; 
зіоре вгадіені; Вбзспипозтаріаб ту: кут 
між напрямом схилу з горизонтальною 
площиною. С. с. натопографічній карті ви- 
значають за допомогою графіка стрімкості 


Стрічка мірна 


або обчислюють за формулою ів а -Л/а, 
де а - кут нахилу; й - перевищення верху 
схилу над його основою, а - закладення 
схилу. 7. 

СТРІЧКА МІРНА (мерная лента; теа- 
зигіпа паре; Мез5Бапа п): призначена для 
вимірювання віддалей. Виготовляють зі 
сталі, коефіцієнт лінійного розширення 
якої 1:1077, довжина 20 або 24 м, ширина 
12. 120 мм, товщина 0,4 мм. Ручки сустав- 
но прикріплені до полотна, яке в цьому міс- 
ці вдвічі-втричі потовщене. Початок та кі- 
нець С. м. позначений штрихами, нанесе- 
ними біля вирізів-гачків. У них вставляють 
шпильки під час вимірювань, так що центр 
шпильки повинен збігатися зі штрихом. 
Кожен метр С. м. маркують з двох боків 
латунними пластинками з цифрами на них, 
півметри - латунними заклепками, деци- 
метри позначені отворами діаметром І мм. 
Крім описаних штрихових С. м., є шкалові 
(на кожному з кінців стрічки є шкала з мі- 
ліметровими поділками) та кінцеві (поча- 
ток стрічки -- нуль, а кінець - 20 м). Точ- 
ність вимірювання 1:1000--1:5000, Під час 
транспортування С. м. намотують на кіль- 
це. 14. 

СТРУКТУРА АТМОСФЕРИ (структура 
атмосферьї; аїтогрпеге 5ігисіиге; Ац/рай 
т дек Екааїтоврійке )): характеризується 
вертикальним розподілом густини повіт- 
ря, водяної пари, аерозолів та ін. частин 
атмосфери Землі, а також її тиском і 
температурою. Основні гази, які формують 
С. а.: азот - 78,9 З, кисень - 20,95 94 1 аргон 
- 0,93 Зб, її об'єму; у невеликих кількостях 
містяться вуглекислий газ, озон, водень, 
неон, гелій, криптон і ксенон. С. а. містить 
водяну пару, а також аерозолі - найдрібні- 
ші завислі тверді та рідкі частинки. Основ- 
ні елементи, які характеризують стан атмо- 
сфери: температура і вологість повітря, 
атмосферний тиск. Основна маса атмосфе- 
ри (95 96) міститься на висоті до 30 км. То- 
му всі основні перетворення світлового по- 
току - ослаблення, розсіювання, зміна 
яскравості, викривлення променів, відбува- 
ються в цьому шарі. Аерозолі - оптично 
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найактивніші складові атмосфери, їх роз- 
міри змінюються в межах 0,01-40 мкм. На 
аерофотографічний процес здебільшого 
впливають аерозолі, частинки яких 0,4 мкм 
і більше, Частинки понад 1 мкм є лише бі- 
ля поверхні Землі. 3. 

СТРУКТУРА ВИХІДНОЇ ЦИФРОВОЇ 
КАРТОГРАФІЧНОЇ ІНФОРМАЦІЇ 
(структура исходной цифровой картогра- 
фической информации; зікисїите ої іпийа! 
4ойа! сагіоятарнісаї! іпоктайоп; 5їгиктиг 
Лаекаізйаісп АизрапрзКапепін/огтаїйоп ): 
структура, що відповідає вимогам для роз- 
ташування її в банку цифрових карт або 
спеціальним вимогам користувача. 5. 
СТРУКТУРА ЦИФРОВОЇ КАРТОГРА- 
ФІЧНОЇ ІНФОРМАЦІЇ (структура ци- 
фровой картографической информации; 
зікисіике о) Аївйа! сапіоягарнісаї іп/огта- 
йоп; 5Зтииг 7 дег аїзйаієп Капепіпогта- 
піоп )): правила розташування даних у ма- 
сивах цифрової картографічної інформа- 
ції. 5. 

СТУПЕНІ ВІЛЬНОСТІ (степени свобо- 
дь; деятее оГ  еедот; Етсіпейзугаде т рі): 
основний параметр багатьох розподілів. 
Кількість С. в. г дорівнює кількості вимі- 
рювань п або розрядів К мінус кількість не- 
залежних умов 5 або зон розподілу, тобто 
реко-з,гепоз.20, 

СТУПІНЬ ГІПСОМЕТРИЧНИЙ (гип- 
сометрическая ступень; пурзотеїтіс соерїї- 
сіепі; пурзотеїгізспе 5їц/е )): прийнятий для 
зображення рельєфу проміжок на карті 
між двома сусідніми горизонталями. 5. 
СТЬЮДЕНТА КРИТЕРІЙ (і-критерій) 
(критерий Стьюдента (і-критерий); Зи- 
деніз 1е51; Те51 уоп 5їнаєпі (1-Тез1)): викори- 
стовується для перевірки двох гіпотез: 
1) Н| - про рівність математичного спо- 
дівання Х випадкових величин деякому 
фіксованому числу т, тобто МІх) є то. 
2) Ни - про рівність математичних споді- 
вань двох величин випадкових Хта У, 
тобто МІХ) - МІУ. 

Перевірку Н, здійсніоють так: 

1) Обчислюють статистичне значення С, к. 
за формулою 





Субботін І.Є. 
хо-т 
ач, 
52 
че п 
де хе - У, х, - середнє статистичне вели- 


піз 

п 

У (х, - Х)! - статистична 

пПУ- 1 ізі 

оцінка дисперсій величини Х; т, - певне 

фіксоване число; п - обсяг вибірки. 

2) Закількістю ступенів довільності К є п- 
1 і заданим рівнем значущості /, за допо- 

могою таблиці критичних точок розподі- 

лу Стьюдента визначають /, р" ЯКЩО ЇЙ 2 ур» 

то гіпотеза Н, приймається, в протилежно- 

му випадку відхиляється. 

Перевірку Н, виконують так: 

Г) Визначають статистичне значення /-кри- 

терію за формулою: 


чини Х 5) з 





Ї о --уссенннннттнтння 95 
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п.п, (п, яп, -2) 
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Рі я 
де Х, У - середні статистичні величини Х 


та У; 5 У 5 , -- статистичні оцінки диспер- 
сій випадкових величин Х та У; п, Ла об- 
сяги їх вибірок. 2) За кількістю ступенів 
довільності К - п, ї по 2 та заданим рів- 
нем значущості 1, використовуючи табли- 
ці критичних точок /-розподілу, знаходять 
і ЯКЩО | Хр ТО гіпотеза Н,, прийма- 
ється, інакше відхиляється. 

СУББОТІН (ІВАН ЄГОРОВИЧ 
(28.01.1932). 1951 вступив у Свердловсь- 
кий гірничий ін-т на спеціальність ,Марк- 
шейдерська справа", який закінчив 1956. 
Працював маркшейдером на будівництві 
шахт в Узбекистані, 1960 переїхав до Ки- 
єва. Працював у різних проєктних ін-тах 
Києва геодезистом, керівником групи, го- 
ловним спеціалістом, начальником відді- 
лу вишукувань. Із 1980 до 2000 працював 
доц., потім проф. кафедри інженерної гео- 
дезії Київського національного ун-ту будів- 
ництва і архітектури. 1976 захистив кан- 
дидатську, 1992 - докторську дисертації. 
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Опублікував 140 наукових і навчально- 
методичних праць, зокрема 8 - у галузі 
інженерної геодезії. Основний науковий 
напрям - удосконалення інженерно-геоде- 
зичних вишукувань і дослідження дефор- 
мацій земної поверхні та інженерних спо- 
руд. - 
СУБТРАКТИВНИЙ СПОСІБ ОТРИ- 
МАННЯ КОЛЬОРОВИХ ЗОБРАЖЕНЬ 
(субтрактивньй способ получения цвет- 
ньх изображений; зифігасііує тетоа ої 
соїог ітаяегу ргодисіпе; Зибзігакііоп5- 
теїтоаде Г авг Кагбепрійазетнайипе )): трун- 
тується на принципі вилучення деякої ді- 
лянки спектра з білого кольору; кольори 
отримують відокремленням основних ко- 
льорів синього (С), зеленого (3) і червоно- 
го (Ч) від білого (Б): 
Ж-Б-СПеБо-З3ГебБ-ч. 
Жовтий (Ж), пурпуровий (Г7), голубий (Г) 
кольори наз. додатковими. Світлофільтри 
цих барв є субтрактивними світлофільтра- 
ми. С. с. о. к.3.грунтується на використан- 
ні багатошарових фотографічних матеріа- 
лів, з трьома емульсійними шарами на 
одній підкладці. Жовтий фільтр дає змогу 
запобігти дії синіх променів на ортохро- 
матичні та панхроматичні шари. Він скла- 
дається із селективно-поглинального коло- 
ідно-дисперсного срібла, яке вилучається 
під час хеміко-фотографічного оброблення. 
Для кольорової фотографії при С. с. о. к. 3. 
виготовляють різні типи фотоматеріалів: не- 
гативні - для денного світла, негативні та 
позитивні -- для штучного світла. 3. 
СУМА ПОДІЙ (сумма собьштий; зит ої 
еуепі5; Зитте 7 дек Еуеірпіз5е п рі): подія, 
яка полягає в появі хоча б однієї з цих по- 
дій. Напр.: подія А - поява додатної похиб- 
ки під час першого вимірювання, подія В 
-- поява додатної похибки під час другого 
вимірювання, подія С -- поява додатної по- 
хибки або під час першого, або під час дру- 
гого вимірювання. Тобто подія С є сумою 
подій АіВ: СЗ- А - В.20. 
СУПУТНИК ЗЕМЛІ АКТИВНИЙ (ак- 
тивньй спутник Земли; асіїує Катій 5а- 
тейе, акііует Еказатейй т): ШСЗ із джере- 


Супутник Землі... 


лом сигналів для певного виду спостере- 
жень (оптичний маяк -- для фотографічних, 
генератор радіоімпульсів - для радіотех- 
нічних 1 т. д.). 9. 

СУПУТНИК ЗЕМЛІ ГЕЛІОСИН- 
ХРОННИЙ (гелиосинхронньй спутник 
Земли; ПеПозупсікопон5 Кагій загейе; 
Ррепозупспгопег Еказатейй т): ШСЗ на 
орбіті геліосинхронній. Найчастіше 
С. 3. г. призначаються для розвідування 
природних ресурсів, дистанційного зонду- 
вання земної поверхні тощо. 9. 
СУПУТНИК ЗЕМЛІ ГЕОСИНХРОН- 
НИЙ (геосинхронньй спутник Земли; 
реозупсігопоиз апірсіа! Еаній загеййе, рео- 
зупсітопег Еказагейй т): ШСЗ, що рухаєть- 
ся по орбіті геосинхронній, тобто се- 
редня кутова швидкість обертання якого на- 
вколо планети дорівнює швидкості її добо- 
вого обертання навколо своєї осі (7,292115: 
107 с"). Такий супутник, якщо не брати до 
уваги чинники, які збурюють його рух, що- 
дня описує на земній поверхні одну й ту са- 
му трасу (див. Траса супутника) у фор- 
мі симетричної відносно екватора вісімки з 
амплітудою широти -- і 5 Ф 5 Чі (деі-на- 
хил орбіти, див. Елементи орбіти). На 
висоті -35770 км, маючи ширину смуги 
огляду земної поверхні вздовж траси 
-19 тис. км, його можна використовувати 
для багаторічного систематичного огляду 
відповідної частини Землі. 9. 
СУПУТНИК ЗЕМЛІ ГЕОСТАЦІОНАР- 
НИЙ (спутник Земли геостационарньшй; 
зеозайіопагу Каті загеййе; зеозіайопійгег 
Еказаїе,й т): ШСЗ, елементи орбіти 
якого обчислені так, щоб він займав неру- 
хоме положення відносно поверхні плане- 
ти. За теорією руху небесних тіл не- 
збуреного орбіта С. 3. г має бути коло- 
вою (е - 0), екваторіальною (ї - 09), гео- 
синхронною (7 - 24 зор. год.). При цьому 
космічний апарат (КА) стало перебуватиме 
в зеніті деякого пункту земного екватора, 
заданого довготою 4, на висоті -36 тис. км. 
Орбіти реальних С. 3. г під впливом збу- 
рювальних чинників дещо відхиляються 
від теоретичних, тому такі КА здійснюють 
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коливання відносно заданих їм точок сто- 
яння. С. 3. г. використовують для створен- 
ня мереж глобального радіотелефонного 
зв'язку, ретрансляції теле- і радіопрограм 
і в геодезії. 9. 

СУПУТНИК ЗЕМЛІ ПАСИВНИЙ (пас- 
сивньшй спутник Земли; раззіуе Еаній за- 
теїШе; раззіуєг Еказатейй т): ШСЗ, який під 
час спостережень використовується лише 
як відбивач сонячних променів або світло- 
вих чи радіоімпульсів, надісланих зі стан- 
цій спостережень. Він не має приладів (або 
вони під час спостережень не працюють) 
для генерування власних чи ретранслюван- 
ня надісланих до нього сигналів. 9. 
СУПУТНИКИ СРУ (спутники СР; СР5 
Затейшез,; СР5 5агеййеп т рі): космічні 
апарати МАУЗТАК глобальної позицій- 
ної системи МАУЗТАК СРУ. 9. 
СУПУТНИКИ ЗЕМЛІ ГЕОДЕЗИЧНІ 
(геодезические спутники Земли; зеоаєіїс 
аниїсіа! Еагіп загейшез; зеодйййзспе Ега- 
затейшеп т рі): ШСЗ, призначені для роз- 
в'язування певних геодезичних задач, за- 
лежно від чого вибирають їх орбіти, ком- 
плект бортових приладів, форму і конс- 
трукцію космічного апарата. Супутники 
для створення космічної тріангуляції на 
основі фотографічних спостережень мали 
сферичну форму і дзеркальну поверхню 
(РАСЕОУ, США) або обладнувалися ксе- 
ноновими імпульсними лампами (АММА, 
США). Поверхня супутників для геодина- 
мічних досліджень на основі лазерних спо- 
стережень покрита відбивачами лазерних 
променів (1АСЕО5, США). Супутники для 
картографування обладнані засобами дис- 
танційного зондування земної поверхні 
(САМОЗАТ, США). Нівелювання поверхні 
Світового океану виконується за допомо- 
тою супутників, обладнаних радіовисото- 
мірами (5ЕАЗАТ, США), Сучасні СР8-ви- 
значення пунктів виконують за допомогою 
супутників, обладнаних водневими стан- 
дартами частоти, атомними годинниками, 
бортовими процесорами, складним ком- 
плектом радіоелектронної апаратури для 
формування і трансляції навігаційних сиг- 
налів (МАРЗТАВН, США) тощо, 9. 


Супутники Землі... 


СУПУТНИКИ ЗЕМЛІ НАВІГАЦІЙНІ 
(навигационнье спутники Земли; пауіва- 
йопаї анійсіаї Еагій затейез; Маміватоп5- 
еказаїейшеп т рі): ШСЗ, що входять до 
складу навігаційних супутникових систем 
(напр., НАВСТАР ГПС), призначені для 
оперативного визначення координат і на- 
вігаційних параметрів траспортних засо- 
бів усіх видів, У комплекті С. 3. н. єрадіо- 
електронні прилади, які формують і в пев- 
ні моменти часу випромінюють спеціаль- 
ні сигнали, з пакетами стабільної частоти, 
позначками точного часу й інформацією 
про елементи їх орбіт. Транспортні засоби 
мають мати приймачі навігаційних сигна- 
лів, які одночасно визначають відстані до 
кількох С. 3. н.; за елементами орбіт обчис- 
люють їх координати на момент спостере- 
ження і з розв'язання оберненої просторо- 
вої лінійної засічки обчислюють свої коор- 
динати. Супутникові навігаційні системи 
Ткапзй (США), Мамузіаг СР5 (СЩА), Гло- 
насс (Росія) широко застосовуються Іі в гео- 
дезії. 9. 

СУПУТНИКИ КАУЗТАРВ (спутники 
МАРКУТАВ; МАУЗТАК багейшез; МАУЗТАК 
Загеййеп т рі): космічні апарати 
МЛУЗТА КБ глобальної позиційної систе- 
ми МАУЗТАК СРУ5. 9. 

СУПУТНИКИ ПЛАНЕТ (спутники пла- 
нет; 5есопаагу ріапеїт (зате ше); 5Загейеп 
т рі дег Ріапеіеп т рі): див. у назвах пла- 
нет. 5. 

СУПУТНИКОВА НАВІГАЦІЙНА СИС- 
ТЕМА ,,ТВАХЗ5ІТ" (спутниковая навига- 
ционная система ,, Тгап5й "; затейШе пауї- 
запоп зузіеєт "Ттапуії "; ТКАМУІТ Мауіва- 
попззатеййепзузіет п): створена у США її 
широко використовують у багатьох краї- 
нах. Складається з шести супутників роз- 
ташованих на близьких до колових поляр- 
них орбітах з висотою 1000-1100 км і пе- 
ріодом обертання 106-107 хв., а також ме- 
режі наземних станцій стеження та введен- 
ня даних. Для визначення місця розташу- 
вання в цій системі застосовують доппле- 
рівський інтегральний метод. Сер. кв. по- 
хибка визначення місця стаціонарного 
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об'єкта за результатами спостереження 
ШСЗ в одному витку становить 12-28 м. 6. 
СУПУТНИКОГРАМА (спутникограм- 
ма; загейше аїаєгат; 5агейшепогатт п): 
отримане за допомогою супутникових фо- 
тографічних установок негативне або по- 
зитивне зображення ділянки зоряного не- 
ба під час проходження по ньому ШСЗ. За 
вимірюваннями та обчисленнями С. визна- 
чають топоцентричні координати (0 - 
пряме сходження світила, б - схи- 
лення) супутників на зареєстровані мо- 
менти часу. Ці координати використовують 
у синхронному (геометричному) методі 
геодезії космічної для передавання 
координат ХУ або ВІН з опорних на нові 
геодезичні пункти при віддалях між ними 
200-2000 км. 9. 
СУПУТНИКОЦЕНТРИЧНІ НАПРЯ- 
МИ (спутникоцентрические направления; 
затейШе-сепітіс дїгесіопя; Хепіпаїзатеййеп- 
гісшипвеп 7 рі): напрями на точки поверх- 
ні планети в момент знімання, проведені з 
центра супутникоцентричної інерційної 
системи координат. Вони визначаються че- 
рез супутникоцентричне пряме сходження 
і схилення точки поверхні. Під час оцінки 
точності визначення С. н. на точки повер- 
хні враховують такі джерела похибок: 
наявність випадкових і систематичних по- 
хибок вимірювань координат зір і пунктів 
на знімках; метрична нестабільність дефо- 
рмації світлочутливого шару; кількість і 
розташування на знімку опорних зір, фо- 
кусні відстані камер; наявність похибок 
координат вихідних пунктів під час визна- 
чення оператором взаємної орієнтації знім- 
ків; похибки визначення операторів орієн- 
тування камер; внутрішню рефракцію в 
приладовому відсіку космічного корабля; 
наявність систематичних і випадкових по- 
хибок у каталогах зір. 3. 

СУСТАВ ПРОСТОРОВИЙ (шарнир 
пространственньй; зратіа! Іоіпі; гдйитії- 
спез Сеіепк п): пристрій механічного типу, 
призначений для просторового механіч- 
ного центрального проєктування в фото- 
грамметричних приладах. Конструктивно 


Сучасні рухи... 


складається з первинного вала з вилкою, 
яка може обертатись на деякий кут; вто- 
ринного вала, встановленого на вилці і 
який несе муфту; ще є напрямний стри- 
жень для прямолінійного руху. С.п. засто- 
совують в універсальних стереофотограм- 
метричних приладах. 8. 

СУЧАСНІ РУХИ ЗЕМНОЇ КОРИ (совре- 
меннье движения земной кора; сопіетро- 
хагу тоуетенпіз ор те Капій 5 сги5і; вевеп- 
усініяє Веугевипреп 7 рі дек Екніобегіїйсне / 
(дек Екагіпає р): відбуваються упродовж від- 
носно коротких інтервалів часу: від місяця 
до років і десятків років. С. р. 3. к., на від- 
міну від молодих, четвертинних, новітніх 
та ін., можна визначити повторними геоде- 
зичними вимірюваннями, а також мареог- 
рафічними спостереженнями. 21. 
СУЧАСНІСТЬ КАРТИ (современность 
картьх; Беїня ир дае о"йе тар; Капіепре- 
зепугаті Д: відповідність картографічно- 
го зображення карти Його сучасному 
стану. 5. 

СФЕРИЧНИЙ НАДЛИШОК (сфериче- 
ский избьшток; зрпегісаї ехсе55; урійїгізспег 
Ехге85 т): див. Розв'язування сферо- 
їдних трикутників. 17. 

СФЕРИЧНІ ТРИКУТНИКИ МАЛІ (ма- 
лье сферическиє треугольники; тіпог 
зрпегісаї! ігіапріез; Кіеіїпе зрпагізспе Дгеі- 
ескеп трі): див. Розв'язування сферо- 
їдних трикутників. 17. 

СФЕРОЇД (сферойд; урпетоїа; 5ридігоїй п): 
поверхня, утворена обертанням еліпса нав- 
коло його малої осі. В загальному випадку 
сфероїдом наз. будь-яку поверхню, подібну 
до сфери чи кулі. 14. 

СФЕРОЇД ЗЕМНИЙ (земной сфероид; 
Еапі урпегойй; Екаурпіїгоїй п): фігура, яку 
мала б Земля, якщо б вона перебувала в 
гідростатичній рівновазі. У геодезії понят- 
тя С. з. звичайно ототожнюють з поняттям 
еліпсоїд земний. 17. 

СХЕМА ВИДАННЯ КАРТИ ТЕХНО- 
ЛОГІЧНА (технологическая схема изда- 
ния картьі,; іесппоїовіса! зспете о тар рго- 
дистіоп, тгесіпоїіовізспег Ріап т дет Капіеп- 
аизварфе 5): див. План видання карти 
технологічний. 5. 
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СХЕМА ГАВССА-ДУЛІТЛЯ (схема Гаус- 
са-Дулитля; 5псете о) Санз-РДиййіе; 
УЗспета п уоп Сайз5-РДийиіє): схема для аку- 
ратного і компактного розв'язування сис- 
темирівнянь нормальних методом по- 
слідовного вилучення невідомих. Схему 
опрацював Гавсс, а Дулітль її удосконалив 
у вигляді спеціальної таблиці-схеми. В цій 
схемі обчислюють коефіцієнти рівнянь 
нормальних еквівалентних і шукані 
невідомі, при цьому результати обчислень 
у кожному рядку таблиці можуть бути про- 
контрольовані. 20. 

СХЕМА ЗБІЖНОСТІ (схема совпадения; 
соіпсідепсе сікгсий; Уегеіпівипозуогтісп- 
шпа ф:див.Імпульсно-фазовий метод 
вимірювання віддалей. 13. 

СХЕМА ОПТИЧНОЇ СИСТЕМИ ЕКВІ- 
ВАЛЕНТНА (зквивалентная схема опти- 
ческой системи; едиїмаіені зспете ої орії- 
са! зузіет; Адиїугаїетізхспета п дез оргїзспе 
Бузіету п): метод подання схеми складної 
оптичної системи в простому вигляді. Тут 
не порушуються правила побудови зобра- 
ження, зате спрощується сам хід такої по- 
будови. 8. 

СХЕМА ОРОГРАФІЧНА (орографичес- 
кая схема; огортарнісаї 5Кеїсі; оговгарпі- 
5спез 5спета п): складається під час вико- 
нання картографічних робіт, здебільшого 
для правильного зображення рельєфу 
відмиванням, коли для відмивання не- 
має, або є дуже мало для цього картмате- 
ріалів (карти з пластичним зображенням 
рельєфу, карти гіпсометричні, карти 
рельєфні, цифрові моделі рельєфу 
тощо). НаС. о. показують передусім голо- 
вні структурні лінії, межі орографічних ра- 
йонів, гірські хребти, вершини, перевали, 
причому особливо уважно характеризують 
хребти, поділяючи їх на головні та друго- 
рядні, з гострим і круглястим обрисами, з 
асиметричними схилами тощо. Переважно 
С. о. складають у кольорах; напр., міжгір- 
ські западини та широкі долини річок по- 
казують штриховими паралельними лінія- 
ми зеленого кольору. 5. 


Схема розмічувальної... 


СХЕМА РОЗМІЧУВАЛЬНОЇ МЕРЕЖІ 
(схема разбивочной сети; 5спете о/Іаудиї 
пеїуроні; Епіууиг т дез АБбзтескипоупетгез п): 
креслення, на якому зображені розташу- 
вання і форма розмічувальної мережі, вка- 
зані номери її пунктів, типи центрів закрі- 
плення, м-б, віддаль між пунктами, вели- 
чини кутів у трикутниках, дирекційні ку- 
ти сторін тощо, 1. 

СХИЛЕННЯ (склонение, аєссіїпатоп; Дек- 
Іпаїіоп ): кут із вершиною в центрі допо- 
міжної небесної сфери (або відповідна ду- 
га круга схилення), відлічений від площи- 
ни небесного екватора до напряму на не- 
бесний об'єкт у межах від 0 до 1909, якщо 
об'єкт вище екватора, або до -909, якщо 
об'єкт нижче екватора. С. є загальною 
координатою першої та другої екваторіа- 
льних систем небесних координат. 9. 
СХИЛЕННЯ МАГНЕТНОЇ СТРІЛКИ 
(склонение магнитной стрелки; сотраз5 
десіїпайіоп; тазпетізспе Рекііпатіоп 5): кут 


б між геодезичним А,-і магнетним А, ме- 
ридіанами у заданій точці. 






чийи 


7» 
Геодези 
меридіан 





Щоб перейти від А до Аді навпаки, вра- 
ховують С. м. с., яке наз. східним, якщо 
магнетний меридіан відхиляється від гео- 
дезичного на схід, і західним, якщо - на 
захід. Східному С. м. с. приписують знак 


584 с 


плюс, західному - мінус. У зв'язку з неод- 
норідністю магнетного поля Землі, а також 
у зв'язку з переміщенням магнетних по- 
люсів відносно географічних, С. м. с. за- 
лежить від місця та часу. Розрізняють ві- 
кові, річні та добові зміни С. м. с. Вікові 
зміни С. м. с. досягають десятків градусів, 
річні та добові - виражаються в мінутах. 
Добові зміни С. м. с. не перевищують 15. 
Див. Магнетне поле Землі. 12. 
СХИЛЕННЯ СВІТИЛА (склонение све- 
тила; 5їаг десіїпайоп; Рекііпайоп 7 4е5 
НіттеїзКбгретез5 т): див. Координати 
небесні. 10. 

СХИЛИ ДОЛИНИ (склоньт долинь; уаПеу 
зЇорез; ТаїБбязспипреп 7 рі, Таїпеівипвеп 
Урі): підвищені ділянки суші, які обмежу- 
ють з боків ложе долини, 4. 

СХІД СВІТИЛА (восход светила; гізіпя 
ої сеіезіїаі! роду; Ніттеїзкдгреганізапе т, 
Аиївапя т ає5 Ніттеїзкдгрегез т): момент 
перетину світилом астрономічного горизо- 
нту, коли воно переходить із невидної час- 
тини небесної сфери у видну. 10. 
СХОДЖЕННЯ ТУНЕЛЮ (сбойка тон- 
неля, пиппеППпКаве; ФДиксН5сНіав т дез Тип- 
пейіз т): з'єднання двох незалежно розроб- 
люваних зустрічних підземних виробок 
(тунелів) у межах технологічної точності. 
Для забезпечення С. т. виконують комплекс 
гірничо-прохідницьких і геодезично- 
маркшейдерських робіт. До геодезично- 
маркщейдерських робіт належать: побудо- 
ва планової та висотної геодезичної осно- 
ви на поверхні, передавання координат і 
дирекційного кута з поверхні у підземні ви- 
робки, побудова геодезичної основи під зе- 
млею, розмічування траси тунелю тощо. 
Під час будівництва метрополітену грани- 
чне зміщення осей зустрічних вибоїв не 
має перевищувати 100 мм, гідротехнічних 
тунелів - 200 мм. 1. 
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ТАБЛИЦЯ ПЕВТІНТЕРА (таблица Пев- 
тингера; Реуїїпеек 5 гафіе; Та)?! 7 удп Реу/- 
ппеет): сувій завдовжки 674 і завширшки 
34 см, наякому зображена територія від Бри- 
танських островів до гирла р. Ганг Такий фор- 
мат зумовив стиснутість картографічного 
зображення з півночі на південь, площові 
елементи (напр., Чорне море) зобразились ви- 
тягнутими стрічками вздовж карти. Т. П. мо- 
жна наз. картою умовно, бо навіть, такий еле- 
мент основи карти математичної як 
масштаб тут не витриманий. На Т. П. то- 
нкими прямими лініями показані шляхи, 
підписи населених пунктів і віддалі між ни- 
ми. Великі й важливі за значенням на . 
пункти, крім підписів, зображували перс- 
пективними рисунками будинків, а таке мі- 
сто як Костантинополь -- столиця Візантій- 
ської імперії, зображене ще й рисунком ста- 
туї і троном монарха. Цінність її полягає в 
тому, що на ній зображені українські землі, 
місця заселення її окремими племенами (напр. 
роксолани - група сарматських племен, що 
вели боротьбу проти скіфів, грецьких коло- 
ній). 5. 

ТАЛЬВЕЇ (тальвег; їнаїмея; Тауер т): 
лінія, що сполучає найнижчі точки дна річ- 
кової долини, яру, балки та ін. ерозійних 
форм рельєфу. 5. 

ТАЛЬКОТТА СПОСІБ (способ Талькот- 
та; Таїсой 5 тетой, ТаїКкоп їзсНе Уеізе Д: 
спосіб визначення широти місця спосте- 
реження, що грунтується на вимірюванні 
в меридіані за допомогою мікрометра 
окулярного невеликої різниці зенітних 
відстаней двох зір, північної і південної, 
координати яких відомі, а відповідні куль- 
мінації розділені незначним (3-15") про- 
міжком часу. Для реалізації способу доби- 
рають пари зір для спостережень і склада- 
ють робочі ефемериди. Спостереження пар 
зір для визначення широти можна вико- 
нувати в довільних малих годинних кутах 
і на постійних нитках сітки ниток труби 


астрономічного інструмента. Точність ви- 
значення широти Т. с. за допомогою уні- 
версального інструмента 0,3". 18. 
ТАНГАЖ (тангаж; іапраге): кут нахилу 
літака вздовж осі, що збігається з напря- 
мом лету. Під час аерофотознімання цей 
кут стабілізують з точністю 1419? за допо- 
могою автопілота, напр. АП-б6Е або АП- 
28ЛІФ. 8. 

ТАНГЕНС КРИВОЇ (тангенс кривой; 
сикуе іапеепі; Тапрепіе Гаєз Ктеізфорепу ту: 
віддаль від вершини кута повороту до по- 
чатку або кінця кривої. 1. 
ТАРТАЧИНСЬКИЙ РОМАН МАКСИ- 
МОВИЧ (1.12.1935). 1950-53 навчався у 
Львівському гірничому технікумі, 1953-54 
-- у Дніпропетровському гірничому техні- 
кумі за напрямом ,,Геологія та розвідка ко- 
рисних копалин". 1962 закінчив Львівсь- 
кий політехнічний ін-т за спеціальністіо 
»Інженерна геодезія". Викладач кафедри 
геодезії з 1962. Захистив кандидатську ди- 
сертацію , Дослідження бокової рефракції 
в тріангуляції". Доц. кафедри геодезії 
(1975-85), зав. кафедри прикладної геоде- 
зії (1985-94), доц. цієї ж кафедри з 1994. 
Опублікував понад 50 наукових праць, се- 
ред них три навч. посібники з грифом Мін. 
освіти України: ,Вишукування та проєкту- 
вання інженерних споруд", Основи інже- 
нерної геодезії", , Інженерна геодезія" (Ч. 
1), видані в Україні вперше українською 
мовою. Основний науковий напрям -- до- 
слідження впливу довкілля на результати 
геодезичних вимірювань. 

ТАРУВАННЯ ЕХОЛОТА (тарирование 
зхолота; 1е5і (сопігої) ої аерій здипает; 
Тагіегеп п дез ЕсПоїіоїз п): порівняння ви- 
міряних ехолотом глибин з глибинами, ви- 
міряними еталоном. Т. е. зазвичай викону- 
ють на таких глибинах: 2, 3, 4, 5, 7, 10, 15, 
20, 30, 40, 50160 м. Т. е. можна виконати, 
використовуючи контрольну дошку або 
контрольний вібратор 1 як виняток поверх- 
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ню дна. Т. е. виконують щоденно 1-2 рази в 
спокійну погоду, в характерних місцях ден- 
ного просування робіт. б. 

ТАХЕОГРАФ (тахеограф; іаспеотеїгіса! 
ргоїгасіок; Тасповгарії т): транспортир 
геодезичний з круговою шкалою 1 ліній- 
кою. 14. 

ТАХЕОМЕТР (тахеометр; іаспеотеїек; 
Таспутеїег п): прилад геодезичний, 
призначений для вимірювання горизонталь- 
них і вертикальних кутів, віддалей та пере- 
вищень. Т. класифікують за типом віддале- 
мірів, що застосовуються у них, та спосо- 
бом реєстрації результатів вимірювань. 14. 
ТАХЕОМЕТР З ВЛАСНОЮ БАЗОЮ 
(внутрибазньшй тахеометр; іппег-Разія іа- 
спеотеїек; Таспутетег п тії іппегег(еіяепег) 
Вазіз ): тахеометр з віддалеміром із вла- 
сною базою. 14. 

ТАХЕОМЕТР НОМОГРАМНИЙ (номо- 
грамньй тахеометр; потоявгат іаспео- 
теїек; Ріазгаттіаспутеїет п): тахеометр 
з номограмою, зображення якої передаєть- 
ся в поле зору труби. Т. н. - прилад для авто- 
матизованого вимірювання горизонтальних 
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віддалей та перевищень за допомогою но- 
мограмних кривих, нанесених на додат- 
ковому вертикальному крузі, суміщеному 
з віссю обертання труби. Зображення но- 
мограмних кривих передається в поле з0- 
ру труби, якщо вертикальний круг ліво- 
руч. Т. н. використовують для тахеомет- 
ричного знімання і створення знімальної 
основи. В основі Т. н. покладена ідея Е.- 
Гаммера про використання номограм, що 
замінюють віддалемірні нитки. Віддаль 
між номограмними кривими змінюється 
під час нахилу труби згідно з формулами 
для визначення горизонтальних віддалей 
і перевищень. На номограмному крузі на- 
несені: основна крива, криві горизонта- 
льних віддалей (з коефіцієнтами 100 і 200) 
та криві перевищень (з коефіцієнтами 110, 
220, 250, «100 чи іншими залежно від 
приладу). Точність визначення віддалей 
Т.н. досягає 1:500, а перевищень - 2- 
20 см залежно від віддалі та використа- 
ної кривої. Для вимірювань використову- 
ють спеціальні рейки, встановлені верти- 
кально за допомогою рівня. Горизонтальні 
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віддалі та перевищення можна вимірюва- 
ти для кутів нахилу до 1459. У комплект 
Т. н. може входити спеціальний столик для 
виконання графічних побудов безпосере- 
дньо на станції. Відомі такі Т. н.: ТаН, Да- 
льта - 020, Дальта - 010. Фірма ,Оптон" 
(ФРН) виготовила тахеометр КТа - 4, в яко- 
му замість додаткового номограмного кру- 
га використано спеціальний кулачковий 
механізм, який кінематично зв'язаний з віс- 
сю обертання труби і вимірює віддалі між 
номограмними кривими. Але він не отримав 
широкого застосування. 19. 
ТАХЕОМЕТР ПОДВІЙНОГО ЗОБРА- 
ЖЕННЯ (тахеометр двойного изображе- 
ния; асибіе-ітаєе іаспеотеїтег; рорреїБйа- 
гаспутеїтег п): тахеометр з віддалеміром 
подвійного зображення. 14. 
ТАХЕОМЕТРИ ЕЛЕКТРОННІ (злект- 
роннье тахеометрьї; еЇесігопіс їаспео- 
тегег; еіекагопізспез Таспуте!ег п): тахео- 
метри, в яких конструктивно об'єднано 
теодоліт ісвітловіддалемір. У сучас- 
них Т. е. для лінійних вимірювань викори- 
стовують світловіддалеміри з цифровим 
фазометром. Результат вимірювань у кодах 
подають в обчислювальний пристрій, ку- 
ди також вводять результати метеорологіч- 
них вимірювань. Кутові вимірювання ви- 
конують оптичними або електронними 
теодолітами. В першому випадку круги відлі- 
чують візуально і вводять в обчислювальний 
пристрій. Такі Т.с. наз. електронно- 
оптичними. На їх табло можна вивести 
виміряну похилу лінію з урахуванням ме- 
теофакторів, її горизонтальну проєкцію, го- 
ризонтальні та вертикальні кути, переви- 
щення, прирости координат, а в багатьох 
ізних висоти пунктів і їхні координати. Ві- 
домості про деякі тахеометри цієї групи по- 
дані в табл. 1. 

Тахеометри, в яких кутомірною частиною 
єтеодоліт слектронний, дають резуль- 
тати вимірювання кутів і ліній у кодовій 
аюрмі. Вони відразу пересилаються в обчи- 
слювальний пристрій, куди вводять за до- 
помогою клавіатури результати метеороло- 
гічних спостережень, вихідні дані тощо. В 
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кутомірній частині Т. е. використовують 
кодову систему визначення напря- 
мів,імпульсну систему визначення 
кутових величин або динамічну си- 
стему визначення кутових величин. 
Натабло можна вивести значення таких же 
величин, як в електронно-оптичних та- 
хеометрах. Тахеометри, в яких вся інфор- 
мація автоматично записується на електро- 
нних носіях, наз. реєструвальними. У 
табл. 2 подані характеристики деяких Т. є. 
Їх широко застосовують для знімання. За- 
вдяки системам реєстрації інформації во- 
ни є першою ланкою автоматичного скла- 
дання топографічних карт. 13. 
ТАХЕОМЕТРИ ЕЛЕКТРОННІ РЕЄСТ- 
РУВАЛЬНІ (регистрирующние злектроннье 
тахеометрь:; еЇесігопіс гевізіегіпо гасПпео- 
теїег5; еіекігопіуспез Кедізігіепаспутеїет пу; 
див. Тахеометри електронні. 13. 
ТАХЕОМЕТРИ ЕЛЕКТРОННО- 
ОПТИЧНІ (злектронно-оптические та- 
хеометрь-; еЇесіго-оріїса! таспеотететі; 
оріізспез Таспутетег п тії еіекігопізспет 
Епуегпипозтеззег т): див. Тахеометри 
електронні. 13. 

ТАХОГЕНЕРАТОР (тахогенератор; 
зреед їгапзаисег; Тасповепегатог т): давач 
регулювання кількості обертів двигуна; ви- 
користовується в електронному командно- 
му приладі під час аерофотознімання. 8. 
ТВЕРДЖЕННЯ АПОЛЛОНІЯ (положе- 
ния Аполлония; Ароїопій 5 ійеогету; ІеПи- 
заїг т уоп Аройопіоз): зв'язок між екстре- 
мальними м-бами а, Б (півосями еліпса 
спотворень) і м-бами вздовж меридіанів і 
паралелей т, п (спряженими напівдіамет- 
рами цього ж еліпса). Сума квадратів спря- 
жених напівдіаметрів еліпса - величина 
стала і дорівнює сумі квадратів його пів- 
осей, тобто тя піз зай Ь?, Площа па- 
ралелограма, побудованого на спряжених 
напівдіаметрах еліпса - величина стала і 
дорівнює площі прямокутника, побудова- 
ного на його півосях, тобто тит8іпі є аб. Ці 
рівняння використовуються для визначен- 
ня а, Р за відомими т, п, і. 5. 


Текст 


ТЕКСТ (текст; техі; Техі т): у друкуван- 
ні: 1) основна частина друкарського набо- 
ру (без малюнків тощо); 2) друкарський 
шрифт, кегль якого дорівнює 20 пунктів 
(7,52 мм). 5. 

ТЕКТОГЕНЕЗ (тектогенез; їесіовепез5і5; 
Текіож9епезіз п): сукупність тектонічних ру- 
хів і процесів, під дією яких формуються 
тектонічні структури земної кори. 4. 
ТЕКТОНТКА (тектоника; гесіопіс5; 
ТекіопіК ): 1) будова частини земної кори, 
яка визначається сукупністю тектонічних 
порушень та історією їх розвитку; 2) вчен- 
ня про будову земної кори, геологічні 
структури та закономірності їх розташу- 
вання і розвитку. 4. 

ТЕКТОНІЧНИЙ ЦИКЛ (тектонический 
цикл; гестопіс сусіе; текіопізспег ХуКіця т): 
сукупність геологічних явищ у поступаль- 
но-спрямованому розвитку тектоносфери, 
що характеризується закономірною еволю- 
цією рухомої (геосинклінальної) складча- 
стої зони від закладення геосинкліналі 
до завершення в Її межах складчастих, 
складчасто-брилових процесів і зв'язано- 
го з ними або такого, що настає безпосе- 
редньо за ними, гороутворення. Т. ц. часто 
означують термінами: цикл складчастості, 
епоха складчастості або скорочено - 
складчастість. Найбільше вивчені бай- 
кальська, каледонська, герцинська, мезо- 
зойська і альпійська складчастості. 4. 
ТЕКТОНІЧНИЙ ШОВ (птектонический 
шов; іестопіс /ипсіїоп; теКіопізсне Кире Б: 
лінійно-витягнута зона, яка є поверхневим 
проявом глибинних розломів. Розташо- 
вана на межі великих структурних елеме- 
нтів, напр., антиклінорії, серединні маси- 
ви і складчасті зони, що їх оточують. 4. 
ТЕКТОНІЧНІ ЕРИ (тектоническне зрь; 
гесіопіс аве; іеКіопізспе Агеп Ррі): тривалі 
періоди розвитку земної кори, які почина- 
ються закладенням геосинкліналей і1за- 
вершуються формуванням складчастих 
структур на значних площах Землі, 4. 
ТЕКТОНІЧНІ СУЧАСНІ РУХИ (тек- 
тонические современнье движения; аШи- 
уга! Тесіопіс тоуетепіз; ІеКіопізспе яєреп- 
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уініве Веугевипреп 7 рі): рухи, що вияви- 
лися в історичний час і в сучасну епоху. 
Виражаються в опусканнях і підняттях ча- 
стин земної кори, в утворенні розривних 
порушень і зміщень у них, а також у фор- 
муванні складчастих структур. Т. с. р. деко- 
ли можна безпосередньо спостерігати та 
інструментально вимірювати. 4. 
ТЕЛЕМЕТР (телеметр; іеієтетег; Теіе- 
тегег п): безрейковий бінокулярний відда- 
лемір зі сталою базою; грунтується на сте- 
реоскопічності зору двома очима. Легкий, 
малий за розмірами, використовується у 
зніманні окомірному. Точність прила- 
ду суттєво залежить від віддалі. 19. 
ТЕЛЕОБ'ЄКТИВ (птелеобьектив; ІеЇе- 
обіестіує; Теіеобіекіі» п): див. Об'єктив. 14. 
ТЕЛУРОЇД (теллуроид; гейшгіоій; ТеПи- 
гоід п): топографічна або гіпсометрична 
поверхня планети, яку частинами зобража- 
ють на топографічних картах. Ця поверхня 
розташована від прийнятого еліпсоїда на 
відстанях, що дорівнюють нормальним ви- 
сотам її точок. По суті, телуроїд - це го- 
ловна частина фізичної поверхні Землі, що 
відповідає прийнятому ,нормальному" по- 
тенціялу. 15. 

ТЕЛУРОМЕТРИ (теллурометрь; теПиго- 
тегег; ТеПиготез5ег т): див. Радіовідда- 
леміри. 13. 

ТЕМПЛЕТ (темплет; гетріаге): полігра- 
фічне зображення на папері або пластику. 
Обернена сторона зображення покрита не- 
висихним клеєм. Потрібне зображення ви- 
різають і наклеюють на оригінал. 14. 
ТЕНДЕНЦІЯ БАРИЧНА (баричес- 
кая тенденция; Раготеїтіс гепаєпсу,; Рагі- 
зспе Тепаепг Г): зміна атмосферного тиску 
в певній точці внаслідок його неперіодич- 
них коливань за 1 год. Значення Т. б. мо- 
жуть досягати 1 мм рт. ст. і більше. Поправ- 
камиза Т. б. виправляють результати вимірю- 
вань. 19. 

ТЕНЗОР ІНЕРЦІЇ (тензор инерции; іпег- 
На тепзог; ТийзПейзіепзог т): важливе по- 
няття теорії обертання твердого тіла навко- 
ло центра мас (центра інерції) О. Застосо- 
вується в геодезії космічній, геоди- 
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наміці, у дослідженнях фігури Землі та 
ін. планет. Якщо розглядати тіло як сукуп- 
ність точок з масами т, та радіусами- 
векторами Б відносно О, то співвідношен- 
ня між лінійною швидкістю точки / та ку- 
товою швидкістю тіла 4) буде: У; є й) Х 5. То- 
му момент імпульсу Ї. цього тіла відносно 
т. О дорівнюватиме: 
Із Х (т; б ху) є УФ тії -Упь(-г), 
що у системі координат Охуг, враховуючи 
пхф ехо УФО, Дає: 
І.2-10,. 11,0, 11.0; 
І, З Ї,у0, 57,9, 1,0; 
І, «ГО, 51,0, ,Ф., 
де Ї,, Ї,, І, - т. зв. осьові моменти інерції; 
Із З Чо Та З То Ту З Їу 7 відцентрові мо- 
менти інерції: 
Вре (у чадт, І Я ДУ, 
І, в (хі жадт, І 


РИ а 
І.С ву; т, Ту, З Укіут,. 


ж ПО ХСИТУ, 


Отже, Ї, складно залежить від розподілу 
мас у тілі, а його напрям зазвичай не збіга- 
ється з напрямом кутової швидкості (). Мат- 
риця моментів інерції 


А Ба ба 
Їзх Г, Ту 
І І 1 


хх ЗУ ра 


наз. тензором інерції. Осі тіла, що збіга- 
ються з осями системи координат, наз. го- 
ловними осями інерції, а величини /,, /, 7. 
- головними моментами інерції. У цьому 
випадку недіагональні коефіцієнти дорів- 
нюють нулеві. 

ТЕНЗОР ПОХИБОК (тензор ошибок; 
еггог ІепБог; Кепіепепуок т): тензорна ве- 
личина, яка характеризує точність деякої 
шуканої величини або процесу. Напр., для 
оцінки точності визначення супутникоцен- 
тричних напрямів на точки поверхні пла- 


нети Т. п. має такий вигляд: Мі з ЕМЕТ, 
де Е - функціональне подання похибок шу- 
каних величин (прямого сходження та схи- 
лення) як похибок елементів внутрішньо- 
го орієнтування (7 х, у), похибок вимірю- 


589 т 


вання координат точки знімка (х, у), похи- 
бок переходу від системи координат знім- 
ка до інерційної системи (По та Пі). Тут 
М? я ті? т! - тензори елементарних похи- 
бок. 8. 

ТЕОДОЛІЇТ (теодолит; ійеодоїійе; ТРео- 
доїй т): прилад геодезичний, призна- 
чений для вимірювання горизонтальних І 
вертикальних кутів. Згідно з ДЕСТ 10529- 
36, Т. поділяють на високоточні з точністю 
вимірювання кутів тп « 1", точні- т « 10"Ї 
технічні - т? 10" (див. Метрологічні 
характеристики теодолітів). Усі су- 
часні Т. оптичні. До Т. ставлять такі вимо- 
ги: стабільність заданих результатів вимі- 
рювань; надійність; уніфікація вузлів і де- 
талей; змога оснащення різноманітним 
приладдям, що надає Т. додаткових функ- 
цій; змога працювати в різних кліматичних 
умовах. Уперше термін Шеодоїіе (теодо- 
літ) застосував англієць Дітте (1552). 
Перший Т. технічної точності сконструю- 
вав англієць Джон Сіссон (1730). На рис., а 
показано точний теодоліт 272. Тут 1 - бо- 
кова кришка; 2 -барабан мікрометра; 3, 6 
-закріплювальні гвинти прапорцевого ти- 
пу; 4, 7- навідні гвинти відповідно труби 
і алідади горизонтального круга; 5 - кри- 
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шка; 9 - рівень при алідаді горизонталь- 
ного круга 1 8 - його виправний гвинт; 70 
-- штекерне гніздо; // - встанівний гвинт 
рівня при алідаді вертикального круга; /2 
-- ковпачок сітки ниток; 13 - закривка 





На рис., б показано технічний теодоліт 2Т- 
30. Тут 1 - фокусувальний гвинт, 2, 8, 14- 
закріплювальні гвинти труби, горизонта- 
льного круга та алідади; 3 - коліматорний 
візир; 4 - кришка сітки ниток; 5, б - окуляр 
зорової труби та відлікового мікроскопа; 7 - 
колонки; 9 -- підіймальний гвинт; 10 -- дно 
пакувальної скриньки; // -- місце для насад- 
ження окуляр; 12 -- порожнистий гвинт з 
пружиною; /6 - циліндричний рівень і 13 -- 
його виправні гвинти; /5, 17 - навідні гви- 
нти алідади і труби. Навідного гвинта го- 
ризонтального круга на рис. не видно. 14. 
ТЕОДОЛІТ АВТОКОЛІМАЦІЙНИЙ 
(автоколлимационньшй теодолит; Шео- 
доШе аціосоййтаок; АціоКкойітапопятео- 
дой т): теодоліт, у якому сітку ниток 
та окуляр зорової труби замінено авто- 
колімаційним окуляром, напр., окуляром 
конструкції І. Монченка. До автоколімацій- 
них належать теодоліти типу ТБ-3, 2Т2А, 
ЗТЗА. 1. 

ТЕОДОЛІТ АСТРОНОМІЧНИЙ (астро- 
номический теодолит; Шеодойе азікопо- 
тісаї; ипіустзаї Шеодойе; азігопотізснег 
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Тпеоадоій т): теодоліт для визначення ши- 
роти, довготи та азимута із астрономічних 
спостережень. 14. 

ТЕОДОЛІТ ГІРОСКОПІЧНИЙ (гиро- 
скопический теодолит; Кгеізейпеоаоій т); 
теодоліт з гірокомпасом, для автономного 
визначення астрономічних азимутів на- 
прямів. Конструктивно об'єднує гіроблок 
і кутомірну частину - 








оптичний теодоліт з автоколімаційною сис- 
темою. Т. г. складається з маятникового гі- 
роскопа, як давача напряму астрономічно- 
го меридіана, і теодоліта, який додатково 
має автоколімаційний окуляр для спосте- 
реження за положенням осі гіроскопа. Ку- 
томірна частина Т. г. використовується для 
визначення напряму головної осі симетрії 
гіроскопа, яка збігається з напрямом астро- 
номічного меридіана точки стояння при- 
ладу. Крім того, за допомогою кутомірної 
частини виконують прив'язку цього напря- 
му до місцевого предмета. Маятниковий 
гіроскоп наз. також гірокомпасом, показу- 
вачем меридіана, гіробусоллю. Чутливий 
елемент 5 гіроскопа підвішений на тонкій 
металевій стрічці-торсіоні 85 всередині гі- 
рокамери 4. Гіроскоп - трифазний асин- 
хронний електродвигун. Електродвигун 
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живиться трифазним струмом за допомо- 
тою двох стрічкових струмопроводів 2 і 
торсіона 8. Для спостереження за перемі- 
щенням чутливого елемента та фіксації на 
горизонтальному крузі 1 точок реверсії 
його коливань (точок, в яких вісь чутли- 
вого елемента гіроскопа змінює напрям 
руху) використовують спеціальну систему, 
яка складається з автоколіматора / на алі- 
даді та дзеркала 10, закріпленого на штанзі 
9 чутливого елемента. Чутливий елемент 
міститься в корпусі гіроблока 7. Корпус гі- 
роблока скріплений з алідадою кутомірної 
частини. Під час переміщення приладу 
чутливий елемент скріплюють з корпусом 
гіроблока за допомогою аретира б. 7. 
ТЕОДОЛІТ КОДОВИЙ (кодовкій теодо- 
літ; соде Шеодоїйе; Содетеоадій ту: 
електронний теодоліт, в якому використа- 
на кодова система визначення напря- 
мів. 13. 

ТЕОДОЛІТ КОДОВИЙ РЕЄСТРУВА- 
ЛЬНИЙ (регистрирующий кодовьій тео- 
долит; керізіегіпя соде еодоїйе,; Содеге- 
зізіегітеодоїй т (соет Керіезігіегтпеоадій 
т)): теодоліт кодовий з автоматичною 
реєстрацією результатів вимірювань на но- 
сієві інформації. 14. 

ТЕОДОЛІТ КООРДИНАТНИЙ (коорди- 
натньшй теодолит; соопаїпате еоаойе; 
Коокаїпагентеоадій т): теодоліт, яким із 
вимірювань безпосередньо отримують 
прирости координат. 14. 

ТЕОДОЛІТ ЛАЗЕРНИЙ (лазерньй тео- 
долит; іазек Пеодойе; ГазенПеоадій ту: 
теодоліт, у якому візирна вісь дублюєть- 
ся променем лазера. За конструкцією Т. л. 
поділяють на дві групи: теодоліт, у якому 
лазерна трубка з коліматором розташована 
паралельно зоровій трубі над нею; теодо- 
літ, у якому лазерний промінь за допомогою 
призмо-лінзового блока або світловоду 
надходить в оптичну схему зорової труби. 
У приладах першої групи виконується умо- 
ва паралельності лазерного променя до ві- 
зирної осі труби. Під час роботи з Т. л. опе- 
ратор реалізує індикацію точки лазерним 
променем і спостерігає за нею в зорову тру- 
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бу. Головний недолік цих Т. л. - зміщення 
(до 70 мм) лазерного променя з лінії візу- 
вання трубою. 

У приладах другої групи лазерний і візуа- 
льний канали суміщені, що дає змогу ви- 
користовувати ці прилади в будівельно- 
монтажному виробництві (виконавче зні- 
мання підвісних стель і покриттів, у туне- 
лебудуванні тощо). Найефективніші при- 
лади цієї групи: лазерні насадки СТ.А-І, 
СІ.А-2, СІ.А-3 зі світловодом для теодолі- 
тів фірми ,Вільд" (Швайцарія), теодоліт 
ДКМ-А фірми ,Вільд", теодоліт 57-20 
фірми ,Соккіа" (Японія), теодоліт ІЛІ, 
20ДР фірми Топкон (Японія). Конструктив- 
ною особливістю останнього приладу є те, 
що в ньому лазерний промінь подано в по- 
рожню вісь зорової труби від лазерної труб- 
ки, розташованої над теодолітом поперек зо- 
рової труби. Хоч у цьому теодоліті лазерна і 
візирна лінії суміщені, але повної коаксіа- 
льності не забезпечено через роздільне фо- 
кусування світлових каналів. Цей недолік 
ліквідовано в конструкції Т. л., яку розро- 
бив П. Баран. У ній роль фокусувального 
елемента виконує дзеркало компенсатора 
нахилу осі обертання труби, що одночас- 
но забезпечує побудову вертикальних світ- 
лової 1 візуальної колімаційних площин. 1. 
ТЕОДОЛІТ ПОВТОРЮВАЛЬНИЙ (ло- 
вторительньшй теодолит; гереаїїпе іпео- 
доїйе; Кейегаїйопітеодоїй т): теодоліт, 
конструкція якого допускає обертання алі- 
дади як окремо від лімба, так і разом з 
ним. 14. 

ТЕОДОЛІТ ПОЧІПНИЙ (лодвесной те- 
одолит; Напяіпе Шеодойе): маркшейдер- 
ський теодоліт, конструкція якого допу- 
скає роботу в перевернутому стані. 14. 
ТЕОДОЛІТИ ЕЛЕКТРОННІ (злект- 
роннье теодолить; еіеєсігопіс Шеойоїйе; 
еЇеКігопізспе Тиеодойеп т рі): теодолі- 
ти, функціональна схема яких містить 
електроніку. Т. е. поділяють за методом зні- 
мання інформації вимірювання. Напр., 
прилади, в яких застосована кодова, імпу- 
льсна або динамічна система визначення 
кутових величин. У Т. є. відбувається пе- 
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ретворення лінійного зміщення давача на 
кутове. Загальні принципи вимірювання 
горизонтальних і вертикальних кутів, сис- 
тема осей (вертикальної, горизонтальної та 
візувальної) у Т. е. залишаються такими ж, 
як і в оптичних теодолітах. У них об'єдна- 
на оптико-механічна конструкція теодоліта 
з електронною кутомірною системою. Ре- 
зультати вимірювань зчитуються автома- 
тично і виводяться на цифрове табло або 
автоматично реєструються в нагромаджу- 
вачі інформації. У цих теодолітах автома- 
тично враховується нахил вертикальної осі 
завдяки електронному рівню. В точних те- 
одолітах вимірюють кути при двох поло- 
женнях вертикального круга, опрацювання 
отриманих результатів, тобто врахування 
колімаційної похибки і місця нуля шкали 
вертикального круга виконується автомати- 
чно. Т. е. з кодовою системою наз. кодови- 
ми. В Т. е. (1995) найчастіше застосовують 
імпульсну систему визначення куто- 
вих величин ідинамічну систему ви- 
значення кутових величин. 
Найвідоміші фірми, які пропонують Т. є.: 
СБІСА, КЕКМ (Швайцарія), ЗОККІА і 
МІКОМ (Японія), Нем'сйї-Раскага (США). 
Фірма І.КІСА пропонує високоточні Т. е. з 
динамічною кутомірною системою Т-3000, 
Т-3000А, якими вимірюють горизонталь- 
ні і вертикальні кути з точністю 0,5" 
(0,15 троп) і теодоліти ТМ-5000 з точніс- 
тю вимірювання кутів 0,6" (0,2 тієоп). Ві- 
домі Т. е. з імпульсною системою фірми 
ЗОККІА: РТ-2, рТ-4, РТ-5 і РТ-6. Точ- 
ність вимірювання кутів: першим - 1", дру- 
гим і третім - 5" і останнім - 20", Марки 
Т. е. фірми МІКОМ: МЕ-1, МЕ-101.А, МЕ- 
101, МЕ-205. Точність вимірювання ними 
кутів: першим - 1", другим - 10)", третім і 
четвертим - 5" і останнім - 20". У цих те- 
одолітах використана імпульсна кутомір- 
на система. 13. ) 

ТЕОРЕМА ГРАНИЧНА ЦЕНТРАЛЬНА 
(центральная граничная теорема; сепіта! 
Бонпаатгу Шеогет; зепіаіег Степгіенгзаї с 
т): див. Ляпунова теорема. 20. 
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ТЕОРЕМА МНОЖЕННЯ ЙМОВІРНО- 
СТЕЙ (теорема умножени» вероятно- 
стей; Пеогет ої типіріїсатоп ої ргофабі- 
Шіез; Генг5аї; т 4е5 Мийтріїкатоп / авг 
УкайгзспеіпіісРКейен): для подій незале- 
жних Т. м. й. формулюється так: імовір- 
ність добутку п незалежних подій А, дорів- 
нює добуткові ймовірностей цих подій, 
тобто 


РІПа)е ПРА). 
ізі ізі 


Т.м.й. для подій залежних читається 
так: ймовірність добутку двох або декількох 
залежних подій дорівнює добутку безумов- 
ної ймовірності однієї з цих подій на умов- 
ні ймовірності інших: 


РАДА»... А) є РА) РОА, А): 
РА АА).РІА,/ АД, А) 


(див. Ймовірність умовна). 20. 
ТЕОРЕТИЧНА АСТРОНОМІЯ (теоре- 
тическая астрономия; Шеогеїіса! азіго- 
поту; Пеогеїізспе Азігопотіе р): див. Аст- 
рономія. 10. 

ТЕОРІЇ ПОТЕНЦІЯЛУ ОБЕРНЕНІ 
ЗАДАЧІ (обратнье задачи теорий потен- 
циала; іпуег5е ргобієт о? роїепіа! Шеогу; 
Кіскацзабеп ;рі дек Рогепіаізтеогіе Д: в 
обернених задачах потенціял вважається 
заданим у деякій ділянці простору; потрі- 
бно знайти форму і густину тіла. Це зага- 
льна, іноді кажуть змішана, обернена за- 
дача теорії потенціялу. Якщо, крім потен- 
ціялу, відомою вважається також форма ті- 
ла, то обернена задача наз. геофізичною 
або (особливо в зарубіжній літературі) гра- 
віметричною: шукається лише густина ма- 
си тіла. Якщо, крім потенціялу, відома гу- 
стина тіла, то така задача є геодезичною 
оберненою задачею: визначається лише 
форма тіла. Кожна з цих задач може бути 
як зовнішня, так і внутрішня - залежно від 
того, в якій ділянці простору відносно по- 
верхні тіла заданий потенціял. Т. п. о. 3. ма- 
ють єдину аналітичну суть, і дослідження 
кожної з них вимагає розгляду виразу 
об'ємного потенціялу. У випадку геофізи- 
чної задачі, якщо потенціял И(Р) і поверх- 
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ня С тіла Т відомі, цей вираз - відносно 
шуканої густини 0 мас тіла - є лінійним 
інтегральним рівнянням І роду. У випадку 
геодезичної задачі, тобто якщо задані по- 
тенціял (РУ і густина б (напр., б г соп5і), 
маємо нелінійне інтегральне рівняння теж 
І роду. 

Основна особливість, що характеризує 
Т, п. о. з., - Їх некоректність; вона зумов- 
лена передусім нестійкістю (у класично- 
му розумінні) розв'язку інтегральних рів- 
нянь І роду, які описують ці задачі. Обер- 
нені задачі є некоректними за Адамаром; 
за певних умов їх можна розглядати як умо- 
вно коректні або коректні за Тихоновим. 
Під час дослідження 1 розв'язування конк- 
ретної оберненої задачі, існування розв'я- 
зку якої не підлягає сумніву, потрібно до- 
вести теорему єдиності розв'язку в прий- 
нятому класі функцій, використавши до- 
даткові умови, і теорему стійкості розв'яз- 
ку відносно малих змін у вихідних даних. 
Окремі Т. п. о. з. уперше були досліджені в 
математиці в 30-х роках ХХ ст. спочатку 
були одержані теореми єдиності розв'язків 
для внутрішньої геодезичної задачі, а 
пізніше для зовнішньої. 15. 

ТЕОРІЇ ПОТЕНЦІЯЛУ ПРЯМІ ЗАДА- 
ЧІ (прямье задачи теорий потенциала; 
дїгесі ргобіету ої роїеніаі Шеогу; Рігекі- 
аинугабеп Грі аег Рогеппаізіеогіе Д: зада- 
чі знаходження значень потенціялу в фік- 
сованих точках простору. Для об'ємного 
потенціялу ця пряма (зовнішня або внут- 
рішня) задача теорії потенціялу формулю- 
ється так: задане тіло Т, тобто відома по- 
верхня Є, яка його обмежує, і задана функ- 
ція розподілу густини б його надр. Пот- 
рібно знайти об'ємний потенціял цього ті- 
ла: 


уру- |90Ф ду 
са то Тро 
у довільно взятій т. Р простору (відповідно 
зовнішній або внутрішній). Це звичайна за- 
дача інтегрального числення. Але навіть у 
випадку тіл з постійною густиною (б - 
з солзї) інтеграл в елементарних функціях 


ар та 
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виражається тільки для деяких ділянок Т 
найпростішого вигляду, напр., для кулі й 
для еліпсоїдів обертання (стиснутих і ви- 
тягнутих). При цьому для еліпсоїдів оста- 
точні формули настільки громіздкі, що є 
незручними для практичного користуван- 
ня. Об'ємні інтеграли, через які виражають 
потенціяли однорідних тривісних еліпсої- 
дів, зусиллями класиків були зведені до по- 
верхневих інтегралів (формула Гавсса), або 
для обчислення внутрішнього потенціялу 
-- до одновимірних інтегралів (результати 
Лагранжа, Гавсса, Дірихле); зовнішні по- 
тенціяли еліпсоїдів легко обчислюються 
потім через внутрішні за допомогою від- 
повідно складених пропорцій, які виплива- 
ють із теорем Лапласа, Айворі та Макло- 
рена про притягання еліпсоїдів. Наведені 
приклади показують, що навіть у випадку 
потенціялів тіл простих конфігурацій не- 
можливо обійтись під час їх обчислення 
без квадратурних або кубатурних формул. 
Задача обчислення потенціялу тіл заданої 
форми і з відомою густиною, яку деколи 
наз. прямою задачею гравіметрії, важлива 
для пошукової геофізики. Якщо за даними 
геологічних, сейсмічних або деяких інших 
досліджень вдається визначити положен- 
ня і форму (можна і наближено) тіла (за- 
лягання корисних копалин), то, обчислив- 
ши, при допущенні його постійної густи- 
ни, потенціял або його похідні на поверх- 
ні, можна знайти внесок цього тіла в реа- 
льне гравітаційне поле Землі, що дають 
змогу потім методом добору знайти гус- 
тину досліджуваного об'єкта й уточнити 
його форму. Загальним розв'язком зовні- 
шньої Т. п. п. з. можна вважати розклад по- 
тенціялу в ряди кульових функцій, коефі- 
цієнти яких легко обчислюються за відо- 
мою формою і густиною утворень, що при- 
тягуються. 15. 

ТЕОРІЯ ЙМОВІРНОСТЕЙ (теория 
вероятностей; ргобафійу їПеогу; МЖайг- 
зспеїпіїсикейзгесітпипр )): математична нау- 
ка, яка вивчає закономірності випадкових 
явищ, 20. 


Теорія похибок... 


ТЕОРІЯ ПОХИБОК ВИМІРЮВАНЬ 
(теория ошибок измерений; іеогу 0) те- 
азигетепі еггот5; Меззипе5/еНіетіНеогіє б): 
математична дисципліна (складова части- 
на математичної статистики), яка вивчає 
теорію знаходження достовірних значень 
експериментальних величин і оцінки їхньої 
точності за результатами багаторазових 
рівноточних вимірювань цієї величини. 20. 
ТЕРАМЕТР (терраметр,; іекгатеїк; Тег- 
катеїек п): див. Світловіддалеміри 
двохвильові. 13. 

ТЕРАСА (терасса; теггасе; Теггаз5е Ї): 
природна горизонтальна або трохи нахи- 
лена ділянка, що розташована на схилах 
річкових, балкових та ін. долин, узбереж- 
жі морів і озер. Т., розташована безпосе- 
редньо над заплавою, вважається першою, 
наступна - другою 1 т. д. Т. є також у Кар- 
патських і Кримських горах. 4. 
ТЕРИТОРІЯ ВИРОБНИЧА (производс- 
твенная территория; іпаизігіа! агеа; 
Веїтіебзвебіє! п): частина території на- 
селеного пункту, що використовується 
для виробництва, постачання, а також при- 
бирання та утилізації відходів. 4. 
ТЕРИТОРІЯ ЗАБУДОВАНА І НЕЗАБУ- 
ДОВАНА (застроенная и незастроенная 
территория; Фиїйй-ир апа ипфиїй! агеа; Бе- 
раціез ипа ипбебаціез Сеійпає п): забудо- 
вана - частина території населеного 
пункту, яка зайнята житловими будівля- 
ми та ін. спорудами; незабудована - при- 
легла до попередньої частина території, що 
забезпечує функціонування і обслуговує 
житлові будівлі та ін. споруди (присадиб- 
ні, городньо-садові ділянки, подвір'я, сто- 
янки автомобілів тощо). 4. 

ТЕРИТОРІЯ НАСЕЛЕНОГО ПУНКТУ 
(территория населенного пункта; агеа оЇ 
зейетепі; Сетеіпаєрефіе! п): частина зем- 
ної поверхні, визначена межами і виділе- 
на за адміністративними 1 господарськи- 
ми ознаками, 4. 

ТЕРИТОРІЯ НЕСПЛАНОВАНА (не- 
спланированная территория; огіяіпа! Іег- 
гаїп 5и/Гасе; игургіпоійспез Тектаїп п): ді- 
лянка місцевості з непорушеними природ- 
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ними формами рельєфу, що відведена для 
будівництва. 1. 

ТЕРИТОРІЯ СПЛАНОВАНА (спланиро- 
ванная территория; ріанпей іеккаїп зи/- 
гасе; Ріапіегипрзвгипазійск п): ділянка мі- 
сцевості зі зміненими в процесі будівниц- 
тва природними формами рельєфу згідно 
з проєктом вертикального розплануван- 
ня. 1. , 

ТЕРМОГРАФІЯ (термографня; Шегто- 
ягарпу; Тйегтоягарііе Б: спосіб отриман- 
ня 1 розмноження копій різних чорно-бі- 
лих штрихових оритіналів, що грунтується 
наздатності термочутливих матеріалів змі- 
нювати свій стан під дією теплового ви- 
промінювання. Термографічні процеси по- 
діляють на прямі та посередні. У прямих 
використовують термореактивний папір, в 
якому під дією тепла відбувається хемічна 
реакція, внаслідок чого утворюються за- 
барвлені сполуки. У посередніх - вводить- 
ся термокопіювальний шар, який під впли- 
вом теплових променів топиться, внаслі- 
док чого утворюється рисунок на папері. 3. 
ТЕРМОМЕТР-ПРАЩ (термометр- 
пращ; зїпе тегтотеїег; Ттегтотеїек п); 
ртутний термометр, який використовують 
для визначення температури повітря в по- 
льових умовах. Це товстостінний капіляр, 
один кінець якого залютований, а інший є 
резервуаром. Верхня межа шкали до 
-Р509С, а нижня до -367С. Т.-п. зберігають 
у металевому або дерев'яному футлярі. 
Для вимірювання температури повітря Т.- 
п. обертають у горизонтальній площині на 
рівні витягнутої руки на линві завдовжки 
до | м. Швидкість обертання 1-2 об./с. Від- 
лічують Т.-п. після І хв обертання. Знову 
обертають Т.-п. і відлічують кожні 20 с, по- 
ки вони стануть однакові. 19, 
ТЕРМОСТАТ (термостат; Шекгтозіаї; 
Тпегтозіаї п): див. Генератор кварцо- 
вий. 13. 

ТЕРЦІЯ (терцця, ягеаї ргітег; Тека Д: у 
друкуванні: друкарський шрифт, кегль 
якого дорівнює 16 пунктів (6,02 мм). 5. 
ТЕСТ-ОБ'ЄКТ (тест-обьект; іезі оріесі; 
Тезі-Обіекі т): об'єктз відомими кількісни- 


Технічне завдання... 


ми та якісними характеристиками, який ви- 
користовують для дослідження точності, 
достовірності, ефективності та ін. параме- 
трів методик, технологій приладів, проце- 
сів. Різноманітні Т.-о. широко застосову- 
ються в геодезії, фотограмметрії, косміч- 
них методах дистанційного зондування 
земної поверхні тощо. 8. 

ТЕХНІЧНЕ ЗАВДАННЯ ПРОЄКТУ- 
ВАННЯ КАРТИ (техническое задание 
проектирования карть!; рег/огтапсе зре- 
сійсайоп ої тар дезіяп; тесіпізспе Аи/забе 
Даек Капіепрго)еКіїегипе )): містить пере- 
лік питань, які враховують під час проєк- 
тування карти науково-технічного. 
Сюди належать: вихідні дані щодо осно- 
ви карти математичної, типу і призна- 
чення карти, її формату, кількості аркушів, 
дані про територію - величина, форма, 
розташування на земній поверхні і вимоги 
щодо характеру і величин спотворень при 
зображенні її на карті тощо. Можуть також 
розглядатися питання щодо вміщення на ка- 
рті додаткового текстового та ілюстратив- 
ного матеріалу, як і інших графічних побу- 
дов. Т,. з. п. к. здебільшого подає замовник, 
його уточнюють разом із відповідними фа- 
хівцями і редактором карти й оформляють 
у вигляді пояснювальної записки. 5. 
ТЕХНІЧНІ ХАРАКТЕРИСТИКИ ТЕО- 
ДОЛІТІВ (технические характеристики 
теодолитов; іесіпіса! сПагасіегізііся 0 
ійеодойше, тесіпізспе АпзарРеп Ррі дег ТПео- 
дошеп т рі): параметри оптичної, механі- 
чної, електронної та вимірювальної систем 
теодоліта, що визначають діапазони та 
умови роботи приладу, а також Його мет- 
рологічні показники. Згідно з ДЕСТ 10529- 
86, виготовляють теодоліти ТІ, Т2, Т5, Т15, 
Т30 і Т60 та їхні модифікації Т15М, Т30М. 
-- для маркшейдерії; Т5К, 2ТУК, ТІ5К - з 
компенсатором при вертикальному крузі; 
ТІА, ТА, ОТОА, ЗТХКА, ТЗА - з авто- 
колімаційним окуляром; 2Т30П, З2ТУКП, 
ЗТ5КИП, 2Т2П, ЗТ2КП - із земною трубою. 
За кордоном теодоліти власних конструк- 
цій виготовляють відомі фірми І,іса 
(Швайцарія), 50ККіа (Японія), 2185 (Німе- 
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ччина) та ін. На сучасному етапі розвитку 
геодезичного приладобудування найпоши- 
реніші теодоліти електронні ітахео- 
метри електронні. У табл. подані осно- 
вні Т. х. т., які випускали в СРСР і широко 
застосовуються на практиці. У теодолітах 
з компенсатором при вертикальному крузі 
межа компенсації 4/, похибка компенсації 
2", в УГ2КП - 0,8". 14. 

ТЕХНОКАРТ ФІРМИ ,К. ЦАЙСС" 
(технокарт фирмь ,,К. ЦЕЙСС"; гесіпо- 
сагі): універсальний стереофотограммет- 
ричний прилад для опрацювання наземних 
фотознімків нормального або паралельно- 
го (рівновідхиленого) випадків фототеодо- 
літного знімання. Просторова засічка 
розв'язується двома площинними механіз- 
мами (системами лінійок). Формат знімків 
до 23Х23 см, фокусна віддаль 50-215 мм, 
кут конвергенції від -2 до 6?, коефіцієнт пе- 
редачі від моделювальної системи до коор- 
динатографа 0,16-6,25. Для приладу ство- 
рений пристрій, який дає змогу опрацьову- 
вати наземні фотознімки, отримані при на- 
хилених оптичних осях фототеодолітів. 8. 
ТЕХНОЛОГІЯ АВТОМАТИЗОВАНА 
КАРТОГРАФІЧНА (автоматизирован- 
ная картографическая технология; аціо- 
таїед сакіовтарніса! іесіпоїіору; аніотаїі- 
зіепе КапепіесНнпоїовіє Ї): сукупність ме- 
тодів організації інформаційного і програ- 
много забезпечення, розроблена стосовно 
певних обчислювальних засобів і призна- 
чена для використання в операціях авто- 
матизованого виготовлення цифрових і то- 
пографічних карт. 5. 

ТИГЕЛЬ (тигель, ріагеп; Тіере! т): маси- 
вна металева плита в тигельній друкарсь- 
кій машині, яку використовують для при- 
тискування паперу до вкритих фарбою 
друкуючих елементів друкарської фор- 
ми. 5. 

ТИПИ ГІДРОАКУСТИЧНИХ ЗНАКІВ 
(типь гидроакустических знаков; їурез о0/ 
Пудго-асоизіїс зіяп5 (татк5); Турреп трі дет 
Руагоакизтіясне Хеіспепу: закріплені на дні 
моря сталі донні знаки, які є геодезични- 
ми пунктами. До основних Т. г. 3. нале- 
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жать: буй зі сталим випромінюванням; тику змісту карти, їх побудова залежить від 
пульсуючий гідроакустичний буй; пінгер- показників якісного і кількісного наванта- 
пульсуючий буй, який періодично випромі- ження; опрацювання їх є найпростішим; 
нює акустичний імпульс із неточно встанов- | типологічні - складніші за характером ти- 
леним інтервалом часу; респондер -- за сиг- | пилегенди, опрацювання яких грунтується 
налом, який надходить кабелем, видає акус- | на науковій класифікації зображуваних на 
тичний імпульс; гідрофон; транспондер. 6. карті об'єктів і явищ за спільними ознака- 
ТИПИ ЛЕГЕНДИ КАРТИ (тильг ле- ми, при цьому виділяють певні групи ів 
гендь картьх; гурез о) тар Іерепа; Хеіспе- | них окремі підгрупи, типи, види тощо; син- 
пегКійгипвзанеп Грі аег Капе д: залежать | тетичні, що подають на картах взаємо- 
передовсім від тематики карти, обсягу та | зв'язок між компонентами чи окремими їх 
складності її навантаження. Деякі Т. л. к.: частинами (напр., на картах земельних ре- 
елементарні, що пояснюють вузьку тема- сурсів та їх оцінки). 5. 
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| Поле зору зорової труби, град. | | | | 1 | | 15 | 15 | | 15 | | 15 | 

| Фокусна віддаль об'єктива мм | | | 340 | | 218,6 | 250 | | 2186 Р - | 157 | 
| Діаметр вихідного отвору,мм | | |  - | | 14 | 14 | 14 | Р - | 135| 
| Коефіцієнт ниткового віддалеміра | | | - | | 100 | 100 | | 100 | | 100 | 100 | 
| Діаметри лімбівмм | (| | |  ( | (| Р 1 | 
| | | горизонтального | | | | | | 135 | 90 | 90 | | 95 | Г 76 Р 72 | 
| | | вертикального | | | | | | 90 | 65 | 65 | | 70 | | 72 | 7 | 
Ціна поділки лімбів, мін. АЗВАЕЗННИ ААЕР Прней оран оно РН 
| | горизонтального | | | | | | 10 | 20 | 20 | | 60 | | бо | бо 

| | (вертикального | | | | | 10 | 20 | 20 | | бо | | бо | їйбо | 
зе чаони ВАНІ А АН 
мікроскопа, разів 18 

| | | горизонтального | | | | |  - | 456 | 456| 762 | - Г - | 
| | |||вертикального | | | | | | | - | | 632 | 662 | 735. | - | - | 
| Ціна поділки шкали мікроскопа с | 1 | 1 | 1 | бо | | бо | -3оо| 
| Похибка відліку с | | | | | | | - | 01 Рот | 6. | 6 | єозо| 


| Ціна поділки рівня при алідаліс | | | | (| | | 
| | вертикального круга | | | | | 1500) | 15 | 15 |  -  ш | - | - | 
| накладногорівня | | | | | 10059 | 10 | 10 |  - | | 


разів й і : 


| Маса штатива (| (| (Р | (| | 11 
| дерев'яного ШРІ | | - | - |53|  -  ш | - | 53 | 
| - металевого ШРАМ | | - р - |-1 - о р - | 38 | 
















Тиск атмосферний 


ТИСК АТМОСФЕРНИЙ (атмосферног 
давление,; аїтозріегіс ргеззите; аїтозрНйті- 
зспег Дгиск т, Тмратиск ту: сила, з якою 
стовп повітря тисне на одиницю площі. Зі 
збільшенням висоти над поверхнею Землі 
стовп повітря, а відповідно й Т. а., змен- 
шується. Крім того, на Т. а. впливають тем- 
пература, вологість повітря і турбулент- 
ність атмосфери. Т. а. на рівні моря і ши- 
роті 45? при температурі 0"С дорівнює в 
середньому 760 мм рт. ст. або 1013,25 гПа 
(див. Одиниці міри тиску). Такий тиск 
наз. нормальним. У геодезії Т. а. вимірю- 
ють у барометричному нівелюванні, світ- 
ло- і радіовіддалемірних вимірюваннях та 
ін. випадках. 19. 

ТИСК ПАРЦІАЛЬНИЙ (парциальное 
давлениє; рапії! ргеззиге; Рапіадтиск т): 
див. Вологість повітря. 13. 

ТИЧКА (веха; зіаке (регсі); 5їаб т, Зїап- 
2е 5 Кеїдтез5баке Б; ЕТисіізіав т): дерев'я- 
ний або металевий брусок завдовжки бли- 
зько 2 м округлої або трикутної форми, з 
одного боку загострений; дерев'яна Т. за- 
вершується металевим наконечником. Т. 
розфарбована через рівні проміжки білою 
та червоною фарбами. Т. може бути теле- 
скопічною і мати круглий рівень. Викори- 
стовують для тичкування ліній, а також як 
візирну ціль під час кутових вимірювань, 
а разом з відбивачем - під час світловідда- 
лемірних вимірювань. Електрифіковану Т. 
завдовжки 20-30 см встановлюють на руч- 
ці теодоліта. 14. 

ТИЧКУВАННЯ ЛІНІЇ (провешивание ли- 
ний; Іїпе ікасіпр; АРзіесКипе / еіпег Сегадеп 
Д:зводиться до позначення прямої лінії на 
місцевості між двома тичками, встановле- 
ними на її кінцях. Довгу лінію для зручно- 
сті й підвищення точності вимірювання її 
довжини позначають декількома тичками, 
встановленими у прямовисній площині по- 
чаткової точки, що проходить через лінію. 
Цю площину наз. створом лінії. Встанов- 
лення тичок у створі лінії наз. тичкуван- 
ням лінії. Т. л. виконують на око, за допо- 
могою польового бінокля, теодоліта та ін. 
приладів. Способи Т. л. такі: тичкування 
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на себе або від себе, тичкування через горб, 
тичкування через яр тощо. 12. 
ТОВСТОЛІС МИКОЛА ІЛЛІЧ 
(20.01.1898-6.03.1976). Закінчив Петербур- 
зький політехн. ін-т (1917), доц. (1937), 
канд. техн. наук (1941), д-р техн. наук і 
проф. кафедри геодезії (1954) Київського 
автомобільно-дорожнього ін-ту (1945-76). 
Докторська дисертація , Методи будівель- 
ної механіки стосовно розв'язування задач 
геодезії та маркшейдерії". Науково- 
практична діяльність пов'язана з вивчен- 
ням гідрологічного режиму річок, методів 
геодезичного забезпечення вишукувань, 
проєктування і реконструкція шляхів з ви- 
користанням аерофотознімання. Автор по- 
над 60 наукових статей, монографій та нав- 
чальних посібників з геодезії та інженер- 
ної геодезії. 

ТОПОГРАФІЧНЕ КРЕСЛЕННЯ (птопо- 
графическое черчение; іороягарніс ака)" 


. йпя; іорозгавгарнізспез еісітеп п): дис- 


ципліна, що вивчає методику викреслю- 
вання карт і прилади, якими воно здійсню- 
ється. Всі елементи топографічних карт 
(рельєф, гідрографія, рослинність, місцеві 
предмети, шляхи сполучень тощо) показу- 
ють окремими умовними позначеннями, 
які мають бути виконані чітко і старанно, 
згідно з вимогами таблиць умовних знаків 
та з точністю м-бу (0,1 мм). 12. 
ТОПОГРАФІЧНІ ХАРАКТЕРИСТИКИ 
ВОДОСХОВИЩА (топографическиє ха- 
рактеристики водохранилища; іорожга- 
ріс спагасіегізіїся 0/ угаїек 5їогаве ропа; 
торовгарпізспе У/аз5егренійетзапрабеп Р 
рі): залежність площі водного дзеркала, 
об'єму води та середньої глибини від зна- 
чення рівня води в ньому. 4. 
ТОПОГРАФІЯ (топография, іороєтарну; 
Торовгарпіє б: розділ геодезії, що вивчає 
земну поверхню та її зображення у вигля- 
ді карт і профілів. Т. опрацьовує методи де- 
тального знімання місцевості та способи 
відображення основних її елементів на кар- 
тах. Якщо в Т. використовують фотогра- 
фічні методи знімання, її наз. фототопогра- 
фією. 12. 


Топоізоплета 


ТОПОІЗОПЛЕТА (топоизоплета; іоро- 
ізоріеї; Тороізоріете 5): див. Ізоплета. 5. 
ТОПОКАРТ ФІРМИ ,К. ЦАЙСС?" (то- 
покарт фирмьї ,,К. ЦЕЙСС"; горосаті ої 
Каті Уеі85; Торокагі удп Еїкта | (Етгенеег 
т) Сапі 7еізз): універсальний стереофото- 
грамметричний прилад для створення й 
оновлення топографічних карт за аеро- або 
наземними фотознімками, для побудови 
фототріангуляції, а також для побудови 
ортофотознімків та орограм. Просторова 
засічка розв'язується механічним спосо- 
бом за допомогою двох площинних меха- 
нізмів. Формат знімків до 23Х23 см, фо- 
кусна віддаль 50 - 215 мм, кути нахилу 
знімків 52, повороту 307, коефіцієнт пе- 
редачі від знімка до моделі 0,7 - 2,4, а від 
моделі до координатографа 0,16 - 5. 8. 
ТОПОМАТ ФІРМИ ,К. ЦАЙСС" (то- 
помат фирмь ,К. ЦЕЙСС",; горотаї ої 
Каті 7еіз5; Торотаї уоп Кігта 7 (Екгеивег 
т) Сагі 7еіз5): автоматизована стереофо- 
тограмметрична система, створена за агре- 
гатним принципом. До системи входять то- 
покарт-С, ортофот-С, оромат і координа- 
тограф. Система дає змогу: 1) виконувати 
автоматичне опрацювання моделі для ви- 
готовлення ортофотознімків і зображення 
рельєфу в штрихах -- орограм; 2) викрес- 
лювати карту (контури і рельєф), викону- 
вати побудову цифрових моделей місцево- 
сті і фототріангуляцію; під час цих проце- 
сів вимірювальна марка на поверхні моде- 
лі утримується автоматично; 3) виготов- 
лення ортофотознімків з одночасним отри- 
манням орограм або цифровою реєстра- 
цією профілів місцевості; 4) картографу- 
вання місцевості в ручному (неавтомати- 
зованому) режимі. 8. 

ТОПОФЛЕКС ФІРМИ ,К. ЦАЙСС" 
(топофлекс фирмь , К. ЦЕЙСС",; гороПех 
оГКагті 7еїіз5; Торо/їех уоп Кігта / (Етгенвет 
т) Сагі 7еї55): універсальний стереофото- 
грамметричний прилад, призначений для 
складання та оновлення карт з використан- 
ням аерофотознімків рівнинних 1 горби- 
стих районів. Має два проєктори, що 
проєктують зображення на два вимірюва- 
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льні столики, які дають змогу спостеріга- 
ти та вимірювати модель місцевості, Фор- 
мат знімків до 30Х30 см/, фокусна віддаль 
камер 152 мм, коефіцієнт передачі м-бу від 
знімка до карти 0,32-5,6; точність отриман- 
ня координат точок на планшеті 0,2 мм, а 
висоти 0,015Н, де Н - висота фотографу- 
вання. 8. 

ТОРСІОН (торсион; іог5іоп; Ток5іоп Б: 
тонка металева стрічка, на якій почеплена 
гірокамера з гіромотором у гіротеодолі- 
ті. Точність гіроскопічних приладів з тор- 
сіонним почепом залежить від якості Т. 
Потрібно, щоб торсіонна стрічка мала ма- 
лий обертовий момент, малу залишкову де- 
формацію та високу механічну міцність. 7. 
ТОЧКА ВЕСНЯНОГО РІВНОДЕННЯ 
(точка весеннего равноденствия; уста! 
едиїпосіїіа! роіпі; КпйНіїпззрипКі т дек 
Тазипапасітвієісне 5): уявна точка небес- 
ної сфери. Сонце проходить через цю точ- 
ку, переходячи із від'ємних до додатних 
схилень. Її прийнято позначати знаком су- 
зір'я Овна "У", Т. в. р. є важливим понят- 
тям вастрономії тавгеодезії косміч- 
ній, тому що вона є точкою відліку зоря- 
ного часу і координат небесних пря- 
мого сходження та екліптичної довготи; у 
цю точку спрямована вісь Ох небесної про- 
сторової геоцентричної екваторіальної си- 
стеми координат Охух тощо. Положення 
7. в. р. визначається координатами зір. За- 
лежно від виду цих координат розрізняють 
Т. в. р. істинну, або справжню і середню, 
віднесену до певної епохи, 9. 

ТОЧКА ЕКВАТОРА ВЕРХНЯ (НИЖ- 
НЯ) (верхняя (нижняя) точка зкватора; 
едиаюог роїпі; обег (пет) Адиаїогурипкі ту: 
див. Небесна сфера. 10. 

ТОЧКА ЗАХОДУ (точка Запада; узі 
роїпі; УРезірипКі т): див. Небесна сфе- 
ра. 10. 

ТОЧКА ЗНІМАЛЬНА ПЕРЕХІДНА 
(переходная сьємочная точка; ікауег5е 
зайоп; Уесп5еЇуегтеззипязрипкі т): точ- 
ка, положення якої отримують відносно то- 
чок основи знімальної безпосередньо 
під час знімання. Це поняття стосується як 
точки ходу, так і висячої точки. 12. 


Точка контурна 


ТОЧКА КОНТУРНА (контурная точка; 
ріапітеїгіс роїпі; Гавериніа т): точка зні- 
мання ситуації. З'єднуючи на карті Т. к., 
отримують відображення відповідних кон- 
турів місцевості. 12. 

ТОЧКА МАТЕРІАЛЬНА (матернальная 
точка; таїегіаї! роїпі; Матегіаїрипіі т): 
абстрактний геометричний образ деякого 
матеріального тіла, розмірами якого під час 
розв'язання певної задачі можна нехтува- 
ти. Т.м. збігається з центром мас тіла, а 
її маса дорівнює масі реального тіла. Це 
поняття використовують в астрономії та 
геодезії космічній, коли розглядають 
рух природних і штучних небесних об'єк- 
тів, а також в інших науках. 9. 

ТОЧКА НУЛЬОВИХ РОБІТ (пточка ну- 
левьх работ; роїпі о/ гего еагіймокк; Миї!- 
агрейурипкі ту): місце перетину проєктної 
лінії з поверхнею Землі (див. Профіль 
місцевості). Положення Т. н. р. на міс- 
цевості можна визначити обчисленням від- 
далей до цієї точки від найближчих до неї 
пікетів абопунктів профільних (точ- 
ка плюсова)за даними робочими позна- 
чками. 12. 

ТОЧКА НУЛЬОВИХ СПОТВОРЕНЬ 
НА КАРТІ (точка нулевьх искажений на 
карте; роїпі о гего дізіоніоп; КокаїрипКі 
т, І5огепітит п ай) аег Капе б: точка на 
карті, де повністю або частково немає спо- 
творень. На карті можуть бути й дві Т. н. с. 
З віддаленням від Т. н. с. спотворення на 
карті збільшуються. Зазвичай Т. н. с. роз- 
ташована у центральній частині карти. 3. 
ТОЧКА ОМБІЛІЧНА (ТОЧКА ОКРУГ- 
ЛЕННЯ) (омбилическая точка (точка 
округления); итрійса! роїпі): див. Пере- 
різ нормальний. 17. 

ТОЧКА ОПОРНА (опорная точка, опоз- 
нак; сопіної роїіпі; Раззрипкі т): точка міс- 
цевості (або будь-якого об'єкта фотозні- 
мання), для якої визначені координати гео- 
дезичним методом та яка розпізнана на фо- 
тознімку. Сукупність цих точок є геодезич- 
ною основою для проведення камераль- 
них фотограмметричних робіт. 
Якщо відоме планове та висотне положен- 
ня Т. о. (координати Х, У, Н), точку наз, пла- 
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ново-висотною, якщо знають лише плано- 
ві координати Х, Ї, - плановою, якщо відо- 
ма лише висота Н, - висотною. 

У фототеодолітному зніманні 7. о. часто 
наз. контрольною, або коректурною. Для 
такої точки або визначають координати Х, 
У (як при опрацюванні аерофотознімків), 
або вимірюють горизонтальний (між бази- 
сом фотознімання і напрямом на Т. о.) і вер- 
тикальний кути (між напрямом на Т. о. іго- 
ризонтальною площиною). Усі виміри від- 
носять до лівого (правого) центра фотогра- 
фування. 8. 

ТОЧКА ОРІЄНТУВАЛЬНА (орнентиру- 
ющая точка; опіепіїпе роїпі; Огіетіїекипо5- 
рипкі т): точка на фотознімку або на план- 
шеті (карті), за якою виконується орієнту- 
вання знімків або моделі. 

У фототрансформуванні - точки на план- 
шеті, отримані відкладанням поправки за 
рельєф Дгаег'и/Н у напрямі від точки 
опорної до точки надира. Якщо Й - дода- 
тна величина, то Д/ відкладають від центра 
планшета, якщо від'ємна - до центра план- 
шета. Тут г - віддаль від опорної точки до 
точки надира на планшеті, 1 - висота фо- 
тографування, й - перевищення опорної то- 
чки над площиною трансформування. 
Під час орієнтування моделі на стереоме- 
трі - позначена на фотознімку контурна то- 
чка, з відомою висотою, розташована на 
краях стереопари (4 точки) або в центрі зні- 
мка (2 точки). 

Під час орієнтування знімків взаєм- 
ного - точка, розташована в стандартних 
зонах стереопари (чотири в кутах стерео- 
пари і по одній в центрах лівого і правого 
знімків), на яких вимірюють або усувають 
поперечні паралакси. 8. 

ТОЧКА ОСІННЬОГО РІВНОДЕННЯ 
(точка осеннего равноденствия; айитпа! 
едиїпох роїпі; Негрзірипкі т): див. Небе- 
сна сфера. 10. 

ТОЧКА ОСКУЛЯЦІЇ (точка оскуляциий; 
о5сиіаїоп роїпі; ОЗКиіатопурипкі т): див. 
Орбіта оскулююча. 9. 

ТОЧКА ПЕРЕХІДНА (переходная точ- 
ка; ріапечіабіе зіаіоп; УесПзеїрипкі т, Меп- 
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авірипбі т): додаткова точка основи зні- 
мальної, в якій встановлюють мензулу 
(тахеометр), коли неможливо виконати 
знімання із точок знімальної основи. Пла- 
нове положення Т. п. визначають: поляр- 
ним, прямою чи оберненою засічками або 
комбінацією цих способів. Висоту Т. п. ви- 
значають нівелюванням тригономет- 
ричним. 12. 

ТОЧКА ПІВДНЯ (точка Юга; з0иїйй ро- 
іпі; Бийдрипіа т): див. Небесна сфера. 10. 
ТОЧКА ПІВНОЧІ (точка Севера; погій 
роїпі; Мопарипкі т): див. Небесна сфе- 
ра. 10. 

ТОЧКА ПІДСУПУТНИКОВА (подспут- 
никовая точка; зибзатейШе роїпі; Цпіег- 
заїгеЙШеприпкі т ан? дек Екае б): миттєва то- 
чка поверхні планети, над якою в певний 
момент часу її штучний супутник перебу- 
ває в зеніті. Якщо поверхня планети сфе- 
рична (див. Рух небесних тіл незбу- 
рений), то Т. п. збігається з точкою її пе- 
ретину з геоцентричним радіусом-векто- 
ром супутника. Положення Т. п. описуєть- 
сякоординатами географічними, які 
на задані моменти обчислюються за еле- 
ментами орбіти. Лінія, утворена мно- 
жиною "Т. п. під час руху деякого супутни- 
ка, наз. трасою супутника. Нанесенана 
карту, вона показує коли і в яких наземних 
пунктах можна виконувати спостережен- 
ня цього космічного апарата. 9. 

ТОЧКА ПЛЮСОВА (плюсовая точка; 
рінз роіпі; Миттетр/айі! т): пункт про- 
фільний, вибраний у місцях перетину 
траси зі штучними спорудами (канал, 
ЛЕП), або природними об'єктами (річка, 
улоговина, яр), або якщо між сусідніми пі- 
кетними точками на трасі є характерні пе- 
регини місцевості, то ці точки також закрі- 
пляють і наз. Їх плюсовими. Їх положення 
визначають віддаллю від попередньої пі- 
кетної точки ГК, напр., ТК 5 - 40 м. 12. 
ТОЧКА РЕЙКОВА (реечная точка; зіа|ї 
роїнпі; Гапеприпкі т ): точка місцевості, на 
якій встановлюють рейку під час зніман- 
ня. Віддаль між Т.р. у висотному зніманні 
на карті не має перевищувати 2 см. Під час 
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знімання контурів Т. р. є всі характерні то- 
чки об'єкта. Детальність знімання ситуа- 
ції визначається м-бом карти та важливіс- 
тю об'єкта. 12. 

ТОЧКА СОНЦЕСТОЯННЯ (точка соли- 
цестояння; 50ізіїсе роїпі; 5оі5ійитурипкі 
т): див. Небесна сфера. 10. 

ТОЧКА СХОДУ (точка Востока; еазі 
роїіпі; Озірипії т): див. Небесна сфе- 
ра. 10. 

ТОЧКА У ФОТОГРАММЕТРІЇ (точка 
в фотограмметрии; роїпі іп те рйоїозгат- 
теїку; РипКі т іп дФег Коіозгаттеїтгіе Б): є 
такі: 

головна - основа перпендикуляра, опуще- 
ного з центра проекції на картинну площи- 
ну (знімок); 

зв'язкова - точка, що зобразилась на трьох 
сусідніх знімках. Використовується під час 
побудови мережі фототріангуляції для пе- 
редачі м-бу та параметрів орієнтування від 
попередньої до наступної моделі; 

надира -- перетин площини знімка і пря- 
мовисної прямої, опущеної з центра про- 
єкції на предметну площину; 

нульових спотворень - перетин площини 
знімка та бісектриси кута, утвореного в 
центрі проєкції головним променем знім- 
ка і надирним променем (що створює точ- 
ку надира); 

відбитого імпульсу - найвища точка міс- 
цевості, яка потрапила в зону опромінен- 
ня радіовисотоміром і від якої відбилася 
перша радіохвиля; 

фіксації бінокулярного зору - точка пере- 
тину зорових (головних) осей лівого і пра- 
вого ока, коли ми фіксуємо очі на деякій 
точці -- об'єкті споглядання; 

фіксації монокулярного зору -- точка пере- 
тину зорової (головної) осі ока з предме- 
том споглядання; 

фотографування - синонім ,дуентр проєк- 
ції" - точка, що збігається з передньою вуз- 
ловою точкою об'єктива; в теорії фотогра- 
мметрії приймається, що передня і задня 
вузлові точки збігаються; 

центральна -- контурна точка аерофотозні- 
мка, розташована в межах кола радіусом 


Точки горизонту... 


р Р/25 (де / - фокусна віддаль знімка); 
напрям, проведений з цієї точки на будь- 
яку іншу точку знімка, не спотворюється 
більше, ніж на 6/; 

головна сходу - перетин головної вертика- 
лі знімка з лінією істинного горизонту; це 
точка зображення такої точки предметної 
площини, яка розташована на лінії напря- 
му знімання в безмежності. 8. 

ТОЧКИ ГОРИЗОНТУ ГОЛОВНІ (глав- 
нье точки горизонта; таїп роїпіз5 ої Погі- 
гоп; НаиріпогіготурипКіе т рі): див. Не- 
бесна сфера. 10. 

ТОЧКИ КУЛЬМІНАЦІЇ СВІТИЛА (точ- 
ки кульминации светила; роїінпіз ої зіаг сиї- 
тіпайоп; РипКге т рі дек Ніттеїзкдгрег- 
Киїтіпаїіоп б: див. Небесна сфера. 10. 
ТОЧНІСТЬ ВИМІРЮВАННЯ (точ- 
ность измерения; теазигетепі ассигасу; 
Меззипяазяєпаціякей )): поняття, за змістом 
обернене до похибки вимірювання, яке не 
має свого позначення і числового виразу і 
характеризується вагою виміру. 7. 
ТОЧНІСТЬ ГРАФІЧНА (графическая 
точность,; ркарнісаї! ассикасу; ягарПпізспе 
Сепаціякей ): найменша віддаль 0,1 мм, 
яку розрізняють на око і яку можна нане- 
сти на карту графічно. Тому горизонталь- 
ну віддаль на місцевості, яка відповідає в 
заданому м-бі 0,1 мм на карті, наз. точні- 
стю м-бу. 12. 

ТОЧНІСТЬ КАРТИ ГЕОМЕТРИЧНА 
(геометрическая точность карти; веотеї- 
гіса! ассигасу оЇ тар; єеотеїгізсне Капіеп- 
хепаціякей ): міра відповідності місця роз- 
ташування точок на карті їх справжньому 
місцю розташування. 5. 

ТРАВЕРЗНИЙ МЕТОД СНС (траверз- 
ньй метод СНС; ікамекзе теїой; Ткауег- 
зетеїоає 7 ае5 5аїешйепбузіет п Діг Мамі- 
заїіоп ): визначення місця за виміряною 
нахиленою віддаллю в момент найбільшо- 
го зближення ШСЗ та судна й азимута цьо- 
го напряму за відомими значеннями век- 
торів швидкостей ШСЗ та судна. За геоме- 
тричними властивостями цей метод є ку- 
томірно віддалемірним, а віддаль між ШСЗ 
і судном вимірюють частотним допплерів- 
ським методом. 6. 
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ТРАНСКРИБУВАННЯ НАЗВ ГЕОГРА- 
ФІЧНИХ ОБ'ЄКТІВ (транскрибирова- 
ние названий географических обьектов; 
ріасе пате зрейпе; Ткап5кгірпоп / аск Ма- 
теп трі дег вео7гаріізспеп Обіебе п рі): 
процес, що сприяє правильному записові 
на карті назв географічних об'єктів (на- 
селених пунктів, елементів гідрографії, ре- 
льєфу тощо). Правильний запис цих назв 
на карті відповідно до вимогтранскрип- 
ції підвищує достовірність карти. 
Т. н. г. о. на україномовних картах для те- 
риторії України регулюються офіційними 
довідниками державних органів, для чужо- 
мовних - розробками спеціальних установ 
(напр., відділу транскрипції картографо- 
геодезичної служби). Для передачі україн- 
ських назв на російськомовних картах ва- 
жливо дотримуватись запису фонетично- 
то звучання назв (напр., Харкив, Львив, а 
не Харьков, Львов); також на україномов- 
них картах треба записувати, напр., Воро- 
нєж, Орйол, а не Вороніж, Орел. Для пе- 
редачі чужомовних назв існує п'ять форм: 
місцева офіційна форма,форма фо- 
нетична, форма перекладна, форма 
традиційна ітранслітерація. 5. 
ТРАНСКРИПЦІЯ (транскрипция; ігап5- 
сгіріоп; Ткап5кгіріїоп Д: 1) спосіб переда- 
чі за допомогою спеціальної системи гра- 
фічних знаків звуків якоїсь мови. 2) пере- 
дача елементів однієї мови за допомогою 
літер іншої мови. 5. 
ТРАНСЛІТЕРАЦІЯ (транслитерация; 
їгапзйекайоп; Ткап5Шшегаїоп р: спосіб за- 
пису назв географічних об'єктів, коли 
літери в назві одного алфавіту замінюють- 
ся відповідними літерами іншого алфаві- 
ту (напр., на україномовній карті столиця 
Франції Рагіз була б записана як Паріс, а 
англомовне саре оГяо0а Поре (мис Доброї 
надії) записалось би капе оф гоод гопе), 5. 
ТРАНСЛОКАЦІЯ (транслокация; Ікапа- 
іосайоп; Ткапзіокаїйоп 1): похідна від тер- 
міна ,жколокація", що означає вимірюван- 
ня, які виконані в одній точці. Для змен- 
шення кількості сеансів вимірювань, під 
час реалізації інтегрального допплерівсь- 
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кого способу, використовують метод Т. 
Суть його зводиться до того, що з усіх то- 
чок, координати яких треба визначити, ви- 
діляють одну базову станцію. На цій стан- 
ції проводять усі сеанси, які надходять з 
борту ШСЗ у вигляді ефемеридної та ви- 
міряної інформації. Всі сеанси використо- 
вують для обчислення координат базової 
станції. В інших (периферійних) точках ви- 
конують скорочену кількість сеансів з реє- 
страцією тільки виміряної інформації і пе- 
редаванням її на базову станцію. 6. 
ТРАНСПОНДЕНР (транспондер; Ітап5- 
ропаєк): гідроакустичний пристрій для за- 
кріплення морських геодезичних пунктів 
у глибоководних районах. Основними ча- 
стинами Т. є перетворювач (вібратор), еле- 
ктронний блок, блок живлення, якір і міст- 
кість додатної плавучості. Вібратор є гід- 
роакустичною антеною для приймання гі- 
дроакустичних коливань. Електронний 
блок - приймопередавач певної частоти. 
Блок живлення забезпечує Т. потрібною 
енергією. Якір призначений для надійно- 
го утримання Т. на місці його установлен- 
ня. Місткість додатної плавучості -- для під- 
няття вібратора над морським дном на ви- 
соту, сприятливу для піднімання і випро- 
мінювання сигналів. 6. 

ТРАНСПОРТИР ГЕОДЕЗИЧНИЙ (гео- 
дезический транспортир; єеодеііс рюоїгас- 
ог; зеодійізспег Ткапуропеийг т): прилад 
для побудови і вимірювання кутів на кар- 
тах, а також для нанесення на креслярську 
основу точок за відомими кутами та від- 
далями. 14. 

ТРАНСФОРМУВАННЯ АЕРОФОТО- 
ЗНІМКА (трансформирование азрофо- 
тоснимка; ітазе ікапу|огтаїоп; Епігег- 
гипа Г ае5 Ти їЬійаз п, Мез5рійдепігенкипе Б: 
процес перетворення знімка на інше зобра- 
ження, геометрично з ним пов'язане: 
колінеарне -- син. перспективне"; 
аналітичне -- спосіб Т. а., який грунтується 
на обчисленні трансформованих координат 
за відомими елементами внутрішнього та 
зовнішнього орієнтування знімка і виміря- 
ними координатами точки на нахиленому 
знімку; 
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графічне -- спосіб Т. а, при якому на знім- 
ку і плані будуються взаємно проєктивні 
сітки, за якими графічно переноситься 30- 
браження контурів зі знімка на план; 
графомеханічне -- спосіб Т. а., в якому ви- 
користовують прилади механічного типу, 
напр., перспектограф Алексапольського; 
оптико-графічне -- спосіб Т. а., вякому ви- 
користовують оптичні прилади (типу опти- 
чного проєктора); в цьому способі транс- 
формоване і спроєктоване на екран зобра- 
ження викреслюється олівцем на аркуші 
паперу, прикріпленому до екрана. 
ортотрансформування -- вилучення спо- 
творень, спричинених рельєфом місцево- 
сті, та перетворення центральної проєкції 
(знімка) на ортогональну (план); 
перспективне - вилучення перспективних 
спотворень нахиленого фотознімка і при- 
ведення його до заданого м-бу; 

зонами - Т. а. знімка частинами (зонами), 
у межах яких спотворення за рельєф не пе- 
ревищують допустиму величину. Викори- 
стовують як складову частину фотомеха- 
нічного або оптичного способів Т,. а.; 
рівнинної місцевості -- найпоширеніший 
метод Т. а. (по суті, Т.а. на одну площи- 
ну), яке зводиться до усунення спотворень 
за кут нахилення знімка та приведення 30- 
браження до заданого м-бу; 
фотомеханічне -- спосіб Т. а. грунтується 
на використанні фототрансформаторів, ко- 
ли перетворення зображення здійснюєть- 
ся на спеціальному оптико-механічному 
приладі, а трансформоване зображення 
фіксується на фотопапері. 8. 
ТРАНСФОРМУВАННЯ ВИХІДНОГО 
КАРТОГРАФІЧНОГО МАТЕРІАЛУ 
(трансформирование исходного картогра- 
фического материала; ігапз|огтайоп ої 
іпіта! саповтарніс таїегіаї; Епігекгипе Гаег 
КаповтарНізспеп Анззапезеіарогаїтеп п рі): 
здійснюється у фотомеханічному способі 
для одержання голубих копій, коли 
проєкції вихідного картматеріалу 1 карти, 
що складається, різні і спотворення через 
це такі, що їх не можна ліквідувати під час 
монтування голубих копій натвердій 
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основі оригіналу карти складально- 
го. Тоді за допомогою великого фототран- 
сформатора (ФТВ) виконують одне або два 
послідовні трансформування, коли карто- 
графічне зображення картматеріалу мож- 
на стиснути (розтягнути) у потрібному на- 
прямку або зсунути відносно центральної 
точки тієї частини, що трансформується. 
Для складніших перетворень у ФТВ є спе- 
ціальний пристрій зі щілиною для зміню- 
вання кривини ліній сітки картогра- 
фічної. Трансформування на ФТВ вико- 
нують так. Отримавши негатив з вихідно- 
го картматеріалу (перша проєкція) у по- 
трібному м-бі (м-бі складання карти), на 
стіл фототрансформатора кладуть тверду 
основу складального оригіналу з наявною 
на ній картографічною сіткою другої 
проєкції, в касеті фототрансформатора роз- 
ташовують негатив і досягають суміщен- 
ня ліній картографічних сіток негатива й 
основи. Далі основу забирають, на її місце 
кладуть фотоплівку і отримують позитив, 
з якого пізніше контактними способами ви- 
готовляють новий негатив, який і викори- 
стовують для отримання голубих копій. 
Якщо складають оригінал карти на прозо- 
рій основі (пластик), то вихідний картма- 
теріал фотографують у м-бі складання, З 
негативів отримують діапозитиви, які мон- 
тують на прозорій основі з наявними на ній 
голубого кольору картографічною сіткою 
і опорними пунктами. З цього змонтова- 
ного оригіналу контактним способом отри- 
мують голубу копію на пластикові, яку й 
використовують для складання карти. Ко- 
ли фотомеханічний спосіб застосовувати 
недоцільно або неможливо (напр., при 
складанні карти великого розміру або коли 
перенесення картографічного зображення 
здійснюється з кольорових відбитків з ін- 
тенсивним фоновим забарвленням), то ви- 
користовують оптичне проєктування за до- 
помогою епіскопів і діапроєкторів. 5. 

ТРАНСФОРМУВАННЯ КОЛІНЕАРНЕ 
(коллинеарное трансформирование; соїйї- 
пеак ігап5рогтатіоп; КоПіпеаге Ткапзогта- 
поп б: загальний випадок перетворення 


603 т 


одного зображення на інше, коли виконує- 
ться перетворення прямокутних координат 
точки знімка х, у на прямокутні координа- 
ти Х, у точки зображення: 
х'«(Ахя4уч-А)(Сх - Су - С); 
у з (Вхя Ву В)/(Сух є Су « С;), 
де А, В, С - коефіцієнти, залежні від еле- 
ментів орієнтування знімка в трансформа- 
торі (або фототрансформаторі) та відви- 
бору системи координат. Трансформування 
з використанням фототрансформаторів є 
окремим (частковим) випадком Т. к. 8. 
ТРАНСФОРМУВАННЯ КООРДИНАТ 
(трансформирование координат; соогаї- 
пате ігапу|огтатоп; Коопіпатепігапуогта- 
їоп Б: перетворення, яким здійснюють 
зсув, обертання і масштабування коорди- 
нат під час переобчислення з однієї систе- 
ми в іншу. 14. 
ТРАНСФОРМУВАННЯ МЕТРИЧНОЇ 
ІНФОРМАЦІЇ (трансформирование ме- 
трической информации; ітапу/огтатїоп ої 
теїгіс іногтаїоп; ТкапУ|огтатіоп Гдег те!- 
гізспеп Інрогтаїоп )): перетворення циф- 
рової картографічної інформації з системи 
координат пристрою для цифрування на 
прийняту для зберігання цифрової карти 
місцевості систему координат. 21. 
ТРАНСФОРМУВАННЯ ОПТИКО- 
ГРАФІЧНЕ (оптико-графическое транс- 
формирование; оріїса!-отарпіса! ігап5/огта- 
йоп; оріїзсп-тесНапізсне Енігеттипе )): про- 
цес створення карти місцевості з викорис- 
танням фотознімка за допомогою оптично- 
го проєктора. Трансформування зображен- 
ня виконується з використанням точок 
опорних (або орієнтувальних), а фіксація 
трансформованого зображення - рисуванням 
контурів олівцем на планшеті. 8. 
ТРАНСФОРМУВАННЯ ПОЗДОВЖ- 
НЬОГО ПАРАЛАКСА (трансформиро- 
ванце продольного параллакса; ігап5/ог- 
тайпоп ої Іепрітулізе рагайах; Епігеггипя Ї 
дег НогіготаірагаНПахе )): перехід від реа- 
льного поздовжнього паралакса до транс- 
формованого, тобто такого, що відповідає 
ідеальному випадку фотографування (лі- 
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вий і правий знімки та базис фотографу- 
вання - горизонтальні). В аналітичному ме- 
тоді Т. п. п. здійснюється за формулами без 
будь-яких обмежень на кути нахилу бази- 
су та знімків. Важливе значення мали на- 
ближені формули трансформування, отри- 
мані за умови, що згадані кути нахилів ма- 
лі. Такі формули Ф. Дробишев та М. Кон- 
шин використали для створення корек- 
ційних механізмів топографічного сте- 
реометра. 8. 
ТРАСА (трасса; іауетзе; Тказ5е Д): прос- 
торова лінія, яка визначає напрям і висот- 
не положення лінійної споруди, позначена 
на місцевості, нанесена на топографічну 
основу (карту) або задана координатами 
основних точок. Основні елементи Т.: план 
--її проєкція на горизонтальну площину та 
профіль траси поздовжній. У плані 
Т. складається з прямих ділянок, які з'єд- 
нані між собою горизонтальними криви- 
ми сталого та змінного радіусів кривини. 
У поздовжньому профілі Т. зображається 
лініями різного ухилу, що з'єднані між со- 
бою кривими вертикальними. У Т.ка- 
налізації, електропередач горизонтальні та 
вертикальні криві не застосовують 1 Т. є 
просторовою ламаною лінією. Для харак- 
теристики місцевості і запроєктованої спо- 
руди в напрямі, перпендикулярному до Т., 
складають профілі траси поперечні. 
За топографічними умовами проходження 
Т. поділяють на долинні, вододільні, 
скісногірські, поперечно-вододільні. 1. 
ТРАСА СУПУТНИКА (трасса спутни- 
ка; затеййе Ппе; 5аїеЙШшепітаз5е 7): множи- 
на точок земної поверхні, над якими її 
штучний супутник проходить у зеніті. Т. с. 
збігається з проєкцією на неї траєкторії ру- 
ху супутника з урахуванням добового обер- 
тання планети. В русі небесних тіл не- 
збуреному географічні координати -- ши- 
роту Ф та довготу А, біжучої точки Т. с. на 
деякий момент часу обчислюють за фор- 
мулами: 

Ф з агсвіп(віп и'58іп і), 


2 -0-5 з агсів (бісо8і)-Д 5, 
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де и - аргумент широти супутника (див. 
Елементи орбіти), и-ШФ чу; О- дов- 
гота висхідного вузла орбіти супутника; у 
- справжня аномалія; 5 - грінвіцький зо- 
ряний час у момент проходження супут- 
ника через висхідний вузол; Д5 - інтервал 
зоряного часу від моменту проходження 
висхідного вузла до біжучого моменту; і- 
нахил орбіти; 0 - аргумент перицент- 
ра. Координати можуть набувати таких 
значень: -і «фФ «чі; 0 « Д « 3609, Т.с. за- 
лежить від нахилу та періоду Т орбіти. 
Напр., при 0 « і « 907 та Т « 300 хв, Т. с. по- 
дібна до синусоїди; якщо Т дорівнює 30- 
ряній добі (добовий або геосинхронний су- 
путник), Т. с. подібна до вісімки з центром 
на екваторі. Якщо в геосинхронного супут- 
ника і- 0? (геостаціонарний супутник), 
Т. с. вироджується в точку на екваторі. 9. 
ТРАСУВАННЯ (трассированиє; гоціе 
зигуеу; Тга55іегеп п, Тказзієгипя )): вид 
інженерно-геодезичних вишукувань для 
визначення найсприятливішого в технічно- 
му відношенні та економічно вигідного ва- 
ріанта положення осі проєктної споруди. 
Т. камеральне застосовують на попередній 
стадії проєктування. В цьому випадку для 
вибору варіанта положення осі споруди та 
її параметрів використовують матеріали 
аерофотознімання та карти. 

Т. польове застосовують на стадії остаточ- 
ного вибору варіанта напряму траси без- 
посередньо на місцевості. Інколи у місцях 
переходів через водні та ін. перешкоди, а 
також у місцях примикання траси до опор- 
них пунктів виконують великомаштабне 
знімання. В процесі Т. грунтовно вивчають 
природні умови вздовж вибраного варіан- 
та траси, особливо на складних переходах 
і перетинах та в місцях з несприятливими 
геологічними умовами. При потребі в про- 
цесі Т. уточнюють та виправляють поло- 
ження траси, закріплюючи на місцевості 
фіксовані точки. Переважно спосіб польо- 
вого Т. застосовують, коли варіант траси 
ще не затверджений; при цьому на місце- 
вості визначають положення кутів поворо- 
ту, вимірюють сторони ходу, розмічають пі- 
кетаж, нівелюють трасу тощо. 
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Т. за азимутними параметрами -- можна 
виконувати для трас трубоводів, ліній 
електропередач, зв'язку тощо. Головне зав- 
дання в цьому випадку полягає у виборі 
найкоротшої та економічно вигідної тра- 
си. Відхилення траси зумовлюється наяв- 
ністю на її шляху перешкод: населених 
пунктів, ярів, боліт тощо. Проєктування 
здійснюють, дотримуючись таких вимог: 
1) трасу намічають по прямій від однієї до 
наступної перешкоди, а відхилення траси 
від прямої та кут повороту мають бути 
обтрунтовані; 2) вершини кутів повороту 
траси розташовують навпроти середини 
перешкод так, щоб траса огинала цю пе- 
решкоду; 3) кути повороту зазвичай не пе- 
ревищують 302, щоб помітно не подовжу- 
вати трасу. 

Т. за висотними параметрами - застосо- 
вують у гірських районах, коли ухили міс- 
цевості перевищують допустимі значення 
ухилів траси. Т. з граничним ухилом наз. 
проєктуванням напруженим ходом. Щоб не 
перевищувати граничні ухили, штучно ви- 
довжують трасу, яка відхиляється від пря- 
мої лінії, Для її видовження проєктують пет- 
лі, спіралі, серпантини, звивини тощо. 7. 
ТРАФАРЕТ (трафарет; гегісиіайоп; 
Успабіопе ): тонка пластинка з картону, ме- 
талу, пластику тощо, в якій прорізано бу- 
кви, цифри, малюнки орнаментів, геоме- 
тричні фігури, топографічні умовні зна- 
ки тощо для нанесення цих елементів за 
допомогою фарби на іншу поверхню (па- 
пір, метал, пластик, скло тощо). 5. 
ТРЕГЕР (трегер; ріаїе; Дгей/и55 т, СПпег- 
рай т): пружиниста або пружиниста й опо- 
рна пластинки, з'єднані гвинтами, які Є ни- 
жньою частиною підставки в геодезичних 
приладах і притискають підіймальні гвин- 
ти до головки штатива або до опорної плас- 
тинки відповідно. У пружинистій пластин- 
ці є втулка з різьбою, в яку вкручують 
гвинт скріплювальний. У деяких тех- 
нічних теодолітах дно футляра одночасно 
є опорною пластинкою. 14. 
ТРИВАЛІСТЬ ДНЯ (продолжительность 
дня; аау дигаїоп; Тавезданег )): проміжок 
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часу від сходу до заходу Сонця; залежить 
від географічної широти місця і дати. 18. 
ТРИГЕР (тригер; Лір Лор; Дгейиі т, Тпірвег 
т): пристрій з двома лампами або транзис- 
торами, на виході якого струм і напруга мо- 
жуть змінюватись стрибкоподібно. 13. 
ТРИКУТНИК ПАРАЛАКТИЧНИЙ (па- 
раллактический треугольник; рагайасііс 
тгіапріе; рагайактізснез Деіеск п): сфери- 
чний трикутник, вершинами якого є полюс 
світу Р, зеніт 7 і світило С. Сторонами цьо- 
го трикутника є дуги 7, (90 - ФУї (90 - 6). 
Кут при полюсі світу Р- годинний кут сві- 
тила і, кут при зеніті 2 - доповнення ази- 
мута А до 18079, тобто він дорівнює (180 -- 
4). Кут при світилі Є наз. паралактичним 
кутом 4. З цього трикутника, використову- 
ючи формули сферичної тригонометрії, мо- 
жна отримати співвідношення для перехо- 
ду від горизонтальної системи небесних 
координат до екваторних систем координат 
і навпаки (див. Небесна сфера). 10. 
ТРИКУТНИКИ СФЕРОЇДНІ (ЕЛІП- 
СОЇДНІ) (сфероидическиєе (еллипсоида- 
льнье) треугольники; еПірзоїааі їтіапріе; 
зрийгоіааіе (еПірзоіайїзсне) Дгеіескеп п рі): 
трикутники на поверхні еліпсоїда, утворе- 
ні здебільшого геодезичними лінія- 
ми. 17. 
ТРИЛАТЕРАЦІЯ (трилатерация, їгійаге- 
гайоп; Тийатегайоп )): метод створення пла- 
нової мережі геодезичної, коли вимі- 
рюють усі сторони в мережі стичних три- 
кутників. Поширення мереж Т. пов'язане 
з впровадженням світло- або радіовіддале- 
мірів. У мережі Т. є мало надлишкових ви- 
мірів. У центральній системі, або геодезич- 
ному чотирикутнику є тільки одна надли- 
шкова сторона. Тому в таких фігурах Т. 
виникає лише одне умовне рівняння. Для 
орієнтування мережі Т. потрібно визначити 
азимут принаймні однієї сторони. 13. 
ТРИЛАТЕРАЦІЯ З ВИТЯГНУТИХ 
ТРИКУТНИКІВ (трилатерация из вь1- 
тянутьгх треугольников; 5ігеїспед ігіапеїез 
тгЙатекайїоп; Тийатетайопупета п ан5 деп 
ан5резітескіеп Ртеієскеп п рі): трилатера- 
ція, утворена з витягнутих трикутників з 
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виміряними висотами. Використовується 
для побудови геодезичної основи в кіль- 
цевих спорудах, напр., прискорювачах еле- 
ментарних частинок, у тунелях. 1. 
ТРИПЕЛЬПРИЗМА (трипельпризма; 
Ткірреіргізта п): див. Відбивач світло- 
віддалеміра. 13. 

ТРІАНГУЛЯЦІЯ (триангуляция; іпіапри- 
іапоп; Тгіапяціаїоп )): метод створення 
планової мережі геодезичної, в якому 
основними є кутові вимірювання. Лінійні 
вимірювання зведені до мінімуму і застосо- 
вуються тільки для задання м-бу мережі. 
Мережа, створена методом Т. складається 
зтрикутників, у яких виміряні всі кути. Ме- 
тод Т., запропонував голланд. учений Сне- 
ліус (1617). 13. 

ТРІАНГУЛЯЦІЯ ЛІНІЙНА (линейная 
триангуляция; ііпеак ігіапроцатіоп; Туйаге- 
гайоп 5): див. Трилатерація. 13. 
ТРІАНГУЛЯЦІЯ ЛІНІЙНО-КУТОВА 
(линейно-угловая триангуляцня; Іїпеаг- 
апеиіаг гіапршатіоп; Тгіаприатоп І ті деп 
уегтез5ієп 5ейеп Ррі ипа М/іпКеїп трі); най- 
точніший метод створення геодезичних ме- 
реж із трикутників, який передбачає вико- 
нання вимірювань усіх або частини сторін 
мережі та усіх або частини її кутів. У таких 
мережах є багато надлишкових вимірювань, 
тому вони надійні й високоточні. Еліпси по- 
милок мереж Т. л.-к. близькі до кола, якщо 
точність кутових і лінійних вимірювань 
однакова або майже однакова. Кутові та лі- 
нійні виміри вважають рівноточними, якщо 
відносна похибка виміряних сторін дорів- 
нює похибці кутів, вираженій у радіанах, 
тобто коли 

т, Тв 


5 
2 


5 р 
де т, і та - відповідно сер. кв. похибка 
виміряних сторін і кутів; 5 - довжина сто- 
рони; р 2 7/180?. У мережах Т. л.-к. вини- 
кають такі ж умовні рівняння, як у мере- 
жах тріангуляції, а крім того, їм властиві 
лише синусні умовні рівняння. Вони наз. 
так тому, що складання їх грунтується на 
теоремі синусів. За цими рівняннями вста- 
новлюють відповідність між виміряними 
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сторонами і кутами. Мережі Т. л.-к. най- 
частіше використовують для створення 
геодезичної основи для будівництва уніка- 
льних інженерних споруд. 13. 
ТРІАНГУЛЯЦІЯ РОЗРЯДНА ( разряд- 
ная триангуляция; 8гааїпо їтіаприатіоп; 
Ткіаприіатоп Ї піеаегеге Сепаціякей ДФ: 
створюється для згущення мереж геоде- 
зичних до густоти, яка забезпечує розви- 
ток основи знімальної великомасшта- 
бного картографування, зазвичай у відкри- 
тій та гірській місцевості, коли проклада- 
ти полігонометрію недоцільно. Мережі 
Т. р. є го 12-го розрядів. Т. р. 1-го розря- 
ду опирається на пункти Державної геоде- 
зичної мережі 1-3 кл. та полігонометрії 4 
кл., а 2-го розряду, крім того, й на пункти 
1-го розряду. Технологія робіт і допуски на 
побудову мереж Т. р. 1-го 1 2-го розрядів 
регламентовані інструкцією. Відносна по- 
хибка визначення довжини найслабшої 
сторони Т. р. 1-го розряду становить 
1:20000, а 2-го - 1:10000, 19. 

ТРІЩИНА СПОРУДИ (трещина соору- 
ження; 5рій о) сопзігистіоп; Ваийгіз5 т): роз- 
рив в окремих конструкціях споруди, який 
виникає через нерівномірні осідання та до- 
даткові напруження. Залежно від причин 
виникнення, Т. с. поділяють на чотири ка- 
тегорії: усадкові, які з'являються в резуль- 
таті усадкових явищ будівельних матеріа- 
лів при їх стисненні та затвердінні; осад- 
кові, які з'являються в результаті нерівно- 
мірних осідань, просідань та випинань; 
температурні або волого-температурні, 
які виникають в результаті періодичних 
температурних і волого-температурних дій 
на будівельні матеріали; експлуатаційні 
або конструктивні, які з'являються в період 
експлуатації в результаті перевантажень 
або перенапружень у несучих конструкціях 
під час роботи усієї споруди. Найнебезпеч- 
ніші тріщини 2-ї та 4-Ї категорій. За харак- 
тером розвитку тріщини поділяють на: 
активні або прогресуючі, коли розвиток трі- 
щини наростає і може призвести до аварії; 
стабілізуючі, що мають тенденцію до зату- 
хання; неактивні, які вже не розвиваються 


Труба... 


або періодично змінюють свої розміри в ре- 
зультаті дії різних факторів. Для виявлення 
Т. с. та спостереження за їх розвитком ви- 
користовують спеціальні маяки, які вигото- 
вляють у вигляді плиток з гіпсу, алебастру, 
скла. Для вимірювання тріщин використо- 
вують різні прилади: деформетри, щілино- 
міри, вимірювальні (дилатометричні) ско- 
би тощо. 7. 

ТРУБА ТЕОДОЛІТА КОНТРОЛЬНА (по- 
верительная труба теодолита; спеск 
геіезсоре; Тпеодоййепкопітоетгонг п): 30- 
рова труба, призначена для визначення 
азимутальних зсувів підставки теодоліта. 14. 
ТРУБА-ШУКАЧ ГЕОДЕЗИЧНОГО 
ПРИЛАДУ (труба-искатель геодезичес- 
кого прибора; 5ейіпя ІеЇе5соре; ЗисПпег- 
егпгойк п дез веодйтяспеп Секіїез п): до- 
поміжна зорова труба з відносно вели- 
ким полем зору, візирна вісь якої парале- 
льна до візирної осі головної труби. 14. 
ТРУБКА ВЕНТУРІ (трубка Вентури; 
Угтіигі пре; Уешигігонг п): конусоподібна 
трубка (два конуси, спрямовані вістрям 
один до одного). Кріпиться зовні літака і 
під час його лету у звуженій частині труб- 
ки створюється понижений тиск. До цієї 
частини підводиться шланг, через який від- 
смоктується повітря з внутрішньої части- 
ни статоскопа або агрофотоапарата. 8. 
ТУР (тур; саїгп; ТигтрипКі т): тип зов- 
нішнього геодезичного знака. Спору- 
джують на пунктах, звідки відкривається 
видимість на суміжні пункти, найчастіше 
на скелястих вершинах гір. Їх виготовля- 


УГІДДЯ СІЛЬСЬКОГОСПОДАРСЬКІ 
(сельскохозяйственньге угодья; аягісинигаї 
Іапа; Іапамгінізспа/іспе Стипазійске п рі): 
земельні ділянки, що використовуються 
для виробництва сільськогосподарської 
продукції: рілля, багаторічні насадження, 
перелоги, пасовища, сіножаті. 4. 
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ють із каменю. Над ними встановлюють 
піраміду геодезичну з візирним 
циліндром. Деколи в Т. вмонтовують тру- 
бу, в яку під час вимірювань встановлю- 
ють візирний циліндр. Форма Т. - чотири- 
гранна зрізана піраміда заввишки до 1,2 м. 
Т. закладають на глибину залягання скель- 
ної породи. 13. 





пИМОАРНО 








ТУШУВАННЯ (тушовка; 5Падіпе; Ти- 
5спеп п, 5снашіегеп п): один зі способів 
тіньової пластики, коли об'ємне три- 
вимірне зображення на плоскій поверхні 
отримується за допомогою точок різного 
розміру та густоти. 5. 


УЗГОДЖЕННЯ ОБ'ЄКТІВ ЦИФРОВОЇ 
КАРТИ (согласование обьектов цифровой 
карть; гесопсійайоп о/ аїяйа! тар обієсія; 
Еїпраззипя 7 дек Капепобіекіе п рі): про- 
цес забезпечення потрібного логічного вза- 
ємозв'язку між об'єктами цифрової карти 
місцевості. 5. 


Україна 


УКРАЇНА (Украина; Лгаїпе; ЇЛеаїпе Д: 
держава східної Европи; територія про- 
стягається із заходу на схід на 1316 км, від 
22908" східної довготи (м. Чоп) до 40205" 
східної довготи (с. Червона Зірка Лугансь- 
кої обл.) і з півночі на південь на 893 км, від 
52918" широти (с. Петрівка Чернігівської 
обл.) до 44922" широти (мис Сарич на Крим- 
ському півострові). Площа -- 603,7 тис. км. 
Загальна довжина кордонів близько 6500 км, 
з них морських - 1050 км. Географічний 
центр України розташований на північній 
околиці містечка Добровеличківка Кірово- 
градської обл. (48223 широти, 31910" дов- 
готи ). Натериторії України міститься гео- 
графічний центр Европи біля с. Ділове Ра- 
хівського району Закарпатської обл. (47957 
широти і 24912" довготи). Найвища точка 
України г. Говерла (2061 м), розташована на 
межі Івано-Франківської і Закарпатської 
обл. Найвищою точкою рівнинної Украї- 
ни є г. Берда (515 м) на Хотинській висо- 
чині у Чернівецькій обл. За адміністратив- 
но-територіальним поділом Україна скла- 
дається з Автономної Республіки Крим та 
24 областей. Столиця - м. Київ. Населення 
- майже 50 млн. Міське населення стано- 
вить майже 6890, сільське - 3290. Густота 
населення - 86,5 осіб на 1 км". Україна має 
потужний природно-ресурсний та еконо- 
мічний потенціял. Серцевину природно- 
ресурсного комплексу країни становлять ре- 
сурси с/г угідь, 81,2 Ус яких орні землі. У 
структурі запасів мінеральних ресурсів по- 
над 70 9 припадає на паливно-енергетичні, 
приблизно 17 У» - на корисні копалини 
металів. Індустрія країни налічує близько 
300 галузей, підгалузей і виробництв. Го- 
ловними культурами агропромислового 
комплексу є зернові та олійні культури, 
цукрові буряки, тваринництво. На всю те- 
риторію держави створені топографічні кар- 
ти м-бів 1:100000--1: 25000, а на 99.3 у те- 
риторії -- 1:10000. Усі міста й містечка, а та- 
кож промислові зони України забезпечені 
топографічними картами м-бів 1:5000, 
1:2000 і більших, на яких нанесені також 
підземні комунікації. 2. 
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УКРАЇНСЬКА АСТРОНОМІЧНА АСО- 
ЦІАЦІЯ (Украинская астрономическая 
ассоциация; ШЖкаїпіап Азігопотісаї! А5850- 
сіайоп; (Ккаїпізспе азігопотізсПпе А550- 
ліаїоп ДФ: громадська добровільна органі- 
зація астрономів-фахівців, установ, під- 
приємств, організацій та їх підрозділів, 
зв'язаних у своїй діяльності з астрономіч- 
ними дослідженнями, зокрема космічними 
засобами, та з дослідженнями з інших на- 
прямів науки, що за своєю суттю близькі 
до астрономії (дослідження фігури та гра- 
вітаційного поля Землі, магнетосферно-йо- 
носферні дослідження, астрономічне та ко- 
смічне приладобудування тощо). Свою дія- 
льність У. а. а. розпочала 1991. 18. 

УКРАЇНСЬКЕ ТОВАРИСТВО ФОТО- 
ГРАММЕТРІЇ ТА ДИСТАНЦІЙНОГО 
ЗОНДУВАННЯ (Украинское общество 
фотограмметриий и дистанционного зон- 
дирования; (Кгаїпіап 5осіегу орРПоїовгат- 
теїту апа Кетоге 5епзіпе; (Кгаїпізспе Се- 
зеЙзспадї Гаег Коїоргаттеїттіе Гипа Еетег- 
Кипаипа Д: налічує 322 науково-технічні 
працівники і має свої первинні організації 
у 16 містах. Основою Товариства є праців- 
ники Укргеодезкартографії та вищих нав- 
чальних закладів, Україна є членом Міжна- 
родного Товариства фотограмметрії та ди- 
станційного зондування, до якого була при- 
йнята на ХМП Конгресі (1992). Українська 
делегація брала участь у ХМПІ Конгресі (Ві- 
день, 1996) та ХІХ Конгресі (Амстердам, 
2000). ДНВП ,Геосистема" (Вінниця) 
брало участь у виставці фотограмметри- 
чного обладнання і приладів (аналітичний 
фотограмметричний прилад ,Стересанаг- 
раф-6" і цифрова фотограмметрична ста- 
нція , Дельта"). У складі Товариства пра- 
цює сім робочих комісій, а саме: дистан- 
ційне зондування Землі і планет; аеро- та 
космічні знімальні системи; технічні засо- 
би фотограмметрії та дистанційного зонду- 
вання; топографічна фотограмметрія (тео- 
рія і технологія); нетопографічна фото- 
грамметрія (теорія і технологія); опрацю- 
вання зображень (алгоритми і програми); 
освіта і видавнича діяльність. Основною 
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метою Товариства є об'єднання зусиль 
фахівців для опрацювання і створення тео- 
ретичних основ фотограмметрії та дистан- 
ційного зондування, впровадження науко- 
во-технічного прогресу у виробництво. 2. 
УЛОГОВИНА (котловина (впадина); са- 
уйу; Міедегипе Б Нбипо 5 Таїкез5е! т): 3і- 
мкнене заглиблення земної поверхні ко- 
нусоподібної форми. Нижню частину У. наз. 
дном, бічну поверхню - схилом, а лінію 
переходу бічної поверхні в навколишню мі- 
сцевість - брівкою, або краєм У. Невелику 
У. наз. ямою, або западиною. 12. 
УЛОГОВИНА ОКЕАНІЧНА (океаниче- 
ская котловина; осеап Нойом; Отеапіаі- 
Кез5еї т): велика улоговина океанічного 
ложа круглої або неправильної форми з по- 
логими схилами, контури якого мають ізо- 
бати 5000 м і менше, розташована між під- 
водною окраїною материка і островів. 6. 
УМОВА КОЛІНЕАРНОСТІ (условие кол- 
линеарности; сопайіоп о) сойіпеатіу; Ве- 
діприпо 7 аек Коййпеагийі 7 (іп Когозгат- 
теїгіе )): математична умова в фотограм- 
метрії, згідно з якою точка об'єкта, центр 
проєкції та точка фотозображення лежать 
на одній прямій. 8. 

УМОВА КОМПЛАНАРНОСТІ (условие 
компланарности; сотріапакіїу сопайтіоп; 
Ведіприпе Г4ег Койпеакий Г(іп Коговгат- 
теїпіе)): математична умова в фотограмме- 
трії, згідно з якою два проєктувальні про- 
мені, що належать одній точці об'єкта, і ба- 
зис фотографування (проєктування) лежать 
в одній площині. 8. 

УМОВА ОРТОСКОГПІЇ (условие орто- 
скопиий; огійозсору сопайіоп; Ведїпвипя Ї 
дег Октозкоріеє )): стале поперечне збіль- 
шення всього поля зору в ідеальній оптич- 
ній системі: Б з Ц/І, з соп5і , де Й, - розмір 
предмета, /, - розмір зображення. Ця умова 
свідчить про відсутність дисторсії. 8. 
УМОВА ПЕРЕТИНУ ПАРИ ВІДПОВІ- 
ДНИХ ПРОМЕНІВ (условие пересечения 
парь соответствующих лучей; сопайіоп ої 
сгоззіпя оГраїг о, соттезропаїпе гауз; Веаїп- 
яипе Гек Ктеигипе Г авт сугеі 5їгаПіеп трі): 
син. - умова компланарності трьох векто- 


рів: Скалярно-векторний добуток: 
Вк, (К,х,) 20, де ВК, - вектор, який виз- 
начає положення правого центра проєкції 
відносно лівого; А, - вектор, який визначає 
положення точки лівого знімка відносно лі- 
вого центра проекції; А; - вектор, який ви- 
значає положення точки правого знімка від- 
носно правого центра проєкції. 8. 
УМОВНІ ЗНАКИ (условнье знаки; соп- 
уепіїопа! зутбоїз; Мекеіпрагипрузеїіснеп п рі, 
тороягарпізспе Теїспеп прі, 5іяпашиг Д): кар- 
тографічні - графічні рисунки відповідних 
розміру, форми і кольору, якими відобра- 
жаються на картах об'єкти місцевості (на- 
селені пункти, річки, озера, рельєф, рос- 
линність, залізниці, автомобільні дороги 
тощо). У. з. класифікують на: площові, лі- 
нійні, позамасштабні (площа об'єктів не 
виражається в м-бі карти). Особливе міс- 
це належить підписам на картах, які вик- 
реслюють у поєднанні з наведенними ви- 
ще У. з. для відповідних м-бів карти згід- 
но зі спеціальними ,ТГаблицями умовних 
знаків". 12. 

УМОВНІ ЗНАКИ ПОЗАМАСШТАБНІ 
(внемасштабньєе условнье знаки; оиї ої 
зсаїе уутроїз; иптарзіабіісне 5ірпагите Грі): 
умовні знаки, які використовуються для 
зображення об'єктів, площі яких не вира- 
жаються в м-бі карти. 21. 

УМОВНІ ЗНАКИ СПРОЩЕНІ (упро- 
щеннье условнье знаки; 5ітрійіеа сопуеп- 
йопа! зутрбоїз; уегеїп/асіте іорозгарпізспе 
ТеісНеп п рі): машинно-орієнтовані спеці- 
альні умовні позначення для відтворення 
цифрової картографічної інформації, а та- 
кож для висвітлення її на екрані дисплея. 5. 
УМОВНІ ПОЗНАЧЕННЯ ОБ'ЄКТІВ 
ЦИФРОВОЇ КАРТИ (условнье обозначе- 
ния обьектов цифровой картьїх; сопуеніїо- 
па! зутфоїз оГ Те обіесіз о/ дївйа! тар; і0- 
роягарнізспе Теіснеп п рі 4ег Обіекіе п рі 
декаїєйаієп Капе б): спеціальні умовні зна- 
ки, які використовують для одержання гра- 
фічних копій цифрових карт. 5. 
УМОВНІ ПОЗНАЧЕННЯ ПЛОЩОВІ 
КАРТОГРАФІЧНІ (площаднье карто- 
графическиєе условнье знаки; агеа сопуеп- 
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йопа! сапіоєтарніс зутфоїз; каповгарпізспе 
Уеіспеп п рі аск Кійспепоріекте п рі): кар- 
тографічні умовні позначення для зобра- 
ження у м-бі карти площ відповідних 
об'єктів. 5. 

УНІВЕРСАЛ АСТРОНОМІЧНИЙ 
(астрономический универсал, азігопотісаї 
ипіуєтза! деуісе; азігопотізспег (піуетза!- 
Тпеоадій т): астрономічний прилад, при- 
значений для точних визначень астроно- 
мічних координат пунктів і азимутів напря- 
мів на земний предмет. 18. 
УНІВЕРСАЛЬНА ФОТОГРАММЕТ- 
РИЧНА КАМЕРА ОМК ФІРМИ 
»К. ЦАЙСС?" (универсальная фотограм- 
метрическая камера ОМК фирмьі,, К. Цейсс"; 
ипіуекзаї рйоїозгаттетгіс сатега (/МК ої 
К. 7еїіз5 рігт; ипіуегзаіе |от02 гаттеїтізсне 
Каттег Її УМК 7еїз5): стереофотограм- 
метрична камера для топографічного та 
інженерного знімання. Формат знімка 
13Х18 см'. Камери виготовляли в різних 
модифікаціях з фокусними відстанями 6,5, 
10, 20, 30 см. Фотокамера ОМК6.5/1318 
призначена для знімання з близьких від- 
далей, а ОМК30/1318 - для знімання від- 
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далених об'єктів. Обидві мають сталі фо- 
кусні віддалі. Фотокамери ОМК10/1318 і 
ОМК20/1318 мають змінні фокусні відда- 
лі, які змінюються на певний ступінь, що 
автоматично фотографується на кожному 
знімку. Фотокасети бувають двох типів: для 
фотопластинок і для сувійної фотоплівки. 
Дисторсія об'єктива не перевищує 0,006-- 
0,010 мм. 8. 

УНІВЕРСАЛЬНИЙ СПОСІБ СКЛА- 
ДАННЯ КАРТИ (универсальньшй метод 
составления картьі; ипіуегза! тетой ої 
тар сотріаїоп; ипіуегзаїс Метофе авг 
Капіеппет5іейипе б: стереофотограммет- 
ричний метод створення оритіналу топо- 
графічної карти на універсальних стерео- 
приладах (УС), на яких одночасно викре- 
слюються ситуація і рельєф. Найпошире- 
ніші УС - стереограф, стереопроєктор, 
стереометрограф, автограф Вільда. 8. 
УРАН (Уран; Мкапиз; (гапиз т): третя за 
розміром планета Сонячної системи. У. 
рухається навколо Сонця зі швидкістю 
24000 км'год | і здійснює повний оберт за 
84 земні роки. Унікальність У. полягає в то- 
му, що орієнтація осі обертання планети 


Характеристики супутників Урана 


Сер. віддаль 
від планети, 
тис. км 







Період обер- 
тання навко- 
Супутник 
ло планети, 
земн. діб 
; 
; 








Ексцентриси- 
тет орбіти 






2,5204 191,02 00034 | | 18107 | | 579 | | 
41442 266,30 00050 12107 








Видна зоря 
на величи- 





Маса (маса 
планети - 1) 


1 й : 79 
й 








8.7059 435.91 0,0022 6810. 


оз рееваранни 

ПЕРЕ, 

| Б'янка | 04346 | 5917 | «0001 |  - | 
| Кресіда | 04636 | 6178 | «000 | | - | 
| Дездемона | 04736 | 6268 | «000 | - | 
| Жульста | 04931 | 6435 | «0001 |  - | 
ІВЕРУЛЕАЙ 

опа 

зо 

о убео 3 












Урмаєва метод 


незвична. Відомо, що вісь обертання Зем- 
лі нахилена до площини екліптики під ку- 
том 23?, інших планет - менше або трохи 
більше. Вісь обертання У. нахилена до пло- 
щини орбіти під кутом 9872. П'ять найвідо- 
міших супутників Урана - Міранда, Аріель, 
Умбріель, Титанія і Оберон - також обер- 
таються навколо планети в одній площи- 
ні, яка збігається з площиною його еквато- 
ра, тобто перпендикулярна до площини 
екліптики, У. як і Венера, обертаєються на- 
вколо осі в напрямі, протилежному порів- 
няно з іншими планетами Сонячної систе- 
ми. У. оточений щільною атмосферою, яку, 
як і для інших планет-гігантів, можна вва- 
жати водневою. Навколо У. (1977) відкри- 
то перші 5 кілець, усіх їх тепер налічується 
10. Залишається загадкою, як кільця збе- 
рігаються вузькими з різкими краями. В У. 
відкрито 15 супутників. Десять нових су- 
путників -- дуже темні тіла. Фігура У. най- 
краще зображається еліпсоїдом обертання. 
Екваторіальний радіус планети дорівнює 
К, - 25662 - 60 км, а полярний К, - 
25046 -- 60 км (середній В - 25456 - 60 км). 
Планетоцентрична гравітаційна стала - 
5793939 2: 60 км/с 7. За даними спостере- 
жень космічними апаратами визначені два 
зональні коефіцієнти ./, - (3,349 -- 0,005); 
103 1. з (-3,8-0,9)-107 гравітаційного по- 
тенціялу відносно радіуса 26200 км. 11. 
УРМАЄВА МЕТОД (метод Урмаєва; 
Сутаєу 5 теїйой; Метоає уоп Цута,)еу): 
полягає в тому, що в першу групу умов- 
них рівнянь включають ті рівняння, які 
не мають спільних поправок, і коефіцієн- 
ти при поправках у яких дорівнюють оди- 
ниці. Ці умови значно спрощують і скоро- 
чують обчислення під час вирівнюван- 
ня геодезичних мереж, 20. 

УХИЛ (уклон; іпсіїпайоп; Меізипя І, Вб- 
зспипа )): величина ї, яка характеризує стрі- 
мкість нахилу лінії. У. обчислюють за фор- 
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мулою і с 18 У є 3/4, де п - перевищення 


"між початковою та кінцевою точками по- 


хилої лінії; дФ1У - відповідно горизонталь- 
на проєкція і кут нахилу цієї лінії. У. визна- 
чають у проміле (Фо). 12. 

УХИЛ ГРАНИЧНИЙ (предельньй уклон; 
Птіїпе ямадє; Степгпеівипе б: гранично 
допустимий ухил траси (максимальний 
або мінімальний). Залежно від призначен- 
ня траси У. г. може змінюватись. Поняття 
У. г. часто трапляється під час проєктуван- 
ня та будівництва трас у гірських районах, 
де положення траси визначається здебіль- 
шого висотними перешкодами, рельєфом. 
Оскільки ухили гірської місцевості значно 
перевищують допустимі ухили траси, то 
проєктування виконують т. зв. напруженим 
ходом, коли кожна лінія задається У. г Щоб 
дотримуватись цього, доводиться штучно 
видовжувати трасу. Мінімальні допустимі 
ухили наявні під час проєктування трас са- 
мопливних трубоводів. 7. 

УХИЛ ПОЗДОВЖНІЙ (продольньй 
уклон; ІЇопейидіпа! ягадіені; Ійпезпеірипя 
Дг:ухил наосі об'єкта, споруди. 1. 
УХИЛ ПРОЄКТНИЙ (проектньй уклон; 
рго)естіпе 8гадіепі; ргоуеКкіїує Меізипе ДБ: 
тангенс кута нахилу проєктної лінії або 
площини. Найчастіше У. п. використову- 
ють під час опрацювання проєктів верти- 
кального розпланування ділянок місцево- 
сті, складання профілю інженерної спору- 
ди лінійного типу або мереж підземних ко- 
мунікацій, виконання обчислень проєктних 
висот. У. п. не може перевищувати допус- 
ків, встановлених технічними умовами. 7. 
УХИЛ РІЧКИ (уклон реки; 5іоре ої гіуетг; 
Пиззпеївипа Б): ухил відповідної ділянки 
річки. 4. 

УХИЛОМІР (уклономер; іпсіїпотеїег; 
Меізипазтеззег т); маркшейдерсько-геоде- 
зичний прилад, призначений для визначен- 
ня ухилу лінії. 14. 


Фаза коливання 
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ФАЗА КОЛИВАННЯ (фаза колебания; 
озсіЙайоп ріазе; Ріазе 7 дек МеШе |, МеПе- 
ріазе Д: див. Коливання гармоніч- 
не. 13. 

ФАЗОВА ДІЛЯНКА БАЗИСУ (фазовьій 
участок базиса; рНазе зіїе ої Базіз; Ріа- 
зепзігеске 7 аск Вазіз Д: частина багатоце- 
нтрового базису, призначена для дослі- 
дження фазовимірювального пристрою 
віддалемірів. Довжина Ф. д. б. має забез- 
печити отримання відліків, рівномірно роз- 
ташованих на всій шкалі фазометра. Зви- 
чайно довжина Ф. д. 6. - 10 м. Її закріпля- 
ють 11 знаками через 1 м. На кожному зна- 
ку є система примусового центрування 
відбивача світловіддалеміра. На віддалі 4- 
5 м від Ф.д.б. закріплюють знак для 
встановлення приймопередавача віддале- 
міра. 13. 

ФАЗОВА ШВИДКІСТЬ (фазовая ско- 
рость; рйазбе уеіозйу; РіазепвезсНулпаїв- 
Кей Р): швидкість руху поверхні рівних фаз 
або фронту хвилі. Для визначення Ф. ш. 
потрібно знати фазовий показник залом- 
лення (див. Показник заломлення по- 
вітря). Ф. ш. 9 « с/п, дес- швидкість сле- 
ктромагнетних коливань у вакуумі, п - 
фазовий показник заломлення середовища. 
Ф. ш. визначають для монохроматичного 
випромінювання оптичного діапазону та 
для радіохвиль. 13. 

ФАЗОВЕ АВТОПІДСТРОЮВАННЯ 
(фазовая автоподстроїка; ріа5е аціо/їпе 
шшпіпе; ашотайзспе РіазепКотгекіоп Д): 
див. Імпульсно-фазовий метод вимі- 
рювання віддалей. 13. 

ФАЗОВИЙ ДОМІР (фазовьій домер; 
рНазе рюоротпіїопіпе; Рйазепайтегепі; Кезі- 
рпазе ): див. Фазовий метод визна- 
чення віддалей. 13. 

ФАЗОВИЙ МЕТОД ВИЗНАЧЕННЯ 
ВІДДАЛЕЙ (фазовьой метод определения 
дальностей; ріазе тешоа о тапре деїенті- 
пайоп; Ріазепуегзяіегіспууепантеп п дет Різ- 


тапатеззипя )): застосовують у віддале- 
мірах електронних. Грунтується на то- 
му, що значення зміни фази гармонічного 
коливання прямо пропорційне до проміж- 
ку часу, за який ця зміна відбулася. Відда- 
лемір, у якому реалізується Ф. м. в. в., наз. 
фазовим. Його передавач випромінює ви- 
мірювальні гармонічні коливання. Основ- 
на частина їх спрямовується вздовж вимі- 
рюваної лінії, на іншому кінці якої встано- 
влений відбивач. Частина, яку наз. пря- 
мими коливаннями, потрапляє на фазови- 
мірювальний пристрій. Відбившись від 
відбивача, основна частина коливань удру- 
ге проходить лінію, потрапляє на приймач, 
який скеровує їх на фазовимірювальний 
пристрій. Останній вимірює різницю фаз 
прямого і відбитого коливання, тобто 
Фи 7 Фе 2 л/т, де / - вимірювальна або 


масштабна частота, а т- 25/у, де 5 - дов- 
жина лінії, у - швидкість електромагнет- 
них хвиль в атмосфері. Довжина вимірю- 
ваної лінії 5 « ГФ, - Ф,)/2л1у/21. Ця 
формула є основною формулою фазового 
методу. Для одержання довжини лінії цим 
способом потрібно виміряти різницю фаз 
прямого і відбитого коливань, знати або ви- 
міряти частоту коливань, на яких виміря- 
на різниця фаз, та визначити швидкість 
електромагнетних хвиль. Вплив похибки 
вимірювання різниці фаз на одержане зна- 
чення довжини лінії можна регулювати ви- 
бором вимірювальної частоти, що є цінною 
властивістю Ф. м. в. в. Вимірявши з пев- 
ною точністю різниці фаз у польових умо- 
вах, цим способом можна визначити з за- 
довільною точністю довжини ліній на ви- 
мірювальних частотах не менше 10 МГц. 
Довжина вимірюваної лінії 5 »» у/2.7. То- 
му (Ф, - Ф.)/2л « М - 6. Фазовимірюваль- 
ними пристроями можна виміряти тільки 
другий доданок, тобто дробову частину пе- 
ріоду, яку наз. фазовим доміром. Ціле чис- 
ло М, яке може бути будь-якою величиною, 


Фазовий показник... 
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невідоме. Тому в результаті вимірювань на 
одній частоті одержуємо багато значень до- 
вжин лінії, що є недоліком Ф. м. в. в. Для 
розв'язання багатозначності вимірювання 
проводять на двох і більше вимірювальних 
частотах. Опрацьовані два основні спосо- 
би виключення багатозначності: односту- 
пеневий і багатоступеневий. 13. 
ФАЗОВИЙ ПОКАЗНИК ЗАЛОМЛЕН- 
НЯ ПОВІТРЯ (фазовьій показатель пре- 
ломления воздуха; рпазе аїк ге/асіоп іпаех; 
Ріазепргесрипя5гайі 7 дет Ши|ї ): див. По- 
казник заломлення повітря. 13. 
ФАЗОВІСТЬ ВИПРОМІНЮВАННЯ 
(фазовость излучения; рНназе айТетепсе ої 
ігпайїайіоп; Рразепенізтейипя Гавг 5ігапійпя 
Д: полягає в тому, що фаза модуляції ви- 
промінювання в площині, перпендикуляр- 
ній до напряму випромінювання, неодна- 
кова. Ф.в. при зовнішній модуляції ви- 
никає у зв'язку з неоднаковою інерційні- 
стю модулятора в різних його точках. У 
модуляторах світловіддалемірів Ф. в. не 
перевищує 372, При внутрішній модуляції, 
коли джерелом випромінювання є напів- 
провідники, Ф. в. виникає внаслідок ло- 
кальних дефектів у конструкції кристала. 
Ф. в. світлодіодів значно більша, ніж на- 
півпровідникових лазерів. Практичним 
проявом Ф. в. є залежність результату ви- 
мірювання від того, яку частину З попе- 
речного перерізу пучка світла відбиває і 
перехоплює приймальна оптична система 
віддалеміра. Вплив Ф. в. на результати 
вимірювання залежить від точності взає- 
много орієнтування приймопередавача і 
відбивача та від довжини вимірюваної лі- 
нії. Коли б приймопередавач завжди був 
ідеально скерований на відбивач, то на 
приймальну систему поверталася б лише 
центральна частина пучка і вплив Ф.в. 
залежав би тільки від довжини лінії, Залеж- 
ність впливу Ф.в. від довжини лінії зу- 
мовлена тим, що за однакового розміру 
відбивача частина світлового пучка, яку він 
перехоплює, швидко зменшується зі збіль- 
шенням віддалі між приймопередавачем і 
відбивачем. Слід зазначити, що Ф. в. з'яв- 


ляється також під час проходження світла 
крізь атмосферу внаслідок наявних у ній 
флуктуаційних процесів і є випадковою ве- 
личиною. Ф. в., спричинена властивостя- 
ми модулятора або джерела світла, пере- 
важно має систематичний характер. 13. 
ФАЗОГРАМА (фазограмма; рйазеятат; 
Р'азепргатт п): паперова стрічка, на якій 
реєструються радіогеодезичні вимірюван- 
ня. Ф. - основний документ, на якому за- 
писують її номер, дату, район робіт (море, 
озеро, водосховище), номери галсів, но- 
мери каналів вимірювання. б. 
ФАЗОМЕТР АНАЛОГОВИЙ (аналого- 
вьй фазометр; апаіояоиз рпразотетег; апа- 
Іо8е5 Ріазептеїтег п): застосовують у всіх 
світловіддалемірах другого покоління (див. 
Функціональні схеми світловідда- 
лемірів) і в деяких радіовіддалемірах. 
Складається з фазообертача, фазового де- 
тектора та нуль-індикатора. На фазообер- 
тач подають коливання з опорного змішу- 
вача. Коливання з фазообертача та з сигна- 
льного змішувача спрямовують на фазовий 
детектор, силу сигналу з якого вимірює 
нуль-індикатор. Під час вимірювань руч- 
кою фазообертача встановлюють стрілку 
індикатора на нульову позначку і відлічу- 
ють шкалу фазообертача, який відповідає 
різниці фаз 


Ф,-ФиХ -Млчайо 


де 2 - зміна фази опорного коливання, вне- 
сена фазообертачем; М - ціле число. 


Фазовий |. Сигнальне 
детекторіїколивання 


Під час обертання ротора фазообертача в 
межах 360? стрілка нуль-індикатора двічі 
пройде через нульову позначку. Один раз 
рух стрілки до нульової поділки збігається 
з напрямом обертання ручки фазообертача. 
Тому цей нульовий показ наз. збіжним. За 
умови другого нульового показу напрями 
руху стрілки індикатора до нуля і обертан- 
ня ручки фазообертача -протилежні. Цей 
нульовий показ наз. незбіжним. Різниця 





Опорне 
колівання 





Фазометр дискретний 


показів шкали фазообертача для збіжного 
і незбіжного нулів дорівнює половині шка- 
ли фазообертача. Для врахування місця ну- 
ля шкали. фазообертача та вилучення де- 
яких помилок приладу у віддалемірах ви- 
користовують оптичне коротке замикання 
(ОКЗ), або ТЕЗТ. Одне вимірювання ана- 
логовим фазометром складається зі вста- 
новлення нульового показу і зняття показу 
шкали фазообертача, коли світловий про- 
мінь проходить дистанцію до відбивача, та 
з відліку під час таких же дій при ввімкне- 
ному ОКЗ. Слід пам'ятати, що обидва рази 
треба встановлювати однакові нулі, збіжні 
або незбіжні. Різниця отриманих показів 
шкали фазообертача буде фазовим доміром 
у поділках цієї шкали: Р ан а, де Ал 
і А9КЗ - відліки шкали фазообертача в ре- 
жимах дистанція і ОКЗ. Для отримання фа- 
зового доміру б у періодах треба одержану 
різницю поділити на кількість поділок шка- 


ЛИ що ТОТО б а/ Лак Ф.а. є перешко- 
достійким і забезпечує потрібну точність 
фазових вимірювань, але не дає змоги авто- 
матизувати процес вимірювань. 13. 
ФАЗОМЕТР ДИСКРЕТНИЙ (дискрет- 
ньй фазометр; аїзсгете рпазотетег; аїзк- 
геїіе5 Риазептетег п): див. Фазометр 
цифровий. 13. 

ФАЗОМЕТР ЦИФРОВИЙ (цифровой 
фазометр; аїзйа! ріпазотетег; адіївіаіез 
Ріазептеїег п): пристрій для вимірюван- 
ня різниці фаз двох коливань. Працює на 
залежності зміни фази коливання від про- 
міжку часу, за який вона здійснюється. У 
віддалемірах на Ф. ц. подають опорне і сиг- 
нальне коливання низької частоти Р. Кож- 
не з них потрапляє на свій формувач імпу- 
льсів (ФІ), У ФІ для заданої (напр., нульо- 
вої) фази коливання формується коротко- 
часний імпульс. Тому з ФІ одержують імпу- 
льси такої ж частоти, як частота поданого 
на нього коливання. Імпульси, одержувані 
з опорного і сигнального ФІ, зсунуті в часі 
на Дт - Д/Е, де Д - різниця фаз у межах 
періоду між опорним і сигнальним коли- 
ваннями. 
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Формувач 
заповнювальних 


Кварцовий 
генератор 
пристроїв 


Електроний ключ 
Лічильник 
Табло 


Опорні та сигнальні імпульси скеровують 
на давач інтервалу (ДІ), в якому формують- 
ся прямокутні імпульси частотою прохо- 
дження 2 і тривалістю ДТ. Вони відкрива- 
ють електронний ключ на проміжок часу 
Дт, який наз. часовим доміром на низькій 
частоті. Коли ключ відкритий, через нього 
на лічильник потрапляють заповнювальні 
імпульси, частота проходження яких /., 
найчастіше в 1000, 10000 разів більша від 
Е.Заповнювальні імпульси формують з ко- 
ливань кварцового генератора, частота яко- 
го стабільна Й відома. Кількість заповню- 
вальних імпульсів 1, які пройшли через 
ключ, відлічує лічильник і висвітлює на 
табло. Час Дт з 1/ Дт З МТ ДФ Ту 7 Пе- 
ріод коливань кварцового генератора. Різ- 
ниця фаз опорного і сигнального коливань 
у межах періоду 

АоЕР. (0) 
Вона дорівнює фазовому домірові 6 у різ- 
ниці фаз прямого й відбитого коливань, 
тобто на вимірній частоті. Тому, маючи 
Де 6, можна визначити часовий домір на 


Опорний Ф 






Сигнальне 
коливання 





Сигнадьний 


вимірній частоті бт - ІТ, Р /./ . Помно- 
живши його на півшвидкість, отримаємо 
лінійний домір І/ - ІТ, Е2/2/ . У віддале- 
мірах вимірну частоту вибирають так, щоб 
відлік І на табло був зразу лінійним домі- 
ром (вона кратна півшвидкості несучих 
коливань). Одне визначення різниці фаз 
Ф. ц. є ненадійним через випадкові зміни 
в роботі електронних вузлів та вплив флук- 
туації атмосфери. Тому у віддалемірах за- 
стосовують інтегрувальні Ф. ц., в яких ви- 
конується вимірювання 100...10000 про- 
міжків часу Дт і на табло висвітлюється 
лінійний домір, отриманий як середнє зна- 
чення цього проміжку часу. 13. 


Фазометр цифровий... 


ФАЗОМЕТР ЦИФРОВИЙ ІНТЕТРУ- 
ВАЛЬНИЙ (интегрирующий цифрової 
фазометр; ішергаїпо діва! ріазотеїег; 
іпіезгіегбагез аїріиаіез Рпіазептетет п): див. 
Фазометр цифровий. 13. 
ФАЗООБЕРТАЧ  ІНДУКТИВНИЙ 
(нндуктивньй фазовращатель; іпдаисіїує 
рНазе іпуепіег; Іпдикпіопурпазепатепветіії 
п): призначений для плавної зміни фази 
коливання в межах одного періоду. Скла- 
дається з роторної 1, і подвійної статорної 
І, і І, обвиток. Статорні обвитки розта- 
шовані під кутом 907. На них подають на- 
пругу з опорного змішувача так, щоб стру- 
ми, які по них проходять, були однакової 
амплітуди, а фази їх відрізнялись на 907. 
Роторна обвитка розташована в магнетно- 
му полі статорних обвиток, під дією якого 
в ній виникає змінна напруга. Фаза цієї на- 
пруги відрізняється від фази напруги, при- 
кладеної до статорних обвиток, на вели- 
чину (, яка дорівнює куту, на який обер- 
нена роторна обвитка відносно статорної. 
Отже, плавно обертаючи роторну обвит- 
ку, можна плавно змінювати фазу вихідної 
напруги, яку знімаємо з роторної обвитки. 
Ротор механічно зв'язаний з коловою шка- 
лою, показ якої дає змогу визначити кут 
обертання ротора або зміну фази поданої 
на Ф. і. напруги. 





Ф. ії. є трьох класів точності. Перший клас 
змінює фазу коливання з точністю 15", дру- 
гий і третій відповідно - 30 1 60". У відда- 
лемірах електронних застосовують 
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Ф.ї. І кл. Їх ротор обертають на потріб- 
ний кут відповідною ручкою або за допо- 
могою електромотора. Шкалу Ф. і. можна 
градуювати так, щоб відліки були в куто- 
вих одиницях, а у віддалемірах за відпо- 
відного вибору модулювальних частот по- 
кази шкали Ф. і. можуть бути в одиницях 
довжини. У деяких віддалемірах (напр., 
БЕОК 2000, Гранат) місце нуля шкали Ф. 1. 
можна переставляти, що дає змогу меха- 
нічно віднімати з одержаного відліку по- 
передній. 13. 

ФАКЕЛИ ФОТОСФЕРНІ (фотосфер- 
нье факель; ряогїозрпете рінтез; ріогїо- 
зрийгізспе Каскеїп 7 рі): яскраві ділянки з 
яскравих гранул, які здебільшого оточують 
групи сонячних плям. Сумарна площа 
Ф.ф. у декілька разів більша за площу 
плям. Вони існують у середньому довше 
ніж плями. Під час максимуму сонячної 
активності Ф. ф. можуть займати до 10 96 
усієї поверхні Сонця. Спостерігають їх 
біля краю сонячного диска. 5. 

ФАРБИ (краски; раїпіз; Кагреп Ррі): сумі- 
ші дрібно розтертих забарвлених порош- 
ків (пігментів) і зв'язувальних матеріа- 
лів (плівкотворних речовин), напр., рос- 
линні висихаючі олії різної консистенції, 
розчини смол у нафтових оливах і розчин- 
никах. У разі потреби до Ф. додають роз- 
чинники та відповідні домішки. Залежно 
від виду зв'язувальних матеріалів розрізня- 
ють Ф: олійні, емалеві (основою їх є ла- 
ки), водно-клейові, а за призначенням - 
художні (напр., акварель, гуаш, темпера), 
будівельні, керамічні тощо. У картогра- 
фічному виробництві застосовують 
фарби для оформлення карт і фарби 
друкарські. 5. 

ФАРБИ ДЛЯ ОФОРМЛЕННЯ КАРТ 
(краски для оформленця карт; раїнпіз /ок 
тар 4Аеіїпеайїоп; Кагфбеп 7 рі рік аіе Аиуе- 
гейипе Гаег Капіе Д: застосовуються у кар- 
тографічному виробництві; це- аква- 
рель, гуаш, темпера. Акварель -- фарба, що 
добре розчиняється у воді. Барвниками 
акварельних фарб є пігменти, забарвлені у 
відповідні кольори, а сполучною речови- 


Фарби друкарські 


ною - рослинні клеї (гуміарабік, вишневий 
клей, декстрини, мед та ін.), які добре роз- 
чиняються у воді. Акварельні фарби, як і 
всі інші, мають бути світлостійкими, колір 
їх має бути чистий, прозорий, вони мають 
швидко розчинятись у воді й не мати ве- 
ликого осаду, рівномірно покривати повер- 
хню білого паперу. Використовують під час 
виготовлення оригіналів карт скла- 
дальних іорипналів карт видавни- 
чих, авторських макетів карти тощо. 
Здебільшого застовують метод лесиру- 
вання. 

Гуаш - непрозора розчинна у воді фарба, 
різновид акварелі. Виготовляється на клею 
з додаванням білил. Непрозорість гуаші 
сприяє хорошому накладанню світлих від- 
тінків натемний. Застосовують під час ви- 
готовлення обкладинок карт, атласів то- 
що. 

Темпера - розчинна у воді фарба, де спо- 
лучною речовиною є натуральні (яйце 
плюс натуральні соки рослин) або штучні 
(розчин клею з олією та ін.) емульсії. За- 
стосовують під час оформлення авторсь- 
кого макета чи оригіналу карти. Найчасті- 
ше в картографічних роботах використо- 
вуються акварельні фарби. 5. 

ФАРБИ ДРУКАРСЬКІ (печатнье крас- 
ки; ргітшіпо раїніз; Дгисагреп рі): один 
із основних матеріалів, що поряд з папе- 
ром визначає якість надрукованих відбит- 
ків карти, Ф.д. належать до фарб пове- 
рхневого зафарбовування і складаються 
здебільшого з одного або декількох піг- 
ментів (дисперсійна фаза) і зв'язувальної 
речовини (дисперсійне середовище). У 
Ф. д. використовують пігменти різних ко- 
льорів і різної хемічної природи - органі- 
чні та мінеральні. Діаметр частинок ко- 
льорових пігментів у середньому 0,1- 
0,3 мкм, а сажі - соті мікрона. Пігменти 
визначають переважно оптичні властиво- 
сті Ф. д. (колір, покривна здатність, світ- 
ло, міцність), а зв'язувальна речовина - Її 
фізико-хемічні властивості (здатність фар- 
би розкочуватись під валиками офсетної 
машини, покривати друкуючі елементи 
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друкарської форми і, відділившись від 
неї, переходити на папір, закріплюючись 
на ньому). У Ф.д. додають складники у 
вигляді сикативів, які сприяють швидшому 
її висиханню, додаткових фарбників, що 
посилюють тональність фарби (напр., чор- 
ній фарбі додають сіруватого відтінку під- 
фарбники, щоб отримати виразніший її 
чорний тон), т. зв. наповнювачів, що по- 
ліпшують друкарські властивості фарби. 
Ф. д. класифікують за: кольором (кольоро- 
ві, чорні, білі), способом друкування (дру- 
карські, офсетні, літографські, фототипні, 
для глибокого друку, ротаторні тощо), 
швидкістю друкування (друкування на 
швидкоходових, плоских, тигельних маши- 
нах), характером друкувальної продукції 
(для друкування ілюстрацій, карт, книжок 
тощо). Для друкування картографічної 
продукції використовують картографічні 
офсетні Ф. д. 5. 

ФАРВАТЕР (фарватер; пауіяаїїпо сра- 
ппе! (/аігуау); Капгугаззет п): 1) лінія, яка 
з'єднує точки русла з найбільшими гли- 
бинами; 2) безпечний прохід між небез- 
печними для суден місцями, позначений на 
карті й обставлений навігаційними запо- 
біжними знаками на шляхах водного про- 
стору. 6. 

ФЕДЕРАЦІЯ ГЕОДЕЗИСТІВ ІНТЕР- 
НАЦІОНАЛЬНА (Йнтернациональная 
федерация геодезистов; Іпіегпатона! Ее- 
декаїоп о) Сеодвезізіз (КІС); Ііетайопаіе 
ЕКдаегайоп / асг Сеоайеп трі): найбільша 
в світі громадська організація, що об'єд- 
нує геодезистів, топографів, картографів, 
землевпорядників, фотограмметристів і 
фахівців інших споріднених професій. 
Існує понад 80 років. Кожні 4 роки відбу- 
вається конгрес БІС в одній з країн, що вхо- 
дять у цю спілку. Всього РІС об'єднує фа- 
хівців майже 70 країн світу. Україна пред- 
ставлена в БІС Українським товариством 
геодезії, аєрокосмічних знімань і карто- 
графії. Україну прийняли в КІС на ХХ 
конгресі в Мельбурні (березень 1994). КІС 
організовує і координує наукові досліджен- 
ня з проблем геодезії, в таких постійних 


Фенологія 
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комісіях: 1. Фахові стандарти і практика; 
2. Фахова освіта; 3. Геоінформаційні сис- 
теми; 4. Гідрографія; 5. Визначення по- 
ложення та вимірювання; 6. Інженерно- 
геодезичне знімання; 7. Кадастр та зем- 
левпорядкування; 8. Просторове плануван- 
ня та розвиток; 9. Менеджмент та оцінка 
нерухомості. Кожна комісія впродовж 4- 
річного терміну між конгресами КІС орга- 
нізовує і проводить семінари та симпозіу- 
ми з фахових читань, виставку новітньої 
геодезичної техніки, залучає провідних 
спеціалістів із країн-членів РІС для опра- 
цювання та узагальнення виробничого 
досвіду з актуальних проблем техніки та 
технології. Крім того, створені додаткові 
тимчасові комісії та інституції: Міжнаро- 
дне бюро кадастру і геоінформатики, Рада 
з підготовки словників, Архів РІС та ін. 2. 
ФЕНОЛОГІЯ (фенологня; ріпепоіоєу; 
Рийпоіозієе Р): наука про сезонні явища в 
живій і неживій природі; вивчає здебіль- 
шого зміни в рослинному і тваринному сві- 
ті, зумовлені зміною пір року та погоди, 
напр., терміни цвітіння окремих рослин, 
строки прилітання та відлітання птахів. 5. 
ФЕРРЕРО ФОРМУЛА (формула Ферре- 
ро; Кеггего 5 Догтиіа; Еогтеї Гудп Кеггего): 
використовується для обчислення сер. кв. 
похибки виміряного значення кута за не- 


в'язками Й, - сум рівноточно виміряних 


кутів п трикутників: т Ам у Зп. Запро- 
понована італ. геодезистом Ферреро в ХІХ 
ст.21. 

ФІГУРА ЗЕМЛІ (фигура Земли; Кап 5 
Лвиге; Енайяиг Д: фігура фізичної по- 
верхні Землі. Визначення Ф. 3. - склад- 
не завдання, а тому Його розв'язання ви- 
конувалося послідовними наближеннями. 
Виділяють три основні наближення визна- 
чення Ф. 3. Перше належить до глибокої 
давнини, коли за Ф. 3. брали кулю відпо- 
відного радіуса. Лише двадцять сторіч пі- 
зніше отримали розв'язання цієї пробле- 
ми у другому наближенні, встановивши 
стиснення, представивши Землю сферо- 
їдом або двдвісним еліпсоїдом. У ХІХ ст. 
методами точних вимірювань було з'ясо- 


вано, що фігура цього еліпсоїда обертан- 
ня неточно представляє Ф. 3., тому постало 
питання її визначення у вигляді тривісно- 
го еліпсоїда, що становить третє наближен- 
ня. Сюди належить і визначення геоїда, як 
Ф. 3. Традиційне визначення Ф. 3. як гео- 
їда не втратило свого значення і сьогодні. 
Однак через те що принципово не можна 
визначити фігуру геоїда, не знаючи розпо- 
ділу мас усередині Землі, стали визначати 
за наземними вимірюваннями поверхню 
квазігеоїда, яка збігається з фігурою гео- 
їда на морях і океанах і дуже близько під- 
ходить до нього на суходолі. Використан- 
ня ШСЗ дало змогу по-новому підійти до 
визначення Ф. 3. Для наукового і практич- 
ного використання потрібна узагальнена і 
проста математична апроксимація Ф. 3. 
Найзручнішим є варіант, коли Ф. 3. при- 
ймають за еліпсоїд обертання, параметри 
якого найточніше відповідають фігурі ква- 
зігеоїда в межах усієї Землі (еліпсоїд за- 
гальноземний), або у межах окремих ді- 
лянок (референц-еліпсоїд). Вивчення дій- 
сної Ф. 3. тоді зводиться до визначення гео- 
метричних величин, які характеризують 
відхилення земної поверхні від вибраного 
еліпсоїда. 6. 

ФІГУРА ЗЕМЛІ ДІЙСНА (действи- 
тельная фигура Земли; кеа! Кагій 5 /ївиге; 
гаї5йсніїспе Енаївиг ДФ: фігура фізичної 
поверхні Землі. (див. Геодезія тео- 
ретична). 17. 

ФІГУРА МЕРЕЖІ ЕЛЕМЕНТАРНА 
(злементарная фигура сети; еіетепіагу 
Леиге орпегуогі; еістепіате Меїс/івиг ): фі- 
гура, в якій виникає одне умовне рівнян- 
ня, тобто в цій фігурі виміряна тільки одна 
надлишкова величина. В мережах тріангу- 
ляції елементарною фігурою є трикутник, 
а в мережі трилатерації - центральна сис- 
тема, або геодезичний чотирикутник. 13. 
ФІГУРА МІСЯЦЯ ГЕОМЕТРИЧНА 
(геометрическая фигура Лунь; веотеїгіс 
Ляиге оГйе Мооп; зеотеїтізсне Мопайвиг 
Д: фігура фізичної поверхні Місяця з не- 
рівностями рельєфу. Однак залежно від 
конкретних завдань, Ф. М. г. вважають 


Фігура Місяця... 
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одну з простих математичних поверхонь, 
або складніші поверхні, які описують за 
допомогою сферичних або інших спеціа- 
льних функцій. Найпростішою поверхнею, яка 
описує Ф. М. г, є сфера радіуса 1737,57 км. 
Кращим наближенням до реальної фігури 
фізичної поверхні є тривісний еліпсоїд з 
півосями: а - 1738,77, ь - 1737,79, са 
- 1736,15 км, центр якого зміщений від 
центра мас Місяця на 2 км. 11. 

ФІГУРА МІСЯЦЯ ДИНАМІЧНА (дина- 
мическая фигура Луньх; аупатіс /ївиме о 
те Мооп; дупатізспе Мопа/їяиг Д): тривіс- 
ний еліпсоїд інерції, центр якого збігаєть- 
ся з центром мас Місяця. Найбільша вісь 
еліпсоїда інерції спрямована приблизно до 
центра мас Землі, а мала - вздовж осі 
обертання Місяця. Ф. М. д. характеризу- 
ється значеннями головних моментів інер- 
ції А, В, С відносно головних осей інерції. 
Головні моменти інерції можна визначити 
на основі гармонічних коефіцієнтів друго- 
го порядку гравітаційного поля Місяця і 
параметрів лібрації фізичної. 11. 
ФІЗИЧНА ПОВЕРХНЯ ЗЕМЛІ (физиче- 
ская поверхность Земли; рпузіса! Каті 5 
зшіасе; рпузізспе ЕкдобекгійсПе 5): повер- 
хня твердої оболонки Землі на суходолі, а 
на озерах, морях і океанах - їх незбурена 
поверхня (рис. Геоїд). На Ф. п. 3. викону- 
ють наземні вимірювання. 17. 

ФІЗИЧНЕ ЗНОШЕННЯ БУДІВЕЛЬ І 
СПОРУД (физический износ зданий и со- 
оружений; рпузісаї аеіегіогаїоп ої Фий- 
їпр5 апа соп5ітисіїіоп5; рпузізспе СеРбди- 
деаРбпиїхипе б): втрата елементами і конс- 
трукціями будівель та споруд своїх інже- 
нерно-будівельних несучих властивостей 
в процесі їх експлуатації. 4. 
ФІКСУВАННЯ ФОТОМАТЕРІАЛІВ 
(фиксирование фотоматериалов; рРого- 
тагегіаїія Пхапоп; Рйогод)їхегипе Р: фотохе- 
мічний процес вилучення з емульсійного 
шару неекспонованих кристалів галогенід- 
ного срібла. Для цього обробляють прояв- 
лений шар розчином такої хемічної сполу- 
ки, яка, діючи на галогенідне срібло, дає 
комплексні солі, добре розчинні у воді. 


Одночасно з вилученням неекспонованих 
кристалів галогенідного срібла розчиняєть- 
ся барвник протиореольного шару фото- 
плівки. До речовин, які утворюють з гало- 
генідним сріблом розчинні у воді компле- 
кси, належать тіосульфат, роданіди, ціані- 
ди, амоніак та ін. У фотографічній прак- 
тиці для фіксування найчастіше викорис- 
товують 20-30905 розчин тіосульфату нат- 
рію. Існують три типи фіксажу: простий, 
кислий і гарбувальний. Під час викорис- 
тання простого фіксажу, який має лужну 
реакцію, для припинення реакції прояв- 
лення потрібно застосувати стоп-ванну- 
кислий розчин. Кислий фіксаж, крім тіо- 
сульфату натрію, містить кислі солі, най- 
частіше використовується бісульфіт нат- 
рію, метабісульфіт калію, тому реакція фі- 
ксування кисла. Для отримання гарбуваль- 
ного фіксажу у фіксувальний розчин дода- 
ють галун: хромовий або алюмінієвий. 3. 
ФІШЕРА КРИТЕРІЙ (Е-критерій) (кри- 
терий Фишера (Е-критерий); Ріізпег 5 сгі- 
тегіоп; Кан 5 Дяите; Тезі туоп ЕізсПег (Е- 
Тезі)): застосовується для перевірки двох 
гіпотез: 1) Н,| - про вплив певних чинників 
на результати спостережень деякої фізич- 
ної величини (дисперсійний аналіз); 2) Ні 
-прорівністьдисперсій двох величин 
випадкових Х, У, тобто Д|Х) - ДГ У. 
Перевірку гіпотези / покажемо на прикла- 
ді однофакторного дисперсійного аналізу 
(досліджується вплив одного чинника на 
результати спостережень досліджуваної 
величини): 1) визначають статистичне зна- 
чення Е к. заформулою 

Е «52/53, 


т 


де бі вч ту . - Х)? - оцінка дисперсії 
те 

за фара 

22 т п М 

Ва о 23 - оцінка за- 

ее 1) інт уч 

лишкової дисперсії; 

- 1 топ 

весну У; загальне середнє; 
ТП іні уні 

з 

хи - У ху - середнє із вибірки; 


По узі 
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т -- кількість вибірок; 

п - кількість елементів у вибірці; 

2) визначають кількість ступенів довільно- 
сті за формулами 


Ккрет-ї 
Юр ят-(п- 1); 
3) за кількістю ступенів довільності (., К, 
та заданим рівнем значущості /, за допо- 
могою табл. Е-розподілу знаходять крити- 
чне значення Ф. к. - Ку Якщо Е Є Ку» ТО 
гіпотезу Н, приймають, у протилежному 
випадку її відхиляють. 
Перевірку гіпотези Н|; виконують так: 
Г) обчислюють статистичне значення Ф. к. 
за формулою 
с2 / 62 22 з, 02 
1 52/58 , якщо 5,25У 
кі 42 | 22 22 42? 
рис , якщо 5,«5, 


де 5 й и - оцінка дисперсій величин Хта 
є 
2) обчислюють кількість ступенів довіль- 
ності за формулами 

кепі 

К, пог І, 
де пу, п; - обсяги вибірок величин Х і У; 
3) за кількістю ступенів довільності (І, і» 
та заданим рівнем значущості /, за допо- 
могою табл. К-розподілу знаходять крити- 
чне значення Ф. к. - Ку, Якщо «ЕК, то 
гіпотеза Н|| приймається, інакше - відхи- 
ляється. 
ФІЛЬТРАЦІЯ (фильтрация; Лішайоп; 
Ейекипе б: рух підземних вод під дією си- 
ли ваги в шпаруватих, тріщинуватих, за- 
карстованих породах в умовах їх повного 
насичення водою. 4. 
ФІЛЬТРИ ІНТЕРФЕРЕНЦІЙНІ (интер- 
ференционнье фильтрь; іпіек/екепсе /Ї- 
ген; ІпіекіегенаШет п): див. Фільтри оп- 
тичні. 13. 
ФІЛЬТРИ ОПТИЧНІ (оптические филь- 
трь; оріїса! /Шек5; оргізспез Еег п): є 
нейтральні, поляризаційні та інтерферен- 
ційні. Нейтральні Ф. о. використовують 
для послаблення світлового потоку. Це пла- 


стинка або диск, прозорість яких зміню- 
ється від 1 до 0. Їх нерідко наз. сірим кли- 
ном. Поляризаційні фільтри затримують 
розсіяне фонове випромінювання. Цими 
фільтрами можуть бути поляризаційні 
пластинки або поляризувальні призми 
(поляризатори). Дія таких фільтрів поля- 
гає в тому, що фонове випромінювання, 
особливо в ясні дні, плоскополяризоване 
(поляризація світла). Його площина 
коливань перпендикулярна до площини, 
яка проходить через Сонце, об'єкт, який 
спостерігають, і спостерігача. Тому площи- 
на поляризації фільтра має бути паралель- 
на до цієї площини. Для виділення ділян- 
ки спектра, яку використано в приладі (чи 
оптичній системі) як несучі коливання, та 
послаблення фонового випромінювання 
використовують інтерференційні (вузько- 
смугові) фільтри. Вони складаються з двох 
дзеркал високої відбивної здатності й роз- 
ділені прозорим шаром діелектрика. 
Оптична товщина цього шару кратна до 
півдовжини хвилі середини ділянки спек- 
тра випромінювання, яку потрібно виділи- 
ти. Інтерференційні фільтри характеризу- 
ються довжиною хвилі максимального про- 
пускання Р, ширинами смуг пропускання 
з коефіцієнтами, не менше Р/2 та Р/10. 
Високовідбивними дзеркалами в Ф.о. є 
багатошарові діелектричні відбивні по- 
криття. У них високе відбивання спосте- 
рігається на досить вузьких ділянках спе- 
ктра. Випромінювання решти спектра по- 
глинається відповідними пластинками, між 
якими розташовані високовідбивні дзерка- 
ла. У сучасних інтерференційних фільтрах 
є від 17 до 25 шарів. 13. 

ФІЛЬТРИ ПОЛЯРИЗАЦІЙНІ (поляриза- 
ционнье фильтриі; роіагігіпе /Шет5; Роіа- 
гізайонурПег п): див. Фільтри оптич- 
ні. 13. 

ФІНКОВСЬКИЙ ВІКТОР ЯКОВИЧ 
(1913) Народився у м. Фергані (Узбекис- 
тан). Закінчив 8-річну школу (1929) у 
Ташкенті й вступив на другий курс гідро- 
енерготехнікуму, який закінчив 1931. У 
1932-34 працював старшим топографом на 


Фіорд 


геодезичних і топографічних роботах. У 
Московський геодезичний ін-т вступив 
1934 і закінчив його 1940. У 1940-46 пра- 
цював у Середньоазійському аерогеоде- 
зичному підприємстві. 1945 отримав гра- 
моту Президії Верховної Ради Казахської 
РСР. 1948 нагороджений значком , Відмін- 
ник геодезії і картографії". Із 1946 пере- 
ведений у Новосибірський ін-т геодезії, 
інженерії і картографії, де працював ст. 
викладачем, доц., проф., зав. кафедри фо- 
тограмметрії, деканом. Кандидатську дисер- 
тацію захистив 1949, докторську - 1963. 
У 1953 нагороджений медаллю ,,За трудо- 
ву доблесть". Працював у Міжвідомчій 
комісії з агрофотознімання, був членом 
Науково-технічної ради МВ і ССО РСФСР. 
Основні наукові дослідження пов'язані 3 
теорією побудови колінеарної моделі, до- 
слідженням точності побудови фототріа- 
вгуляції. Із серпня 1966 працював на по- 
саді проф. кафедри аерофотогеодезії ЛПІ, 
а з 1967-1986 - зав. цієї кафедри. Автор 
монографії ,.Методь и алгоритмьт созда- 
ния ЦМР для машинного проектирования 
мелиоративньх систем". Нагороджений 
двома медалями ВДНГ СРСР. Автор 50 
наукових праць і одного авторського сві- 
доцтва. 3. 

ФІОРД (фиорд; /їога; Кіога т): вузька, 
глибока морська затока з високими 
стрімкими скелястими берегами. Виникла 
під дією льодовика та подальшого затоп- 
лення морем річкових долин і тектонічних 
западин. Існують Ф. глибиною понад 
1000 м і довжиною 200 км і більше. Ши- 
рину Ф. зображають на картах часто з пе- 
ребільшенням його розмірів. 5. 
ФІТОФЕНОЛОГІЯ (фитофенология; 
ріуіо-ріепоїову; РЛапігеприйпоїовіе 5: 
розділ фенології, що вивчає сезонні яви- 
ща в житті рослин, їх розвиток і зв'язок 
цих явищ між сучасними і минулими 
умовами життя рослинного світу. 5. 
ФЛУКТУАЦІЯ (флуктуация; артодаййу; 
Кикиаїоп )): випадкові відхилення вели- 
чини від її середнього значення, які опи- 
сують методами математичної статистики. 
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Геодезистів цікавлять флуктуаційні проце- 
си, що відбуваються в атмосфері, причи- 
ною яких є турбулентні рухи в ній, унаслі- 
док чого виникає Ф. густини повітря. Во- 
на призводить до Ф. інтенсивності, фази, 
поляризації та напряму поширення в по- 
вітрі світлового променя. Частота Ф. па- 
раметрів світлового потоку становить від 
декількох до 400 Гц. Ф. обмежує точність 
вимірювання інтерференційними та дис- 
персійним методами, призводить до появи 
шумів на вході приймачів та коливання 
зображень під час кутових вимірювань. 13. 
ФОКУСНА ВІДДАЛЬ ОБ'ЄКТИВА 
(фокусное расстояние обьектива; Доси5 
дїзтапсе ої обіесіїує; Кокизаїзіана І аес5 
Обіектуєз п): розрізняють передню і задню 
Ф. в. о. Віддаль від задньої вузлової точки 
об'єктива до заднього головного фокуса 
наз. задньою Ф. в. о., від передньої вузлової 
точки об'єктива до переднього головного 
фокуса - передньою Ф. в. о. Величина, яка 
показує, в скільки разів діаметр діючого 
отвору об'єктива а менший від фокусної 
віддалі об'єктива / наз. відносним отво- 


ром об'єктива 4/ 7. Ф. в. о. - змінна вели- 
чина і залежить від довжини хвилі світло- 
вого потоку, який будує зображення, від те- 
мператури і тиску повітря. Значення обчис- 
леної і фактичної Ф. в. о. може відрізняти- 
ся до 1,5 Ус. Відносний отвір визначає осві- 
тленість, створену в фокальній площині 
об'єктива, та змінюється зміною діючого 
отвору за допомогою спеціального при- 
строю - діафрагми (див. Оптичні харак- 
теристики зорової труби). 3. 

ФОКУСНА ВІДДАЛЬ У ФОТОГРАМ- 
МЕТРІЇ (фокусное расстояние в фото- 
грамметриий; Досиз аї5тапсе іп рноїорга- 
ттеїгу; БКоКизаїзіапі /іп Котозгаттеттіе Д: 
фотокамери -- довжина перпендикуляра 
від задньої вузлової точки об'єктива до 
площини прикладної рамки фотокамери; 
проєктувальної камери - довжина пер- 
пендикуляра від задньої вузлової точки 
проєктувального об'єктива до площини 
прикладної рамки камери (див. Кардина- 
льні елементи оптичної системи); 


Фонд житловий 
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знімка - довжина перпендикуляра від 
центра об'єктива до площини знімка. 8. 
ФОНД ЖИТЛОВИЙ (жилої фонд; 
кезіденііа! Пипа; УоНпрезіапа т): 1) будинки 
і приміщення, призначені для постійного 
проживання; 2) сумарна площа в житлових 
будинках або кількість квартир у певному 
населеному пункті чи районі. 4. 

ФОНД ІНФОРМАЦІЙНИЙ (информа- 
ционньй фонд; ін/огтайоп /ипа; Іп/огта- 
опзрезіапа т): змістова частина банку 
картографічних даних, включаючи цифро- 
ві карти на архівних носіях, вихідні кар- 
тографічні матеріали в текстовій, таблич- 
ній, графічній формах, а також облікові да- 
ні (документи). 5. 

ФОРЗАЦ (форзац; Кіу-Іга/; Уогзаїг т): 
подвійний аркуш паперу, що з'єднує вну- 
трішні сторінки оправи з першою (остан- 
ньою) сторінкою книжки, Ф. зазвичай ху- 
дожньо оформляють. 5. 

ФОРМА ЗОБРАЖЕННЯ ЦИФРОВОЇ 
КАРТОГРАФІЧНОЇ ІНФОРМАЦІЇ 
ВЕКТОРНА (векторная форма предста- 
вления цифровой картографической инфо- 
рмаций; уесіок (окт оГаїєйа! сапіоркарніса! 
іпногтаїон геркезепіайоп; уеклогіейе Раг- 
зтеШипозбогт 7 4ег питегізспеп Капіовга- 
ріізснеп Іп/огтаїоп ): спосіб зображення 
цифрової метричної інформації у вигляді 
набору векторів фіксованої довжини 1 
відповідної орієнтації. 5. 

ФОРМА ЗОБРАЖЕННЯ ЦИФРОВОЇ 
КАРТОГРАФІЧНОЇ ІНФОРМАЦІЇ ЛІ- 
НІЙНА (линейная форма представления 
цифровой картографической информации; 
Іїпеак /окт оГаїєйа! сапіоргарнісаї! іогт- 
апоп керкезепіайоп; ІПпеаге РагзіеШипя5- 
Дгт 7 аег питегізспеп КаповгарНізспеп 
Іп/огтаїоп): спосіб зображення цифрової 
метричної інформації у вигляді послідов- 
ного набору координат точок. 5. 
ФОРМА ЗОБРАЖЕННЯ ЦИФРОВОЇ 
КАРТОГРАФІЧНОЇ ІНФОРМАЦІЇ 
МАТРИЧНА (матричная форма пред- 
ставления цифровой картографической 
информации; таїгіх /огт о/ дієйаі сапіо- 
згарпіса! ін/октаїоп гергезепіайоп; Маїті- 


сепаагіеЙипез/ргт 7 дег питегізспеп Каг- 
гозкарНнізспеп Іп/огтатоп 5: спосіб зоб- 
раження картографічної метричної інфор- 
мації у вигляді рядків і стовпців з відоми- 
ми значеннями їх координат. 5. 

ФОРМА ПЕРЕКЛАДНА (переводная фо- 
рма; ікапзіайїоп /огт; йФегздічепає Еогт р: 
спосіб запису назв географічних об'єктів 
у перекладі з однієї мови на іншу, напр., 
англ. назва саре ої 8004 Поре в Ф. п. запи- 
сується як Мис Доброї Надії, що до деякої 
міри пояснюється й традицією, що є озна- 
кою форми традиційної запису гео- 
графічних назв. Ф. п. у буквальному ро- 
зумінні тепер майже не використовуєть- 
ся. 5. 

ФОРМА ТРАДИЦІЙНА (традиционная 
форма; ігадйіопаї /оут; їгадййопеіе Еогт 
Д: спосіб запису назв географічних об'єк- 
тів так, як це здійснюється вже тривалий 
час, за традицією, мовою іншого народу 
чи держави. Напр., столиці Австрії М/іеп 
(форма фонетична Він) і Франції Рагі5 
(форма фонетична Парі) на україномовних 
картах і в літературі записуються як Відень 
і Париж. 5. 

ФОРМА ФОНЕТИЧНА (фонетическая 
форма; рпопетіс /огт; рпопетізспе Еогт Д: 
спосіб запису назви географічного об'єк- 
та так, як її вимовляють у певній країні, 
але цю назву записують за допомогою 
алфавіту іншої мови (напр., франц. Рагіз5 
на україномовній карті в Ф. ф. мусить бу- 
ти записане як Парі, бо так назву столиці 
Франції вимовляють французи, а слово 
Аиц5зігаїа з англомовної карти на україно- 
мовній карті записалось би як Острейліє). 
Ця форма найкраще передає назву звучан- 
ням. 5. 

ФОРМАЛІЗАЦІЯ (формализация; /о0г- 
тайзайоп; Когтайзаїоп б: метод, що 
зводиться до заміни всіх змістових термі- 
нів символами, а всіх змістових тверджень 
відповідними їм послідовностями симво- 
лів або формулами. 5. 

ФОРМАТ ВИДАЧІ ДАНИХ (формат вьі- 
дачи данньх; ошри ааіа /огтаї; Когтаї п 
дег РагепацзваРре ): формат даних, який 


Формат даних 
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використовується під час видачі клієнту 
цифрової інформації про місцевість. 5. 
ФОРМАТ ДАНИХ (формат данньх; 4аїа 
Доктаї; Рагетщогтаї п): форма структурної 
організації даних на машинному носієві, 
що визначає конфігурацію 1 розміри Їх 
запису. 5. 

ФОРМАТ ДАНИХ ОБМІННИЙ (обмен- 
ньй формат данньх; ехсНнапее ааіа /огтаї; 
Аизіанзспааіенротгтаї т): формат даних, 
установлений під час організації обміну 
цифрової інформації про місцевість між 
підсистемами автоматизованої картогра- 
фічної системи. 5. 

ФОРМАТ ЗБЕРІГАННЯ ДАНИХ (фор- 
мат хранения данньх; /огтаї оГ апа 510- 
гаве; Еогтаї п дег Еттайипе Гаег Рагеп рі): 
формат даних, який використовується 
для організації зберігання цифрової інфор- 
мації про місцевість на архівних носіях. 5. 
ФОРМАТ КАРТИ (формат картьі; 5іге 
0є Ше тар; Кагіенрогтаї п): це загальні 
розміри карти, зокрема й багатоаркушевої 
(напр., карти України м-бу 1:1000000, ви- 
дання 1994, що складається з двох арку- 
шів). Ф. к. залежить від м-бу карти, охоп- 
лення території, що зображається на ній, а 
також від проєкції картографічної. 
Визначаючи Ф. к., враховують її призна- 
чення, зручність користування нею, техні- 
ко-економічні показники, зокрема, вартість 
карти, поліграфічні можливості тиражу- 
вання тощо. 5. 

ФОРМАТ ОПРАЦЮВАННЯ ДАНИХ 
(формат обработки данньх; /огта! оГаа- 
та ргосеззіпя; Раїепуегагрейипоз/огтаї п, 
Фагепацзугепіипазогта! п): формат да- 
них, що використовується під час фор- 
мування записів проміжних масивів циф- 
рової інформації про місцевість. 5. 
ФОРМИ ВЛАСНОСТІ НА ЗЕМЛЮ 
(формь собственности на землю; Богту ої 
іапа оутетупір; Апе Грі аез5 Сгипабезіїгез 
т (де5 Сгипасізетитьу п)): згідно з Консти- 
туцією України є три форми власності: дер- 
жавна, комунальна і приватна. Всі форми 
власності - рівноправні. 4. 


ФОРМИ РЕЛЬЄФУ БЕОЛОВІ (золовье 
формь рельефа; асоПап Гогт5 ої геїіеї; 
УйіпатеПебогт р): утворюються під дією віт- 
ру здебільшого в районах з бідним рослин- 
ним покривом, нездатним захистити від дії 
вітру крихкі породи; трапляються на 
узбережжі морів, озер і річок, а також пус- 
тель і напівпустель. Є такі Ф. р. е.: вітрові 
брижі, щитоподібні скупчення, бархани, 
дюни. Залежно від категорій Ф.р. є. мо- 
жуть досягати висоти до 500 м.: Останні 
утворюються здебільшого під дією висхід- 
них струменів повітря, 5. 
ФОРМУВАННЯ ЦИФРОВОЇ КАРТИ 
(формирование цифровой карть; аїєйа! 
тар /огтапоп; Когтіетипе Її дег питегі- 
зспеп Капе Р: дія, яка завершує процес 
складання цифрової карти і передбачає: 
автоматичну процедуру об'єднання, сумі- 
сне опрацювання і перетворення цифрової 
картографічної інформації на необхідну 
структуру, а також формування паспорта 
й атрибута формату даних. 5. 
ФОРМУЛА БАРОМЕТРИЧНА (баро- 
метрическая формула; Баготеїніс Гогти- 
іа; Баготеїгізспе Когтеї б): див. Ніве- 
лювання барометричне. 19. 
ФОРМУЛА БАРРЕЛЯ І СІРСА (форму- 
ла Барреля и Сирса; /огтиіа Вата апа 
Зеакз; Вагтеїйї 5сПе ипа 5еаге спе Когте! Д: 
використовують в обчисленнях індексу 
показника заломлення повітря для світла 
при заданих метеорологічних умовах: 
Мет З 0,001387188-М, х 
ХІР( Я В, РУ/(1ч- ат)) -|а(ь/А, Де/ Пат). 
де ХУ ет індекс групового або фазового по- 
казника заломлення повітря для темпера- 
тури /,"С, тиску Р, мм рт. ст. і парціально- 
му тиску водяної пари е, мм рт. ст.; М, - 
індекс відповідно групового або фазового 
показника заломлення повітря в стандар- 
тних умовах; а -0,003661; 


В, « (1,049.-0,01572)1079; а - 6,24-1073; 
Ь - 0,0680-10 З; 2, - ефективна довжина 
хвилі групи хвиль, або довжина хвилі мо- 
нохроматичного випромінювання. Цю 


Формула... 


формулу використовують для обчислення 
індексу групового показника заломлення 
повітря. Її спростив Кольрауш: 
Мигт 7 Мо(То/ ЇХ Р/В,) - 
-10,0624 -- (0,00204/2, (7, /Т )е, 

де Те 13 273,16; Т.1 Р - температура і тиск 
визначення коефіцієнтів у дисперсійній фо- 
рмулі Коші. Цю спрощену формулу вико- 
ристовують для обчислення індексу фазо- 
вого показника заломлення. Для випромі- 
нювання з 4, - 0,63 мкм формула буде та- 


. Ка: 


М з МСТЬ/ ТУ Р/В,) - 5,51077(Т,/Т)е. 13. 
ФОРМУЛА ОПТИЧНОГО СПОЛУ- 
ЧЕННЯ (формула оптического сопряже- 
ния; /огтиа ої оріїса! айипсіоп; Еогтеї Ї 
дег оріїзспеп Копираїоп )) син. ,формула 
Гавсса?: формула взаємозв'язку положен- 
ня точки предмета і точки зображення 
Д/з І /5 є 1, де /і /'- відповідно перед- 
ня і задня фокусні віддалі об'єктива (сис- 
теми), 5 1 5 - відповідно віддалі від точки 
предмета до передньої головної точки 
об'єктива і від задньої головної точки -- до 
точки зображення. Часто в теорії прийма- 
ють / 2/7, тоді 1/5 -/з'« М 7. 8. 
ФОРМУЛА ПОВНОЇ ЙМОВІРНОСТІ 
(формула полной вероятности; /октиіа оЇ 
гоїаї ргобабійу; Когтеї | дек уоПеп УМайпг- 
зспеіпіїспКей )): використовують для 
обчислення ймовірності появи деякої 
події А разом з іншими подіями Н), НП», ..» 
Н,» які утворюють повну групу подій і є 
несумісні. Н, Н., ..., Й, наз. гіпотезами 1: 

Р(А) я УРН) -РСА/Н)), 
де Р(Н) - Ймовірність появи і-тої гіпоте- 
зи; Р(А/Н;)- ймовірність появи події А су- 
місно з і-тою гіпотезою. 20. 

ФОРМУЛИ ДИФЕРЕНЦІЙНІ ГЕОДЕ- 
ЗИЧНОЇ ЛІНІЇ (дифференциальньте фор- 
мульг геодезической линии; айегепііаі /ог- 
тиаз ог реоаетіс Ппе; Рійегеппаїогтеїп Ї 
рі дек ясодйтізспеп І іпіеп Грі): встановлю- 
ють залежності між диференційними змі- 
нами координат геодезичних початко- 
вої 1 кінцевої точок геодезичної лінії на 
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поверхні еліпсоїда, її довжини та азиму- 
тів; дають змогу знайти поправки геоде- 
зичних координат кінцевого пункту і 
оберненого азимута геодезичної лінії че- 
рез зміни координат початкового пункту, 
довжини і початкового азимута цієї лінії. 
Такі формули також наз. диференційними 
формулами першого роду. 17. 
ФОРМУЛИ ДИФЕРЕНЦІЙНІ ДЛЯ 
ПРЯМОЛІНІЙНОГО ВІДРІЗКА В ПРО- 
СТОРІ (дифференуиальнье формуль для 
прямолинейного отрезка в пространстве; 
айуетенііа! Їогтиіаз /ог гесійтпеаг зертепі 
іп а зрасе; РОіегепиаїотгтеїп ІТ рі аг ;е- 
гадіпіеп бітеске Ї іт Кайт т): встановлю- 
ють залежність між диференційними змі- 
нами координат просторових топо- 
центричних полярних Д,4і7Лікоор- 
динат геодезичних В, /1Н початкової 
т. О, або кінцевої т. 0, прямолінійного 
відрізка Д|; (рис. Задача геодезична 
обернена). 17. 

ФОРМУЛИ ДИФЕРЕНЦІЙНІ ДЛЯ СИ- 
СТЕМИ ГЕОДЕЗИЧНИХ КООРДИ- 
НАТ (дифференциальнье формуль для си- 
стеми геодезических координат; айїегеп- 
па! Іогти!а5 /ог зузіет о) веодєїс соопаї- 
пате5; Ріегеппайогтеїп 7 рі 4ез зеодйті- 
5спеп Коогаїпатепзузтеті т): визначають 
диференційні зміни координат геодези- 
чних В, І, Н точок земної поверхні чи 
навколоземного простору, спричинені 
малими змінами розмірів еліпсоїда і йо- 
го паралельним зсувом у просторі. Ці фор- 
мули також наз. диференційними форму- 
лами другого роду. 17. 

ФОРМУЛИ ІДЕАЛЬНОГО ВИПАДКУ 
ЗНІМАННЯ (формуль идеального случая 
сьемки; /окгтиіаз ої ідеаі сазе ої рпоїозиг- 
уеуїпа; Когтеїп РГрі дег Могта/айан/пайте 
Д: формули для знаходження координат Х, 
У, 2 точок об'єкта за координатами точок 
зображення його на парі знімків, коли 
обидва знімки і базис фотографування 
горизонтальні, а системи координат знім- 
ків і об'єкта паралельні: 


ХавВвх/р,У «Ву/р, 2--В//р, 
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де х, у - координати точки на лівому знім- 
ку; р - поздовжній паралакс; / - фокусна 
віддаль; В - базис фотографування. 8. 
ФОРМУЛИ РІВНОВЕЛИКОГО ЗОБРА- 
ЖЕННЯ ЕЛІПСОЇДА НА КУЛІ (форму- 
льт равновеликого изображения зллипсоц- 
да на шаре; Іогти/аз о/ едиїуаїєпі гертезеп- 
іайоп оГейШрзоій проп Ше урпеге; Когтеїп Ї 
рі дек угіпКейтецнеп АРББійдипа Г дез ЕШірзоійз 
панавт Кивеї Б: виходячи з умовизобра- 
ження еліпсоїда на поверхні кулі 
рівновеликого і прийнявши, що сфери- 
чні довготи дорівнюють сфероїдним, тоб- 
то 2" «з Д, наекваторі сферичні та сфероїдні 
широти рівні, тобто ф" з ф «09, формули 
для такого зображення будуть: 
ф'-ф-Азіпд2ф В, 8іпаАФ 

або для еліпсоїда Красовського 

Ф" «ф -48181"зіп2ф - 0,44"зіп4ф; 

В з 6371116 му) та 14-(е?/8)віп' ф, 

па1-(е /8)со8 ф,ро і, 
о" з (е"|Зр'усозі ф. 

Тут т і п - м-би зображень уздовж мери- 
діана і паралелі; р - м-б площ; К - радіус 
кулі рівновеликого зображення; й) - макс. 
спотворення кутів. Найбільше розходжен- 
ня між ф" і ф стосується паралелі з широ- 
тою 459 і дорівнює 743,8", а макс. спотво- 
рення довжин ліній і кутів для точок 
екватора є: тикь 7 0,999, п.кь " 1,001, 
(дока 7 766". 5. 
ФОРМУЛИ РІВНОКУТНОГО ЗОБРА- 
ЖЕННЯ ЕЛІПСОЇДА НА КУЛІ (форму- 
ль? равноугольного изображенця зллипсо- 
ида на шаре; /окгтиіаз о) соп/окта! гер- 
гезеніайоп о еакій еПірзоїй ироп Ше зріе- 
ге; Еогтеїп Ррі аег уліпкептецеп АРББійМипя 
Лаез ЕШрзоіаз п ацї аск Києе! Д:виходячи 
з умов рівнокутного зображення, а саме - 
з рівності м-бів уздовж меридіанів і пара- 
лелей і ортогональності цих ліній у зобра- 
женні, а також враховуючи, що сферичні 
довготи дорівнюють сфероїдним, тобто 
2 - А площини екваторів еліпсоїда і кулі 
збігаються (при ф' 0 також Ф « 0), фор- 
мули для ф", т, р будуть: 
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ф'- Ф- Азіп2ф ч Взіп4Ф, 
або для еліпсоїда Красовського 
Фф'-«ф - 692253 зіп2ф ч 0,96"зіп4Ф; 
тапаВв/а Ач (е/2)віп' ф), 
або при КЕ-а, тапзіз (е?/2увіп'ф, 
рат? зіже? віп? ф, нехтуючи членом з є; 
для еліпсоїда Красовського АК заз 
зз 6378245 м. Тут: ті п - м-би вздовж ме- 
ридіана і паралелі, а - велика піввісь еліп- 
соїда, К - радіус кулі рівнокутного зобра- 
ження, е - перший ексцентриситет еліпсо- 
їда, р - м-б площ. Найбільша різниця між 
Ф'ї Ф становить 11,8! на паралелі з широ- 
тою 45?; максимальне спотворення довжин 
досягає 0,396 на полюсах (т 2 1,003); у рів- 
нокутному зображенні еліпсоїда на кулі за 
Гавссом (1825) ставиться умова, що збері- 
гаються довжини не на екваторі, а на се- 
редній паралелі з широтою тієї території, 
що зображається на кулі. (Див. Зобра- 
ження еліпсоїда на поверхні кулі 
рівнокутне). 5. 
ФОРМУЛИ РІВНОПРОМІЖНОГО 
ЗОБРАЖЕННЯ ЕЛІПСОЇДА НА КУЛІ 
(формуль равнопромежуточного изобра- 
жения зллипсоида на шаре, /огтиіаз о| Пе 
едиййізіані керкезепайїоп о/ Пе еагій ейір- 
50і4 ироп а 5рйеге; Когтеїп Ррі авг абзіапа- 
зігецеп АБбійдипе 7 дез ЕПірзоійз п ан, дег 
Кигеї Д: оскільки тут головні напрями збі- 
гаються з меридіанами і паралелями, то мо- 
жуть бути два випадки: м-б уздовж мери- 
діана т дорівнює одиниці, м-б зображен- 
ня п вздовж паралелі дорівнює одиниці. 
Сферичні довготи Д/" дорівнюють сферо- 
їдним довготам Д,. Для першого випадку, 
коли т - 1, формули будуть: 
АМ'а3,ф"«5В. 
В - радіус кулі при цьому зображенні (під 
час Його визначення виконується умова: дов- 
жини дуг меридіанів від екватора до полю- 
сів на кулі і на еліпсоїді однакові) для еліп- 
соїда Красовського дорівнює 6367558,9 м, 
5 - довжина дуги меридіана на еліпсоїді від 


екватора до паралелі з широтою Ф, т - 1, 


2 


па1-(е"/4усо82ф ч..., е" - квадрат 
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першого ексцентриситету еліпсоїда; р 7 п, 
п з (е7/Аусо8 2ф. Для другого випадку, ко- 
ли п - 1, аналогічні вирази матимуть такий 
вигляд: 

М з3 фе -Є)/2/в9, 
Кз-а,тоаїзя (е" 2усо8 Ф Ж 
рет,феерсов ф. 

(Див. Зображення еліпсоїда на по- 

верхні кулі рівнопроміжне). 5. 
ФОРМУЛЯР КАРТИ (формуляр карть; 
сапортарніс гесона; Егвебпізбовеп т дег 
Кагіе Д): виробничий документ, який 
оформляють під час виконання всіх видів 
робіт, пов'язаних з виготовленням ориті- 
налу карти складального, містить 
конкретні дані про результати виконаних 
робіт (напр., точність і послідовність 
складання окремих об'єктів змісту карти 
та застосування при цьому прийомів ге- 
нералізації картографічної) згідно з 
положеннями плану редакційного. У 
Ф. к. фіксуються дані про використання 
додаткових (непередбачених редакційним 
планом) матеріалів, які використовувались 
за погодженням з редактором під час скла- 
дальних робіт, а також усі можливі, але 
обгрунтовані, відхилення від рекомендацій 
редакційного плану. Сюди ж заносяться да- 
ні про періодичні та кінцеву звірки якості 
виконання робіт, дається їм відповідна оцін- 
ка. У Ф. к. занотовуються результати корек- 
тури карти. Ф. к., свого роду паспорт кар- 
ти, зберігається необмежено в часі на ви- 
робництві і в ньому записуються пізніше 
всі дані про редакційні роботи, пов'язані з 
перевиданням карти (напр., уточнення 
наявних характеристик і нанесення на ори- 
гінал карти нових об'єктів). Усі відомості 
в Ф. к. записують картограф-складач, ре- 
дактор 1 коректор, на картографічному 
виробництві для Ф. к. розроблена типо- 
ва форма. 5. 

ФОРМУЛЯР ПЛАНШЕТА (формуляр 
планшета; табіе-5пееї; Егоерпізровеп т дез 
Капепбіайз т): комплекс інформації про 
топографічне знімання місцевості, що по- 
лає загальні відомості про м-б, системи 
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координат і висот, площу тощо, дані про 
головну геодезичну основу; характерис- 
тики аерофотознімання та фотограммет- 
ричних робіт, враховуючи результати ко- 
нтролю; відомості про польові роботи і їх 
точність, стереотопографічні роботи; 
інформацію про контроль і приймання ро- 
біт. Ф. п. розташовують на зворотному боці 
планшета, на якому виконано знімання. Як- 
що знімання виконано на прозорій основі, 
Ф. п. не складають, а потрібні дані розта- 
шовують за рамкою. 19. 

ФОРМУЛЯР ЦИФРОВОЇ КАРТИ (фор- 
муляр цифровой карть; аїєйа! тару те- 
сонкіз; Екоебпізрояеп т дек даїзйаіе Капіе 
Д: формуляр карти як документ, що 
супроводить і характеризує процес скла- 
дання цифрової карти з урахуванням її 
паспортних даних. 5. 
ФОТОВІДДАЛЕМІР (фотодальномер; 
рпоїо гапве-Іїпаег; Рйотгоепі/етпипрутез5ег 
ту: прилад для визначення координат 
орієнтирів і точок об'єктів у артилерії; 
складається з фотокамери, стереокомпа- 
ратора та орієнтирного пристрою. 8. 
ФОТОГРАММЕТРИЧНА СТЕРЕО- 
КАМЕРА 5МК 5.5/0808 ФІРМИ 
»К. ЦАЙСС? (фотограмметрическая 
стереокамера 5МК 5.5/0808 фирмь , К. 
ЦЕЙСС",; рйогозгаттеттіс зіегеосатега 
ЗМК 5.5/0808; гантрНоїозгаттеїгіхспе 
Катега 5МК 55/0808 Негузіейег Сагі 2еїз5, 
РДешізспіапа): малоформатна стереофото- 
грамметрична камера для знімання з бли- 
зької віддалі. Є дві модифікації камер: 
ЗМК-5.5/0808/40 і 5МК-5.5/0808/120. 
Формат знімка 8Х8 см", фокусна віддаль 
55 мм. Базис знімання першої камери 
40 см, відфокусована на віддаль 4 м і дає 
різке зображення від 1,5 до 10 м. Базис зні- 
мання другої камери 120 см, відфокусова- 
на на 8 м, використовується для знімання 
в діапазоні 5-30 м. 8. 
ФОТОГРАММЕТРИЧНЕ ПРИЛАДО- 
ЗНАВСТВО (фотограмметрическое инс- 
трументоведение; 5сіепсе абоці рйоїозга- 
ттетгіса! іпзігитеніз; Іпзігитентіепкипає Ї 
Чег Рйогозгаттеттіе Б: наукова дисциплі- 


Фотограмметричні... 


на, яка вивчає конструктивні особливості 
фотограмметричних приладів, способи їх 
дослідження та перевірки, а також екс- 
плуатації. 8. 

ФОТОГРАММЕТРИЧНІ РОБОТИ КА- 
МЕРАЛЬНІ (камеральнье фотограмме- 
трические работь!; сатегаї рпоїозгаттеї- 
гіс уогк5; рпроіозгаттеїгізсне І аротагфей 
Д: комплекс робіт, перелік яких залежить 
від мети та обраної технологічної схеми 
отримання кінцевої фотограмметричної 
продукції. Включають: трансформування 
знімків, складання фотоплану, фототріан- 
гуляцію, камеральне дешифрування знім- 
ків, знімання рельєфу та контурів за до- 
помогою фотограмметричних приладів, 
роботи на ПЕОМ, створення цифрових 
моделей місцевості та рельєфу тощо. 8. 
ФОТОГРАММЕТРІЯ (фотограммет- 
рия; ріоіоєнаттеїку; Рйогозгаттеїгіе р): 
наукова дисципліна, що вивчає теорію, ме- 
тоди і технологію визначення форм, розмі- 
рів, положення в просторі, кількісних та 
якісних характеристик об'єктів і явищ за 
їх фотознімками або зображеннями. Засто- 
совується в геодезії, астрономії, картогра- 
фії, архітектурі, будівництві, медицині, 
криміналістиці, військовій справі, косміч- 
них дослідженнях, електронній мікроско- 
пії, екології та ін. галузях науки і техніки. 
наХУЇ Конгресі (1988) Міжнародного то- 
вариства фотограмметрії та дистанційно- 
го зондування (ІЗРЕК5) подано таке визна- 
чення Ф.: галузь технічних наук, яка займа- 
ється отриманням достовірної інформації 
про фізичні об'єкти та їх оточення реєст- 
рацією вимірювань та інтерпретацією з30- 
бражень або їх цифрових записів, отрима- 
них за допомогою сенсорів, не контак- 
туючи безпосередньо з цими об'єктами. 
Зображення об'єкта, якими оперує Ф., на- 
лежать до широкого діапазону електро- 
магнетного випромінювання, тому Й апа- 
ратура для формування зображень досить 
різноманітна: радіометри, сканери, фото- 
графічні системи, радари, мікрохвильові 
приймачі. 
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Зображення аналогового типу -- це образи 
з модульованою яскравістю (півтонові або 
кольорові), до яких належать фотознімки 
- чорно-білі, кольорові, спектрозональні, 
багатоспектральні, теплові та радіолока- 
ційні, а також образи з модульованою 
амплітудою, в яких реєстрація відбуваєть- 
ся у вигляді неперервних ліній під час 
знімання. 

Цифрове зображення (образ із цифровим 
записом) є впорядкованим збором елект- 
ромагнетного випромінювання елемента- 
рних полів об'єкта (пікселів), зафіксованим 
на конкретних носіях даних. Електромаг- 
нетне випромінювання - кількість енергії, 
відбитої від об'єкта або випромінюваної 
ним у певному діапазоні спектра. Цифро- 
ве зображення, по суті, є матрицею і Х/ 
пікселів, з певною кількістю рядків і сто- 
впчиків. Багатоспектральне цифрове з0- 
браження є матрицею і Х/) Х К, де. - кіль- 
кість спектральних каналів. Цифрове з30- 
браження отримують за допомогою скане- 
рів, радіометрів, мікрохвильових систем, 
цифрових знімальних камер з ПЗЗ3-мат- 
рицями (лінійками) (прилад із зарядовим 
зв'язком), англ. ССР (Сфрагее-Соипріей 
Оемісевз). 

Широке застосування Ф. зумовлене таки- 
ми властивостями: повна об'єктивність і 


достовірність результатів вимірювань, 


фотодокументальність; висока продуктив- 
ність праці, оскільки вимірюють не сам 
об'єкт, а Його зображення; змога вимірю- 
вати зображення стільки разів, скільки 
треба; безконтактність методу, що дуже 
важливо для об'єктів, недоступних за 
своєю фізичною природою або небезпеч- 
них для перебування людини; змога реєст- 
рувати нерухомі або рухомі об'єкти, зок- 
рема швидкоплинні процеси (політ снаря- 
да, вулканічне виверження, траєкторії ле- 
ту часток в атомно-ядерних процесах то- 
що); змога одночасно високоточно реєст- 
рувати велику кількість точок досліджу- 
ваного об'єкта; скорочення до мінімуму 
польових робіт, залежних від кліматичних 


Фотограмметрія цифрова 


умов, перенесення вимірювальних опера- 
цій у вигідні камеральні умови; змога ча- 
стково або повністю автоматизувати ро- 
боту, особливо під час застосування циф- 
рової Ф. 

Існують різні підходи до поділу Ф. Напр., 
за призначенням - топографічна і нето- 
пографічна; за типом носія апаратури для 
реєстрації зображень (знімків) - аерофо- 
тограмметрія, наземна та космічна; за ти- 
пом земної апаратури - радіолокаційна, 
теплова, рентгенфотограмметрія, скане- 
рна, цифрова, залежно від того, яке 30- 
браження треба опрацьовувати та для чо- 
го створено відповідний математичний 
апарат. Проте Ф. має спільний математич- 
ний апарат, який грунтується на теорії 
перспективи та аналітичній геометрії, 
оскільки так історично склалося, що пер- 
шими з усіх видів зображень були пер- 
спективні малюнки (ХМ ст.) та фотознім- 
ки (ХІХ ст.). Аіте І ацязедаї застосував 
(1849) мензульну Ф., яка грунтувалася на 
виконаних уручну перспективних рисун- 
ках. Топгпаспоп-Мадаг уперше застосував 
(1858) фотокамеру, почеплену до повітря- 
ної кулі для фотографування земної пове- 
рхні. Подальший розвиток Ф. пов'язаний 
з іменами видатних теоретиків і практиків 
усього світу; до другої світової війни це 
переважно вчені Европи. Тепер у розвит- 
ку Ф. та дистанційного зондування беруть 
участь фахівці з усіх континентів. Члена- 
ми міжнародної організації І5РЕ5 є понад 
100 країн. Україна є членом ІЗРЕ5 (з 1992). 
1994 створене Українське товариство фо- 
тограмметрії та дистанційного зондуван- 
ня, його Президентом обрано проф. 
О. Дорожинського. На сучасний стан роз- 
витку Ф. величезний вплив має комп'ю- 
теризація. Якщо фотознімки за точністю та 
інформативністю поки що є непереверше- 
ним джерелом інформації порівняно з 
іншими сенсорами, то опрацювання зобра- 
жень (зокрема, фотозображень) виконуєть- 
ся на високопродуктивних комп'ютерах 
(засобами цифрової Ф.). Ця нова гілка 
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фотограмметричної технології витіснила 
методи аналогової Ф., оскільки вона де- 
шевша, ефективніша і досконаліша. Мо- 
жливості цифрової Ф. зростають, що зу- 
мовлене створенням потужних пакетів 
програм та новими можливостями ком- 
п'ютерної техніки (швидкодія, об'єм опе- 
ративної та зовнішньої пам'яті, роздільна 
здатність моніторів тощо), а також підви- 
щенням якості знімальних і сканувальних 
систем. 8. 

ФОТОГРАММЕТРІЯ ЦИФРОВА (циф- 
ровая фотограмметрия; аїєйа! рпоїо- 
хгаттеїгу; дївйаіс Риого?гаттеїттгіе )): роз- 
діл фотограмметрії, що опрацьовує 
цифрові зображення (знімки) для отриман- 
ня певної продукції, напр., цифрових карт, 
цифрових моделей місцевості та рельєфу, 
ортофотокарт, каталогів координат точок 
фототріангуляційної мережі. Основним 
технічним засобом у Ф. ц. є комп'ютер, 
основним засобом опрацювання - про- 
грамне забезпечення, а носієм вхідної 
інформації - цифровий знімок. Усі техно- 
логічні фотограмметричні операції вико- 
нуються на цифрових фотограммет- 
ричних станціях, Ф. ц. у середині 90-х 
років ХХ ст. сформувалась як потужна 
фотограмметрична технологія опрацюван- 
ня зображень і поступово витісняє інші 
технології фотограмметрії (аналогові та 
аналітичні). 8. 

ФОТОГРАФІЧНА ЕМУЛЬСІЯ (фото- 
графическая змульсия; ріоїоягарііс ети!- 
зіоп; р'оїовгадїзспе Етиїізіоп )): розчин 
желатини, в якому в завислому стані міс- 
тяться світлочутливі зерна, переважно га- 
логеніди срібла АєВг, АЄСІ, Аг. і мають 
будову кристалічних граток (рис.), у вузлах 
яких почергово містяться йони срібла і га- 
логени. Діаметр зерен коливається від де- 
сятих часток мікрометра до декількох мік- 
рометрів. Віддаль між центрами однакових 
йонів - 0,6 мм. Найчастіше застосовуєть- 
ся АєВг. Фотографічна емульсія містить 
різні домішки (див. Синтез фотогра- 
фічної емульсії) 


Фотографічна широта 





Товщина емульсійного шару 5-25 мкм. 3. 
ФОТОГРАФІЧНА ШИРОТА (фото- 
графическая широта; риоіортарніс Іаїі- 
іціе; рйоїоєма/їзсне Вкейе 5): різниця 
логарифмів експозицій крайніх точок 
прямолінійної ділянки кривої характе- 
ристичної. Ф. ш. визначає інтервал 
експозицій, який може передаватися без 
спотворень пропорційності для різних 
яскравостей об'єкта І. - ЇяН, ІН, Ф. ш. 
пов'язана з коефіцієнтом контрастності 
фотоматеріалу. 3. 

ФОТОГРАФІЧНЕ ОБРОБЛЕННЯ КО- 
ЛЬОРОВИХ ФОТОМАТЕРІАЛІВ (фо- 
тографическая обработка цветньх фо- 
томатериалов; рпоїозгарпіс ргосез5іпо ої 
соїог ріоіотатегіаіз; рпоїозгадївсне Аиз- 
угепипя 7 адек КагБепрімет п рі): процес 
отримання кольорового зображення, яке 
складається з барвників. Реакція отриман- 
ня кольорового зображення записується 
так: 

Ає" Я Кеф'е Авч ОХ; 
Ох - Комп - Барв. 

У процесі проявлення продукти окислен- 
ня проявної речовини вступають у реакцію 
з кольоровими компонентами емульсійних 
шарів і утворюють барвники. Особливістю 
оброблення є те, що, крім проявлення і фі- 
ксування, здійснюють вибілювання, при 
якому металічне срібло і срібло жовтого фі- 
льтра окислюються, а потім вимиваються 
з емульсійного шару. Хеміко-фотографіч- 
не оброблення кольорових негативних 
фотоматеріалів виконується у такій послі- 
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довності: кольорове проявлення, проми- 
вання, вибілювання, промивання, фіксу- 
вання, промивання, сушіння. Основні скла- 
дники розчину для проявлення кольорових 
фотоматеріалів такі ж, як і в чорно-білих 
проявниках. (див. Фотографічне прояв- 
лення чорно-білих фотоматеріалів) 
Як проявні застосовуються спеціальні ре- 
човини - похідні парафенілендіаміну. 
Фіксувальний розчин містить ті ж компо- 
ненти, що й у чорно-білій фотографії. Для 
вибілювання найчастіше використовують 
розчин червоної кров'яної солі. 3. 
ФОТОГРАФІЧНЕ ПРОЯВЛЕННЯ 
ЧОРНО-БІЛИХ ФОТОМАТЕРІАЛІВ 
(фотографическое проявлениє черно- 
бельх фотоматериалов; рпоіозтарніс ае- 
уеїортепі оГБіаск-апа-утіе ріоїотаїетіа!я; 
ЕнулскКіипе 7 дег зспулага-угеіїззеп Вййет п 
Рі): процес перетворення прихованого 30- 
браження на видне; при цьому експонова- 
ні мікрокристали галогенного срібла від- 
новлюються у металічне срібло. Реакція 
проявлення має такий вигляд: 


Аз'Я Вей з Ав з Ох, 
де Кеа - проявна речовина (йон віднов- 
лювача); Ох - окислена форма проявної 
речовини. Проявний розчин містить про- 
явні, зберігальні, прискорювальні, проти- 
вуальні речовини. Кількість кожної речо- 
вини дозована залежно від типу розчину. 
В фотографічній практиці найчастіше за- 
стосовують комбінації метолу і гідрохіно- 
ну як проявні речовини. Крім того, засто- 
совують фенідон або метилфенідон, пара- 
амінофенол, гліцин та ін. Для захисту про- 
явної речовини від окислення в проявни- 
ку наявна зберігальна речовина, найчасті- 
ше сульфіт натрію, рідше гідроксиламін. 
Як прискорювальні вживаються луги: со- 
да, поташ, їдкий натр, їдкий калій, бура. 
Для підвищення вибірковості дії проявної 
речовини в розчин вводять противуальні 
речовини, найчастіше бромистий калій, рі- 
дше бензотріазол. Залежно від коефіцієн- 
та контрастності у проявники поділяють 
на контрастні (у 2 1,6), нормальні 


(У е 1,2) ім'які (у 20,8). 3. 


Фотографічні матеріали 


ФОТОГРАФІЧНІ МАТЕРІАЛИ (фото- 
графические материальх; рйоїовгарніс та- 
тегіаї8; Еййте т рі): матеріали, на яких 
отримують фотозображення. Їх класифіку- 
ють: а) за призначенням (аерофотоплівки, 
фототехнічні плівки тощо); б) за кольором 
отриманого зображення (чорно-білі, ко- 
льорові, спектрозональні); в) за різновидом 
підкладки (фотоплівки, фотопластинки, 
фотопапір). Усі фотоматеріали мають під- 
кладку (основу) і світлочутливий шар. Є 
ще допоміжні шари: захисний, підшар - 
тонкий желатиновий шар, що містить клей- 
кі речовини і забезпечує зчеплення емуль- 
сійного шару з підкладкою; протиореоль- 
ний шар, що поглинає світло, відбите від 
підкладки. 3. 

ФОТОГРАФУВАННЯ ЩІЛИННЕ (ще- 
левоє фотографированиє; 5іопедй рпого- 
агарііпа; Кигайнупайте )): фотографуван- 
ня місцевості з літака за допомогою щі- 
линного аерофотоапарата. Використову- 
ють за умови великої швидкості літака та 
поганої освітленості земної поверхні. За- 
стосовується у військовій розвідці, під час 
інженерних вишукувань лінійних споруд, 
для дешифрування. 8. 

ФОТОДІОД (фотодиод; ріпотїодіодйе; 
Ріогоаїоде )): напівпровідниковий прилад, 
в якому використано явище внутрішнього 
фотоефекту. Ф. виготовляють із заліза або 
кремнію. Ф. вмикають так, щоб на р-п- 
переході створювалась запірна напруга і 
струму на навантаженні не було. Якщо на 
кристал падає світловий потік, то виника- 
ють пари електрон- дірка, для яких на р-п- 
переході є дуже малий опір, тому на на- 
вантаженні виникає струм, пропорційний 
до світлового потоку. В світловіддалемірах 
застосовують кремнієві Ф., максимальна 
чутливість яких 0,4-0,5 А"Вт" до випро- 
мінювання з довжиною хвилі 0,85--1,0 мкм, 
тобто до інфрачервоного світла, що збіга- 
ється з випромінюванням світлодіодів (див. 
Лазери). Темновий струм у них не пере- 
вищує 3 мкА, якщо напруга живлення 
20 В. Інерційність їх не перевищує 10/- 
109 с. Недоліком Ф. є дуже низька вихід- 
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на напруга, а тому треба використовувати 
підсилювачі з великим коефіцієнтом під- 
силення, унаслідок чого з'являються шу- 
ми. Тепер розробляють лавинні Ф. До них 
прикладають запірну напругу, близьку до 
напруги пробиття діода. Тому електрони, 
які вибиваються квантами світла, рухають- 
ся дуже швидко, а це призводить під час 
зіткнення з атомами граток кристала до по- 
яви нових пар електрон- дірка. Отже, кіль- 
кість носіїв струму різко збільшується, тоб- 
то спостерігається лавинний ефект, подіб- 
ний до того, який є в фотоелектронних пом- 
ножувачах. Коефіцієнт помноження фото- 
струму в лавинних Ф. досягає 100, чутли- 
вість їх дуже висока, що сприяє їх застосу- 
ванню у світловіддалемірах. 13. 
ФОТОДІОД ЛАВИННИЙ (лавинньй 
фотодиод; амаіапспе рпоїіоаїоає; Ауаїап- 
спе- Рйоїодіоде р): див. Фотодіод. 13. 
ФОТОЕЛЕКТРОННІ ПОМНОЖУВАЧІ 
(фотозлектроннье умножители; рпо- 
гоеіесігіс тийіріїег; 5екипайгеіекітопеп- 
уегуїсЙаспег (5ЕУ)): електровакуумні 
прилади, які працюють на фотоелектрон- 
ній і вторинній електронній емісії. Це скля- 
ний балон, у якому залютовано фотокатод, 
7-14 емітерів і анод. До них прикладають 
таку напругу, щоб між фотокатодом і пер- 
шим емітером, між парами сусідніх еміте- 
рів та між останнім емітером і анодом бу- 
ли прискорювальні електричні поля. Емі- 
тери виготовляють з матеріалів, на яких спо- 
стерігається вторинна електронна емісія. 
На катод падає світловий потік, який ви- 
биває з нього електрони. Електричне поле 
скеровує електрони на перший емітер. 
Кожний електрон, що падає на нього, ви- 
биває декілька електронів. Вони скерову- 
ються електричним полем на другий емі- 
тер і т. д. У кінці електронний потік, збіль- 
шений у 102-108 разів, потрапляє на анод. 
Анодний струм /,, що проходить крізь опір 
навантаження анода, прямо пропорційний 
до падаючого на катод світлового потоку 
Ф: І,- КФ, де К - коефіцієнт чутливості. 
Розрізняють інтегральні та спектральні 
коефіцієнти чутливості. Інтегральний ко- 
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ефіцієнт чутливості - це сила анодного 
струму при освітленні катоду потоком | лм. 
Спектральний коефіцієнт чутливості - це 
чутливість до заданої ділянки спектра. 
Ф. п. використовують у світловіддалемірах 
для перетворення в індикаторах світлово- 
го потоку на струм, тоді коефіцієнт чут- 
ливості їх є сталий. Якщо їх використову- 
ють як демодулятори, то коефіцієнт чут- 
ливості їх змінюється під дією модулю- 
вальної напруги. Коли ж коефіцієнт чут- 
ливості Ф. п. змінюється під дією напруги 
гетеродина, то він є сигнальним змішу- 
вачем віддалеміра. 13. 
ФОТОЗБІЛЬШУВАЧ (фотоувеличи- 
тель; рпоїовгарніс епіагяет; Уегегддегипез- 
яекгії п, РйоїдуегуіеНаспег т): прилад для 
проєкційного фотодруку і для збільшення 
або зменшення фотознімків. Для збільшен- 
ня малоформатних негативів вигідні кон- 
денсорні Ф., для великоформатних - Ф. з 
еліптичними відбивачами світла. 8. 
ФОТОЗНІМОК (фотоснимок; рно/о- 
якарі; Аніпайте 5 Рпоїоргарніе БД: фото- 
графічне зображення, отримане за допомо- 
гою фотокамери: космічний - з космічно- 
го літального апарата; аєрофотознімок - З 
літака, гвинтокрила, повітряної кулі; на- 
земний - під час знімання на землі, (син. 
»фототеодолітний"); панорамний - отри- 
маний з таким нахилом оптичної осі фото- 
камери, при якому зобразилась панорама 
місцевості; горизонтальний - кут нахилу 
знімка дорівнює нулеві; вертикальний -- кут 
нахилу знімка 90?; плановий - кут нахилу 
аерофотознімка не перевищує 32; перспе- 
ктивний - кут нахилу аерофотознімка бі- 
льше 37; трансформований -- горизонталь- 
ний фотознімок, отриманий з нахиленого 
трансформуванням знімка. 8. 
ФОТОЗОБРАЖЕННЯ (фотоизображе- 
ние; рпоіотаре; рйоїоргаррізспез Віа п): 
зображення об'єкта, сформоване оптич- 
ною системою та зафіксоване на світло- 
чутливому шарі фотоплівки, фотопластин- 
ки або фотопаперу. 8. 

ФОТОКАРТА (фотокарта; рйоіоягарйіс 
тар; Гийьійдкатте 5): карта, на якій фото- 


графічне зображення території доповнене 
умовними позначеннями об'єктів місце- 
вості, горизонталями, підписами тощо згід- 
но з вимогами нормативних документів. 5. 
ФОТОКОПІЯ (фотокопія; рйогосору; 
РіогоКоріге Б: 1) безрастровий спосіб дру- 
ку плоского напівтонових ілюстрацій за 
допомогою друкарської форми - скля- 
ної або металевої пластинки, покритої 
світлочутлим шаром желатини, на який з 
негатива копіюється відтворюване зобра- 
ження; 2) відбиток, отриманий цим спосо- 
бом. 5. 

ФОТОМАТЕРІАЛИ ВЕЗИКУЛЯРНІ 
(везикулярнье фотоматериаль; уезісиіаг 
рпогозмарпіс таїегіаїз; уезікиїаге Кійте т 
рі): складаються з прозорої підкладки з на- 
несеним на неї шаром термопластичного 
полімера (перважно солей діазонію). Ф. в. 
використовують для виготовлення пози- 
тивних копій кінофільмів, мікрофільмів, 
для розмноження напівтонових і штрихо- 
вих документів. 3. 

ФОТОНАБІР (фотонабор; рпогїогуре- 
зепіпе; Ріогозаїс т): отримання за допо- 
могою приладу фотонабірного налі- 
пок підписів, низки умовних знаків 1 т. ін. 
для виготовлення орипналів карт зні- 
мальних, оригіналів карт складаль- 
них,оритіналів карт видавничих то- 
що. 5. 

ФОТОПЛАН (фотоплан; рпогоріан; 
Віаріап т, Гийрішаріап т): фотографічне 
зображення об'єкта (місцевості) із транс- 
формованих фотознімків, яке відповідає 
всім вимогам топографічної карти. Є: кон- 
турний - Ф., на якому умовними знаками 
показані елементи (контури) місцевості. З 
елементів рельєфу показані лінії різких 
змін форм рельєфу; мозаїчний Ф. -- ори- 
гінал, створений на твердій основі з декі- 
лькох трансформованих аерофотознімків 
або їх частин; топографічний Ф. -- карта, 
на якій ситуація зображена умовними зна- 
ками, а рельєф - горизонталями. 8. 
ФОТОПЛАН ФРОНТАЛЬНИЙ (фрон- 
тальньшй фотоплан; /копіаі рйоїоріан, Іий- 
Ьйдріап таег СіеРеї т (Сіебеїулапа р): фо- 


Фотоприставка... 


топлан, в якому фотозображення об'єкта 
спроєктоване на вертикальну площину. 8. 
ФОТОПРИСТАВКА ДО СТЕРЕОГРА- 
ФА ДРОБИШЕВА (фотоприставка к 
стереографу Дробьшева; рпотоягарніс 
апасптепі 10 5їегеоягарі ої ДгобузНеу; 
РРогоаніаре Ї ги Зїегеоргарії т уоп Рто- 
рузспеу): див. Фототрансформатор. 8. 
ФОТОРЕЛЬЄФ (фоторельеф; ріогоге- 
Пе; уоговгарнізспез КеПеї/п): спосіб, у яко- 
му зображення одержують фотографуван- 
ням тривимірної моделі рельєфу, освітле- 
ної з певного напряму під деяким кутом. 5. 
ФОТОСТАНЦІЯ (фотостанция; рйоїо 
зіайоп; Ріоіозіайоп 5): точка місцевості, 
над якою встановлюють фототеодоліт 
або фотокамеру. 8. 
ФОТОСТЕРЕОГРАФ ФІРМИ ,НІСТ- 
РІ" (фотостереограф фирмь ,НИСТ- 
РИ"; рійоїозіегеортарі ої , МІЗТКІ" /їтт; 
Ріоіозіекеовкарі т дек Нетзіейетя МІЗТКІ): 
універсальний стереофотограмметричний 
прилад оптико-механічного типу, призна- 
чений для створення карт і фототріангуля- 
ції з використанням аеро- або наземних 
фотознімків. Формат знімків до 23Х23 см., 
фокусна віддаль проєктувальних камер 152 
або 210 мм, збільшення системи спосте- 
реження 6"-10,3", співвідношення м-бів 
знімок-карта 0,2-4,5. Приладом можна 
автоматично фіксувати координати точок 
моделі для опрацювання цих даних на 
ЕОМ. 8. 

ФОТОСФЕРА (фотосфера; рйоіозрпете; 
рпоїозридйге )): нижня частина атмосфери 
Сонця, що утворює його видну яскраву 
поверхню. Товщина Ф, Сонця 200-300 км, 
густина 1077-1079 г/см/, температура зме- 
ншується догори від 8 до 4,5 тис. К. Із Ф. 
виходить майже все електромагнетне ви- 
промінювання Сонця. Для сонячної акти- 
вності у Ф. характерні сонячні плями і 
факели фотосферні. 5. 
ФОТОСХЕМА (фотосхема; ріотозспе- 
те; Гмрійазкігге Б ГилЬіййтогзаїк п): сукуп- 
ність змонтованих планових аерофотознім- 
ків на твердій основі (картоні, дикті тощо). 
Є такі Ф: контактна --3 контактних від- 


631 Ф 





битків, отриманих з оригіналів (негативів) 
аерофотознімків; одномаршрутна -- з фо- 
тознімків одного аерофотознімального 
маршруту; багатомаршрутна - з фото- 
знімків декількох аерофотознімальних 
маршрутів; зведена - з фотознімків, зведе- 
них наближено до заданого м-бу. 8. 
ФОТОТЕОДОЛІТ (фототеодолит; 
рпоіоШтеодоше; Рпоїготеоадій т): основ- 
ний прилад для знімання фототеодо- 
літного, що складається з фотокамери і 
теодоліта. Фотокамерою виконують фо- 
тографування місцевості (об'єкта), а тео- 
долітом - геодезичні вимірювання та 
орієнтування фотокамери стосовно бази- 
су фотографування. Розрізняють три типи 
Ф.: 

- фотокамера і теодоліт розділені; це два 
незалежні прилади; 

- фотокамера і теодоліт мають одну спіль- 
ну вертикальну вісь обертання (камера роз- 
ташована знизу, а теодоліт- зверху над 
камерою); 

- фотокамера є водночас і теодолітом; 
об'єктив фотокамери є об'єктивом теодо- 
літа, а окуляр розташований у площині 
прикладної рамки і під час фотографуван- 
ня його можна забрати. 

Найчастіше застосовуються Ф. першого 
типу. Нижче подані дані про деякі Ф. 

» Геодезія" - топографічний Ф. (формат 
знімка 13Х18 см'). Фотографування вико- 
нують при горизонтальній оптичній осі. 
Орієнтування камери стосовно базису 
знімання здійснюють за допомогою оріє- 
нтирного пристрою. В теодоліті є спеціа- 
льний тангенційний гвинт для вимірюван- 
ня паралактичного кута в короткобазисній 
полігонометрії. 

С-б Цайсса - призначений для знімання 
об'єктів, що швидко переміщаються; ви- 
користовується в балістиці і стрілецькій 
техніці. Знімання виконують синхронно 
двома камерами, їх орієнтація здійснюєть- 
ся зоровою трубою. Фокусна віддаль ка- 
мер 38 см. 

Рийошео 19/1318 фірми ,К. Цайсе" - топо- 
графічний Ф., що складається з фотокаме- 
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ри з орієнтирним пристроєм і теодоліта. 
Оптична вісь камери горизонтальна, для зні- 
мання ,,високих" і низьких" об'єктів об'єк- 
тив має зміщення по вертикалі вниз на 45, 
вверх на 30 мм. Формат знімка 13Х18 см», 
збільшення зорової труби теодоліта 
16", точність вимірювання кутів 307". 8. 
ФОТОТИПІЯ (фототипія; ріоїоїуре; 
Ріоїогуріе б: Т) безрастровий спосіб дру- 
ку плоского напівтонових ілюстрацій за 
допомогою друкарської форми - скля- 
ної або металевої пластинки, покритої сві- 
тлочутливим шаром желатини, на який з 
негатива копіюється відтворюване зобра- 
ження; 2) відбиток, отриманий цим спосо- 
бом. 5. 

ФОТОТОПОГРАФІЯ (фототопогра- 
фия; рйоїоїороєтарпу; Рпогоїорортарніе )): 
розділ фотограмметрії, який розглядає 
питання теорії і технології визначення ко- 
ординат точок місцевості й створення то- 
пографічних карт за фотознімками. Ком- 
плекс процесів для створення картографі- 
чних матеріалів наз. зніманням фото- 
топографічним, яке поділяють на: 
аєсрофототопографічне знімання, якщо 
використовують аерофотознімки; 
наземне фототопографічне знімання, якщо 
використовують наземні фотознімки; 
комбіноване фототопографічне знімання, 
якщо використовують аеро- та наземні фо- 
тознімки; 

фототеодолітне знімання, якщо викори- 
стовують фототеодолітні знімки. 8. 
ФОТОТРАНСФОРМАТОР (фототран- 
сформатор; рпоїоїтапя|огтег; Епігетгипо5- 
зетії п): фотограмметричний прилад для 
трансформування фотознімків. Є такі Ф.: 
аналітичний - запропонували А. М. Лоба- 
нов та І. Г. Журкін. Скановане за допомо- 
гою електронно-променевої трубки (ЕПТ) 
фотозображення перетворюється на циф- 
рові коди і передається в ЕОМ, де аналіти- 
чно трансформується, а відтак візуалізує- 
ться. Реалізований на рівні макета; 

ФТБ, 5еє! - фотомеханічний Ф. другого 
роду для трансформування планових і пе- 
репективних знімків. Розроблений і впер- 


ше виготовлений фірмою ,Цайсс-Деро- 
топограф'"; 

диференційний - для трансформування зні- 
мків рельєфної місцевості й отримання ор- 
тофотознімків. Є декілька різновидів при- 
ладу. Ф. В. Дробишев запропоновував орто- 
фотоприставку до стереографа, що працює 
на принципі ортофототрансформування. 
Е-4 Вільда - фотомеханічний Ф. другого 
роду для трансформування планових знім- 
ків. Виготовляється фірмою Вільда (Швай- 
царія); 

ФТМ, 5е2-ІУ - фотомеханічний Ф. друго- 
го роду для трансформування планових 
знімків. Розроблений і вперше виготовле- 
ний фірмою , Цайсс-Аеротопограф',; 

5еє-У -- Ф. другого роду для трансформу- 
вання планових знімків, Випускали фірми 
»Цайсс-Аеротопограф" та , Ортон" (Німе- 
ччина); 

Ф. Бордюкова - електронний прилад для 
трансформування зображень після скану- 
вання знімка за допомогою ЕПТ; сигнали 
надходять у блок перетворення, де видо- 
змінюються за формулами трансформуван- 
ня координат знімків, а відтак візуалізують- 
ся на екрані приймальної ЕПТ. Реалізова- 
но у вигляді макета. 8. 
ФОТОТРАНСФОРМАТОР ЩІЛИН- 
НИЙ (щелевой фототрансформатор; 
зЇонед рйоїоїкап5/огтек; Кигенігетгипо5яє- 
тій п): фототрансформатор для ортофо- 
тотрансформування. Складається з три- 
проєкторного мультиплекса і щілинного 
проєктора. На мультиплексі створюється 
оптичним шляхом модель місцевості, яка 
сканується переміщенням вимірювально- 
го столика вздовж однієї з осей приладу 3 
одночасним утриманням марки на повер- 
хні моделі. Синхронно зі столиком пере- 
міщують проєкційну камеру зі щілиною, 
через яку на фотоплівку проєктують неве- 
ликі ділянки знімка (моделі). Тепер цей 
прилад не використовують. 8. 
ФОТОТРАНСФОРМАТОРИ ПЕРШО- 
ГО І ДРУГОГО РОДУ (фототрансфор- 
маторм первого и второго рода; /іг51-Кіпа 
апа зесопа-Кіпа ріоїоїтапуротгтег; Епігег- 
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гипозвеії п дег ег5іеп ипа суейеп Аті Д: 
прилади для перетворення нахиленого 
фотознімка на горизонтальний з одночас- 
ним зведенням його до заданого м-бу. 

У фототрансформаторах першого роду 
задачу розв'язують з використанням подіб- 
ного пучка проєктувальних променів. Та- 
кі прилади повинні мати набір об'єктивів 
для трансформування знімків за різних 
коефіцієнтів трансформування. 

У фототрансформаторах другого роду це 
обмеження зняте і пучок проєктувальних 
променів при горизонтальному положен- 
ні знімка й екрана не подібний до того, 
який існував під час аерофотознімання. 8. 
ФОТОТРАНСФОРМУВАННЯ (фото- 
трансформированиє; рпоіоїгату|огтатіоп; 
Епілекгипо ): перетворення нахиленого 
фотознімка на горизонтальний заданого м- 
бу або на фотозображення, що відповідає 
проєкції створюваної карти (див. Транс- 
формування аерофотознімка). Роз- 
різняють Ф.: 

афінне - призводить до деформування 
зображення на екрані фототрансформато- 
ра внаслідок порушення геометричних 
умов трансформування знімків. (На прак- 
тиці через неправильне врахування по- 
здовжньої та поперечної децентрацій); 
диференційне -- син. - ортофототрансфор- 
мування; 

колінеарне -- син. - трансформування на 
похилу площину. Знімок плоскої похилої 
місцевості трансформується не на горизон- 
тальну площину, а на похилу, паралельну 
похилій місцевості; 

за орієнтувальними точками -- найпоши- 
реніше Ф., що зводиться до суміщення на 
планшеті орієнтувальних точок з проєкція- 
ми ідентичних точок знімків робочими пе- 
реміщеннями та нахилами кареток і вуз- 
лів фототрансформатора; 

за відомими елементами трансформуван- 
ня - при відомих елементах внутрішнього 
та зовнішнього орієнтування фотознімка 
обчислюють елементи трансформування 
(напр., ф-- кут нахилу екрана, 4"- віддаль 
від екрана до об'єктива, Д - децентрація, 


У - кут обертання касети приладу зі знім- 
ком у своїй площині). Ці величини вста- 
новлюються на шкалах фототрансформа- 
тора, в результаті чого на екрані отримує- 
мо трансформоване зображення. 8. 
ФОТОТРІАНГУЛЯЦІЯ (фототриангу- 
ляцня; аеєкоїгіапри0/айоп; Відтіаприайоп 
Л: камеральний метод отримання просто- 
рових або планових координат точок об'єк- 
та з використанням геометричних власти- 
востей фотознімків одного або декількох 
маршрутів. Є: 
Ф. аналітична - вимірювання знімків ви- 
конують на стереокомпараторі (або на 
монокомпараторі), а обчислення - на 
ЕОМ. Ф. аналітичну розрізняють: 
за методом зв'язок, коли для всіх точок 
знімків (проєктувальних зв'язок) викону- 
ється одночасно умова колінеарності; 
за методом незалежних моделей, коли на 
етапі побудови зі стереопар окремих мо- 
делей кожна з них має довільну кутову орі- 
єнтацію і довільний м-б; 
за методом залежних моделей, коли всі по- 
будовані зі стереопар моделі мають єдину 
просторову систему координат і єдиний м- 
, 
за методом частково залежних моделей, 
коли кожна побудована модель має дові- 
льний м-б, але спільне для всіх моделей 
кутове орієнтування. Аналітична Ф. -- го- 
ловний метод у топографо-геодезичному 
виробництві; 
Ф. аналогова - усі фотограмметричні по- 
будови виконують на універсальних сте- 
реофотограмметричних приладах. 
Ф. графічна - син. ,радіальна" - планове 
положення точок фототріангуляційної 
мережі визначається способом графічної 
прямої засічки; з центрів знімків проводять 
напрями на всі точки фототріангуляції, 
фіксують їх олівцем чи рейсфедером на 
прозорому папері, накладеному поверх 
знімків. 
Ф. аналого-аналітична - вимірювання 
знімків виконують на універсальних сте- 
реофотограмметричних приладах, а об- 
числення - на БОМ. 
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Ф. блокова (багатомаршрутна) -- побу- 
дова фотограмметричної мережі точок зі 
знімків декількох маршрутів; 

Ф. маршрутна - побудова фотограммет- 
ричної мережі точок зі знімків одного ма- 
ршруту. 

Ф. просторова - побудова фотограммет- 
ричної мережі точок для отримання їх 
просторового положення, тобто їх плано- 
вого положення і висоти. 

Ф. космічна - побудова високоточних 
опорних мереж Землі або планет з вико- 
ристанням синхронних фотознімків плане- 
ти, зоряного неба та математичної моделі 
руху космічного апарата. 

Ф. космічна маршрутна - мережа, 
що створюється в межах одного орбіта- 
льного витка. 

Ф. космічна блочна - мережа ,що ство- 
рюється в межах декількох орбітальних 
витків. 

Ф. космічна вільна - мережа, що ство- 
рюється в деякій системі координат з ви- 
користанням лише внутрішніх геометрич- 
них зв'язків між космічними фотознімка- 
ми. 

Ф. космічна глобальна - мережа, що 
створюється для точок космічного тіла у 
фіксованій планетоцентричній системі 
координат. 

Ф. наземна - метод з використанням на- 
земних (зокрема, фототеодолітних) фото- 
знімків. 8. 

ФРУМА І ЕССЕНА ФОРМУЛА (форму- 
ла Фрума и Зссена; /огтиа о) Егооте апа 
Еззеп; Екоот Усе ипа Еззеп 5сПе Еогтеї! ): 
див. Показник заломлення повіт- 
ря. 13. 

ФУНКЦІЇ ГАРМОНІЧНІ (гармоническиєе 
функции; Ппагтопіс /ипсіїоп5; нагтопізспе 
КипКіопеп Грі): функції Ф - Ф(х, Хо, «з Х,) 
дійсних змінних х), Х», ..- Х, (декартові 
координати) задані в ділянці евклідового 
простору Е" (п 2 2), які мають неперервні 
часткові похідні першого і другого поряд- 
ків і справджують рівняння Лапласа: 


2 2 2 
З Р 2 
жо ад до 





ДФ а 


У випадку п - 1 - це лінійні функції однієї 
змінної, тобто Ф. г (поняття лінійних функ- 
цій однієї змінної на випадок функцій п 
змінних), Ф. г. мають важливе значення в 
математичній фізиці, позаяк багато фізич- 
них процесів і явищ описуються ними. 
Напр., усі потенціяли притягання (див. 
Потенціял об'ємних мас), тіл, що при- 
тягують, є Ф. г. 15. 

ФУНКЦІЇ СФЕРИЧНІ (сферические 
функции; зріетіса! Типстоп; 5рпегісаї Тип- 
спіоп5; зрййігізспе Кипіліоп Р): функції п сте- 
пеня на одиничній сфері, які зображають 
на ній всю сукупність значень кульової 
функції цього ж степеня. Кульова функція 
п-го степеня - це гармонічний поліном цьо- 
го ж степеня, тобто однорідний многочлен, 
який задовольняє рівняння Лапласа (див. 
Функції гармонічні). З усієї нескінчен- 
ної множини Ф. с. п-го степеня можна ви- 
ділити (2п Ч 1) лінійно-незалежних елеме- 
нтарних (або стандартних, або гармонік) 
Ф. с., які для простору Ф. с. п-го степеня 
утворюють базис, тобто будь-яка Ф. с. цьо- 
го степеня може бути подана лінійною ком- 
бінацією базових функцій. Довільна функ- 
ція на сфері може бути подана у вигляді 
ряду Фур'є-Лапласа, тобто у вигляді ряду 
з елементарними сферичними функціями. 
Ф. с. широко застосовуються у фізичній 
геодезії, небесній механіці, космічній гео- 
дезії; вони є важливим аналітичним апа- 
ратом у теорії ньютонівського потенція- 
лу. 15. 

ФУНКЦІОНАЛЬНІ СХЕМИ СВІТЛО- 
ВІДДАЛЕМІРІВ (функцуцональньге схемьі 
светодальномеров; /нпсіїопа! 5спетез ої 
Пені гапре-|іпаєт; Віоскзспаньймет прі ас 
Епуетпипязтеззетг т): графічні зображен- 
ня вузлів віддалемірів та зв'язків між ни- 
ми. Загальна Ф. с. с. показана на рис., а. 
Передавач світловіддалеміра складається 
із джерела світла І - носія коливання, 
модулятора, який накладає вимірювальні 
коливання на несучі, генератора, під дією 
якого працює модулятор, і передавальної 
оптичної системи 2, яка посилає вздовж лі- 
нії модульований світловий потік. 
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Цей потік на своєму шляху зустрічає від- 
бивач, який без змін відбиває його. При- 
ймальна оптична система 3 приймає від- 
битий світловий потік і скеровує на фазо- 
вимірний пристрій. Крім того, на нього 
потрапляють прямі коливання із передава- 
ча, тобто вимірювальна напруга з генера- 
тора передавача. Є різні фазовимірні при- 
строї світловіддалемірів. Їх можна поділи- 
ти на три групи. До першої належать оп- 
тичні фазометри, які складаються з моду- 
лятора, що працює синхронно з модулято- 
ром передавача, та індикатора, який фік- 
сує силу сигналу на виході модулятора. 
Модулятор фазовимірного пристрою наз. 
демодулятором. У ньому відбувається по- 
рівняння фаз прямих і відбитих коливань 
на частоті модуляції світла або на вимі- 
рювальній частоті. Віддалеміри з такими 
фазометрами наз. віддалемірами першого 
покоління. Їх функціональна схема, яку 
використано в мекометрах, геоменсорах, 
двохвильових віддалемірах, показана на 
рис., б. У світловіддалемірах другого по- 
коління застосовують фазометри ана- 
логові, які різницю фаз вимірюють на 
низькій частоті. 
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Зниження частоти в них відбувається ге- 
теродинуванням. Коливання низької 
частоти з інформацією про фазу одержу- 
ють в опорному змішувачі. Вони проходять 
фазообертач, після цього разом з сигна- 
льними коливаннями, з фотоелектронного 
помножувача, що є сигнальним змішува- 
чем, входять у фазовий детектор для по- 
рівняння їх фаз. Ф. с. с. другого покоління 
показана на рис., в. 
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У Ф. с. с. третього покоління замість фа- 
зообертача, фазового детектора і нуль- 
індикатора, тобто аналогового фазометра, 
є фазометр цифровий. Ф. с. с. Їмпульс- 
но-фазових третього покоління показана на 
рис., г. 
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Тут опорні коливання отримують поділом 
частоти вимірних коливань. Для збережен- 
ня різниці фаз Ф, 7. Ф,, (див. Фазовий ме- 
тод визначення віддалей) викорис- 
товують схему фазового автопідстрою 
(ФАП), яка складається зі змішувача і фа- 
зового детектора. Фотоелектронний по- 
множувач тут виконує функцію схеми 
збіжності. Тому коливання гетеродина 


Функція правдоподібності 


перетворюють на імпульси, які подають на 
фотоелектронний помножувач. Заповню- 
вальні імпульси для цифрового фазометра 
формують з вимірювальних коливань. 13. 
ФУНКЦІЯ ПРАВДОПОДІБНОСТІ 
(функуцня правдоподобия, /ипсіїоп оГріаизі- 
Бішу,; Мапг5сНеіпіїсикейз/ипіііоп )): якщо 
ХХ,.Х,-пвеличин випадкових, 
ХХ), ..ЛХ) щільності розпо- 
ділу цих величин, то Ф. п. запишеться у 
вигляді 


Із ГОКуух ГОЮ), пз 
Ток) ПТО 


Цю функцію використовують для знаход- 
ження параметрів розподілу. Для норма- 
льного закону Ф. п. запишеться як 


1 п 2 
залу У Ху тт) 
І«(с2лу"е іч я 
дет з М(Х,) є М(Х,) з... 2 М(Х,)-мате- 
матичне сподівання, однакове для ко- 
жної випадкової величини, 
се рих) З рХ) з... ОХ, - дис 


персія, однакова для кожної випадкової 
величини. 20, 
ФУНКЦІЯ РОЗПОДІЛУ (функция рас- 
пределения; Типсіїоп ої Аізікібиїоп; 
УенейипазипКіїоп ): є основною формою 
задавання закону розподілу. Вона харак- 
теризує як перервні, так і неперервні ве- 
личини випадкові. Ф.р. - це Ймовір- 
ність Р того, що випадкова величина буде 
менша ніж деяке фіксоване значення х: 
Ко) з РХ « х), 
де (У) - Ф.р.; Х - випадкова величина. 
Ф. р. є неспадною функцією; на - со Ф. р. 
дорівнює 0 і на со - одиниці. 20. 
ФУНКЦІЯ РОЗПОДІЛУ СИСТЕМИ 
(функция распределения системь; /нпсіїоп 
ОЇ зузіет аїзігібшіоп; УепіейипеудипКіїоп Г 
де5 Бузіет п): для двох величин випа- 
дкових (Х, У) це Ймовірність Р сумісного 
виконання таких нерівностей: Х «х; Ї чу, 
тобто 


Е(х, у) з Р(СХ « х), (У «у). 
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Ф.р.с.є неспадною функцією; ЕК(- с», 
- 99) 5 0; Кх, оо) є БО); КОу, я оо) - КО); 
К(- со, со) є 1. Ф.р.с. можна інтерпре- 
тувати як ймовірне потрапляння випадко- 
вої точки в безмежний квадрант, заштри- 
хований на рис. 20. 





ФУНКЦІЯ РОЗПОДІЛУ СТАТИСТИ- 
ЧНА (статистическая функция распре- 
деления; 5їаїітіс /нпсіїоп оГаїзікіршіоп; 5іа- 
пзпяспе Уепейипез/ипкііоп 5: статистичний 
аналог функції розподілу, тобто Ф.р. с. 
Е'(х) величини випадкової наз. часто- 
та Р" того, що випадкова величина Х набуде 
меншого значення, ніж деяке фіксоване х: 
Е(9 є Р'(Х « х), Графік Ф. р. с.як перерв- 
них, так і неперервних величин зображу- 
ється у вигляді сходинок. Вона змінюєть- 
ся від 0 до 1.20. 

ФУТ (фут; /о0ї; Ки) т): одиниця довжи- 
ни в англійській системі мір; дорівнює 
0,304799 м. 1 фут-12 дюймів. 13. 
ФУТШТОК  (футшток;  /одізіок; 
Реяєірипкі т): рейка з поділками, закріп- 
лена вертикально і нерухомо біля стійкої 
берегової споруди так, щоб можна було від- 
лічувати максимальні й мінімальні рівні 
води для визначення середнього рівня во- 
ди. 16. 

ФЮЗА (фюзей; Кизо; Мегідіапзігейеп ту): 
у картографічному виробництві назви сег- 
ментів, виготовлених на папері з відповід- 
ним картографічним зображенням, 
які наклеюють на певного розміру кулі, в 
результаті чого отримують глобус. 5. 


Характер картографічної... 


ХАРАКТЕР | КАРТОГРАФІЧНОЇ 
ІНФОРМАЦІЇ ПІЗНАВАЛЬНИЙ (по- 
знавательньшй характер картографичес- 
кой информации; созпійує срагасіег ої саг- 
гозгарпігаї інбогтагпоп; Еккеппіпізснагакіек 
т ек Капіовгарінізснеп Ін/октаїоп 1): по- 
лягає в тому, що за її допомогою можна 
отримати найрізноманітніші відомості не 
тільки про об'єкти та явища сучасного 
об'єктивного світу, але Й про явища та по- 
дії, що відбувалися в минулому (карти 
історичні) і, ймовірно відбудуться в май- 
бутньому (карти прогнозні), аотже пі- 
знавати об'єктивну дійсність. Якісна кар- 
та має високий показник Х. к. і. п. 5. 
ХВИЛІ НЕСУЧІ (несушие волньі; саттуїпя 
умаує5; Туйя ємейеп Грі): див. Віддалемі- 
ри електронні; Фазовий метод ви- 
значення віддалей, 13. 

ХВИЛІ СЕЙСМІЧНІ (сейсмические вол- 
нь; зеізтіс уауе5; МеНеп Прі): пружні хви- 
лі, що виникають у вогнищі землетру- 
су внаслідок вивільнення сейсмічної енер- 
гії ї поширюються в тілі Землі. Поздовжні 
Х. с. поширюються в напрямі, паралельно- 
му траєкторіям коливання точок середови- 
ща. Поперечні Х. с. поширюються ортого- 
нально до поздовжніх. Швидкість поши- 
рення поздовжніх хвиль більша ніж попе- 
речних. Поверхневі Х. с. поширюються 
вздовж земної поверхні і згасають з гли- 
биною. 4. 

ХЕМІКО-ФОТОГРАФІЧНЕ ОБРОБ- 
ЛЮВАННЯ ФОТОМАТЕРІАЛІВ З ПЕ- 
РЕТВОРЕННЯМ (химико-фотографиче- 
ская обработка фотоматериалов с обра- 
щением; спетісаї апа рйоїоягаріїс ргосез- 
зіпр оГрійоїоязкарніс рарегз улій геуетзіоп; 
рпоїоспетізспе ВеагБейипя 4е5 Риогобіте 
т ті дег Кеуегзіоп )): спосіб оброблення 
фотоматеріалів, який дає змогу отримати 
на плівці пряме позитивне зображення. 
Система способу така: після проявлення 
прихованого зображення плівку обробля- 
ють у відбілювальному розчині для пере- 
творення металічного срібла на розчине- 
ну у воді сполуку; після відбілювання, плі- 
вку експонують рівномірним освітленням, 
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а після засвічування проявляють, що пе- 
ретворює галогенід срібла на металічне 
срібло, після цього плівку фіксують, про- 
мивають і висушують. Для оброблення з 
перетворенням використовують спеціаль- 
ні фотоплівки, 3. 
ХЕМІКО-ФОТОГРАФІЧНЕ ОБРОБ- 
ЛЮВАННЯ ФОТОПАПЕРУ (химико- 
фотографическая обработка фотобума- 
ги; спетіса! апа рйогортарпіс рюосеззіпя о0/ 
риоїоякарніс раретз; рпоїоспетізспе Веаг- 
Бейипе дез РИоіораріетзя п): процес отри- 
мання позитивного зображення на фотопа- 
пері. Для проявлення його звичайно засто- 
совують метол-гідрохіноновий проявник, 
в якому зменшують кількість метолу, або 
універсальний проявник, розчинений дві- 
чі. Дрібнозернисті проявники не застосо- 
вують. Проявлення відбувається при яск- 
равому оранжевому або зеленому світлі 
для контролювання за зміною щільності. 
Пророблювання деталей або припинення 
процесу проявлення здійснюється додат- 
ково оброблюванням теплим проявником 
і змиванням проявника з тих ділянок, де 
щільність достатня. Фіксують відбитки в 
кислому фіксажі. Промивання здійснюють 
упродовж 30-40 хв у проточній воді. 3. 
ХИТАВИЦЯ СУДНА (качка судна; га- 
Шпр; 5сПпанкеїіп п): хитання судна під дією 
зовнішніх сил (вітру і хвиль). Розрізняють 
бортову, кільову і вертикальну Х. с. Вона 
негативно впливає на роботу суднових ме- 
ханізмів і приладів, зберігання вантажу, са- 
мопочуття екіпажу. На період і амплітуду 
Х. с. впливають розмір і співвідношення 
форми та розмірів судна і розміщення на 
ньому вантажів. 6. 

ХІД АЗИМУТАЛЬНИЙ (азимутальньй 
ход; агітит ікауегзе; Агітишир т): хід 
полігонометричний або хід теодо- 
літний, в якому замість горизонтальних 
кутів незалежно виміряні азимути або ви- 
значені дирекційні кути сторін, Азиму- 
тальні вимірювання у полігонометричних 
Х.а.задопомогою гіротеодолітів мають 
такі переваги перед кутомірними: а) точ- 
ність полігонометричного Х. а. не зале- 


Хід барометричний 


жить від його форми, а в кутомірному ця 
залежність суттєва; б) полігонометричний 
Х. а. стає точнішим ніж кутомірний при 
рівності сер. кв. похибок вимірювання ку- 
тів та і азимутів т,» бо при цьому похиб- 
ка найслабшого пункту менша в. а.; в) пе- 
риметр Х. а. можна збільшувати порівняно 
з еквівалентним кутомірним; г) вплив го- 
ризонтальної рефракції в міській поліго- 
нометрії можна зменшити, якщо вимірюва- 
ти прямі й обернені азимути сторін. Ці 
особливості Х. а. спрощують його проєк- 
тування. Сер. кв. похибку М нерівносто- 
роннього і рівностороннього Х. а. можна 
визначити за формулами: 


М? а т?) (то (ручТАю - ду? 
М'яз піті з (т? / р2).52), 


де т; і т, - відповідно сер. кв. похибки 
вимірювання лінії і дирекційного кута; Дх, 
Ду - прирости координат; 5 - довжина 
сторони; п - кількість сторін. 19. 

ХІД БАРОМЕТРИЧНИЙ (барометриче- 
ский ход; Баготеїгіс(аї) ігаует5е; раготеї- 
гізспег Хця т): нівелірний хід, в якому пере- 
вищення між точками місцевості визнача- 
ються за допомогою барометрів. Відомі різ- 
нівидиХ. б.: зімкнутий з опорою або без опо- 
ри натимчасову барометричну станцію; з пе- 
ресувною барометричною станцією та ін. 
Технологія прокладання Х. б. залежить від 
типу ходу 1 приладів, що використовуються 
під час барометричного нівелювання. 19. 
ХІД БУСОЛЬНИЙ (буссольнькй ход; сот- 
раз5 ігауег5е; Виззоіеплия т): хід азиму- 
тальний, в якому сторони виміряні стрі- 
чкою або іншим приладом, а для кожної 
сторони визначено азимут за допомогою 
бусолі. Х. б. є основою знімання бусоль- 
ного, використовується під час окомірно- 
го знімання та в інших випадках. Х. б. ви- 
гідно прокладати у закритій місцевості, де 
сторони ходу переважно короткі. Сторони 
полігона зазвичай обмежовують ділянку 
знімання. Якщо Х. б. прокладають всере- 
дині полігона (що буває частіше), то Його 
наз. діагональним Х. б. Азимути сторін для 
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контролю вимірюють у прямому й обер- 
неному напрямах. Під час знімання бусол- 
лю треба користуватись лініями місцевос- 
ті з відомим істинним азимутом для визна- 
чення схилення магнетної стрілки. Якщо 
на місцевості відсутні магнетні аномалії, 
то, беручи до уваги добове коливання маг- 
нетної стрілки 0,259, можна припустити, 
що найбільша похибка магнетного азиму- 
та, визначеного бусоллю, становить гран. 
С дт 7 0,59. Лінійна нев'язкаХ. б. розподіля- 
ється методом паралельних ліній. Відносна 
допустима нев'язка Х. б. /, 4 1/300. 19. 
ХІД ВИСОТНИЙ (вьсотнькй ход; ійеодоїйе- 
Іеуе! ікамек5е; Нбпепгиз т): хід теодоліт- 
ний, перевищення між точками якого ви- 
значають нівелюванням тригономет- 
ричним. 12. 

ХІД ВИСЯЧИЙ (висячий ход; ореп їка- 
уег5е; гогег Хия т, іоїанзіацуєпаег Хияв т): 
хід (нівелірний, висотний, теодолітний, 
полігонометричний), який опирається ли- 
ше початковою точкою на опорну геоде- 
зичну мережу. В полігонометрії Х. в. наз. 
вільним. Х. в. часто використовують для 
створення знімальної основи теодолітни- 
ми ходами. Згідно з інструкцією, їх довжи- 
на | 5) залежить від м-бу знімання, а кількі- 
сть сторін допускається 3-4. Напр., у м-бі 
знімання 1:5000 забудованої і незабудова- 
ної територій |5) - 350 1 500 м відповідно. 
Під час використання Х. в. слід чекати ме- 
ншої точності визначення координат і ви- 
сот. 19. 

ХІД ВИТЯГНУТИЙ (вьтянутьй ход; 
зітеїспед ауекзе; зезігескіек Хир ту): хід (ні- 
велірний, теодолітний, полігонометричний 
та ін.), форма якого близька до прямоліній- 
ної. Х. в. коротші відзігнутих, завдяки чо- 
му зменшується обсяг вимірювань, а точ- 
ність зростає. Найсуттєвіше форма ходу 
впливає на точність у полігонометрії. До- 
статню витягнутість ходу знаходять за до- 
помогою критерію зігнутості ходу; 
визначають і враховують його параметри 
То і о, Перевага Х. в. полігонометрично- 
го полягає в тому, що тут чітко розділяють- 


Хід вільний 
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ся похибки кутових і лінійних вимірювань. 
Завдяки тому, що поздовжня похибка ви- 
значається похибками вимірювання ліній, 
а поперечна -- похибками кутів, спрошу- 
ються обчислення та оцінка точності 
Х. в. 19. 

ХІД ВІЛЬНИЙ (свободньй ход; ее їга- 
уеу5е; еїек Хиз, орепег Хив т): див. Хід 
висячий. 19. 

ХІД ГЕОМЕТРИЧНОГО НІВЕЛЮ- 
ВАННЯ (од геометрического нивелиро- 
вания, Іеуеййпе тамегзе; Міуейетенізаця т): 
хід, прокладений для визначення переви- 
щення між фіксованими точками нівелю- 
ванням геометричним, якщо вони роз- 
ташовані на значній віддалі. Він складаєть- 
ся зі станцій, з'єднаних між собою спіль- 
ними - зв'язуючими точками. Нівелюван- 
ня виконують по костилях нівелірних, 
підкладнях нівелірних чи кілках, на 
яких встановлюють рейки. Нівелір на стан- 
ції зазвичай розташовують посередині між 
рейками. Х. г. н. розрізняють за точністю і 
технологією нівелювання. Периметр 
Х. г н. регламентується класом нівелюван- 
ня, як і довжина візирного променя, нерів- 
ність пліч на станції і в секції, висота ві- 
зирного променя над поверхнею проход- 
ження променя. Визначені допуски щодо 
величини кута і, між візирною віссю зоро- 
вої труби і віссю циліндричного рівня або 
щодо горизонтальності візирної осі в ні- 
велірах з компенсатором, збільшення 30- 
рової труби, сер. кв. похибки недокомпен- 
сації (для нівелірів з компенсаторами), 
збіжності значень перевищень на станції, 
визначених за різними шкалами, різниці 
нулів нівелірних рейок, випадкових похи- 
бок дециметрових і метрових інтервалів 
рейок, а також нев'язки нівелірного ходу 
тощо. Х. г. н. прокладають між реперами 
вищого класу точності. Якщо Х. г н. по- 
чинається і закінчується на одному репе- 
рі, його наз. нівелірним полігоном, Х. г. н. 
поділяють на прямі та зворотні. 19. 

ХІД ГОДИННИКА (х0д часов; сіосК то- 
уетепі; (игєапя т): див. Годинник 
астрономічний. 18. 


ХІД ДІАГОНАЛЬНИЙ (диагональньй 
ход; аїавопа! камет5е; Ріаропаїгия ту: хід, 
який прокладають усередині полігона для 
контролювання вимірювань у полігоні, а 
також для згущення геодезичної основи. 
Напр., у теодолітному полігоні рекоменду- 
ють прокладати 1-2 Х. д. За округлої фор- 
ми полігона Х. д. можуть утворювати вуз- 
лову точку. Вимоги до побудови Х. д. такі 
ж, як і для полігона, але його точність ниж- 
ча, оскільки він опирається на пункти по- 
лігона. Тому, напр., допустима відносна 
нев'язка в теодолітному полігоні дорівнює 
1/2000, а для Х.. д. - 1/1500. 19. 

ХІД ДЛЯ ПЕРЕДАЧІ АЗИМУТА (х0д по 
передаче азимута, їтауег5е оп асітийй іап- 
зййоп; Хир т /йг дег АгітшйРепікавип» Р: 
хід, прокладений на місцевості для пере- 
дачі істинного азимута (дирекційного ку- 
та) на шукану сторону. В такому ході ви- 
мірюють лише горизонтальні ліві 8, або 


праві В, кути. Знаючи початковий азимут 
А» МОЖНА визначити азимут у кінці ходу 
Ах за формулами: 
Аа Ар У, В, -1809(л 1); 
Ак З Аа Є1807(п- )- У Ви» 

де п - кількість сторін ходу. Точність пе- 
редачі азимута залежить від точності ви- 
мірювань та кількості кутів ходу. Такі хо- 
ди використовують у прив'язувальних ро- 
ботах, військовій справі тощо. 19. 

ХІД ЗІГНУТИЙ (изогнутькй ход; сигуед 
ттаует5е; зеборепег Тиз т): хід теодолі- 
тний або хід полігонометричний, 
форма яких довільна і суттєво відрізняєть- 
ся від прямолінійної. У полігонометрії та- 
ким вважається хід, точки якого відхиля- 
ються від лінії, проведеної через центр ва- 
ги паралельно до замикальної поліго- 
нометричного ходу, на величину біль- 
ше гран. По» 4 лінії відхиляються від на- 
пряму замикальної в обидва боки на кут 
більше гран. б (див. Критерій зігну- 
тості ходу). 19. 

ХІД КОНТРОЛЬНИЙ (контрольньйй ход; 
сопітої ігауетг5е; Копігойїсня ту: хід (ніве- 
лірний, теодолітний, полігонометричний 


Хід магістральний 


тощо), що прокладається на місцевості для 
перевірки якості геодезичних робіт. Ви- 
мірювання в Х. к. виконують особливо ре- 
тельно, щоб надійно визначити контроль- 
ні величини (висоти або координати). 19. 
ХІД МАГІСТРАЛЬНИЙ (магистраль- 
ньшй ход; ргіпсіраї роїпі ігауек5е; Напрігиє 
т): ламана лінія, що визначає основні змі- 
ни напряму траси. 1. 

ХІД МЕНЗУЛЬНИЙ (мензульньй ход; 
ріапечабіє їгауекзе; Меззївсплив т ): про- 
кладають під час мензульного знімання на 
закритих ділянках місцевості (залісених, 
забудованих), де неможливо розвинути 
мережу геометричну. Початковою та 
кінцевою точками Х. м. є пункти геодези- 
чної основи А, В, С. Хід прокладають від 
лінії АВ. Положення точок (/, 2, 3,...) ви- 
значають полярним способом, тобто вимі- 
рюють віддаль до точки ходу, а напрям про- 
креслюють за допомогою лінійки кіпреге- 
ля. Перевищення між точками ходу визна- 
чають тригонометричним нівелюванням. 
Кожна послідовно нанесена на планшеті то- 
чка є вихідною для визначення наступної. 
Довжина Х. м. лімітується інструкцією 
залежно від м-бу карти. Нев'язка пере- 
вищень у Х. м. не має бути більша за 


Лідоп. 7 20,00045 / п , де 5 - довжина ходу, 
м; п--кількість сторін ходу. Лінійна нев'яз- 
ка /, допустима, якщо не перевищує 1/300 
довжини ходу. Лінійну нев'язку розподіля- 
ють графічно способом паралельних до /. 


ліній. На рис. кружечками показано попе- 
реднє положення точок, а кружечками з 
підсічками -- їх положення після розподі- 


5 У 
лу нев'язки /, способом паралельних лі- 


ній. 12. 
с 
рам 
А В / -; 
озон со Ра 
3 
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ХІД ПОЛІГОНОМЕТРИЧНИЙ 
(полигонометрический ход; ятгонпа-зик- 
уеуїпе їауег5е; Роїіузопгиз т): побудова- 
ний на місцевості ламаний або витягнутий 
многокутник, у якому виміряно всі сторо- 
ни 5 і горизонтальні кути повороту |. Вер- 
шини кутів наз. пунктами полігонометрії. 
Їх закріпляюють центрами, титі яких зале- 
жить від фізико-географічних умов, класу 
і розряду полігонометрії. Якщо треба, над 
ними споруджують зовнішні геодези- 
чні знаки. Х. п. опираються на пункти гео- 
дезичної мережі вищих класів, розрядів. 
Зімкнутий Х. п. наз. полігоном. Х. п. мо- 
жуть бути витягнутими і зігнутими, рівно- 
і нерівносторонніми. Висоти пунктів Х. п. 
визначають нівелюванням геометрич- 
ним, а деколи і нівелюванням триго- 
нометричним. СторониХ. п. вимірюють 
здебільшого світло- і радіовіддалемірами, 
а кути - переважно методом кругових при- 
йомів та способом вимірювання окремого 
кута. Периметр і кількість пунктів Х. п. за- 
лежать від класу (розряду) полігонометрії. 
Точність центрування приладів 1 мм. 19. 
ХІД ПООДИНОКИЙ (одиночнькй ход; 
зіпвієе ігауег5е; Еіпгеїги? т): прокладений 
на місцевості в один бік хід (нівелірний, 
теодолітний, полігонометричний та ін.) для 
створення геодезичної основи. Частіше про- 
кладають систему ходів. 19. 

ХІД РІВНОСТОРОННІЙ (равносторон- 
ний ход; едийатега! їтауег5е; ріеісп5ейівет 
Хиз8 ту): хід теодолітний (або хід полі- 
гонометричний), сторони якого майже 
однакові. 19. 

ХІД ТАХЕОМЕТРИЧНИЙ (птахеомет- 
рический ход; гаспеотеїтіс ітауетзе; ТасПу- 
теїекгив ту: побудована на місцевості 
розімкнута або зімкнута ламана лінія, в 
якій виміряні всі сторони, горизонтальні 
кути між ними, а також вертикальні кути з 
кожної точки ходу на сусідні точки, висо- 
ти візування і висоти приладу. Х. т. є гео- 
дезичною основою для тахеометричного 
знімання і застосовується для побудови 
знімальної мережі під час топографічного 
знімання та в інженерних роботах. Пунк- 


Хід теодолітний 


ти Х. т. закріпляють тимчасовими або по- 
стійними знаками, Сторони Х. т. вимірю- 
ють нитковим або оптичним віддалеміра- 
ми, тахеометром номограмним за 
допомогою спеціальних рейок у прямому 
та оберненому напрямах. Допустимі роз- 
ходження 1/200. При зніманні в м-бі 1:500 
лінії вимірюють з точністю більше, ніж 
1/300, Периметр 15), довжина і кількість п 
ліній Х. т. залежать від м-бу знімання і 
регламентуються інструкцією. Допустимі 
лінійна /; і висотна /, нев'язки Х. т. обчи- 


слюють за формулами: 
. 0.000415) 


са КОВІ. зи 
пф 


де (5) - периметр ходу, м; п - кількість лі- 
ній, Х. т. опирають на пункти геодезичної 
мережі вищих класів (розрядів). 19. 

ХІД ТЕОДОЛІТНИЙ (теодолитньй ход; 
Теодое їкамегзе; Тпеодоїйли? т): закрі- 
плена на місцевості ламана лінія, в якій 
виміряні всі сторони та горизонтальні ку- 
ти між ними. Х. т. є плановою геодезич- 
ною основою для виконання горизонта- 
льного знімання в різних м-бах, під час ви- 
шукувань, у проєктуванні та будівництві 
різноманітних наземних та підземних ін- 
женерних споруд, проєктуванні населених 
пунктів, Х. т. можуть бути розімкнені та 
зімкнені (полігони). Їх опирають на пунк- 
ти геодезичної мережі вищих класів (роз- 
рядів). Довжини сторін Х. т. становлять 20-- 
350 м. Пункти Х. т. закріплюють тимчасо- 
вими або постійними знаками. Сторони ви- 
мірюють світловіддалемірами, оптичними 
віддалемірами, стрічками та ін. прилада- 
ми. Горизонтальні кути вимірюють тео- 
долітами з точністю не менше 30". Точ- 
ність центрування 3 мм. Допустима куто- 


ва нев'язка в Х. т. /, , - ГАп, де п -кіль- 
кість кутів у ході. Граничні відносні похиб- 
ки Х. т. допускаються 1/3000, 1/2000, 1/ 
1000 залежно від м-бу знімання, довжини 
ходів та місцевості. 19. 

ХРЕБЕТ (гребет; гідее; Катт т, Себіг85- 
Кепе б: опукла форма земної поверхні з 


1/, 23 745-1 
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двома протилежними схилами. Лінію пе- 
ретину його схилів, що проходить через 
найвищі точки Х., наз. віссю Х., гребенем 
або вододілом. 12. 

ХРОМОСФЕРА (хромосфера; спгото- 
зр'еге; Срготоврііге ): шар атмосфери 
Сонця, що міститься між фотосферою і 
короною, завтовшки 7-8 тис. км. Під час 
повного сонячного затемнення спостері- 
гається у вигляді кільця навколо Сонця, хара- 
ктеризується значним коливанням (5000-- 
10000 К) температури, густиною та ін. фі- 
зичними властивостями. Елементи струк- 
тури Х. - хромосферна сітка і спікули. Ко- 
мірки сітки - динамічні утворення діамет- 
ром 20-50 тис. км, у яких плазма рухається 
від центра до периферії. 5. 
ХРОМОСФЕРНІ СПАЛАХИ (хромо- 
сфернье вспьшки; спготозріегіс ЛПаге; 
сиготозрНйгізспез Айійатеп п): раптові (5- 
10 хв) місцеві збільшення яскравості 
хроосфери, підчас яких виділяється зна- 
чнакількість (до 1077-1079 Дж) енергії у ви- 
гляді енергії рентгенівського, оптичного і 
радіовипромінювання та кінетичної енер- 
гії прискорених під час Х. с. частин сонячної 
плазми. 5. 

ХРОНОГРАФ (хронограф; сйкопортарі; 
Сігопоягарі т): прилад для графічної ре- 
єстрації моментів часу під час спостере- 
жень небесних світил відмічуванням цих 
моментів на паперовій стрічці чи фотоплі- 
вці. В практиці астрономо-геодезичних 
спостережень найпоширеніші друкуваль- 
ні Х. Точність реєстрації моментів часу 
0,017. 18. 

ХРОНОІЗОПЛЕТА (хроноизоплета; 
спгопоїізоріетй; СПгопоізоріетйе )): див. Ізо- 
плета. 5. 

ХРОНОМЕТР (гронометр; сітопотеїтег; 
Сіигопотетег п; Сигопотеїег п): див. Го- 
динник астрономічний. 18. 
ХРОНОРЕЄСТРАТОР (хронорегистра- 
тор; спгопогерізімаїог; спготаїіяснег 5е1|Б5- 
їгерізіпіетепаег Аррагаї т): цифровий елект- 
ронно-вимірювальний прилад для визначен- 
ня моментів часу проходження світил. 14. 


Цапфа 642 Ц 


Ц 


ЦАПФА (цапфа; їкиппіоп; 5спмегсаруєп 
т): опорна частина горизонтальної осі гео- 
дезичного приладу. 14. 

ЦЕНТР ВИЛИЧНОГО ПЕРЕВОДУ 
(центр стрелочного перевода; сепіег ої 
шипоці; УуеіспептіпеїрипКі т, Тапрепіеп- 
зсппіпринкі т): точка перетину осей двох 
спрямлених залізничних колій. 1. 
ЦЕНТР ГЕОДЕЗИЧНОГО ПУНКТУ 
(центр геодезического пункта; сепіек оГРеа- 
соп; Хепітит п 4е5 зеодйтяспеп Рипка5 т 
(4е5 Кістипеурипкіз т)): споруда (обладнан- 
ня), що є носієм координат (див. Закріп- 
лення пунктів геодезичної мережі; 
знак нівелірний). У міській зоні існують ще 
інші конструкції центрів, які закладають 
нижче рівня вулиці чи тротуару та закрива- 
ють чавунними плитами. Є також Ц. г п. 
стінні. Такі марки центрів у верхній точці 
сферичної поверхні (головки) мають отвори 
або хрестоподібні насічки. На рис., а пока- 
зано Ц. г п. полігонометрії 4 кл. та розрядної 
полігонометрії, на рис., б - стінний поліго- 
нометричний знак. На рис., в подано приклад б 
закріплення точок довготривалого збері- 
гання. На рис., г показано Ц. г. п. тріангуляції 
і полігонометрії 1-3 кл., анарис., д- міської 
полігонометрії. 14. 
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ЦЕНТР ЕВРОПИ (центр Европі; Бигоре 
сепіег; Міпеїрипкі т де5 Кигораз п): гео- 
дезичний пункт на території Закарпатсь- 
кої обл. України, у верхній точці річки Ти- 
са, в урочищі Малий Потік на висоті 360 м 
н. р. м. Цей геодезичний знак встановив 
Військово-географічний ін-т (1887) Авст- 
ро-Угорщини біля шосейної дороги Ужго- 
род-Рахів на 4,5 км північніше с, Ділове 
(до 1945 м. Трібушани) Рахівського р-ну і 
його традиційно наз. Ц. Е. Пункт є кам'я- 
ною пірамідою заввишки 1,5 м, встанов- 
леною на прямокутному постаменті. На 
одній з граней піраміди висічений (тепер 
уже напівстертий від часу) текст лат. мо- 
вою. Відомо кілька перекладів цього тек- 
сту. Вважають, що найповніший переклад 
такий: , Постійне, точне, вічне місце, рете- 
льно визначене по меридіанах і паралелях 
приладом, виготовленим в Австро- Угорщині, 
є центром Европи, встановлено 1887". Гео- 
графічні координати історичного пункту 
»Центр Европи" визначені на карті, до- 
рівнюють: широта - ф - 47957 п. щ. і 
довгота А. - 24912" с. д., але це не відпові- 
дає координатам центральної точки Евро- 
пи: ф - 53954/ п. щ.і Д с 28913 с.д.,якає | 
на території Білорусі. В літературі відсут- 
ні дані, що стосуються географічного 1 
математичного визначення центральної 
точки Европи, а розглядалась лише пробле- 
ма ідентифікації одного з уже існуючих 
пунктів градусної мережі (МОСТІ) на тери- 
торії Австро-Угорської імперії, створеної 
Військово-географічним ін-том. На зван- 
ня ,Центр Европи" претендували 3 пунк- 
ти, 2 з яких розташовані на території тепе- 
рішніх Чехії і Словаччини, а один, уже 
згаданий, у Закарпатті. Ймовірно, що іден- 
тифікація кожного з трьох пунктів мережі 
МСІ пов'язана не лише з , геометричними 
критеріями", а бралися до уваги й інші 
географічні фактори. Тому з жовтня 1987 
запропоновано вважати за Ц. Е. знак - 
монумент у селі Ділове в Закарпатській обл. 
України, який встановлено над єдиною 
маркою градусної мережі МОЇ, що збе- 
реглася й досі. Геодезичне підприємство 
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Хе 13 виконало (1986) ремонтні роботи 
історичного пункту і здійснило прив'язку 
його до Державної геодезичної мережі по- 
лігонометричним ходом 4 кл. і ходом гео- 
метричного нівелювання ГУ кл. На підпір- 
ній стіні пункту Ц. Е. закріплено алюмініє- 
ву плиту (60х40 см) з текстом: ,Головне 
управління геодезії і картографії при Раді 
Міністрів СРСР. Пункт державної геоде- 
зичної мережі, що має історичну цінність. 
Відновлений підприємством Хо 13 1986. 
Охороняється державою". 19. 

ЦЕНТР КОЛИВАННЯ МАЯТНИКА 
(центр колебания маятника; сепіег оРреп- 
дит озсйатоп; Мішеірипка т дег Репає!- 
зспугіпвипя ): точка, розташована на від- 
далі, що дорівнює зведеній довжині фі- 
зичного маятника, від центра ваги 
маятника. Ці точки наз. взаємними: якщо 
одна з них лежить на осі коливань, то інша 
буде Ц. к. м. Ця властивість є в основі 
обертального маятника, який уже на почат- 
ку ХІХ ст. використовували для абсолют- 
ного визначення прискорення сили ваги, 6. 
ЦЕНТР МАС (центр масс; сепег ої яга- 
уйу; Хепітит п дег Маззе 5): точка, що ха- 
рактеризує розподіл мас у механічній си- 
стемі і під час переміщення системи ру- 
хається як матеріальна точка, в якій скон- 
центрована вся маса системи. 9. 

ЦЕНТР ПРОЄКЦІЇ (центр проекции; 
ргодєстіоп сепіег; Ргоіекіопесенітит п): точ- 
ка перетину проєктувальних променів, що 
формують зображення в проєкції цент- 
ральній. 8. 

ЦЕНТРИР ГЕОДЕЗИЧНИЙ (геодезиче- 
ский центрир; зеодеїс сепігіпе деуісе; 
зеодійізспез ої п): прилад або частина 
геодезичного приладу, призначені для 
центрування. 14. 

ЦЕНТРИР МЕХАНІЧНИЙ (механиче- 
ский центрир; теспапісаї сепіегіпе деуісе; 
тесПапізспез ої п): центрир геодези- 
чний, що задає положення прямовисної лі- 
нії механічним елементом. 14. 
ЦЕНТРИР ОПТИЧНИЙ (оптический 
центрир; оріїса! сепіекіпя аєуісе; оріїзснек 
АБіогег т): центрир геодезичний з 


оптичною системою візування. Залежно 
від спрямування візирної осі Ц. о. поділя- 
ють на односторонні та двосторонні. 14. 
ЦЕНТРИР ПРИМУСОВИЙ (принуди- 
тельньй центрир; /огсей сепіегіпя іеуісе; 
Тепітіеткорі т, ІГоїзіаїб т): центрир ме- 
ханічний, за допомогою якого із заданою 
точністю встановлюють вертикальну вісь 
зв'язаного з ним приладу. 14. 
ЦЕНТРУВАЛЬНИЙ СТОЛИК (ЛИСТ) 
(центровочньй столик (лист); сепіегіпя 
габіе; Хепігіенізсі т): див. Графічне ви- 
значення елементів зведення. 13. 
ЦЕНТРУВАННЯ (центрированиє; сеніе- 
гіпе; Хенпітгіегипа )): встановлення центрів 
яких-небудь тіл на одну спільну вісь; 
встановлення вертикальної осі геодезично- 
го приладу прямовисно над заданою точ- 
кою (напр. центром геодезичного 
пункту). 14. 

ЦЕНТРУВАННЯ ВІЛЬНЕ (свободноє 
центрированиє; Їгее сепіекіпе; АБіошшпа5- 
тетоае Ї тії беіст Іоі п): центрування 
геодезичного приладу за допомогою нит- 
кового виска або центрира оптично- 
го, Маса виска впливає на точність цент- 
рування нитковим виском: 5 мм - легким, 
3 мм - важким. Похибка оптичного цент- 
рування 0,4-1 мм. 1. 

ЦЕНТРУВАННЯ ЖОРСТКЕ (жесткое 
центрированиє, гізій сепіегіпе; АБіошпоз8- 
тетоає 7 тії Бе,е5пяеп ої п): центруван- 
ня геодезичного приладу за допомогою 
циліндричної телескопічної штанги і 
сферичним рівнем. Верхній кінець штан- 
ги входить жорстко в отвір станового гвин- 
та, а нижній за допомогою наконечника 
суміщається з центром геодезичного зна- 
ка. Похибка центрування 2 мм. 1. 
ЦЕНТРУВАННЯ ПРИМУСОВЕ (прину- 
дительное центрирование; сотривогу 
сепіегіпє; Хугапругепітіегипе )): центруван- 
ня геодезичного приладу, коли його вста- 
новлюють безпосередньо на геодезичному 
пункті, здебільшого трубчастої конструк- 
ції, у верхньому торці якого влаштована 
горизонтальна плита з отвором для ста- 
нового гвинта. Похибка центрування 0,1- 
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0,2 мм. Для високоточного Ц. п. наосі обе- 
ртання теодоліта приварюють каліброва- 
ну кульку, яка входить у циліндричну вту- 
лку, з'єднану з верхньою частиною геоде- 
зичного пункту. Похибка центрування 
0,02 мм. 1. 

ЦИКЛ РОБОТИ АЕРОФОТОАПАРАТА 
(цикл работь азрофотоаппарата; аєго- 
сатега іигпагоцна; Агбейзуограпо т дег 
Катега б: інтервал часу від моменту спра- 
цювання закривача аерофотоапарата 
(АФА) до моменту готовності АФА фото- 
графувати. Переважно обмежується часом 
перемотування фотоплівки, підніманням та 
опусканням вирівнювальної плити АФА. В 
сучасних АФА цикл роботи становить 2- 
3 с.8. 

ЦИКЛ СПОСТЕРЕЖЕНЬ (цикл наблю- 
дений; 5егіез оГтереаїед теазикетепіз; Вео- 
рфастипезгуКінз т): повторні геодезичні, ас- 
трономічні, фотограмметричні вимірюван- 
ня, зокрема, в інженерній геодезії для виз- 
начення деформацій контрольних пунктів, 
обчислення величин зміщень та оцінки їх 
точності. 1. 

ЦИКЛІЧНА ПОПРАВКА ВІДДАЛЕ- 
МІРА (циклическая поправка дальномера; 
сусіїс адінзітепі ої гапре-/їпаетг; гукійзспе 
Котгекіїоп Г дез Різгапгтез5ет т): поправ- 
ка фазовимірного пристрою, яка зі зміною 
показів фазометра змінюється за гармоні- 
чним законом. Зміні показів фазометра в 
межах цілого періоду (360?) відповідають 
два періоди зміни циклічної поправки ана- 
логового фазометра й один період - по- 
правки цифрового фазометра. Значення 
Д. п. в. у вигляді таблиці, формули або гра- 
фіка отримують у результаті дослідження 
фазовимірного пристрою віддалеміра. 13. 
ЦИРКУЛЬ (циркуль; Боу" сотраз; 2ігКе! 
т): пристрій для вимірювання та відкла- 
дання відрізків, а також для побудови гео- 
метричних фігур. Залежно від призначен- 
ня є такі Ц.: циркуль-вимірювач, мікрови- 
мірювач, штангенциркуль, циркуль про- 
порційний. 12. 

ЦИРКУЛЬ ПРОПОРЦІЙНИЙ (пролор- 
циональньой циркуль; ргоропіопа! сотраз55; 


Ргорогіїопаїсітке! т): пристрій для змен- 
шення або збільшення відрізка в певну кі- 
лькість разів, а також поділу його на рівні 
частини. Ц. п. складається з двох ніжок з 
голками на кінцях. Ніжки з'єднуються пе- 
ресувними суставами із затискною муф- 
тою. На одній з ніжок є шкала з поділка- 
ми, за допомогою якої пересуваючи сустав- 
ну муфту вздовж прорізу ніжки, визнача- 
ють збільшення або зменшення відрізка. 
Нарис. відрізку АВ відповідає відрізок аб, 
зменшений приблизно у 0,6 разу. Ц, п. ви- 
користовують для складання карти, здебі- 
льшого для зменшення ліній основного 
картматеріалу. Перш ніж починати працю- 
вати з Ц. п., перевіряють, чи встановлене 
на шкалі зменшення (збільшення) відпо- 
відає зменшеному (збільшеному) відрізку; 
перевіряють здебільшого на поперечному 
м-бі. 5. 





ЦИФРОВА МОДЕЛЬ (нифровая модель; 
дієйа! тоає!; аївйаісз Моає! п): картогра- 
фо-геодезична інформація, записана на ма- 
шинному носієві в кодовій формі. Поділя- 
ється на: цифрову модель місцевос- 
ті, цифрову модель рельєфу, цифро- 
ву модель ситуації; цифрову модель 
спеціальну. 8. 

ЦИФРОВА МОДЕЛЬ МІСЦЕВОСТІ 
(цифровая модель местности; їяйа! тоайе! 
о/Пекгаїп; аївйаісз Моає! п де5 Сеійпаез п): 


Цифрова модель... 


цифрова модель відображення ситуації та 
рельєфу місцевості масивом точок з відо- 
мими координатами і висотами та алго- 
ритм їх опрацювання для розв'язання окре- 
мих різноманітних задач. Син. топографі- 
чна цифрова модель. Ц. м. м. посідають 
важливе місце в інженерній геодезії для 
визначення оптимальних проєктних 
опрацювань (вибір траси, розрахунок 
проєкту вертикального планування, вибір 
розташування споруд тощо). 1. 
ЦИФРОВА МОДЕЛЬ РЕЛЬЄФУ (циф- 
ровая модель рельефа; 4їхійа! тоаєе! ої 
кеПеї; аАїяйаез Моає! п дез Кеїїе/5 п): циф- 
рова модель відображення рельєфу 
тривимірними координатами його точок. 
За способом розташування точок рельєфу 
розрізняють регулярну, напіврегулярну та 
структурну моделі. В регулярній моделі, 
яка використовується в рівнинній місце- 
вості, точки розташовують у вершинах сіт- 
ки квадратів або правильних трикутників. 
Довжину сторін сітки (10-50 м) вибирають 
залежно від складності рельєфу. Напівре- 
гулярна модель, що використовується для 
вишукування лінійних споруд, створюєть- 
ся у вигляді магістралі з поперечниками. 
Планові координати точок поперечника 
визначають відповідно до пікетажу магі- 
стралі, дирекційного кута її сторін та від- 
далення точок від магістралі. У нормаль- 
них поперечниках кути 90? будують на 
місцевості екером, а в скісних вимірюють 
теодолітом. Висоти поперечника інтерпо- 
люють за лінійним законом моделі, як у 
тахеометричному або мензульному зніман- 
нях; опорні точки вибирають у характер 
них перегинах рельєфу з урахуванням його 
морфологічних особливостей. Більшість 
форм рельєфу добре апроксимується рівнян- 
ням поверхні другого порядку 

ад захбазучауучаці заду! хН, 
де дп» 4» г.» 5 - КОефіцієнти, які визнача- 
ють методом найменших квадратів; х, у, Н 
- просторові координати опорних точок. 
Кількість опорних точок на 1 га досягає: 
50 - у рівнинній, 100 - горбистій та 200- 
400 - гірській місцевостях. 1. 
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ЦИФРОВА МОДЕЛЬ СИТУАЦІЇ (циф- 
ровая модель ситуации; аїяйа! тоає! оЇ5і- 
ішапоп; дївйаіез Моає! п дег 5ішатоп р): ци- 
фрова модель як різновид цифрової 
моделі місцевості, вякій зображена ли- 
ше контурна частина топографії місцевос- 
ті. Створюється переважно на міські та 
промислові території з будинками, спору- 
дами та ін. елементами ситуації, характер- 
ні точки яких подаються плановими 
координатами. 1. 

ЦИФРОВА МОДЕЛЬ СПЕЦІАЛЬНА 
(специальная цифровая модель; зресіаі ді- 
яйа! тоавеї; зресієйез дївиаіесз Моає! п): 
цифрова модель, що складається з 
упорядкованої сукупності моделей, які 
подають у цифровій формі вибіркову (спе- 
ціальну) топографічну інформацію про 
об'єкт. 8. 

ЦИФРОВА ФОТОГРАММЕТРИЧНА 
СТАНЦІЯ (цифровая фотограмметриче- 
ская стануця, аїєйа! рпоїовгаттеїтіс з1а- 
йоп; аївіиаіе риогортаттетгізспе бтапоп Б: 
апаратно-програмний комплекс для опра- 
цювання фотографічних зображень (аеро-, 
наземних або космічних знімків) для 
отримання фотограмметричної продукції: 
оритіналів топографічних карт (у цифро- 
вому 1 графічному вигляді), мереж фото- 
тріангуляції, цифрових моделей міс- 
цевості тацифрових моделей рель- 
єфу, даних для побудови фотокарт і орто- 
фотопланів. ЦД. ф. с. принципово відрізня- 
ється від аналогових та аналітичних фото- 
грамметричних приладів, бо ядром стан- 
ції є ПЕОМ, яка виконує всі операції опра- 
цювання зображень, розв'язання фотогра- 
мметричних задач, а екран ПЕОМ ви- 
користовується для відтворення зображен- 
ня та проведення стереоскопічних або мо- 
нокулярних вимірювань. Технологія робо- 
ти на Ц. ф. с. включає процеси: скануван- 
ня фотознімків, запис знімка в цифровій 
формі в пам'яті ПЕОМ, візуалізацію ци- 
фрового знімка, вимірювання зображення 
оператором з використанням екрана 
ПЕОМ, обчислення з використанням апа- 
рата аналітичної фотограмметрії, склада- 
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льні операції (зокрема, заповнення зобра- 
ження умовними знаками), вивід зобра- 
ження на друкарські та реєструвальні при- 
строї, архівацію результатів. Ц. ф. с. ви- 
пускають фірми Ї,сіса (Швайцарія), Іпіег- 
єтарії (США), 7еі85 (Німеччина), Геосис- 
тема (Україна) та ін. 8. 

ЦИФРУВАННЯ КАРТОГРАФІЧНОГО 
МАТЕРІАЛУ (цифрование картографи- 
ческого материала; аїяійігайоп о) сагіо- 
вгарніса! таїегіаї; Капепаївіайзіегипа Д: 
перетворення картографічної інформації з 
графічної форми на цифрову. 5. 
ЦИЦЕРО (цицеро; Сісего )): друкарський 
шрифт, кегль якого дорівнює 12 пунктів 
(4,51 мм). 5. 

ЦІЛИК (целик; зіяіпя роїпі; Діеіроілеп т, 
Дісідот т): візирний пристрій у вигляді 
короткого стрижня з конічною верхньою 
частиною. Використовують для встанов- 
лення на них марок та під час вимірювання 
ліній дротами. 14. 

ЦІНА ПОДІЛКИ (лена деления; якади- 
айоп так; Тейипрзугегі т): кутова або лі- 
нійна величина, що відповідає одній поділ- 
ці основної або додаткової шкали вимір- 
ного приладу. Ц. п. шкал геодезичних 
приладів встановлюють залежно від їх 
призначення й точності. Є Ц. п. верньєра, 
рейки, кутомірного круга, рівня та ін. 12. 


ЧАС АТОМНИЙ (атомное время; аїотіс 
йте,; Атотдей 5): див. Системи часу. 10. 
ЧАС БАРИЦЕНТРИЧНИЙ ДИНАМІЧ- 
НИЙ (барицентрическое динамическое 
время; Бахусепігіс дФупатісаї! йте; Багугепі- 
гізспе дупатізсне ей )): див. Системи 
часу.10. 

ЧАС БАРИЦЕНТРИЧНИЙ КООРДИ- 
НАТНИЙ (барицентрическое коорди- 
натноє время; Ракусепігіс соопаїпаїте Пте; 
рагугенітізспе Коопаїпатепгей Б: див. Сис- 
теми часу. 10. 
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ЦІНА ПОДІЛКИ РІВНЯ ЦИЛІНД- 
РИЧНОГО (цена деления цилиндрическо- 
го уровня; ягаднатоп такі; Тейипозуєгі т 
Чег КдігепіїбеПе Д: кут т, на який нахи- 
литься вісь рівня циліндричного ми", якщо 
бульбашка переміститься на одну поділку 
І. 14. 

ЦІНГЕРА СПОСІБ (Цингера способ; 
Діпвег теїйой; Хіпрег'зспе Метоаєе б: спо- 
сіб визначення довготи або часу зі спо- 
стережень двох зір на однаковій висоті. Для 
Ц. с. складають робочі ефемериди пар зір. 
Спостереження полягають у визначенні 
моментів проходження підібраних пар зір 
(східної і західної) через один ітой жеаль- 
мукантарат. Для визначення моментів 
проходження використовують різні мето- 
ди реєстрації. Цей спосіб є одним із най- 
точніших способів визначення часу (дов- 
готи) і широко застосовується в астроно- 
мо-геодезичній практиці. Ц. с. забезпечує 
точність 0,03" до паралелі 702. 18. 
ЦУНАМІ (цунами; ізипаті; Туипаті ту; 
величезні руйнівні хвилі, що виникають 
унаслідок локальних змін рівня води під 
час підводних землетрусів. Швидкість їх 
поширення 400-800 км'тод"!, Висота під 
час підходу до берега досягає 15-30 м і бі- 
льше. Довжина їх вимірюється сотнями 
кілометрів. 4. 


ЧАС ВСЕСВІТНІЙ (всемирное время; ипі- 
уекзаї йте; Тейгей ): див. Системи ча- 
су. 9. 

ЧАС ГЕОЦЕНТРИЧНИЙ КООРДИ- 
НАТНИЙ (геоцентрическое координат- 
ное время; Сеосепігіс Соопаїпаїе Тіте; рео- 
гептіуспе Коопіпатепгей б: див. Системи 
часу. 10. 

ЧАС ДИНАМІЧНИЙ (динамическое вре- 
мя; Дупатіса! Тіте,; дупатізсНне Тєй Ї): див. 
Системи часу. 10. 
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ЧАЛЮК ТИМОФІЙ НИКИФОРОВИЧ 
(1914-2001). Після демобілізаці працював 
у Львівському політехнічному ін-ті ст. 
лаборантом, асистентом, ст. викладачем, 
доцентом. У 1966-78 - декан геодезичного 
факультету. 1956 захистив кандидатську 
дисертацію на тему: , Досвід застосування 
теорії М.К. Мигаля для визначення висот 
геоїда і відхилення прямовисних ліній". Із 
1979 -- пенсіонер. Наукові праці в області 
теорії фігури Землі та інженерної геодезії. 
ЧАС ЕФЕМЕРИДНИЙ (зфемеридное 
время; ерпетегіз Піте; Ерйетегідегеїї 5: 
час, що є незалежною змінною в рівнян- 
нях руху небесних тіл. На відміну від ча- 
су всесвітнього (УТ) - нерівномірного, 
Ч. е. (ЕТ) - рівномірний. Одиниця Ч. є. 
- ефемеридна секунда, що дорівнює 
1/31556925,9747 частки року тропічно- 
то. За рекомендацією МАС (1976) замість 
М. е. введено земний динамічний час. Через 
нерівномірність добового обертання Землі 
положення тіл Сонячної системи, що спо- 
стерігаються, є функціями нерівномірно- 
го часу, тоді як ефемериди подають теоре- 
тичне положення як функції Ч. е. або зем- 
ного динамічного часу (ТОРТ). Різниця в 
координатах за проміжок часу між момен- 
том СТ і табличним моментом за шкалою 
ЕТ або ТОТ відчутна. Величину АТ наз. 
поправкою за ефемеридний час ДТ - ЕТ- 
СТ, або АТ еТРрТ -- СТ. 10. 

ЧАС ЗЕМНИЙ (земноє время; Тетезігіа! 
Тіте; гекгезпізспе Хей рф: див. Системи 
часу. 10. 

ЧАС ЗОРЯНИЙ (звездное время; 5ідегеа! 
Тіте; 5гегпгей БД: див. Системи лічби 
часу астрономічні. 10. 

ЧАС КООРДИНОВАНИЙ (координиро- 
ванное время; соокіїпатеа Пте; Коопаїпіегіє 
7ей б): див. Системи часу. 10. 

ЧАС МІСЦЕВИЙ (местноєе время; Іосаї 
йте; Опігей Б: час зоряний 5, істинний 
сонячний час т, і середній сонячний час 
т будь-якого меридіана. Розрізняють Ч. м. 
цього меридіана: Ч. м. зоряний, Ч. м. істин- 
ний сонячний і Ч. м. середній сонячний 
(див. Системи лічби часу астрономі- 
чні). 10. 
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ЧАС ПОЯСНИЙ (поясное время; зіапдані 
йте; Хопепгей д): місцевий середній соняч- 
ний час основного географічного меридіа- 
на того часового поясу, в якому розташова- 
ний певний пункт. 

Пояси часові - 24 ділянки вздовж меридіа- 
нів шириною приблизно 157, на які поділе- 
на вся поверхня Землі. Приблизно посере- 
дині поясів часових проходять геогра- 
фічні меридіани, які наз. основними мери- 
діанами, довгота яких кратна 15? дуги і які 
на 15? віддалені один від одного. Основним 
меридіаном нульового поясу є грінвіцький. 
Межі між поясами часовими не проходять 
строго по географічних меридіанах, а узгод- 
жуються з державними, адміністративно- 
економічними або природними кордонами 
і можуть змінюватись. Територія України роз- 
ташована в другому часовому поясі, який 
наз. Східно-Европейським -- ЕЕТ. 18. 

ЧАС СОНЯЧНИЙ (солнечное время; 
зоіак те; 5Зоппепгей )): див. Системи лі- 
чби часу астрономічні. 17. 

ЧАС СР5 (система времени СР5; СР5 
Тіте; СРУ ей): атомна шкала лічби часу, 
прийнята в глобальній позиційній системі 
НАВСТАР ГПС. Еталоном часу є цезіє- 
вий стандарт частоти Морської обсервато- 
рії США поблизу Вашингтона (09К 0), По- 
чаткова епоха шкали віднесена на неділю 
00 год 06 січня 1980 (Л22444244.5), коли 
час СР5 дорівнював О ТС (див. Системи 
часу). Від цього моменту час СР5 вимі- 
рюється кількістю тижнів та кількістю се- 
кунд від початку тижня. На відміну від 
ЮТС шкала часу СР5 є неперервною. То- 
му, напр., на початку 1994 він відрізнявся 
від часу ОТС на 9 с. Стосовно міжнарод- 
ного атомного часу ТАЇ час ОР5 має ста- 
лий зсув на 19 с. 9. 

ЧАСОВА КОГЕРЕНТНІСТЬ (временная 
когерентность,; іетромаку сойекепсу; сейй- 
спе Копіїгепа Ї): кореляція фаз коливань, які 
проходять через певну точку простору в два 
послідовні моменти часу. Ч. к, характеризує 
таку різницю ходу двох хвиль, коли вони ще 
можуть інтерферувати. Цю різницю ходу наз. 
довжиною когерентності. Час проходження 
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хвилями цього відрізка наз. Ч. к. Високу Ч. к. 
має випромінювання лазерів. Довжина ко- 
герентності лазерів теоретично може до- 
рівнювати сотні кілометрів. Реально через 
вплив атмосфери вона значно менша. 
Довжина когерентності випромінювання 
джерел білого світла становить близько 
0,5 мкм. 13. 

ЧАСОВИЙ ДОМІР (временной домер; 
регіаїпіпя 10 Піте; Хейтезі т): див. Фазо- 
метр цифровий. 13. 

ЧАСОВИЙ МЕТОД ВИЗНАЧЕННЯ 
ВІДДАЛЕЙ (временной метод определе- 
ния дальностей; ііте капре деіектіпіпя те- 
їоа; геййспе Метоаєе Гаег Різтапатеззипя 
Д: застосовують в електронних віддалемі- 
рах. Суть його полягає у безпосередньому 
вимірюванні проміжку часу Т, за який 
електромагнетні хвилі проходять вимірю- 
вану лінію двічі. Довжину лінії визначають 
за формулою 5 е ут/2, де у - швидкість 
електромагнетних хвиль. Для реалізації 
Ч. м. в. в. необхідно, щоб передавач відда- 
леміра випромінював короткочасні імпуль- 
си, основна частина яких спрямовується 
вздовж вимірюваної лінії, а невелика час- 
тина -- на вимірний пристрій для фіксуван- 
ня початку проміжку часу. Основна части- 
на імпульсу потрапляє на відбивач, вста- 
новлений на іншому кінці лінії, відбива- 
ється від нього, знову проходить лінію, по- 
трапляє на приймач, який скеровує його на 
вимірний пристрій для фіксування кінця 
проміжку часу Т. Час визначають за допо- 
могою електронно-променевої трубки, а в 
стаціонарних умовах - кварцовими годин- 
никами. В польових умовах час можна ви- 
значити з точністю 1:107" с, що дає змогу 
одержати довжину лінії з точністю 1,5 м. 
У стаціонарних умовах час визначають 
точніше в 10 разів і більше. Ч. м.в. в. за- 
стосовують у геодезії для визначення від- 
далей не менше 100 км. Прилади, в яких 
використано Ч. м. в. в., наз. імпульсними, 
аспосіб -- імпульсним. Варіантом Ч. м. в. в. 
є кодовий метод визначення віддалей, який 
використано в супутникових глобальних 
системах. Для його реалізації на супутни- 
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ку виконують маніпулювання несучих ко- 
ливань псевдовипадковим двійковим ко- 
дом. В наземному приймачі прийняті ко- 
ливання демодулюють і отримують код, 
який пройшов вимірювану лінію. В ньому 
ж формують такий же двійковий псевдо- 
випадковий код, як і на супутнику. Його 
наз. реплікою коду. Визначивши кореляцій- 
ну залежність між прийнятим кодом і його 
реплікою, отримують час Т, за допомогою 
якого визначають віддаль від супутника до 
наземного приймача. 13. 

ЧАСТОТА КОЛИВАННЯ (частота ко- 
лебания; о5сіНайоп Іедиепсу; 5спуліприп5- 
Іедиепг )): див. Коливання гармоніч- 
не. 13. 

ЧАСТОТА ПОЯВИ ПОДІЇ (частота по- 
явления собьштия; /гериепсу ої єуепі арре- 
акапсе; Екеірпіз|гедиепг ): наближене зна- 
чення ймовірності; якщо безпосередньо 
визначити ймовірність неможливо, зверта- 
ються до випробувань і обчислюють 
Ч. п. п.заформулою О(А) - т/п, дет--кі- 
лькість випробувань, п -- кількість усіх ви- 
пробувань. Частота за Ймовірністю прямує 
до ймовірності, коли кількість випробувань 
прямує до оо. 20. 

ЧАСТОТНІ МЕТОДИ ВИЗНАЧЕННЯ 
ВІДДАЛЕЙ (частотнье методиеі опреде- 
ления дальностей,; Іеднепсу Іесіпідие /ог 
аїзіапсе дегектіпайоп; Кгедцепатеїодеп Ї 
рі дек Різіапстеззипе Ї): використовують 
в електронних віддалемірах. Є два варіан- 
ти Ч. м. в. в. Один грунтується на залеж- 
ності зміни частоти частотно-модульова- 
них несучих коливань від проміжку часу 
т, за який вона відбулася, а інший - на ви- 
користанні Допплера ефекту. 

У першому варіанті Ч. м. в. в. частоту мо- 
дуляції вибирають так, щоб її півперіод був 
більший від часу проходження електромаг- 
нетними коливаннями вимірюваної лінії на 
всьому радіусі дії віддалеміра, тобто, щоб 
7/2.» 25 пах / У» де Т - період модулюваль- 
них коливань, Зах - МАКСИМАльна віддаль, 
яку можна виміряти віддалеміром, у - 
швидкість електромагнетних хвиль. На ви- 
мірювальний пристрій потрапляють неве- 


Частотні радіотехнічні... 


лика частина коливань, які випромінює пе- 
редавач, і коливання, прийняті приймачем 
(див. Віддалеміри електронні). Зави- 
міряним значенням різниці частот Д/ цих 
коливань одержують час Т -- 25/у. Залеж- 
ність між Д/ т є найпростішою при моду- 
ляції частоти несучих коливань за законом 
»грикутника", або , пилки", тобто за пря- 
молінійними законами. При модуляції сві- 
тла за законом , трикутника" вона має ви- 
гляд 7 з ДГТ/(4Е), де Т- період модулю- 
вальних коливань, а Р"- амплітуда модуля- 
ції частоти або її девіація. Вимірювана від- 
даль 5 з ут/2. Цей варіант Ч. м. в. в. за- 
стосовують у радіовисотомірах, у системах 
м'якого приземлення космічних апаратів. 
У другому варіанті Ч. м. в. в. використову- 
ють немодульовані коливання, частота 
яких є високостабільною. Ці коливання 
синхронно тенерують генератори, один з 
яких встановлений на супутнику, а інший 
- у приймачі. Частоти обох генераторів 
однакові. Передавач, встановлений на 
ЦІСЄЗ, випромінює коливання генератора і 
їх приймає на Землі приймач. На вимір- 
ний пристрій приймача потрапляють при- 
йняті коливання і коливання власного гене- 
ратора. Пристрій вимірює різницю частот 
цих коливань /,. Частота коливань, які при- 
ймає приймач, залежить від швидкості 
ШСЗ: 


Ло З ГО (оз со8)/»)/1- (У /м"У, 
де / - частота коливань, які випромінює пе- 
редавач; У,б - ШВИДКІСТЬ ШСЗ; у - швид- 
кість електромагнетних хвиль; б -- кут між 
напрямом руху ШСЗ і напрямом із ШСЗ 
на приймач. За умови, що ув? і 
Уоб С050 з Ур г СКЛадова швидкості ШСЗ 
уздовж напряму на приймач або радіальна 
швидкість, частота //, 2 (12 У, /у). Вели- 
чину /у, ї у яз /, наз. частотою Допплера. 
Маючи її, можна визначити радіальну шви- 
дкість: у, З У /, /./ або зміну віддалі 45 
між об'єктом і приймопередавачем за про- 
міжок часу 4: 45 з уаїї. Цей варіант 
Ч. м. в. в. застосовують у супутникових си- 
стемах, які наз. допплерівськими. 13. 


650 ч 


ЧАСТОТНІ РАДІОТЕХНІЧНІ НАВІГА- 
ЦІЙНІ СТАНЦІЇ (частотнье радисте- 
хнические навигационнье стануци, /теди- 
епсу гадйіоіесНпісаї пауізатопаї зіаїопе; 
Гтеднепг/ипКкпауізатіоп5теПйе 5): станції, 
встановлені на літаку, що призначені для 
вимірювання його швидкості, віддалі і на- 
пряму. Базуються на Допплера ефекті, 
суть якого зводиться до фіксації зміщення 
несучої частоти передавача, встановленого 
на літаку, відносно частоти сигналів, від- 
битих від нерухомого об'єкта. За зсувом 
частоти можна визначити поздовжню 1 по- 
перечну складові швидкості, а за їх відно- 
шенням - кут знесення літака. 8. 
ЧЕБИШОВА ТЕОРЕМА (теорема Че- 
бьшіева; еогет о) СПпефузйеу,; ІГейгзаїг т 
уоп Твспефузспеу): одна з теорем закону ве- 
ликих чисел, що формулюється так: при 
достатньо великій кількості п незалежних 
випробувань х, середнє арифметичне 
спостережених значень величини випа- 
дкової прямує за Ймовірностю р до її ма- 
тематичного сподівання т, тобто 


РУ» -тКке)»1-б, 
пі 


де Є і б-якзавгодно малі додатні числа, 20. 
ЧЕРВОНА ЛІНІЯ (красная линия; фийдїпр 
гериіайоп Іїпе; Найрієгипатіззіїпіе Д): проєк- 
тна лінія, яка регулює положення забудови 
відносно осі вулиці або проїзду. 1. 
ЧЕРНЯГА ПЕТРО ГЕРВАЗІЙОВИЧ 
(24.10.1946). 1969 закінчив геодезичний 
факультет Львівського політехнічного ін- 
ту. 1978 захистив кандидатську, а 2000 - 
докторську дисертації. З 1987 зав. кафед- 
ри землевпорядкування та геодезії Рів- 
ненського державного техн. ун-ту. Чл.-кор. 
Академії будівництва України. Напрям на- 
укових досліджень: інженерна геодинамі- 
ка, геодезичний моніторинг великих інже- 
нерних об'єктів та прогнозування дефор- 
мацій споруд і земної поверхні. 
ЧЕТВЕРТИННИЙ ПЕРІОД (четверти- 
чньй период; днаїетпагу): останній в істо- 
рії Землі період кайнозойської ери, насту- 
пний після неогенового, що триває близько 
1,8 мли років. Характерний неодноразовим 
похолоданням і потеплінням. Коливання 


Числа Лява 


характеру клімату відбивались на зміні тва- 
ринного і рослинного світу. Найважливі- 
шою подією Ч. п. була поява первісної лю- 
дини. 4. 

ЧИСЛА ЛЯВА (числа Лява, Гоуе питрРет5; 
Іруезспе Ханіеп 7 рі): два безрозмірні па- 
раметри Кі й, введені англ. геофізиком Ля- 
вом (1909), якими характеризують дефор- 
мації тіла Землі, Для повноти описування 
деформацій тіла, спричинених потенціяль- 
ною функцією, поданою розкладанням у 
ряд сферичних функцій, учений Шид 
(1912) ввів третій параметр /, названий чи- 
слом Шида. Ч. Л. і Шида мають простий 
фізичний зміст, і будь-який тип деформа- 
ції може бути описаний деякою комбінаці- 
єю цих параметрів, хоча самі вони зв'яза- 
ні з розподілом густини і модуля жорстко- 
сті тіла Землі дуже складними диференці- 
яльними рівняннями. Ч. Л. мають такий 
зміст: К - відношення додаткового потен- 
ціялу, зумовленого деформацією, до само- 
го деформівного потенціялу; й - відношен- 
ня висоти припливу земної кори до висоти 
відповідного статичного океанського при- 
пливу. Число Шида / характеризує горизо- 
нтальні переміщення твердої поверхні. 9. 
ЧИСЛОВІ ХАРАКТЕРИСТИКИ (число- 
вьте характеристики; питБек сПагасіенізііся; 
Миттегпспатакіегізіїкеп Ррі): описують ха- 
рактерні особливості величини випадко- 
вої. Вони зображаються моментами по- 
чатковими та моментами центральни- 
ми відносно деякого довільного центра. 20. 
ЧИСЛОВІ ХАРАКТЕРИСТИКИ СИ- 
СТЕМИ (числовье характеристики си- 
стемь; питфек сНагасіегізіїся 0/ зузіет; 
МиттегпсНагактегізтікеп Грі 4е5 5узіету п): 
основними числовими характеристи- 
ками системи двох величин випадко- 
вих є початкові моменти порядку К, 5: 


Окз - МІХКУ?) 


і центральні моменти порядку К, 5: 


Икз - МІХ" У? 
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о о 
де ХеХ-т,УЇ -Уї - ту: Найчастіше 
використовують такі початкові й центра- 
льні моменти: 


й 
т, З Мі|ху| я М|х) - математичне 
сподівання випадкової величини Х. 


т,з М|х у - МЦу| - математичне спо- 
дівання випадкової величини У. 

2 5 
р, -М|х у | Д|хі|- дисперсія випа- 
дкової величини Х. 


Р, - МІх У з ДІ у| - дисперсія випад- 


кової величини У. 


Ку 7 МІіхуї а МІХ - т у с т,))- ко- 
реляційний момент випадкової величини 
Х, У.20. 

ЧИСЛОВІ ХАРАКТЕРИСТИКИ СТА- 
ТИСТИЧНОГО РОЗПОДІЛУ (числовье 
характеристики статистического рас- 
пределения; питрек сНагасіенізіїся о зіаїї- 
зііс аїзігібшіоп; Миттетпспагакіегізтікеп Г 
рі дек тагізізспеп Уепейипе )): статистич- 
ний аналог числових характеристик 
теорії ймовірностей. Є два основні види 
числових характеристик. Враховуючи 
Чебишева теорему, початкові та цент- 
ральні моменти обчислюють за формула- 
ми: 


п п 
5 хі; Иб «150, -т,), 
пі п'ї 
а коваріаційний момент 
1 п 
Кот Я 2 то; гт,), 


11 ре 
о ха туя о у» 
де т, - математичне сподівання ви- 
падкової величини Х; т, - математичне 
сподівання величини випадкової 
У. 20. 

ЧИТАНІСТЬ КАРТИ (читаємость кар- 
ти; тар геадабіййу; Капіепієзеп п): швид- 
ке візуальне розпізнавання елементів кар- 
тографічного змісту карти. 5. 


Чутливість... 


ЧУТЛИВІСТЬ ВАРІОМЕТРА (чувстви- 
тельность вариометра; 5епзійуйу оГмагіо- 
теіек; Етріїпаїісікей Ї де5 Уагіотететз п): 
відношення моменту інерції коромисла / 
до сталої скруту нитки 7 длядругих по- 
хідних потенціялу сили ваги УИ/, і Ту 
або відношення й'т"/ до сталої скруту ни- 
тки Т для похідних Й/,, і М/,,, Міра чутливо- 
сті варіометра виражається відповідно як 
с зро, са Тр, де т - маса тя- 
гарців; й - різновисотність тягарців; / - до- 
вжина коромисла. Чутливість коромисла 
тим більша, чим більші розміри і маса си- 
стеми і чим тонша і довша нитка почепу. 6. 
ЧУТЛИВІСТЬ ГРАВІМЕТРА (чувстви- 
тельность гравиметра; зепзййуйу о/ ята- 
уітегек, Етрупаїісікей Гає5 Стауітеїету п): 
відношення переміщення рухомого індек- 
су важеля гравіметра до величини зміни на- 
пруженості гравітаційного поля. Чим біль- 
ша чутливість, тим точніше можна суміс- 
тити рухомий і нерухомий індекси. Чутли- 
вість визначають після ретельного регулю- 
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вання гравіметра на мінімум чутливості до 
нахилу та визначення ціни оберту. Чутли- 
вість обчислюють за формулою 


де піді П/ о - виправлені за зміщення нуль- 
пункту відліки на десятому штриху з од- 
ного та з іншого боку шкали відносно ви- 
хідного нерухомого індексу. б. 

ЧУТЛИВІСТЬ ОКА СПЕКТРАЛЬНА 
(спектральная чувствительность глаза; 
зресіка! 5епзійуйу оГеуе; зрекіта!е Етріїпа- 
Йсикей / ае5 Ацеез п): властивість сітків- 
ки ока сприймати променисту енергію в 
межах Д, - 0,380-0,780 мкм як світлове по- 
дразнення. Енергію коротших та довших 
хвиль поглинає склоподібне тіло ока. Мак- 
симальна спектральна чутливість денного 
зору міститься в ділянці довжин хвиль 
0,556 мкм (жовто-зелене світло), а для ні- 
чного зору - 0,507 мкм. Властивістю ніч- 
ного зору є нерозбірливість кольорів; усі 
предмети око сприймає як блакитно-сірі. 8. 


Ш 


ШАБЛОН (шаблон; гетріаге; 5сПафіопе р): 
металева пластинка, на якій через однако- 
ву віддаль взаємно перпендикулярно роз- 
ташовані круглі отвори, в яких за допомо- 
гою голки-наколювача наколюють точки на 
папері, в результаті чого отримують відпо- 
відну (через 2, 4, 5 см) сітку квадратів. Ви- 
користовують для побудови прямокутних 
сіток картографічних. Точність побу- 
дови залежить від того, наскільки головка 
наколювача збігається з центром отвору (за 
умови, що центри отворів пластинки роз- 
ташовані точно на взаємно перпендикуля- 
рних між собою лініях). 5. 

ШАР ІЗОТЕРМІЧНИЙ (изотермический 
слой; ізоїегта! аует; ізоїтегтіуспе УсПісіі 
Д: атмосферний шар, в якому температура 


з висотою не змінюється або змінюється 
незначно. 14. 

ШАР ЦИФРОВОЇ КАРТОГРАФІЧНОЇ 
ІНФОРМАЦІЇ (слой цифровой картогра- 
фической информации; Паует обаївімі саг- 
гозтарііса! іпрогтаїоп; У5сПісіп 7 авг аїзі- 
таїеп Капепіпогтайоп )): сукупність об'- 
єктівкарти цифрової абокарти елек- 
тронної, об'єднаних за якоюсь ознакою 
або групою ознак. 21. 
ШВИДКІСТЬ ГІПЕРБОЛІЧНА (гипер- 
болическая скорость; Рурегфоїіс уеіосіїу; 
НурегРеівезспулпаївКей Д: швидкість не- 
бесного тіла, яка більша за швидкість па- 
раболічну і при якій незбурений рух тіла 
відбувається по орбіті гіперболічній. 9 


Швидкість... 


ШВИДКІСТЬ ЕЛЕКТРОМАГНЕТНИХ 
ХВИЛЬ У ВАКУУМІ (скорость злект- 
ромагнитньхх волн в вакууме; еіесіготає- 
пеїіс улауєз5 уеЇозйу іп а маснит; Сезсіпм/іп- 
аїдКей ГАег еіекаіготарпеїізспеп УеПеп Ррі): 
одна з фундаментальних констант фізики 
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Ш 


(див. табл.). Її визначали впродовж сторіч 
на основі найновіших досягнень науки і 
техніки. Генеральна Асамблея Міжнарод- 
ного геодезичного і геофізичного союзу 
(1975) рекомендувала застосовувати для 
обчислень у віддалемірах електронних 


Швидкість електромагнетних хвиль у вакуумі (історія визначення) 





Прізвище 


чення вченого 





| | Фуко | -/- | 


Каролюс Німеч- 
Міттельштед | чина 
О А 
А 


1676 
1728 
1849 


1862 
1879 
1926 


1928 
1937 


1949 


Р а 
. бо Ш 
клін, Уайтінг 


1947 


1947 об 


1950 


С 
Ессен, Гор- 


дон, Смайс 


-/- 


1950 
1951 
1951 
1952 
1954 
1954 





- 
я 
2) 
А 
о 
щ 
т 


Ренк, Ширер,| || П- 
Уігінс 
Росія 
Васильєв 
США 


5 


1955 
1956 
1966 


С 









Сімкін, Лукін, 
Сікора, 
Стрелецький 






1967 






Ти 





Спосіб визначення 


Затемнення супут- 
ників Юпітера 
Аберація зірок 


Колесо, яке оберта- 315 300 500 
ється 
и 298 100 500 


Компенсаційна 
комірка Керра 
Повна комірка Кер- 
ра і фотоелемент 
П'єзокварцовий 


Об'ємний 

Повна комірка Кер- 

ра і фотоелектрон- 
ний помножувач 


Радіоінтерфероме 


Ренк, Рут а Спектральні лінії | 299776 
Вандер Слуїс 


Радіоінтерфероме 
Спектральні лінії 


Компенсаційна 
комірка Керра 
пектральні лінії 
Модульований 
світловий промінь 
Вимірювання дов- 
жини хвилі ічасто- 


випромінювання 


Похибка 
визначення! 
швидкості, 


Отримане 
значення 
швидкості, 





о 
--і/яе 


Ск 


модулятор 


Радіолокація 


ємний резонатор 


резонатор 


| 299 792,6 | 


Радіолокація 


299 789,8 
299 793,9 


299 792.44 


299 792,56 






інфрачервоного 





Швидкість... 


Щ. е. х. ув. с 7 299792455 - 1,2 м'с". Точ- 
ність цього значення швидкості на один- 
два порядки вища від точності електро- 
нних віддалемірів. Швидкість Ш. є, х. у в.не 
залежить від їх частоти. 13. 
ШВИДКІСТЬ ЕЛІПТИЧНА (зллиптиче- 
ская скорость; еПіріїса! уеіосіїу; ЕПір- 
зепрезсНугіпаїжкей Д: лінійна швидкість Й, 
небесного тіла (планети відносно Сонця, 
природного або штучного супутника від- 
носно своєї планети тощо), що рухається 
по орбіті еліптичній. Ш. е. є функцією 
радіуса-вектора геоцентричного " 
біжучої точки орбіти: 

Ув «(2й/т- м/а)'» 
де и - стала гравітаційна геоцент- 
рична; а - велика піввісь орбіти. Ш. е. 
найбільша в перицентрі, найменша в 
апоцентрі, при цьому в кожній біжучій 
точці вона більша від швидкості коло- 
вої, але менша за швидкість парабо- 
лічну. 9. 
ШВИДКІСТЬ ЗВУКУ У ВОДІ (скорость 
звука в воде; 5д0ипа зреей іп Ше уаїек; 
Успайяєезснуліпаївкей / іт Уаз5ег п): одна з 
важливих характеристик водного середо- 
вища, яка впливає на ефективність викори- 
стання гідроакустичної апаратури. Вона за- 
лежить від температури, солоності, Гід- 
роакустичного тиску. Сер. значення швид- 
кості звуку в океані приблизно 1500 м/с, а 
можливий діапазон її зміни в поверхневих 
шарах води становить 1435-1540 м/с, на 
великих глибинах - 1570-1580 м/с. Для ви- 
мірювання Ш. з. у в. розроблені різні ти- 
пи фазових та імпульсно-циклічних дава- 
чів. 6. 
ШВИДКІСТЬ КОЛОВА (круговая скоро- 
сть; сіксиіаг уеїосіїу; КтеізвезсНутіпаївке- 
іт Д): лінійна швидкість небесного тіла, на- 
пр., природного або ШСЗ, спрямована пе- 
рпендикулярно до його радіуса-векто- 
ра геоцентричного г, значення якої є 
сталим 1 достатнім для забезпечення руху 
тіла по орбіті коловій на певній висоті 


Н: Ук з (ш/п)?, де и - стала гравітаційна 
геоцентрична. Ш. к. наз. також швидкіс- 
тю космічною першою. 9. 
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ШВИДКІСТЬ КОСМІЧНА ДРУГА 
(вторая космическая скорость; рагабоїїс 
уеЇосіу; гугейе Козтізсие СезсНмліпаївКей 
Д: найменша лінійна швидкість Й, яку до- 
статньо надати космічному апарату, що 
перебуває на висоті Н над земною поверх- 
нею, щоб він вийшов за межі зони земно- 
го тяжіння: У, - Сш/(К- НУ)", де й - 
стала гравітаційна геоцентрична, К 
- сер. радіус Землі. Ш. к. д. ще наз. швид- 
кістю параболічною, тому що за такої 
швидкості космічний апарат рухається по 
орбіті параболічній. У русі небес- 
них тіл незбуреному при Н - 0 швид- 
кість /,, - 11,2 км/с. 9. 

ШВИДКІСТЬ КОСМІЧНА ПЕРША 
(первая космическая скорость; огіиаі уе- 
Іосіїу; егзїе Козтізспе СезбсПутіпаїркей д): лі- 
нійна швидкість, яку треба надати косміч- 
ному апарату, що перебуває на висоті НГ над 
земною поверхнею, щоб вивести його на 
орбіту колову: У, « (Н/(В - Н))!?, де ш 
-стала гравітаційна геоцентрична, 
ВК - середній радіус Землі. В русі небес- 
них тіл незбуреному при Н - 0 швид- 
кість ИЙ, - 7,91 км/с. 9. 

ШВИДКІСТЬ КОСМІЧНА ТРЕТЯ 
(третья космическая скорость; 50іаг 
езсаре уєіосійу; агіпне Козтізспе Се5сПуліп- 
аї»кей ): найменша лінійна швидкість Й,/, 
яку достатньо надати космічному апарату, 
що перебуває на висоті Н над земною по- 
верхнею, щоб він вийшов за межі Соняч- 
ної системи. В цьому випадку косміч- 
ний апарат має рухатися по одній зорбіт 
гіперболічних. У моделіруху небес- 
них тіл незбуреному при Не 0 швид- 
кість Й г 7 16,7 км/с. 9. 

ШВИДКІСТЬ ПАРАБОЛІЧНА (парабо- 
лическая скорость; рагафоїіс уеЇосіу; 
Рагабеівезспуліпаїякей Д: лінійна швидкість 
Ур небесного тіла (комети, космічного апа- 
рата), що рухається по орбіті параболі- 
чній відносно центрального притягально- 
го тіла (планети). ШІ. п. є функцією радіу- 
са-вектора геоцентричного » біжучої 
точки орбіти: У - (2и/т)"?, де і -сталагра- 
вітаційна геоцентрична. ШІ. п. наз. також 
швидкістю космічною другою. 9. 


Швидкість... 


ШВИДКІСТЬ СЕКТОРІАЛЬНА (секто- 
риальная скорость; 5есіогіаї уеїосіу; 
УеКкіогіайевезсНмлпаївкей Д: площа 5 сек- 
тора, яку за одиницю часу / описуєрадіус- 
вектор геоцентричний деякого небес- 
ного тіла під час його орбітального руху. 
Врусі небесних тіл незбуреному,на 
відміну від лінійної та кутової швидкості 
тіла, Ш. с. - стала величина: 

аз/аї є (ш'р)"?|2, 
де й - стала гравітаційна геоцент- 
рична;р- параметр орбіти фокаль- 
ний. 9. 
ШВИДКІСТЬ ТЕКТОНІЧНИХ РУХІВ 
(скорость тектонических движений; 
зрееа 0/ їесіопіс тоуетепіз; Сезсйуліпаїв- 
Кейт Р дег текіопізспеп Веугевипя Б: швид- 
кість переміщення мас у земній корі. Для 
визначення швидкості новітніх і сучасних 
тектонічних рухів застосовуються методи: 
історичний, геодезичний, геоморфологіч- 
ний і геологічний. 4. 
ШЕЛЬФ (шельф; 5Пеї); 5сНеї т): прибе- 
режна, плитка, переважно рівнинна, зона 
Світового океану. Ш. як підводний край ма- 
териків має багато спільного з материка- 
ми. За його зовнішню межу приймають ді- 
лянку, на якій спостерігається різке збіль- 
шення кутів нахилу дна. Це відбувається 
здебільшого на глибинах 200 м, і тому 200- 
метрову ізобату приймають за зовнішню 
межу Ш. Існують також інші означення зо- 
внішньої межі Ш.: за 500-метровою ізоба- 
тою, за 200-мильною віддаллю від берего- 
вої лінії тощо. Материкова частина Ш. до- 
рівнює близько 29 млн км?, що становить 
майже 8 Зо усієї площі Світового океану. 
Глибина і ширина Ш. різна, але Його сере- 
дня глибина дорівнює 132 м, середня ши- 
рина - 789 км і середній нахил - 0,19, ав 
зонах понижень і підняття досягає 0,59. В 
окремих районах Ш. простягається до гли- 
бин 600 м і більше, але є дуже плиткі діля- 
нки Ш. завглибшки 20 м. Ширина Ш. до- 
сягає 1000-1400 км у морях Північного 
Льодовитого океану, але у Світовому океа- 
ні є райони, де ширина Ш. досягає лише 
2-4 км. Ш. є тією частиною Світового 
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океану, в якій діяльність людини найінтен- 
сивніша. 6. 

ШИРОТА (широта; Іаїйнає; Втейе Д) одна 
з координат, що визначає положення точ- 
ки на Землі (планеті) в напрямі південь-пі- 
вніч. Ш. змінюється від 0 на екваторі до 
909 на полюсах. Для точок північної пів- 
кулі її наз. північною (У) та приймають до- 
датною, а для точок південної півкулі -- пі- 
вденною (5) і відповідно від'ємною. На 
глобусах 1 картах Ш. показують за допо- 
могою паралелей. 18. 

ШИРОТА АСТРОНОМІЧНА (астроно- 
мическая широта; азігопотісаї! Іаїйиае; 
азігопотізспе Втейе 5): кут, утворений пря- 
мовисною лінією в деякій точці Землі з 
площиною екватора. Ш. а. відлічують від 
0 до 90? у північній півкулі і від 0 до -902 
- у південній. 10. 

ШИРОТА ГАЛАКТИЧНА (галактиче- 
ская широта; заіасііс Іаїйиаде; раїактізспе 
Вгейе 5: див. Координати небесні. 10. 
ШИРОТА ГЕОДЕЗИЧНА (геодезическая 
широта; 8еодетіс Іаїйиае; зеодйтісре Вгеі- 
те Д: див. Координати геодезичні. 17. 
ШИРОТА ГЕОЦЕНТРИЧНА (геоцен- 
трическая широта; зеосепітіс Іаїйиаде; 
жеогепітізспе Вгейе )): див. Координати 
геодезичні. 17. 

ШИРОТА ЕКЛІПТИЧНА (зклиптиче- 
ская широта; есіїріїс Іаїйшде; еКІріїзспе 
Вгейе ): див. Координати небесні. 10. 
ШИРОТА ЗВЕДЕНА (приведенная широ- 
та; гедисеа Іаїйиае; гедигієне Втейе )): див. 
Координати геодезичні. 17. 
ШИРОТА ІЗОМЕТРИЧНА (изометри- 
ческая широта; ізотеїгіс Іаїйиає; ізотеї- 


гіуспе Втейе б: вираз з | Азаю, де Ки» К, 
ої, 

-- відповідно радіуси кривини меридіана 
і паралелі на поверхні еліпсоїда в точ- 
ці, широта якої Ф. 5. 

ШИРОТА ПЛАНЕТОГРАФІЧНА (пла- 
нетографическая широта; ріапеїовтарпіс 
і/айиае; ріапетовгарнізспе Втейе б: кут між 
площиною екватора планети і перпенди- 
кулярною лінією (нормаллю) до прийня- 
тої референц-поверхні (поверхні відліку) 
в точці на поверхні планети. 11. 


Широта... 


ШИРОТА ПЛАНЕТОЦЕНТРИЧНА 
(широта планетоцентрическая; ріапеїо- 
сепігіс Іаїйнае; ріапетогепітізспе Втейе 5: 
кут Ф між площиною екватора планети і 
прямою лінією, яка з'єднує точку на по- 
верхні (або в просторі) з центром мас 
планети. Вимірюється на північ і південь 
від екватора і змінюється від 0 до 9072. 
Північні широти вважаються додатними, 
південні - від'ємними. 1. 

ШКАЛА (шкала; 5саїе; 5Каіа Д: частина 
відлікового пристрою, що є сукупністю 
відміток і проставлених біля деяких з них 
чисел або інших символів, які відповіда- 
ють ряду послідовних значень величи- 
ни. 14. 

ШКАЛА БОЛОТОВА (шкала Болотова; 
Воіоіом 5 зсаіе; 5Каіа / удп Воіоіоу): побу- 
дована аналогічно шкалі Лемана, алетут 
більшу увагу приділено рівнинним тери- 
торіям, у зв'язку з чим одержано дані для 
товщини штрихів стрімкості й просвіту 
між цими штрихами для малих кутів на- 

















о | Відношення товщини штриха 
РОСВІ 


до ширини 
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хилу. Обчислені величини наведені в табл. 
Була використана, зокрема, під час скла- 
дання відомої триверстової карти Евро- 
пейської Росії. 5. 

ШКАЛА ВИСОТ (шкала вьсот; аййиає 
зсае; НбіепзКаіа )): важлива частина ле- 
генди карти накартах гіпсометрич- 
них. Це зазвичай горизонтальний або ве- 
ртикальний стовпчик, розділений на одна- 
кові частини (напр., 1 см), на якому штри- 
хи поділу, що означають ізогіпси, оцифро- 
вані, а проміжки між ними (ступені висот) 
зафарбовані відповідними кольорами. Ці 
кольори за тональністю і насиченістю 
перебувають у взаємно відповідній залеж- 
ності за принципами тіньової пластики й 
утворюють колірний ряд, який наз, ШІ. в. 
Вимоги до шкал гіпсометричних карт: ко- 
льорова пластика шкали має відповідати 
поперечному профілю рельєфу; зміна ко- 
льорового зафарблення в шкалі має бути 
така, щоб, незважаючи на східчасте зафар- 
бування, зображений рельєф сприймався 
не східчастим, а єдиною поверхнею; сту- 
пені шкали на близькій віддалі мають чіт- 
ко розрізнятися між собою, а на віддалі 
мають добре виділятися кольори основних 
висотних зон; тональність зафарбування 
ступенів не має бути темна і кольорова га- 
ма шкали має бути гармонійна Й естетич- 
но сприйнятна. Кольорове зафарблення ни- 
жніх ступенів Ш, в. має слабо розрізнятись 
між собою, а у верхніх ступенях це зафарб- 
лення має бути виразним. 5. 

ШКАЛА ГЛИБИН (кала глубин; аерії 
зсаіе; Тіеї5Каїа )): графік, що подає на гіп- 
сометричних і морських картах відповід- 
ними кольорами пошаровим зафарбуван- 
ням рельєф морського дна. Побудова на ка- 
рті Ш. г і вимоги до неї аналогічні побу- 
дові та вимогам шкали висот для зобра- 
ження рельєфу суші. Лініями поділу окре- 
мих ступенів глибин є ізобати. Під час 
опрацювання Ш. г. особливу увагу 
приділяють зображенню континентально- 
го шельфу. 5. 


Шкала... 


ШКАЛА ГІПСОМЕТРИЧНОГО ЗА- 
ФАРБУВАННЯ (шкала гипсометри- 
ческой окраски; Пурзотеїтіс соісдигіпя 5са- 
Іе; 5Каіа | дег Пурзотеїгізснеп Ейгфипе б: 
шкала кольорів або їх відтінків, прийнятих 
для зображення на карті гіпсометричних 
ступенів. До Ш. г з. ставлять певні вимоги, 
основна з яких така: шкала, як ступінчас- 
та, має виражати пластичність зображен- 
ня різних форм рельєфу, а тому для зафар- 
бування ступенів шкали треба засто- 
совувати привабливу для ока відповідну га- 
му кольорів та їх поєднань. Також кольори 
нижніх ступенів висот (глибин) мають бу- 
ти світлі, щоб на них добре читалось шри- 
фтове навантаження карти. 5. 

ШКАЛА ГОЛОВНОГО ШТАБУ (шкала 
главного штаба; Ше сепіка! Пеаддианіеня 
зсаїе; 5Каіа 7 дез Наирітарзіабз т): побу- 
дована аналогічно шкалі Лемана іззасто- 
суванням т. зв. штрихів стрімкості, але в ній 
скорочена кількість ступенів, що відрізня- 
ються за товщиною штрихів. Натомість вве- 
дені ступені зі сталими за товщиною штри- 
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хами, але з різною кількістю в 1-сантимет- 
ровому по ширині проміжку. Дає змогу зо- 
бразити і рівнинні території. Обчислені ве- 
личини подані в табл. 5. 

ШКАЛА ЛЕМАНА (шкала Лемана; Іе- 
тапУ зсаїе; 5Каіа | оп Г етап): запропо- 
нована (1799) для зображення штрихами 
рельєфу Саксонії. Виходячи з принципу 
прямовисного освітлення земної поверхні, 
при якому вона буде менш освітлена, коли 
кут нахилу її до горизонту буде більший 
(при прямовисному до горизонту розта- 
шуванні поверхні вона не буде освітлена). 
Леман рекомендував дотримуватись пра- 
вила: що стрімкіше, то темніше; однак при 
опрацюванні шкали він прийняв, що при 
нахилі 459 поверхня зобразиться суціль- 
ним кольором (чорним), тобто допустив 
подвійне посилення тіні, а також те, що 
тінь (чорний колір) збільшується пропор- 
ційно зростанню кута нахилу. Обчислені 
величини для побудови Ш, Л. подано в таб- 
л. Ш. Л. для 10 ступенів було розроблено 
для гірської місцевості, а тому для рівнин- 
ної вона майже непридатна. 5. 
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Шкала Мюдфлінга 


ШКАЛА МЮФЛІНТА (шкала Мюфли- 
нга; Ми/іпа 5 зсаіе; 5Каіа 7 уоп Миріпа): 
відрізняється від інших аналогічних шкал 
(Лемана, Головного штабу, Болотова) тим, 
що в ній прямі штрихи замінені на фігур- 
ні. Застосування цієї шкали незначне. 5. 
ШМУЦТИТУЛ (шмуцтитул; пай/шшіе; 
Усптихійе! п): окремий аркуш перед ти- 
тульним аркушем книжки, на якому пода- 
но короткий заголовок книжки, НІ. захи- 
щає головний титул від забруднення (звід- 
си назва терміна). Це також окремі арку- 
ші, на яких подають назву або порядковий 
номер розділу (глави) чи частини тексту. 5. 
ШРИФТ (шрифт, риіпі їуре; 5спній Д: гра- 
фічний рисунок літер конкретного алфаві- 
ту з відповідними знаками пунктуації, а та- 
кож властивих цьому рисунку всіх цифр, 
математичних та ін. позначень. Розрізня- 
ють Ш: рукописний, креслярський, або ри- 
сунковий, граверний, друкарський, карто- 
графічний. 

Ш. рукописний -- написаний від руки на па- 
пері чи якомусь іншому матеріалі конкрет- 
ним виконавцем. 

Ш. креслярський (рисунковий) -- відрізня- 
ється від рукописного тим, що його здій- 
снює виконавець за допомогою певних до- 
поміжних пристроїв (рейсфедер, циркуль, 
лекало, трафарет тощо); часто такому Ш. 
властиве художнє опрацювання і його ви- 
користовують для заголовків карт. 

Ш. граверний - виконується від руки вирі- 
зуванням, висіканням або різьбленням від- 
повідними пристроями (різцем, голкою 
тощо) тих або інших букв і цифр на каме- 
ні, металі, дереві, пластику тощо. 

ШІ. друкарський -- складається з комплек- 
ту літер алфавіту і цифр з усіма знаками 
пунктуації; використовується для друку- 
вання тексту на папері та ін. матеріалі. 
ШІ. картографічний - спеціально розроб- 
лений для потреб картографічного вироб- 
ництва. Основні вимоги: добра читаність; 
чітка відмінність знаків як одного, так і різ- 
них шрифтів; економічність; мінімальна 
деформація під час друкування; худож- 
ність. Класифікується на шість груп за кон- 
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трастністю, а також за формою підсічок і 
надсічок (див. Буква). Крім того, є ще Ш.: 
прямі, коли осі букв перпендикулярні до 
лінії рядка, та нахилені, коли осі нахилені 
праворуч або ліворуч до лінії рядка. Най- 
частіше використовують Ш., що нахилені 
праворуч (див. Жирність шрифту, Гар- 
нітура шрифту). 5. 
ШТАНГЕНЦИРКУЛЬ (штангенциркуль; 
реат сотраз5ез5; біапрепдітке! ті): пристрій, 
призначений для відкладання та вимірю- 
вання ліній довжиною 20 -600 мм та про- 
ведення дуг кіл великих радіусів. За до- 
помогою Ш. можна будувати прямокутні 
сітки карт. 12. 

ШТАТИВ (штатив, ігірой, 51аїу п): при- 
ладдя, призначене для закріплення на ньо- 
му геодезичного приладу. Є Ш. металеві 
або дерев'яні, з суцільними та розсувни- 
ми ніжками, Ш. з суцільними ніжками ви- 
користовують для високоточних робіт. Ме- 
талеві - піддаються деформації скруту під 
час одностороннього нагрівання і викори- 
стовуються в роботах невеликої точності. 
Ш. складається з трьох ніжок та головки. 
Ніжки закінчуються металевими наконеч- 
никами, а з металевою головкою, в центрі 
якої є отвір для станового гвинта, з'єдну- 
ються за допомогою суставів. На станово- 
му гвинті є гачок для почеплення нитково- 
го виска. Ш. має бути: стійкий - залишко- 
ва деформація не може перевищувати до- 
пуск, що залежить від точності приладу; 
несприйнятливий щодо одностороннього 
нагрівання; невеликої маси та розмірів; ви- 
соконадійний упродовж тривалого термі- 
ну використання. Ш. перевіряють за допо- 
могою теодоліта, спрямовуючи трубу на 
деяку точку. Прикладають бічні зусилля до 
головки Ш, Після зняття зусиль сітка ни- 
ток має повернутися на точку спостережен- 
ня. Допуск - товщина штриха сітки. Якщо 
допуск більший, то перевіряють та усува- 
ють причини ненадійного скріплення ні- 
жок з наконечниками та головкою Ш. 14. 
ШТРИХИ СІТКИ НИТОК ЗОРОВОЇ 
ТРУБИ ВІДДАЛЕМІРНІ (дальномернь-е 
штрихи сетки нитей зрительной трубь; 


Штрихи... 
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зада Паїкз; дез Кадепктенсез п ае5 Кетп- 
гонг5 п 4е5 ееодййзспеп Сетіїз п): при- 
значені для визначення віддалей по рей- 
ці. 14. 

ШТРИХИ СІТКИ НИТОК ЗОРОВОЇ 
ТРУБИ ОСНОВНІ (основнье штрихи се- 
тки нитей зрительной трубьі; сго55-Паїг5; 
Наирізітіспе т рі де5 КадепКктеціє5 п дез 
Кегпгойтя п 4е5 реодййзснеп Сегіїз п): 
призначені для візування труби в горизо- 
нтальній та вертикальній площинах. 14. 
ШТРИХИ СТРІМКОСТІ (штрихи кру- 
тизньі; зігерпезз Насйигез (аФазПеа Іпез); 
біейзігіспе т рі): застосовувались на кар- 
тах для зображення рельєфу, якщо допу- 
стити прямовисне його освітлення. ШІ. с. 
стали основою для розробки шкали Ле- 
мана, шкали Болотова, шкали Го- 
ловного штабу. Застосовували для ве- 
ликомасштабного картографування як 
один із прийомів пластичного способу зо- 
браження рельєфу. 5. 

ШТРИХИ ТІНЬОВІ (теневье штрихи; 
зпаду паспигез (дазнеа Іїпез); 5спацепзіті- 
сне т рі): штрихи, за допомогою яких зо0- 
бражається на карті рельєф місцевості. Для 
їх отримання застосовується принцип скіс- 
ного або бічного, здебільшого, північно-за- 
хідного освітлення рельєфу. Ш. т. добре пе- 
редають на карті розчленовані форми рель- 
єфу. Створюють наочну пластичну об'єм- 
ну його модель, особливо на картах висо- 
когірських районів. Більш придатні для 
дрібномасштабних карт. Застосовуються і 
тепер для карт деяких зарубіжних атласів. 5. 
ШТРИХОВІ ЕЛЕМЕНТИ КАРТИ 
(штриховьше злементьт карть; Фазпед еіе- 
тепіз оГтар; бітісикагіепеіетепіе прі): все 
навантаження карти, виконане у вигля- 
ді суцільних ліній, штрихів, крапок, 5. 
ШТУЧНІ СУПУТНИКИ ЗЕМЛІ (искус- 
ственнье спутники Земли; апірсіа! заге!- 
Шез; Кіпзійспе Екаізаїеййеп рІ): непілото- 
вані космічні апарати, підняті за допомо- 
гою ракетоносіїв вище від густих шарів 
атмосфери на висоту Н над земною повер- 
хнею (Н » 180-200 км), яким надано по- 
чаткову швидкість Й: 


(ш/(в- НУ)? «У «(2ш/(КА НУ)", 

де і - стала гравітаційна геоцент- 
рична; В - радіус Землі. Після цього вони 
рухаються навколо Землі, не виходячи за 
межі її гравітаційного поля, під впливом 
тільки природних сил: сили притягання 
апарата Землею (найбільша за величиною), 
притягання Місяцем і Сонцем, сили опору 
атмосфери (на Н «2 тис. км), сили тиску 
сонячних променів та ін. Траєкторія руху 
ШСЗ у кожний момент часу може бути по- 
дана деяким еліпсом, що характеризуєть- 
ся шістьма параметрами (див. Елементи 
орбіти). ШСЗ використовують для розв'я- 
зання багатьох науково-технічних та гос- 
подарських завдань. Корисними є ШСЗ у 
геодезії та навігації (див. Супутники 
Землі геодезичні; Супутники Землі 
навігаційні). 9. 

ШУКАЧ ПІДЗЕМНИХ КОМУНІКА- 
ЦІЙ (искатель подземньх коммуникаций; 
дстестог ор ипаетятоипа ріреїтпе; 5испег т 
дег итегіндїзспеп Коттипікатопеп 7 рі): 
прилад для визначення планового і висот- 
ного положення підземних комунікацій, 
що грунтується на принципі індукції (ни- 
зько- та високочастотної, вихрової), ано- 
малометрії та акустики. В індуктивному 
способі положення підземної комунікації 
визначають виявленням змінного (наведе- 
ного) магнетного поля, що утворюється на- 
вколо струмопровідного прокладання при 
безпосередньому під'єднанні до неї гене- 
ратора, або дистанційному наведенні 
електрорушійної сили. Основні частини 
цього приладу: генератор імпульсних ко- 
ливань частотою 1000 Гц та приймач. В 
останньому є пошуковий контур, індика- 
тор струму ЕРС або головні телефони. По- 
шуковий контур - це котушка з феритовим 
осердям, яку вносять у змінне електрома- 
гнетне поле провідника (ИПК-2, ИПК-3 та 
ін.). Похибка визначення планового поло- 
ження і глибини - 0,1-0,2 м, що залежить 
від типу приладу, вологості грунту, напру- 
ження магнетного поля, наявності сусідніх 
прокладань тощо. В аномалеметричних 
(радіохвильових) Ш. п. к. використовують 


Щільність розподілу 


радіохвильовий високочастотний переда- 
вач, що реагує на зміну електромагнетних 
властивостей, напр., діелектричної прони- 
кності грунту в зоні розташування підзем- 
ного прокладання. Вимірюючи аномалію 
електромагнетного поля, можна визначи- 
ти місце розташування трубоводу (підзе- 
мної пустоти). Антену приладу орієнтують 
у просторі приблизно перпендикулярно до 


ЩІЛЬНІСТЬ РОЗПОДІЛУ (плотность 
распределения; аепзйу о аїзікібитоп; Уег- 
гейипозаїсте 5: похідна від функції роз- 
поділу ЕК(х), тобто /(х) є (2). Вона 
характеризує Щ. р. ймовірності і описує 
закон розподілу лише неперервних ве- 
личин випадкових. Криву, яка відобра- 
жає Щ. р., наз. кривою розподілу. Вона має 
дві властивості: 1) Щ. р. завжди додатна 


функція; 2) г 7Одах - 1. Добуток (дах наз. 


елементом ймовірності, для якого існує 
співвідношення 4МК(х) є /( дах. 20. 


ЮЛІАНСЬКІ ДНІ (ДАТИ) (юлианские 
дни (дать); ЛиПап ааїе5; уніапізспе Таве 
трі (Рагеп прі)): система відліку часу, яку 
запропонував (1583) історик зм. Лейдена (Го- 
лландія) Ж. Скалігер для полегшення хроно- 
логічних обчислень та зіставлення дат, за- 
реєстрованих в історичних джерелах різ- 
них епох і народів за різними календаря- 
ми та грами. Використовується в історії, 
астрономії та ін. науках для обчислення ве- 
ликих проміжків часу. Відлічують момен- 
ти часу тільки в добах (датах) та їх десят- 
кових частках упродовж періоду 7930 ро- 
ків, названого періодом або ерою Скаліге- 
ра. Тривалість періоду визначена добутком 
трьох чисел: 28 років - сонячний цикл, або 
період, коли збігаються дні тижня в юлі- 
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шуканого прокладання і вимірюють напру- 
ження поля з двох станцій, розташованих 
між собою на відомій віддалі (10-12 м). 
Похибка методу 0,2-0,3 м. На основі цьо- 
го методу створені прилади, якими можна 
вимірювати профіль місцевості (переріз 
вулиці) з підземними комунікаціями, запи- 
сувати їх у пам'яті комп'ютера, видавати 
профіль на дисплей або плотер. 1. 


ЩІЛЬНІСТЬ РОЗПОДІЛУ СИСТЕМИ 
(плотность распределения системи; 
деп5іу од зузіет аїзіківшіоп; Уепейипозаї- 
сте Р4ез бузіетз п): друга змішана похід- 
на від функції розподілу системи, 
д'Е(х, у) 
дхду 
р. с. 1) не може бути від'ємна; 2) 


тобто /(х, у) є . Властивості Щ. 


ою 
ГО», уамау з 1, де Дооудахау наз. елемен- 


-о 


том ймовірності системи двох величин 
випадкових. 20. 


анському і григоріанському календарях з 
датами місяця, 19 років - Метонів цикл, 
або період збігу з календарними датами 
фаз Місяця, 15 років - період римського 
індикаціону, по закінченні якого в Римсь- 
кій імперії поновлювали списки платників 
податків. Перші два цикли мають особли- 
ве значення для обчислення щорічного свя- 
та Пасхи. Збіг початків усіх трьох циклів 
припав на 1.01.4713 до Р, Х. за юліанським 
календарем, тому ця дата прийнята за пер- 
ший день ери Скалігера. Початком Ю. д. є 
грінвіцький південь (12"ЮТ), Перед або пі- 
сля номера дня ставиться позначення 1). 
Напр., початок сучасного літочислення 
(| січня першого року) це 7) 1721426, кі- 
нець ХХ ст., 31.12.2000, це 2451910 ПО. 


Юліанські дні... 
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Закінчення періоду Скалігера припадає на 
22.01.3268 за григоріанським календарем 
або 2914695 1), після цього почнеться дру- 
гий період Скалігера знову з ЛУ 1. Свою 
систему Ж. Скалігер назвав на честь свого 
батька Юлія Цезаря (Жюль Сезар) - ліка- 
ря, знавця мов, письменника. Взаємні пе- 
реходи між календарними датами та Ю. д. 
виконують за допомогою спеціальних таб- 
лиць, напр. в астрономічних щоріч- 
никах, або за допомогою відповідних 
алгоритмів. У геодезії космічній для 
зручності обчислень використовують сис- 
тему модифікованих Ю. д. М.), вякій зсу- 
нуто початок відліку часу, так що він при- 
падає на Л) 2400000,5, тобто на початок 
грінвіцької доби 17.11.1858: МІР - 0- 
2400000,5. Див. також Системи часу. 9. 
ЮЛІАНСЬКІ ДНІ (ДАТИ) МОДИФІ- 
КОВАНІ (модифицированньєе юлианские 
дни; тоді Пед Лийап адіе5; тоаїйігіепе уціа- 
пізспе Таре трі (Ратеп прі)): див. Юліан- 
ські дні (дати). 9. 


ЮШТЕР (Юпитер; Лиріек; Лиріег т): 
найбільша планета Сонячної системи, 
його маса в 318 разів більша від маси Зем- 
лі. Велика піввісь орбіти дорівнює 5,20 
астроном. од., унаслідок чого Ю. одержує 
від Сонця тепла в 27 разів менше, ніж Зе- 
мля. Один оберт навколо Сонця планета 
здійснює за 11,9 року. Середня густина Ю. 
близько 1,3 г-см/". Період обертання його 
екваторіальної зони -- 9350,5" і зростає з 
широтою. Завдяки результатам досліджень 
з космічних апаратів вдалося уточнити і 
вперше визначити низку планетодезичних 
параметрів Ю. Екваторіальний радіус 
планети дорівнює 71492 км, полярний - 
68854 км. Планетодезична гравітаційна 
стала - 125686537--100 км'-с"7. Значення 
параметра, що характеризує динамічний 
стиск, /, - 14736-1075, Навколо Ю. оберта- 
ється 16 супутників, характеристики яких 
подані в табл. За допомогою космічних 
апаратів (1979) відкрито кільця Ю. 11; 18. 


Характеристики супутників Юпітера 
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Тут В означає, що супутник має зворотний до планети рух. 


Явище... 


ЯВИЩЕ ФАЗОВОСТІ ВІЗИРНОГО 
ЦИЛІНДРА (явление фазовости визирно- 
го цилиндра; рпепотепа оГаїтіпе суйпаег 
рпазіпе; Ег5спеїпипя 7 дез Ріазепгизіапаз 
т дез Діеігуйпаєня т): виникає внаслідок 
освітлення візирного циліндра сонячними 
променями з одного боку, а це є причиною 
неправильного визначення спостерігачем 
осі симетрії візирного циліндра. Для по- 
слаблення Я. ф. в. ц. застосовують радіаль- 
но закріплені в ньому вертикальні планки. 
Вплив цього явища на вимірювання напря- 
мів дорівнює 0,2-0,4". 13. 

ЯДРО ЗЕМЛІ (ядро Земли; Бапі соге; 
Енакет т): геосфера радіусом 3400 км, що 
розташована в центральній частині Зем- 
лі. 21. 

ЯКОБІАН У КАРТОГРАФІЇ (якобиан в 
картографиий; /асобіап іп сапіовкарну; 
Коебігієні т уопУакобі іп Каповтарніе б): 
у картографії математичній величина /, ви- 
раз якої записується так: 

о о'Уд "Хар .. : 
де Хо» Ха» У» Уд - Частинні похідні від рі- 
внянь картографічної проєкції за 
змінними Ф і Д. 5 
ЯР (овраг,; гаміпе; 5стисНі ): лощина, яка 
є руслом тимчасового водотоку із стрім- 
кими схилами, що утворилася внаслідок 
ерозійного розмиву поверхневими водами. 
Верхню частину яру вважають вершиною, 
а нижню - гирлом яру. Після стабілізації 
росту Я. перетворюється на балку. 4. 
ЯРД (ярд; уапа; Хапа п): одиниця довжини 
в системі англ. міри; І ярд - 0,914398 м. 21. 
ЯРИСТО-БАЛКОВА МЕРЕЖА (овраж- 
но-балочная сеть, пе! оРяніїез апа гауіпе5; 
Усішсітеїг п): сукупність ярів і балок, що 
належать до певної річкової системи, до 
складу якої входять також безруслові уло- 
говини, видолинки тощо. 4. 
ЯРИСТО-БАЛКОВИЙ РЕЛЬЄФ 
(овражно-балочньй рельеф; геПед утйП 
яиШез апа гауїпез; УсСтисіитеПеїп): ерозій- 
ний характер рельєфу, основними форма- 
ми якого є: яри, балки, улоговини; харак- 
терний для степової і лісостепової зони. 4. 
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ЯЦКІВ ЯРОСЛАВ СТЕПАНОВИЧ 
(25.10.1940). Академік НАН України, ди- 
ректор Головної астрономічної обсервато- 
рії (ГАО) НАН України. 1960 закінчив гео- 
дезичний факультет Львівського політех- 
нічного ін-ту. 1962 вступив до аспіранту- 
ри ГАО АН УРСР. Із 1965 й досі працює в 
ГАО, Його наукові інтереси зосереджені в 
галузі фундаментальної астрометрії, кос- 
мічної геодинаміки та організації і прове- 
дення космічних експериментів. Матема- 
тичні методи аналізу широтних спостере- 
жень, які опрацював Я.С.Яцків (1962-65), 
набули визнання як у країні так і за її ме- 
жами. Колективна праця ,,Аналіз варіацій 
широти" (1970) була відзначена респуб- 
ліканською комсомольською премією 
ім. М.Островського, В 1965-75 виконав 
великий цикл робіт з дослідження вільної 
нутації Землі, зокрема, відкрив новий тип 
вільної добової нутації Землі, визначив па- 
раметри чандлерівського руху полюса. Ці 
роботи лягли в основу докторської дисер- 
тації (1975). 1983 у складі авторського ко- 
лективу ГАО удостоєний Державної пре- 
мії УРСР у галузі науки і техніки за опра- 
цювання теорії і практичну побудову коор- 
динатних систем у космічному просторі. 
1982-86 брав участь у підготовці та про- 
веденні експерименту ,,Вега", відповідав за 
наземне забезпечення цього проєкту. Ця 
робота нагороджена Державною премією 
СРСР у галузі науки і техніки (1986). Уче- 
ний секретар та заступник директора ГАО 
(1968-75), віце президент Міжнародного 
астрономічного союзу (1982-88), керівник 
секції Міжнародного союзу геодезії та гео- 
фізики (1988-91), іноземний член Пільсь- 
кої академії наук (1997). Нині займається 
проблемами використання лазерної лока- 
ції ШСЗ, радіоінтерферометрії з наддовги- 
ми базами для координатно-часового за- 
безпечення об'єктів науки і господарства 
України, організацією та проведенням кос- 
мічних досліджень в Україні. Був Першим 
заступником міністра Міністерства освіти 
і науки України (2000-2001). Малій пла- 
неті Сонячної системи Хе 2728 присвоєне 
ім'я ,,Яцків". 
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БАРАН ПЕТРО ІВАНОВИЧ 
(05.08.1932). Заступник директора з нау- 
кової роботи НВП ,, Укрінжгеодезія", голо- 
ва правління УТ ГАЗК. Закінчив Львівську 
політехніку" (1954). Канд. техн. наук 
(1964), доц. (1967), д-р техн. наук (1987), 
проф. (1990) кафедри інженерної геодезії 
Київського державного технічного ун-ту 
будівництва і архітектури. Захистив док- 
торську дисертацію на тему ,Розробка та 
дослідження оптимальних методів геоде- 
зичного контролю геометричних пара- 
метрів споруд". Основні напрями наукової 
діяльності: геодезичне забезпечення проєк- 
тування, будівництва, експлуатації та ре- 
конструкції інженерних споруд, монтаж та 
налагоджування технологічного облад- 
нання. Автор понад 200 наукових праць. 
БОНДАР АНАТОЛІЙ ЛАВРЕНТІЙО- 
вич (11.03.1943) Після закінчення 1965 
геодезичного факультету Львівської полі- 
техніки працював у Тбілісі. З 1968 працю- 
вав у Підприємстві Хо 13 (Київ) на посадах 
начальника партії, старшого інженера ПВВ, 
начальника ПВВ експедиції, головним інже- 
нером експедиції та Підприємства. У 1976-- 
77 та 1983-86 працював у Сомалі та Ефіопії. 
1995 захистив кандидатську дисертацію 
»Прогнозування горизонтальних деформа- 
цій земної поверхні при розробці нафтога- 
зових родовищ". 1991 обійняв посаду 
начальника Головного управління геодезії, 
картографії та кадастру при КМ України. З 
квітня 2000 - начальник Департаменту 
теодезії, картографії та кадастру Міністерства 
екології та природних ресурсів. 
БУРШТИНСЬКА ХРИСТИНА ВАСИ- 
ЛІВНА (02.12.1940). 1961 закінчила гео- 
дезичний факультет Львівської політех- 
ніки. У 1961-63 працювала викладачем 
Львівського технікуму гідромеліорації та 


хІз 1939 - Львівський політехнічний ін-т, із 
1993 -- Державний університет , Львівська по- 
літехніка", з 2000 - Національний університет 
»Львівська політехніка". Тут і далі - Львівська 
політехніка (ЛІ). 


електрифікації сільського господарства. З 
1963 працювала на кафедрі аєрофотогео- 
дезії Львівської політехніки на посадах 
асистента, з 1979 -- доц., з 2001 - проф. У 
1968-71 навчалась в аспірантурі, 1973 за- 
хистила кандидатську дисертацію , Дослід- 
ження статистичним методом впливу ви- 
падкових помилок на точність побудови 
просторових фототріангуляційних одно- 
маршрутних мереж". Опублікувала 45 нау- 
кових праць, серед них підручник ,,Аеро- 
фотографія", Держстандарт, Аерокосмічне 
знімання. Терміни та визначення". Основ- 
ний науковий напрям - фотограмметрія та 
цифрова фотограмметрія. Відмінник осві- 
ти України. 

ВОЛОСЕЦЬКИЙ БОГДАН ІВАНОВИЧ 
(05.10.1937). Після закінчення 1961 геоде- 
зичного факультету Львівської політехніки 
працював у Свердловському АГИІ. 1969 
закінчив аспірантуру в Ін-ті фізики Землі 
(Москва), а 1972 захистив у Московському 
ун-ті кандидатську дисертацію на тему 
»Кінематичні та динамічні характеристики 
сейсмічних поверхневих хвиль та внутріш- 
ня будова земної кори Карпат". Працював 
у Ін-ті геофізики та Ін-ті прикладних проб- 
лем механіки і математики НАН України. 
З 1979 - доц. кафедри інженерної геодезії 
та кадастру Львівської політехніки. Опуб- 
лікував понад 60 праць. Основні напрями 
наукової діяльності: сейсмологія, сучасні 
рухи земної кори, вивчення деформацій 
земної поверхні та інженерних споруд, 
інженерна геодезія та кадастр. 

ГУДЗ ІВАН МИКОЛОВИЧ (16.03.1923). 
Після закінчення геодезичного факультету 
Львівської політехніки (1950) працював 
інженером-картографом на картографічній 
фабриці (Ташкент, Узбекистан), із 1952 - 
у Львівській політехніці. 1964 захистив 
кандидатську дисертацію: , Вікова зміна 
висот і положення розташування берего- 
вих ліній у зв'язку з пересуванням полюсів 
Землі", Із 1970 - доц. Наукові праці зде- 
більшого стосуються картографічної тема- 
тики. 5. 


Автори 
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ДВУЛІТ ПЕТРО ДМИТРОВИЧ 
(20.06.1940). Після закінчення Львівської 
політехніки (196Г) працював у Полтавській 
гравіметричній обсерваторії, з 1963 - аспі- 
рант кафедри вищої геодезії та астрономії 
Львівської політехніки. 1969 захистив кан- 
дидатську дисертацію на тему: ,Вплив 
атмосферних мас на гравітаційне поле Зем- 
лі", 2000 -- докторську ,,Методи врахування 
впливу геофізичних факторів на варіації 
травітаційного поля Землі". Автор понад 60 
наукових праць, серед них підручник ,.Гра- 
віметрія". Працює в галузі гравіметрії, гео- 
динаміки, теоретичної і фізичної геодезії. 
ДЕЙНЕКА ЮРІЙ ПЕТРОВИЧ 
(21.05.1949), Закінчив геодезичний фа- 
культет Львівської політехніки за спеціаль- 
ністю , Інженерна геодезія" (1971). Після 
закінчення аспірантури (1974) працював на 
кафедрі теорії математичного опрацюван- 
ня геодезичних вимірювань. 1977 захистив 
кандидатську дисертацію на тему: ,Вико- 
ристання супутникових, геодезичних та 
астрономічних даних для створення гло- 
бальних механічних моделей Землі" і від- 
тоді працює доц. кафедри інженерної гео- 
дезії і кадастру Львівської політехніки. 
Автор понад 60 наукових праць у галузі 
геофізики та інженерної геодезії, а також 
навчального посібника Геодезичні роботи 
в тунелебудуванні". 
ДОРОЖИНСЬКИЙ ОЛЕКСАНДР 
ЛЮДОМИРОВИЧ (04.02.1941). Закінчив 
Львівську політехніку (1962) за спеціаль- 
ністю , Аерофотогеодезія". У 1962-63 -- 
інженер-геодезист проєктного ін-ту ,,Енер- 
гомережпроєкт" у Львові. Із 1963 і досі 
працює в Львівській політехніці (асистент, 
ст. викладач, доц., проф., завідувач кафедри 
»Мерофотогеодезія"). 1972 захистив канди- 
датську дисертацію, 1988 - докторську на 
тему: ,Теорія і технологія методів аналі- 
тичної фотограмметрії в автоматизованих 
геологічних комплексах і системах". Має 
114 наукових праць, серед них монографія, 


навчальний посібник. Підготував та був 
науковим консультантом 6 кандидатів наук. 
Із 1995 -- Президент Українського товари- 
ства фотограмметрії та дистанційного зон- 
дування. 

ДУЛЬЦЕВ АНАТОЛІЙ ТИХОНОВИЧ 
(21.06.1935). Закінчив геодезичний факу- 
льтет Львівської політехніки (1958), аспі- 
рантуру на кафедрі вищої геодезії та астро- 
номії (1964), У 1959-60 інженер-геодезист 
топографічної експедиції Управління гео- 
логії та охорони надр при Раді Міністрів 
Таджикистану. 1960-69 (з перервою на 
аспірантуру) - старший науковий співро- 
бітник, заступник начальника станції спо- 
стережень ШСЗ Астрономічної обсервато- 
рії Львівського державного ун-ту ім. 
Ів. Франка. Із 1970 - доц. кафедри вищої 
геодезії та астрономії Львівської політех- 
ніки. 1968 захистив кандидатську дисер- 
тацію на тему: Питання редукування астро- 
номо-геодезичних мереж на референц- 
еліпсоїд". Опублікував понад 30 статей з 
питань астрономії та вищої геодезії та по- 
над 100 рефератів у Реферативному жур- 
налі , Геодезія". Основний напрям діяльно- 
сті останніх років - застосування глобаль- 
них позиційних систем для розвитку геоде- 
зичних мереж. 

ЗАБЛОЦЬКИЙ ФЕДІР ДМИТРОВИЧ 
(22.02.1946). Випускник кафедри вищої 
геодезії та астрономії (1969) Львівської по- 
літехніки. 1975 захистив кандидатську ди- 
сертацію, Із 1985 зав. кафедри вищої гео- 
дезії та астрономії Львівської політехніки. 
Основні наукові праці присвячені дослід- 
женням атмосферних впливів на астроно- 
мо-геодезичні виміри в Арктиці й Антарк- 
тиці, геодинаміці Карпатського регіону, 
геодезичній астрономії. Національний 
представник у секції С ,,Г еодезія" Комітету 
Наук про Землю Центральної Европейсь- 
кої Ініціативи. Науковий редактор і керів- 
ник авторського колективу монографії 
, Сеодупатіся ої Могіпега Саграйіапзя". 


Автори 


ЗАЗУЛЯК ПЕТРО МИХАЙЛОВИЧ 
(05.08.1948). Закінчив геодезичний фа- 
культет Львівської політехніки за спеціаль- 
ністю , Астрономогеодезія" (1971) і всту- 
пив до аспірантури на кафедрі матема- 
тичної обробки геодезичних вимірювань. 
Захистив кандидатську (1978), докторську 
(1997) дисертації. Спеціаліст у галузі се- 
ленодезії та планетодезії. Автор понад 50 
наукових праць. Із 1992 - декан геодезич- 
ного факультету, з 2001 - директор Ін-ту 
геодезії Львівської політехніки. 
КМЕТКО (ІГОР  НЕСТОРОВИЧ 
(22.02.1928). Закінчив геодезичний факу- 
льтет Львівської політехніки (1952). У 
1952-57 працював інженером Північно- 
Кавказького АГП; у 1957-59 - лаборант ка- 
федри геодезії Львівської політехніки; у 
1959-67 - асистент кафедри геодезії Львів- 
ського сільськогосподарського ін-ту. 1967 
захистив кандидатську дисертацію: , Дос- 
лідження систематичних помилок у висо- 
коточному нівелюванні" і на конкурсній 
основі обраний на посаду доц. кафедри 
геодезії. У 1972-75 - викладач Гірничого 
ін-ту в Алжирі. Опублікував понад 70 нау- 
кових праць. Має винахід. 
КОСТЕЦЬКА ЯРОМИРА МИХАЙЛІВ- 
НА (29.05.1939). Закінчила геодезичний 
факультет Львівської політехніки (1961). Із 
1963 працювала на посаді асистента кафед- 
ри інженерної геодезії. Із 1970-- доц., з 1989 
- проф. цієї ж кафедри. Із 1996 керувала 
галузевою науково-дослідною лаборато- 
рією з використання приймачів СРЯ8 в інже- 
нерно-геодезичних роботах. 1968 захисти- 
ла кандидатську дисертацію , Оцінка точ- 
ності суцільних мереж трилатерації", 1988 
докторську -,, Методика створення суціль- 
них мереж трилатерації підвищеної точно- 
сті". Розробляє методику спостереження 
мереж трилатерації і точності визначення 
планових і висотних координат приймача- 
ми ОР5 та впливу на них зовнішнього сере- 
довища. 1986 видала навчальний посібник 
»Світло- і радіовіддалеміри", 2000 -- під- 
ручник , Електронні геодезичні прилади." 
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ЛІТИНСЬКИЙ ВОЛОДИМИР ОСИ- 
ПОВИЧ (01.06.1946). Закінчив геоде- 
зичний факультет Львівської політехніки 
(1967). У 1967-70 працював інженером, 
старшим інженером, начальником партії, 
начальником експедиції у проєктних ін-тах 
Казахстану (Кокчетав). У1972-76 - стар- 
ший інженер, начальник партії у Львівсь- 
кому філіалі Укрпівденькомунбуду. Із 1976 
- асистент, старший викладач, доц. кафед- 
ри геодезії Львівської політехніки. 1987 за- 
хистив кандидатську дисертацію. Опублі- 
кував близько 50 наукових праць, серед них 
Російсько-український геодезичний слов- 
ник, має винахід. 

МЕЩЕРЯКОВ ГЕРМАН ОЛЕКСІЙО- 
ВвИЧ (9.02.1924-6.09.1992). У 1942-44 
викладав фізику й астрономію у середній 
школі, одночасно навчаючись на фізико- 
математичному факультеті Саратовського 
ун-ту. 1949 закінчив Ін-т геодезії, агрофо- 
тознімання і картографії (МПГАТК). У 
1949-50 навчався в аспірантурі МПГАЇК, 
працював на геодезичному виробництві. У 
1953-57 був обраний доц. геодезії Челя- 
бінського пед. ін-ту. 1956 захистив канди- 
датську дисертацію. У 1957-69 -- працю- 
вав зав. кафедри математики Новосибір- 
ського ін-ту інженерів геодезії, аерофо- 
тознімання і картографії, а в 1960-62 -про- 
ректор з наукової роботи цього ж ін-ту. 
1964 - захистив докторську дисертацію. З 
1969 - перший зав. кафедри теорії матема- 
тичної обробки геодезичних вимірювань 
Львівської політехніки. Під його керівницт- 
вом захистили кандидатські дисертації 19 
аспірантів. Коло його наукових інтересів 
охоплювало космічну та динамічну геоде- 
зію, теофізику, астрономію, математичну 
картографію, прикладну математику тощо. 
Автор понад 160 праць, зокрема трьох мо- 
нографій. Створив у Львові відому в світі 
школу з дослідження гравітаційних полів 
планет, досягнення якої використовуються 
в космічній геодезії та геофізиці. 


Автори 


НАВЛІВ ПЕТРО ВАСИЛЬОВИЧ 
(28.08.1931-07.10.1999), Закінчив геоде- 
зичний факультет Львівської політехніки 
(1953). Працював в Українському аерогео- 
дезичному підприємстві. У 1960-1963 - 
асистент кафедри геодезії Львівської полі- 
техніки, з 1963 - в Івано-Франківському фі- 
ліалі Львівської політехніки. Із 1966 пра- 
цював на кафедрі лісовпорядкування та 
геодезії Львівського лісотехнічного ін-ту. 
1967 захистив кандидатську, 1987 - док- 
торську дисертацію на тему: ,Проблеми 
точності високоточного нівелювання та ме- 
тоди їх вирішення". З 1989 проф. Автор мо- 
нографії , Проблеми високоточного ніве- 
лювання" (1980), навчального посібника 
»Г содезія" (1997), 1996 йому присвоєне по- 
чесне звання заслуженого діяча науки і 
техніки України. 

РУСИН МИРОСЛАВ ІВАНОВИЧ 
(13.02.1927). Закінчив геодезичний фа- 
культет Львівської політехніки (1951). У 
1951-58 працював у системі Головного 
управління геодезії і картографії інжене- 
ром, старшим інженером, головним інже- 
нером експедиції. Із 1958 працював на ка- 
федрі вищої геодезії та астрономії Львів- 
ської політехніки на посаді асистента, стар- 
шого викладача, доц. 1973 захистив канди- 
датську дисертацію на тему: ,, Деякі питан- 
ня розв'язування геодезичних задач на ве- 
ликі віддалі". Опублікував майже 40 науко- 
вих праць у галузі вищої геодезії та геоде- 
зичної астрономії. 

САВЧУК СТЕПАН ГРИГОРОВИЧ 
(30.08.1956). Закінчив геодезичний фа- 
культет Львівської політехніки (1982). 1990 
захистив кандидатську дисертацію. Із 
1986 - науковий співробітник, з 1994 -- доц. 
кафедри вищої геодезії та астрономії, з 
2001 - декан Ін-ту геодезії Львівської по- 
літехніки. Автор понад 40 наукових праць, 
серед них підручника ,Вища геодезія. 
Сфероїдна геодезія". 

ТРЕВОГО ІГОР  СЕВІРОВИЧ 
(27.02.1939). Закінчив геодезичний фа- 
культет Львівської політехніки (1961), пра- 
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цював на виробництві. З 1967 - аспірант, з 
1969 -- асистент, 1978 -- доц., 2000 - проф. 
кафедри геодезії. З 2001 - декан Інституту 
геодезії Львівської політехніки. Захистив 
кандидатську (1972), докторську , Пробле- 
ми побудови геодезичних мереж у містах 
та методи їх вирішення" (1999) дисертації. 
Опублікував 145 наукових праць, серед них 
монографію (співавтор П.М.Шевчук) ,Го- 
родская полигонометрия". Має винахід. 
Основні напрями наукової діяльності: роз- 
роблення та дослідження методів побудови 
міських геодезичних мереж з урахуванням 
впливу довкілля; проблеми метрологічної 
атестації світловіддалемірів та СР5. По- 
чесний геодезист України, відмінник осві- 
ти України, Президент українського това- 
риства геодезії і картографії. 

ХИЖАК ЛЕВ СТЕПАНОВИЧ 
(04.08.1930). Закінчив геодезичний фа- 
культет Львівської політехніки (1953), пра- 
цював на кафедрі геодезії асистентом. Із 
1960-62 -- аспірант, із 1965 - старший ви- 
кладач, а з 1966 - доц. кафедри астрономії 
і вищої геодезії. Із 1969 - доц. кафедри 
ТМОГВ. 1964 захистив кандидатську ди- 
сертацію на тему: ,,Вплив рефракції на гео- 
дезичні вимірювання в залісеній місцево- 
сті", Опублікував понад 80 наукових праць 
у галузі рефракції атмосфери та опрацю- 
вання геодезичних вимірювань. 
ЦЕРКЛЕВИЧ АНАТОЛІЙ ЛЕОН- 
ТІЙОВИЧ (12.12.1951). Закінчив геоде- 
зичний факультет Львівської політехніки 
(1974), 1980 захистив кандидатську дисер- 
тацію. Із 1993 - доц. кафедри інженерної 
геодезії та кадастру. Автор майже 80 нау- 
кових праць, серед них - монографія (спі- 
вавтор Г. О. Мещеряков), Гравітаційне по- 
ле, фігура і внутрішня будова Марса." Спі- 
вавтор Словника-довідника з кадастру, гео- 
дезії та природних ресурсів. Коло наукових 
інтересів охоплює астрономію, плането- 
дезію, геофізику, планетарну та інженерну 
геодинаміку, кадастр та геоінформаційні 
системи. 


БІБЛІОТЕКА ДЕРЖАВНОГО ФОНДУ 
ФУНДАМЕНТАЛЬНИХ ДОСЛІДЖЕНЬ 








Державний фонд фундаментальних досліджень створений у березні 1992 р. для 
грантові підтримки з державного бюджету ініціативних проєктів. У рамках шостого 
конкурсу наукових видань 2000 р. започатковано створення бібліотеки Фонду. За ре- 
зультатами конкурсу видані такі монографії: 


Гончар М. С. 
Редько В. Н. 
Анісімов А. В. 


Сугаков В. Й. 
Поп С С.таїн. 
Шпеник О.Б. та ін. 
Юхновський І.Р. 
та ін. 

Стрижак П. С. 
Кузьминський Е.В. 


Гриньов Б. В. 
Скороход В. В. 
Бондаренко Б. І. 
Онекунов В. В. 


Костюк П. Г. та ін. 
Негруцький Б. С. 
Царик Й. В. таін. 


Жук О.В. 
Галецький Л. С. 
Романенко В. Д. 


Іутинська Г. О. та ін. 


Шинкарук В. І. 
Наливайко Д. С. 
Група авторів 
Цехмістро І. 3. 
Зербіно Д. Д. 
Малицький Б. А. 
Онопрієнко В. І. 
Храмов Ю. О. 


Фондовий ринок і економічний ріст. 

Реляційні бази даних: табличні алгебри та 5О1-подібні мови 
Алгоритмічна арифметика великих чисел. Ефективна реалізація 
криптографії з ключами загального доступу 

Основи синергетики 

Фізична електроніка 

Метастабільні атоми і молекули 


Мікроскопічна теорія фазових переходів у тривимірних системах 
Детермінований хаос в хімії 

Електрохімічні системи прямого перетворення сонячної теплової 
та хімічної енергії в електричну 

Неорганічні сцинтилятори: нові та традиційні матеріали 
Фізико-хімічна кінетика в наноструктурних системах 

Потенціали компонентів фізико-хімічних систем 
Конструкційно-теплоізоляційні будівельні матеріали на активованій 
сировині 

Біофізика 

Організація білкового синтезу у вищих еукаріот 

Стратегія популяції рослин у природних антропогенних екосистемах 
Карпат 

Механізми рецепторно-лігандної взаємодії та фармакологічні ефекти 
Атлас, Геологія і корисні копалини України" 

Основи гідроекології (для студентів вищих закладів освіти, що навчаються 
за спеціальністю , Екологія та охорона навколишнього середовища") 
Функціонування мікробних ценозів трунту в умовах антропогенного 
навантаження 

Енциклопедичний філософський словник 

Літературна теорія і компаративістика 

Культура українського бароко 

Холістична філософія науки 

Наукова школа: лідер і учні 

Науково-технічна політика: методологія та практика 
Методологічні питания наукознавства 

Історія розвитку природознавства в Україні від найдавніших часів 
до початку ХХ ст. 


Малиновський Б. М. Нариси з історії комп'ютерної науки та техніки в Україні 


Сегеда С. П. 
Бенч О. Г. 
Ранюк Ю. М. 


Антропологічний склад українського народу: етногенетичний аспект 
Памфіл Юркевич , Історія філософії права. Філософський щоденник". 
Лабораторія Ло І (Нарис історії ядерно-фізичних досліджень в Україні) 


НАУКОВЕ ВИДАННЯ 


ГЕОДЕЗИЧНИЙ ЕНЦИКЛОПЕДИЧНИЙ 
СЛОВНИК 


За редакцією 
Володимира Літинського 


Головний редактор Галина Шопа 
Науковий редактор Олександр Гальчинський 
Літературний редактор Леся Дячишин 
Художній редактор Володимир Гавло 


Макет та комп'ютерна верстка: Віталій Лесівців, Роман Шопа, 
Віктор Нетоля, Наталя Кравчишин 


Переклад термінів англійською мовою виконали: 
Тамара Козланюк, Любов Бабій, 
німецькою: Яромира Костецька, Зоряна Кузик 
УДК 528 
ББК 26. 12я21 
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Геодезичний енциклопедичний словник /За редакцією Володимира 
Літинського. - Львів: Євросвіт, 2001. - 668 с.: іл. 
І5ВМ 966 7343-23-5 


Геодезичний енциклопедичний словник - перше в Україні енциклопедичне видання в галузі геодезії 
та суміжних з нею наук. Словник містить майже 3800 статей з топографії, вищої геодезії, гео- 
дезичної астрономії, космічної геодезії, планетодезії, фізичної геодезії, інженерної геодезії, гео- 
дезичної гравіметрії, морської геодезії, картографії, агрофотознімання, фотограмметрії, геодезич- 
ного, фотограмметричного та аерознімального приладобудування, кадастру, теорії математичного 
опрацювання результатів геодезичних вимірювань. Назви статей також подано російською, 
англійською та німецькою мовами. 

Для широкого кола фахівців геодезичних спеціальностей - науковців, викладачів, інженерів, 
студентів, а також спеціалістів суміжних з геодезією наук. 


Підготовка видання та безкоштовне надання (1000 примірників) академічним та освітянським 
бібліотекам України здійснені за підтримки Державного фонду фундаментальних досліджень. 
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